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HPLRFECCIONANMILNTOS EY HAQUINAS TRICOTADORAS.

A lo large de log cfiogy se ha orendo una soerle de
digpositivos de avance mecinico para su empleo en mAquinas
tricotndoras de alimentacionos miltiplss, a fin de sscgurar-

‘ ne de que, durante ¢l funcionamiento de lz mdquing, avencen
¢ predeterninados incrementos de hilo desde los paqueles del
mismo a las agnjos de la mdquina. Onos de los mecanismom —
mds profusanente empleados de este tipo se deseride en la -
patente estadounidense n? 3,090.215, de Roscen, en la que'el
. dispositivo de avonce mecdnico comprende ung serie de rodie
19, 1los provistoz de una cinte sin fin que corre sobre la su~—
perficie de los rodillos ¥ es accionadn por la miquing &t
rants su funcionamionto normal, sicndo suministrados los hie
los por adecuados medios &o guis a lugares situados entre la
cinta y las superficies. de los redillos para su avanoe mecd
15, nico mientras se acciona la cinte. In uno varincién de esta
eatructura general, mostrada por cjempb an la patonte esipe
dounidense n® 3.264.845, de Rosen, ¥ en la n? 3.802,228, de
Denieza, la cinta se hace mds cotrecha que la superficie de
rodemiento del rodille;. y ol gufa~hilo me dispone de modo -
20, que sea selectivemente desplazado entre uma primera posicidn
situada bBajo la cinta, para ofectusr el avonce mecdnico del
hilo, ¥ uma sesunds posicidn, axialmente despla..ada respecto
a la cinta, para interrumpir el avance del hilo. Estas varia-
ciones de estructurs se establecen a efectos de interrupcidn
23, del movimiento; es docir, mientras el hilo estd normalmente
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gituado bhajo la vinta del dispositive de evance, si se rompe
aqudl, un oporerio puede docplazar mamalmente ol gufa-hilo
de cada Gispositivo de svance pars interrumpir les oparaéio-
nes de avance del hile y/o, particularmente si se esiablece -
un pocanlamo que deteete una rotura de hilo, para intex’%ﬁmpir
ol funcionsmiento do la mdquina. Otros dispositivos de avence
mnecinico capaces do congegulr esos mimmos resultados gonera-—
lea se describen en las patentesn cotadounidenses Wose 34410.225
¥ 3.796.384, de Rosen, ¥ on las de izual pnciomplided Nos. =
34T709,444 de Tannert, § 3.791.599, de Jacobeson.

los dispositivos de avance mecdnico de rodillos/cinta
del #ipo genercl anteriormente deserito han sido amplismente -
&doptados para su caplec en una serie do tipos diferentes de ~
ndquinas tricotadorns, peroc no se han considerndo prdoticos
para su uso en ndquinas en las que se requiere la alimentacidn
pelectiva de diferentes hilos s la miquing, sestn la demsnda -
gque ge haga de los mismos. En mdquinus de este Yldimo tipo, de
las que un ejemplo es la denominada mdoguina rayadora, on la --

que se suministra unag gerie de hilog difercntemente coloreados

a una caja rayadora comin que funcionu, mientras funcionz la -
ndquing, demandando hilos sucesivamente diferentes en una co--
cueneia. répetida. y predateminada,- log dispoaitivoe convenciow
nales de avance o slinentacidn mecdnice mediante rodillos/ein
ta pe han considerado incapaces de adaptarse a las cambiantes
demandne de ln mfouing, debido al heche de que tales disposi-
tivos no boseen la capacidad de responder de manora bidireceig
nal a la demanda o susencia de demendn de un hilo determinado,
™ obra disposicidén descrits on la patente antndounidense ne
3.418.831, de Hance, ne ha hecho un esfuerzo para adaptar el -
dispositivo de avance mecdnico é.el tipo de Roeen o mAquinas -
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que funcionan sobre la base de lz demsnda, mediente la provi—
gifn de mecarnismos que adoptan la forma de barrps alergadas -
y/o de solenoides sensibles a las seflales, destinados @ come
biar el gufa~-hilo del dispositivo de avance mecdnico entre po
siciones de svance ¥ no svance, con dependencia de las cambian-
tes demandas de las mdquings tricotadoras. Sin embargo, 1log we
dispositivog del tipo !llance son exiremadamente complejos y cose
tosos en cuanto & instalacién y montenimiento y por consiguien
4o no han tenido ninmms aceptacidn general en el terrono de -
1as ndquinas tricotadoras,

Ia presente invuncidn proporcionn una forma perfeeciow
nada de dispooitivo de avance mecdnico mediante rodillos/ecinta,
adaptado para cuministrar mecdnicamente hilo a una mdquing'trd-
ootadora sobre uma base selectiva, sensidle a las demandas de la
nisma, ¥y que es capnz de efectuar tal suministro megdnico sogin
demgnda en un sistema do fimcionamiento completmmente automdiie-
¢o y mucho mds sencillo, menos costoso .y mdo fisble que las ag~
tructoras hagta shora sugeridas, por ejemplo las del citado ti-
po Nance.

Do acuordo con la presente invencidn, los dispositivos
de avance mecdnico del tipo general hosta ahora sugerido, es doe
cir, que comprende una serie de rodillos rotatorios asocimfos a
una cinta ageionada que es mfs estrecha que Ia superficie de ro-
damiento de cada rodillo y quo aestd provista de un gufa-hilo se-
lectivemente desplazalbie proviste de ojalen de enirade y salida
movibles entre posiciones de avance mecdnico ¥ no svencs adytee
centemente a cada rodillo, se modifican de modo que incorporen.
un mecenismo que responds automdticamente a la demanda de un w
particular hilo por ls mdquina para situar tal hilo en una pogl-
cidn.de avance mecdnico o de mo avance junto & su esociado rodie

4
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1lo alimentadors De acuerdo con la modiﬁ.éacidn de la prescn=
te invoneidn, loo ojales de ontrads ¥y salids de cadz dispooi-
tivo de gvance mecénico se sostienen sobre un soports qué es
libranente articulatle a través de wn areo limitado, dotormi-
ndndose 1a posicidn ofectiva del soporte de manera sutondtica
bajo 1a unida influencia do uns o méde pesas £ijadas al soporte
en posiciones decplacadas del punto de articulacidn del miemo
¥ do la existente Sensién o falta de tensién m el hilo que =
pass o travds dsl dimpositive de avance on cuesiddne

En una perticular forma de la invencidn, que se degw
crivird mds adolante, los contrapesos ze fijan al soporte libre-
nente articnlable antes mencionado medisnte un digpositivo de -

" montaje que incluye un par de brazos alargados extendidos en =

dfrocciones opusstas respecto al punto de articulacidn del S0
porte, incluyendo cada brazo medios para sostener un peso gobre
dle In una Corma preferida de la invencidn, la posicidn efecti~
va de cada posa en ajustable & lo largoe de su bhrazo asocoiads e
hacls y desde el punto de articulacidn (¢l soporte para permitir
el ajuste de las pogiciones del gufa-hilo de acuerdo con la tene
gldn oxiatonte en un hilo particular cuando tal hilo =ea demone
dado por la miquina. El ajuste es %tal que, cuando no hoy deman=—
da algona de un hilo dsterminedo, la Influencia de los contrape~
gog predoming articulando, bajo la influencia de la gmiedad, al
soporte haecia una posicidn de no avance. Por 1o menos uno de w-
los brazos imeluye ademés un mecanismo que se acopla al hilo =
perticular que pasa a travde del dispositivo de avance meednico
e ouestidn, por ejemplo un ojal adicional dispuesto en un extroe~
mo do uno de los braszos, de manera gue, cuando es demsmdado die
cho hilo particular por la mdquins, 1a tensidn resultante en ol
nilo Gemendado vence la influencia de 1s gravedad de 0s meneio-
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nedos contrapesos y artieuls ¢l soporte y sus asoeciados oja—
les hacia unn posicidn de avance mecdnico, en la gue dicho -
hilo se coloca bajo la cinta. Cuando cesa la demanda de dicho
hilo particuler, la resultante suprecién de tensidn en ¢l hi~-
lo hace que predomine de muevo la influencia de dichos contra-—
pesos, de manera que ollaoporte vuelve, por gravedad, o ou po-
gicidn do no avance,

El repultante mecanismo conserva fodas las ventajas =
de los dispositivos convencionales de avance mecdnico por rodi-
1los/cinta, pero adapita tales dispositivos a su empleo en mdw-—
quinas que funcionan de acuerdo con ln demondsa, cuya adaptacidn
la realiza por medio de una modificacidn extremadamente senei-
1la, econdmica y fiable de conocidos dispositivos de avance meoé,:
nico del tipo de rodillos/cinta, '

Brove deseripeidn de los dibujos

Los citados objetos, ventajas, construccién y funcio-
namiento de la presente invencidn resultardn mds facilmente w=
evidentes mediante la siguiente descripeidn y los adjuntos dibu-
Jos, en los cuales:

_ Ia figura 1 es una representacidén esquemdtica de una -
vista latorsl de una mdquina tricotadora circular que emples ==
12 presente invencidn.

Ia figura 2 es una vista lateral de la porcidn de rodi
1los/cinta de un dispositivo de avance mecdénico del tipo emplea
do en la presente invencidne

Ia figura 3A ez wna vista lateral del dispositivo de -
awmnce mecdnico de la presente invencidn, en su posicién de avan
cee

Ia figura 3B ilustra el dispositivoe de la figura 34 en

su pogicidn do no avance.



Ia figura 4 o3 una vista auperiof de la estructura
mogirada en las figuras 34 y 3B; ¥
Ia figura 5 es ung vista detallada de una estructura
de nontaje que puede ailadirse a un dispositivo preexigtente -
5 de rodillos/einta para adaptarlo a un funcionsmiento de”acuer
do con la presente invencidn.
Deseripeidn do las versiones preferidas

Con refsrencia inicialmente a la figura 1, se vord -
que la miquine %rifotadora circular 10 adaptada para fabricar
10 por ejemplo, un tubo de tejido tricotado 11, puede ser dotada
de una seric de estaciones de avance o alimontacidn 12, cada
unn de lag cuales es suninistrada a su vez con una serie de -
" hilos tales como los 13, 14, 15 y 16, que son individualmonte
demandedos por la mdquina en momentos diferentes durante su -
15, ciclo® funcionemiento, Los hilos suministrados o cada osta—
cidn do alimentacidn 12 gon tomados de unos paguetes 17 monta~-
dos sobre un bastidor de bobina o soporte 18 de paquotes de ~-
hilo, sostenido por encima de la mfquinm sobwe urftubo de sopor-
$¢ 19. los cabos de hilo de los diversos paquetes pasan sobre
20, un gufa~hilo 20, sostenido tambidn sobre el tubo 19, y luego
s través de dispositivos tencadores pars cadn hilo (cuyos dis~
positivos no se muestran en la figurza 1, por simplificacidn, -
pero gon de por ~s{ convoncionnles y funeionan manteniondo ten-
s0g los cabos de hilo), extendldéndose seguldamente dichos coe
25« ‘bop hacia y a través de dispositivos de avarce necdnico del i~
po pgeneral antes descrito, que comprenden una serie de rodillos
rotatoriamente montados 21 y una asoclada cinta sin fin 22 que
es acelonada por la mdquina para pasar sucesivemente sobre las
superficies de rodamiento de los diversos rodillos 21 a fin de

30, avensar o suministrar hilo desde cada paquete 17+ A cfectos de
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simplificacidn, la disposicidn goneral de la mfguina tricota-
dora ha sido ilustrada sélo esquendiicamerte en la figura 1 §
la disposicidn efectiva de los paquetes de hilo, asi como la
disposicidn cireular de las cotaciones de alimentacidn, €l =
mimero de hilos suministrados a cade estecidn (ilustrdndose -
golanente unn de tales estaciones provista de hilos suministrg
dos a la misme, temtidn a efectos de simplificacidn) y los do=
talles espeefficos de pontaje y accionamiento de la mfquina, -
1o han sido ilustraac;s, por ser conocldon de los expertos en =
1a materia todos estos detalles. Se apreciard asimismo que la
naturaleza especffica de cadn cstacidn de alimentacidn 12 Gow—
penderd del pretondide funcionanmiento de la mdquina; por 6jefte—
plo, cada una de tales estaclones puede comprendor una caja de
rayado cuando la mdquina 10 se destine a producir un tubo 11 de
tejido de punto rayado, en ewuyo caso log diversos hilos 13-16
pueden comprender diveracs colores reapectivos que gon seleceio~
nados en una secuoncia predeterminada y ropetida por la estacién
de alimentacidn 12, pero estas estaciones pueden adoptar otras
formas dentro de los principios do la presente invencidn, oieme
pro que funcionen demandando diferentes hilos en diferentes mo—
mentos. Il mimero de alimentaciones de la mfouina dependord -
ademde del tipo de mdquina empleado; por ejemplo, la miAquing =~
puede estar dotada de 12, 16, 32, 36, 44, 48 u otros mineros de
alimentaciones y on consecuencia puede varinrse en la forma dew
geada el mimoro ofectivo de paquetes de hilos y su disposicidn
en ¢l soporie 18 (0 en un bastidor lateral situado & un lado de
la mdquing, para suministrar los cabos de hilo Borizontalmente
a través de adecuadas anillas de guia para €l eventuel suminige
tro a las agujas de la mdquing, en lugar de suminisirar los hi-

los verticélmente deadc los paquetes de los mismos, como se ilug-
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tra en la figura 1) |
El principioc segin el cual funcionan los dispositivos
de avance do rodillos/cinte es tembién de por sf bien conopi-
do y se ilusira en la figura 2 de los dilujom. Los diversos -
rodillos 21 estdn montados parg su rotacidn alrededor ‘de un =
drbol 21a en los extremos, por ejemplo, de wns serie do brazos
de soporte (no ilustrados) que se extienden radinlmente hacia
el exterior desde 4l tubo de soporte 19, ¥y la cinta sin fin 22
se extlonde sucesivamente a travds de las superficies de roda~
mionto de los diversos rodillos 21 y es acclonada en un cire
cufto cerrado, por ejemplo medtante unm adecuada polea acclong
dora w otro mecaniemo (no ilusirado), sincropizadamente con ol
funcionamiento de la mdquing tricotadora circular 10. la cine—
ta 22 es mis omtrecha gque la dimensidn axial de la superficie
de rodamionto de cada rodille 21, de manera que, colocando ade-
cuadamente el hilo respecto g la cinta 22, aguél mede ser ali-
mentado mecinicemente o no alimentado al trasladarse la cinte
22 y girar log diversos rodillos 21: s pérticularmente, cuan~
do se puninigtra bhilo a cada dispositivo de avance en la posi--
cidn seoffalnda por la flecha A en la fiéum 2, de manera que di=-
cho hilo quede situado entre la c¢inta 22 y la porcidén subyscen-
te de 1n superficie de rodamiento del rodillo 21, tal hilo es
mecdnicamente avanzado por el dispositives Sin embargo, si la
posicidn del hile fucse desplazada a la indiecada por la flecha
By para extenderse a lo large de la superficle de rodamiento -
del rodillo 21 en una posicidn desplazada respecto o la de la -
cinta 22, tal hilo permanecerd estaclonario a lo lz;rgo do 1lg =
superficie del rodille 21 mientras éate gira, no siendo avanza-~
do mecdnicamonte. El hilo puedo ser selectivamente desplazndo -
desde la posicidn A a la posicién B mediante ol desplazamiento
do adecuados gufa~hilos sltumdos adyncentemente a cada rodillo



21, Im presente invencidn se relaciona directamente con este

aspecto del dispositivo de avance del hile y proporciona el

descado desplazamiento selectivo de la posicidn del hilo rose

pecto a la cinta 22, con dependencia de la demanda o no deman
.5, da dc un hilo particular por las agujas de la méquina 10,

A fin de que pueda entonderse mds claramente cote =
aspecto do la invencidn, y =dlo a modo de ilustracidn, supdn-
gnse de momento que la mdquina 10 mostrads en la figurn 1 eos
una mdquinas rayadora, que cads estacidn de alimontacidn 12 en

10, una caje rayadora y que coda caje rayadora os suministrada e
con cuatro hilos diferentemente coloreados 13 a 16, dotadom =
respectivomente de los colores rojo, verde, azul y blanco. Du=
rante el funcionamiento normel de tal mdquina rayadors, ndlo -
es seleccionado uno de los cuatro hilos suministrados a cada -

15, estacién de alimentacién pare su use por la miguine en cuslquier
momento deterninado, siendo tal la disposicidn de aquélla que
los tres hilos inactivos asociados o cadm caja rayadora oon e
gimplemente reteonidos por abrazaderas de dicha mdquina sin -
ninguna tensidn apreciable en los miemos, mientras que el cuar=

20, t0 hilo activo ecs suminiatradeo dircctamente a las agujas de la
maquina. Cuando se cambis el color durante ol ciclo de data,
el hilo anteriormente activo se pssa a uno de los citados dio-
positivos de retencidn, nientras se retira de tal dispositivo
uno de los hilos anteriormeonte imactivos y ee suminisira a las

25. agnjase El hilo pardicular, de entre los cuntro, demandado por
Jamiquina en un momento determinado presenta una tonsidn apre-
ciable debido al hacho de que ostd siendo impulsads haela la -
ndguine, en tanto que los tres hilos inactivos no preseninn =
ninguns tensidn apreciable y ¢l hilo particular que cstd siendo

30, impulsado hecla la mdquina (y la resultante tensidn en el mismo)
cambiard de uno al miéuionte de dichos hilos semin wa sccuencia

a
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rogular, Como resulia evidente por la ﬁwﬁ 1y cada uno de
Iog diversos hilos suministrodos g una determinads estacidn

de alimentacidn pass o travie de un asociado dispositivo ‘ﬁe
avance dc rodilles/eintn 21, 22, =miendo tal la disposicidén

de &stog dltimos {que so oxpondrd mds adelanto con reféi':eﬁu
cie @ lao figuaes 3 a 5); quo la presencia do tensién on un
hilo partioular, indicativ: de que tal hilo estd siendo de~
mondado por la mdquine, determina ol suminimtro del hilo a mu
asociado dippogitivo do avanco mecdmiso a lo lavrgo de la tra~-
yvoctorda A ..(véase flpura 2), em tanto que la ausencia de ten~
sidn en un hile determinad{indicativa de que dicho hilo no es-
"ta’ siendo demandado por la mdquina) determina el cambio auto-

" mdtico de posicidn del suministro de hilo e la posicidn B

Kl modificado dispositive de avance mecdnico, asociaw
do a cada bhilo, que consigue dichom resuliados; se ilustra en
las figuras 3 4 5« Cada rodille 21 estd montado para su rota~—
¢ién solre una estructura de soporte 30 que incluye un par do
rabordes lateralos 31 gque sosiienen o un soporte 32 para un -
moviniento erticulado alrededor de los pivotesz 33. El soporte
32 incluye dos porelones 322 y 32b (véase figura 4) que estdn
interconectadoz ontre sf por una barra transversal 32c para un
moviniento articulade oomo una sola unidad alrededor de los ple
votes 33, siendo limitada la extensién del movimiento articula-
do poz? log extrenos opusstos de un hueco 34 que se acopla seleg
fivoaente a la barra trancversal 326 en log extremos opuestos -«
de un determinado y limitado arco do desplazamientoe

I porcidn 32a del soporbe articulado ineluye un puia-
hilo que presenta la forma de un ojal de entrada 35 y la porcidn
32b incluye wn gufa~-hilo similar que comprende un ojal de salie
da 36+ Iog ojales 35 y 36 =o aisz;onen egpaciadamente entre si -
Junto a la superficie de rodamiento del rodillo 21 y sus respeg
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tivos ejes esﬁn en dnsulo recto entre si, de manera que un
segmento de hilo 17a tomado do uno de los citados paguetes
17 pueda extenderce verticalmente hacia sbajo a través del =
ojal de entrada 35 y pasar luego alrededor del rodille 21, -
como on 17by al ojal de selida 36 para su suministro e la ~-
mdquina, Cuando lo porcidn de hilo 17b estd en uma posicidn

gubyacente a la cinta 22 (véanse figura 3A y posicidén 4 de la

figura 2), el hilo serd mecdnicamente avanzado hacia la mde—
quina, en tanto que cuando dicha porcidén de hilo 17b que pasa
alrededor de la superficie de rodamiento del rodillo 21 egtd
debajo o desplazado de la cinta 22 (figura 3B y posicién B -
8e la Figura 2), el hilo no es avenzado mecdnicamente. Este
desplazamiento del hilo cnire las posiciones mostradas en las
figuras 3A ¥ 3B se reasliza automdticamente con dependencia do
1z tensifn existente en aguél, representativa de la demanda o
ne demsnda de eze hilo particular,

Fara ofectuar ol deseado camblo entre las posiclones
del hile sntomdticamonte, se fija un clemento de monitnje 37,
por ejemplo mediante tormillos 38, a la porcidn 32b del sopor=
to ldbremente articulable 32 on una posicidn poatérior al ojal
de salida 36. El elemento de montaje 37 incluye un miembro cen
tral glargado 372 (véase figara 5) oque recibe z loz tormillos
de montaje 38 y que cotd orientado sensidlemente en dngulo reg
to respecto a la extensidn del soporte 32, es decir, oe extien
de en direccidn genoralmente paralela al cje de rotaeidn del -
rodillo 21, ILos extremos opuecstos del mienmbro 37a se fundon «
sagvarente en un par de brazos alargados y transveraslimonte e
orientados 370 ¥ 37¢ que se extienden en direcciones opuestas
respecto al miembro 37a y al pivote 33 del soporte 32, Ll bra-
Z0 B'ib ircluye una serie de orificios longitudinalmente espacig

+£
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dos 39 ¥ un paso 40 estd coporablemente fijado a dicho brazo
37b mediante insorcidn on un orificio 3% seleccionado, EL =
traze 37¢ incluge unn ramira alarsads 41 que rocibe deslizne
blemento odro peso 42 que puedo aliuarse sjugtadlenente en -
cuslquier lugar deseado a lo lorgo de la ramura 41 y bloqueay
a8 luego en su posicidn mediante una tuerca de palometn 43 -
{véase figura 4). 5 extremo lidwe del braszo 37c soatiene a
m medio guia~-hilo que compronde otro ojol 44 y ol hilo que -
pasa o través del ojal 36 se extiende, como en 17¢y a lo lar-
zo del brazo 37¢ a travds del ojal 44 y luego pe oxtiende ho-
cia abnjo, como cn 17b hasta la mdquine dricotadora.

Tog diversos orificios 39 del brazo 37b estdn alinea
dos entre of a lo large do una 1fnea QUe Pasa en genernl B e
través del pivote 33, cotando andlosamente inclinade 63 brezo
37b an general. o 10 largo de la mioma 1iness 1 peso 40, cuan~
do =e monta en uro de los orificios 39, tlende on consecuencia
o glrar el soporte 32 y ol elemento de montmdo adjunte 37 ent
direccidn contraria a las agujas del reloj (observado en lag
figuras 3A ¥ 38) ¥ 1n influencia rotatoris del peso 40 pusde
ajustiaree an incrementos variando ol brazo del momento entre -
dicho peso y el punto de articulacidn 33y o decir, seleccio~
nando el ovificio 39 en el que eotd montado ol peso 40, El pe~
20 42, en el brazo inferior 37¢; tiende a ghrar al oclomento -
de montaje 37 en direcoidn opuestsm; es decir, en la de las =
agujes del rolod, ¥ ou influenciz =obre la roiacidn puede wva~
riaros modificando la posicidn del peso 42 a l¢ largo de la -
ranura 41+ Cusndo el peso 42 estd on ol extremo mds avanzado
de 1z vanurg, es decir, directanemte debajo o ligersmente por
delonte 8el pivote 33, su influencia es ingignificante, y su
noviminto de giro en ¢l sontido de las agujas del roloj me -~
incrementa al moverse el peso hacia atrds en direceidn =l ojal
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44 o crecientes distancias por deirds del pivote 33 Izs post-
clones efectives de log pesos 40 y 42 sc seleccionmn de mane~
ra que, cuando no hay ninguna tensidn nd traccidn hacia abajo
en 1a secoidn de hile 17d, predomina la influencin del peso
40 para articular el soporte 32 ¥ suc ojales 35 ¥ 36 & ung w-
posicién de no alimentacién respecto 2l rodillo 21, como on -
la figura 3B

El peso 42 gehin como gjuste fino sobre la condicidn
do equilitrio pare ajustar la estructura gonerzl porz wm fune
cionamionto adecuado con dependencia de la tensidn efective -
gue tiene lugar en la seccidn de hilo 1748 cuandc cate hilo w—
perticular es demandado por la mdquing tricotndors. Cuando =
ocurre tal demanda, la resultonte traceidn dencendente en lao
seccidn de hilo 174 (indicnda por la flecha @ en la figura 3A)
gjorce una fuerza descendents en el ojal 44 sobre ol axtbremo
1ibre del hilo 37c¢, en el lado del piwnte 33 opuesto respecto
al poso 40, para doterminar la rotacidn dei elemento de mODw
taje 37 ¥ del soporte 32 en la direcaidn de las sgujes del re-
loj, haciz la pogicidén de avance mecdnico mostrads en la fi-
gura 34, Bota condicidn persistird mienitras el hilo particu—
lar sea demandado yor la mdquina, pero tan pronto come cesyg =
{421 demanda y termina en consecucncia la tensidn en Ia seccidn
de hilo 174, predomina de pucvo el poso 40, poniendo en rotaw=
cidn al clemento 37, bajo la influenmcia de la gravedad, havia
la poaicidn de no avence de la figura 3Be

Ia disposicidn de la presente invencidn funcionn asi
cambiando loa guin-hilos u ojales 35 y 36 entre posiciones de
avance y no avance respecto a2l rodille 21 en respueats direce
ta 2 la demapda 0 no demenda del hilo particular que pash & =

4ravés de mn determinado dispositivo de avance mecdnicos Psta
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aceldén se realizn, ademds, mediante una aéimil'ta egtructura
nocdnica quo e comparativamente econdmics, 1i’bre.det manteni-
miento ¥ que pusde instglarse en une mdguina fricotadora oin
requerir ningin canbic en la mimma ni ninguns adicidn, tales
eomo barras de control, circuitosm sensores eldotricos o opimie
lares, del tipo considerads en la patente'estadounideme nd
3.418.831, de Nance. |

Ias unidades de olimentacidn ds este tipo mostradas
en lns figuras 3 y 4 puoden fabricarse como equipo original
para su uso conjuntamente con mdquinas tricotadorns del tipo
de demonda. 94n embargo, tales wnidades de alimentaeién pueden
ser proporcionadas tambidn mediante uns modificacidén compara=—
tivamente sencilla de unidndes de avance mecdnico preexisten-
tos y comorcialmente disponibles. Talen unldades preexistentes
adoptan lo forma generalmente mostrain on leafiguras 3 y 4, ==

pero incluyen un dotén impulsado a resorte, adyacente al sopore

te 32, que impide normalmente el movimiento articulado del so=
porte ¥ que bloguea tambidn normalmente el aoporte 32 en lo ~
posicidn de avance mecdnico mostrada en la figura 34 {propor—
ciondndosce unidades de oote tipo para permitir que ol soporte
sea pasado manmnlmente desde su posieidn de avance a la de no
avance si se produjese una roturs en el hilo)e ‘raiea unidaden
pioden modificarse para funclonar de acuerdo con la prosente
invenclidn rotirando de cllas el detén a2 resorte y, om caso no-
cesario, aflojando lo=z >pivotes 33 para sgegurar que el soporte
32 oo capaz de un funcionsmiento libremente articnlado y fi-e
jondo sepuidamente un clomento de montaje 37 ¥y sus Pesos aso~-
elados de la manera generalmente mostrade en la figura Se
Aunque ho deserito versiones preferidas de la presen~
te invencidn, resultardn evmem;as muohas varisciones a 10g m
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expertos en la materia.Por ejemplo, la forma efectiva de elew
mento de montaje 37 pucde wariarse, como asimismo el mimero ¥
naturaleza e los pesos sostenidos por ¢l mismo, uno o anmbos
pesos pueder comprendor wna parte integrante de 1a esiruciura
en luger de ser ajustables, la dispoeicidn de ajuste incremen
tado estoblecida para el peso 40 puede ser sustitvide por una
disposicidn de ajuste contimmo, del tipo empleado conjuntemen
%e con ¢l peso 42, y viceverss, la orientacidén de los ojales
35 y 36 puede invertirse para intercambiar los lados de entra
da y salida del dispositivo de plimentacidm, con 6l elemento
de montaje 37 y sus pesos asociados ddspuostos entomces en el
lado del Gispositivo de alimentacdidn opucsic al mosirado en -
los ditujosy el elemento de montaje puede fabricarse de verdos
materinles difercentes, tales como pldstico o metal; etcs Dobe
entendorse por consiguionte que la anterior descripeidn tiene
adlo unn finglidad ilusirative y no limitativa de 1z presente
invencidn y %odas las variaciones y modificaciones que se haw
llen de scuerdo con los principios Gesceritos deberdn congiderar-
se inclufdos en ol dubito de las edjuntas reivindicoclonosa
R_0 2 &

Ia Patente de Imveneidn que se golicita por veinte, -
afiosy para HEapafla, de scuerdo con la vigente “sglslacidn, debe—
rd recaer sobre: "PERFECCIONAMIENTOS EN HAQUIRAS TRICOTADORAS®
con Prioridad de la Solicitud de Patente en UsSeds miméro =
576408 de fecha 12 de Mayo de 1.975, semin las cavmeterfsticas

osenciales de las siguientes:

REIVIUDICACIONES

18~ Poxfeccionamientcs en mdquinas tricotadoras del -

tipo de demandn que comprendemuna serde de pagusies de hilo para

suninigtrer dotos aogﬁn donanda a una serioc de ostociomes Ag ww

4
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alimontacidn a través de una serie de disﬁositivos de avence
mecdnico, ¥ en la me tales dispositivos de avance mecinico
ecomprendon una serie do :podillos rotatorios asociados a unz
cinta accionndn que corre a 1o largo de las superficies de -
S5¢  &ichos rodillos, sieado inferior la enchura de la cinta’a la
dimenaidn axial de la superficie de rodamiento de cada rodi-
Do, de modo que wn hile suministrado a uno de éstos en wng -
primera posieidn enire la cintn y la superficic de rodemiento del
mismo es mecdnicamente avanzado hacia vma de lac estaclones -
10y 30 alimentacién, on tanto que un hile suministrado al referide
rpdillo en wn segunis posicidn sobre 1la superficie de rodow
niento del miomo, axialmente desplasado de la cinia, no es me~
cdnicamente avanzado o la referids estacidn de alimertacidn, y
en la que cada uno de los dispositivos do avance mecdnico in-
15  gluye ademds wn soporte provisto de ojeles do entrada y s=lide
dispuestos en luzaree espaciados adyacontemente a la superficle
de rodamiento de dicho rodi¥lo, siendo selgetivamente desplaza—
ble del goporite entre dickas posicicnes primera y segunde nara
situar un sozmento de hilo que se extiende a lo largo de la men
20, clonada superficie de rodamiento desde wno a otro de log referi
don ojoles parn su avance meednico, o no ovance,-semin sea la -
poaicidn de dicho sopories-cuyon perfeccionamientos consisten =
en gue cads uno de tales soportos em cada uno do log mencionge
dos dispositivos do alimentacidn estd montado para 1n movimicns
25y  to artioulado lilre a través de un arco limitado édyaoentementa
g eu rodilio asociado, ¥y queo incluye por lo mencs wn contrapeso,
nedios de montaje para fijar este contrapeso en ¢l citado popor~
te en una pogicidn desplazada respecto al pux'ﬁ.:o de articulacién
del citado soporte para impulsar éste dltimo y sus ojales & la
30s  sogunda posicién de no avance Junto a dicho rodillo asocindo —
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bajo la influencia de la gravedad, y un medio gufa-hilo sos-
tenido por dichog medios de montaje para su acoplamiento al
hilo en el dispositivo de avance mecdnico, cuyo medio gufaw=
hile responde & la presonciz de una tensidn preseleccionade -
en ol hilo como resuliadec de la demanda de éste por wme de =
las estaciones de alimentacidn pars articular ¢l referido so-
porte contra la fuerza del mencionado contrapeso y desplazar
as{ al soporte y a sus ojales asociados a la primera poaicidn
de avance mecinico, de manera que la presenciz de tensidn en
un hilo particular debidz a la demands del mismo hilo por uma
de las estaciones de alimentacidn sitda sutomdticemente el -
hilo demandndo en posicidn adocuada respecto al dispositivo -
de alimentacidn para el avance mecdnico del mismo hacia tal -
estacidn, en tanto que la ausencia de demanda de dicho hilo =~
por la referida ostacién determina la colocmzeidn automdtica,
por el citado contrapeso, del hilo no demandado en una adecua-
da posicidn diferente respecto o su dispositivo de avence para
que tal hilo no sea avanzado hacia la referida estacidn.

28 .= Perfeceionnmientos en mdquinas iricotadoras, se-
zin la reivindiecacidén 1, caracterizados porgue dicho conirape-
80 es ajustable en su posicidn respecto al punto de articula—
eidn del mencionado soporte,

384~ Perfeccionamientos en mdquinas tricotadoras, se-
ain la reivindicacién 1, carscterizados porque dichos medios ~
de montaje incluyen un par de brazos situados z lados opuestos
del punto de articulscidn de dicho soporte ¥y un par de conbra=
pesos fijados al citado par de brasos, respectivementoe,

48 ,= Perfecclonamientos en mdquinas tricotadoras, se-
gin 1a reivindicacidn 3, coracterizados porque cada wno de di=-

chos pesos em de posicidn ajustable respecto al punto de arti-
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eulacidn del mencionando soporte,

58,~ Perfeccionamientos en mfquinas tricotadoras, se—
@in la reivindiecacidn 3, carnocterizados porgue dicho medio ==
eufa~hilo comprende otro ojal dispnesto en uno de los menciona-
dos hrazos, '

68.~ Porfeccionomientos en mdquinas tricotadoras, se-
ain e reivindiceeidn 5, cavacterizados porque el oftro ojal ci
tado ge dispone junio a un extrano de uno de los referidos bra-
zos en 6l lado de dicho punio de articulaeidn al lndo en el que
estdn situados los referidos ojales de entrada y salida,

78.~ Parfeccionamientos en miquinms tricotadoras, oo~
@in la reivindicacidn 1, caracterizados porque dichos medios =

" de montaje incluyen un miembro alargade que se extiende en di-

receidn peneralmente paralela al eje de rotacidn del citado —

rodillo y un par de brozos extendidos transversalmente al refo-
rido miembro en direcciones opuestas, respectivamente, desde «-
los exiremos opucstos del miembro alargade, comprondiendo el -
mencionado contrapeso un par de pesos fijados al citado par de

brazos, respectivamente.

88 ,~ Perfeccionamientos en mdquinas tricotadoras, se-
gin la reivindicacidn 7, caracterizados porgue por 1o menos uno
de dichog brazos inecluye medios para fijar separablemente uno
do los menclonados pesos gl mismo, en cuplquiers de una serie -
de lugares predeterminados a 1o largo de tal brazo.

98,~ Perfeccionamientos en mdquinas tricotadoras, o=
gin la reivindicaeidn 7, carscterizades porgque por lo menos uno
de dichog brazos incluye medios para fifar uno de loz citados =
pesos ol mismo para ou colocacidn deslizable n lo largo de tal -

brazo.,
108~ Ferfeccionamientos en mdquinas tricotadoras, se~-
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gin la reiv:l.n;iicacitSn 1, caracterizados porque dichas miqui-
nas tricotadoras son mdquinas rayadoras comprendiendo cada &
una de dichas estaciones de alimentacidn una caja rayadora
que tiene una serie de hilos diferentcmente coloreados, sumi-
5y nigtrados a la misma desde una serie de paquetes de hilo res-
pectivamente a travéa de una correspondiente serie de dichos
digpositivos de avance mecdnico.
112 ,~"PERFPECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS TRICOTADORAS™
Segin queda sustancialmente descrito en la presente
10, Hemoria que consta de veinte hojas, escritas a mdquina por una
gola cara ¥ acompaflada de dibujose |

Madrid, 4‘ g FEB: ’lmﬁ

SCORPIO INDUSTRIES
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