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WAPARATO PERFECCIONATO PARA TRANSPORTAR PACIENTES DESDE
‘UNA CAMA A UN CARRO MOVIL PARA SU TRASIADO A UNA SEGUN
DA SUPERFICIE". ‘ |
5. ‘ '
Fondo de la Inveﬁcidn

Esta invencidn se fefiere a perfeccionamientos -
en aparatos para transferir objetos y més particularmente,
es relativa a una telera perfeccionada y su mecanismo im--

10, pulsor para aparatos ussdos prinecipelmente para transferir
pacientes no embulentes desde una cama de hospital u otra
superficie sobre la que reposan inicialmente a un carro mé
vil por el que pueden ser soportados y/o transferidos pos~
teriormente a una segunda superficie tal como una mesa qui
15« rirgica, mesa de rayos X u otra cama.

E1l desarrollo de los aparaﬁos de ftransferencia de
objetos o pacientes del tipo &l que pertenece.principalmeg
te la presente invencidén estd reflejado en las descripeio-
nes de las siguientes patentes estadounidenses: ne 3.493;9%9

20. publicada el 10 de febrero de 1.970 a nombre de Léurel 4. Koll
¥ Welter Crook, Jr.; n2 3.579.672 publicadé el 25 de mayo .
.de 1.971 a nombre de Léurel'A.erll ¥ Walter Crool, Jﬁ.; -
n2 3.765.037 publicads el 16 de 6ctubre de 1.973 a nombre
" de Albert Dunkin; y ne- 3.829.915 publicada el 20 de agosto
25, de 1.974 a nombre de Albert Dunkin, E aparato descrito par
ticularmente en las dos ultimas -patentes ha sido comercia-
lizado y puede hallarse corrientemente en muchos hospitales
e instituciones similares.
En eséﬁcig, tel aparato incluye, ademds de una -

- 30¢ base mévil o chasis portadora de la carga, un par de miem- .



5e

10.

15.

20.

25.

bros separadores de sopoffe de_la téiera en forma de hoja,
superpuestos y trasladgbles lateralmenye, alrededor de los
cuales son arrasiradas un par de teleras superior e infe==
rior anélogaes a la tela. Las teleras son establecidas por
correas sin fin muy delgadas formadas en fibra de vidrio o
teflén reforzado con nylon y son controladas independien~-—

temente de tal modo que durante.la extensién lateral de ~~

- los separadores por encima de una cama y debajo de un pa-—

clente a transferir, las respectivas porciones de tramo de
las teleras superior e inferior.que se ponen en contacto -
con el paciente y la cama permanezcan relativamente estacio
narias aislendo asi tanto el baciente como la cama del con
tacto friccibnal con las placas.separadorag méviles lateral

mente. Una vez colocado el paciente completamente sobre el

.conjunto de teleras y placas separadoras, se cambia el esta

do de la telera superior de tal modo .que la porcidn de trg
mo superior de la misma, en contacto fisicobon el paciente,
se mueva en la misma direccién y a la misma velocidad linesl
que las plecas separadoras dursnte la retraccidn para trans
ferir el paciente desde la cama u otra superficie sobre la.
que reposgba inicialmente al chasis mévil. Ia porcidén de .~
tramo inferior.de la telera inferior ésté fijada con el cha
8is del aparato con el fin de.que la misma permanezca tam-
bién .estacionaria con respecto a la superficie de la mma -
durante la retraccidn del conjunto del separador y la tele
ra. De manera correspondiente, la porcidén de tramo inferior
de la telera superior se desliza con relacién a la porcidn
de tramo superior de la telera inferior con la que se halla
en contacto friccional. Tal movimiento de deslizamiento én-

tre las teleras o coxreaé es pérmitido por las caracteris-
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ticas de baja friccién del tefldn reforzado del que son fa
bricadas y se evita la generacidn de electricidad estdtica
no deseada mediante la impregnacidén de uns 0 ambas correas
que forman les teleras con un material conductor tal como
el grafito. |

Aunque el empleo de cubiertas o teleras anélogas
a la tela para aislar un objeto del contacto friccional con
un miembro de soporte avanzado lateralmente bajo el objeto
era ya conocido con anterioridad al desarrollo representa=
do por las patenies estadounidenses antes citadas, el apa-
rato bésico descrifo particularmente en la patente estadog._
nidense n? 3.579.672 y 3.765.037 posee diversas caracteris
ticas dnicas que segin se cree son la base de su inmediata,
aceptacidén en el campo de la transferencia de pacientes. -
La primera de estas caracteristicas es la flexibilidad uni -
versal de la telera ¥y el conjunto seperador que le permite
adaptarse al contorno de forma irregu_l_ar ¥ que no se puede-
predecir de la anatomfa humana que descansa so"bre we super
ficie defoma‘ble tal como un colchén de cama. Esta caracte
ristica, combinada con la facilidad de limitar a 12,7 mm
o menos el espesor del conjunto de transferencia a modo de
placa movible bajo el objeto o paciente a transferir, per-

mité obtener una "suavidad" y "delgadez" combinadas que ha

~cen diffeil que un pac'ienté poétrado en cama sienta el con
1 jﬁnto que sSe mueva debajo de é1, sin mencionar una total -
ausencia de incomodidad. En segundo lugar, la disposicidn pars
canumyél estado de la telera superior con relacidn a su pla

'ca separadora no sélo permite la retraccidn cargada lateral

del conjunto de teleras y placas para efectuar la transfe--

rencia del objeto o paciente de nuevo al aparato, sino que
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lo hace sin elevar en modd alguno ei:objeto 0 paciente de
la superficie sobre la que reposaba inicialmente y con la
que se ldentifica emocionalmente un paéiente‘ Esta caracte
ristica se ve mejorada ademds por la telera superior que -
define una.superfic;e continug que se ex#iende desdeuﬁebajo
del paciente al_lado alejado del aparato donde eé tfénsfe-
rido el paciente. Eﬁ'conseeuencia, la tranasferencia de un
paciente de hospital puede ser efectuada sin soﬁeterlo a~
ninguna medida de miedo u otro transtorno emocional normal
mente asociado con las operaciones de manipulacién de pacien
tes. '

- Bn.el mecanismo impulsor y de control de las te-
leras- descrito en la patente estadounidenses ne 3.765.037
e incorporado al aparato comercial de que se dispone actual
mente, se consigue el movimiento o no-movimiento requeridos
de las porciones de tramo de la teleras superior por una or
ganizacidn de rodillos de traccidn del lazo ¥y medios de fre
nado sccionados de manera alterna que trabajan sobre la co
rrea sin fin que forma la telera superior en .sincronismo -
con la traslacién del separsdor de soporte de la telera, -
El seguimiento de la correa es efectuado por un rodillo de
direccidn que sirve tembién de-componente en uno de los fre
noe. Aungue este mecanismo>impulsor y de control de la te-
lera he demostrado ser en la préctica altamente figble en
su funcionemiento en las mdquinas de transferencia de pa—-
cientes ya existentes y .estar pricticamente desprovistos -
ae mantenimiento, el mecanismo impulsor y de control en si
contribuye considerablemente al peso totsl y a los costos
de fabricacién de la méquina. Si bien estos dos factores =

constituyen un obstdculo pars iﬁ completa aceptacién de wn
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dispositivo de transferenciam de pacientes de otro modo §til
¥ eficaz, los problemas relacionados con el peso escesivo
son probablemente més criticos debido a su efecto sobre 1lg
movilidad ¥y maniobrabilidad de la méquina.

Sumario de la Presente Invencidn

De acuerdo con la presente invencidn, se conser—
va la eficacia de funcionamiento del aparato de transferen
cla de pacientes déscritocon un mecanismo de telera e im==
pulsor mejorado que permite reducir considersblemente el pe
80 total y los costos de fabricacidén de la méquina. En par
ticular, la telera consistente énteriormenxe en una correa
gin fin de tefldn reforzado andlogo a una tela delgada es -
sustituida por una longitud finitas de material similar wai
do en extremos opuestos a un par de rodillos de arrolla~ -
miento accionados para mentener, desenrollar o introducir
las porciones de tramo superior-e inferior de la telera ——

arrastrada slrededor de una placa separadora trasladable.

Se ha previsto un mecanismo impulsor para la rotacidn de

los rodillos arrolladores en completa sincronizacidn con
el movimiento de traslacidén de la place separadors de le -

telera con varios modos de funcionamiento necesarios del

rodillo arrollador asociado con-.cada tramo de la telera =~
efectuados por componentes de embrague o freno'relativa---

mente sencillos en combinacidén con temafios variables de -

' ruedas conducidas de arrastre de la cadena. La correa infe

rior del aparato de transferencia perfeccionédo de la pre-~
sente invencidén no es modificada con respecto a las maqui-
nas’ enteriores.- '

En consecuencia, entre los objetos de la presen~

te invencién se encuentran: la provisién de un aparato de
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transferencia de objetoslberfeccionédb del tipo en el que
la funcién de transferencis de un soporte a modo de place
trasladeble es efectuada por el movimiento de una telera
de material de tela flexible con relacidén al soporte; la
provisidn de tal aparato ds trgngferenc;a de objetos o pa-
cientes perfecciona&o_qug_reaulte de mahéra’inherent; en -
un seguimiento de lé”telera mejorado-con relacidén a los com
ponentes relacionados alrededor de 1os cuales es arrastra-
de; la provisidén en tal aparato-de transferencia de una te
lera y un mecanismo impulsqr denia telera perfecciénados;
la provisidén de tal telera y mecanismo impulsor perfeccio-
nados que permitan minimizar el.peso total y los costos de
fabricacién de la méquina; y la provisién de tal telera v
mecenismo de arrgstre de la misma que estén sincronizados.
de una maners sencilla y directg con las-operaciones de la
méquina relacionade de una manera altamente eficaz.

Otros obJetbs ¥ el alcance de la aplicebilidad -
de la presente invencién regultarén evidentes médiante la
descripcidn detallada que sigue, tomada a la wista de los.
dibujos que se acompefia en los que los nimeros de referen-
cia similares designan partes iguales.

Breve Descripcidn de los Dibujos.

Ia figura 1 es una vista eﬁ perapectiva fragmen~
taria que ilustra la porcidén de chasis superior de un apa~-
rato de trensferencia de objetos que incorpora la presente

invencidn; . -
Ia figura 2 es una vista en planta desde abajo -~

de la porcidén de chasis superior ilustrada en la figura 1;
La figura 3 es un alzado del extremo derecho del

aparato mostrado en la figura 1
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La figura 4 es un alzado del extremoizquierdo del

dispositivo ilustrado en la figura 1;
| La figura 5 es un alzado del extremo frontal del -
aparato moétrado en la figura 1;

La figura 6 es una vista en seccién transversal
fragmentaria, smpliada, tomada segin la linea 6-6 de la fi
gura 3;

La figu.:z-a 7 es ung vista en seccién trensversal:
fragnentarf;x.;a'/, amplisda, tomada segin la lfnea 7~7 de la fi
gura 4;

La figura 8 es una vista en seccidn transversal
fragnentaria, tomada segin la linea 8~8 de la figura 6;

Las figuras 9A g 9D son vistas esqueméticas que
representan los modos de funéionamiento del aparato de la
invencidén; .

. Ia figtira 10 es una vista en perspectiva, frag—-
mentaria, de una realizacién alternativa de la presente in
vencidn; y 7 '

. Ta figura 11 es una seccidn transversal fragmen-
taria, ampiiada’, de un embrague-freﬁo apropiado para ser -
usado en la realizacién de la figura 10.

Descripeidn Detgllade de lssRealizaciones Preferidas.

En los dibujos, la porcién de chasis superior -

del aparato de trg.nsferencia que incorpora la presente in-

" vencidn ha sido designade -generalmente por la referencia =

numérica 10. Segin se observard mediante una simple referen
cia a las patentes anteriores ya citades, en la préctica -
la porcidn de chasis 10 esté soportada con respecto a una

base con ruedas por un mecanismo elevador regulable verti-

celmente para dar movilidad al aparato del mismo modo que
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ung camille con ruedss o éimilar. Naléeiha representado --
la base con ruedas ni las porciones.elevadoras del chasis
con el fin de simplificer la exyosicidﬁ de los nuevos aspec
tos de la presente invencidn. Ie poreién de chasis ilustra
da 10 estd formeda 9sencialmen%e por placas termineles 1z~
quierda y derecha o piezas fundidas 12y 14'conrénieﬁ¥emeg
te interconectadas t;l como por-medio de vigas anterior y
rosterior 16 y 18 segin se ha mostrado més clarémente en la
figura 2 de los dibujos. Igualmente, una serie de vigas —-
transversales 20 Be extienden entre las vigas anterior y -
posterior 16 y 18 para establecer el soporte estruétural -
pere una place de cubierta 22. Ia placa de cubierta 22 se
extiende desde el borde anterior sl borde posterior de la
porcién de chasis superior 10 pars proporcionar una super-
ficie soportadora de la carga, dirigida hacia arriba, gene
ralmente planar.

- La placa de cubierta 22 soporta un par de conjun
tos de teléras superior ¢ inferior 24 y 26 respectivamente,
gue desde un punto de.vista funcional, son similares a los
conjuntos de teleras descritos en las patentes anteriores -
ya mencionadas. Como tales, aﬁbos conjuntos de teleras 24
¥ 26 estén adaptados para extenderse o retraerse simulté-
neamente en traslacidén con respecto a la placa de cublerta
22 como resultado del movimiento correspondiente de las pla
cas separadoras superior e inferior 28 y 30 interconectadas
en extremos.opuestos prdximos g-sus bordes interiores por
ménsulas impulsoras 32. Las teleras superior e inferior 34
¥ 36 de material de correa:flexible y delgado son arrastra
das respectivamente alrededor de las superficies de borde

superior, anterior e inferior de las'placas separadoras .28
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¥ 30. Aunque la telera superior 34 se extiende por detrés
hasta wn mecanismo'impulsor y de control que serd descrito
con mds detalle seguidamente, la telera inferior 36 es esen
cialmente igual que la telera inferior del aparato descri~
to en las patentes antes memcionadas & como tal, se presen
ta bajo la forma de una correa sin fin arrollada tembién -
alrededor del borde posterior de la placa separadora infa-'
rior 30 con su porcién de tramo inferior anclada con el —-
borde anterior del chasis 10. Tal anclaje del tramo infe--
rior en la telera inferior 36 efectuard una superficie es-
tacionaria, dirigida hacia abajo, durante la traslacién —
del separador inferior 30 con el movimiento concomitante =~
de la porcidn de tramo superior de la telera inferior 36.-
en la direccién de traslaéién de la pléca sepéradora pero
al doble de su velocidad lineal. , .

_ VSegdn.se he indicado anteriormente, la presente-
invencidn parte del cuerpo de la técnica anterior represen
tado por las patentes estadounidenses antes citadas princi

palmente en el mecanismo por el que los conjuntos de tele-

- ras 24 y 26 son impulsados y son controlados en su funciona

niento con la excepcién de que difieren en la operacién de
transferencia efectuada por losrcqnjuntos de teleras. Por
esta razén, se hard referencia a las figuras 9A~9D de los

dibujos para la mevisidén de las caracteristicas de funcio- .

' nemiento de los conjuntos de teleras con el fin de facili-

tar una mejor comprensién del mecanismo impulsor pexrfeccio
nado a describir. En lps figuras 9A-9D, se ha representado

esqpematlcamente los cuatro modos operacionales bésicos de

' transferencia de objetos o pacientes de los conjuntos de ~

teleras 24 ¥y 26 con £1echas que indican la direcoidn de mg

vimiento tomada por las placas separadoras'y las pofciones
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de tremo de las’telerss, fes porciones de tramo de las te-
leras superior e inferiorique,sqn retenidas evitando su mo
vimiento con respecto gl chasis 10 son'designadas por pun-
o8 espaciados. As{ pues, en el modo de funcionamiento de-
ftegrgalt de la figura 94, las placas separadoras 28 Y 30 es
$én siendo avanzadas desde su posicidn retraida recubrien-
do  la placa de cubierta 22 a ung posicién extendida sobre
una cemg u otra superficie (no representada) soﬁré la que
reposg inicislmente un oijefo o paciente a transferir. Du-
rante este modo operacional, el espesor combinado de los -
dos conjuntos de teleras 24 y 26. (aproximadamente 12, 7 mm-
0 menos) avanza lateralmente entre el paciante y la super-
ficie. sobre la que reposa el paciente.Segin se ha indicado
en las patentes anteriores, la flexibilidad universal de
los conjuntos de teleras 24 y 26 se acomodaré a la configu
racién de diversos contornos representada, por ejemplo, —-
por la anatomfa humana gue reposa sobre un colchdn deAcama.
Tal movimiento de los conjqntos de telera 24 y 26 bajo el
paciente se producird parcialmente como resultado de la re
lativa delgadez de los conjuntos de telera pero de forma -
més importante debido a la funcién sislante frieccional de
lags teleras 34 y 36 con respecto a las superficies contac-
tadas por los conjuntos de teleras durante el movimiento
de carga. Especificamente, el tramo inferior de la telera
inferior 36 es mantenido estacionario con respecto a la su
perficie de soporte sobre la que son :tresladados los con-
juntos de telere mientras que ia porcién de tramo superior
de la telera superior 34 es estacionaria con respecto al -

objeto o paciente por debajo del cuel pasen los conjuntos

de teleras.
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- Para retraer el objeto o paciente nuevamente a
una posicidn de soporte sobre la placa de cubierta 22, se
invierte la direccidn de traslacidén de la placa separadora
pero se cambia el estado de la telera superior 34 de mane-

5. ra que sus dos porciones de tramo superior e inferior arrag
tradas alrededor del separador superior 28 se muevan en la
misma direccién y a la misma velocidad que el separador su
perior 28. Asi pues, en el modo-de funcionamiento de "“retrag
ciéh de la carga', el conjunto de telera sﬁperior 24 funcig

104’ na éomp una unidad. El funcionamiento del conjunto de tele
ra inferior 26 es simplemente el contrario del realizado en
el modo de funcionamiento de “earga" representado por la -
figara 94. ' - ,

El modo de funcionamiento de "descarge!" ilustra-

154 do en lz figura 9C y por el que se transfiere un‘objeto 0
paciente desde la posicidn de soporte sobre el chasis 10 -
& uns superficie adyacente es esencialmente el inverso del-
modo de "retraccidn de la carga" ilustrado en’ia figura 9B.
Igualmenée, el modo de funcionamiento de "retraccién de —

20 descarga" en el que son retirados los conjuntos de telera
24 y 26 desde una posiéi6n por debajo de un objeto o pa- -~
ciente transferido por el modo de "descarga" es esmncigl-—-
mente una inversién del modo de funcionamiento de cgrgal
representado en 1§ figura 9A.

25} T Aungue los simbolos de punta de flecha empleados
en las figuras 94-9D destacan la direccidn de recorrido del
tramo de~telera, es importante destacar que la velocidaed -
relativa del movimiento del tremo de la telera no es direg
tﬁpente discernible a partir de estas figuras. Segin se ha

30¢ . mencionado ‘mAs airiﬁa con respecto & la telera inferior 36,

4
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la velocidad del tramo subérior de 1§‘telera inferior es el
doble_de la velocidad de traslacién del separédor inferior
30 porque el tramo inferior de la telera inferior se mantie
ne estacionario. De un modo similar, la velocided del tra-
moe inferior de laatelera superior 34 en losg quos dehgun-
cionamiento tanto de "carga" como dé_"réfraécidn'de.descag
ga" se moverd linealgénte al doble dewla velocidad de la -~
pléca seperadora superior 28. En los modos operécionales de
"retraccidn de ls carga" y "descarga" de las figuras 9B y
éc respectivamente, los'traﬁos tanto'superior como inferior
de la telera superior 34 se mueven a la misma velocidad ii-
neal y én la misma direccidn en que se realiza el movimien
to de.la placa separadora superior 28,

En el aparato de transferencia de la técnica en-
terior, los cuatro modos operacionmlegfepresentados por las
figurae 9A-9D fueron efectuados por menipulacidén de las por
ciones de lazo en wna correa sin fin arrastrada alrededor
del separador superior 28 para-establecer la teiera sup@es=.
rior. De acuerdo con la presente invencidg, no obstante, la
telera superior 34 es establecida por una longitud finita
de material de correa flexible conectada en extremos opues
t08 a rodillos o tambores arrolladores 38 y 40 apoyados en
extremos opuestos en las pliezas-fundides terminales 12 y 14
cerca de la parte posterior de la porcidn de chasis supe--~
rior 10. Mediante la descripcién que precede en relacién con
las ilustraciones esquemdticas de la figura 9, puede apre-
ciarse el comportamiento rotacionel de los rodillos arrolla
dores 38 y 40 para lograr el funcionamiento descrito de la
telera superior 34 en relacién con el separador superior -
28. 4 este respecto debe destaéarse que la longitud limita

da de las porciones ‘de tramo de la telera superior arrolla
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da alrededor de los rodillos arrolladores 38 y 40 junto —-
con la extremg.delgadez del material en que se ha formado
la telera asi como las tolerancias permitidas, puede esti-
marse que.los didmetros efectivos de los rodillos arrolla-
fores 38 y 40 son constantes. Por consiguiente; Se supone
que el movimiento angular o la rotacién de los rodillos -
arrolladores 38 y 40 estd directamente relacionado con el
movimiento lineal en la porcién de tramo conectada a los res
pectivos rodillos arrolladores.-

BEn el modo de funclonamiento representado en la
figure 94, el movimiento del tramo en la telera superior
34 es efectuado, por consiguiente, reteniendo o frenando el
rodillo 40 mientras girﬁ el tambor 38.para desarrollar la
porcidn de tramo inferior en la telera superior 34 a una -
velocidad lineal igual al doble de la velocidad a la que se
mieve el separador 28. En las figuras 9B y 9C, los dos ro-
dillos arrolladores 38 y 40 son-girados al unisono para de
genrollar o recoger ambos porciones ﬁé tramo ae la telera.
superior a una velocidad tangencial igual a le velocidad
del movimiento de retraccidén del separador 28. En la figu~-
ra 9D el rodillo 38 al que esté-unida'la pbrcidnpde tramo
infefior de la telera 34 debe ser arrastrado sl doble de la
velocidad a la que fue arrastrado por ejemplo en el modo -
de "retraccién dg la-carga' de la figura 9B porgue en estg
caso se. frena el rodillo inferior 40 para mentener estacio
naria la porcidnude tramo -superior de la telera 34. Se obser
varé, por consiguiente, que ambos rodillos 38 y 40 han de
ser capaces de experimentar una.rotacidén reversible junto
con el movimiento del separador (figuras 9B y 9C); el rodi

1lo 38 &l que estd unida la porcidén de tremo inferior de -
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la telera superior 34 debe ser ademds capaz de experimen=-
tar mma rotacidén reversible al doble de la velocidad de =~
movimiento del separador y el rodillo 40 con el que esté
conectada la porcién de tramo superior de la telera 34 de
be ser adicionalmente capaz de ser frenado. .

Se va & explicar ahora una . realizacidn preferida
del sistema de arrastre por el que son trasladados los se-
paradores 28 y 30 desde sus posiciones retrafde y extendi-
da en relacién con la placa de.cubierta 22 asi como el me-

dio de transmisidn por el que se efectia el movimiento rota

cional de.los rodillos 38 y 40 -para conseguir los cuatro -

modos de funcionamiento ilustrados en la figura 9, hacien-
do referencia a las figuras 1-8-de los dibujos. Segin se -
he representado més claramente en las figuras 1, 27 5 de -
los dibujos, un motor de arrastre eléctrico de tipo rever-
sible 42 estd soportado por una ménsula 44 debajo de la pla
ca de cubierta 22 en la proximidad de suborde frontal y -
conectado en relacidén de trgnsmiaidn por-una caéena 46 a -
un 4rbol conductor 48 que-se extiende entre las piezas fun
didas terminales 12 y 14. Apoyadas en cada pieza fundida -
terminal 12 y 14 coaxialmente con el &rbol conductor 48 hay
ruedas de arrastre interior y exterior 49 y 50 acopladas -
para girar con el &rbol conductor. Ambas ruedas 49 y 50 son
del mismo tamafio. Cada una de las piezas fundidas termina-
les 12 y 14 soportan ademds a las ruedas locas 52, 54 y 56
alineades en el mismo plano que las ruedas de arrastre extg
riores 50 ¥ alrededor de les cuales es arrastrada una cade-
na de arrastre del separador 58, Ia cadena de arrastre 58 -

es similar en su fimcién al errastre del separador de la —-

téenica anterior y como tal proporciona un tramo superior -
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horizontal entre las ruedas locas 54 y 56 con las que egtén
conectadas las ménsulas 32. 4 la vista de esta organizaeidn
las placas separadoras 28 y 30 serdn trasladadas con la mén
sula 32 en la direccidén de movimiento del tramo superior =—-
5e en la cadena de arrastre 58 que dependerd a su vez directa-
mente de la direccidn en que sean arrastradas las ruedas 50
por el motor 42.
Segin se ha representado méds claramente en las fi
guras 2-4 de los dibujos, las ruedas de arrastre 49 espacig
10, das de la superficie interior de las placas terminales 12 y
14 estén acopladas cada una por medio de cadenas de arrag--
tre 60 con ruedss 62 del mismo temafio que las ruedas 49 y.
que estén enchavetadas sobre.ejes secundarios 64 y 66 apo=
yados respectivamente en las placas terminales izquierda ¥
15. derecha 12 y 14 cerca de la parte posterior de la poreidn. -
de chasis 10. As{ pues, cada uno de los ejes secundarios 54
y 66 serd girado a la misma velocidad angular que el &rbol
conductor 48 debido a la relacién de transmisién directa -—-
1:1 entre las ruedas 49 y 62, ’
20. Sobre la placa, termingl izquierde 12, el eje secun
dario 64 soporta una rueda de trensmisidn secundaria 68 aco
plada por una cadena de transmisidn'éo con un par de ruedas
72 Y 74 que tienen el miémo tamafio que la rueda 68 y tenien
A do tembién el mismo didmetro efectivo que los rodillos de.-
~ 25+ . arrollamiento 38 y 40. Ias ruedas 72 y T4 estén enchavetadas
sobre los érboles 76 y 78 que funcionan como 4rboles de en~
treda para los embragues accionados eléctricamente 80 y 82,
respectivamente y son coaxiales, con los rodillos de arroi;g

miento 38 y 40 con los que estén unidos los extremos opues-

30. tos de la ‘telers superior 34. Debido ol didmetro efectivo ~

t

L



comin de todas las ruedas sobre la piécaaterminal izquier-
da 12 y los rodillos arrolladores 38 y 40, la velocidad --
velocidad lineal en la cadena de tranamisidn 58 durante el
5, movimiento de traslacidn de los aeparadores 28 ¥ 30, suponien
do que las ruedas 72 y 74 estén acopladas con los rodillos
de arrollamiento. N |

Ambos embragues 80 y 82 son de construccidn idén~
tica y pueden ser de cualquier-tipo convencional accionado
eléctricamente apropiado para acoplar y desacoplar las rue-
das 72 y 74 con relacidén a los rodillos arrolladores 38 y 40.

104

Una forma apropiada de realizacidén de embrague ha sido re~-
presentada en la figura 7 para ineluir un plato de embrague
84 enchavetado o fijado de otro modo no rotativo con el 4r-
bol 76 (78) junto con la rusda 72 (74). Tn érbol portador =
85 apoyado en lg placa ¢erminal~izquiérda'12 para cada uno

150 *

de los rodillos arrolladores 38 y 40 pueden incluir una ~-
porcién terminal acanalade 86 para soportar un piato de em=
brague axialmente movible 88 de manera no rotativa con res-
20. - pecto a los 4rboles 85 de los rodillos arrolladores 38 y 40
respectivamente. Una bobina excitadors 90 estd prevista pa-
ra retirar el plato 88 axialmente_contra el empuje de ﬁn mug
1lle de compresidn 92 en contacto con el blato de embrague -
84. Cada uno de los platos de embrague puede llevar, en sus
25, - cara de contacto, dientes gpropiados 94 o éuperficies de =-
friccidn de forma anulare Asi pues, se verd que cuando es -
excitaaa le bobina 90, las ruedas 72 y 74 serén acoplades -
directamente con los rodillos arrolladores 38 y 40 mientras
qﬁe la desexcitacidén de la bobina permitird la rotacidn de
30, - las ruedas 72 y 74 independientemente de los fodillos arro--

lladores 38 y 40. Se observard también gque debido a que to-~



das las ruedas 50, 68, 72 y T4 tienen el mismo tamsfio, la. -
rotacién de los rodillos 38 y 40, previa excitacién de los
embragues 80 y 82, se realizard a la misma velocidad angular
que el 4rbol conductor 48 y en la misma direccién. Igualmen
5. te, la velocidad tangencial de los rodillos 38 y 40 serd -
la misma que el movimiento g velocidad linesl de los separa
dores 28 y 30.
El eje secundario 66 que se encuentra sobre la —-—
pieza fundida terminal derecha 14 (figura 3) lleva de mane-

10. ra no rotativa, sobre su extremo exterior, una rueda secun-

| daria agrandada 96 acoplada por una cadena de transmisién
98 con una rueda relativamente pequefia 100 enchavetade con
el 4rbol de entrada 102 de un tercer embrague 104 El em—-
brague 104 es de construccién idéntica a los embragues 80

15 y 82 pero est4 asociado operativamente con el rodillo arro-
1lador 38 solamente. Igualmente, el tamafio relativo de las
ruedas 96 y 100 efectia la rotacién del rodillo arrollador
38 a una velocidad que es el doblerdé‘la velocided & la ——
que es girado el &rbol conductor 48 por el motor 42.

20. | Asociado con el extremo derecho del rodillo arro
1lador 40, con el que esté conectado el tramo superior de .
la telera superior 34, hay un fremo accionado eléciricamente
106, del que se ha ilustrado una forma apropiada en la fi-.
gura 6 de los dibujoss En este ejemplo, una bobina 108 mon-

:.‘ 25. . : tada detrds de una cara de friccidn fija o estacionaria 110

pondréd en contacto con la cara 110, cuando es excitade, un

plato de friccién movible 112 contra el empuje de un muelle
neutralizador 113 todos ellos fijados sobre el &rbol termi-
nel derecho 114 del rodillo errollador 30, Debido a la conexién

3.  acenalade del plato de friccién movible 112 con el 4rbol 114,

L)
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el movimiento del- plato cbhtra la sdﬁérficie eatacionaria ~
110 previa excitacidén de la bobina 108 efectuard una reten~
oién de fremado del rodillo 40 contra su rotacidn. |

Una disposicién apropiade para conectar los extre
mos opuestos de la felera superior 34 con los rodillog arro
lladores 38 y 40 hai side representada éﬁ'lé figura 8 de ==
los dibujos, :Segin ;e ha representado, el rodillo estd pro
visto de una ranura radial adaptada para recibir una barra
de apriete 116 retenida en la ranura contra la porcién ter-
minal de las teleras por medio de tornilles 118. Igualmente,
el medio de guiado por el gue son arrastradas las porciones
de tramo superior e inferior de la telera superior 34 alre-
dedor.del borde postérior o interior de la placa de cubier—-
ta 22, aunque no ha sido detallado en los dibujos, es pro=--
porcionado por la viga de cubierta posterior 18 tal como ha
gido descrita en la-patente estadounidense n? 3.765.037.

Se comprenderd con la descripcién Que'precede que
el motor 42, el Arbol conductof~48 ¥y ias ruedasAde arrastre
49 y 50 establecen un medio de arrastre comin tanto - para —
trasladar los separadores 28 y 30 por medio de las cadenas
de transmisién 58 como pare la rotacidn de los rodillos =-
errolladores 38 y 40. Igualmente, un primer tren de arras-
tre realizddo en la placa terminal izquierde a través del -
eje secundario 64 , la rueda 68, la cadena 70 y lae ruedas
72 y 74 sirve, cuando son excitados los embragues 80 y 82,
para conectar los rodillos arrolladores con el drbol impul-
sor 48 en una relacidén de transmisidn 1:1 mientras que un -~
segundo tren de arrastre formado por el eje secundario 66,
las rueded 96 y 100 en la placa terminel derecha conecta -
108 rodillos arrolladorves con el &rbol impulsor segin una -

relacién de trensmisién 2:1. EL primer y segundo trenes de
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arrastre asi formados son accionados en la préctica alter—

nativeamente pars efectuar los cuatro modos operacionales -

repreaentados en lg figura 9. Especificamente, en. el modo
operacional de "ecarga" los embragues 80 y 82 de la piezg -
fundida termingl izquierda serén desexcitados mientras que
el embrague 102 y el freno 106 de la pieza fundida terminal
derecha son-excitados. Cuando es accionado el motor 42 para
glrar las ruedas de arrastre 50, las mensulas 32-y de mane-
ra correspondiente los separadores 28 y 30 serén avanzados
deade su posicidn retraida por fuera hacia la posicidn ex- -
tendida. Simulténesmente, el rodillo arrollador 38 serd gi
rado en une direccién apropiada para desenrollar la porcidén
de tramo inferior de la telera superior a uans velocidad ——
igual.al doble de la de los separadores 28 ¥ 30. La porcién
ae tramo superior de la telera permanecerd estacipnarisa a
la vista de la condicién frenada del rodillo 40. La.exc;ta—
cidn de los tres embrégues*y el freno 106 serd la misma en

el modo de funéionamiento de "retraccién de descarga® repre

- 8entado en la figura 9D. La'dﬁica’diferencia es que équi -

se invertird lg_direccidn‘dg rotacién del &rbol impulsor.
En los modos operacionales de "retraccidén de car-

gal y "descérga“- representados por las figuras 9B, y 9C, el

fréno i06 as{ como el embrague 104 de la bieza fundida ter-.

mingl derecha 14 serén desexcitados mientras que ambos em--

" bragues 80 vy 82 de la pieza fundida terminal izquiérda 12,=

serdn excitados. Debido a la relacidn 1:1 de las ruedas de
arrastre de este extremo del chasis, ambos rodillos arrolla
dores 38 y 40 serédn girados a la misma velocidad ¥ en una -

dlreccidn apropiada pare mover la telera superior en sincro

nismo ‘con la placa separadora superior 28, -




En la realizacién alternativa de la invencién —-
ilustrade en las figuras 10 ¥ 11 de log dibujos, los compo-
nentes ya descritos en la forma de realizacidn enterior son
designados por las mismas referencias numéricas pero con =-

5., adicidén del signo prima. En esta realizacidn,rge modifica
la relacidn posiciohél_dealos rodillos arrolladores 36" y 40!
con respecto al chasiﬁ 10' puesto que el rodillo arrollador
38' con el que estd conectade la porcidn de tramo inferior .
de la telera superior 34' estd dispuesto en el ceniro del -

10 chasis 10' mientras que el emplazamiento del rodillo 40' —-
perménece esenciaelmente invariable. Iguelmente, la placa ter
minel 12' es modificada para incluir una extensién de mén-
sula 120 para soportar un par de embragues accionados eléc~
tricamente 122 y 124 y wmn embragﬁe-t;ano acciongdo eléctri-
15., camente 126. Los embragues 122 y 124 son ddnticos en todos
sus gspectos a los embragues 80 y 82 ilustrados en la figu-
ra 7 de los dibujos y descritos mds arriba. Ei embrague-fre
no 126 estd representado en la figura-11y compfende un pla
to de embrague deslizante 128 unido“ﬁediante acanaladuras .~
20.,, con el 4drbol terminal 130 del rodillo 40. ELl plato de embra
gue 128 tiene superficies de friccidén dirigidas en sentidos.
opuestos o dientes radiales 132 y 134 previstas normalmente
en fina posicién central o neutra entre una superficie de —
frenado 136 y una superficie similar de un plato de embrague
25.. conductor 138 por un par de muelles de compresién 140. Una
bobina electromagnética 142 dispuesta detrds de la superfi-
cie de frenado 136 sirve, cuando es excitada, para disponer
el plato del embrague 128 en contacto de frenado con la su-

perficie 136 mientras que la excitacién de una bobina 144 -

30, retirard el plato de embrague axialmente contra el plato de



-5e

10+

20+

29

30

D D

embrague conductor 138.
Haciendo referencia nuevamente a la figura 10 de
los dibujos, el &rbol impuléor 48' soporta ademés de la --
rueda 50' una rueda de arrastre del rodillo -arrollador 146
acoplada por una cadena: de arrastre sin fin 148. ILa cadena
de arrastre 148 se acopla adicionalmente con una rueda 150
enchavetada con el drbol de entrada y'ei plato conductor 138
del embrague-freno 126, una rueda 152 enchavetada con el —-
érbol de entrada del embrague 124 y una rueda 156 enchavets
da con el 4rbol de entrada del embrague 122, Se observard -
que cada una de las ruedas 50', 146, 150 ¥ 152 tienen el --
mismo didmetro efectivo por lo que los 4rboles con los que
estén conectadas las ruedas serdn arrastrados a la mismg ve
locidad y en la misma direccidn que el drbol de arrastre —-
48', No obstante, la rueda 156 es la mitad del didmetro --
efectivo de la rueda 146 y de este modo imprimird wna velo-
cidad rotacional al érbol de entrada del embrague 122 igusl
al doble de la velocidad rotacional del érbol de arrastre 481,
Bl 4rbol de salida 158 del embrague 124 lleVa una
rueda de arrastire 160 acoplada por una cadena sin fin 161,
a una rueda de arrastre 162 enchavetada sobre el équ; del
rodillo arrollador 38'. Ambes ruedas 160 y 162 son del mis-
mo didmetro efectivo que la rueda i46.

A ls vista'de la organizacién de arrastre ilustra

" da en 1la figura 10 de los dibujos, se observara que se ha -~

proporcionado un primer y segundo trenes de arrastre para el
rodillo 38' de un modo similar al primer y segundo:. trenes

de 'arrastre descritos més arriba con respecto & la realiza-
cidn de 1a§ figurss 1-8, los embragues 122 y 124, al ser ex

citados alternetivamente por medios‘de control apropiados =~




(no representados),,deterﬁinarén la §élocidad a la que gi-
ra el rbdillo arrollador 38'. Especificamente, la excito~—
cién del embrague 124 y correspondienteﬁente 1lg desexcita=-
cién del’embrague 122 efectuardn un tren de arrastre desde
la rueda 146 al embrague 124, la rueda 160, la cadena 161
¥ la rueda 162 gl rodillo arrollador 38' a una relacién de
transmisidn'de 121 c;ﬁo es necesario para la rotacidn’ del
rodillo arrollador 38'-durente los modos de funcionamiento -
de "retraccién de la carga" y de "descarga'. igualmente,
10+ se observard que el embragﬁe-frené 126, duranté-estos modos
operacionales, serd acclionado pare acoplar el rodillo 40!
con la rueda 150 por excitacidn de la bobina 144.

Cuando la manipulacidén de la telera superior 34!
precisa la rotacién del rodillo 38' al doble de la veloci-
15. ded.del 4rbol de arrasire 48! y el frenado del rodillo arro
1lador 40' como en los modos de funcionamiento de "carga" y
de "retraceidn de descarga", el embrague 124 sepé desexci-
tado mientras que el embrague 122 serd excitado. En esta con' -
dicidn, se efectia un acoplamiento de arrastre.directo con
20+ el rodillo 38' & través de la rueda 156. Debido al tamafio.-
relativo de la rueda 156, la rotacidén del rodillo 38' se pro
ducird el doble de la'velocidad del Arbol de arrastre 48'.
Ia bobina 142 del embrague-freno 126 serd excitada, eviden-
temente, para impedir la rotacidén del rodillo arrollador 40%.
25« Ia realizacién de las figuras 10 y 11 es ventajosa

porque permite disponer los componentes de arrastre para los

rodillos arrolladores en un extremo del chasis o duplicarlos
en sus extremos opuestos. For otro lado, se prefiere la rea~
lizacidén segin las figuras 1~8 porque permite .un.posiciona-

30 miento de los rodillos arrolladores gue hace posible la uti
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lizacién de menor longitud de material de correa para esta
blecer la telera superior. Si se omitiese el conjunto de te
iera inferior 26 en una méguina que sélo utilizase el con-
Junto de telera superior descrito 24, el rodillo arrollador
38 seria colocado en tal caso hacia el frente del chasis,
Tal mdquina se apoyaria en las caracteristicas de baja fric
cién de la telera para deslizarse con relacién el colchén -
de la cama u otra superficie hacia/o desde la que fuese = -
transferido el paciente. ‘

Se verd asi que la presente invencidén proporcio=
na un mecanismo impulsor y de transmisién perfeccionado pa
ra dispositivos de transferencia de pacientes .del tipo al
gue se ha hecho. referencia y por el que se alcanza completa
mente los objetivos antes mencionados. Se contempla también
que puedan introducirse diversas modificaciones y/o cambios
en la realizacién ilustrada y descrita més arriba sin apar-
tarse de la invencién por consiguienﬁe, se pre?ende expresg
mente que la presente descripecidn sea ilustra%iva de una —-
forma de realizacidén preferida solamente, no limitative,y ~
que el verdadero espiritu y alcance de la presente invencién
sean determinados con referencias a las reivindicaciones que
siguene.

N 0O T A

La Patente ‘de Inﬁeggién que se solicita por vein-'
fe'aﬁos pafa Espalfia, de écuerdo con la vigente Legislacidn,
debera recaer sobre: "APARATO FERFECCIONADO PARA TRANSPORTAR
PACTENTES DESDE UNA CAMA A UN CARRO MOVIL PARA SU TRASLADO A
UNA SEGUNDA SUPERFICIE", -con Prioridad de la solicitud de -
Patente en U.S.A. ne 5§é.938, de fecha 17 de NMarzo de 1975,

segﬁh’las caraéferiéticas esenciales de las siguientes:
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REIVINDICAGCIONES

18 .~ Aparato perfecoionado para trénspgrtar pacientes -
desde una cama & un carro movil pars su traslado & una segun
da superficie, del tipo que tiene un chasis para ostablecer
una estructura de cublerta portadore de la oarga con bordes
interiorés y exteriores y al:menos un conjunto de telera.'ez
tensible regulable entre una condieidn retraida recubriendo .
la estructura deroubierta y wna condicidn extendida dispues
ta al menos parcialmente més alld del borde exterior de la
estructura de cubierta sobre una superficie hacia/o desde le
que hay que transferir un objeto, estando constituido el =
conjunto de telera por un separador de soporie trasladable
entre posiciones retraida y extendida correspondientes,rés-
pectivamente a las condiciones retréida.y extendida, Gel -
conjunto y una telera establecida por meterial de oorioaa -
flexible arrastirado alrededor de las superficies superior,
del borde exterior anterior y las superficles inferinres =
del separador para definir porcionss de tramo superinr ¢ in
ferior que se funden en el borde exterior anterior delrsepg
rador, siendo opsrativo el conjunto de telera de tal modo =
que la porcién de tramo superior pueda mantenerse egtaciona
ria con relacién a la egtructura de cubierta durante el mo-
vimiento de traslacién del separador con relacién al objeto
a trangferir o bien moverse con el separador para efeotuar
la trangferencla lateral de un objeto que se encgentra 80~
bre el separador, movimiento del separador que va acompafia-
do por una variacién en la longitud de las porciones de “ue
tramo superior e inferior, el perfeccionamieﬁto caracteriza
do por: primeros y segundos elementos de arrollamiento monta
dos para glrar sobre dicho chasiss una longltud finita de =

material de correa flexible para establecer la telera, es-—-
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tando conectadds los extremos opusstos de la telera con di-
cho primer y éegundo elementos arrolladores respsciivamente
de tal modo que el movimiento lineal de la porcidén de tramo
de la telera superior con relacidén al separador sea contro-
5. lado por dicho primer elemento de arrollamiento y ol moviee
miento linsal de la porcidén de tramo de la telera inferior
con relacidn al separador sea controlado por dicho segundo
elemsnto de arrollamiento; y un arrastre ooﬁﬁn pare trasla-
dar el separador y para hacer girar s dichos primer y segun
10, do elementos de arroliamiento, incluyendo dicho arrastre --
une trangmisién desplazable por medio de la cual se pusde - -
accionar dichos primer y segundo elementos de arrollsmiento
para retensr, desenrollar o bien recoger las porciones-dé -
tramo superior e inferior reébectivamente en sincronizéeién
15. con el movimienio del separador. 7 ‘

28 ,~ Aparato perfeccionado pars {transportar pacientes =
desde una cama & un carro mévil para su traslado a wa Qe-—
gunds superficie, segin la reivindicacidén 1, en el quéhdicha'
transmisién comprende: primeros y segundos trenes dé_affas-

20, tre, teniendo dicho segundo tren de arrastre una velocidad
de salida gque es el doble de la velocidad de dicho primer -
tren de arrastre y dicho medio de arrsstre comin; medios pa
re acoplar alternativamente dicho pfimer tren de arrastre -
con dichb priﬁef y segundo elementos de arrollemiento y di-

.1525_ .r'chﬁ Eegundo tren de arrastre con dicho segundo elemento de
arrollamiento solamente; y medios para sujetar dicho primer
elemento de arrollamiento impidiendo la rotacién de arrolls
miento'cuando dicho segundo elemento estéd acoplado con di~-
cho segundo tren de arrastre.

30, + 36.-.£parato péffeccionado pare transportar pacientes -
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desde uns cama & un carro mévil para su fraslado a una se—
gunda superficie, segin la reivindicacién 2, en el que di——
cho arrastre comim incIuye un 4rbol de arrastre y en el que
dichos primer y segundo trenes de arrastrs incluyen cada ~-
5, uno una rusde de arrastre acoplada para girar con dicho br-
bol de arrastre, una rueds conducida y una cadena de ar;as-
$re sin fin que acopla dichs rueda de arrastre y dicha rueda
conducida, siendo el didmetro de la rueda conducida de dicha
gegunda cadena de arrastre igual a la mitad del didmetro —-
10. efectivo de su rueda de arrastire. ' '

48 ,- Aparato perfeccionado para transportar pacientes -
desde une cama & wn carro mdvil para su traslado a uns se-
gunda superficie, segin une curlquiera de las reivindicéci_o_
nes 1-3, en el que dichos elementos de arrollemiento son ro

15, dillos que se extienden a lo largo deiéhasisy'tianen el mig
mo didmetro efectivo que dichas ruedas de dicho primer tren
de arrastre. _ |

58,« Aparato perfeccionado para transportar paéientas -
desde una came a un carro mévil para su traslado a una se--

20, gunda superficie, segin una cualquiera de las reivindicacip
nes 2-4, en el gue dichos primer y segundo trenes de arras-
tre son operativos en los extremos opuestos de dichos rodi-
1los. | '

62,~ Aparato perfeccionado para transportar pacientes -

25, desde una cama a un carro mévil para su traslado a wa se—-
gunda superficie, segin una cualquiera de las reivindicacip
nes 3~-5, en el que dichas ruédas de arrastre de dichos pri-
mer y segundo trenss de arrastre estén enchavetadas sobre -
ejes secundarios scoplados para la rotacién directa con di-

30. cho &rbol de arrastre.
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78 .- Aparato perfeccionado para transportar pacienteé.-

desde una cama a wn carro movil para su traslado a una se—
gunds superficie, segin wna cualquiera de las reivindicacio
nes 2-6, en el qus dicho medio para retener a dicho elemen—
5 to de arrollamiento contra la rotacién de arrollamiento es-
$4 dispuesto sobre el mismo extremo del chasis que dicho sg
gundo tren de arrastre. '
88 .- Aparato perfeccionado para transportar pacientes -
desde una cems a un carro mévil para su traslado a una ge—
10. gunda superficis, segin una cualquieré de las reivindiéacig
nes 2-7, en el que dichos primer y segundo trenes de arras-
tre son opéfativos gobre el mismo extremo del chasis.
95.-_Aparato perfeccionado para transportar paciéﬁtes -
desde una came & un carro mévil para su traslado & uné’sei-
15, gunda superficie, segin una de las reivindicaciones 2—8; -
que inecluye un par de embragues excitados alternativgﬁente,
acoplandoruno de dichos embragues la rueds con@ucida'dé'diQho
segundo tren de arrsstre directamente con dicho'segﬁndd'elg,
mento de arrollemiento, mientras que el otro de dichos émbqg
20. gues es operativo para ecoplar el arrastre de dicho ﬁrimer
tren de arrastre éon su rueds conducidae y con dicho seéundo
elemento de arrollamiento,
102 .~ Aparato perfeccionado para transportar pacientes
‘desde una cama a un carro mévil para su traslado a we se--
525.1 _gunda superficie, ségﬁn une de las reivindicaciones 1-9, —-
k que incluye uns segunda telera que tiene un segundo conjun—
to separador de soporte previsto debajo de dicﬁo primer con
Jjunto de teleras y extensible con el mismo enire dichas posi
ciones retraide y extendide.

30. 118,~ "APARATO PERFECCIONADO PARA TRANSPORTAR PACIENTES
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DESDE UNA CAMA A UN CARRO MO\'IiL PARA Stf 'TRASI:ADO A UNA SE--
GUNDA SUPERFICIE",

Segin queds sustancialmente descrito én le presente me-
moria que consta de veintinueve hojas; escritas a mdquina -

por une sola cara y acompafieada de dibujos. ‘ R

5

Medrid, <1977 |
MOBILIZER MEDICAL PRODUCTS,. INC.
P.P. CARRERIZO

Firm
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