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“DISPOSITIVO GENERADOR DE SECUENCIAS DE INTORUMACIONEZS PROGRA-
HABLES®

Ia invencidn se refiere a fin dgspositive gonerador de

dnformaciones programsbles. _

Se conoce ya dispositivos electromecénicos programgbles |

que sirven:

= para la sefializacidn,

- para ¢l mando de las opergoiones de un proceso qui-
mico o mecdnico,

= para el mando de las miguinas de lavary

«sse 00

Podos estos digpositives elegtromecénicos se basan en

el gistema "paso a pago™ y ticnen un cavéocter do rigldez, os de-
oir que una Vez registrado ol programs, 108 pasos suceslvosg, o
estados, st slguen rigurossmentc en el mismo orden, siendo ini-
clade cada paso por la recepeidn de una geflal cronométrica o de
enirada de cardcter “todo o nada%*.

EE reglotxo de los programas en ¢stog disposiiivos 0o-

nocidos consigbes

= en la seleccifn de los circuitos eldetrices,

= en la modificacién de los medios gnovibles de mando
de los contactos,

- § por §ltimos en la eliminacién,; en un progrema=-
nedre, de log pasos indtlles que son regorrides en-
tonces répidaments (por ejemplo para 1l0s programados
ros de méquinas de lavar de programas miltiples),

Se¢ concibo por tanto la extroma rigidez de tales sise

temas ¥ tambidn la extrema limitacidn aei ninero de estados paw
albles que constituyen ol programas ol cugl es ingorito mobre la
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clrcunferencia del elemento de mando,

Ia rigides y 1a limitacidn de la extensidn del progra=
ma excluysn la posibilidad de utilizar estoas dispositivos cuando
el programe dsbe comprendsyr un némexo elevado de egtado, deter-
ninados por un gran nfmero de variables de entrada y, a tal efeo~
10, oflo &l recurso a dispositivos slectrdéniocos permitia resol-
ver tal problema. .

Ia presente invencidn remedia los inconvanientes antes
oitados, definiendo un dispositivo para la generaaidn de gecuen=
clas de informaciones en el que pe ha previato varias etapas,
Jerarquizalas, para la gensracién de informaciones que definen
les seousnoias de !.-n:omciohca de salida) en funcidn de infoxe
maclonss de antrada repregentadas por sefinies de entrada y detex-
ninando aa!. poz- oporaci.oms elenentales sucesivas, programas
que contienen un gran nimero de estelos tan grands como me quie-
ra.

La primera ides inventiva con;sis'to an utilizar las co-
nexiones l8gicas cinemfticas de acusxdo con las aonexiones deg-
eritas en la patente francesa n® 1,172,594y para construir Srga=
nos mecdnioos rotativos capaces de establecer una pluralidad de
conexiones ldgicas que representan las reglas de tratamiento de
las informaciones. .

Eétoc dispositivos estén constituidos por un conjunto
de elumentoé rotativos capaces de represeantar informaciones ba-
jo la forma de lmpulsos necénioos modulados, en pogieidn y du-
racifn, en ﬁ:a escala de fiempu. o escala de referencias, sien-
do tratados entonces eskos impulgos per elementos rotativos pars
efectuar diversas operaciones elementales. .

I segunda idea inventiva se refiers a la disposicidn
on etapas ds los Srganos del digponitivo, comprendiendo cada sta-
pa por lo manos un Srgano rotativo receptor de sefinles que re-
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pregentan las informaclones, donde cada etapa, a partir de 1la
recepcidn de una infomacidn que representa una instraccidn
trensmitida por una etapa superior, desarrolls una sucesidn o
gecuencia de operaciones elementales, mandando la recepcién de
una geffal un cambio on la situacién de los drganos y eiementoa
rotativos de la etapa para deteminar la seleccidn de las gone~
xiones cinemiticas que se establecen sucesivamente para determi-
nar las reglas de la operacidn.

La tercera idea inventiva reside en la codificacién de
las sefiales que ropresentan las informaciones de entrada, toman-
do todas las sefisles el miemo canal de lntroduccidn de los da=
tos, obteniéndose esta codificacién por la expleracidn temporal
do los clrcuitos que degembooan en una fuente de sefial, de me=
nora que las sefiales eléotrices secan transformedas en seiales
mecinicas definidas en posicidn en una escala de referencis,
para fomar subconjuntos a los que pueden ser aplicadas reglas
lbégicas diferentes de tratemiecnto, y/o la posicién en cada con-
junto, de una parte, § la poslcidn de eada uno de los conjuntos,
de otra parte, determinan automiticamente la identificacidn de
cada informacidn, el nivel jerfrquico de recepeidn y aslmgcenaw
niento de oada informacidn, asf como la direccidn de cada una
do estas informaclones.

El dispositive de la invencidn desarrolle, a partir de
cada seflal codificada que representa una informacién de entra~
da, sucosioncs ¢ secueneias programadas de gefigles de sglida,
en funcidn de log datos memorizados y de las constentes del
dispositivo, comprendiendo tal digpositivos

- un érgano rotativo de referencia que ores, por su
rotacidn, una encala de referencia formada por pasog iguales de
abselsa de los (iiagramas;

« un Srgano de antrada de las informacionasg,



.

=~ § érganos yotativos cooperantes entre sf por conexio-
nes momentiness, para congtituir cimcultog ldgicos donde la situa-
cidn relativa de los diferentes érganos representa, en cada ins~
tente, la wemoria de las informacionss y donde los medios distri-

Se buidog en ls periferia de los drganss representan las mélas de

tratamiento de dlchas informaciones de acusrdo con la patente
francese nR 1e172.554s .

~ digpositivo carasterizado porque los Srgenos rotativos
estén dispuestos en por lo menoy dos ebapas jerfrquicas, donde

1C, cada etapa comprendes

= gl menocs un Srgano rotativo que tiens una pluralidad
d¢ posiciones de recepcién (las flechas de ordenadas ea los diae
granas) de sefiales mecAniocass :

= gl menos una parte de las poaiciones de recepeidn de

15 por 1o menos un $rganc rotetivo en cada etapa es mandada por al
menos un Srgano perkensciente s una etapn inferior y/o por el
Srgano de entrada del digpositivo}

~ gl menos ana posicida de recepeidn de por lo menos
un drgano rotativo en cada etapa, ton la excespolidn de la etopa

e més elevadsy siendo receptora de sefinles mecénicas emitidas por
una etapa supsrior, representando cada sefial emitids por una eta-
pa superdor con deatino .a un drgano perteneciente a una etapa
inferior una instruccidn cuyas recepeifn provoca una secusncig de
operaciones elomentales;

25, « @l menos un drganc rotativo en cads etaps, con la ox~
cepcidn de la otapa jerdrguicamente mfés inferior, que comprends
una plurslided de medios de emisidn de sefiales mecénicas, en la
direocidn de @l menos un Sxgeno rotativo perteneciente.s una ota-
pa inferiory ¥ pars por lo menos una pocicidn de recepcidn de

X. egte Srgano}
= gl menos un drgano rotativo en cada edaps, con la ex=
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cepoidn de la etape jerdrquicenente més elevada, comprendiendo me—
ciog de emisién de seflales meodnicns para una plurslidad de poe
siciones de recepcidn de por lo menos un érgeno perteneciente a

~una etapa jerdrquicamente superior;

« gl menos un drgano rotativo en por 1o menos una otg=
pa que manda los me@ios de emisifn de sefigles de sallida.

Un dispositiwo de acuerdo con la invencidn ha eido
{lustrade, a tftulo de ejemplo no limitativo, en los dibujos ade
Juntos, en los ques

- las figuras 13 y 1b representan esquemfiticemente, de
una menera sagital, el desarrollo de dos programas diferentes ge~
nerafos por wn migmo dispositivo de genermcidn de sscuencias de
informacionesy

= lag figuras 2 a 4 ropresentan ¢jemplos de conexiones
eonocidass

= lag figuras 5 y 6 representan, en coordengdas carte
glanas de posiciones, los movimientos de loa drzanos rotativos;

= la figura 7 representa, d¢ mancra sinfptica, la ee=
4{racturs nfnimg de un dispositivo de acuerdo con la invencidng

~ la figura 8§ es un ejeuplo de esguema eléctrico del
dispositivo que representa los cireultos de entrada y de salida
de 1lms informacloness

= lags figaras 9y 10 y 11 representan cada unam, por cua-
4ro dlagramas, los movimientos del érgene de la etapa superior
(figura 9)4 de la etepa Inferior (figurs 10) ¥ del rganc de
entrads (figura 11) de un primer programa de¢ un dispositivo de
acuexdo con la iavencién, correspendiendo este primer programa
gl de la figura 1a;

- las figuras 12, 13 ¥ 14 vepresentan cada una, por cug
tro disgramss, los movimientos de los érganos de la etspa supe-
wor (fignra 12)s de la etapa inferior (figura 13) y del drgano
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de entrada (figura 14) de un segunde progrems del misme dlspo=
sitivo, oorregpondicndo esbe segundo programa al vepresentad en
la figura 1h3

= Yag fipuras 15, 16 § 17 representan oada una, por
clatro diagramas, los movimienton do los Srganos de la etapa supe-
rior (figura 15)s 4o la etapa inferior (figura 16) y del drgano
de entrada {(figura 17) do un torcey prograna obtenido oon el mis- -
mo digpogitivos

= lag figuras 18, 19 ¥ 20 representan lgualmente cada
una, por cuntrc disgramas, los movimiontos de log drganos de la
etapa supsrior (figura 18), de la etapa inferioxr (figura 19) ¥
del drganc de entrada (figura 20) de un cuarto prograna obtenido
tambidn eon o mismo dlspositivog

- 1 Tigura 21 os nn sjemplo de realisacidn de los
modios utiiizados en ona conexidn de filtracidng

- lag figurns 22 a 25 ilustran la distridbucién, por
un dxgano, de varios conjuntos de infomaciones, a otros tantos
$rzanos receptores,

Las figuras 12 ¥ 1D reproventan cada una, de manors
sagitaly los esquemas de una parte de dos programes degarrollados
por ux mimo generadcr gecuencial de informaciones de ascuerdo con
la invoneddn, y no comprendiendo mis que dos etapas.

Da una nagers gensral, el procedimiento de la invencidn
¢s ol siguientes Al comienzo de cada secuuncla, se¢ transmite una
informaeldn a una ebapa por el Srgano de sntrada del dispositivo,
¥ osta etaps transmite gna informacidn correspondiente a una eta-
pa suporior. lLa etapas inferior queda entonces en egpora ds nna
ingtruceddn de la etape superiory, la cual, después ds la emisién
de una sefinl quo represenia esta instruccidn, queda en espera de
una Informacidn provenicnte de la etapa inferiors
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Ia etapa inferior, cuando recide esta instruceidn de
la etapa superior, desarroliam entonces la secuencia. La etapa in~
ferior es receptora, al final de cada operacidn elemental, de
ung informacidn transmitida por el Srgsao de entrads o por un
drgane de una etapa también jordrquicamente inforler, En el curso
del desarrollo de ls secucnocia do la etapa inferlor, esta efapa |
emite infomaciones con destino a la etapa superior, la cual las
recibe o no, degpuds de la filtracidn, c¢on el fin de prsparar la
operacidn siguiente de esta etapa superior. En el ocurso de la l-
tima operacién elemental de esta ctapa inferior, se emite una
informacidén de fin de secuencia hacia la otapa superior, con el
£in de que esta etai;a superior se vuelva receptora de una infore
maecién gque inicin la operscifn olemental signiente de ests etapa
superior gque determing la inieiacidén de la secuencis sigulente en
la etapas inferior,

El ejomplo slegido es voluntariamente el mfs simple,
rafucidndoge la estractura g dos ctapasy la etapa auperl(;r Tk
etapa inferior. ‘

La etapa inferior ez capaz de deaamlla; ¢uatro sub-
programass Ay By Oy Do

oo subprogramas A §y ¢ se componen de una secuencis de
cuatro términoss A1 a A4 ¥ C1 a C4, correspondiendo oada téxmino
a un estado resultante de una oparacidn elemental de la otapa ¥
asegurando cada sstado la emisién de una informacién de salida
Oi: (01Ir 02'&-0330

los subprogramas B y D se componen de una secuencla de
tres téminos (B1 a B3 y D1 & D3) con emigiSn de informaciones de
aalida O«

la elecclién de los subprogramaes g determinada por uba
ingtraceidn (s34 Yo $) emitida por 1a etmpa superior y reeibli-
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da por la etapa inferior en el origen de cada seouencin.

Bl dispositive representado en loo dibujos ea capes de
desarrollar dicoiseis programas de bage diferentes, entre loa
ousles =8 deseribird cuatro.

Bl primero de estos programas se gompone sucesivamens
te de los mubprogramas Ay B ¥ G cuyo oomienzo estd representado
en la figura 1g; el segundo se compone de los gubprogrenns A ¥
D {figura 1b); el tercero, de los subprogremas Ay By D §y el
cuarto, de los subprogramas A y C.

La succsidn de los subprogresas es determinada por las
sefiales de antrada 1y § 2 sees T By e las que ol Indice 1y 2e.e
n representa 6l orden de suceslidn en el programas |

En el cjemploy las geflales de entrada son de origen
eldetrico ¥ son calibraden y definidas an la ssoals de tismpos
por la rotacidn del:Srgano do referencia Ref, el cual mide el
valor 0 6 1, segin ol origen de la fuante quo doteraina la mefial
de entradge

La fuente de las sefinleg pueds ser una ocualquieras
teclado, cinta pexforada 0y como #n el ejemplo, puaden per otw
fiales de retorno emitidas por captadores, buoles, 6ttess A la
rocepeidn de ana seiial 7y el drgano de entrada es mrrancado con
el valor 0 ¢ 1 asignado a la selial T.

Bata sefial I es recibids, blen ges por la etupa infe-
rior, o blen por la otapa superior,

Se ve en las figuras 13 ¥ 1k gue al comienzo de las
oporaciones la etapa inferior se encusutra en ¢l estado Xy o=
rrespoadiente sl dltimo estado del programa precedente. Ia recep-
cién de la primera gefigl (1, que representa la informacidn de
entrada I, {de acuerdo con el origen de su fusnte), es rebzbidu
por la etapa inferior,; la cual la transforma, de aeuexdo con las
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rogles asignadas al estado X, en una informacidn H, remitida a
la efepa superior. La informacidn recibida por la etapa 'énpe-rior
provoca en esta etapa un camblo de estado que degembocs en el
egtado A. Durante el camblo de estado, la etapa suﬁerior emite
en la dirsceidn de la etapa inferfor une infomaeién o,

Ia recopeldn de la X por la etapa inferlor inicia la
gocuencia cuyos términos son Ags Ay AS ¥ Ly nandando el estado
A, 1la omisidn de la seflal de sallda O 4

El egtado A, se mantiens hasta la regepeidn de la sefial

6 2, que ropresenta la infomagidn I, (figura 18) o informacidn
I (figura 1b)s La recepeidn y el tratamiento de las informaclio-
nes asoguran el cemblo del ostedo A al estafo A, en la etiaps in-
fexrior, con emisidn da la sefial de sallde One Durente el eamblo
de egtads, es emltida la infommacidn I © I+ trsnsformuada por
la otapa Inferlor respectivamente en Hy @ Hys con degtino a la
etape superior. La informaeidén Hy os aMa por filtracidn
{figura 1a), mientras que la informacidn H; es recibida porla
etapa superior ocuyo egtado s transformado en 4y (figura 1ib),.

Del mleme modo, la operacidn elemental siguients, ind
clode por la sefial ‘5*3, desemboca en el estado A3 con eminldn de
la peflal de galida 05,

Cuando se inicia cl cuarto téymino (.44) de la secuen=
eclay lz etapa inferior emite unag informacidn Hyx que ea recibida
por.la etapa superior cuyo naevo estado es Ap donde puede recibir
una nueva infomacidn de entrada (I;) en las figuras 1z ¥ 1k

' Después de la recopeidn de esta Moméoidn, la etapn
guperior tomaz '

- gegln la figura 1a, el estado B, emitiendo una infore
mecidn ff con destino g la etapa inforior, para iniciar la secuen-
cla 31, 32 4 133;
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Segin la figura by el estado D, emitiendo mna informa~
cidn Scon destino a la etapa inferior, para iniclar la sscuencia |
D.‘g D2' 133.

Se observa que la diferencia de estos dos programas
(figures 18 ¥ 1b) proviens de la recepcidn, por la etapa supe~
rior, de la informacidn H, que ha mandedo el osmbio precedente
de egtado de 4 a Ay (figura 1b),

Con ol fin de explicar méds amplismente la invencidn,
se recoxdard seguidomente la nabturaleza de los medios conocidos
que aseguran las conexiones mecénicas enire los drgamos rotativos
constitutives de todo dispositivo de acuerdo con la invenecidn,.

De sste modo, en las figuras 2 8 4, Vs V2 ¥ ¥» repre-
sentan elementos de mando, mientras que Wy ¥’ y W* yepresentan
elementos mandados.

En la Tigura 2, se ha representedo un ejemplo de cone-
xidn oon arrastre homoeindtico, La posicidn representada es una
posicidn de recepcidn donde el elemento W no puede retrooceder de
su posieidn b1 debido @ la cooperamcidn del diente W, coa el vér-
tice de low dlentes vy del pliidn Vv de mande.

En la figura 3 =6 ha representado un ejemplo de coope-
racidn de blogueo del slemento W’ en au posicién by llanada
posicidn de recepcidn de sofigles, siendo asegurada la parads en
el sentido de rotacién por el diente schaflanado "1‘ QquC D8 APO=
ya sobre la superficie de parada V', del elemento ¥’ de mando.

la figara 4 representa un ¢jemple de oooperacidn para
1o emisifn de una sefial de arvanque por la futura coopsracidn
del diente V*y que se pone, por su flanco, en contaoto con el
diente W*y del elemento Wty |

Todos los elementos que constituyen un Srgenos rotative
son golidarios en rotacidn y pueden cew montedos bien sea sobre
on mismo &rbol o bien sobre varics &rboless Los medios portados
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por log Srganos rotabivos materizlizen el conjunto de lag cone~
xiones posibles que pueden estzblecerse entre si.

En las figuras 5 y 6 se ha representado dlagramas de
movimientos en coordenadas cartesimnss, cogrdenadas de posicién
donde las funcioneg (curvas) ropresentan los movimicntos de los
drganos rotativos. En abscisas se ha representado las posiclones
del drgano que sirve de escala de referencia, mientras que en
ordenades sé ha representado las posiciones del dfgano rotative
eongiderado.

En la figura 5 se ha representado los movimientos re-~
sultantes de una conexidn homocinétlea de wn Srgano V y de la re-
ferencia (figura 2)« En trozos gruemos se ha simbolizado los me-
dios de blogueo de un elemento tal como V' (figura 3), mientras
que el punto gezuido de una flecha vertical, dirigida de abajo
a arriba, simbolizs un medio de arrangue tal como V¥ (figura 4).

El dipzrame de la figura 6 representa el movimiento
de un elemento u drgano Wy receptor de sefiales mechnicas de pa=
reda ¥ de arrangue emitidas por Ve cusndo llega W a su posicién
bl, estando simbolizada esta poeicidn en 1a izqulerda del dla-
grmé por un trazo horizontsl con una flecha que simbolizs la
acoidn del medio de blogueoy Lsta posicidn em llamada posicién
de recepeidn do sefizgles mecfnicas ¥, al final del perdfodo de
blogueo, una sefial mecénica, emitida por V, produce el arrangue
del frgano W seguido del arrastre homoeindtico, por un 6rgano
independiente que comprende an elemento de 4ipoe V (figura 2,5'

Ia figura 7 representa, de manera sindpticn, la cs=
tructura mfnima de la parte mecénica de un dispositive generadox
de informacliones on funcidn de seiimleg introducldase

Ilemaremos *§rzano® sl conjunto de los elementos soli=
darizados en rotacidén entre sf; sobre un eje comin, o por engra=
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naje merrmpido gobre &rboles vecinos.

El arrastre de todos los drganvs de todas las etapas
es asegurado g partir de un motor eléetrico que msnda a8l menos un
drgano {Ref) ouya divisién de deniadura de uno de los elementos
que lo eongtituyen eg elegida como ggoala de referencia de todos
los elemantos del dispositive. EL paso de un diente por delente
de una sefial fija es un paso del dispositivo, mientras que un
arco predeteminado, igual bien sem a una vuelta, o bien a un
nfltiple o a un sutmfitiplo de vuelts, es elegido como oiclo del
digpositivo, de manera que los pamos de siclos sean idenitificados
por nﬁmem#; |

la sucesidn de los medios ds sonexidn 1dgloos portados
por los elementos constifutivos del drgané de referencia Ref. es
1déntica en cada ciclo. ‘

' Precisemos, afenés, que la escala de referencia comprene
derd o menudo, alomés, engranajes intermitentes en cascada donde
los §1timoa elementos de la cadena arrastran una Mﬂﬁa generxras
dors de seflales cronoméiricas.

Bl drgano de entrada g del dispositivo es mendado por
medio de tn receptor oldotyico y la recepeidn de una sefial elfc-
trica © (véase la figura 7) excita un medioc eleotromagiético de
entrada, el cual arranca sl drgane de entrada g de una de sus po=
slcionss de recepoidn, a ona posicidn carasterfatica de la escala
de reforenoia que identificm a la pefial, por la conexidn s. Su
arrastre es asegursdo por el drgano de referencis (Ref) hasta la
llegada de este Srgano de entrads & una nueva posicién de recepe
eidn.

giendo la sefial € aleatoria, la misma es calibrada
por contaetos (desoritos seguidamente en relseidn con la figura
8) mendsdos poxr el drgano de referencia de manera gue el oomienw
2o del engranaje entre el Srgano de entrada y la referencis se
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haga correcbamente en une de las posiclones relabivas deseadas
y correspondiente al valor asignedo & la cefial,

Ia posieidn de la escala de referencia en el instante
del srrangue del Srganc de entrads es, bien sea constantey o bier
wariable, determinade por un mende exterior, o bien incluso fun-
cida de lg fuents de la sofials

Ias etapas de programa y subprogramas, en el e¢jemplo

' de la figura T, comprenden coda una un solo Grgano Prog y §/

Prog, respectivamente. . ‘

Lag conexlones légicas entre los dérganos entfn gime
bolizadas por flechas. g represcnta, como ya se ha indicado,
1a conexifn estableclida entre el drgano de entrada g ¥ la esca-
la de referencliz Ref por recepeidn de una sefisl exterior. La re-
forencia d—g& representa las conexiones (de blogmeo, seguido de
arrangue) por las que Jos 6rganos de la etapa de programa (Prog)
¥ subprogramas (S/Prog) con mandados, para algunas de sus posie
ciones de mcepcién,' por olementos Gel Srgano de reforencis.

Las flechas que llevan las referenclas ‘I.j ¥ K reprow
gontan lag conexiones que aseguran la emisidn de las seiiales de
parada ¥y 48 arrenque para los 6rganos de las dos etgpas, cuando
se encusntren dichos drganos eon posiciones predetepminadas,

~ Ias otras conexiones utilizadas en esta figura T son
rofareﬁotma dol mismo mo@o que las conexiones gimbollzadas en
lag figaras &Y 1B ,

Bn la figura 8 se ha repreaéntado el esquema eléotrico
que comprende dos circuitos separadosy el primer cizrculte trata
las informaciones de entrada, mientras que ol segundoe circuito
es ol ds las informaciones de salida O,

En la desoripeidn que sigue, se ha empleado la palabra
woonmutador® para designar el drganc gue asegura el clerre y la
apertura ds los circuitos. No obatente, se compmnde;'é que egte
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drgane podrd gor de cualquier naturalonas

El primer aircuito se oompone de un primer oonmatador
Oty mundado por el drgano de refervenvia Ref y, en la mayoria de
10g canosy la forma de maalizacién mis veantajoan de egte conmuta=
dor 0%, es un conmutador rotative que comprendo condactes de con-
matacidn ouyo “paso® angular ¢s 1déntico al de la dentadura del
drgano de referuvncia Ref,

‘Para simplificar lo expuesto, la figurs 8 muestra dni-
cauante dos contactos, cvonectados de manera que el conmutador ct,.
& cada vuelta de rotacidn del drganc de referencia Ref, aua, on
ol curso del pasd por cere de la escala de referencim, todos los
conmutadores “02 a “""06’ que seleocionsn log cuptaldores (:e.p‘.'o2
a Caplyg ouyo mimero de ldentifiescidn para la cifra de las dece-
nas es 0. Igualmente, durante el pasc por 1 de la eacala de refo-
rencia, el coumuiador C%, establece el circuito con los conmutado-
res Ct13 a 0§18, que seleccionun loa captadores Capt13 & Ceptib,
cuyos ndmeros de identificacidn tienen la cifra 1 como cifra de
las decenass E1l connutador O%,, srragtradc a velocidad constante
por el Srgano de refercnoia, realiss asf, a la ves, la oxploracién
¥ la calibracidn de lag sefiales elfatricas 9y su trensformacidn
en geilales meclnicas. Bgtos diez conmutadorea de seleceidn ¥y
a Otyg son mandados por los elemuntos de la etapa de snbprogrunasy
por sjemplo por leves 0 escobillas de exploracidn. Cuando el nitoe
ro de idontificacidn de dos conmutadores lleva la misna cifra de
vnidad (por ejemplo los conmutadores 03 a 13), ello significa
que son corrados simultfneanmente para la mismg posieiln del Srge=
no de subprogramass

Cuando vn captador de este cirouits ea conductor y el
6rgano de entrads estd dlspussio en una posicién 4al que el conmie
tador "@%t", que le corresponde, estd corrado, la sefinl serd reci-
bida para la exoitacién del elsotroimfn I en una posicidn deter-
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minada de la escela de referencia, El slectroimén EM arranca en-
tonces el Srgano de entrada g.

Se observarf que el nimero de posiciones relativas en-
tre el Srgano de la escala de referencia Ref y el érgano de en-
trada g os el mismo que el ndmero de contactos conectados a gru-
pog de conmitadores 0t selectores de captadores. Este nifmero co-
rresponde pues a otras tantas posibilidades de arranque.

Ia gefial ¢ represcnta asf{ woa infomsoién de un conjun-
to de informaciones de n téxminos para g contactos del conmutador

' o, wtilisedo para la exploracidn Os Ty 2ese Ne

El desarrollo del programa gue conduce a la generacidn
de las sefiales § depende de las sofizles 6 zecibidas. E1 desarro-
1lo de los programas difercntes resulla, bien sea del mando vo-
luntario del dispositivo por ol accionamiento del conmutador ine
versor Ct0, o bien del mando directo por los captadores "Capt®.
El elorre de los circuitos que pasen por uno de los dos captado-~
res selecclonados determing entonces los t&minos del Prograna.

El segundo cireuito es el de las informacioncs de salle
da 0f. Bn este circuito, se obtiene el calibiado de lag sefiales
por medio del conmutador 21, accionado por el drgano de entrada.
¥l eircuito que piasa por vl conmrtador 21 y log conmutadores
o422 a 0t20 es interrumpido durente la rotacidn del drgano de en-
trada @ ¥ ectablecido durente la parada Ge este Srgenc de entrada
en una de gus posiciones de recepcibn,.

Cods informacién de salida 01 del ejempla es aaf defi-
nida por una posicién del drgano principal de la etapa 40 sube
programase 7

En la simbolizacién sdoptads, la numerseién de los con=
nutadores dircccionadores thz a Otyg es tal que la cifra de las
unidades coxresponda a la ¢ifra de unidad de la numeracidén de
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los commutadores selectores Cty, & Ct18, y se comprusba asi, por
ejemplos que los commatadores Clgss Ct15 ¥ G825 son cerrados gl
nulténeamente por una miswa posicidn del drgano prinsipel de la
etapa do aubprogramas. ‘

la figura 9 representa, en coordenada cartoslana, de
posieiones, los movimientos del Srgano prineipel {(con veinticua-
tro pogiclones en la etaps de pmgrama) corregpondientos al ejem
plo representedo gimbdlicamente en la figura 18. Ests programa se
compone de subprogramas Ay By C. El desarrolle de este programa
es definido, de una parte, por el mando manual del inversor cto
(fi.ura B) antes de la puesta en marchs del dispositive gue ase=
gura 1o recepeidn de la seflal proveniente del captador Oapt,. Ia
pefiel emitida por el capbador capt4 pasa. por ¢l conmatedor gelegw
tor CTy,3 el arranque del drgano de entrada ¢ se producird en 0
del oiclo, despuds del esbadblecimiento del circuito por el clerre
de ctm ¥ del coptador capt4, como ya se ha explicado.

Ia eleccidn del $1timo subprograma de este ejemplo
(subprograma C en la figura 1@, o subprograma D en la figura 1b)
depende del bucle que pass por los cirenitos de excitacidn cona-
{#1tuidcs por los captadores captos ¥y Capt13, conectados simulté~
neamentes

Cuando e¢s dispuesto ol captador Cnptt3 en el eatado coan- |
ductoy, el dltimo subprograua es C ¥, en el caso contrario (ecap~
tador Captyy cerrado), el dltimo subprograma es D (figura 1b).

At pues, este senclllo digpositivo puede generar una
pluralided de programas, entrc 1os cuales cuatro de ellos son dese
eritos a partir de un mismo estado inicial elegido arbitrariamen=
te, slendo ejecutados estos cuatro programas durante una vuelta
del 8rgano de la obapa de programg,

= E1 primer progrema se oompone de los subprogranas 4,
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By © reprecentados en las figuras 9, 10. ¥ 115

~ Bl segundo prograoma se compone de los subprogramas
A ¥ D mogbrados en lag figuras 12, 137 143

~ Bl tercer programa se compone de los subprogramas
As B ¥ D reprcsentados en las figuras 15, 16 ¥ 1T

# E1 cuorto programa se compone de los subprogramas
4 ¥ ¢ representados en las figuras 18, 19 ¥y 20.

En estas figurns 9 a 20, ¢l movimiento de los érganos
cgtd representado, para cala programa, por una serie de dlagramag
en coordonadas cartesianas, correspondientes a cuatro informacio=

nes I‘.‘I” para los subprogrames mfs larges (A ¥ C)y ¥ & los subpro-

© gromas B y D definifos por cuatro infomaciones que terminan en

el tercer sistema de coordenadas carteslanase En sheclcas se ha
representado la escala de yeferencis cuyas divialones son comue-
nes para las figuras 9y 10 ¥ 11; eala escela de referoncla come
preade diecisels pasog (de 0 a 0), 10 que corresponde a nna rote-
cidn del dxgano que slrve de emgeala de referenclay igual o la lon
gitnd del ciclo,

Bntre dos clclos rapresentados (ciclo active), exlste
un ndmero degeonocido do eciclos pasivos donde sl estd en rota=
vién el Srgeno de referencig, dspendiendo este mimero del inter-
valo de ticmpo oxistentc entre la selscoidn del captedor y el
clerre del cireuito de excitacidn del dispositive jor el capta-
doz Capte

las posiciones de log Srganos esbén representadans en
ordenzdnse Las divislones cirounforencisles oslifn anotadas en el
lodo igquiszdo de los dibujos. Bl zgane de programe (flguras 9y
124 15 ¥ 18) comprende veinticuatro divisiones circunferenclsles
¥ el 6rgano de subprogramasz (Plguras 10, 13, 16 ¥ 19) estd divie
dido imaluente en veinticnatro divisiones o pasoss El drgano de
entroda (flguras 11, 14y 17 § 20) comprende, por el contrario,
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quince divisiones,

En lg escalz de las ordenadas se ha inclaldo unss flew
chas que gimbolizen lus vosiclones de recepcidn de los drganos.

Las flechas colocades en ol lndo dexocho del conjunto de los onaw
e tro grificoa de les fizuras 10, 13, 16 ¥ 19, frente a clertas po« -
plcionea del Sremno de subprogramas, representan las posiciones
8l drgano cuands las rampas an formg de lovas, clerran el intew
rruptor gelector y direcclonador designado por la cifra dc unidad )
do 1 nfmero de identificseifn (véase la figura 8). Cusndo le iden
19‘ tificacidn llova las dos cifras de lag docenas y unidadem, adlo
se clexra ¢l intermpior solector asl dosisnado en la posicidn c&-
rregpondiente. Asf por ejemplo, on la posieidn 10 del Srgano de '
gubprogragas, % encuentra ol dAdmero 05, que signdfica que los
conmusadores Oliyg ¥ C425 son corredos por las rampas del dxegano, -
13 En poslcifn 20, por 0l contrario, la cifre 15 ropresenta el cle-
rre de log conmutadores CE15 y Ct25.

En el inatante del arranque del prograna, los drganos.
del dispositivo, con la cxeopeldn del Srgane de referenais, son
inmovilizedos en popicidn O durante tanto +tiempo como el captador

e Gapty, 20 aoogure la amisién do una soffal 6.

Bl Srpano de subprogranas es inmovilizado, por st cow-
xidén 13. con ol drgano de entrada, on la posicidn de recepcidn
0, deade la posleidn 7 del drgano de entrads hasta le posieidn
de arranque l.

234 Bl drgeno de programa ¢g inmovilizado en la posicién
de recepeidn O por su comexidn con ¢l Srgane de mbpmM

Ia reccpeldn de una sofial ¢y por 0%y, ¥ el acclona-
mlento del conmutador C%; aseguran la excitacidn del electroimfn
BN (figura 8) y, de eube modo, ol nrranguc @l drgano de sntradas

3. 8 en el inclsnte O del clclo, siendo soguido eate arranque por un
arragtre homooinético hasta la postoddn 8, despuds de lo cual
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Ie gonexidn S con el Srgano de referencia (Ref) menda la nueva
fage del drgeno de entrada, progsiguléndose ¢l arrastre hasta
el retorno a la posicidn de recopeidn 0 de este Srguno de en~
Srada.

Cuando, durante st rotacidn, el érgano de entrads e
Pasa por la posicién 1 (posieidn 1 del ciclo), la sefial I, arran—
¢z el Srgano de subprogramas, que es arrestrado hastaz su pogi-
alén 3 que es alcanzada por el mismo en 4 del cicloe

La sefial Hyy emitida por el 6rganc de subprogramas en
posloidn 2, arranca el drgeno de programa quo, hasta este momen-
40y egteba indidvil en posicidn 0 y 1o conduce entonces 2 la posi-
cldn 1, posicidn donde se establece la conexién k con el drgeno
de entrada g, que lo inmovillza, de su poslicidn 4 a su posicidn
12y donde el 6rgans g cmite wia wefial de asrraogne, Al eshar ene
zronafios log 6rganos de programa J subprograma, este dltimo es
inmovilizado en la posicidn 3.

Ia goflal k manda ol arranque del drgeno de programa
en la poaicifn 12 del ciclo, mandando la comexidn o simulténea~
men%e el arrangue Gel drgano lc subprogralfa.

Th log dlagrangs de las flgures 9 a 20, las fleches
rapresenton las sefiales exitidas por los dxganos de mando y ese
+8n unidag a las posiclones dc emisidn de dichos Srganos. Las
flaches que conducen a une posleifn de un érgane mandade indican
el origen de la sefial,

Respetando cuidadosemsnte osta simbolizacién, resulta~
rf Phcil loex $030 el deserrollo de generacidn de las informas
clones, bien sea para el primsr prograga representado de manera
sezital en la figara 13, o bien para el segundo prograng Ie-
presentado de manera sagital ea le figura 1R, 0 incluso para ol

ercor ¥ canrto programas cuyos dlagramas estén representados

en las figuras 15 a 17 y 18 a 20, respectivamonte.
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En la figura 21 se ha representadc una nuevs conexidn
de acuerdo con la invencidn, que permite assgurar el direcciona-
miento, por filtracidn, de lap ssfiales que representan informa-
clones. Esta nueve conexidn define, en una misma otapa, o entre
dos etapas, la recepcién condiclonada de sefiales provenientes
de un drganc rotativo.

Egta conexidn ge compone de mn érgano receptor Or ¥
de un Srgamo de mando Om. El Srganc de mando comprends dos per-
files de leva sonjugados 42, 44, colocados en planos diferentess
unoy 42, va seguido por un hueco de dientes 41 y, el otro, 44,
por un dlente 45 seguido de un hueco de diente 46.

El $rgano receptor ecomprende, por en parte, dos disn-
tes 40, 43, cada uno de los onales coopera con un perfil de lew
va 42y 44 rvespectivamente, del Srzand de mando.

El funcionamlentc de esta conexidn es ¢l siguientes

En la ponicién representada en la figura 21, el dien-
te 46, cooperante con el diente 45, conduce al Srgano receptor
en posicidn de yecepcifn, en la que el dlants 40 estd colocado
frente al hueco de dlente 41. 31, en esta posicidn, el drganc
receptor recibe una sefial de blogueo de un dxrgano rotativo, no
representado, ol perfil de leva 42 se aloja bajo el diente 40,
mientras que el diente 43 g8 aloja sobre el perfil de leva 44.
Estos perfiles de leva vuelven entonces el drganc rsceptor a la
posicidn de empera. A

Por el contrario, ai la llegada on esta posicidn de re
cepcidn coinoide con la recepoidn de una gefial de srranque, el
diente 40 penetra en el hueco de diente 41 y el Sxgano de re~
cepeidn salva la posioddn de recepeidn, lo que corresponde a la
recepeidn de una seflal,

El vetorno a la posicidn inicial del érgano de recepw
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eidn se realizaré cntonces por la cooperacidn del dlente 43 con
el hueco de diente 46.

Se comprueba asf que la conexidén de acuerdo con la in-
vencidn asegura perfectamente la £iltracidn de las sefiales,
puesto que se recibe una sola sefial de arranque, coineidente
con la llegada a la posicidn de recepcidn,.

En ¢l ejemplo de la figura 21, s¢ ha represenigdo un
dlente de arranque que actda en la posicidn 4 del drgano de pro=
grama (fignra 13), para asegursy un arranque cfclico.

Unos medios de parada y de arranque aseguran la recep—
cidn condiclonada de la sefial en la posicidn de recepcidn 5 del
drgano de prograna. ’

Unos medios que aseguran ls oscilacidén en forma de
dlentes de sierra del érgano de la etapa superior (enm el ejemplo
sntre las posiciones 4 y 5 del Srgano de programa) estén repre-
sentados et las figuras 9 ¥ 15, o

En las figuras 9 & 20, las posiclones de recepcidén 6,
105 13 y 20 de la etapa de subprogramas gon mandadas por las se—

" fiales Idg consistiendo los medios de omigidn de sefiales del &y

gano de entrada en una superficie de blogueo de la posieidn 13
hasta 1a posicidn 1 de egte drgano de entrada y un diente de
arrengue en la pogieidn 1.

Las seflales Xk mandan las posiciones 10, 13 y 17 de la
etapa de subprogramas. El rgano de entrada comprende, para la
enigién de esbas seﬁéles k, una superficie de bloguso de la po-
sicién 4 hagta la posicién 11 y, en 11, un dlente de erranque,

Entre sus posiclones de rocepeidn, le etapa de subpro=-
£ramag es arrastrgda por un elemento dentado perteneciente a
este rgano de entradas '

Hobiendo mandado la sefial ©(1a operacién que desemboca
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o el estado Ay el érgano de subprogramas ss inmoviliza en la
posicidn 6, mandando el clerre de Gtw y C%i4.

o sefial © 2 es emitida cuando es activado sl captador
Oapt go |
EL valor de la sefial® 2 depende del inversor Cty,

Ias figuras 11 § 17 onestran la recepcién de © ouans
do esta sefial tiene el valor O. ILa recepcidn de I, arranca el
Srgano de subprograna de m'pouc:ién 6 de recepcidn a 1 del oi~
¢lo, En este caso, cuando el Srgeno de programa Va de gu poaiw
eidn 4 a su posicidn 5, el drgano de gubprograma manda el bloqueo
del 6rgsnd do programa, que serd restituido a su posiciln 4. Ha-
biendo sido filtrada ls sefigl, no ep rooibida la infoxmacién.

Iog desarrollos de los otros subprogramas podria ser
seguidos fécilmente en log diagramas.

Las fizuras 22 a 25 vepresentan, bajo forma de diagra-
mas, un ejemplo de distribucidn de informaciones dirigidas auto-
néticamente a etapas diferventes, o a drganns diferentes de una
misna etapa, por un mismo érganc roceptor-distribuidor de infor-
nacionen,

Este direccionamiento antomético es determinado por
1a pertonsncia de oada informaeidén a un conjunto de informacio-
nes, siondo doterminado el valor de cada informacién en un migmo
conjunto por su posicidén en este conjunto, ,

De eato nodo, las informaclones A, ¥ 4, (figura 22),
pertenccientes al mismo conjunto, son dirigides exclusivamente
al drgano A (figare 23). Dol mismo modo, las informaciones By
;92. de una parte, § c,. 02, de otra, pertenccen a conjuntos
digtintosy siendo recibidas estas informaciones respeotivamente
por 1os érganos B (figura 24) y ¢ (figura 25). En la figura 22,
29 ha roprosentado en trazos reforsados las superficios de para~
da (v',. figura 3), seguldac de un medic de arranque (V*y, figu-
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ra 5)e capaces de cooperar con log Srgenos Ay B ¥ ¢ de las figne
ras 23, 24 y 25 cuando llegan estos drganos respectivenente a gu
posicidn ds recepeidn 2, 4 y 6, posiclones reprcsentadas a la ige

- quienda de los diagramas por flechas y trazos horizontales,

Si se considera el drgano A ouando llega el mismo a
la posicidn de recepeidn (2) y si las informaciones portadas
por ol 6rgano dlstribuidor (figura 22) son B, ¢ Byy 0 G4 0 Oy
epte drgano manda por sus medios dentafos representados a la dew
recha del diagrama, el mantenimiento del estado de rotacidn del
Srgano A, mendando el retornd a la posicidn de origen del drga-
no que, do este modo, no memoriza infoxrmacidn algunse

Por el contrario, si ol Srgano A llega a la posiclin
de recopeidn (2) cuando el Srgsno diatribuidor llevs la infore
macién Ay O Ayy el 6rgauo A recibe una sefial de parada, seguids
de una sefial de arranque, slendo esta pavada, para As de un pg-
80y Je Dara Az' de A0s paso3, y estas informaclones A Y A; son
consexyvadas en memoria por ol drgzano Ae

Puede hacerse las mismas obsexvaclones reletivas a
los Organos B g C cuzndo ge encuentran respectivamente en su poe
sicidn de recepcidn 4 ¥ 6. o

En los ejemplos descritos anterdormente por las figu~
ras-9 a 20, cada etapa comprendfa un solo Srgance

No obotante, para desarrollar programas mis complejos
canpuestos por un ndmero elevado de cubprogramas, sé preverd que
al menos una do lag etaopas ssté compuesta por varios Srgancs con
el fin de permitir la concepcién de aparatos de programaclén uni-
veraales.

Bvidentemente, la invenciln no ge limita en manera al-
guna al ejemple de realizacién descrito més arriba y represen-
taio, Se podrid recurrir, oi es necesario, g otros modos y a olras
formas Qe resllizacidn, sin salir por ello del marco de la in=-

vencidsn,
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Ia Patenis de Invencidn que se policita por veinte
afiosy para Egpafin, de acuerde con la vigents Legislacién, debe~
ré recnsr sobres *DISPOIITIVO GENERADOR DE SECUENCIAS DE INFORe
HACIONES PROGRANABLES®y con Prioridad de lz Solicitud de Patente
en Prancis nfm. 75 04 567 de focha 13 de fobrerc de 1975, segin
las caracterfsticas esencialos de las aiguientes

EIVI CION

18.= Dlgpositivo generalox de secuencias de informaciow
nes progvamablep, docarrollando a partir de cada sefial sodificsadm
(67 que represente una informacién de entrada (I, Xy)s sucesiow
neg 0 seonenalas programalas iy By Cp Dy de geflales (O e on)
de salida, cn funcidn de los datos memorizedon y de las constanw
tes del dispositivo, oomprandiendo tal dispositivos un Srgano
wtativo de referencia {Rel) que orea, por su rotacidn, una epoa-
la de¢ referencia formada por pasos iguales, abscisa de los dla-
gramas; un érgano de entrada @ de las informgciones(Tge Ih)e ¥
Srganos rotativos (Progy S/Prog.) cooperantes entre sf{ por oo
nexionecs momenténcas para constitulr circuitos 16gicos donde l1a
altnacidn relativa do los diferentes Srganos voprosenis, en cade
instante, la memoyia de las informaclones y donde los medios
(figuras 2, 3¢ 4) distribuidos en la periferia de los Srganos
represontan las reglag de tratamionto de dichas informacioness
digpositivo caracterizado porqus los drzanos rotativos (Prog,
3/P10geee) eatfin dispuegtos en por 1o menos dos etapas Jerdrguie
cas, donde cada ctapa comprendes al menos un drgano rotative gue
tlons una pluralidad de posiciones de recepeidn (las flechas de
ordenada en log diagramas) de pefigles meciniocns; al Renos ung
partc de las posiciones de recepoidn de bor 1o menos un drzenc
rotativo (Prog) en cada eizpa es mondsda por al menos un $rgano
pertonecionte a una etapa inferior (9/Prog) y/o por el drgmo de
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entrada del dispositivo; al menos una posicién de recepeidn de
por lo menos un drgano robativo (.S/Prog) en cada etapay, con la
excopeidn de la etapa més elevada, es receptora de geflales mecé-
nices emitidas por una etapa superior (Prog), representando cada
gefinl (0(:& T ,‘ 5). emitida por una etapa superior con destino
a on érzeno pertoneciente a mna etapa inferior, una instruccidn
cuya recepeidn 'pmvoca ung secusncia de operaciones elementales
(.41 cee Ay Byees 33),-,31 menos an 6rgeno rotativo (Prog) en cada
etapa, con la excepcidén de la otapa jerdrquicamente més inferdor,
ecomprende una ploralidad de mediop de cmisidn de sefiales mecéni-
cas ea la diroco:l:'dn de por lo menos un Srgano rotativo pertene~
ciente a una etapa inferior (S/Prog) ¥ para por lo meno:a. una po=
slcidn de recepoldn de este drg@; al .m;mos un 8rgano rotativo
en cada et;ma_ (S/Prog)y con la excepeidén de la etaps Jerdrquica-
monte mfa elevada, comprendiendo medios de emigidn de sefiales
mecénicas (Ho. Hl) para ana pluralidad de posiclones dra\ recep-
cién da por lo menos un érzano perteneciento g una stapa jerbr-
quicamente superior (Prog)s al menos un érgano rotativo en por
lo menos una etapa que m'anda loa medios (Ct22 ... 0t28) de emi~
sidn de seflales de salida (0geee0p)e

28,.~ Digpositivo generador de secuoncias de :l.nfoma-
ciones programableg, de mcuerdo con la reivindicacién 18, carac—
terizado porqué comprende medios de conexidn (figura 21) para la
£41tracidn de las gofialesg (EO. H1) en funcién de la posicidén re-
lativa de los drgmnos (Ref, S/Prog) que manden la seleccién de di-
chas sefidles, siendo realizads dicha seleccién por un movinieato
de aécilacién en dientes de sierra que se establecen entrc dos
posiciones préximas al drgano receptor (?rog).' repitidndoge dicho
movimiento hasta la recepcidn de una sefiel de arranqueml), siendo
asegurado este movimicato oscilante por un medio de arvangue (fi-
gura 21) segoido de levag de arrastre en gentido contrario, sienw
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do dicho §rgano de mando (Ref) de la oscilacidn independiente
del Organo {5/Prog) emisor de aeﬁa,lgs-oundﬂ.cionalas de parada
(By) o de arrangue (H;) emitidas en funcidn de la regla de fil-
tracidn,

32e= Digpositive genorador de socusncias de informa=
clones programablosy & souerdo 00# una walquieig de las rel-
vindicaciones 18 y 28, carasterizado porque se ha previato unos
nedion (Ctys figura 8) wmaudados por el drgaw de referencia
(Ref) para calibrar la durascidu Ge las sefiales de entrada (¢7),
obionidndose cate calibrado por la intervupcidn y el restable=~
cimiento de un circulto elfotrico (figura 8) que pasa por un me~
dio eleotromagndtico (B.is) de transforracién de las seflales
eldotrions en impulzos mecénicos (flguras 11 14y 17§ 20).

48.« Digpopitive generador de mecuencias de informa-
clones programablesy de acusydo ¢on una onalquiera de lag rei-
vindiméiones 18 a 33, caracterizado porque el érgano de referen-~
cia (Ref) manda un oonmxtador(ctl}.qaa explora sucesivauente
en cada ciclo el conjunto de las fuentes de sefiales (Qaptoa...
Capt18) del dlspositivo, representando cada secilsl recibida pox
medizeidn del dispositivo electromagnético de transformssidn
(EsE.) una informucidn (Io. Il) que define el origen de la sefial
poxr la pogicidn de esia nefig) en la escals de referencis.

58+~ Dispagitivo generador ds gecusnciams d¢ infommae
ciones programalles, de acuerdo con una cualguiera de ls relvine
dicaciones 18 a 48, caracterizado porque las fuentes (Capt Ga.u
Capt18) de las sefiales (G7) que mpméentan las informaciones de
antraéa (IQ. IJ.) sok seleccionadas poi' conmutadores (0‘&02..,.
‘”1&’ nandados por al menos un Srgano rotativo (S/Prog) perte~

necionte a la etapa jordrguicamente mda inferior,

68 ,~,Dioponitivo generador de pecuonsias de informaw
ciones programables, de acuendo con una cualquiera de las reivine
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dlcasiones 18 a 58, caracterizads porque las sefiales (figura 22)
enitidas por un drgeno x0tativo con destino a por 1o menos dos
Sxganos rotativos receptores (figuras 23, 24, 25) son dirigidas
antoméiiosmente a uno de los dos dxgenes por la posicién de di-
B chas sefiales medida por el Srganc de referencia (Ref) del dispo-
gitivo, doterminande esta posicidn, de vaa parte, el conjunto al
que pertenccen &iehac sefinles y, do otxra parte, ¢l valor asigaa-
do a lg sefials siendo determinada la recepcidn de las sefiales por
uno o otro de los Gosg Srgmnos recepiores por la colncldencia de
16+ los medios de parada (flgura 3)s O de arrangue (figora 4), o de
napnteniniente (figura 2) del estado de rotacidn de los drganog
receptores con los el Srgano emisor cuando se eslablecen las
don conexionog.
T8 o= DISPOSITIVO GENERATOR DE SECULENCIAS DE INFORMA-
154 CIONES PROGRANABLES.
Segdn queda sustancialmente descrito en la presente
memorda, que consta de veintiocho hojas, escritas a méquina por

ung sola caras ¥ acompaﬁagla do dibujoss
Hadrid, 13 de fobrerc de 1876
D. Rogory larcel CHAVENEAUD
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