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MEMORIA IE3CRIPTIVA

En las operaciones de slineacidn de vies £érréss
se ha obgsrvado durante mucho tiempo el probleme ocasionado
por el efesoto de recuperacién e}éstica del rgil que dei:enlni-
ne wna tendencis s mover la via, despuds de la correcoidn,

5e 'desplazéndola é.e su pogicién ya corregida. Se. he ih'benfado
subsenar este fendmeno, corrigiendo con exceso pars ello la
via i‘érxl'ea durante la alineacién, es deoir, movieﬁdo la via
desde una posicidn incorrecta de modo que sobrepase su. posi-

cién correcta hasta un punto que ocompense la recuperacién'

.10; eléstica, de tal manera que, desptlxé’s de esta reeuperaoidn;
el rail y por oonsiguiente la via, adopte una corrects posi-

" oidn.

3i bien tales métodos han proporcionado ung solu-
' ¢idn satisfactoria al problema determinado por la recupera-
15. coién eléstica del rail, en muches gplicaciones ciertas ocon-—
diciones dol balasto han sido la causa de que la gplicacién

de los c‘itadc_>s métodos seg un tanto dificil y qué requiera

mucho tiempo, oon resultados muy poco satisfactorios.

Le presente :anenoidr} resuelve el problema de la

20. recuperacidn eléstica del rail, haciendo oscilar ocon 580U~
dimiento la via haste su posicidnncorrects, ocon lo cual se
reducen los esfuerzos que tiendc?n g provocer el retorno del
reil desdo su posicién correcta, aflojando el belasto oir—
cundante y proporcionsndo una nueve posicién de asentemion=

25, to gl oarril corregido. ) o

Do acuerdo con la presente invencidn, un método
Para corrogir la desalinescién de vies férrees comprendo las

etapes de?! gplicar ung fuerza latcral a la via, moviéndolsa
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leteralmonte desde une posicidn incorrecta en direoci:dﬁ a
su posioidn oorrectay deteoter la posioidn de vie con relo-
oién a wn dato, reducir automé’fsioamente diochg fuerza en ros
pussta e la otapa de deteocidn, permitir lg reaccibn de la
vie por efcoto de la dismim_zoiGn de dicha fuerza y népidem
mente y en forma automética, i-epe'bir diches etapass de gpli=
ocacidn de fuerza, deteccidn y reoduocién pars determinar un
ciclo vibratorio de splicacidén do fusrzae haste conseguir
une condioidn de via deseada. .
Cads aplicacidén de fuerza latersl, de acuerdo oon
ung forme de reglizacién de la invenoidn, mueve la via suse
tencialmente hesta su posicidn_oorreo’say. '
Do acuerdo oon otra caracteristice de la invenoein,
ge proveen inioiglmente impulsos de fuerze lateral de moq.o
que se muove la via desde su posicidn incorreots hasta su :
posicidn oorﬁcoota ¥ después,de deteotar que le vig ha gle
oanzedo ‘su posicidn correota, so prosiguen las etepss de _'
aplicecién de fuerze, detocoién y reduooién hesta lograr ol

estado de via requerido.
Lg pregente invencién, provee, ademds, wn gistemg

de control para el ciclado de un gato de alineaoibn de via
de ferrooaxril, ouyo sistems oomprende wna fuente de presién
hidréulioa, conexiones entre ol gato y la fuente; medios de
vélvula on diche oonexidn, medios deteotores de posicién -

de rell operatlivemente  conectados & dichos medlos de vélv@-

1a ¥ acclongbles de modo que oierren dichos modios de v&@—

la pera terminar ung sceidn de gateamiento de via, medios
sensibles g la presidn operativamonte consotedos en las 00-
nexiones hidréulicas entre dichos medios de vilvuls y dichs
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fuente y asclongbles de modo que qesoargap dicho éato cuando
se ha producido un predeterminedo auwmento de presidn higrdu-
lica en las congxiones higrdulioas entre la fuente y los mo-
dios de vélvula, pare permitir que la via roaccions g ung
accibn de geteo de alineacién de via precedente y se muova
desde dichos medios deteo’cores_para' gbrir de nuevo 1os.-f'm'edios
de vélvula y reinsteurar une, aocidn de gateo de alinsasién
de via y medios para comprobar el nfmero de operaoionés de
los medios de vélvula y controlar ol némero de acciones de
gateo on uwna Operacién de alineeoidn. .

' En ung forme de realizacién preferide, se han Dre=
visto medios para posicionar por lo menos uno de dichos mo-
dios de vélw.la ¥y dicho detecto:? de posicidn de rgil lg,te_:ga;;'l-

mente >a; la v-ia; Preferiblemen'to; se controlan automitioanmen=

- te los medios de posicionamiento pars mover los medios de

vélvule y/o ol detactor g una situscién latersl y compenger

ung condicién de curva de via. '
A ocontinuaeidn se desoriben tan sélo a t4tulo do

ojemplo algunas formes de reslizacidn de ls presente inven—

oién con referencia el dibujo adjunto que corresponde a una

're,presen'lsaoidn esquemébtice de un sistems pera alineacidn de

via. ' '
De acwerdo con el dibujo, un gato de alineacidn
de via -10~ asté montedo sobre ol bastidor -ll- de una mé-
quina de oorrooidn de via monteda sobre ruedes. Medisnte una
bomba hidréulica -12- ¥y a travds de consexiones hidréulioss
se suministra presién para acoionar el gato. Debe entendezfp-
se que las oonexiones hidréulicss y en reglided todos los;'

detelles ilugstrados con los dibujos son de carfcter esque—
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métloo. EL sistema de presién os doterminado por una vAlvu-
la de geguridad -—18?; a por ejomplo 140;62 Kg/c:m2 aproximge
démente: En les oonaxiones hidréulicss ontre el gafo =10~
¥ la bomba 12w sstd dispues’ca unes, vélw.?.a ~20=~ qus =6 '
ilustra on su posicién cerreda (es deoir, la Qosic_:id_n que
presente ouendo le via he sleanzado su posicién alineada)l
Le vélvula es sooloneda por bobine por mediaﬁ;i.dn de un do=
teotor de posicidn de rail -p2-~ montado en =23~ gobre un bag-
tidor do referencig =24~ coneotado -al bastidor -ll=s El de=
teotor -22- o8 desplazado como se indica en la figura on

el gentido del movimiento de lgs sgujaes del reloj por mow-
dio de un muelle =26~ ocontra el. rall de referencig de ali~
neacidén. Un oircuito contador ~27- es accionado por un mi-
crointerrupbor ~28~ que contaots ol brazo superior dol do-
tector -22- y cuenta ol némero do operaciones de la v&lvu~—
la -20~. En lgs conexiones hidréulioss entre la bomba w12e
¥ le vélvule ~20~ esté dispuesto un interruptor sensitle g
1g prosién -:-.30-. Esto interruptor est4 conectado elé-o*b;-ioe_,v
wente a la vélvuls de solenoide ~51~ situade on la linoa do
desocarge del geto =10~. El intorruptor de presién =30~ os=
té preperado pere actuar e una prosién de 1.195 Kg/om2, eg
decir, a una prosidén inferior a lg prosién méxims del sis—
tomeae ' _

La vélvule =20~ y el detootor =22- pueden ser _
movidos latorelmente oon el bastldor ~24- sobre el bastidé)r
prinoipal 11~ por medio dé un motor -32~ que es aoolona-
ble de modo que mueve ol bestldor do referencie —24~- ha.oié
el intorior y hecia el extorior del bestidor -1l- de aoue;r'-
do oon gefigles de control reoibidas dosde un dispositivo :
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" desde 1§ bomba =12« pasa fluido a presidn s travds de la

3

de control de oualquier %ipo.oconceido, .por ejémpio; un digm .
positivo de leotura registrador_en gré;t‘ioB; Pare posloiongr
el bagstidor de reforcncia -24~ on ourvas de manera que'se
extionde sobrepasendo el bastidor en une ovent{e suficicn-
te para corregir el posicionamionto de dato de la vilwula
=20~ y ol detoeotor —22-. Aunque se ilustrsg eJ. basﬁido_rf‘-é@
en funciones de soporte de 'la vilvuls -20-.y del detecotor
~22w=, ge¢ comprende qus puede ubtiligarse cualquier dispbn-
siciu?n adeouada, pera mover el detector =22~ o la vélwvula
~20~, dendo paro ello al detcotor ~22- ung forme apro-
piada. ‘

. En ol funoionamiento, la operacién d6 COTTCOom
cidn de via es iniciada por el operador de la miquina y
vé&lvula ~20—, oon lo cuel el gato —10= mueve el rail ~R- er_i
el sentidov do la f{Lecha. A modida que se inorementa la prew-

sién en ol sistema, y si el delootor -22~- no ha detectado :

-el rail -—R-, guponiondo la pos_zicidn cero on lg vélvula; ol

interruptor de presi(_?n ~30=~ geciona, por ejemplo & une pro-
gién o 1.195 Kg/om2, la vélvula de solenoide =3l-, con lo;
que 80 pono fuera de cirouito y se descarga el gato -10-.:
BEsta reduccidn de le fuerza de alineacidn por el gato ~10~
permite la roaceién de le via y si la misma tiene elestioi-
dad, existc ung tendencisg de la v‘ia'al retorno en direocidn
a' su posioidn correcta. S?.n em‘bargo, on cuanto actia la
#81lvule de solenoide =31~y la proéidn on la linea proce-
dénte de lg bombe cae, 7oon lo oual ol interruptor de pre- .
sidn ~:30- olerra la v.élvula -'31--y rostablece la aplicacién

de presidn gl gato =10=, con lo que se repite inmediata=
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mente lg osrréra de gateo. Dado que ol tiempo de funoiong-
miento del interruptor de pres:t.fSl} y do le vélvulg ~30~ go
mide on milisegundog, puedc aprooclarse que le fuerza de
alingecidn detorminade por el gato =10~ es vibz':-a‘coria 0 a
impulsos. Lg produocidn de impulsos continfia o, si no hay
resistoncig de via que determine un inoremento de presidn
oen ol sigtoma J'.o bastente elevado paras desconectar el ine
‘erruptor --30—-, oon la primore aplioecidn de presidén el
geto -~10--; lg via os movida hastg. su posiecidn correota. Ig
llegeda do la via a su posicién corrccta es detectada por
el detootor ~22-= que giempre se halla gituado on ung pogiw
oién do dato. E1 movimiento del detector —22- contra ol dos-
plazemionto do su muelle —26- haoe quo la vélvulg =20~ oio-
rre la lfnoa de presién procedonte do la bomba =12- y la!
1f{nee do retorno al depdsito, ilustréndose en el dibujo la
posioidn corrada de la vilvula. Oomo sea que la bomba ~12~
'bodavia. funoiona, se produce un ineremento de presidn on
la linos de prosién y el intorruptor -de presidn -30- dotor-
ming la sperturs de la vélvula y so descarga el gato. La
nueve reduccidn de eplicacién do fuerze de alinsecién pro-
voos, la reascidn ds la via ¥ su movimiento de desplazemion-
to respecto gl deteotior =22=-, despuds de 1o ocual la vAlvue
lg =20= eslinmodia‘bamente ablerts de nuevo y se rogtableooe

la presidn, oon lo oual el gato ~20- dotorming otre aplices

_oién dga ung fuerze de”elinéaoidn: Por otre perte, dado quo

el funolonamionto del detoctor =22~ y de la vélvulg =20,
se mide on milisegundos, toda la operacidén de alinegoidn se
produce, aotuando como un ciclo vibratorio que determing

ol seoudimionto de la via, disponidndole en su correota PO
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sicidn. Ovendo le via se hella on su posicidn corrects os
conveniente saocudirle de nuevo, an un mafor 0 menor grado
quo doponde del estedo del balesto y se prosigus el sacudie
miento hesta conseguir el estado do via deseado. El oiclado
vibretorio en 1a'posicidn oorreota se oontrola; ajustando

a tal £in ol oiroulto contedor —27— aocionado por el WE010-
interruptor -28- gl ndmero de oioclos nscesario adecuado &
la condloldn de via.

Do este modo, se provoe a la via del nﬁmero ade-
ouedo de vibreolones pare dejarle, no sélo en lg posicidn
correcta, sino tembién en las ocondiciones nscesaries.

Ooagionelmente, se enouentra unae condicidén no
freouente de via cuendo se tione que mover e través de la

posicidh'goquerida ¥ se ha de sobrepasar lg misma, como 6s-

~ econoeldo on la téenica, pera asegurer qus el asiento de vie

que sobropasa la posicidn deseada, ha recibido suficientes
vibraclones de manera que el,mismo llogue e elcenzar taﬂ@i@n
las condicionos ;oqueridas. Con osto fin, se puede obtener
une compensacién, desplazando para ollo deliboredemento ol
bastidor -24~ oon el doteotor —22- para produeir una posi-
0idn cero oorreglda en exceso, Esto permite sscudir la via
a través de mu posicidn de reposo deseada y sobrepegerla '

antes do volverla a la posicidn requorida.

- .
= Py 1

REIVINDICACIONES

P T

Dosorito ol objeto del presente invento, se do=
claran mwvas y do propie inveonoidn les siguientes reivindi-
caciones, oon priorided de la solicitud de patente UsSehe
n® 562,923 do foche 28 do Marzo do 1975.
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lg:-_Un mdtodo con su Aigpogitivo ocorrespondiente
para coxrreglr la desalineacidn do ung vie férrea, carsoto~
rizedo porque comprende las ctePas deo?: splicar una fusrze_a.
laterel a la via pare moverla desde una posicién incorrco-
5e ta on dircocién a su posicidn oorrecta, detectar la pogi~
oidn do via oon relacibn g un dato, reducir automé.tioamonte
diche fuerza on respusste a la otapa de deteceidn, pormitir
la rosooibn de la vie a la reduccién de dicha fuerze, y vo-
potir on forma sutombtics rdpldamente diches etapas de apli-
10. cecién de :funrza; deteccidn y reduocidn pars establecer un
clolado vibratorio de aplicacidn do fusrza hasta conseguir
ung oondicidn de vie deseadas
2. Un método, segin la reivindicacidn 1, carac-
terizedo porque ceds aplicacidén de fuerza lateral mueve lg
15. vie sugtenoielmonte haste su poaioidn correctas H
3= Un método, segﬁn la roivindicacidn l, oareaor
terizado porque iniciglmente, impulsos do fucrza la‘aeral_;
muevon progrosivamento la via mds proximemente s su posioidn
correcta y; despwfls de detoctar qué la via he elcanzado su
20 posicién correcta, se prosiguen las otepes de aplicacién
de fuerza; dotoocién y reduccidn haste lograr dicha condi~
oldén roquerida de viae .
4o~ Un método, sogln lg roivindicaeidn 1, oaran=
terizade porqus el movimiento latorsl de le vias desde su
25. pogioidn inoorreots en direoccién e su posicién correota
- puode so‘prepasar‘dicha posicidn correcte durente el oiclo
de Vibracidn, si es nsceserio para oonseguir dicha oondie

oidn desoeda do vig.
5.~ Uil método, de oconformidaed con lags reivindi-~
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cecionss precedentes, ceracterizado porque el 'disinosi’c:j.vo
para ol control del ciclado del gato de aiineacidn‘de s
férroa, comprondo una fuente de presidn hidré.ulioa, 0ONO~
xiones hidré&ulices entre ol gaﬁ;o ¥ la fuonte, y medios do
vélvula on diches conexiones, medios detectores de posicisn
do rall operetivemente conectados a diohos medios _de .v,_.é.'l.vﬁ-
lay eoolonables do menore que olorren dichos medios do V4L~
vule Pera terminer una ecciln do getoo do alinescién do via,
medios sensibles & la presidn operativamente conectados on
les oconexiones hidréulices entrc dichos medios de vélwvula

¥y dicha fucnte y acclonsgbles e modo que descargen dicho
geto ocuando se produce un incrcmento predeterminado de la
presidn hidréulice en las conoxiones hidréulices entre lg
fuente y Los modios de vélvula, pere permitir la reaccidn -
de la via preocdente y moverla desde.los medios deteotoros;
Pare abrir nusvemente los medios de vélvula ¥ renover una
accidn de gatoo de alinsamcién de vias y modios para la ob-
servacién del nfmero de opercolones de los medigs de vélvq—
le para oontrolar el némerc de aocicnes de getoo en ung ope-
reolén do glinsacidn. ’ .

Gom Un método, segdn la rcivindicacidén 5, oarac-
torizado porque se han previsto medios pars posicionar pop
lo menos wno do dichos modios do vélvula y dicho deteotor
de posiocldn do rail leterelmente respecto a le via'.

'7:".—- Un método, segln la reivindicacidn 6, carao-
terizado porquo los medios de posioionamiento son controla—
dos automAtiocemento Para mover por 1o menos uno deo los moe
dios de vAlvula y dicho deteotor de posicidn do reil 2 ung

situeoibn lateral pera compenscr une condiecidn de ourve de
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via. . ‘ ]
8.~ Un mdto,do; ;segﬁ.n la veivindicacién 5: carso~ '
terdzedo porque dichos medios sensibles z la presidn desoar-
gan diocho gajf:o ougndo se increments una Px‘esién inferior 8
la prosién méxima del sistemas
9,".- Un mdtodo oon su dispositive corregpondienta,

’,

Para corregir lg deselinescidn de wna via f£érres.
Sogfin so deseribe y reivindioe en le presento me=
moria desoriptiva que consta do 1Ll pdgines folisdas y esori-

tas a mlquing por une sola de SUS oaras y acompefiadas de los

dibujos reglamenfaarios.
Wedria, o 13 FEB 197
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