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"DISPOSITIVO PARA ORIENTAR ARTICULOS CONICOS ALARGADOS 

TALES CON) BOBINAS DE HILO"

Esta Invención se relaciona con un dispositivo para 

orientar artícu los cónicos alargados# ta le s  como bobinas de h i ­

lo# que comprende un mecanismo de alimentación para e l  avance de 

ana corriente de artícelos# en dirección perpendicular a la  di­

rección longitudinal de lo s  a rtícelo s  yuxtapuestos, h a d a  un me­

canismo orientador. Un objeto de l a  invención es e l  de proporcio­

nar an perfeccionado dispositivo de este tip o .

Expuesta en lin ea s generales# l a  invención consiste en 

an dispositivo para orientar artícu los cónicos alargados# ta le s  

como bobinas de h ilo  por ejemplo, que comprende un mecanismo de 

alimentación para e l  avance de una corriente de artículos con 

sus ejes extendidos generalmente paralelos entre s i ,  en direc­

ción perpendicular a l a  de dichos e jes# hacia an mecanismo orle^  

tador que comprende una serie de pares de unidades de soporte 

dispuestas para moverse sucesivamente a una posición transversal 

a  l a  corriente, estando espaciadas entre s í  la s  unidades de cada 

par en l a  dirección de lo s  ejes de lo s  artículos# a fin  de sus­

ten tar le s  respectivos extremos de cada articulo# y  constando 

nnán rniiá&a ge dos miembros de soporte# uno de lo s  cuales es des- 

plazable respecto a l otro miembro de soporto a f in  de cambiar su 

espadamiento mutuo, y  an miembro acelnnador para incrementar 

progresivamente e l  aspad  amiento mutuo desde un primer a un se­

gundo valor, a l objeto de permitir l a  calda del articulo# con su 

extremo estrecho en primer lugar.

En una particu lar forma preferida, l a  invención pro­

porciona un sen cillo  dispositivo compacto en e l  que l a  masa de 

la s  partes alternativamente móviles e s  muy pequeña, y  que ofrece

— 2 —



3

5 .

10.

15.

2 0 .

25.

30.

na servicio fia b le  y  un funcionamiento sacara# austanoiaimente 

sin  vibraciones.

La invención puede realisarse de varias maneras y  se­

guidamente se describirá ana vercián e sp e cifica  a modo áe ejem­

plo, con referencia a lo s  adjuntos dibnjoa# en lo s  caalest

La figura 1 es ana v is ta  en perspectiva desde arriba  

de on dispositivo de acuerdo con l a  invenoidn.

La figura 2 es ana v is ta  en perspectiva esquemática 

que maestra a mayor esoala dos miembros de soporte para ana bo­

bina de h ilo ; y

La f ija r a  3 i la s t r a  esquemáticamente e l  dispositivo  

completo con accesorios# en alnado la te r a l.

E l dispositivo ilastrado en l a  fig a ra  1 comprende an 

mecanismo de alimantacidn  ̂ para artícu los cdnicos 2# como bobi­

nas de hilo# un mecanismo de descarga consistente en an transpor­

tador de cin ta 3 y  an mecanismo orientador. E l mecanismo orien­

tador consta de ana serie de pares de unidades de soporte 4# 4 '*  

que son respectivamente sostenidos por an par de cadenas sin fin  

paralelas 5# 5*.

Las dos cadenas 5# 5* pueden ser accionadas mediante 

an árbol comán 13 a la  misma velocidad. Cada par de unidades de 

soporte 4# 4' puede sostener lo s  dos extremos de ana bobina de 

h ilo  2.  Cada anidad de soporte individual 4# 4' está provista de 

un miembro de soporte f i j o  6 y  de un miembro de soporte articu la­

do 7 , que puede girar sobre un pasador 17 (figura 2 ' .

La lin e a  central del pasador 17 se extiende aproxima­

damente paralela a  l a  lin e a  central de la s  bobinas de h ilo . E l  

miembro de soporte articulado 7  se asegura a un extremo d e l pa­

sador 17# mientras que un bramo 9# provisto de un ro d illo  de guia 

8# so asegura a l  otro extremo del pasador 17.

E l dispositivo está provisto además de un par de vías
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incurvadas 10# 10* que pueden cooperar can loa ro d illas da 

gaía  3.  Cada v ía  incurvada 10,  10* constituye por consiguiente 

un miembro accionador para controlar l a  posición de lo s  miem­

bros da soporte articulados 7  y  por consigoienta para controlar 

$. e l  aapaclsmiento mutuo entra lo s  miembros da soporta articular*

dos 6 y  7, respectivamente#

En l a  versión mostrada en l a  figu ra 1 lo s  ro d illo s de 

guía se desplazan a lo  largo de la s  v ía s  incurvadas 10, 10*, de­

bido a l a  fuerza de gravedad# Cuando l a  velocidad de la s  cade* 

10# ñas 5# 5* os t a l  que lo s  ro d illo s de guía 3 pueden separarse

de dichas v ía s  10# 10* en ocasiones, puede evitarse este inde­

seado síntoma usando resortes de compresión# La fuerza ejercida  

por estos resortes de compresión sirve para suplementar l a  fuer­

za de gravedad y  causa también un incremento de l a  fuerza en án- 

1$. guio recto entre cada ro d illo  de guía 8 y  l a  asociada v ía  incur­

vada 10# A sí, por ejemplo, puede usarse un resorte en espiral 

en la  anidad de soporte 4, mediante e l  cual se aplica un par 

motor derecho a l  pasador 17# Es también posible construir la s  

v ía s  incurvadas 10, 10* de dos lados, de manera que se imponga 

30. un movimiento forzado sobre lo s  miembros de soporte articulados

7#

: . Las vía s  incurvadas 10, 10* son idénticas en su forma

y  se diaponen de manera que cada dos miembros de soporte articu­

lados 7 pertenecientes a un par se correspondan siempre entre s í  

2$, en cuanto a  posición#

Para sostener un extremo de l a  bobina de h ilo  2,  un 

miembro de soporte articulado 7 coopera con láts miembros de so­

porte f i j o s  6 de l a  inmediata unidad de soporte 4* Incrementando 

e l  eepadamianto entre esos miembros de soporte 6 y  7,  l a  bobina 

30. de h ilo  2 puede soltarse en e l  extremo implicado# Como e l  diáme-
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tro de unta bobina d ifiere en sao dos extremos y  loa espaoiamten­

to s entre lo a  miembros de soporte f i j o s  y  articulados 6 y  7  y  

loa dos extremos ae corresponden entre s i ,  l a  bobina 2 quedará 

liberada siempre en primer la ga r por e l  extremo más estrecho.

5. Una bobina liberada de este modo cae sobre e l  transportador de

cin ta 3* siendo descargada a s i con aa extremo más estrecho orien­

tado en I s  dirección de transporte.

En otro ejemplo (no ilu strad o), ae disponen más vía s  

iactirvadaa sobre ca rriles, cada orno de e llo s  adaptado para g i -  

10. rar o a rtlc a la r  lo s  miembros 7  a trsvás de diferentes ángulos.

Como consecuencia de e llo , lo s  ecpaciamientos mataos entre loa  

miembros de soporte f i jo s  y  rotatorios 6 y 7 respectivamente 

paeden incrementarse escalonadamente desde un va lo r mínimo a  

otro máximo. De esta  manera, es posible manejar bobinas de d i -  

13.  ferante grosor y/o d i f í c i l  forma cónica. Estas diferentes bobi­

nas pueden cla sific a rse  por consiguiente equipando e l  d isp o siti­

vo de descarga con varios transportadores de cin ta, de t a l  manera 

que por oada piso de v ía s  incurvadas 10 y  10* se disponga un 

transportador de cin ta. Desde un punto! de v is t a  constructivo,

3 ?* e l  transportador de cinta puede disponerse de t a l  manera que su 

dirección da movimiento sea perpendicular a l a  de la s  cadenas 

3 y  5*.

E l espaciamiaato entre la s  dos cadenas 5 y  3* es a ja s-  

tabla en l a  versión representada en l a  figura 1# de modo que e l  

23.  dispositivo puede adaptarse a  bobinas de diferente longitud. Da 

cadena 7* e stá  montada a t a l  efecto sobre un carro 11 que puede 

deslizarse sobre un árbol f i j o  12 y  sobre e l  árbol accionador 

13.  E l cambio o desviación puede efectuarse por medio de una rue­

da manual 14 asegurada a l extremo de aa eje  filetea d o  1$ que ooo- 

30* pera con ana tuerca 16 asegurada a l  carro 11.



La totalidad d el dispositivo destinado a  orientar ios  

artículos cónicos está esquemáticamente representada en l a  f i ­

sura 3. La dirección de transporte do io s  artículos se indica ate 

diante flechas# La acción del dispositivo es como sigue.

Los artículos cónicos que, en este caso, consisten en 

bobinas de h ilo  huecas y  de pared delgada# son suministrados en 

dirección transversal e introducidos en e l  mecanismo de alimen­

tación o depósito 1.  Este depósito está  construido de t a l  mane­

ra q¡ue se ap ila  una serie de bobinas 2 traasversalmcnte en una 

sola capa# E l transporte y  apilaaiento de la s  bobinas 2 en d i­

rección transversal es ventajoso en e l  sentido de que so evita  

a sí l a  acumulación de aquéllas axialmente entre s í ,  a modo do 

varas de mayor o menor longitud, cuyo fenómeno tiene lugar a l  

desligarse anas hacia otras en sentido a x ia l.

E l contenido de bobinas en e l  depósito 1 se mantiene 

de manera conocida por medio de detectores, ta le s  como células  

fo to e léctrica s, que pueden pener en funcionamiento e detener a l  

alimontador de bobinas#

E l depósito 1 se abre sobre e l  mecanismo orientador 

de manera que l a  bobina más baja  de aquél sa apoye sobre un par 

de miembros de soporte 6, 7 , situado debajo.

Debido a l  movimiento de la s  cadenas 5,  5* de la s  que 

forman parte lo s  miembros de soporte 6 y  7 ,  l a  bobina más b aja  

es retirada d el depósito y arrastrada seguidamente. La siguien­

te  bobina cas d e l depósito y  se posa sobre e l  siguiente par de 

miembros de soporte, tra s  lo  cual se repite e l  proceso.

La bobina 2 que es arrastrada queda seguidamente lib e ­

rada en su extremo más estrecho y  cae con este extremo hacia  

abajo sobre e l  transportador de cin ta  3,  La velocidad de este  

transportador es considerablemente mayor que la  de la s  cadenas 

$ y  5 *, de manera, que se comunica un impulso a l  extremo más es-
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trecho da l a  bobina tan pronto como 4 ota forma contacto con $1 

transportador de cin ta 3# Bate impulso d irige l a  bobina 2 en l a  

dirección de transporte de l a  cin ta 1$ de modo que aqu&Lla es  

descargada a una velocidad bastante elevada en dirección lo n g i-  

5* tudinal, con aa extremo estrecho dirigido hacia d  frentes

La bobina 2 deja seguidamente e l  transportador 3 a un ritmo rá­

pido en dirección horizontal# siendo Inego detenida por un tope 

18. Bate tope está  construido de t a l  manera que en l a  poaición  

que ocupa no es f á c i l  que se formen Varas o acumulaciones lo n g i-  

10# tudinales de bobinas* A t a l  fin# e l  tope 18 tien e dos superfi­

c ie s , concretamente ana superficie oscilan te ligeramente in c li­

nada l8a y  una superficie frenadora 18b que es aproximadamente 

perpendicular a l a  primera# La superficie basculante 18a se dis­

pone en l a  trayectoria de l a  bobina# de manera que data tope con 

15# dicha superficie en primer lugar* Cerne consecuencia del impacto 

contra l a  superficie inclinada iSa# l a  bobina se in clin a  lig e r a ­

mente respecto a su posición horizontal# Debido a esta  inclina?* 

cióa, e l  extremo ancho do l a  bobina se hunde, de manera que una 

siguiente bobina no puede entrar en contacto coa este extremo an- 

20* cho. como consecuencia de e l lo ,  se e v ita  eficazmente l a  formación 

de varas y  es posible una mayor producción*

Seguidamente e l  extremo estrecho de l a  bobina 2 choca 

con la  superficie frenadora 18b y  es rechazado en dirección  

oblicua hacia ábajo, cayendo a trgvós de un canal de descarga 19 

25* en un receptáculo 20.

La Patente de Introducción que se s o lic it a  por diez  

aSos para Espada, de acuerdo con l a  vigente Legislación, deberá 

recaer sobrar "DISPOSITIVO PARA ORIENTAR ARTICULOS CONICOS ALAR* 

30* GADOS TALES COMO BOBINAS DE HILO", citándose como Puente de Pro­

cedencia Solicitud de Patente britán ica ndm. 47*940/?4 de fecha



6 de noviembre de 1974# segdn la s  características esenciales da 

la s  siguientes:

R E I V I N D I C A C I O N E S

19+- MLspositivo para orientar artículos cónicos alar*  

gados ta le s  como bobinas de hilo# que comprende un mecanismo da 

alimentación para avanzar una corriente de artícu los con sus 

a ja s  extendidos an general paralelamente entre sí# en dirección  

perpendicular a l a  de estos ejes, hacia un mecanismo orientador 

que comprende una serie de pares de unidades de soporte dispues­

ta s para desplazarse sucesivamente a una posición transversal a  

dicha corriente# estando espaciadas entre s í  la s  unidades de 

cada par en l a  dirección de lo s  ejes de lo s  artículos pava sos­

tener lo s  B gpectiw s extremos de cada artículo y  constando cada 

unidad de dos miembros de soporte# uno de lo s  cuales es despla­

zadle respecto a l  otro a f in  de cambiar su espaciamiento mutuo; 

y  un miembro aocionador para incrementar progresivamente e l  es-* 

paciamiento mutuo desde un primer a  un segundo valor# a f in  de 

perm itir l a  caida del articulo con e l  extramo estrecho primer 

Ingar.

2& .- D ispositivo para orientar artículos cónicos alar*  

gados ta lc a  come bobinas da hilo# segán l a  reivindicación 19, 

en e l  que la s  unidades de soporte están sostenidas por un par de 

cadenas sin  fin  paralelas# asegurándose una primera unidad de so­

porte de cada par a  una cadena y  l a  segunda Unidad de soporte de 

cada par a l a  otea cadena.

y . -  Dispositivo para orientar artícu los cónicos alar­

gados ta le s  como bobinas de hile# segdn la s  reiv ind icaciones 

19 ó 29# en e l  que cada unidad de soporte tiene un miembro de 

soporte f i j o  y  otro articulado, siendo e l  e je  de articulación  

sensiblemente paralele a le s  ejes de lo s  artículos cónicos, es­

tando conectado e l  miembro de soporte articulado a un brazo pro-



v ic to  do na rodillo  da guia qne coopera con una le v a  o p e r f il  

o o n fig w d cs  de un par de e llo s .

4**— Dispositivo para orientar artícu los cónicos 

alargados talos como bobinas de M ío# aegda cualquiera de la s  

anteriores reivindicaciones# qne incluye ana serio de levas o 

p e rfile s  configurados# cada uno de e llo s  con osa diferente al­

tura efectiva# dispuestos para acoplarse a l  miembro aooionador 

de cada miembro de soporte móvil# de t a l  manera que puedan in­

crementarse lo s  aspad amiantos muimos entre cada par de miembros 

de soporte f i j o  y  móvil gradualmente desdo un v a lo r  mínimo a  

otro máximo.

3* . -  Dispositivo para orientar artícu los cónicos alar­

gados ta la s como bobinas do hilo# sogdn cualquiera de la s  ante­

riores reivindicaciones, que incluye un transportador de cinta  

para descargar lo s  artículos cónicos# siendo l a  dirección de mo­

vimiento de t a l  transportador perpendicular a le s  ages de lo s  

artícu los en e l  mecanismo orientador.

6 o .-  Dispositivo para orientar articuloa eónioos alar­

gados ta le s  como bobinas de hilo# sogdn l a  reivindicación 4*# 

que incluye varias cintas transportadoras para l a  descarga de 

lo s  artículos cónicos# disponióndoae un transportador de cin ta  

por cada escalón y  siendo l a  dirección de movimiento de esos 

transportadores perpendicular a lo s  ejes de lo s  artículos en e l  

dispositivo-orientador.

7*+ - Dispositivo para orientar artícu los cónicos alar­

gados ta le s  como bobinas de Rilo# segdn cualquiera de la s  an­

teriores reivindicaciones, en e l  que e l  espaciamiento entre la s  

dos unidades de soporte de cada par es ajustable.

8 t . -  Dispositivo para orientar artícu lo s cónicos alar­

gados ta le s  como bobinas de hilo# segdn cualquiera da la s  r e í -

-  9 -



10

Vindicaciones 13 a 7a, en e l  que e l  mecanismo de alimentación 

comprende un depósito en e l que se a p ila  ana serie de urticales  

cónicos trangversalmente en ana sola capa#

9$#— Dispositivo para orientar artículos cónicos a la r-  

5# gados ta le s  como bobinas de M ío , sag&a cualquiera de la s  r s i-

viadicaciones IB a  8e, que incluye on tope dispuesto en la  tra­

ye cto ria  de lo s  artícu los descargados del dispositivo y  que com­

prende una superficie basculante in d in ad a y  una superficie fre­

nado ra sensiblemente perpendicular a la  primera*

10. 10B*- DI^OSITIYO PASA ORIENTAR ARTICULOS CONICOS ALAR­

GADOS TALES COED BOBINAS DE HILO*

Segón queda sustancialmente descrito en la  presente 

memoria, que consta de diez bogas, e scrita s  a máquina por una 

sola cara, y  acompasada de dibujos*

1 5 .  H a d s M ,  1 2 F E B . 1 S 7 6

HACH3MBPA3RIBE B . 3B3C.SK & 30 B.V .
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