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®DISFOSITIVO PARA ORIENTAR ARTICULOS CONICOS ALARGADOS
TALES COMO BOBINAS DE HILO"

Bata invencidn se relmeiona con un dispositivo para
orjontar artfculos cénicos alargados, teles como bhobinag de hie-
10, que comprende un mecenismo de alimentacién parm el avance de
una corriente de articuloa, en direcelidn perpendicular a la di-
reccidn longitudinal de los articulos yuztapuestos, hacie un me-
canismo orientador. Un objoto de la invencién eg el de proporeio-
nar un perfeceionado dispositivo de este tipo.

Expuesta en 1fineas generales, la invencidn consiste un
on digpositivo para orientar articulos cénicos alargados, tales
como bobinags de hilo por ejemplo, que comprends un mecanismo de
alimentacién para ¢l avance de una coxriente de articulos con
sug ejes extondidos generalmente paralelos entre gi, en direc-
eidén perpendicular a la de dichos ejes, hacla un #iecanismo ordien
tador que comprende una sorie de pares de unidades dé soporte
digpuostas para moverse sucegivamcate a una posicidn transversal
a la corrientes estando ospaciadas entre si las unidades de cadm
par en lg direceidn ds los ejes de los artioules, a fin de sus-
tentar los regpoctivos extremos de cada articulo, y constando
oada unidad de dos micmbros de soporte, uno de log cuales eg dese
plazable respecto ol otre miembro de goporte a fin de cambiar se
espaciamiento matuo, y un miembro aceionsdor para incrementar
progresivamente ¢l espacismliento matuo desie un primer a un so-
gundo. valor, sl objeto de permiftir la ceida del articulo, con su
extremo estrocohio en primer lugars

En mna partionlar forma preferida, lm invenaldn pro-
porcions un sencillo dispositive compaeto en el que la masa de
las partes altemativamente méviles es muy pequeiiz, ¥y que ofrece
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an gervicio figble y un funcionamiento susve, sustancialmente
gin vibraciones.

La invencidan puede reglizarse de variac maneras ¥y se=
guidamonte se describird una versidn especifica a modo de sjem~
plo, con refercncia @ 10s adjuntos dibujos, en los cualest

la figura 1 o8 una vieta en perspectiva desde arriba
de nn digpositivo de asuerdo con la invenoidn. ‘

La figura 2 es una vieta en perspective ssquemétics
que muesgtra a mayor escala dos nlembros de soporte. para una bo-
bina de hile; 5

Ia ficura 3 ilustra osquemfticamente el dlmpositivo
completo con meoseorlos, em alzado labteral.

Bl dispositive ilnstrado en la figura 1 oomprande o
mecanizmo de alimentacidn 1 pars artfculos odnicos 2, como bobie
nas de hilo, un mecanismo de deacarga consistente en un transpore
tador de cinta 3 y un mecanismo orientador. El mocanismo orxden~
%ador consia de una serie de pares de unidades de soporte 4, 4,
que sopn reapectivanmente sostenidos por un par de cadenas sin fin
paralelas 5y 5%

Las dog cadenas 5, 5' pueden sor aceionadas mediante
un 4rbol comin 13 & la misma velocidads Cada par de unidades de
soporte 4, 4' puede npostoney los dos extremdos de una bobina de
hilo 2, Cada unidad de soporte individual 4, 4* estd provista de
vn miembro de soporte £ijo 6 y de un mismbxo de soporte artioulaw
40 7, que puede girar sobre un pasador 17 (figura 2’

Ia linea central del passdor 17 se extiende aproxima-
demente paralela a la linea central de las bobinag de hilo, El
nlembro de soporte articulado 7 =me asegura a un extremo del pa=
sador 17, mientrss que un braso 9, provisto de un 104illo de guis
8y so ssmgura al otro extremo del pasador 17.

Bl dispositive estd provisto ademés de un par de vias
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incurvadas 10, 10' que pueden coopersr con los rodillos de
gula 8, Cada via incurvade 10, 10' constiiuye por consiguiente
wn miembre accionsdor pars contzolar la posicldn de los miem=.
bros de soporte articulades 7 y por consiguiente para cogtrolar
el espacimmiento mutuo entre los miembrog de goporte articula=~
dos 6 y Ty respectivamente, ‘

En la versidn mostrada en la figura 1 los rodillos de
guia se desplazan p 1o largo de las vias lncurvedas 10, 10%, de-
bido a la fuerza cie gravedad. Cuendo la velocidad de las cade~
nas 5¢ 5' es tal que los rodillos de guia § pueden separarse
do dichas vias 10, 10t en ocasionegy puede evitarse este indeo-
geado sfntoma usando resortes de compresidén. La fuerza ejercida
por egtos resortes de compresidn sirve para suplementar la fuerw
ga de gravedad y causa también un incremento de la fuerza en o
galo recto entre cada rodillo de gufa 8 y la asociada via incur-
vada 10. Asi, por ejemplo, puede msarse un resorte en espiral
en la unidad de soporte 4, mediante el ocual se gplica un par
motor derecho al pasador 17. Es también posible construir las
vias incurvedas 10, 10! de dos lados, de manera que se imponga
nn movimiento forzado sobre los miembres de soporte articulados
Te ,

. Las vias incurvedas 10, 10' son idénticas on su foma
¥ e disponen de meners que cada dos miembros de soporte articu-
lados 7 pertenceientes a un par se corraspondsn aieinpre entre of
en cuanto a posicidn. ,

Para sostener un extremo de la bobina de hilo 2, un
miembro de soporte articulado 7 coopera con las miambros de so=
porte fijos 6 de la inmedlata unidad de soporte 4. Incrementando
el. espaciamiento entre esos miemdroe de soporte 6 y 7, la bobina
de hilo 2 puede goltarse en el extremo implicado. Como el difme~
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tro de una bobinaz difiere en sus dos extremes y los egpaclamien~
tos entre 10s miembros de soporte fijos y artioulados 6 y 7 ¥

los dos extremos se corresponden entre si, la bobina 2 quedard
liberads sicmpre en primer lugar poxr ¢l extremo més eatrecho.

Una bobing libexrada de este modo oge sobre el transportador de
cinta 3, alendo descargada asf con gu extremc mfs estrecho orien-
tado en la &reccidn de tranaporte.

En otxo ejemplo (no ilustrado), se dleponen mfs vias
incurvadss sobre carrilog, cada ono de ellos adaptedo para gi-
rer 0 articular los micmbros 7 a través de diferentes dngulos,
Como congecuencin de ello, loe ecpacianientos matuos entre los
riembrog de soporte fijog y rotatorios 6 y T reapectivamente
pueden incremsntarse escalonadamehite desde un valor minimo a
otro méxime, De esta maners, es posible manejar bodbinas de die
ferente grosor y/o dificil forma odnica. Estas ﬁi!erentaé bobie
nas pueden ¢lasificarse por consiguiente sguipando el dispoaiti-
vo de descarga con varios transportadores de cinta, de tal manera
que por oada piso de vias incurvedas 10 y 10' se disponga un
transportador de ginta. Desde un punto de vista constructivo,
el transportador de cinta puade disponcrse de tal manera que s
dirscoidn de movimiento soa perpendicular a laz de las cadenas
555%

Bl espacimniento entre las dos cadenas 5 ¥ 5' es ajupe
table en la versidn represontada en la figura 1, de modo que el
dispositive puede adaptarse & bobinas de diferente longitud. La
cadena T' eptd montada a tal efecto sobre un carro 11 que puede
deslizarse sobre un frbol £iJo 12 y sobre el Arbel accionsdor
13+ E1l cambio o deaviacidn puede efectusrse por medio de uns e
da manual 14 asegurade al extremo de wmn eje fileteado 15 que coo=
pera gon maa tnerca 16 asegurads al caree Tt
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La totalidad del dispositivo destinado g orientar Jos
axticulos cénices estd ecsquemftioamente representada en la fi-
gura 3» le direccidn de transporte de los articulos se indica me
dlante flechas. La accldn del digpositivo es como sigue.

Ios artioulos cdnicos quey en este caso, consisten en
bobinas de hilo husoas y de parcd delgada, son suministrados en
direccién transversal e introducidos en el mecanismo de alimenw
tacidn o depbaito 1. Este depdasito estd congtruido de tal mane-
ra que g8 epila una serie de bobinas 2 transversaslmente cn ung
sola capae Bl trangporte y apilamiento de las bobinas 2 en di-
raccidn Yransveraal es ventajoso en el sentido de que se evita
asf la acumulsoidn de aquéllas axialmente entre sf, a modo de
varas de mayor O menor loangltwd, cuyc fendmeno tiene lugar al
degligarse unas hacln 0trasg en sentide axial,

Bl contenido de bobinas en el depbsifo 1 se mantiene
de manera conocida por medio de detectores; tales como células
fotoeldetricas, que pueden poner en funcionamiento o detenar al
alimentador de boblaas.

Bl depésito 1 se abre sobre el meeanismo orientador
do manera que la bobina més baja de aguél se apoye sobre un par
de miembros de soporte 6, 7, situado debajos

Debido al movimiento de las cadenas 5, 5' de las que
forman parte los mlembros de soporte 6 ¥ 7, la bobina mds bajs
es retirada del depdoito y srrastrads seguidamente.”Ia siguien-
+e bobing cap del depdsito y se posa sobre el giguiente per de
miembxos de goporte, tras lo cual se yepite el proceso.

La bobinge 2 que es arraghrada queda ssguidamentc libe-
rada en su extremo mis eatrecho y cae con este exizemo hacia
abajo sodbre el transportador de cinta 3. La welocidad de este
transportuador es considersblemente mswr que la de las cadenas
5 y 5%y de manere que se comunice un impulso al extremo més es-
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trecho do la bobina tan pronto como Sota forma ocontacto con el
transportador de cints 3. Este impulgo dirige la bobina 2 en la
direccidn da transporte de la cinta 3, de modo que aquélla os
descargada a una velocidad bastante elevada en diveccidn longl-
tudinal, con ou extremo estrecho : dirigido hacla el frente,
La bobina 2 doja seguldaments el tratsportador 3 a an ritwmo ré-
pido en direccidn horizontals; slendo luego detenida por un tope
18. Bate tope eatd construido de tal manera que en la posicidn
que ocupa no es fAcil que go formen Varas 0 acumulaciones longi-
tndinales ds bobinas. A tal fin,; el tope 18 ticne dos supoxfi-
cles, conoretamente una superficie oscilante ligoramente incli-
neds 18a y una superficie frenadora 18b que es aproximadamente
perpandicular 2 la primera; La superficie basoulante 18a se dig-
pone en la trayectoria de la bobing; de manera que data tope con
dicha superficie eén primer lugaxs Como conmecucncia del impacto
contra la superficlie inclineda 18a2; la bobina se inclina ligera~
mente respecto a ou posicidn horizontal: Debldo a esta inclinge
oidn, el axtromo cncho -de la bohbina me hunde, de manera que una
siguiente bobina no puade entrar en contacto con sate exiremo ane
cho. Como conmeouencia da sllo, se evita eficazmente la formacidn
de varas ¥ es posible una mayer produccidn,

Segnidsmonte el extremo egtreoho de la bobinm 2 chooa
eon la soperficie fresadora 18b y es rechazado en direccidn
oblicus hacla abajo, cayendo & través de un canal de descarga 19
en un veceptéculo 20+

.0 % A

1a Patente de Introduccidn que se solicita por dles
afiog para Espafin, de acuexdo oon la vigente legiclacidn, dsberd
regasr gobres “DISFOSITIVO PARA ORIENTAR ARTICUIOS CONICOS ALARe
GADOS TALES COMO BOBINAS DB HIIO®y citfndoss come Fuente de Pro-
cedencia olicitud de Patente britfinica ndm. 47.940/7T4 de fecha
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6 de noviezbre de 1974, segin las caracterfsticas cscnciales de
lag siguientest
. RBIVINDICACIONGES

{4~ Dispositivo para orientar artionlos odnicos zlape
gados tales como bobinas de hilo, que comprende un mecanicmo de
alimentacién para avanzar uns corriente de artfculos con sus
ejas extendidos an general paralelamente entro afy en direccidn
perpendicular a la de eotos ejes, hacla un mecanismo orientador
que comprende una seris de pares de unldades de soporte dispues=

tas para desplazarse sucesivamente a una posicidn transversal a
dicha corriente, estando espaciadas entre si lag unidades de
cada par en ls direccidn de los ejes de los articulos para sog-
teney los sapectivos extremos de cada articulo y constando cada
unidad de dos miembros de goporbe, une de los cuales es degpla-
zable respecto al otro a fin de cwmblar su espaciamiento mutuoj
¥ un miembro mccionador para incrementar progresivamente el es~
paciemiento mutuo desde un primer a un segundo valor, a fin de
permitir la calda del artfcenlo con el extromo estrecho & primer
lugar. .

26,~ Digpasitivo para orientar articulos cénicos alars
gadns talea como bobinas de hilo, sogfin la reivindicacidén 18,
en el gque las unidsdes de soporte estdn sostenidas por un par de
eadenas sin fin parslelas, asegurdndoss una primera unidad de so-
poxrte de cada par a una cadena y la segunda énidad de soporte de
cada par a la otra cadena. .

38,~ Dispositivo para orientar articulos céaicos alar
gndos tales como bobinag de hilo, segdn las reivindicaciones
1% 6 28, en ol que cada unidad de soporte tlene un miembro de
goporte fijo y otro articulado, siends cl eje de articulacién
gengiblomente parnlelo a log cjes de los artfculos ofnicos, ege
tando conectado ol miembro de soporte articulade a un brazo pro-
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visto de un rodillo de gufa que ocopera con una leva o perfil
oonfizorados de un par de ellos.

48,~ Digpoaitive para orientar artfoulos odaicos
alargados tales como bobinas de hile, segin cualquisra de las
apteriorss reivindicaciones, que incluye una serie de levas o
perfiles configurados, cada uno de ellos con unp diferente ale
tura efectivay dispuestos para acoplarse al miembro aceionador
de oada miembro de soporte ndvj.,l,. ds tal manera que pnedan ine
crementarae los cspaciamientos mataos entre cada par de miembyros
de soporte fijo y mévil gradualmente desds un valor mfnimo a
otro méxino,

58,« Dispositivo para orientar artfculos ofnicos alarw
gedos talas como bobinag de hilo, sogdn cualquiera d¢ lag antee
riores reivindicaciones, gus inocluye un twansporiador de cinta
para descargar los artf{culos ocfnicos, siende la direccidn de mo=
vimiento ds tal transportador perpendionlar a los ejes de los
articulos en el mecanismo orlantador.

68.= Digpositivo para orientar artfculoz ofnicos alar-
gadog tales ocomo bobings de hilo, seafin la reivindicacidn 49,
que incluye varias cintas transportadoras para la degoarga de
los artioulos e¢énlcos, dimponiéndose un transportador de cinta
por cada egceldn y siendo la direccidn de movimiento de esos
transportadores perpendiculsr a los ejes de los artfeunlos en el
digpositivo=oriantador,

78+~ Dispositivo para orientar articulos ofnicos alare
gados tales como bobinas de hilo, segin cuslquiera de las ane
teriores reivindicaciones, en el que el aspaoimiantd enire las
dos unldades do goporte de cada par es ajustadle,

88,~ Dispositivo para orientar artfculos odnicos alare
gadog tales camo bobinas de hilo, segiin cuslquiera de las rele
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vindicaciones 12 a 72, en el que ¢l mecaniam de alimentacidn
comprende un dopésito en el que se spila una serie de articulos
cdnicos transversalmente en uns sola oapd.

98, Dispositivo para ordeantar articulos cbnicos alare

Se gadog tales como bobinas de hilo, segln ounalquiera de las raie
vindicaciones 18 a 88, que incluye un tope dispuesio en la tra-
Jectaria de log art{culos descargados del dispositive ¥ que comw
pronde una auperfiéle basculante inclinada § una superflcie frew
nadora aensihlemenga pexpendicular a la primerae

1Ce 108 4= DI%PQ SITIVO PARA ORIENTAR ARTICUIOS CONICOS ALAR=
GAIOS TALES COBO DOBINAS DE HIZO.

Segfdn queda sustancialmente demcriio en la presenie
nomoria, que eonaté de Qiez hojas, eseritas a miquinag por una
gola caras § acampafinda de dibujose
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