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La presante invención es refiera a una cosechadora de - 

uvas perfeccionada que se puede convertir fácilmente para ooee- 

phar formaciones de cortina sencilla ó formaciones de vides da - 

odrtina doble de Ginebra ú otraa formaciones. A titulo informati 

vo, en una formación de vides de cortina sencilla^ lae vidas se 

cultivan sobre alambras que ae extienden entre postea en úna fi­

le. La cosecha con una cosechadora del tipo descrito se efectúa 

mediante un primer y un segundo pares de brazos con ó sin uñetas 

en aue extremos, que es acoplan a ladoe opuestos de la cortina - 

sencilla para remover las uvas de la misma. No obstante, este ti 

po de.ooeechadora diseñada para la cosecha de cortinas sencillas 

no aa puede emplear para cosechar formaciones de vides ds corti­

na dobla de Ginebra donde lae vides se guian para que crezcan a 

lo largo da doa alambras paralelos separados horizontalmenta de 

modo que lae vides formen dos cortinas paralelas verticales sepa 

radas. En una formaoión de este tipo, lae uvas no solamente cre­

cen sobre las cortinas, sino también sobre partee internas da laB 

vides que estén situadas perfectamente dentro de los limites de­

finidos por lae cortinas^ Además, las uvas crecen también próxi­

mas a loe poetes oentralee de sustentación que sostienen los cor 

dones de alambre. Ee difícil alcanzar las uvas que estén situadas 

perfectamente dentro de lae cortinas y, además, es extremadamen­

te difícil desprender lae uvas de lae cortinas porque ceden ai 

ser golpeadas debido a que eatén suspendidas solamente sn sus - 

partea superiores. Además, en otros tipos de formaciones de cul­

tivo, como son lae formaciones de copa en T y da copa inclinada 

donde lae vides crecen sobre alambres suspendidos separados ho- 

rizontalmanta, existen los miemos problemas que con la formación 

de dobla cortina de Ginebra en el sentido de que la mayor parte 

del desarrollo de lae uvas queda confinado en el interior de loe

.Y
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alambres horizontales separados. Este invento se ha ideado para 

resolver laa deficiencias anterioras da la tecnología.

Por consiguiente, un objeto del presente invento es pro­

porcionar una cosechadora de uvas perfeccionada para cosechar - 

uvas de formaciones de doble cortina de Ginebra y otras formado 

nee de cultivo da una manera extremadamente eficaz y completa y 

que ee puede convertir con facilidad y rapidez para cosachar un 

tipo da formaoidn 6 para cosechar otro tipo de formación.

Otro objeto del presente invento esproporeionar una coas 

chadora perfeccionada para cosechar uvaa mediante una acción com 

bomada de acoplamiento a la vid y golpeando la vid. Otros obje­

tos y ventajas consiguientes del presente invento resultarán evi 

dentes en el transcurso de la memoria descriptiva.

El presente invento se refiere a una cosechadora de uvaa 

para cosechar uvas de vides cultivadas en una primera y una se­

gunda cortina sobre cordones de alambre separados y comprende un 

bastidor, un primer y un segundo dispositivo de acoplamiento a 

la vid, un primer dispositivo de montaje para llevar montado di­

cho primer y segundo dispositivo da acoplamiento a la vid en di­

cho bastidor, un primer dispositivo de transmisión para impulsar 

el primer y el segundo dispositivo de acoplamiento a la vid se - 

acoplen a la primera y segunda cortinas, respectivamente, con el 

fin de desprender las uvas de las mismas; un primer y un segundo 

dispositivos golpeadores del alambre; un segundo dispositivo pa­

ra llevar montados dicho primer y segundo dispositivos golpeado­

res de los alambres en dicho bastidor, y un segundo dispositivo 

de transmisión para hacer que al primer y segundo dispositivos 

golpeadores da los alambres golpeen el primer y segundo alambre: 

respectivamente, para producir de este modo una acción da acople 

miento a la vid y da sacudida de los alambres combinada con al
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fin da tbaprendar las uvas da las vidas.

El praaante invento as rafiara también a una cosechadora 

para cosechar uvas qua comprenda un bastidor, medios do acopla­

miento a la vid an dicho bastidor para acoplaras a las vides y 

cosechar las uvas de las mismas, un dispositivo golpeador de aloja 

bra y medios para montar da una forma selectiva dicho dispositi­

vo golpeador da alambra an al dispositivo da acoplamiento a la - 

vid con al fin da convertir al dispositivo de acoplamiento a la 

vid an dispositivo golpeador da alambra. Ságón un aspecto más es 

pacifico dal invento, se puado montar dispositivos golpeaduras - 

da alambra adicionales longitudinalmente a lo largo dal aja gaó- 

aétrioo da dicho bastidor además da loa otrda dispositivos golpe 

adoras da alambra.

El presante invanto aa rafiara también a una cosechadora 

para cosechar usas da una formación da vidas sostenidas por alam 

bra que se extienda an una fila, que comprenda un bastidor, me­

dios de acoplamiento a la vid, un primer dispositivo de montaje 

para montar dichos medios da acoplamiento a la vid sobra dicho 

bastidor, un primar dispositivo de transmisión para mover al dis 

positivo da acopiamiento a la vid an acoplamiento con la forma­

ción da la vid, un dispositivo golpeador da alambra, un segundo 

dispositivo da montaje para montar dicho dispositivo golpeador 

da alambrea sobra dicho baatidor, y un Segundo dispositivo de - 

transmisión para mover el dispositivo golpeador da alambra en - 

contacto con al alambre y producir por lo tanto una acción combi 

nada da acoplamiento a la vid y da sacudida del alambra con al - 

fin da cosechar las uvas de dicha formación da vides. Loa diver­

sos aspectos dal presente invanto se comprenderán mejor al leer 

las partea da la memoria descriptiva que sigua, tomando como re 

ferencia los dibujos adjuntos, sn los que:
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La figura 1 aa una vista da coatado da la cosechadora de 

uvaa perfeccionadas del presante invento.

La figura 2 as una vista an alzado da una construcción - 

de poste da sustentación paya un tipo de forjación de vid de do­
ble cortina de Ginebra.

La figura 3 as una vista fragmentada da Costado da la - 

formación de vid de dobla cortina de Ginebra.

La figura 4 ea una viata en planta fragmentada de la es­

tructura de sustentación para el tipo de formación de vid de do­
ble cortina de Ginebra.

La figura 5 es una viata fragmentada tomada desda la par 

te trasera de la cosechadora, 6 aea desde la derecha da la figu­
ra 1, e ilustra la relación entre los brazos sacudidores, los - 
golpeadores de alambra, y una columna de sustentación.

La figura 6 as una representación esquemática de los trí 

yectoa seguidos por los brazos sacudidores y los golpeadores de 
alambre.

La figura 7 as una viata fragmentada, con ciertas parte: 

omitidas tomada prácticamente a lo largo da la linea 7-7 de la - 

figura 5, a ilustra las diversas articulaciones asociadas con - 

loa brazos sacudidores y los golpeadores de alambre.

La figura 8 es una viata fragmentada, parcialmente en at 

ción transvereal, tomada prácticamente a lo largo de la linea - 

8-8 da la figura 7, e ilustra la orientación en planta entra los 

brazos aacudidoraay los golpeadores de alambre e ilustra tambiót 

la articulación para moverlos; y

La figura 9 as una viata fragmentada, tomada práóticama^ 

te a lQ largo da la linea da corte transversal 9-9 de la figura 

7, a ilustra la estructura de los golpeadores de alambre.

Resumiendo por adelantado, la cosechadora perfeccionada

c
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10 del presante invento se pueda utilizar para cualquier tipo de 

formación da video que incluya cortina sencilla, copa inclinada 
o copa an T paro cagón aa ilustra an loa dibujos, aa ha diseñad: 

con el fin da coaechar uvaa cultivadaa an una formación da dobl! 

cortina de Ginebra aegón aa ilustra an laa figuras 2, 3 y 4. —  

Cuando la cosechadora se monta para cosechar cortinas sencillas, 

donde laa vidas ad sostienen sobre alambras que aa extienden en 

tra postas, la cosecha se efsctóa por medio da loa brazoa 29-29 

aegón aa describirá más adelanta, y por madio da loa brazoa dir:. 

gidos hada atrás 48-48' que no llevan golpeadores de alambre - 

4P-49* . En una cosecha en cortina cancilla, los brazos horizon­
tales 29-29' y 48-48' sa extiendan an filas prácticamente verti­

cales y aa separan una distancia apropiada sobre lados opuesto! 

dááfla cortina. Para convertir al montaje da oortinas sencilla - 

con al fin da cosechar una formación de cortina dobla da Ginabrt 

se montan golpeadores da alambra 49-49' an loo brazos 48-48' y 

los módulos 26-26' sa inclinan da forma que ios golpeadores de 

alambre 49-49' tangen un componente da fuerza ascendente verti­
cal an los alambras sacudidos 16. El mismo montaje que se emplea 

para cosechar la cortina dobla da Ginebra sa pueda emplear para 

la formación da copa an T ó da copa inclinada, y con esta ólti- 

ma solo sa tiene que emplear las partas golpaadoras da alambra 

de la máquina ai no existan cortinas apreciablas. Dabido a la 

estructura da la máquina, su conversión para cosechar diferentes 

formaciones de cultivo se pueda efectuar de una forma simple y 

con rapidez.

En la formación da cortina dobla da Ginebra, se utilizan 

postas da sustentación separados 11, cada uno da los cuales tia 

na un par de brazos inclinados 12 que tienen sus extremos infe­

rioras sujetos pivotalmanta al poste 11 por un pasador 13 y qua 

tienen sus partas superiores sujetas a la parta superior de loe



7-

10

18

20

28

30

postea 11 por medio de alambres 14. Loe extremos interiores de 

los alambres es sujetan fijamente a los postes de modo que los 

brazos 12 puedan pivotar hacia loa postas pero que no podrán pi 

votar en sentido contrario a loe postes cuando se atirantan los 
alambres 14. Loa alambras de cordón 16 separados horizontalmen­

te se suspenden de loa extremos exteriores de los brazos 12. Se 

gún se comprenderá, hay numerosos postee 11 situados an ur.a filb 

Entre al último poste 11 y el extremo de la fila se coloca una 

barra extsndsdora 15 entre loe cordones de alambra 16, y los - 

cordones da alambre se sujetan después a los postes 11 an loa - 

extremos de la fila.

Según se observará en las figures 2 y 3, las zopas prin­

cipales 18 de las vides crecen generalmente en linea con los - 

postee 11 y el tallo y las partes superiores de las vides formen 

dos cortinas generalmente paralelas 19 colgando cada cortina da 

un cordón da alambre correspondiente 16. Cada cordón de alambra 
16 tendrá una caida normal entre los brazos 12 de postes adya­

centes 11 debido a la gravedad y debido al paso de las vides.

Loe cordones de alambra 16 convergen también uno hacia el otro 

(figura 4) entra sus puntos de suspensión sobre brazos adyacen­

tes 12 debido a la tracción &acia el interior ejercida por las 

vides. En la formación de vid (figura 2) habrá racimos de uvas 

20 sobre las cortinas 19 y habrá racimos da uvas, según indica 

la referencia 21, próximos a los alambres, y también habrá ra­

cimos de uvas, como indica la referencia 22, situados hacia el 

interior én dirección a la linea central de loe postes 11. la 

cosechadora lg del presente invento desprenda con eficacia las 

uvas de todos los lugares en la formación de doble cortina de 
Ginebra.

En términos generalas, la cosechadora 10 comprende un
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bastidor en forma da U invertida 23 que lleva montado un par da 
¡ruedas traseras 2S. La cosechadora ae mueva por medio de un motofr 

26 montado en la parte superior del bastidor 23, y al operario a[a 

Sienta en al asiento 27 y gobierna la coaaohadora haciéndola pa­

sar sobre una fila de videe manipulando al volante 26 qut? norma], 

[mente está acoplado a las ruadas delantera 24 a través da un me- 
eaniamo apropiado.

A medida que la cosechadora 10 avanza a lo largo de la 

fila de vidas, loe brazos sacudidoras 29-29*, que tienen uñetas 

10 ¡da engancha 30-30*, respectivamente, en su s extremos, cuya com 

binacidn aa considera al dispositivo de acopiamiento a la vid, 

sa moverán alternativamente hacia el interior y hacia arriba y 

atacarán las cortinas 19 con una acción combinada da sacudida 
y de golpe para hacer que las uvas caigan sobre las hojas raco- 

16 ¡ gadoras 31-31* en la parte inferior da la cosechadora. Las ho­

jas recogedoras 31-31* que ae extienden prácticamente desde la 

parte delantera de la cosechadora hasta su parte trasera, con - 

retráctiles cuando se acoplan a las columnas 12, según se com­

prenderá. Después, las uvas pasan so b re transportadores 32-32*

20 i que las llevan hacia atrás hasta los primeros transportadoras 

elevadores 33-33*, los cualss, a su vez, las llevan sobre segur 

dos transportadores elevadoras 34-34*. Después ¡tés uvas pasan - 

sobre un transportador de descarga 35 que las deja oaer en racj 

pientes montados sobre un vehículo que avanza paralelo a la co- 
25 [ sachadora 10 a lo largo de la fila da vides. ^

En este punto, ae observará que lae mitadan longitudin^
t

las opuestas da la cosechadora aon esencialmente c-mtrapartidae 

de imágen de espejo de la otra. Por lo tanto, para abreviar sa* 

indicarán ciertos elementos de la estructura con números seguí!

30 ¡ dos de virgulilla que representan contrapartidas da imágan da ;

¡



-9

5

10

15

20

25

30

espejo de la estructura indicada por loa números ain virgulilla 

Loa brazos aacudidore8 29-29*aa montan sobre módulos —

36- 36* que se auspandan de laa partea del baatidor de la máquint

37- 38 a modo de canales (figura l) por medio de soportas oapara­

dos 39-39* en la parte de bastidor 38 y contrapartidas dé imágan 

da espejo, como la parte 39a en la parte del baatidor 37. De un 

modo míe especifico, los soportes 39-39* y sua contrapartidas at 

montan sobre partee del bastidor 37-38 por medio da rodillos 40 

que permitan que el soporte 39 y su contrapartida 39a, que sos­

tiene el módulo 36, se muevan hacia el soporte 39* y en sentido 

contrario y con respecto a su contrapartida según sea necesario 

para variar la separación entre loe módulos 36 y 36'. Una astruu 

tura apropiada (no ilustrada) se puede emplear para sujetar los 

soportes 39-39* y sus contrapartidas en el elemento de bastidor 

37 a sus elementos de bastidor respectivo 37-38 en cualquier po 

aición que se desee, o loa soportes pueden flotar sobre elemen­

tos de bastidor 37-38. Los módulos tienen apéndices 41 sujetos

a sus extremos interiores en los cuales, a su vez, se sujetan - 

pivotalmante a un par de soportes separados como el soporte 39 

y su contrapartida, por medio de pasadores 42. Los módulos tie­

nen también apéndices 43 sujetos que reciben pasadores 44 los - 

cuales atraviesan apéndices 43 y cualquiera de las aberturas co 

mo las indicadas por laa referencias 45, 46 y 47 en el soporte 

39 y su contrapartida, ó las aberturas 45*, 46* ó 47* en el so­

porta 39* ó su contrapartida. Por medio de asta construcción, ss 

pueda ajustar el ángulo de inclinación da los módulos 36-36* a 

una posición óptima.

Los módulos 36-36*llevan también montados brazos 48-48* 
que llevan elementos golpeadores de alambre 49-49'en sus extre­

mos exteriores. Por lo tanto, loa módulos llevan brazos sacudi­

dores 29-29 y elementos golpeadores 49-491 Según se ha menciona
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dó¡anteriormente, loa brazos sacudidores atacan lae vides con - 
un¿ acción da sacudida y da golpe. Loa elamantoa golpeadores - 

golpean pariódicamanta loa alambras da cardón para ayudar a que 

as ae desprendan las uvas. Tanto loa brazos sacudidores 29-29*- 

cdmo loa elementos golpeadores 49*49' efectúan su acción; da gol 

gaar an una dirección que tiene un camponente horizontal hacia 

dentro y un componente vertical hacia arriba, puesto que seto - 

ayuda a cosechar las uvas puesto que el compoaénte vertical ac­

túa contra la fuerza de gravedad que tiende a mantener las uvas 

hacia abajo. Además, en la construcción dp transmisión descrita 

los brazos 29-29' pivotan simultáneamente en la misma dirección 

mientras los brazos 48-48' pivatan simultáneamente en la direc­

ción opuesta. En la figura 6, las lineas da rayas 29a y 29b rep 

presentan el trayecto recorrido por los a xtremos exteriores de 

loa brazos 29 y 29' respectivamente, y las lineas sólidas 49a y 

49b representan loe trayectos recorridos por los golpeadores de 

alambra 49 y 49*, respectivamente, determinándose las posicio­
nes exactas de los extremos exteriores de los brazos 29-29'con 

relación a los sacudidoras 49-49'en cualquier momento conside­

rándolos separados una distancia d entre si. Los brazos 29-29* 

estarán defasados 180 con ios brazos 48-48'por lo que cuando - 

loe brazos 29 se encuentran an su punto máximo interior de reot, 

rido oon relación a una cortina en un lado, el elemento golpea­

dor 49* se encontrará en su recorrido más interno con relación 

a su alambre correspondiente 16 an lado opuesto, y al mismo —  

tiempo loa brazos 29' se encontrarán en su posición más distan 

te con relación a su cortina oorrespondiente y el golpeador 49 

ae encontrará en su posición más distante con relación a su a- 

lambre oorrespondiente. La relación anterior se ilustra en li­

neas sólidas an la figura 8. Las lineas da rayas en la figura { 
y.?. -
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representa las posicionaa da loa brazos 29-29^ y 48-48* en al - 

extremo opuesto del oiclo. Expuesto de otro modo, la acción de 

golpe y sacudida es da tal magnitud que una cortina 19 reciba su 

máximo impacto desda los brazos sacudidores 29 ó 29*, mientras 

que el cordón de alambre en el lado opuesto de la formaCÍdn de 

vides recibe su máximo impacto desde el elemento golpeador 49 ó 

49*. De asta modo, se aplica periódicamente un choque de,par de 

torsión a las partea opuestas da la formación de la vid qua es­

tán separadas la misma distancia qua la distancia comprendida - 

entre iba extremos de los brazos 29 y 4B. l .

Para obtener la acción combinada de sacudida de la vid 

y golpeteo dal alambre, se utiliza la estructura siguiente; un 

motor hidráulico 51, qua ae aotiva desda una fuente hidradlica 

apropiada (no ilustrada), tiene un eje de salida 82 con un en­

granaje cónico 53 que engrana con el engranaje cónico 54 monta­

do en al extremo del aje 55 (figuras 5 y 7) montado en cojine­

tes apropiadamente en el módulo 36. El extremo del eje 52 se - 

conecta a un tubo estriado interiormente 58 en la junta cardán! 

ca 87 y un eje estriado 56 se aloja de una forma telescópica - 

dentro del tubo estriado 58, teniendo dicho eje 56 una junta - 

cardánica 89 en su extremo acoplado al eje 60 que lleva montada 

el engranaje cónico 61 el cual engrana con el engranaje cónico 

62 anchavatado al aje 58*, que as la contrapartida del eje 55.

Las cajas de engranajes 140 y 140* llevan montados ejes 52 y 6C 

respectivamente. De este modo se podrá ver que la rotación del 

motor 81 producirá rotación de loa ejes 55 y 85*.

En este punto, ae observará de nuevo que los módulos 36 

y 36* y todas sus piezas son esencialmente imágenes de espejo - 

de las otras. Por lo tanto, la descripción del dispositivo de - 

transmisión se reducirá a.la estructura asociada con el módulo
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36 (figura 7), y aa comprenderá que la aatructura de imagen da 
espejo asociada con al módulo 36' funciona da una manara análo 

ga. El aja 55 aa monta apropiadamente en al módulo 36 mediante 

cojinetes 63 y 64. Loa divaraoa brazos 2? y 48 oscilan con moví 

miento da vaivén porque ea muevan mediante mecanismo excéntrico^ 

apropiados desde al eje 55. A esta respecto, hay dos pares da 

excéntricas en ai aje 55, al par 65-66 y al par 67-68, que es­

tén dafasados 180 grados con ai par 65-66; Unos collarines 69 y 

70 an las excéntricas 66 y 66, respectivamente, se conectan a - 

barras tensores 71 y 72, respectivamente, lea cuales, a su vez, 

se conectan pivotalmente an puntos de pivote, según indica la - 

referencia 73 (figura 8) a loe brazoe 74 de la palanca acodada 

75 que tienen otros brazos 76 que sostienen brazos sacudidores 

29. Le palanca acodada 75 se monta en cojinetes 77 y 78 monta­
dos en el módulo 36. Los collarines 79 y 80 gué van montados so 

brs excéntricas 67 y 68, raepsctivamanta, (figura 7), ae conec­

tan a articulaciones de tensor 81 y 82, respectivamente, las - 

cuales, a su vez, se conectan pivotalmente en 83 a las brazos 

94 de la palanca acodada 85, que tienen brazos 86 que llevan - 

nontadoe brazos golpeadores 48. La palanca acodada 85 tienen - 

sus extremos opuestos montados en cojiastes 87 y 88 en el módu 

lo 36. Gracias al dispositivo citado, y en especial a las axcég 

tricas que estén desfasadas 180 grados éntre si, el movimiento 

opuesto relativo descrito anteriormente de loa brazos 29 y 48 aja 

obtiene de forma que cuando los brazos 29-29' van a derechas er 

la dirección da las flachas A y A', figura 8, loe brazos 48-48 

van a izquierdas en la dirección de las flechas B y 8? y vice­

versa. El(desplazamiento de los diversos brazos está comprendi­

do entre las posiciones indicadas con lineas sólidas y da rayas 

además, la linea central da la máquina esté representada por el
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los brazos 48 y48* no están representadas e escala.

Una estructura que es análoga a la descrita anteriormen­

te para los brazos da transmisión 29 y 48 ae emplea también para 

mover los brazos 29* y 48'. No obstante, Be omite una descrip­

ción detallada de asta estructura por razonas de brevedad, con­

siderando da un modo especial que esta estructura es una imagen 

de espejo y análoga a la estructura descrita anteriormente con - 

relación a las figuras 7 y 8. No obstante, en las diversas figu­

ras se han utilizado números con virgulilla que representa com­

ponentes de la estructura que son las contra partidas de la es­

tructura representada por números sin virgulilla. No obstante, 

se comprendará que las excéntricas que muevan loe brazos 29* es 

tán desfasadas 180 grados con las excéntricas que muevan los —  

brazos 29 y además las axcántricaa que mueven los brazos 48* as, 

tán dasfaaadasl80 grados con las excéntricas que mueven los bra 

zos 48, Da este modo las excéntricas que mueven los brazos 29 en 
tarán en fase con las excéntricas que mueven los brazos 48*, y 

las excéntricas que muevan los brazos 29* estarán en fase con - 

las excéntricas que mueven los brazos 48.

En este punto ae observará que las palancas acodadas, - 

como las indicadas por las referencias 75-75* y 85-85*, que son 

loa centros de acción pivotal de los diversos brazos 29-29*y - 

48-48* , raapectivamente, son paralelas a sus ejes respectivos 

55 y 55* y se inclinan hacia abajo hacia el interior porque loe 

módulos están inclinados en esta diracciónl Por lo tanto, según 

se ha indicado anteriormente, la acción de golpeteo da los bra­

zos sacudidores 29-29* y de los brazos golpeadores 48-48* tendrí 

un componente ascendente que actúa contra la fuerza de gravedad 

que tira de la vides y de loa alambres da cordón, raapactivamen-30
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ta, hacia abajo.'Loa brazoa 29 aa unan apropiadamente 76 da la 
palanca acodada 75 por medio da aoportaa 90. Loa brazos 48 ae - 

conectan a loa brazos 76 pop medio da aoportaa 91. Todos loa brj¡ 
zoa 29-29'y 48-48' aon alargados, aabaltoa, rectangulares y tiŝ  

nan un grado da flexibilidad por lo que puedan ceder esláticaman 

ta según sea necesario durante la operación de la cosecha. Unas 
uñetas 20 aa unan a los extremos da los brazos 29 por medio de 

aoportaa 92 y según aa observará satas uñetas ea extiendan en - 

14 diraooión da loa brazoa 29 y quedan prácticamente paralelas 

a loa ajea longitudinales da estos brazoa. Las uñetas proporcio 

narán una acción da separación y una acción da sacudida además 

da la aoción da sacudida proporcionadas por loa brazos 29 iua 

las aoatianen. Como íes uñatea 30-30' aa extiendan prácticamantt 
paralelas al aja da loa brazoa que loa sostienen, no estorbarán 

a loa cordonaa da alambra.

Loa golpeadores da loa cordones da alambra 49-49* aon - 

esencialmente armazones metálicos dláetiooe aamiciMndricoa que 

puedan producir un buán impacto sobre los cordones da alambre - 

pero que ceden también ligeramente ai fuera necesario. Estos - 

elementos ae fabrican de acero inoxidable del número 16, pero - 

se puedan fabricar de cualquier otro material apropiado. La for 

ma samicilindriea produce una buena penetración a través de las 

vides al par que reducá al mínimo al deterioro an las mismas. - 

Los elementos da ángulo 93 que ae extiendan en toda la iongituc 

da loa golpeadores 49-49' aa utilizan para sujetar elementos - 

golpeadores 49-49' a loa brazos 48 por medio da pernos 94. Debi 

do a la forma de montaje anterior, los golpeadores 49-49' se - 

puedan quitar selectivamente de loa brazoa 48-48' para que as- 

toa se puedan utilizar como sacudidoras da vidas en la cosacha 
de cortinas sencillas.



15

10

15

20

25

30

Según a* podrá ver por las figura 5, cada juago da brazo 

29-29' y 'os uñetas correspondientes 30-30' aa muevan al unisoné 

y atacan las cortinas qua cuelgan do loa dordonoa da alambra 16 

Los elementos golpeadores 49-49' golpean loa cordones da alambra 

16 para somatarlos a choque y ayuda a soltar las uvas. Los corde 

ñas da alambre son golpeados a una distancia aproximadamente 15! 

milímetros a cada lado dal punto medio vertical da los elementos 

49-49' que tienen una longitud da aproximadamente 610 milímetro: 

para tañar la seguridad da qua por lo manos alguna parta da los 

miamos golpea los cordones da alambra, considerando an Espacial 

qua loa alambras caerán normalmente unos 305 milímetcoa entra - 

puntos adyacente* da los soportas por los brazos 12. Además, axis 

ta un elemento de caperuza dirigida hacia al interior 95-95' en 
la parto superior da cada elemento golpeador 49*49' respectiva­

mente, según se verá en la figura 5. Esta elemento da caperuza 

tiene la finalidad da evitar qua al cordón da alambra corra so­
bre el elemento 49 ó 49' y por lo tanto, avita qua los alambres 

se enganchen con las partas superiores da los elementos 49-49Í 

Sa varé también qua hay una parta superpuesta en la di 

rección vertical entra la parta inferior da loe golpeadores 49- 

49' y los brazos sacudidoras superiores 29-29", raspectivament 

Da esta modo sa asegura que todos las partas do las cortinas - 

sean golpeadas y qua no haya ninguna parta de la cortina sobre 

la que no sa haya actuado. Esta superposición as especialmente 

conveniente cerca de los cordones de alambra porque es precisa­

mente an este área donde se puede efectuar la cantidad mínima - 

da movimiento da las vidas y, por lo tanto, las uvas tenderán 

a adherirse con mayor tenacidad en dichos puntos. El golpeteo - 
da los alambras por parte de loa elementos 49-49' han demostra­

do tener una tendencia a desprender las uvas antas da ser gol-
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peadas por loa brazoa sacudidoras 29-29' y, por lo tanto, la - 

acción da aacudida da loa brazoa 29-29' aa mée eficaz para sapa 
rar laa uvaa.

Da asta modo la8 uvaa carca da loa cordonaa da alambra 

16 y loa poataa 11 y loa brazoa 12 aa quitan golpeando loa alam 

braa 16, y laa uvas en laa cortinaa aa daaprandan por una combi 

nación da agitación del alambro, golpatao por parto do laa uña­

tea 30-30' y al ataqua fiaico da loa brazoa 29-29' y laa uñatea 
30-30'.

A titulo da ejemplo, lp coaachadora do uvae 10 avanza a

lo largo da laa filas do vidaa a una velocidad da aproximadamar

ta 3,5 kh. por hora. Loa brazoa 29-29' y 48-48' tienen una fra- 
- - . ) 

cuancia da 340 earraraa por minuto. Por lo tanto, el extramo d<

cada uno da loa brazoa 29-29'efectuará una acción Jo golpeteo

aproximadamente cada 81 milimatroa da longitud dal cordón da -

alambre* Adamáa, loe axtramoa da loa brazoa 48-48' a cada lado

da la máquina aa aaparan da loa b razoa 29-29' por lo qua no -

golpean an al mismo punto qua loa axtramoa da loa brazoe 29-29' 

con lo qua laa Vidaa y loa alambraa aon golpaadoa a distancias 

a lo largo da au longitud que aon manoraa que 51 milimatroa te­

niendo do aata modo la aaguridad da una coratura completa da - 

laa vidaa. Adamáa, aa observará también qua loa brazoa tienen 

una oscilación arqueada relativamente grande an sus extremos - 

exterioras, con lo qua aa asegura una buena penetración an laa 

vidaa por pamta da los brazoa 29-29' y un buén impacto y movi­

miento lateral y ascendente de loa cordonaa de alambre por me­

dio de loa golpeadores 49-49'.

A pasar da qua aa han daacrito laa diversas excéntrica! 

con un daafaaaja da 180 grados, aa comprenderé qua ae puedan - 

ajustar aggularmenta an aua ajea para producir cualquier rala-30
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ción sincronizada da loa brazos que ae desee por cualquier razón 

A este respecto, loa brazos opuestos 29-29' es puedan ajustar d< 

forma que golpean las vidas separadas de una forma simultánea ó 

alternativamente. Los mismo ocurre con los eacudidorssopuestos 

49-49'. Además, las excéntricas aa pueden ajustar para que estéf 
defasadaa 90 grados de forma que se produzca una sacudida de a< 

cuencia de las vidaay golpeteo en secuencia de los alambres. Da 

un modo más eapeolfioo a este reapecto, las excéntricas a* pue­

den ajustar de forma que los brazos 29 sacudan las vides primero 
seguido de loa brazos 29', y después el golpeador 49 golpeará 

el alambre 16 seguido por el golpeador 49'. De este modo, la s e ­

cuencia aera 29-29'# 49-49'. Mediante un ajuste apropiado da lai 

excéntricas se puede cambiar la secuencia a 29-49'# 29449, Ó a 

otra cualquiera secuencia que ae desee. Se ha averiguado que la 

sacudida y golpeteo en secuencia produce una mayor eficacia en 

la recoleeión. Además, ai ee desea, se pueda ajustar las excén­

tricas en otras posiciones que no sean la de 90 grados da sepa­

ración para conseguir una acción en secuencia con cualquier re­

lación de tiempo de los brazos. Además, a pesar de que el golpe 

teo alterno descrito con detalle anteriormente ae refiere a un 

golpe por cada uno de los brazos, mediante al empleo da una ar­

ticulación apropiada, se puede producir una pluralidad de golpe 

por parte de cada uno de los brazos y, por lo tanto, se puede - 

conseguir cualquier secuencia alternativa deune pluralidad de - 

golpes por parte de cada brazo.

A pesar de que la descripción anterior está encaminada 
principalmente a cosechar uvas da una formación de cortina do­

ble de Ginebra, la cosechadora del presente invento ae puede em 

pisar también con formaciones de copa en T y formaciones de co­
pa inclinada asi como las formaciones de cortinas sencilla ex-
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puestas anteriormente. La formación de copa en í coneiate en co 

lumnas separadas que tienen elementoa tranaveraalee rectoa uni- 
doa en el centro a laa partee auperiorea de laa columnaa separa 

dea, con alambraa de cordón unidos a loa extremos exteriores de 

laa partee auperiorea horizontales. La formación da copa incli­

nada ee similar a la copa en T excepto que el elemento superior 

está inclinado, en lugar de ser horizontal, pero lleva también 

alambres de cordón separados. La formación de cortinas simple - 

según ee ha indicado anteriormente, es una formaoión donde loe 

alambres se unen entre columnas separadas para sostener laa vi­

des. Se comprenderé fácilmente que las formaciones de cope en 1 

y en copa inclinada son similares a la cortina dobla da Ginebra 

en el sentido de que comprenden alambres de cordón separados - 

horizontalmente entre loe cuales ee conoeatran el desarrollo de 

la vid. Para cosechar uvas de formaciones de copa en T y de copa 

inclinada, los golpeadores de alambre actúan de la misma manera 

que se ha indicado anteriormente y los golpeadores da la vid - 

29-29* ** pueden utilizar ó no, dependiendo de si existe ó no 

un desarrollo notable en las cortinas separadas.S& no hay cor­

tinas, los brazos 29-29* as pueden quitar de la máquina. En lo 

que se refiere a la formación de cortinas sencilla, la cosecha 

ee puede efectuar utilizando solamente loa golpeadores de alam­

bre 49-49* para golpear loa alambres y hacer por lo tanto que 

las uvas se desprendan de las vides, ó le cosecha se pueda efe:, 

tuar mediante el empleo de loa brazoa 29-29*y 48-48' solamanta, 

sin montarse loa golpeadores de elambra. Cuando as utiliza loa 

golpeadores 49-49* y 149-149* debido a su longitud, el alambre 

siempre será tocado, a pasar de au caida entre las columnas ad­

yacentes. Mo obstante, para cosechar en cortinas sencilla, el - 

ángulo de los módulos se ajusten da forma qua se extiendan más30
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carca de la vertical. Adatada, en lo que ee refiere a la ooaacha 

da cortina cancilla, ae pueden aatplear ambos aacudidoraa 29-29* 

y golpaadoraa 49-49* en combinación, atacando loa aacudidoraa - 

laa partea da la formación da la vid por debajo dal alambra au- 

parior y golpaahdo loa golpeadores al alambra auparior qua aoaá 

tiene laa vidaa. En aplicaciones donde loa brezos 29-29* no aon 

necesarios según ae ha indicado anteriormente, aa puedan quitar 

da la máquina, dejando solamente loa golpeadores del alambra 49- 

49*, no obstante,ai aa daaea para utilizarse con cualquiera da 

las formaciones da vid mencionadas anteriormente, aa pueda mon­

tar un par adicional da golpeadores d e alambre 149-149* en loe 

brazos 29-29*, respectivamente, en lugar de uñatea 30-3Ó* según 

se ilustra con lineas da rayas an la figura 8. Loa golpeadores 

149 y 149* puedan aar idénticos a loa golpeadores 49 y 49$ res­

pectivamente, y se pueden montar da la misma manara. La eleva­

ción da loa brazos 29-29* aa puede ajustar de forma que loo go^ 

paadoraa 149-149* y 49-49* estén prácticamente a la mismo altu­

ra. Esto ae pueda hacer porque loa brazos 29-29* aa puedan mon­

tar a cualquier altura sobra laa palancas acodadas 75-75*.

Mediante el montaje y desmobtaja selectivos da loa gol­

peadores da alambra 49-49* y 149-149* da loa brazos 48-48* y 29 
29*, respectivamente, la"cosechadora 10 ae puede convertir de - 

una forma sencilla y rápida para cosechar diferentes formaciona! 

de vida*). Da un modo más especifico, la cosechadora ae puede coi 

vertir da una qua funciona solamente para sacudir vidaa, emplea^ 

do loa brazos 29-29* y 48-48*, sin los golpeadores de alambre - 

49-49* y 149-149* an una qua funciona solamente para golpear —  

alambres, ó en una qua funcionas mediante una combinación da aa 

oudida da las vidaa y golpeteo da los alambres, según ae ha das 

crito con detalla anteriormente.
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Además, a pasar da qua la descripción anterior se ha re 

farido a sacudidoras da vidas,asta término habré da antandaraa 

comprendiendo cualquier estructura qua aa acopla físicamente a 
las vidas bién por madio da loa brazos 2$-29* y 48-48", directa 

manta, ó por madio da lae uñetas 30-30" montadas an 108 extremo) 

da cualquiera da Ida brazoa antarioraa y, según se ha indicado 

antariormanta, dichos alamantoa da aatructura aa consideran me­

dios da acoplamiento a la vid.

A pasar da qua aa han descrito laa modalidades preferi­
bles dal presante invento, aa comprenderá qué al invento no qua 

da limitado a laa miamaa, sino qua aa puado incorporar da otro 

modo dentro dal alcance da laa reivindicaciones adjuntas.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, eai 

como la manara da realizarlo an la práctioa debe haceras cons­

tar que lae disposiciones anteriormente indioadaa aon suscepti­

bles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su prin­

cipio fundamental.

REIVINDICACIONES

1.- Perfeccionamientos an coaaehadoras da uvas, para vi 

das cultivadas sobra una primara y una segunda cortinas an alan 

breé da cordón primero y segundos parados, caracterizados porque 

aa dota a cada cosechadora da un bastidor, un primar y un segur 

do dispositivos da acoplamiento a laa vidaa, un primar disposi­

tivo da montaje para montar loa primaros y segundos dispositi­

vos da acoplamiento a la vid an al bastidor, un primar disposi­

tivo da transmisión para mover al primar y al segundo dispoaitj, 

vo da acoplamiento a la vid con al fin da hacer qua al primar ) 

al segundo dispositivos da acoplamiento a la vid sa acoplan a 

la primara y segunda cortinas, respectivamente, un primar y un 

segundo dispositivos golpeadores da los alambras, un segundo -
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diapoaitivo da montaja pata montar al primar y al aagundo da loa 

diapoaitivoa golpaadoraa da loa alambraa an al bastidor, y un - 

aagundo diapoaitivo da tranamiaión para haoar qua al primar y - 
al aagundo dispositivo golpaadoraa da loa alambraa golpaan al - 

primer y aagundo alambraa, raapaotibamanta, para producir da aa-. 

ta modo una acción combinada da acoplamianto a la vid y golpeteo 

da loa alambraa con al fin da daaprandar laa uvaa da laa vidaa.

2. - Perfaecionamiantoa a agón la reivindicación 1, carao

tarizadoa porque aa diaponan madioa para hacer qua al aagundo - 

diapoaitivo da tranamiaión haga qua al primar y al aagundo dis- 

poaitivoa golpaadoraa da loa alambraa golpaan al primar y al a a ­

gundo alambraa da una forma 8incronizada al acoplamianto da la 

primara y la aagunda cortinaa por parta dal primar y al aagundo 

diapoaitivo da acoplamiento a la vid. ...

3. -.Porfeocionamiantoa según la reivindicación 1, carac­

terizados porque al primar dispositivo da tramsmiaión haca qua 

al primar y al segundo diapoaitivo da acoplamianto a la.vid aa 

acoplen a laprimara y la aagunda cortinaa con un movimiento qua 

tiana un componente vertical ascendente y un componente horizon 

tal para desprender da asta modo uvas da la vid.

4. - Perfaecionamiantoa según la reivindicación 3, carao 

tarizadoa porque el primar diapoaitivo da montaja aa forma por 

un primar y un segundo diapoaitivoa da pivote inclinados hacia 
abajo y hacia dentro entra ai para montar loa axtaamoa da loa - 

medios da acoplamianto a la vid situados hacia la parta delante 

ra da la cosechadora con al fin da hacer qua loa extramos libra)! 

dal primar y al aagundo diapoaitivo da acoplamiento a la vid aa 
extiendan haoia atrás y converjan hacia abajo uno an dirección 

al otro.
5. - Perfaecionamiantoa aagún la reivindicación 4, earac-30
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tarizadoa porqua al primar diapoaitivo da tranamiaión haca pivo 

tar al primar y al aagundo diapoaitívo da acoplamiento a la vid 

aimultánaamanta an la miama dirección.

6. - Parfaccionamiantoa a agón la reivindicación 1, carae- 

tarizadoa porqua al primar diapoaitivo da acoplamiento a la vid 

y.al aagundo diapoaitívo golpeador aa anouantra an el lado opuat! 

to da la coaachadora, y porque al primar diapoaitívo da tranami- 

aión y el aagundo diapoaitivo da tranamiaión ae aincronizan pa­

ra hacer que el primep diapoaitivo da acoplamiento a la vid y - 

al aagundo diapoaitivo golpeador alcancen da una forma vírtual- 

manta aimultánea au oarrera máxima hacia al interior an dirección 

a la primara cortina y al aagundo alambra, respectivamente, y - 

para hacer qua A  aagundo diapoaitivo da acoplamiento a la vid y 

al primar diapoaitivo golpeador alcancen da una forma vírtualma i 

ta aimultánea au carrera máxima hacia al interior án dirección

á la aégunda cortina y dicho primar alambra, aimultánaamanta.

7. - Parfaccionamiantoa aagún la reivindicación 6, carao- 

tarizadoa porqua al primar diapoaitivo de montaje comprenda un 

primer y un aagundo diapoaitivo da pivote inclinadoa hacia aba­

jo y hacia dentro uno con relación al otro para montar lo8 pri- 

maroa axtramoa da loa madioa da acoplamiento a la vid 8ituadoa 

hacia la parta delantera-da la coaaóhadora oon el fin de hacer 

qua loa otroa axtramoa dal primar y al aagundo diapoaitivo da 

acoplamiento a la vid aa extiendan hacia atráa y converjan hacia 

abajo entra ai.

6.- Parfaccionamiantoa aagún la reivindicación 7, carao 

tarizadoa porqua al primer y al aagundo diapoaitivo da acopla­

miento a la vid comprenden una pluralidad da brazos prácticamen 

ta paralaloa, y una pluralidad de uñatea prácticamente paralelas 

qua aa extiendan hacia atráa y aatán prácticamente en linea con30
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dichos brazos.

9. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, carao 

terizados porque el primar y el segundo diepoeitivoa golpeador#! 

se forman por un primer y un segundo elementos tubulares alarga^ 

dos, y porque el segundo dispositivo de montaje comprende una - 

primer y un segundo dispositivo de pivote inclinado hacia abajo 

y hacia dentro entre ai.

10. - Perfeccionamientos según la reivindicación 9# cara¿ 
terizadoe porque el segundo dispositivos de montaje se forma por 

un primer y.un segundo dispositivo de brazo que tienen primaras 

partes extremas montadas en el primer y segando dispositivos de 
pivote, respectivamente, y que tienen segundas partas extremas 

que llevan montados el primer y el segundo elementos tubulares 

alargados para hacer que el primer y el segundo tubulares alar­

gados se extiendan hacia abajo y hacia dentro entre sí*

11. - Perfeccionamientos según la reivindicación.10, ca­

racterizados porque el segundo dispositivo de transmisión se - 

forma por medios que hacen que el primero y el segundo elemen­

tos tubulares golpeen el primar y segundo alambres, respectiva 

mente, con una fuerza que tienen un componente vertical ascen­

dente y componente horizontal.
12. - Perfeccionamientos según la reivindicación 10, ca­

racterizados porque el primer dispositivo de montaje se forma 

por un tercer y un cuarto dispositivo de pivote inclinados ha­

cia abajo y hacia dentro entre ai, pera llevar montado el pri­

mer extremo del dispositivo de acoplamiento a la vid situado - 

hacia la parte delantera de la cosechadora, para hacer que loa 

otros extremos del primer y segundo dispositivo da acoplamien­

to a la vid ae extiendan hacia atrás y oonverjan hacia abajo 

entre si.
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13*- Perfeccionamientos según la reivindicación 1, carao 

tarizádoa porque al primar y al aagundo diapoaitivo da acopla­

miento a la vid ae aitóan hacia la parta delantera da la coaa- 

ehadora y porque al primar y al aagundo diapoaitivo golpaadoraa 

aa aitóan hacia la parta trasera da la cosechadora.

14. - Perfeccionamientos aagún la reivindicación 1, ca­

racterizados porqua al primar y al aagundo diapoaitivo da aco­

plamiento a la vid aa encuentran a una altura que ea menor que 

la altura dal primar y al aagundo dispositivos golpaadoraa.

15. - Parfaccionamiantoa adgón la reivindicación 14, ca 

ractarizadoa porqua la parta superior dal primar y al aagundo - 

diapoaitivo da acoplamiento a la vid y la parta inferior dal - 

primar y al aagundo diapoaitivoa golpaadoraa quedan a une altu 

ra común.
16. - Perfeccionamiento* aagón la reivindicación 3, ca­

racterizado* porqua al aagundo diapoaitivo dé tranamialón aa - 

forma por medio* para hacer que al primar y al aagundo díepoai- 

tivoa golpaadoraa da loa alambra* golpaan loé primaros y según* 

dos alambras, respectivamente, con una fuerza que tiene un com­

ponente vertical ascendente y un componente horizontal.

17. - Perfeccionamientos aagún la reivindicación 1, ca­

racterizados porqua aa disponen medios para covartir el primer 

y al aagundo diapoaitivoa golpeadores da alambrda an dispeaiti 

voa da acoplamiento a la vid.

16.- Perfeccionamientos aagón la reivindicación 1, ca­

racterizado* porque aa disponen medios para convertir y al pri­

mar y al aagundo diapoaitivo da acoplamiento a la vid, an dia­

poaitivoa golpaadoraa da alambras.

19.- Parfaccionamiantoa aagún laa reivindicaciones an­

terioras, caracterizados porque la cosechadora comprende un baa
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tidor, un primer y un segundo dispositivos golpeadores da alam­

bres, medios de montaje para montar el pr imer y el segundo dia-j 
! * 
positivos golpeadorss da alambres en el bastidor y e n  lados opu

estos de una formación de vid, un tercer y un cuarto dispoaitivt 

golpeadores de alambre, un segundo dispositivo de montaje para 

[montar el tercer y el cuarto dispositivo golpeadores de alambra 

en el bastidor y e n  lados opuestos de la formación de la vid y 

separados a lo largo del eje longitudinal del bastidor a partir 

del primer y el segundo dispositivos golpeadores da alambras, y 

medios para mover los dispositivos golpeadores de alambreo haoitjt 

los alambres que sostienen las vides y en sentido contrario.

20. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1?, ca 

raoterirados porque los dispositivos golpeadores de alambres - 

comprenden elementos redondeados alargados que tienen ejes geo­

métricos longitudinales que se extienden transversales a los - 

alambres.

21. - Perfeccionamientos según las reivindicaciones ante 

rioraa, caracterizados porque paca cosechar una formación de vio 

que se extiende en una fila y que se sostiene por medio de un - 

alambre la ooaaohadora se dota de un bastidor, un dispositivo 

de acoplamiento a la vid, un primer dispositivo de montaje pare 

montar al dispositivo ds acoplamiento a la vid sobre e 1 basti­

dor, un primar dispositivo de transmisión para movar di diapoai 

tivo ds acoplamiento a la vid en oontacto con la formación de 

vides, medios golpeadores ds alambres, un segundo dispositivo 

de montaje para montar loa medios golpeadores de alambres en el 

bastidor, y un segundo dispositivo de transmisión para mover - 

los dispositivos golpeadores de alambras sn contacto con al alajm 

bra oon al fin de producir una acoidn oombinada da acoplamiento 

a la vid y da golpeteo del alambra oon si fin ds cosechar la -
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formación da vid.

22. - Parfaocionamiantoa según la reivindicación 21, ca­

racterizados porque al aagundo diapoaitivo de montaje se forma 

por un aagundo dispositivo da acoplamiento a la vid, y medios - 

para montar da una(brma desmontable loa madioa golpeadores da - 

alambra dal aagundo dispositivo da acoplamiento a la vid.

23. - Parfaooionamientos según las reivindicaciones anta 

rieras caracterizados porque se dota a la cosechadora da un baa 

tidor, un diapoaitivo da acoplamiento a la vid an al bastidor 

para aooplaraa a laa vidas y cosechar uvaa da las mismas, un - 

diapoaitivo golpeador da alambra, y medios para montar da una - 

forma aalactiva al diapoaitivo golpeador da alambra en ti diepo 

altivo da acoplamiento a la v id con al fi n da convertir al día 

positivo da aooplamianto a la vid an dispositivo golpeador da 
alambra.

24.- Parfaocionamiantoa según la reivindicación 23, ca- 

ractarizadoa porque al dispositivo da acoplamiento a Ja vid pra 
aanta madioa da brazos alargados, y porque al golpeador da alam 

bra aa forma por un elemento alargado qua tiene un sja longitu­
dinal qua aa extienda tranavaraal a un alambra qua sostiene di­

cha vid.

28.- Parfaocionamiantoa según la reivindicación 4, cae 

raetarizados porque al elemento alargado aa tubular, y porque - 

loa madioa da brazos comprendan una pluralidad do brazos, y por 

que al elemento alargado aa aujata a la pluralidad da brazos.

26.- Parfaocionamiantoa an coaechadoraa da uvas, tal y 

como queda sustan cialmenta descrito an la presante Memoria, a - 

ilustrado an loa dibujos adjuntos.

3o
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La presante Memoria, 

na por una sola cara.

conata da 27 hojas escritas a mAqui



CHISHOLM-HYDER COMPANY,INC., 3 Hojas na 1

 ̂.'..................—
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