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La p resó te  invención se refiere á la s  mejoras a una má­
quina móvil sobre ruedas para compactar el lecho de balasto 
de una vía a corregir, especialmente por debajo de la s  travie 
sas, con un dispositivo para el control de. la  diferencia o 
bien de la  magnitud de descenso looaH sntre la  situación rea!, 
y la  situación teórica de una vía, y con vibradores dispues­
tos en uú bastidor de herramientas trasladable por lá  via so- 
b?e mecanismos de traslación, que administran oscilaciones, 
aproximadamente horizontales a la  via o bien a un tramo.de la¡; 
vías mentadas, a s i oómo dispositivos de carga unidos .bou!los 
vibradores o dispuestos en su zona, en oaso dado adiciacalmen-.esete a l propio peso de la  máquina, para ejercer el le  ch ode  ̂ ba­
lasto  con el f in  dé llev a r la  via a una sitúa pión máá* profun 
da, especialmente más precisa en medida, ***

La compactación del lecho dé balasto, especialmente 
por debajo de la s  traviesas, debe sobre todo anticipar*o*bien 
impedir mediante un descenso en medida precisa a una situación 
más profunda, los asentamientos generalmente irregu lares qhe 
surgen inmediatamente después de batear una via y que**empe<̂  
ran la  situación de la  via. Los trozos de balásto quetaria su 
situación al batearse la s  traviesas, se acuñan mejor o bien 
ee ponen en una situación más estable mediante la  acción con­
junta de presión y vibración, similar a la s  cargas de servi­
cio, pudiendo controlarse a mano por aparatos de control este 
descenso de la  via o bien compaetaoión del lecho de balasto
con el f in  de obtener una regularidad de la  situación de la  via 
una vez compactado el lecho de balasto.

Para conseguir esta fijación  en situación de la  via 
ae dieron ya a conocer diferentes procedimientos y dispositi­
vos,. Sagón uno de estos procedimientos cenocidos se administren
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oscilaciones aproximadamente hoilzúntale9 a la  viá en iel trame 
á elaborar, y a l mismo tiempo so presiona perpendicUlarmente 
hacia abajo, esencialmente. Para la  tranánisión de la s  fuerzáa 
de oompresióc ó bien oscilaoicmea a los ra ile s  de una via están 
previstas ruedas cónicas dobles rodantes, regulables transver 
saínente a lá  Via y que agarran sobre la  cabeza del r a i l .  Me­
diante el empleo de ruedas cónicas dobles la  transmisión de 
la s  fuerzas o bien oscilaciones se efectúa esencialmente sólo 
por puntos, cerca da la  superficie de rodadura d o lo s  ra íles , 
oom lo cual puede dar lugar a detezi ores de IOS cpntoe. g^ia 
o de las- ruedas. Además de ésto no está previsto Un oon^ant? 
contacto sin holgura, de la s  . ruedas de * peátaga doble a l .an^bb - 
de la  viá que varia constantemente, de manera que espedí acúnen­
te  en senas de la  viá con ansies de vía muy cambiant es o 'bien 
ampliaciones ocn solentes delancho, nó s i e r r e  puede rea lizar­
se una perfecta transmisión de la s  osoilaeiohes —especi a lizan— 
te  de la  magnitud de la s  amplitudes o bien la  ccnáervácdón* 
de la  frecuencia- c bien se reduce la  potencia debido a ello .

B1 cometido de la  invención consiste ¿i mejorar* la* 
transmisión dé la s  oscilaciones y las  cargas o bien la s  fuer­
zas dé compresión, a la  vía. Este oometido se soluoicna por­
que a l a s  partee de guia del mecanismo de traslacción del bam- 
tidor de herramientas está asociado -para el contacto sim ul^ 
neo sin holgura en ambos ra ile s  de la  v iá ,- un dispositivo ex-, 
ténsor y en caso dado un dispositivo fijador, lós cuales es­
tán unidos en movimiento con los vibradores oón él f in  de 
transm itir las  oscilaciones. Mediante el contacto intimo y 
sin holgura de la s  partas gula en ambos ra ile s  se legra una
transmisión sin gólpés da las oscilaciones o bien la s  fuerzas 
de compresión, por ejemplo también durante un movimiento d e .

( / - .



-  4 -

avance continuó de la  máquina.
Además de ésto la  amplitud de oscilación, o bien 

su frecuencia, producida por los iniciadores de oscilaciones, 
se encamina casi sin perdidas desde los vibradores* a tpavés 
del bastidor de herramientas* las partes de guió y ambos ra i­
les, hasta la  via, o bien se transmiten la s  vibraciones pro­
fundamente a l lecho de balasto* También a l variar la s  magni­
tudes características de las oscilaciones se imprimen directa-- 
mente a la  via las  oscilaciones producidas por el in idádor 
de oscilaciones. Además mediante el contacto intimo y áinl 
holgura de la s  partes guia, se consigue también de un modo
sorpréndate una reducción de la  solicitud de los herróles* * *y también de los rá ile s , ya que todas la s  partes oscilántes- 
desde los vibradores hasta la s  vías,-están unidas práctica­
mente f i ja s  entre si y pueden evitarse ventajosamente lac*-ma­
n ife s ta d  onea de resonancia entre estos dos cuerpos. Mediante 
la  configuración según la invención, la  máquina alcanza urna 
poténda que hace posible e l poder bajar uniformemente y. con 
precisión de medida incluso una via con lecho de balasto re­
lativamente muy empaquetado o bien duro, es decir que con la 
máquina según la  invención pueden elaborarse incluso vías que! 
se encuentran ya en servicio, ya que pueden transmitirse a la^ 
vías montadas o bien a la  via* fuerzas de oscilación y da com 
presión, o bien cargas, relativamente a ltas , sin solí c i ta d  o- 
nes excesivas de los medios de fijación .

Según otra característica de la  invención se disponen, 
como vibradores oscilantes en igualdad de fase, iniciadores 
de oscilación girablea o bien ajustables en tomo a ejea que 
transcurran esencialmente en la  dirección longitudinal de la  
v ia, para variar la  dirección de o sd lád ón  de v ertica l hasta



horizontal, con 10 cual la  dirección de oscilación con grap 
componente horizontal y la  fuerza de oscilación ejercida sobri 
la  vía puede adaptarse a diferentes medios de fijaoión, por 
ejemplo fijación  por placas presorae, clavos elásticos o s i­
milares, con el f ia  de evitar una excesiva ¡solicitud o bien 
una destrucción de los mismos. Mediante elle  puede variar 

¿.además la  magnitud del movimiento de descenso pambián ŝ . se 
desea el tiempo de actuación de la  máquina sobre le s  d istin­
tos lugares de la  via,.ya que por ejemplo en la zona flHái 
del movimiento da descenso la s  vías montadas pueden p^nh^se
tambián bajo la acción dé fuerzas de oscilación dirigidas ver 
ticalmente, con el fin  de superar la  resistencia ocntra*.ed 
deacenso en e l ledio de balasto, múy a lta  ya a i esta z<^a.

Para la  perfecta transmisión de la s  oscilaciones des­
dé les  iniciadores de Oácilación a la s  viaá montadas, es ade­
más ventajoso si el dispositivo extensor comprende un 'acción 
namiento extaisor de cilindro y &&bdo, hidráulico o neun¿ti- 
co, o un accionamiento extensor c<n motor eléctrico, o* bien 
impulaable por medios dé préaiónp cón tuerca corredera y 
husillo , o tom illo  sinfín  y rueda helicoidal o similares, ya 
que mediante ta les accionamientos extenecres no me amortiguan 
la s  oscilaciones c bien no se reducen las fuerzas de oscilado 
nes, es decir pueden transmitirse casi sin influenciarse, en 
contraposición a una disposición elásticas Además de ásto 
existe la  ventaja del acdbnamianto a distancia.

Otro pei^eccionamieato de la  invención está caráota 
rizado porque e l dispositivo extensor comprende ruedas de pes 
^eña alojadas ah e l bastidor ds herramientas y apoyadas en am­
bos ra ile s  de la  via, y porque el accionamiento sxt ensor esté 
unido con las pestañas asociadas a uno de los ra iles , que s i r

-  5 -  /
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ven como partea de guia y son desplaza bles t  ransversalmente a 
la  dirección longitudinal de la  vía, y que originan el con­
tacto sin holgura de las pestañan asociadas al otro ra i l .  De­
bido a que se asocia un accionamiento extensor únicamente a 
la s  partes de guia asociadas a un ra i l ,  se reduce el coste 
constructivo y especialmente el número de elementos de trans­
misión entre los iniciadores de oscilación y los ra ile s , que 
favorecen la  formación de holguras.

Si el dispositivo extensor presenta dos juegos Hé'rue-
#  edas rígidos unidos con los vibradores y a través de ellppaptos 

intermedios o guias alojados articulados, es ventajoso .si és­
tos con el accionamiento extensor sea desplazables entpe/si 
transversalmente a la  dirección longitudinal de la  vía.*L¿s 
vibraciones administradae a cada case a un r a i l  se transmiten
asi sin holgura a la s  yias montadas, a través del acció&amien

. . .to extensor y de la  parte guia unida con éste. Una dispgqi'ción 
de ésta clase se caracteriza por una sencilla construcción 
y un buen efecto extensor. .**.

La configuración del dispositivo extensor para trans­
m itir las  oscilaciones desde el bastidor de herramientas a ami­
bos ra iles  es modificabla mediante pequeñas variaciones ccns4 
tructivae, dispositivos que estén ya equipados con juegos de 
ruedas rígidos, con el fin  de emplearse en el sentido de la  
invención.

Según otra forma de ejecución dé la  invención el dis­
positivo extensor consta momo'minino de un juego de ruedas 
rígido que constituye el mecanismo de traslación de uno o va 
ríos ejes del bastidor de herramientas, y como mínimo de un 
estemple formado por ejemplo por otro ju^o  de ruedas, que 
están unidos con el accionamiento extensor y los vibradores,
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para, el contacto sin holgura centra los lados in teriores de 
¡ambos ra iles  y para la  transmisión de la s  osciladones. Esta 

¡forma de ejecución puede emplearse por ejemplo a l l í  donde 
aba necesario un avance a pasos de la  máquina desde un lugar 
de la  vis a Otro dorante el trabajo, o bien una compactación 
a pasos, ^1 estemple puede desarrollarse también como pieza 
deslizante o similar, de manera que la  extensión o bien el 

; contacto del bastidor de herrad.antas en ambos barriles ée
efectda sólo en loa respectivos logares de trabajo. . * **-

SO consigne una estructuración constructiva es&eoial- 
mente eficaz o bien una construcción a r c i l l a  del bastidor 

, de herramientas, s i el dispositivo extOnsor en óaso dqdj  ̂f i ­
jador se puede ponei? bajo la aooión de un accionáronlo de óaĵ  
ga desarrollado como disposioi&a da cilindro y émbolo Hiáróu- 
licos, dispuestas sobre eada uno de los ra ile s  de l a  via^* ya
que en este casó al bastidor de herramientas m ap¿ña 
ónicaménte para la  tranámiaión de íae  fnerzaa de osed^aci^n, 
ya que éste no se pwe bajo la  acción de io s  aócionamiéh^bs 
de canga. Se logra un contactó sin holgura de la s  parteé de 
guia que transmiten las Osnilaciiñies. en ambos raíles^ óupri—
miéndose e l accionamiento extensor, si aegOn otra formé & eje<- 
cución de la  invención el dispositivo fijador comprwde parten 
de guia asociadas al bastidor de herramientas ó bien a uña p a^  
te  del bastidor de herrami mitas, asi como é ambos lados de
un ra il , que eatén unidas con un accionamiento de cilindro y 
émbolo hidráulico o bien con una disposición de bulón encitufa 
ble o similarea, inra bloquear y agarrar edn holgura el raspee 
tiro  ra i l .  ,

ajecución especialmanta pref órente de la  iny encié n, 
consiste en qué están previstas dos ruedas dé pestaña d is te s -
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taa una trás otra en la  dirección longitudinal de la  vía, uni- 
das con log accionami^itos extensores y arrimables a ambos 
lados, interiores de los ra iles , y ai el dispositivo fijador ' 
está diapuesto aproximadamente en el centro entre estaa rue­
das de pestana, el cual consta de un rodillo girable ccn el ad 
cionamiento fijador transversalmente a ía  dirección longitudi­
nal de la y ia  y que agarra por debajo desde fuera la  cabeza 
del r^ i l ,  estando unidos los dispositivos de carga con el bas­
tidor de herramientas en la  zona de lós lugares de articula­
ción del dispositivo fijador. Mediante la  combinación <d<?,án 
dispositivo extensor c& un dispositivo fijador puedan .trans­
mitirse fuerzas de oscilación o bi^i fuerzas dé compresión

- , - '  * *  * *  .esencialmente máa a ltas, sin so lic ita r excesivamente los m&- 
dios de fijación, ya que las  fuerzas se distribuyen sobré am­
bos ra iles  de la  via. ' .

Según otra característica dé la  invención, los-y;ibra- 
dores están desarrollados para producir una fuerza de oeoila- 
ción de aproximadamente doble m^hitud de la  fuerza de .regula­
ción o bien de apriete de los accionamientos extensores o bieí 
fijadores, poniéndose preferentemente la s  cámaras de cilindro 
de los accionamientos extensorés y fijadores constantemente 
bajo la  acción de medio de presión, por ejemplo desde una bom­
ba de medio de presión ó un acumulador de medio de presión,ccn 
el fin  de originar un constante contacto sin holgura de la s  
partes de gaia.Mediante ésto se garantiza el que laa partes 
guia de la  máquina según la  invención que transmiten la  osci­
lación, hagan contacto sin holgura en los ra iles  también du­
rante la  transmisión de la  fuerza de oscilación y que aún al 
auigir picos de fuerza momentáneos no se provoque ningún levan 
tamiento de los mismos de los carriles ni solicitudes de golpe

- 8  -
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de loa medios de f i ja d 6 a  originadas por ello . -
Segón otra caracterleticá de la  invención se logra 

ana ádípiáción rélátivmmenté buena o bien una variación de la !  
fuerzas de compresión, y sobre todo una aplicación de las  
fuerzas de compresión en una magnitud que corresponde aproxi­
madamente a la  carga de la  vía durante e l paso dé trenes, porl 
gue é l bastidor de herramientas está dispuesto entre los ejes 

! principales de un vehículo, por ajearlo un vagón de material 
o similár, y con los accionamientos de cilindro y émbolp b s tí  
unido con el bastidor del vagón, estando previsto un sísdáma 
de referencia que seactiénde esencialmente entre loa ejes*, 
principales, para el contr<Á de la  magnitud de déscenscf.M^- 
mía de ésto es posible también a l mismo tiempo un desomáó 
en medida precisa de la  via y un gobierno de la  fuerza de com 
presión en dependencia de la  medida en la  cual tiene que hacea; 
se descender todavía la  Via. Para garantizar qué la  "pobcom- 
páctación" o bien poacorracción" deí le ^ o  de balasto be .rea­
lic e  antea de que pasen trenes por lá  yiá, es ven ta joao^ . 
detrás de lo máquina según la invención se dispone o bien se 
acopla una máquina bateadora-nivelador y en caso dado alinea* 
dora. Mediante alio se consigue tambiín una rentabilidad muy 
a lta  del dispositivo, ya que la  persona que maniobra la  máqui­
na batead ora-niveládwa y en caed dado álineadóra puede cen— 
tro la r el trabajo de la  máquina según la  invención, y puede 
registrarse en su aparato registrador la  situación definitiva 
de la  via después de la  "póscompactación", con lo cual ae lo­
gra una gran precisión de la  situación dé la  via o bien una 
gran seguridad en le  referente a errores que surjan inadverti­
damente, naturalmente la  máquina según la  invención puede em- 
pléaree ventajosamente también por s i sola o bien independien 

' temantes -

. ' -  9 -  , "
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Ya que mediante la  aplicación de oscilaciones en el 
lecho es superable más fácilmente la  resistencia de desplaza­
miento la te ra l de la vía, según otra forma de ejecución de la  
intención está previsto para la  alineación la te ra l dé la  vía 
como mínimo un accionamiento, especialmente hidráulico,gober­
nable o bien controlable a base de un sistema de referencia 
de alineación la te ra l. En óste caso se ha manifestado como te ;  
nológicamente favorable si en cada caso un accionamiento hi­
dráulico de alineación la te ra l está unido, preferentemente a r ­
ticulado, con él dispositivo extensor en caso dado o, f i ja -

e  e s .dor, c bien con él bastidor de herramientas, ya que con*e!do
el accionamiento unido f i jo  con la  guia y que hace oscilar 
a la s  vías montadas, se desplaza conjuntamente con la  <4  ̂! 
transversamente a la  dirección longitudinal de la  misn¡¡̂ ..

A continuación aa aclaran con detalle a base de los 
ejemplos de ejecución representados en los dibujos otraa-par- 
ticularidades y ventajas de la  presente invención.

La figura 1 muestra una vista longitudinal de una'má­
quina bateadora -niveladora-alineadora combinada,, con pi­
quiña para compaotar el lecho de balasto equipada aagón la 
invención, dispuesta detrás en dirección dé trabajo. En la  f i ­
gura 2 está representada una sección de la  máquina de compac­
tar el lecho de balasto segán las flechas 11-ÍI de la  figura 1 
y las figuras 3 a 6 muestran a base de representaciones esque 
máticas otros ejemplos de ejecución para la  estructuración de 
los dispositivos extensores y fijadores unidos ccn los vibra­
dores, ai v ista frental y en v ista  en planta.

La máquina bateadora-niveladora-alineadora de vías 
1 combinada, representada en la  figura 1, está equipada para 
levantar y al miaño tiempo alinear los carriles 2 y 3 de la
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Yia QOíY üii dispositivo elevador y alineador 4 combinado, asi 
como un dispositivo bateador 5 que comprende picos de bateo 
aproximables uno a otro, por ejemplo en la  dirección longitu­
dinal de la  vía, y que se sumaren a ambos lados de las trá - 
yiesas 6 a batear. Para el control del proceso de correcci^ 
esté asociado un sistema dereferencia 8 / formado por ejemplo 
pw un alambre tensado 7, a l dispositivo elevador y alineador 
¡4 combinado asi oomo ai dispositivo bateador 5. /

A través de dispositivos de tracción y empuje en*si co­
nocidos esté acoplsdo a la  máquina bateadora-niveladora.^ 
alineadora de vias 1 un vagón de material 9 dispuesto detrás 
de ésta en direcoión trabaj o. Este vagOn de material 9 * ^ ^ ta  
de tm bastidor 10 y dos ejes principales 11 y puede estar de­
sarrollado con una cabina para el tránsporte de personas o co-- / -* J * J  ̂ ti**'*-mo vagón vivienda para el equipo que le  maneja. Para aumentar 
su propio pesó están dispuestos pesos adicionales 12 que*<ytms. 
tan de planchas de hormigón o de hierro o bien tanques de jagué 
o aceite. En el centro entre ambos ejes principales 11 <̂ áté 
dispuesto un bastidor de hérramiántós 14 unido articulado coa 
e l bastidor del vagón 10 a través de dispositivos de oahga 
41. El bastidor de herramienta 14 apoyado en la  vía a través 
de mecanismosde traslación 15, está dotado de vibradores 16
para producir oscilaciones aprojciáaAómenté horizontales. Para 
el control de la  situación en altura del bastidor de. herramie
tas 14 relativamente al sistema de referencia 17 asociado al
vagón dé material 9 está unido con al bastidor de herramien­
tas a través de una varilló  guió un órgano de medida 18 forma­
do por ejemplo por un transformador #  corriente o tensión,
por ejénqpló un pótenciérnetro, un emisor de transformador o si., 
milaf, que trabaja en Oooperaoión con e l alambré tensado 7
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que constituye e l sistema de referencia y que para la  separa­
ción de ambos sistemas de referencia 8 y 17 está guiado en él 
via a través de un dispositivo presór, en la  zara dal extremo 
trasero de la  máquina bateadora—niveladora y alineadora de 
vías 1. ?

Pero el sistema de referencia 17 no tiene que for-
marse necesariamente por el alambre tensado 7. sino que ta l
y como está representado con lineas de trazos, puede preverse

* * * * * * *también un sistema de referencia que se extienda únicamente 
entre dos ejes principales 11 del vagón de material 93****

Al eje principal 11, trasero en la  dirección ais* tra ­
bajo, del vagón de material 9 está asociado además un -'ó^ano 
palpador 19, por ejemplo para determinar la  separación-entre 
al cojinete del eje y el canto superior del ra il  2. Este.órga­
no palpador 19 asi como los accionamientos de carga 13 X.el1.  ̂ ^Organo de medida 18 están enlazados con un dispositiv o'de man-' 
do 20 está por su parte enlazado, a través de lineas d -̂m^ndo 
propias,eon un pupitre de mando 21 dispuesto en la  zc&a¡*del 
asiento de maniobra de la  máquina bateadora-niveladora y a li-  
neadora de vias 1 combinada, asi como aparatos indicadores y 
registradores 22.

íh la figura 2 esté representado a escala ampliada 
el bastidor de herramientas 14 dispuesto entre los ejes prin­
cipales 11 del vagón de material 9. con los vibradores 16 dis­

puestos en él y los dispositivos de carga 13. El bastidor de 
herramientas 14 esté equipado con ruedas de pestaña 23 y 24 
asociadas a los ra ile s  2 y 3 respectivamente, y que presentan 
pestañas 25 y 26 que sirven como partes de guia. Para el con­
tacto sin holgura de la s  pestañas 25 y 26 en los lados in te ri^  
res de ambos ra iles  2 0 3, está previsto un dispositivo exten- 
sor 27 que consta de ruedas de pestaña 24 alojadas desplaza-
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bles Irán sversaínente a la  dirección longitudinal de la  vía, 
relativamente a l bastidor de herramientas 14, y un acciona­
miento eitensor 28 dispuesto entre la s  ruedas del bastidor de 
herramientas Í4 y desarrollado como accionamiento de émbolo 
y cilindro acciónable hidráulica o neumáticamente. Los vibra­
dores Í6 constan de dos, iniciadores dé Oscilación 30 conecta­
dos especialmente en igualdad de fase, gira bles transversal­
mente a la  diréoción longitudinal de la  via en una parte sus­
tentadora del bastidor de herramientas 14, en tomo a' éj'és 29 
qUe transcurren en. la dirección longitudinal de la  v iq^^al 
y como esté indicado esquemáticamente, éstos iniciadores^de 
Oscilación pueden estar dotados de masas centrifugas quesee 
pueden poner en rotación mediante motores eléctricos, hidráu­
licos o neumáticos, que hacen oscilar casi horizcntalmeiate 
al bststidor de herramientas ó bien a la  via. Los ertreMdá''in- 
feriores de estos iniciadores de oseilaeión 30 están üal^Ós 
articulados con e l bastidor de herramientas 14, intercalando- 
sé accionamientos de regulación 31.

En ambos lados que miran a los carriles 2 y 3, e í baa- 
tidor de herramientaa 14 presenta orejetas que se destacan 
de los ra ile s  transversalmente a la  dirección longitudinal de 
la  vía. El bastidor del vagón 10 y la s  orejetas están unidos 
a través de dispositivos de carga 13 desarrollados como dis­
posiciones de cilindro y émbolo 42 hidráulicas. Además, apro­
ximadamente en e l centro entre las ruedas de pestaña 23 aso­
ciadas a cada c a rr il  2, d isp u e s ta s  una trá s  otra en la  di­
rección longitudinal de la  vía- está dispuesto un rodillo 33 
que agarra por debajo desde fuera la  cabeza de los carriles 
2 y  3 respectivamente (figura 1). Loe rodillos 33 de un dispo­
sitivo  fijador 34 que sirven como partes de guia, para que pue
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' ' ' . - V < ' ' ' . ' v ' i - , ' :
dan girartransversalm ente 4 la  direoción la t i tu d in a l  da 
la  via aatan alojados g irato rios sobra un o ja  qne tranoourre 
en la  direoción longitudinal de la  v ía , previsto an la  zona j 
da la s  orejetas, y están unidos ccn accionamiento a fijadoras
constituidos por, acoionaaiantos da cilindro y émbolo 15 hidra^ 
liúOs¿. . ' rf . ' '

Como se vé además tn la  representaoldn, en a l basti­
dor de herramientas 14 ae apoya ana v a rilla  guia, móvil en 
altura independientemente del bastidor del vagón 10, que. 31a- 
va el óigano da medida 18 que actúa en cooperación oca/OH 
alambre tensado 7 del sistema de referencia 17. Como sa indi- 
ca con lineas da trazos, la  v a rilla  guia puadsprolccgayq^ en 
dirección hacia la s  traviesas 6,dem anefa que ésta esté  guia- - 
da por e j ampio m ed ian té r odillos propiós ̂ ;'indépéndi entemsnte ,'' 
del bastidor de herramientas, sobra 'el r a i l  ¡2 de la  via..^aa-, 
más de ésto puede ^
a cada uno dé ambos

Si diapbsióÍyo'a^ón--ía-ÍHVóacÍÓnÍMnaÍÓM^agq,_ . . 
te  modo;.. .-, . . ,  ,,..,

La vía bajada irregularménte y afecta da srrorea de- 
bido a léa  oargas ds ssrvioio, sé levanté y e s  aliñsá3étsrs3^. 
manta' o en e l di sposítivo: lavador y á linaad cr .4 ;.soñsdñads§^^ 
tré s  íó  cual aa f i j a  lá  vía en esté sitñaoión cbrfsgida media: ¡ 
té  cómpaotaoión del hélaato por d*bajo¿de¿laá,;.travi'eaas^6^yjí 
cón a l dimositivo bateador 5, por ejemplOompleándosé;! a l  ̂ tatsa* 
do a a lta  presión propor oioaal. Z is e ts  proceso 'da bateado se 
varia la  situación da loé d is á n tó s . próé^:^s[¡t^st$ ''*sñtM  
s i , ds manera que durante la s  siguientes caigas ds servició
tienen lugar "posoompaotacionas'' o bien uña variaoíón de la  si 
tuaoión de lea  d istin tos trozos de balasto y un asentamiento
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de la  via condicionado por ello.En dependencia de la  magnitud 
de la  amplitud o bien de la  frecuencia de la s  oscilaciones 
provocadas por el paso de trenes o bien ejercidas sobre la  
vía, y por ejemplo de la s  diferentes alturas dé elevación o 
bien valores de alineación sobra una sección de la  vía más { 
lapsa* tienen lugar generalmente, considerado sobre esta sec-} 
pión de la  via más langa, asentamientos, diferentes grandes ! 
o bien sé producen en esta fqse de la  "poscompactación", en ! 
la  cual la  vía en relación a la  carga se asienta esenciálátén- 
te  más deprisa que al trabarse de cargas que siguen a é̂ ta*' 
"poscompactación^, errores de la  via que originan poco déspuén 
de la  elaboración un empeoramiento de la  calidad de la  via - 
y con ello también de la  calidad de marcha. Para reducir* o 
bien evitar la  producción dé grandes errores de la  situación 
de la  vía durante eŝ ba "poscompactación" originada por lé- dar-

20.

25.

30.

ga do iog trenes, o bien de servicio, se hacen oscilar 
viaé montadas, compuestas de los carriles 2 y 3 y la s  trav ie ­
sas 6, mediante los iniciadores dé oscilación 10 que 
én igualdad de fase, representados en la  figura 2, y se pre-- 
siona haoia abajo ejerciendo simultáneamente una solicitación 
o bien una fuerza de compresión mediante los dispositivos de 
caíga 13. La deseada "poscompactación" ae efectúa asi coptrole 

.demente, concretamente la  medida del descenso de la  via monta­
da x (figuras 1 y 2) se controla mediante el óigano de medida 
18 y puede por ejemplo indicarse o bien registrarse también 
en el aparato indicador o bien registrador 22 (veaae el diagra 
ma 22^). IMa gran parte de esta "poscompactación" sé anticipa 
pués mediante la  utilización de ésta máquina, de manera que se 
reduce o se evita absolutamente la  producción de errores duran­
te el siguiente paso de trenes por la  via. Para posib ilitar
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una perfecta tién amisión de laa osoilaci anea desde les  indi ca­
lore a dé oscilaoión 30 a la  via mentada, ain s d ic i ta r  éxcesí. 
vamenté loa medios de fijación entre ra ile s  y traviSMs, laa 
yuedas de pestaña 24 asociadas a l r a i l  3 se presicnan a travái t 
del accionamiento extensor 28, mediante ana p asteas  26,contra 
el lado in terio r del r a i l  ha ata que laa pestañas 25 de las 
ruedas de pestaña 23 unidas rígidamente écn e l b a tid o r  de 
herramientaa 14 hacen contacto ain holgura en él lado 'in terior 
del r a i l  2. Para reforzar todavía máa eata unión rígida ^ntre 
él bastidor de herramientas 14 y loa ra ile s  2 y 3 ae p^qio- 
nan loa rodiíloe 13 por loa lados exteriores a i  os ra í lea . 2 
y 3# mediante loa accionamientos de cilindro y émbolo o*bien 
ácoionamimitos fijadores 3?. Laa cabezas de los ra íle s  *2 y 3 
se fijan  entré laa pestaHaa 25 y 26 y loa ródillos 33 c*bién 
ae agarran sin holgura por éstos. Médianta ello  pueden ̂ ^ n a -  
m itirsa simultáneamente a emboa ra ile s  2 y 3 laa  oscila^K^ea 
prodúcidas por los iniciadores dé oaoilación, a través geí 
bastidor de hérramiMitas 14 y laa ruedas de pestañé 25 tá iáas 
rígidamente con daté, y a  través del aóoiohamiento extanaor 
28 y la a  ruedas dé pestaña 24 unidas con éste, asi como a tra ­
vés de los accionamientos de cilindre y émbolo 35 y lo s rodi­
llo s  33. Con éato ae distribuye l a  fuerza de Oscilación sóbre 
emboa ra ile s  dé la  vía y se aplica sólo la mitad de la  fueiL 
za de osoilacióo a cada uno de emboa ra ile s  en lé  Via mónta- 
da. Mediante ello , adeináa de evitarse solicitudes a modo de 
golpe, se protegen de eólicitudes excesivas los medica de f i ja  
d ó n . Las caigas c bien fuerzas de compresión se transmiten 
mediante la s  di spoaicianea hidráulicas de d lin d rc  y émbcic 32 
y la s  orejetas unidas rígidamente con el bastidor dé herramién¿ 
taa, asi como además a través de los cuerpos de rodadura de la s

-  1 6 - ,
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ruedas de pestaSa 23 y 24 que ruedan sobre los lados superi&- 
res de la  cabeza de loa ra lle s , a los ra ile s  y a través de 
la s  traviesas a l lecho de balasto. Mediante la  acción conjun­
ta  de la s  caigas verticales con las oscila ciernes dirigidas en 
especial paralelamente al plano de la  via y* transversalmente 
a la  direcoión longitudinal de la  vía, se hace vibrar la  via 
montada y la  via en una sección que se extiende por ejemplo 
sobre la  zona de varias traviesas, pero por lo  manqs sobre 
una zona que corresponde a la  distancia entre ejes, y ae* ̂ sta 
blecen condici^ies similares a la s  de un paso del trén^vgylc 
clonándose" por asi decirlo la s  traviesas en el b a lasto ,^a ia  
reforzar este proceso puede regularse la  direoción de osáila- 
ción de los iniciadores de oscilación durante el proceso* de ! 
compactad ¿  y de descenso de la  Via mentada,' en la  medica x ! 
de manera que la  via mentada se pone, en lugar o además^W* 
bajo la  acción de oscilaciones horizontales también b a j^ l#  
acción de oscilaciones oblicuas a éstas o verticales. El c<Ár—' * '  ̂atyol de la  medida de descenso x, o bi^i el gobierno de ic^  ac­
cionamientos de caiga, ó biw  la  magnitud de la  fuerza de com- 
presión, pueden efectuarse por ejemplo mediante el d ispositi­
vo de mando 20, como se indica en la  figura l,L a  fuerza de cog. 
presión puede aumentarse, por ejemplo en dependencia de la s  
señales transmitidas por el órgano de medida 18, un poco an­
tes de conseguirse la  medida x y puede reducirse o bien anula­
res deí todo al conseguirse l a  medida x. Además és posible 
gobeinar mediante este dispositivo de mando 20 también los 
accionamientos de regulación 31, de manera que al irse  aproxi­
mando la  deseada medida de descenso x se pone la  via también 
bajo la acción de oscilaciones verticales, adicionalmente a 
la  componente horizontal, o bien en lugar de ésta. La varia­
ción de la  dirección de la s  oscilaciones puede efectuarse por



ejemplo también en dependencia del tipo dé loa medios de f i j a ­
ción empleados entré ra ile s  y traviesas. Si los ra ile s  están 
fajados a la s  traviesas ppr ejemplo con clavos o clavos elás­
ticos especialmente c<cnformapoa, puede ser ventajoso emplear 
oscilaciones con una componente de fuerza de osoilaéión diris- 
gida más o menos hacia ía  vertical, con él fin  dé evitar' una 
"extracción" de estos medios de fijación de la s  t^aviaéés.
P El dispositivo de mando 20 está además enlazado 4an
el órgano palpador 19, con lo cual a una impulsión demáedjido 
intensa de ios acóiónamientóe hidráulicos de cilindro ^¡bo­
lo  32 se evita qué se levanten de loe ra ile s  los ajee Bi^Aci- 
pales' 11 del vagón de material 9 *  El órgano palpador l^ t^ b a -  
ja en este oasó a modo de un interruptor final y a l ree ^ io - 
nar origina unainmediata descaí erUn dé la  alimentación 
medio! de presión a sus disposiciones de Cilindro y émb¿^o ̂  32. 
Pera lograr una adecuación dé la s  fuerzas de compresión, v efti- 
cal a laé d istihtae vías a elaborar eñ cada caso, por e^qáplo 
vías principales, viáa sacundaríae C similares, pueden dispo­
nerse díferantes pesos adicionales 12 Sobré el vegóh.' dé mate- 
ria ie s . Cun él fin  de aprove^iar OjM^letaménte le  eficacia de 
la s  oscilaciones producidas por los iniciadores dé Osciláción 
se ha de observar que al emplearse varios iniciadoreé de os­
cilación tranaourran en igual dé fase éntre si íaá oscilacio- 
nés. i . * *, " ^

C<¿ el fin  de no variar la  eituaéióo de la  vía en
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dirección la tera l dúrante sL descenso da la  Via montada, pue­
den disponerse cilindrCe alinead ores 36 adicionales entre las 
orejetas del bastidor de herramientas y el bastidor 10 del va­
gón de material 9* Baleándose un sistema dé referencia usual, 
ouya cuerda como es conocido se guia sin hojgura en él carril



5.

10.

15.

20.

25.

30.

-  19

guia de la  via respectiva, puede registrarse por ejemplo en 
loa aparatos da indicación y registro 22 la  <^.tuaci6n de la  
vía en la  zona del vagón de material 9. como muestra la  linea 
36? en el aparato registrador 22. Al ex is tir  errores residua­
les én la  vis, éstos se eliminan empleándose e l cilindro de 
alineación 36. Pero además de ésto pueden evitarse o bien 
eliminarse inmediatamente también las  tensiones que quedan 
por ejemplo al hacerse descender la  via por vibración,.y. ĵ ua 
dan lugar a errores de dirección. * *

' Si nó debe hacerse desoender la  via, es asimismo$*?ventajoso, por ejemplo a l alinear la  via, administrar vibra-- a  4̂#*ciones a l bastidor de herramientas 14 mediante los iniciado­
res de oscilación 30, para por ejemplo reducir la  necesaria 
fuerza de alineación, eliminar la s  tensiones eventualmep&e^e- 
jcistentes en la  via o bien fa c ili ta r  el proceso de aline^b3.óni 
Si la máquina anteriormente descrita se emplea para alinean 
la  via, las fuerzas de compresión vertical o bien la s  catgfíé, 
asi como loa dispositivos de caiga 13, pueden también sUpr^- 
mirse, o en caso dado ejercerse sobré la  via a través de la s  
ruedas de pestaña 23 y 24 fuerza de compreaión vertica l cuya 
magnitud sin embargo puede regularse por ejemplo en dependen­
cia dé la  fuerza de alineación o en dependencia de la  necesa­
r ia  presión de apoyo de la s  herramientas aliñadoras sobre loe 
ra ile s .

Según la figura 3 el bastidor de herramientas 14 
consta de dos partes de bastidor 37 y 38. El contacto sin hol­
gura de las  ruedas de pestaña 39 se efectúa mediante los dis­
positivos fijadores 34 asociados a cada una de la s  partes de 
bastidor 37 y 38, por cuanto que mediante un accionamiento f i ­
jador'40 se presionan a cada r a i l  por ambos lados la s  ruedas



! de pestaña 39 y loa rodillos 41 asociados a loa ra íle s  2 y 3 
' í âa cámaras de cilindro 42 que sirven para g irar hacia dentro 

loa rodillos 41, catan para ésto énlázadas a través da tube^ 
risa  hidráulicas con en simulador de medio de presión 43 
hidráulico. lia presión del acumulador de medio dé presión 43 
está ¡adecuada de ta l  manera que la  fuerza da bloqueo ejerci­
da por loa accionamientos fijadores 40 ea como mínimo la  mitad 

- que la  fuerza de oscilación producida por ejemplo por p& jáoto r 
de de8eqt^librio 44 accionado eléctricamente^ Las otra? dós 
cámaras de cilindro de los accionamientos fijadores 4Ó pueden 
estar enlazadas con una bomba de medio de presión ó similar, 
a través de una válvula no representada, para hacer g ira r ha­
cia afuera los rodillos 41. *

Segóm las  figuras 4 y 5 se preven juegos de XMtdáa 
rígidos 45 y 46 para el contacto del bastidor de herrand^dtaa 
14 en ambos rá ilea  2 y 3* Ba el ejemplo de ejecución de la^fi - 
gura 4 los iniciadores de oscilación accionados aléetricamén- 
te  estén dispuestos aclare el bastidor de herramientas l4*a&id  ̂
rígidamente con el juego de ruedas 45* BSpleándose el acciona* 
miento extensor 47 dispuesto en e l juago de ruedas 4$ que s i r l  
ve como estemple, se presiona Sin holgura s i  c a rr il 2 el júe- 
gó de ruedas 45, y a l caridl 3 el juego de ruedas 46 desplaza- 
ble transversalménte lá  dirección í<ngitudinal de la  vía en 
guias 48¿ La transmisión de la s  oscilaciones desde el bastido]- 
dé herramientas 14 al juago de ruedas 46 y el r a l i ,  2 se afee- 
tóa en ésto a través del accionamiento extenaor 47¿

Segón la  figura 5, él juagó de ruedas 45 y  el juego de 
ruedas 46 que sirve como estemple^ están unidos artícnladce a3 
modo de ún paralslógramo, oon eléméntos intermedios 49 sobre 
íce que estén dispueatos asimismo el bastidor de herramientas

. -  20 -
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14 desarrollado como bastidor articulado, con un vibrador de
desequilibrio accionado por un motor hidráulico. El contacto 
del juego de ruedas 45 en el r a i l  2 se ef ectáa mediante un 
accionamiento extensor $0 que se apoya a través del juago 
de ruedas 46 que hace contacto en el r a i l  3 y sirve como es­
temple.

En la  figura 6 se vé el empleo de un eje teléseópioo 
para alojar al vibrador 16 que está por ejemplo unido ccp^un 
generador de frecuencia hidráulico. Mediante un accionamiento 
extensor 51 se presionan las ruedas de pestaña aaociadáá^t! lOíi 
ra ile s  2, 3 para que hagan contacto sin holgura en sus lados 
intei*iores.

Con el f in  de poder transm itir también una fuerza, de ' 
alineación, adicionalmente a la  transmisión de la s  oscilaoío-'**+ednes que se transmiten a los carriles desde los v ibradora J.6 
a través del accionamiento extensor 51 y de la s  ruedas dé^  
pestaña, e l accionamiento extensor 51 está unido con un'sfbqio-
namiento alineador 52 desarrollado como dispositivo hid#ák&ic: 
de cilindro y émbolo de doHhe efecto. El accionamiento alinea­
dor 52 se apoya por ejemplo sobre el bastidor del vehículo 1(
indicado con lineas finas. Para él control del movimiento de 
alineación de la  yia está previsto un sistema de referencia 
compuesto de una reota de referencia 53 qué trabaja en coope­
ración can un órgano de medida 54 dispuesto en la  herramienta 
alineadora. Conforme a lo  que ae desvie la  vía de la  situación 
teórica predeterminada por el sistema de referencia, se accio­
na mediante el órgano de medida 54 una disposición de válvula 
51 dotada de correderas hidráulicas accionables eléctricamen­
te , que llevan el medio de presión a una & otra cámara de ci­
lindro del accionamiento alineador 52 de doble efecto, confornte30.



al sentido de la  desviación de la  Via de la  situación teórica 
Para transmitir simultáneamente la s  oscilaciones asi como 
la  fuerza de alineación a ambos ra iles  2 y 3, pueden asociar­
se tambián a la s  ruedas de pestaña de la  herramienta rodillos 
33 que agarran a los ra ile s  por fuera -véáse la  figura á-fÉs­
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ta es
.. para alinear, la  Via. Sin Mbáíjgó. ei' ásta debe ém%eárse tam* 
bién para haoer bajar simultáneamente l a v ía  mentada en la  me 
dida x, oenvaniante presionar la s  ruedas de peataña oon una 
fuerza da compresión contra los ra iles , por ejemplo a tRa^ós 
de dispositivos de caiga 32.

las fuerzas de compreaión ejéréidas aobre la  víp^yon 
tadá pueden provocarse por ejmnplo tanto mediante una ejspú-! 
oióh constructiva extraordinariamente pesada del bastidor de 
Herramientas 14; como también mediente un bastidor dé herra­
mientas ecn bajo peso qué se apóye a través de dispósidibneé 
hidráulicas de cilindro y émbolo 32 ó similares, sobre ú&*bme- 
tidor pesado da un vehículo, o mediante úna vibraoión ed rre^  
pondiente intensa. Mediante alio es posible variar estas fue^ 
zas deoomprasiónenunagama rélativamenté grande.

Dentro dél marco de la  invención ea además posible 
emplear los mAs diversos vibradores ó bien iniciadores de os­
cilación, para producir la s  oscilaciones a transm itir a la  vi! 
mentada. Asi por ejmaplo puedan emplearse osciléci wés pór dê  
éequilibrio que ec hasen ro tar mediante motores hidráulicos, 
de aire comprimido o eléctricos, o direotaménte con máSas dé 
desequilibrio acopladas con satos motores. Pero es también 
posible emplear por ejemplo disposiciones dé eiiltdro y émbolo 
a la# que se alimenta un medio hidráulico vibrénte. El e x ^ '. 
tador de OseUacién para in ic iar laa vibraoiónés én él me<̂ o
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hidráulico puede estar previste por ejemplo distanciado del 
bastidor de herramientas 14 en el bastidor de la  máquina o 
Similar.

Finalmente se ha de ahadir todavía que la s  configu­
raciones, representadas en los ejemplos de ejecución, de los 
dispositivós de carga del bastidor dé herramientas asi como 
de los mecanismos de traslaoión, asi como la  disposición y 
configuración de los vibradores e iniciadores de oscilaciones 
pueden modificarse variadamente, sustituyéndose en case dado 
por elementos dé transmisión mecánicos, ta les como tuercas^ 
correderas en cooperación con husillos, tracciones de cable 
o ai mi lares, los accionamientos hidráulicos empleados pysEtg- 
réntemente ta les como accionamientos de cilindro y émbolq, 
motores hidráulicos o similares.

* :  * . . i .Descrita suficientemente la  naturaleza del inventó¡ 
asi como la  manera de realizarlo en la  práctica, debe haber­
se constar que las  disposiciones anteriormente indicadasi^qn 
susceptibles, dé modificaciones de detallé en cuanto no 
ran su principio fundamental.

REIVINDICACIONES

!j

1 .- Perfeccionamientos en máquinas móviles sobre rue­
das para compaetar lechos de balasto de v ias a corregir, espê - 

25, cialmente por debajo de la s  traviesas, del tipo que dispone 
de un dispositivo para el control de la  diferencia o bian de 
la  magnitud de descenso local entre la  situación rea l y la  si­
tuación teórica de una via, y con vibradores dispuestos en un 
bastidor de herramientas trasladable por la  via sobre mecanis- 

30. moa de traslación con capacidad dé administrar oscilaciones
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aproximadamente horizontales a la  Via o bien a un tramo de 
las viaa montadas, asi como dispositivos de carga unidos con 
los vibradores o dispuestos en su zona, en caso dado adicio^ 
nalmente a l propio pese de la  máquina, para ejeroer sobre am­
bos ra ile s  de la  vía fuerzas de compres!Ón dirigidas contra 
el lecho de balasto con el fin  de Üsvar la  vía a una eitua- 
cién más profunda, especialmente más precisé en medida/ carac­
terizados porque a la s  partee dé guia de los mecanismos dp 
traálaoián del bastidor de herrámientéa se asocia, para é l  ooé 
tacto Siamltáneo sin holgura en ambos ra íles  de lé  Via, *un¿ 
dispon.tipo extensór y en caso dado un dispositivo fijador^ 
los Cuales se unen en movimiento con los vibradores, pahé^^ 
transmitir la s  oscüacionea.

- r.2?- Perfeocicnamiantós según la  reiyindioacién 1, caracte­
rizados porque como vibradores que oscllau ^refereht emáht e án 
igualdad de fase^ ae disponen iniciadores de osciíacién gÍ'ra- 
blps o bión Sjust aM.es ah torne á sise que transcurren ééátsé 
cialmente en la  d irécó i^  longitudinal de l a  vié, para v M ^r 
la  dirección de oscilación, de vertical hasta horizontal.

3. ^ Perfeócionamientos ségdn las reivindicación 1 ó 2 
cara eterizados porque e l di sportivo  ext ensor comprende un 
accionamiento extensor desarrollado como accionamiento extéñ- 
sor ds cilindro y émbolo, hidráulico o neumático, C ono medien­
te  motor eléctrico, o impulsabíe pormedíos de presién, oon 
tuerca corredera y hüeiUo, o tom illó  sin fin  y ruéds H^ioCÍ 
dal o similares. ''. 7.-".*.

4. -  Perf scoicnamientos ae¿én una 
1 a 3, caracterizados porque e l  dispoadtivo éxtansor comprende 
ruedas dé pésteHa alojadaá en Si bastidor de hMúrámientaa y 
apoyadas éh ambos ra ile s  de la  via, y porqué e l accionan¿énto

Í4

-'t§rí'
- 7- }:* r ̂  r . ̂  ̂
,'. !

' Si-'* t-6
í lí
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extensor esté unido con pestañas asociadas a un r a i l  que s ir ­
ven como partes de guia y son regulables transversalmente a 
la  dirección longitudinal de la  vía y originan el contacto 
sin holgura de las  pestañas asociadas a l otro ra i l .

5.- Perfeccionamientos según la reivindicación 4, 
caracterizados porque el dispositivo extensor presenta dos 
juegos de ruedas rígidos unidos con los vibradores y a través 
de elementos intermedios alojado articulados, y en caso dado** * #eguias, que con desplazables entre ai transvarsalmente a. la. 
dirección longitudinal de la  vía Mi el accionamiento ejááa&or,

6 .- Perf ecci onami en tos según una de la s  reivindica­
ciones 1 a 5^caracterizados porque el dispositivo exten$or* 
consta de como mínimo un juego de ruedas rígido que constituya 
untecanismo de traslación de uno o varios ejes del bastidor 
de herramientas y como mí nimo de un estemple formado preferen­
temente por otro juego de ruedas, los cuáles estén unidos**con 
el accionamiento extensor y los vibradores, para el contactó ! 
sin holgura contra los lados in teriores de ambos ra ile s  ^  j 
para la  transmisión de la s  oscilaciones. !

7 .- Perfeccionamientos según una de las reivindicaciones 
í  á 6, caracterizados porque el dispositivo exténsor y en 
caso dado el dispositivo fijador, es puesto bajo la  acción 
de accionamiento de carga desarrollados como disposición hidráu 
lica  dé cilindro y émbolo dispuesta sobre cada uno de los ra i­
les  de la  vía.

0.- Perfeccionamientos según una de la s  reivindicacio­
nes 1 a 7, caracterizados poique el dispositivo fijador compren - 
de dos partes de guia asociadas al bastidor de herramientas o 
bien a uná parte dél bastidor de herramientas^ asi como a. am­
bos lados de un ra il ,  que están unidas con un accionamiento hi
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dráulico de cilindro y émbolo o bien una diaposición de bulón
enchufaMe o similar, para el bloqueo y para agarrar sin hol­
gura el jre3pectivó ra í l .

9*- Perfeocionami^toa aégón una de la s  reivindicación 
nea 1 a 8, caracterizados porque se prev^ dos ruedas de pes- 
taHa que se disponen una trás  otra en la  dirección longitudi­
nal de la  yia, unidad con accionamientos extensóres y arrima- 
bles a ambos lados in teriores de los ra iles  y porque el dis­
positivo fijador se dispone aproximadamente en e l centró éntr^ 
estas ruedas de pestaña y consta de un rodillo  que a g e ^ o r  
debajo desde fuera la  cabeza del r a i l  y és girable con e í'ac ­
cionamiento fijador transversalmante a la  dirección longi^jdi- 
nal de la  via, estando unidos los dispositivos de carga ecñ 
el bastidor de herramientas en la  zína de los lugares de ar­
ticulación del dispositivo fijador. r *****

10.- Perfeccionamientóa según una de las  reivindidoci'o^ 
nes i  a 9 ,caracterizados porque los vibradores se desarrel^an 
para la  producci& de una fuerza de oscilación doble qua-la, 
fuerza de regulación o bien de apriete dé los accionamieÜtos 
extensores y f i  jadores, poniéndose preferentemente la s  cáma­
ras de cilindro dé lós accionamientos eytensores y fijadores 
ocáistiántemente bajo la  acción dé medio dé presión^ preferante- 
mente desde una bomba de medi o de presi ón 0 un acumulador dé 
medió de presión, ccn e l fin  dé originar un constante contactó 
sin holgura dé la s  partes de guia.

11¿- Peifécciwiámi entos según una de la s  reivindicaoiO 
nés 1 a 10, caracterizados porque el bastidor de herramientas 
se dispíaie entre los ejes principales de un vehículo, prefe­
rentemente un vagón de material 0 éimilar^ y sé une con io s  
accionamientos de cilindro y émbolo oda el bastidor del vehicu-{- 
lo, estando previsto un sistema de referencia que se ex ti^de
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esenciaimente entre lo s  ejes principales, para el control de 
la  magnitud de descenso.

12. -  Perfeccionamientos según una de la s  reivindicacic 
nos 1 a 11, caracterizados porque cada máquina se dispene de­
trás, la direccidn de trabajo, de una máquina bateadora- 
niveladora y en caso dado alineadora o bien se acopla con 
e lla .

13. -  Perfeccionamientos según una de la s  reivindicación 
nes 1 a 12, caracterizados porque para la  alineación la te ra l
de la  vía se preve como mínimo un accionamiento especis%%ápte 
hidráulico, gobemable o bien controlable a base de un sis te ­
ma de referencia de alineación la te ra l. * . *

14. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación. I3,ca** * *racterizadoa perqué en cada caso se une, con preferencia a r t i ­
culadamente un accionamiento de alineación la te ra l hidráulico

- - *con el dispositivo metensor y en caso dado un fijador, c^lAen 
el bastidor de herramientás. ** , e15.— Perfeccionamientos en máquinas móviles sobre ̂ - %. *das para compactar íedios de balastos de vias a corregir, ta l
y como queda sustancialmente descrito en la  presente Méporia,
y en los dibujos adjuntos.
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Esta Memoria coasta & veintiocho hojas, escritas a máquina 
por una sola cara* ¡

¡
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