'umsremo DEINDUSTRIA =~ =~ 5 T e |
) f"'"_'umsmutupnomoaomwsrm o SR o @ ES@ 4&40003 M

@ FECHA O PACSENTACION-

30-/,_7-6

© PATENTE_DE_INVENCION . | . o iii

sRIORIDADES: | -

@mmtno B . @mm ‘ @Pmt )
- 733/75 S 31 de '.en'erblﬂgie l.,'9-7_§;"-" “r Austria

@_nm»u.'oy;luc'nilb R .cus:muclou mnmcconu. “o .} @ PATENTE DE LA QUE EB DIVISIORARIA

.

me
L]
K
.

Parfeeoionamientoa en m&qu:l.naa nbv:l.lea aobre ruedaa para .
S oomp:ctar 1echoa de balastos e viaa a eorrgir L]

LR

e’

» -
e ey

FRANZ PLASS' BAHEBAUHASCHINE—INDUSTRIE}ELLSCHAFT n.b ..
_entidad allstriau ST e L u

Jnhannesgasse 3, Wien I,Auatria S ) w V)

- . o‘
..

. @ mrntnwunfl : ;-."l-f N

D.Jaime comez-uebo y Modet

¢ MTIUICESE COMO FRIMERA- PAGINA DE LA MEMORIA'




[{4]

S

10,

15,

20s

25,

304

 te¢ al propio peso de ls néquina, para e;jercer el lecho de Jba-
lasto oon el fin e llevar la via e tna situacibn méé' pratu.h ’
1da, especialmente més preeisa en’ medida. Toees.

: impedir medlante w descenso en mn.dida precisa a una situaeibn
'méa profunda, los asentamientos generalmente :u'regulareg q_he

ran 1ls situacién de la via, Los trozos de balasto quewria su
1 aituacién‘al ‘batearse la:s t:aviegaa, se aoufian mejor o bien

1 descenso de la. via o] bien compactaoibn del leoho de balasto
{ con el fin de obtener wna regularidad de la situacibn de 1la vie

- 2 -
, -
La presente 1nveno:l.6n se raﬁere a las mejoras a una mé—

qu:lna mbvil aohre ruedas para compactar el lecho. de balagsto

de una via a corregir, espec:talmente por debajo de las'travig

sag, con un dispoativo para el control de.la diferencia o
bien de la magnitud de descenso local, entre la situacifdn real
¥ la s:ltuaoibn tebrica de wa vis, y' con vibradores d:.spues—
t0s en un bastidor de herramientas trasladable por la via 30—
bre mecanismcs de traslacién, que administran oscilacioneg,

aproximédemente horizontales a la via o bi.en a un tramo.de lag
vias montadas, sl como dispositivos de cargg unidos bon;los

s 0,

vibradores o dispuestos en su zona, en 0880 dado adicianalmenq

LI X ]

La compac‘tncién del leoho de balasto, especialmente

por dehajo de las travieaas, debe gobre todo anticipar-q bien ‘

"o

surgen :anediatamente después 'de batear wna via y que -empeo-

se ponen en wna situacibn més estadle mediante la accién con—
junta de presibn y vibraoibn, similar a las ocargas de servi--
cio, pudiendo controlarae a8 mano por aparatos de control este

una ves co:npactado el lecho de balaeto.
Para consaguir esta £1Jjacibn en situacién de la via
se dieron ya a oonocer diferentes procedimiaxtos ¥y dispOsit:l.—

vos. Segan uno de estos procedimientos chOcidOS se administrT
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e ‘_ ;:','_,?_'o de las medas. Adenfs de 6sto no estﬁ previato o conatante :
2 ’._ooutaoto sin ho].sura de las Fuedss de pestafia dotle’ &l shgho

e 'de la via que varia cms‘ta’n"femmteh_'_ de'm’inera que espeéiglmgq-]

| te enmas de 1a via can anehog de via nw cambiantea o 'bien _'

: -.ampliaciones ocnsoientes del anoho, no(aienpre puede raalicar-, o

v_ - me una perfecta transm:laibn do 1 _

: : i :'te de la masn:l.md de las amplitudes o hd.en la oonsewéddn
.-?Ide 1a trecuencia-— o bien se. reduoe h potencia deb:ldo a ello. .

"_hacia abajo, esencialmente. Para 14 transmiaiOn de lae fue:z
lde eompresibn o blen oscilaoclonea a los Tailes de vaa via o8t
: "preVistaa ruedas cbnioas doblea rodantes, regulablea transver -
, -salmente a 1a via v que agarren sobre la onbeza dgl raﬂ.. Me-
_,diante ol empleo de medas cbni.oae do‘n‘lea la transmisibn de |

"_-“.las fuerzas o bien osoilaoionee 5o efectﬁn esenciglmente sblo ~
'_por puntos, oeroa de la superﬁcie de rodetlura de" 108 mﬂea,
i oon lo cual puede dar lugar a deter.tores de los cgntos. guza

‘ transmisién de 133 osoilaoionea y lae cargas o bien las tuer-
;:zas de compresiOn, a la via. Eate eometido so soluoiona pon-
- : qne a 1aa par‘bes de gu.la del meoanismo de traalaccién del baa-,
t tidor de herranientaa esté asociado -para el eontaoto sinmltﬁ "
] "ff’nao sin holgura en ambos railes de la via,- un dispcsitivo ex-»‘ -
ﬁ_tenaor ¥ n caso dado un dispoaitivo fijador, 108 cuales o5~ o
| tén unidos en mwimiento ‘con los vitradores oon el £in de
.’:‘transmitir las osoilaoiones. Med:l.ante el contaeto 1nt1mo y
, ain ho]gura de las partes guh én ambos railea ae 1ogra we |
i 1—_;»transmiaibn sin golpes de las oscilaoionea o bien las fuersas
ifdo compres:l.én, por eaemplo tamb:lén durante tm movimiento de

-3

onilacimes apro:d.madanente horismtalea a 1a via en el trama
& elaborar, y al mismc tiem;:o se preaiona perpendieularmente .

AR M

_oscilacionea -espec:qlmen- a

El oomet:ldo de 1n mvenoiﬁn oonsiste en mejorar-la' "
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avance continuo de la méquina.

su frecuencia, producida por los iniciadores de. 0scilaciones,

-'les, hegta la via, 0 ‘blen se transmiten laa vibra010nes pro-

. fudes’ caraoteristicae- de las oaqﬁ_.lacipnes_ se i.mprimen di_rggta
| mente a'la via las oscilaciones producides por el iniotéder

' mente fijas entre si y pueden evitarse ventajoaanenta lge ma-
' ni.festaciones de resonancia entre es‘bos dos cuerpca. Mediante

: yotanaia que hace posible el poder bejer uniformemente RA eon
: precisién de medida inoluso una via con lecho de balas{?o re-

 lativamente muy empaquetado ° bien duro, es decir que con la
méquina segﬂn la invencifn pueden elaborarse ineluso vias que

‘nes excesivas de 10s medios de’ fijaoibn. :
como vibradores oscilantes -en igualdad de fase, iniciadores

‘ _transcurren esencialmente en la direccibn longitudinal de la
| via, para variar la di:eocién de oscilacién de vertical ‘hasta

-4- ’

Ademés de 6sto la amplitud de oscilacibn, 0 bien

se encamina casi sin perdidas desde los vibradores, a través
del bastidor de herramientaa, las partes de guia y smbos rai-

fundamente 8l lecho de balasto, También al variar las magni-

de oscllaciones. Ademés mediante el contacto intimo y ein.

ho]gura de las partes guis, se oonsigue también de un ;nodo
sorprendente una reduccién de la sdlicitud - de los herra.iee
4 tambi& de loa réiles, ya que todas las partea oseilantes-

desde los vibradores hasta las vias,-estén unidas préctica-

ia configuracién segan la 1nvenoj.6n, la méquina alcanzg ura

8e enouentran ya en servicio, ya que pueden transmitirse ) 1a$

| vias montadas ° bien a la via, fuerzas de Oscilacibn h's de ocm'

presitn, o bien cargas, relativamente altas, sin s:ol:i.c.’n:ac.’m-r

Segtn otra; caraotg;‘is’bi_-c_a de la invencibn se disponen,

de. oscilacibn girables 0.bien a;]uatables en tomo & ojes gue .

—
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rizado porque el dispoa:ltivo extensor oomprende ruedas de pes
tafia- alo;ladas en el bastidor de herranientas y apayadas en an-

R > \tOS lwares de la via, .ya que por ejemplo en la zcna fih‘al

e -idesoenao e el leoho de’ balasto, nmy alta ya sn eata zépe.
1So 'j’_-'-’_»‘de 105 1niciadores de osoilaoibn a laa viaa montadas, 8 ade-
o _. 'més venta:}oso si el dispOaitivo axtenaor oomprende un 8061 0m
‘ namiento ex'l:ensor de cil:’mdro ¥ 6mbolo, hidraulico o rrauméti-'.
~co, 0w accionamiento ex'benaor cm motor aléotrieo, ob bden
R 4,_v'_;:"imp!ﬂ.sa'ble por medioa de’ preaién, con tueroa corredera '
e 'que meditmte tales accionam:l.entos extensores no .86 emortiguan
 las osoilaoimes o bien no se reducen lae i’uerzae de oscnacitg“
rines, o8 decir pueden transm:l.tirse eaai sin :Lnfluenc:larae, @
| entraposicitn a una dispOsieibn elﬁstica. Ademés de ésto '
'_5'existe la venta;}a del aoeionanﬂ.anto ‘a diatancia. L

“la via puede adaptarse a diferentes medios de f:l.;jaoién, pay

|.ael mov:l.miento de descenso las vias montadas pueden pbnm:se
. tambi&x ba:;o la Booitn de fu»rzaa de oscilaoiﬁn dirigidae ver| .
e 'ticalmente, can el fin de suparnr 1a reeistenoia ocut:;wel

30- funido oon laa pastaﬁae eaooiadae a uno de los railes, ‘que’ sir .

S 2

.Ahorizon'bal, con 10 cual 1a direocibn de oacilaoidn con grap -
,oomponmte horizmtal y la fuerza da osoilaeibn ejereida sobrq ‘

ejemplo f3 jacibn por- placas presoras, clavcm elésticoa 0 si-
;‘milarea, con el ﬁn de evitar una excesiva aolicitud 0 uen '
“una deutmceiOn de 1os m:lamos. Mediante ello puede variar R
ademés 1a magnitud del movimiento de’ descanao también aq, se g
desea el. tiempo de aotuacibn de la méqu:l.na aobre 1os distin-

.00‘

0.'

Para la perfeeta transmisién de 1aa oaoilaoiones des-. -

husillo, 0 tomillo sinﬁn ¥y meda helicoidal o similares. yaj

. Otro pez-.feccionamiento de 1a mvenoién eatﬁ caraote- ,

bos railes de la via, y porque el aooimamiento extensor esté
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ven o'bino 'partéa éle guia y son desplazahbles transversalmente a
11a direccién longitudinel de la via, y que originan el con-
| tacto ain holgura de las pestafias asociadas al ot;'o',rail. De-

-'l'a's piarteé de guia ,aspciada's a un rail, se reduce el coste.

’ ,miszbn entre 1os in:!.c.‘..adOres de oacilaoibn y los railes, que

transvarsalmente a la direccitn longitudinal de la via. Las

-_vibreciones admmistradas a cads.caso a un rail se transmitm
~asi sin holgura | 0y 148 vias nontadas, & través del acc:.b_ﬁémien
%o extensor y de la parte guia unida con éste, Una disia.qsicion

'tructivas, dispOsitivcas que estén ya equipados con Juegos de
ruedss rigidos, con el fin de emplearse en €l sentido de la

.;_'i,.gido que, cona‘t;i tuye el mecanismo de traslaciém de uno o va
rios ejes del bastidor de herramientas, y como minimo de wn

‘estén unidos con el accionamiento extensor y los vibradores,

-6 -

bido & que se asocia un asccionamiente extensdr fnicamente &
oonstﬁzctivo y especialmente el ntmero de eiemen‘toa de trans-ﬂ

favorecen le formacién de. holguras. :

S:l el dispositivo extensor presenta’ dos Juegos dé’ rue-
des rigidos unidos con los vibradores ya través de elamagtos
:I.ntemedios (¢} guias alojadoa articulados, es ventajoso .sn. és- '
tos eon el accimmamiento extensor s desplazables ent;-e'si

de ésta olase 8o caracteriza por una senc:l:L‘La construcdpn.
y un buen efecto extensor. : -

" La configuracién del dispositivo extensor para trans—
mitir las oscilaciones desde el bastidor de herramientas a ami
bos railes ss modificable médiahfe pequefias variaciones cans

inveneitn., - -
Ségﬁn otra'fornia de éjeoucibn de la invencibn el disd
po :1tivo extensor consta goma’minimo de un ;juego de ruedas

estenple formado por ejemplo por otro juezo de ruedas, que




prresey

0. |

S

mente eﬁcaz o bien una ccnstruocun seneilla del baa‘tidor .
de herramientas, s"' el dispOsitivo extensor en eaeo dqdo .fi-" '

-7"

para el contacto ain holgnra oon'tra los ladOa mteriores de

‘| -ambos, railes y para la transm:lsién de 1as Oseilaoiones.Esta'
" forma de’ ejecucibn puede emplearse por ejemplo a111 donde

aea necesario un avance & pascs deé la méquina desde wr lvgar‘ |

de la via a otro durante el trabajo, o bien una eompaotacién, i
a pasos. El ostemple puede desarrollarse también oomo pieza

dealizante o sinilar, de manera que ‘la extensién o bien el
ontacto del baatidor de herramentas en amDOs carrﬂes Qe
efectﬁa sélo en los respeotiws lugares de trabajo.

i.

Se ocnsigue una estruoturaoién construotiva ea;:ecial-' ‘

ya que éste no se pone bajo 1a acdén dé 103 aocionamieqtos
de carga. Se logra un contacto s:ln holgura de las’ partezp de

™9

' guia que transmitm las oaoilaoiones, amboa railes, supri-
i | miﬁndoze el acoionamiento extensor, s:L aegim otra formada e;]e- :
- ¢u016n de 1a invencibn el dispoutivo fijador comprende parteq’ :

ERa | de gula asociadaa al bastidor de herramientas o bien 8, uia pagk

R te del bastidor de harramientas, asi oomo a amboe lados de .

o un rail, que ‘estén’ unidae ccu un accionamiento de cilindro y .

' émbolo hidrsulico 9 bien oan wa dispOsicién ae bulon enchufe | '

cOnsis‘le en que estén previstas dos ruedaa de' peetaﬁa diapues-*-v -
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‘ esté dispuesto aproxlmadamente en el centro enirs estas rue-

| tidor dé herﬁ*nientas en la zona de los 1ugares de art‘tcula-
cibn del dispositivo £1 aador. Mediante la combi.naci 6n -dq- an
‘dlspOsitiVO extensor con w dispoexitivo fi;]ador pueden trang- |

mitirse fuerzas de owilaeibn o bien fuerzaa de compresi.&n

, ‘di0s de fijaclén, ya que las fuerzas se distri.buyan so‘ére am-

: dores estén desarrollados para producir wa fusrza de oaoﬁ.a-
cibén de aproxi nademente ‘doble megnitud de la fuerze de regula.

suia de la mquina segtm la invencién que transmi‘i:e.n la osci-

'tamiento de los mism03 de los carriles ni solicitudes 'de golpe

-8 -
tas una trés otra en la direccibn longztudmal de la via, wmi
das con los accionamientos extensoree y arrimables a ambOS

lados, interiores de los railes, y st el dispositivo f:.:jador _

das de pestana, el cual consta de un rodillo giralle com el a(

'-

cionamiento £1 jador transversalmente a la direccién lOngltudi-"
' nal de 1a via ¥y que agarra por debajo desde fuera la cabeza
del rail, estando unidOs los dispcaitivos de carga con el basd

esenci.almente nés altas, sin solicitar excesi:vamente los o~

bos railes de 18 Via. . '.l A, R " L - Aooao .
Segﬁn otra careoteristica de la invencibn, los -y;ihra- o

citn o bien de apriete de los aeciqnamientOs extensores ‘o ‘bied
fijadores, poniéndOse preferentemente las cémaraa de cilindro
de 103 accionamientos extensores y ﬁaadores conatantemente .
bajo 1a aceitn de medio de presibn, por eaemplo deade una bomd
ba de medio de presibn 6 un acumulador de medio de presién,cm
el fin de originaer un constante contacto sin holgura de las
partes de guia.Modiante &sto se garantiza el que las partes

lacién hagen contacto sin hoigura en los railes tambié&n du-
rante la transmisibn de lg fuerza de oscilaocién ¥ que afm al
surgir picOs de fuerza momenténeOs 0 se provogque ningtm levan|




' ‘ﬁv "na bateedora—niveladora y en caao da&o alineadora puede eon-
T Zﬁ'brolar el traba;jo de la méquina sgﬁn la mvencibn, y puede
SRR

_-de 1os medios ae fijaoibn originadaa por aw. "

G '.f:una adtp:taciﬁn relativqnente buena ) bien wma varigoitn de lap
o ;",fu=rzas de compresibn, ¥ sdbre todo una apliceeién de las B

fuerzas de compresibn en wne: magnitud que oorreapcmde aproxi-
e _'-madamente 8 1a oarga &e la via durante el paso de trenea, poxy
e gue el bastidor de herramientas esté dispuesto entre 10; ejee

1o ainilar, ¥ con 103 acoionamientos de oilindro ¥ émboio ep’cﬁ '
= f.3;._' de referencia que B8 a:tiende esancialmente entre los ejes‘
?',}principalea, para el control de 13 nagﬂtud de descensc'.ﬂ;e—‘ Q
_"..mﬁa de é8t0. os posible también al mismo tiempo m deacen.so g
o f “ten medida precisa de la via y un gobierno de la fuerza de com
presibn en dependencia de la medida en la cual tiene que hacea; o
L se deacender todavia la via. Pm sarantizar que 1a "pohem-

lice antee de que pasen 'trenea por la via, es ventajoso sl,‘h
:detrés de la. néquina aeg&n 1a invmcibn se diepone o bieu 8o

"acOpla u.na mﬁquina bateadora—niveladora y en caso dado alinea-;_' |
| aore, Meatants allo se eanetgue’ ‘Bambién e Tantabilided muy |

R l'l:a del dispositivo, ya que la- peraona que maniobre la méqui- E

2 | regietrarae e su- aparato registrador 1a situaoibn definitiva
"de la via despuéa de la "pOacOmpaotaciOn" con lo cual se lo- |
- gre una gran precisibn de la situaciﬁn de’ la via: a bien una |

: o '»damente, Naturalmente la méquina sesﬂn la invencibn puede em-
' plearse Venta;josamente también por si sola o bien mdependien

-9

Segﬁn otra earacteristica de la inv encibn se logra

principales de un vehiculo, por ejemplo m vagbn de material

; unido con el baaﬂdor del vagén, estando pravisto u.n sistsma

"i

pactacién" ° bien poscorreccibn" del lecho de balasto se rea--‘

‘-gran seguridad en lo reforente a errorea que su.rjan inadverti- :

30.: ! temente. G
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| lecho’'es superable mAs fécilmente la resistencia de desplaza-
.miento lateral de 1la via, segﬁn otra forma. de e;iecucibn de la

| dréulico de alineacibn lateral esté unido, preferentemente ar-

' qixiné bateadora -niveladora-alineadora combinada, con ma phe |

| m&ticas otros e;jemplos de ejecucibn para la eatructuracién de

dores, en vista frontal y en vista en planta.

- 1evantar y al mismo tiempo alinear los carriles 2y 3 de la

" Ya que mediante l'é'éplicacién de oscilaciones en el
_:I.nvancibn estt previsto para la alineacién lateral dé la via

como minimo wn aceionamianto, especialmente hidréulico,gober-
nable 0 bien controlable e bage de un sistema de refermcia

de almeaeién lateral En éate caso se ha manifestedo- como te%

nolbgicamente favorable si en cada caso un accionamiento hi-

t1cu1ado con el dispositivo ertenBOr en ¢aso dado o, fi:]a-
'dor, © bien con €l bastidor de herramientas, ya que con* eIlo
el accionamiento unido ﬁjo con la guia y que hace oscilar -
a las vias montadas, se desplaza oonjuntamente eon la M,é' R
trensvarsalmen'be a la direccibn longitudinal de ls i smel,

A continuacién se aclaran con detalle ™ base de loa
e;emplcm de ejecuoibn representados en los dibujos otras +par-

tioularidadea Yy ventajae de la presente invencién.
La figura 1 muestra una viste 1ongitudinal de una mﬁ-

quina para compaotar el lecho de balasto equipada gegdn la
invencibn, diapuesta detrds en direccibn de trabajo. En la fi4
gura 2 estd representada una sececién de la méquina de compac-
tar el lecho de balasto segtn les floohas II-II de la figura 1
¥y . las :figuras 3.a 6 muestran a base de representaoi ones egqus

105 dispositivos ‘extensores y fijadores unidOs con los vibrg-

‘La mAquina bateadora-niv eladora-alineadora de vige
1 combinada, representada en lg figura 1, egtd equipada para




Bid

| . 43. El basﬁdor de herranieuta 14 apoyado en 13 via s través
S ) de mecanismos de traslacién 15, esté dotado de v;bradores 16

104

o

‘_ eaté aaociado \m sisfhema a.

{ae un baetidcr 10y dos e:jes pﬁ.ncipales 11 y puede estar da—
S sarronado con una cabina para’ el transporte de personas o ot

' o aceite. En &l centro entre ambos ejes prinoipales 11 ea‘ké

T el ccmtrol ‘de la situaci(u en altura del baetidor de herramielﬁ- '
2B | o

-u-

vin con un dieposi.tivo elevador ¥y alineador 4 combinado, asi
como un dispoa:ltivo bateador 5 que comppende picos de bateo
apro:d.nablee who . a otro, por e;}emplo en la direcci&n longitu=|
dinal de 1a via, y que se sumergen a amboa la&oa de las tra-
viesas 6 a batear. Para ,el" contral del proceso de correccidn
k:eeferencia 8, “formado- por e:}emplo

por un alambre tensadé 7, al di'apOsitivo elevador y alineador
§4 combinado asi como al dispOsitivo bateador 5. S
A trevés de dispoqitivos de traeci(n ¥ empu;}e en” 's?l.“co-
nocidos eaté acOplado a la nﬁquina bateadora—n:lv eladore ‘yo _
alineadora de viaa 1 wn . vagbn de uterial 9 dispuesto detrés
de ésta en direccibn trabajo. Este vagbn de material 9 .haiata,

. ‘Q.OO

mo vagbn vivienda para el equipo que le maneja. Para aumentar
8u prop:l.o peso estén dispuestos pesoa adioionales 12 que‘cons-»
tan de pl.annhas de: harm.igbn o.de hierro ° bien tanques ge .agu$

dispues‘to un bastidor de herranﬂ.antu 14 unido articulado con
el baatidor dol vagan 10 a través de’ diapositivos de oarga

para producir oscilaoiones apro:inadamente horizontales. Para

taa 14 relativamente al’ sistema de refereneie 1‘7 asociado al-
vagbn de material 9 esté unido om el basf:ldor ‘de herramien—
tas a travéa de una varilla guia un- Orsano de medida 18 forma-v
do por ejemplo por un transformaGOrda corriente o tensibn, -

' por eaemplo u.n potwcibmetro, un emisor de transformador 0 si-. .

milar, que trabaja . 000per8016n oon el alambre tenaado 7




© 5

10,

15,
20,

25

30,

| marse necesariamente por el alambre tensado 7, sino que tal

B \bajo, del vagbn de material 9 esté @sotiado ademéa un-éga»ano
| palpador 19, por ejemplo para determinar la separacion 'entre

| no palpador 19 asi como los accionamientog de carga 13 x el

| a0 720 estls por su parte enlazado, a través de lineas de ‘mgndo

| neadora de vias 1 combinade, asi como. _aparatos indicadores y

_ hex'ramientaa 14 esté equipado eon ruedas de- pestaﬁa 23y 24

- 12 -
‘que' c‘:dﬁstituy-eA ol sistema de referancia y qize para la sep'aia-
~cibn de ambos sistemaa de referencia 8 y 17 esté guiado en 2
via g ‘I:ravés de un dlspOSitiVO presor, en’ la zma dsl extremo
trasero de la méquina bateadom-niveladora y alineadora de
vias 1. S s S i
Pero al sistema de rérerencia 17 no _ﬁ-en'e que for-

Yy como esté repreaentado eon lineas de - trazos, pueds preverse
‘tembiéd un sistema de referencia que se extienda ﬂnicamente
entre dos ejes principales 11 del vagtn de material 93«"'

Al eje principal 11, trasero en 1a direccibn ﬂ'e‘ tra-

el cojinete del eje ¥y el canto superior del rail 2. Eate brga--

fI."

‘6rgano de medida 18 estén enlazedos con.un (ﬁ.spositivo'd‘é man-'-

propias,eon un pupitre de mando 21 dispuesto en la zopa del
asiento de maniobra de la miquina bateadora-niveledora y ali-

-registradores 22. _ .

g B la figura 2 esté representado a escals wpliada
el baetidor de herramientas 14 dispuesto entre los ejes prin-
oipales 11 del vagbn de material 9, con los vibradores 16 disH
muestos en 61 y los digpositivos de carga 13, E1 bastidor de -

aeociada_a 8 ;oe railes 2y 3 resp_eptj.vamente, ¥ que presentan
pestaiiasg 25 ¥y 26- 'qué sirven como par‘l;eé de guia, Pars el con-
tacto sin holgura de las peatafiae 25 y 26 en los. lados interig
res de ambos railes 2 6 3, esté previsto un dispositivo exten-
sor 27 que consta de ruedas de pestaﬁa 24 alojadas deaplaza—




.10,

.‘:20.

R f:30;

?_ bles 1ransversalmente a la direccibn longitudinal de 1a via,=
: relatiVamente al bastldor de herramientas 14, y wm acc1ona--

' herreuientas 14 y deaarrollado como accionamiento de émbalo

'  dos eapecialmente en igualdad de tase, giraﬁles trnnsversal-'
: mente a la direocibn 1ongitudina1 de la vig en una parte sus-
; tentadora del baetidor de herralientas 14, en tormo a’bﬁes 2
| que transcurren en la direceién longitudinal de la. via.,zal
1y como esté 1ndicado esquemétioamente, éstos iniciadorea&de

__"pueden poner en rotacibn mediante notores eléotriooa, hidrﬁu--
S  _f_1icos ) neuméticos, qus hacen osoilar casi horizontalmsﬁts

' s ferzores de estos iniciadores ‘de oseilaoibn 30 estén ﬁni@bs
Viarticulados con el bastidor de herramiantas 14, 1ntercalﬁndo—r
"jae accionamientos de ragulaoidn qe : - 3&,,

»,tidor de herramlentaa 14 presenta orejetas que: se destacan
o la vta. El bastidor del vagbn 10 y las orejetas estén unidos

. f-_'poszclones de eilindro y émbolo 42 hidréulicas. Ademés, apro-
b:‘25. :ximadamente en el. cantro entre les ruedas de pestafia 23 aso=
' _ciadas a cada earril 2 3-dispuestae una tr&s otra en la di-
 recottn longitudinel de la via- est4 dispuesto un rodillo 33

‘que egarra por debajo desde fuera la oabeza de 103 carriles

f sitivo fijador 34 que sirven cOmo partes de guia, para que pug

-13-

miento extensor 28 &1apuesto entre las ruedas del. hastzdor de

y cilindro accionahle hidréulica o neuméticamente. Los vibra-
dores 16 cquutan de dos iniciadores de. osoilacibn 30 coneeta—‘

Oecilacibn pueden estar dotados de masas centrifugas que'se

al bastidor de herramientas 0 bien & la via. Los extréﬁds ‘ine

En ambOs ladOa que miran a loe carriles 2 y 3, el bas-

de 103 railes trensversalmente a la’ direccibn longitudinal de-

a través de dispoaitivos de . cargea 13 desarrollados como dis-

2.y 3 respectivamente (figura 1) Los rodillos 33 de un dispo-
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25,

300

‘va el 6rgano de medida 18 que aotﬂa ‘e cooyeraoién qon e, ¢ .

‘ nento oo’ el as spoativo olovacor 7 alinndor 400 nadol»;:

laoa alta preaion '.bror»oroimnl. m osto proouo do batndo ao
|varfa 14 situacitn de 10s distintos. trOzOsfi
, 31, do manera que. duranto 1u slsuientes oarsu do aorvioio

HUY.§o3

dan’ gimr tranaversalmente ala direccibn longitudinal de
la via estan alojados ziratorlos sobre un oJe que tranoourre
en la:direccibn longitudinal de ln via, previsto e1 la zona
de 1n orejctas, R4 ostén \midoa -1-.8 accionamiento: ti:)ndores
constituidoa por aooionamientoa de oiundro y " 6mbolo 35 hid.rag
ucoa. P AN R
- Como se vé ademés en 1: reprouentsoi&n, en ol baati- i
dor de herrauentas 14 se apoya m 'nrina suia, mévil cu
altura 1ndepszdientemente del bntidor aed voson 10. que. no- .

alambre teneado 7 c!el :Latom do reterenou 17. Oomo se 1nd1- i

1ty 5 00.._;‘_ B

ce son 11:1ea~ e.e trgzoa,'_ la varu_h suh puedo proionsaz:ée‘
direu&' bn haoia las travioau" 6_"’49 mex‘n que Gnta ca’c& suh-ﬁ'

3 e'{".“.'“ vy Sl e A Y
x independi entenanta,f,
PR R A Dk "'"”‘t" i3 ﬁ‘,‘—{"k;' A g RSO AT oy bt

del baﬁtidor de herranientu, aobr rail’ .2 do Ia via.. A'do- -
m&a de éato puedo asooiareo tambl" > & ¢ '

e -

%e nodo: : o
" te via bajada 1rresuhmonte v deotn’ido STTOr 8!

;’,l Lot ‘3 ,ﬂ’rgwin o

bido a lu cargas de, amioio, 8o 1ovmta yis aunnh%rq;:

Yo u «(- . ; "3“‘1’5“' @‘2" ", g{ o

“““ A AR 7 %, .aw.m,w-'u

trﬁz 10 cual aa ﬁau l.c viu en lstl d.tuaoun oorrasiﬁa ‘meddi
T Prc 'J"/M'; LR A ,l.-ﬁ"i, g3 fihr,

te compaotaoibn dol baluto por dobi:ozd :I.u tr;vze'i'ia‘ 6‘}’@‘? :
“ Ll A R T, N *u;'iﬁ" HIRY 7

con ‘61. dmosi‘uvo batiaaor 5, bbr cJemplowpleandos : aa- .

R ."ﬁ'n;. . S ahy

dé ‘nal.nto mm

tienen lvaar “poaoompaotaoionu" o blen wia variao:bn do h :4
tuaoibn do 1oa distintos trOzon de ‘balnto y m nentam:lent
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‘ |ma 22’). Uha gran parte de eata pOscompactacifn” se anticipa _
‘pués mediante la utilizaoibn de ésta méquina, de manera que se’

30,

- 1arga, tienen ngar generalmante, considerado ‘80bre esta sec-

"pOscompactacién" errores de la via que originan poco despuéé
_.de 1a elaboraoibn un empeoramiento de 1g calidad de la via

-'y con ello también de la calidad de marcha, Para reducir o
‘bien evitar la produecién de grandes errores de la s:.tuacibn

18a de lOs trenes, o bien de.. servici.o, se hacen oscilar la{a
_ vias mantadas, compuestaa de los carrilea 2y 3y las. tmvie—

|-en 1 ;ualdad de fase, representadoe én la figura 2, ¥y se pre-
X bien una fuerza de compresibn mediante los dispOsitivos de
«Ldamente, concretamente la medids del @scenso de la vie monta-’
;18 Y puede por ejemplo :I.ndicarse 0 bien registrerse también

‘en el ‘aparato 1ndicador o bien registrador 22 (vease ol diagrg

o reduce 0 se evita: absolutamente la produecién de errores dur
jte el siguiente paso de trenes por la via. Para pOaibilitar

- 15 -

de la via condicicmado por ello.En dependencia de la magn:.tud
de la amplitud 0 bien de la frecuenc:.a de las o.scilacianes
provocadas por el paso de trenes 0 blen e,)ercidc.s sobre la
via, y por ejemplo de las diferentes alturas de e.LeVacibn o
bien valores de’ alineacibn sobre una seccltm de la via nis

c:lbn de la vie més larga, asentamientos, diferentes’ grandes
0 bien se producen en esta fgse de la "poacompactacién", en
1la cual la via en relaclbn ala carga se asienta esencﬁ:alxhen-
te més depr:!.sa que al tratarse de cargas que sivuen a es‘u‘a“

de B ¥ via durante eata "pOscompactac:lén“ originada por 1% ear-

saa 6, mediante. 108 iniciadores de oseilaeifn 30 que marehan
siona haoia aba;jo e,)eroiendo simulténeamente una solicitaciotn
carga 13. La deseada "pOscompactacién" se ‘efectta asi. coptrolg:

da x- (ﬁguras ly2) se controlag mediante el érgano de medida




: vamente 103 medios de fijacibn entre raﬂes y travieuas, las -
1 ruedaa de pestaﬁa 24 asoeiadas al rail 3 se: preaionan @ traviI"
._ del accicaamiento extensor 28 mediante sus- pestaﬁas 26,oont

: ruedas de pestaﬂa 23. unldae rigidamente cm el bastidor de B

4 del rail 2. Para reforzar tOdavia nés asta uni&n rigide ;qntre

: aooiommimtos rijadares 35. Laa cabezas de 1oe raﬁ.es é y 3
- se fijan entre laa pestaﬁac 25 y 2 y 103 rodillos 33 o‘bl'bn
se ogarrm ain holgura por éstoa. Med:l.ante ello pueden .trans- :
mitirse auultaneamente a ‘aubos. razles 5 y 3 las oecileaia)ee
producidaa por 10s iniciadores de oacilacibn, a través :ieJ. |
1l baatidor de herramentas 14 y laa ruedaa de pestaﬁa 25 ﬁn:ldas a
: rigidamente con 6ste, ¥ travéa del aooionamiento exkenaor iy
: 28 ¥ las ruedas de pestaﬁa 24 unidaa cOn éste, asf’ cono  tra-

!ma perfee‘l:a transmisihz de las osoilacionea deade log indica--- o
dores de Oscilaoibn 30 a la via mcntada, ein solicitar excesi-» :

el lado mterior del raia. hasta que 1as pestaﬁas 25 de laa

herramientaa 14 hacen contaoto sin holgura en el lado -intbrloxl‘ :

el baatidor de herramientas 14 y los railaa 2y 3 se pz;ggl.o- _
nan los rodillos 13 por 103 ladoa ex'beriorea a J.Os ra!las.a

vés de 103 acoionamien‘bos &e cilindro T 6mb010 35 ¥ los rOﬂ.i- '

llos 93. con éato 8o distnbuye ].a fuerze de Oacilacibn 'sobre |

ambOs ranes de 1a via y se aplioa sblo la mtad de la fuer-

|za de’ oscilaci&l & cade uno de’ ambos ranes an la via. mcnta- .
_' da. Hediante ello, ademés de evitarse solici'budee a modo de . 5
' golpe, g6 protegen de eolicitudea excesivas 103 medios de fi;]g
. oibn. Las eargaa o bien fuerzas de oompreaiﬁn se tranamiten 1
: llediante las dispOSiciones hidréulicas de cil:l.ndro y 6mbolo 32.7 s
j y Ias orejetaa unidas r:{gidamente cm el bast:dor de herrami ; ;f:
: taa, asi oomo ademﬁs a través de los euerpOs de rodadura de :DF

JRPTEA T i L A, S N — —



De

- 10..‘

. -15-.‘.

2.

- '_2'5.':“

30

'ruedaa de pestefia 23 y 24 que ruedan sobre los lados superi o-
‘res de la cabeza de los railes, 8 los railes ¥ @ través de

‘ta de las oargas verticales cn las oscilaciones dirigides en|

-gobre la zona de varias traviesas, pero por 10 menos sobre

| .o1en do 108 tnietedores.de oscilacién durante el procesd ds
' rcompactacibn y de. deacenso de la via mcntada. en 18 medi&a X!
.| de manara que la vi.a nenteds ge pame, en lxgar 0 ademés'ﬁﬁ‘
o 'bajo la accibn de 080118010!168 horizon'tales tambiéz baje'lg
| ~acc16n de oscilaoimes oblicuas a éstas o vert:lcalea. B, cq\a-

; presién, pueden efectuarae por e;)emplo mediante el dispositi-

Jvo de ‘mando 20, como se indica en la figura 1,1a fuerze de com
\presibn puede aumentarse, por ejemplo en dependencia de las
_ senales transmitidas por el érgano de medida 18, un poco an-

_"res del todo al conseguirse la medida X Ademéa és pesible

' -accionamientoa de regulaeibn 3, .de manera que al iree aproxi-
' Vmando la deseada. medida de descenso x se pane la via también

wla componente horizontal, 0 bien en lugar de ésta. la varia-
~loibn de la direcciﬁn de las oscilacionea puede efectuarse por

-17-

las traviesas al lecho de balaeto. Mediante la accibn ctn june=

especial- paralelamente al plano de la via y° transversalmente
a la dirececion longitudinal de 1a via, se hace vibrar la via
montada y la vie en wia seocibn que se extiende por ejemplo

unas. zona que correeponde 8 ls distancia entre ejes, ¥y se‘ﬂa‘ta
blecen condiciones similares a lae de w paso del trén; g::nc .
cionidndoser por asi decirlo 1ae traviesas en el balasto, .Para
reforzar este proceso puede regularse la direocnbn de . anila- '

trol de la medida de descenso Xy o bien el gobiemo de loa ac-
cionanﬁ.entOs de earga, o bien la magnitud de 1a fuerza d’e com-

tes de eonseguirae la medida x y pnede reducirse 0 bien anula-

gobemar mediante este dispOsitivo de mando 20 también los

ba:}o la acclbn de Oscilaciones verticales, adjcimalmente a




L }oscilaoionos om una":
: "_gida nﬁu 0 menoa hacia R Vertical, om el fin de evitax‘ ma
. "extraociﬁn" da eatos medios ‘de. ti;jacifm de las t'avieaaa. o
B Bl diapositivo de nando 20 ea‘t& ademés mlazadaO-can
S} el brgano palpador 19, on Io eual e una impuleibu demsi.ado _
. |4ntensa de los aoeiomamt entos hidréulicos de oilindro y $abo-| ©
110 32 88 evita que se levanten de 103 renes 103 ejea nrj.u.o.t- L
| pares 11 del vagbn de: material 9. El brganc palpador 19 ‘tz‘hba--
: da- en ute oaso 5 modo de wn mterrnptor final Y al 1‘93"5‘01(’- ‘
" nar o orjgina una. imadiata déscaneritn ds la aumentaoiéa ide .
v v‘medio‘ de presibn a sus dispOsicionea de cilindro y émbﬂo '321
. Para lograr ima’ adeeuao:lbn de las’ fnerzas de: oompree:lbn vei'ti-
.__cﬁl a laa diatintaa vias s elaborar en cada caaO, por 9}%@1" |
Clvias principales, vias eeoundariaa o similares, puedan dispo-

j ejemplo también en dependencia del tipo de lo0s med.tos de ﬁja-»
| oién emplegdo:s antre railes y traviesas. S1 los railes estén

. ti:jacIOs 2 las travieaas por e;]emplo ccn clavOs 0 clavos eléa-
"'.4-ticos especialmente confo,__ ac

“f'.,ie'__

_doa, puede ser ventajoso emp;ear
u nente de fuem de oseilaci(m d.u-i-

i @

‘ ""."_,nerse diferentea pesos adieimalea 12 sobre el vagm de ma'l:e- o

: riales. cqn el f:ln de apraveohar oompletamente la eficacia de i}
. |188 osct1dctaies. producidas por los in1¢iadores de oscilecién | -
."':"'_’; 'ae ha de obaervar que a1 emplearse varios miciadores de os— '
?°113°1°’* transourm en 1gual de tase antre si las oscilacio- T
S nu. o ) T Tt - -

A gﬁn de material 9. Enpleéndosa u.n sistema de referencia usual,

3°- ouya cuerda como es conoci.do se guia ain holgura en el oarril

o direccibn lateral durente el descenso de la via monteda, pue—
TR den dispmerse cilindros alineadores 36 adicianalea entre las
L ore;ietaa del bastidor de herramientas y el baatidor 10 del va-

' Cm el ﬁ.n de no variar la situac:lén de la via an
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| guia de’ la via respectzva, puede registrarse por ejemplo en

'36"}'91‘1 el aparato rgistrador 22, Al existir errorés reajdua-
‘1'les én la vig, éstos. se eliminan empledndose el c;lindro de

-por ‘cjemplo al haeerse deacendex la via. por vibracibn,.y. we '

| fuerza de’ alineaciOn, eliminer las tensiones eventualmeptsto-

‘51 la miquina anteri ormente descrita ae emplea para alineaz_;

_ ruedas de pestafia 23 y 24 fuerz_a {13 compresi én vertical cuys
_ mégnifud gin embergd puede regu.'lare‘e por 'ejamplo -an depénden-

A railes.

jgura de las ruedas de pestafia 39-se e:ectﬁa mediante los dis-
. |positivos fijadores 34 asociados g cada una de las partes de

- 19 -

los aparato.s de 4ndicacibn y registro 22 la situaoibn de la
via én la zona del vag(m de material 9, como muestra, la linea

alineaciOn 36. Pero ademés de ést0 pueden evitarse o bien
eliminarse 1nmedia'l:amente también 1aa tenel mes que quedan

den lugar a errores de.direceifn. o : ,é k4

;w

*  8ino debe hacerse desoender la via, es as:lmiama :

347

ventajoso, por ejemplo al alinear la via, adminzstrar vit}l_’g-

ciones al baatidor de herramientas 14 mediante los inicidﬁo-
res de oscilacj.(m 30, para por ejemplo reduc:lr la necesar:la

xistentes en la via o bien facilitar &l proceso de alineq‘c!.ﬁnq

0‘-.

la via, las fuerzaa de compreaibn vertical 0 bien las carga’s,
asi como Yos dispOsitivOs de earga 13, puedan también 3%2‘1"
mirse, 0. en ceso dado ejercerse sobre la via a través de las

cia de la fuerza de alineaoién o en dependencig de la neceaa—
ria presifm de apoyo de las herrandontas alineadoras sobre lod
. Segtn la ﬁgura 3 el bastidor e herraxr:lentas 14

constg de dos partes de bastidor 37 y 38. El contacto sin hold

bastidor 37 y 38, por cuanto que mediante un dcoiomemiento f£i-
Jador '40 seé presionan a ceda rail por ambos 1ados las ruedas




de pestaﬁa 39 y loe rod:llloe 41 asociados a loa raﬂea 2 5 3

s 4 Las cémarae de cilindro 42 que- 511"'@ para 311'31' hacia. dentr o . -

e eaté ad ecuada de tal marg que 1a fucrza de b10queo ejerci-

Lo b que la fuerza de o:cilaoién producida por eaemplo por pxunotob -

- cia afuera 105 rodillos 41. e

L 14 en ambos railea 2 y 3. m el e;}emplo de ejecucicn de 1a.fi--

:':los rodillos 41, es‘han para ésto enlazadas a través de tube-
1'rias hidréulieaa eon- un aounulador de- medm de presibn 43 -
' »hidrﬁulico. La preaidn del acumalaﬂor ds medio dé presibn 43 .

! da por los accionamientos ﬁjadorea 40 es como minimo la’ mitad _

, de desequilibrio 44 accicnado eléctricamente. Las otras des N
| oémarae de cilindro de los accimamientos fi:]adores 40 pueden

345

estar enlazadaa o ma bomba de medio de pres:lbn 0 simiiar,‘ o

,06“‘0

a través de una vélvula no representuda, para hacer girar ha-

‘,‘3
3‘-

| Segﬁn las figms 4 y 5 ae'pravan juegos de meCas -
- rigidoe 45 v 46 para el cmtaoto del_bastidor de herramiaﬂtas

L gura 4 loa iniciadores da osoilaciOn aooionados eléctrieamén- o

ruedas 46 que s:.rve oomo bstemple, estén unidoa art:lculﬁdoa

e estén dispuestos sotire ol bastidor. a6 Berramiaitas: umﬁmq '

e ”igﬁam’“e con 91 Jueso de ruedas 45- Enpleéndose a accima--' B
miento extensor 47 dispueato en el juego 46 ruedas 46 que siry
ve oomo eatenple, ‘88 presima sin holgura al carnl 2 ol jue-

v

go de ruedas 45, y al oarril 3 el Juego de. ruedas 46 desplaza-r' '
' ble transveraalmente h direooién longitudinal de la via en E
guias 48. La tranamisibn de las Oscilacianes desde el bast.tdo: ,
| ‘[ ae herramentas 14 al jnego de medaa 46 y 8l rail 2 se efee-- -
" tﬁa an ésto 4 través del aooiouan:lento axtenaor 47. o K
' Sngn 1a ﬁgura 5, el Juego de medas 45 y el juego de

= modo de ' pamlelxramo, otn elementos 1ntermedios 49 sobz-e _
:.os que estén diapuestos nslniemo el baat:l.dor do herramientaa S
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14 des:arréll'ado‘ como bastidor artilculado, con un vibrador de
desequilibrio accltnado par un motor hidréulico. El contacto -
del juego de ruedas 45 ean ¢l rafl 2 se efecifia mediante un
e __accionamianto extensor 50 que se apoya & través del juego
5. | de ruedas 46 que hace cantacto en el rail 3y sirve oomo os-
" | temple, : . ‘ .
Eﬁ la figura 6 se vé el ampleo de un e;je telescbpico
para alojar al vibrador 16 que est& por eaemplo unido con.
generador de frecuencie hidréulico. NMediante un aecionamiento

10, extéensor 51 se presionen las ruedas de pestafia aaociadés H] log
’ 'railee 2, 3 para que. hsgan contacto sin holgura en sus haos
"intez‘iorea. : : - ' % '\~

_ Con el fin de poder transmitir también ung fuerza, de
: alineacién, ‘adicimmalmente a la transmisitn de las oscilgg}o—

" 1% ‘nes que g6 transmiten a loe carriles desde los yibradores 16

a través del aceionamiento ex‘tensor iy de las rueda‘s &;‘ -
: pestaﬁa, el accionamiento extensor 51 esté unido con un ‘sr‘oéim '
n_amipntq alineador 52 desarrol,lado como dispositivo hidijg-.h._ica -
, | de cilindro y éubolo de dotle efecto. E1 accionamiento alinead
20, - dor 52 se apoya por. eaemplo sobre el bastidor del vehfculo 1(
' ' indicedo con lineas fines. Para - el control del movimiento-de
.alineacién de la via esté previsto un siatema de referencia

} compuesto de ung recta de referenoia 53 que trabaja en coope—
' o recibn con un Organo de medida 54 dispueeto en la herramienta
25, |salineadora. Conforme a lo que ge desvie la via de la situaeifn
' tebrica predeterminada por el sistema de refere.ncia, se aceiod
na mediante el 6rgano de medida 54 una disposidbn de vAlvula
51 dotada de correderas hidraulicas accionables eléctricamen~
» te, que llevan el medio de presitn a una & otra cémara de ci-
30, |1indro del accionemiento alinesdor 52 de doble efecto, c'onfom’e




S ._;para alinear 1a via. Sta’ 'enbét's
| bitn para haoer bajar sinulténeamen e la via nwntadg . la ne"

'»_hemuentaa 14, cono también medianto un bntidor de: herra- !
i | mientas eon bajo peso que s apaye o través de - ‘“°P°’1°f°n° '
_ 1 aréul:lcas ‘de oilindro y émbolo 32 73 sinilares, sobre oh* has-»_
l—_tiaor pendo de un vehioulo, o nediante ma vibracién 061‘!‘3:9‘
s ;f'pondiente 1ntenaa.,Med1ante ello ea pouble variar eetaa fueb- i
‘_z“ d e oompregibn en una gama relativamente grande.

| %,didﬁ Xy °°W31110Me presicnar ln ruedas de peataﬁa oon un.a 1
| tuerza de- oompreeim cntra loa raﬂea, por ejemplo a. t“rﬁv‘ég
':-'l-de dispositivoa de oarga 32. S S o

'_desequihbno aeopladas oa: oatoa notorea. ?ero ea también o
posible: amplear por ejemplo dispOsicioxma de cil:l.m'o ¥ 6mbolo L
@ Las gue se aliments un medio hdrdulioo vibrants, El:exbls
:, ;tador de Osoilaoifn para iniciar ,aal-vibraoiones en el medio -

,.”—f,az -

ey sentido de la desviacian de 1a via de 1a situacibn teOrioa 3
'Para transmitir a:l.mlténeemente las oscilaciorzea asi como
) --_-".: -_J.a fuersze de. alineacién 8 ambos railea 2y 3, puaden asociar- .
.:se también a 1as ruedas de peataﬁa de 1a herramlenta rOdilloa;
' 33 que agarran a los railes por .f.’uera -veése la figura 2-.39- o

ta conﬁguraoibn dal’ diapo&tivo'es especialmeuta apro;:iada :
éata ‘debe emplearse tam-s {

P o

e dee e T

, Las fuerzas de comprasd.bn e;}ereidas aobre la”‘vlg'pon-'-‘; i
_ '-_, '.tada pueden provoearae por ejemplo tanto mediante una egem- 3
' 'oibn oonstructivs extraordinariamente peuda del best:l.dor de || -

L .-....

Daztro __del marco de 1. meeno:lOn ea. ademéa posible

L ;emplear los mﬁs_"_:lversos v:l.bredores ° bim :I.n:i.ciadoree de os-|

g cilaoiMo era producir lae osciluionesf' .
h'-‘-'-.'t__.mmtada. Asi por ejemplo pueden emplearse oaoilaoicnes por de-
I eequiltbrio que s hacen rotar madiante motores hidréulicoa,

_t_?transmitir & 1a v:lg.-'




. -

. 10,

15

_259.

30,

‘ dispositivoa de carga del bastidor de herranﬁ.entaa asi como :
: de 1os mecanismos de traslaoién, aai como lg diaposicibn Yy

: coaﬁguracibn de los vibradores e iniciadOres de oscilacianes
{ pueden modificarse vamadamente, sustituyéndose .en caso dadc

A correderas e cooperaoibn eon huaillos, tracciones de cabie
o similares, los accionamientos hidréulicos empleados pz'ef.&:-

" | motores nidrdulicos o similsres,

| ast como la menera de realizarlo en la préctica, debe’ haker-"

| rem o princ:lpio fundamental.

. la ma@:.tud de descenso local entre la situaeién real y la a:l-
tuacibn tebrica de una vi.a, y con vibradores dispuestos en un

| mos de traalacidn con capacidad de administrar Osczlaoiones

- 23

. h‘:l.dréulico puede es‘bar previsto por ejemplo distanciado del
bastidor de herramientaa 14 en el bastidor de la mAquina ©
similar. ' ~ L

: Pinalmente se ha de aﬁadir todavia que las corxﬁgu-
raclonee, rapresentadas en los ejemplos de ejecueibn, de los

c'o'

por elementOs de transmisién mecénicos, tales como tuerca-s-

réntemnente tales como accionamientos de cil.'mdro ¥ émbolq,

e

.00‘.

. Deserita mficientemente le natunaleza del invento,

se constar que las disposicimes anteriomente 1ndn.cadas-sop

susceptibles de mod:.ficaciones de detalle en cuanto no al?ﬁe-

’nmvnm'cacz ONES

1 Perfaccionamientos en méqn:lnas mbviles sobre rue-

das para compactar 1echOs de balasto de vias a oorreg;r,espe- |
_'-cialmente por debajo de las traﬂes&s, del tipo que dispoe

de . un dispositivo para el control de la dif.erencia o bien- de

bastidor de herramientas trasladable por la via sobre mecani s




ot apro:lmdamente horizontalee ala via o blen a wn tramo de

{ laa viaa nontadaa, asi oomo diapOaitivoa de oerga unidOs con

{ los v:lbradorea o diapuostqa en s zcna, en caao dado adicio-

- _nalmante al pmpio peeo de la néqu.tna, para e:eroer aobre am- l

: - | bos railea de la via fuerzas de eoapresibn dir:lgidaa ccntra
o el ledao de halasto om el ﬂn de nwar 13 via e’ una aitug-

N ,cién més profunda, eapecialmente née preciaa en medida, carao-li
: : terizadoe porque a las partes de guia de 103 mecaninos da

oovo‘o

»traalaoicn del bastidor de herramientaa se asoeia, pai'a al R
"tacto simltﬁneo sin holgura en ambos railee de 1a via. -ua- L
_ " ‘a.diapodtivo oxtenaor ¥y en caao dado u.n diepOsitivo ﬁjedors _
'-loa cugles se unen e movimiento con 1os vibradores. pa:c'a“‘ijj'?*. f'.?‘"
| ‘,tranamitir lae oseilaeiones. L i Lo !

: "’blea o bién ajustablea ob tomo & ejes que transcurren eagu,.r S
oialmeme ‘on. 1a direecibn longitudinal de. la via,-para vaﬁ'ar
, j-:|.a direccién de oscilacibn, de vertical hlgtg hOrizontai.

5ruedas de pestlﬁa alojadas en- el aatiddr‘de' herram:lentag y .
"-".f;\"'f,aptmldas s ambOs railes"de la“ via;
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15,

20,
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extensor estd unido con pestafias asociadas @ un reil que sir

-'Yen ¢omo i)arfes de guia y s'on régulables transveraalmenté a

de elc.mentos intermedlos alojado articulados, Y en caso dgdo |
' guz.as, que con desplazables entre si transversalmente g, 1la, -

'consta de como minimo un juego de medas rigido que constituyf

'tems,nte por otro juego de ruedas, 108 cuales estén un1dos con

sin holgura contra los lados interiores de ambos ralles .',y' -

. nes l a7, caracterizadoa por que el dispositivo fijador compren;
© lde doa partes de . guia asociadas al bastidor de herramientas o

-5

la direccibn longitudinal de l@ via y originan el contacto
sin holgura do las pestaﬁas asociades al otro ralle

5.- Perfeccionamientos segtn la reivindicacion 4,
caracterizadOB porque el dispOsitivo extensor presenta dos
3uegos de ruddas r:[gido; ‘unidos con los vibradores y a través

XY R

[ oS

direccibn 1ongitudinal de 1la via en el @ocitnamiento extdnsor.
6.- Perfeccionamientos segtn uwna de las reivindida-
cionés 1 @ 5;.caracterizados porque e digpositivo extenyoss

un secanismo de traslaoibn de wo 0 varios ejes del bastidor

evede

de herramientae y ‘como minimo de mn estemple formado preferen--
el accionamiento extensor ¥ los vibradores, para el cmtaéto

rara la transmisibn de las oscilaciones. H

y Perfeccimamentn segﬁn u.na de las reivindicaeioneg
1-a 6, caracterizados porgue el dispoaltivo extensor y en
‘easo dado el dispoaxtzvo fiaador, s puesto bajo la accibn

8.~ Perfecoionamientos s@ﬂn una de las reivindlcaclo-

bien a una parte del bastldor de herramientas, asi como a em-

de accionamiento de carga desarrollad% como d13p031cibn hidréu
lica de cilmdro y émbolo dispuesta sobre ceda wno- de loa rai‘ -
les de. la via.~ C L . : : . "

' bos lados de un ‘reil, que estén unidas con. un aecionamie.nto hi



Y

. 1 dréuhco de cilindro y émbolo o b:.en tma disposicibn de bulén|
' anchufahle ] similar, para el b10queo y para egarrar s:m hol-
e gura el resnectivo rafls ’ ' '

4 eatas rv.edas de ‘pestafia y cOuata de un rodillo que agaxfra -por

9.- Perfeocionamiento:s sqﬁn una de las reivindicacio-
nes 1 e 8, caracterizados porque e prevan 603 ruedas’ de pee-

taﬁa que se. disponen una. trés otra . la direcoibn loxgitudi- - '7
_ nal de la via, unidaa ooni- aecionamzentos exbensores y arrj_mg. .
s bles a amBOs ladOs interiores de los railes y pOrque ol dis- T
P°Sitiv° £i .)adOr se di SPO!W eproﬁ.madamente en el centrd’ entra

ks
P

1 deba;o deede fuera 1a cabeza del. nil y ea girable con el sac-

 ,;3 oionamiento fijador transvernalmente a 1a direcoibn lontiﬂdi-@‘

| para le prOduccibn de una fuerza de oscilaeibn doble que‘lq -

e tuerza de regulaeibn o bien de apriete e 108 accionamientos T
e " extensores ¥ fi Jadores, poniéndose preferentemente 1“ eém. R
e rae de cilindro de lds aooienamentoa extensores y ﬁ jadores' 1.
e oonstantemente bajo la aec:lﬁn de. medio de pres:wn, Preferente_ B

] mente deade una bomba de nedio de presibn o un ecum:lador do _
medio de pread.bn, cm el ﬁn de ox'iginar tm constante ccntacto L

' 25. sin holgura de las partes de guia. .'-_ "

nal de la via, estando unidOs loa aispositivoe de oarga ecai

qo‘i .

LT 0‘0“:-

ticulaoifn del dispOsit:lvo fi jador. S

10.- Perfeocionamientos segﬁn una de las reivinéiéabi&- X

R ‘el bastidor de herramientaa an la zana de 1os 1uga;§es do_ar-

nes 1 3 9,caracterizad09 porque 10s vibradores se deserrol}an o

: _ n.-rrerfeccionamientos sagtn una de 1as reivmdieacio'
o nes 1 a 10, earaoterizadoa porque el bastidor de herramisntas .
se dispone entre 103 ejes prinoi"" les de 'u.n veh:leulo, prefe-

i rentemente un_ __ agén de material,._oi '
- accionamientOs-de cilindro y ém‘oolo ccn el bastidor del vehiou

_*milaz", ¥ -8, une ccn loa

t—

306 . lo, estando previsto un s:lstema de referancia que se extiende .' o



5,

10, .

; 15.

20,

L o®

la magnitud de descenso. _
12.= Perfecclonamientu segtm wma de las reivi.ndicacio_
_nes 1 a 11, caraeterizados porque cada méquina se dispone de-|
_trés, en la curecczén de trabvajo, de una miquina bateadora-
'nivela_dora y en cago dado aline_adorg o{bien se acopla con
~ella.. ' '

de 1a via se preve como minimo un accionamiento especiaﬂ.yente
‘_ hidréulico, gobemable 0 blen cmtrolable a base de wn si-ste-

-a-

'esencialmente antre los ejes principales, para el control de.

] 13.- Perfecc:.onamientos segﬁn una de las reivindicacio
nes 1 a'l2, caracterizados porque para la alineacifn lat 1"61

ms de re:terencia de alineacibn lateral. : .'.:
' 14 .- Perfeecionam:l.entos segfn la reivindicacién l3,ca

5 °°

con el dispos:Ltsz extensor y en caso dado w ﬁ;jador, o at'en
el. bastidor de herramientas. g : ey ;_
15.~ Perfeooxonamientoe en méquinas mbviles sobre.hae-

das para corapactar lechos de balastos de vias & corragir, tal}

y como queda sustanclalmente descnto en la presente Me ona,
'y en los di‘w;}os adjuntos. ’

-

-racterizados porque en.cada caso se une, oon prefereneia arti{ ‘
culadamente wn acoicnamento de alim,acién lateral hidraulict)-




L0

| por una sola cars.

- 28 -

' Esta Memoria consta & veintiocho hojas, escritas a méquind

i
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