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mtianik ssscHimyA

Esta invención se refiere a una «¿quina para Xa 
fabricación da componentes para segmentos de pistón y par 
tioularmente a un aparato para punroñar y troquelar metal 

5. en foro» de una tira y conformar ¿lona tira troquelada
en componentee de segmentos. - —  - — ■

g¿s espeeíficomeate, la invención se refiere a un 
aparato para conformar progresivamente en una operación 
continua una tira metálica cin ti forme plana en distanciado 

10. res-ensanchadores elásticos del tipo que comúnmente se s¿
tda entre anillos metálicos delgados en la ranura corres­
pondiste al segmento lubricante de pintonea de motores 
de combustión interna.-- - - --- - - - --- ------ ---

Una finalidad de esta invención es permitir la 
15. producción de dichos dietaneiaáores-ensaneímdaree de modo

exacto» económico y a alta velocidad. ---------  ------!

Otra finalidad es proporcionar una máquina mejo­
rada capaz de conformar de manera automática distanciado- 
rea-easanchadores del tipo dado a conocer en la patente 
estadounidense 3.477.732» particularmente con respecto a 
las figuras! 1-5 inclusive y figuras 15 y 16 de la misma.

20.



Otra finalidad «a proporcionar una máquina »sjom|
i

da capar de realizar el así todo «ajorado de fabricación «o 
i lobo aistraeiador-aasanchador que s« da a conocer en la 
patente «apaño!» 591» 559# preaeateda por el mismo solicitan 
te con fecha 17 «ayo 1971 y cuyo titulo es *9tótodo de fa­
bricación de componente» pera segmento» Ó» platón*. - - —

Otra finalidad eet proporcionar una máquina mejora 
da de la tintúrales» arriba citada que utiliza ciertos com­
ponente» y funcione» de la máquina dada a oonocer y reivin­
dicada m la patente estadounidense ¡?« 925.347, propiedad 
del solicitante de la presente» y perfeccionar dicha máqui­
na anterior. - • «* '*

Otra» finalidades» características y ventajes del 
aparato de esta invención se harán evidente» a partir de 
la siguiente descripción detallad* y planos anexos, en los 
cuales*

1 * figura 1 es un aleado delantero fragmentada de 
una realización, dada a título de ejemplo pero preferida» 
de la máquina de la presenta invención. --------------- ■

Isa figuras 2, 3 y 4 son vistas en planta fragmeg, 
tadss del satería! en tira que ilustran respectivamente las 
operaciones reaLisadee sobre la alema en los puestos prime­
ro» segundo y tercero de puneooado» troquelado y doblado de 
la máquina. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la Figura 5 es una vista en perspectiva fragmenta
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da Sal material en tira que ilustra las operaciones ele do 
blado de los pies y brazos realizadas sobre el adamo suce 
sivamente en los puestos nómeroa 3 y 4 respectivamente. -

La figura 6 ee una vista fragmentada parcialmente 
5* en alzado vertical y parcialmente en sección central vertí

cal a través del mecanismo de alimentación de guia de la 
tira y las matrices dobladoras de los brazos del puesto nú 
mero 4. - - - - -  - —  - - - - - ----------- -

La* figuras 7 y 8 son vistas fragmentadas de un 
19. extremo en alzado y parte en sección vertical substancial-

mente por la linea 7-7 de la figura 6 que ilustran respec­
tivamente las matrices del puesto misero 4 en sus posicio­
nes abierta y cerrada* - - - - - - - -  - —  - - -  - -  -

La figura 9 es una vista en planta fragmentada 
15* de la guia do entrada de alimentación de la tira del pues

to misero 4* - - -  - —  - - - - ---------------

Las figuran 10 y 11 son vistas ampliadas fragmen­
tadas de las matrices según las vistos de las figuras 7 y 
8 respectivamente* - - - - - - -  - -  - -  - -  - -  - -

La figura 12 es un alzado delantero fragmentado 
que ilustra una parte de la estructura de las matrices ilue 
trada en la figura 6 pero ampliada con respecto a la mis­
ma, sotando las matrices en la posición cerrada.--------

Lo figura 13 es una vista en sección vertical por



la líe «a 13 -13 de la figura 5 pero «apilada coa respecto 
a la misan.

La figura 14 «e un aliado delantero fragaentado 
da la» ««trices del puesto mísero 5 Ilustrada» parcialaen 
te tu secci&> central vertical» estando las «atrio»» ce­
rradas» —

La figura 15 es un aleado da un extremo y fragaen 
tado de la entrada al puesto número 5 por la linea 15-15 
de la figura 14. - - - - - - - - - - - - - - - - -  - - - -

La figura 16 e« una vista en eecoidn vertical 
f«©sentad* por la lino» 16 -16 do la figura 21 tu* ilustra 
la opermeidn da doblado progresivo de lo» puentes realisAn 
dose simultaneasen te por lo» últiaos siete d» loa ¿Íes pun 
sones y «atrio»» asociado» del puesto número 5* ----- -

Las figuras 17, 13, 19, 20 y 21 eoa vista» en *#£ 
cidn vertical fragmentada» respectivamente por 1 » lino» 
17-17 de la figura 14 y la» líneas 18-13, 19-19, 20-20 y 
2 1-2 1 de la figura 16. - - - - - - - - - - - - - - - - -

La figura 22 e» una vista en soccidn vertical por 
la línea 22-22 de la figura 16 que ilustra el contorno de 
sección transversal terminado de la tira a medida que eale 
del puesto número 5. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

La figura 23 es una vista en eeeoidn horisontel 
fragmentada por la líes 23-23 de la figura 14 que ilustra



los componentes extractores estacionarios de la zapata %  
ferior del puesto mísero 5. ------

La figura 24 ea una aleta en planta horizontal 
fragmentada de una parte de la estructura ilustrada en la 
en la figura 23 despulo de quitadas las partea extractaras 
estacionarias para, mejor ilustrar el extractor slvil y las 
matrices conformadores estacionarias do la zapata inferior 
que están subyacentes.------■-- - - - --------------

Las figuras 25* 26 y 27 son vistas en eeccián ver 
tlcal fragmentadas respectivamente por Iss lineas. 25-25* 
26-26 y 27-27 do la figura 14. ------ -------- - -----

La figura 26 es una vista fragmentada en perspec­
tiva da la placa extractor» izquierda del puesto número 5 
ilustrado solo. —  - - - - - -

La figura 29 es un alzado delantero fragmentado 
de una parte de la bobina de calentamiento por induccián 
del puesto número 6 e ilustra tasabií» el aparato de enro 
Hado y cortado del puesto número 7 de la máquina.----

La figura 39 es un alzado delantero fragmentado 
de loa componentes del puesto número 7* hablándose desason 
tado el escudo de guía y el tubo de aire de soplado para 
majar ilustrar loo detallas. - —

La figura 31 es un airado extremo fragmentado de 
la guia de entrada del puesto número 7 mirando en le di-
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recolta 4* 1» flecha 31 4* 1» figura 30. - - - - - - - -

La figura 32 te ana vista en seccita vertical fing 
sentada por la línaa 32*32 de la figura 30* - - - - - - -

La figura 33 as una vista «n escolta vartioal
5. fragmentada por la linea 33*33 da la figura 35* - - - - -

La figura 34 as una vista sa planta fragmentada 
rtal matarla! *n tira despula rta que ha sido cortado oa la 
optracita día corta rtal {Meato námero 7* - - - - - - - - -

La figura 35 aa un aleado dalantaro fragmentado 
10* rta una parta rtal puasto ndmero 7 qua iluatra la «sufridera 

da enrollado da la tira y al taso asociado da doblado aa 
la posioita abierta da loa aleaos. - - - - -  - - ------

La figura 36 as un sisado extraño fragmentado del 
varillaje da accionaaiento del puasto námero 7 visto por 

15. la linas 36-36 da la figura 30. - - - - - -  - - - - - - -

La figura 37 aa un sisado delantero fragmentado 
da loa componentes da loa puaatoa miseros 8 y 9 da la má­
quina. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

La figura 38 as ua alssdo dalantaro fragaen tarto 
20. da una parta da loa eoapen«ntee dal puesta misero 8 ilua

traáo an la figura 37 paro qua iluatra loa elementos em­
pujadores an la poeicita carrada an que abrasan al cono 
da entrada da asta puesto* - - - - - - - - - - - - - - -
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la figura 39 es un alzado lateral de les componen 
tes de les puestea wátaere» 9 y  9 . --------------------

figura 40 en una vista en sección horizontal 
fragmentada por la linea 40*40 de la figura 37 qua ilustra 

9. une parte de los componentes del puesto minero 5» * * *• *

la figura 41 es una vista en sección horizontal 
por la linea 41*41 de la figura 37*

¿ c *
La figura 42 es una vista en sección horizontal 

por la linea 42*42 de la figura 37»

10 # la figura 43 «s una sección horizontal fre^senta
da de los eospenentee de pasador disparador y deslizadera 
da la figura 42 pero Ilustrando el pasador disparador ea 
la posición de cooperación coa la deslizador». * ***** ~

La figura 44 es un alzado lateral fragmentado que 
15. Ilustra loe componentes de punzón, abrazadera y troquel

del puesto minoro 3, siendo la figura 44 parcialmente en 
sección central vertical y ampliada con respecto a la fi* 
gura 39»- - - * * * - * * -  *•*

La figura 45 es una vista en sección vertical íra& 
SO. ««atada por la linea 45*45 de la figura 44. * --------**

La figura 46 ea una vista en sección horizontal 
fragmentada por la linea 45*46 de la figura 44 pero muy 
ampliada con respecto a la misma. - • - * * - - * * - - * “•



La figura 47 tu una vista en sacoidn vertical 
fragaantoda por la linas 47-47 da la figura 46* - - - - -

La figura 46 as una vista an plasta frsgnsntada 
da una parta da loa cosrponeate» ilustrados on la figura 46 

5* paro con su posición cambiada para ilustrar la acción tía
raeorta de la» ¿unturas o uniones y da doblado inicial. -

La figura 49 aa una vista parecida a la da la fi 
gura 43 qu« ilustra los eosponontes an al tlxsinc ds la o<| 
Prora da raeortndo y doblado* -

10* La figura 50 os un aleado lateral íragnoatade dol
eloaonto izquierdo da abrasadora ilustrado on la* figuras 

• 46» 4$ y 49*

La figura 51 as un sisado lateral fraga «ntado dol 
puñada da raeorta y doblado derecho da Xas figura* 46* 48 

15* y 49* - -

La figura 52 oa un sisado da un extraño da la »a- 
tris conforeado*** iaquierd* ilustrada on las figuras 46»
4d y 4 9 - ---- -----------------•---- - - ■----------

La figura 53 os una vista on perspectiva frosnan 
SO. tsds da un extremo dal distsneisdor-aassacfcador que ilus­

tra las uniones da los extrasca dal tr.isso despula da «cor 
teda* y dobladas tn *1 puesto número 3* - - - - - - - - -

k fin da facilitar la descripción y no * título ds
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limitación, oo ilustra la maquina 100 de la preoents in­
vea cián coa la» matrices y troquelas apropiados para con­
formar el dlstanciador-enesnchador de segmento de pistón 
ilustrado en la arriba citada patenta estadounidense 

5. 3.477.73?, particularmente el dietanciaáor-ensanclmdor 55
ilustrado y descrito en conjunción con leus figuras 1-5 in 
elusivo de la misma y con la construcción de juntura de 
los extremos ilustrada y descrita en conjunción con las 
figuras 14-16 inclusive de la misma, siendo citada dicha 

10. patente «i la presente por referencia y por lo tanjto el
distanciador-ensanchaáor 55 de la mismo no se describe en 
la presente. - - - - - - - - - - - - - - - - - - ---- •

Msoosición general

Se ilustra la máquina 100 de la presenta tnven- 
15. ción substancislmeate en su totalidad en la figura 1 y cottjj

ta substencialmente de una prensa parecida en parte a la 
que se ilustra, se describe y se reivindica en la arriba 
citada patente estadounidense 2.925.347 de Sume y otros, 
la «mal es citada en la presente por referencia para una 

SO. divulgación detallada de ciertas partes de la máquina iden
tificarias con mayor detalle más adelante en la presento*
1.& máquina 100 tiene una base 102 que soporta un bastidor 
104 y un motor 106 en «1 bastidor 104 que acciona un vo­
lante 10B por medio de una correa 110* El volante 103 está 

25. acoplado por medio de un embrague 112 al cigüeñal 114 de
la prensa. El embrague 112 es del tipo de accionamiento 
positivo y de desembragado eléctrico. F1 cigüeñal 114 está
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montado en «X bastidor de la «¿quina en cojinetes 1 l£. Se 
dispone un par de freno* magnético* 118 alrededor del ci- 
gUefial 114 y cuando «on excitado* eléctricamente funcionen 
para bloquear el cigüeñal 114 auando »e cierra el circuito 

5. al freno* SI cigüeñal 114 tiene tree codee a loe cuales
ee acoplen pivotea temen te y de nedo individual loe extre­
mo* superiores de las bielas 129» 122 y 124* las bielas 
120, 122 y 124 están acopladas respectivamente en sus ex- 
tresos inferior#* a arietes asociados 126, 128 y 130 que 

10* son guiados pera un movimiento en vaivén vertical m  # 1

bastidor 104 m  pistas practicadas en tres juegos do pla­
cas 132, 133 y 134 de guía respectivmseate* - - - ------

Tal como se describe con mayor detalle más ade­
lante en la presente, el eriete 126 acciona un conjunto 136 

15. de puasoaado, del pueeto admero t y un conjunto 1,1$, de tío
quelado y rasurado, del puesto admero 2. El ariete 123 ao 
elona un conjunto 140 de doblado de pisa y rasurado de 
uniones del pueeto número 3 y un oonjunto 142 de doblado 
de breaos, del pueeto número 4* WL ariete 130 acciona un 

20. oonjunto 144 de doblado do los puentes y acanelado de la
tira, del puesto número 5 y* además, a través de un vari­
llaje 304, acciona un conjunto 146 do enrollado y corte, 
áel pueeto número 7. H  conjunto 143 de recortado y dobla 
do de la juntura de loe extremo*, del pueeto número 3, es 

25. accionado por arietes neumáticos sineronisados con la ope
recién de la prensa por un mecanismo adecuado de contaje 
y control tal ooso se describe con mayor detalle més ade­
lante en la prevente.
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31 extremo ctel elgUeñfil 114 opuesto «1 volante 
108 llevo un dieco 150 el cual está «coplelo la cimera ex 
céntrica un eslabón 152 pare accionar un alisentadar 154 
de tira a través de una palanca acodada 156. $e preparóle 

5. na un conjunta 160 de captación nngnétiea, disponible en
el comercio, pera contar las revoluciones del cigüeñal 114 
para desarrollar unet señal por cada vaivén vertical de los 
arietes 126» 126 y 130 a través de sus carreras de trabajofv
simultáneas y mecánicamente sinoronisadas. 31 captador 160« ‘

10. tiene una parta' rotativa 162 fijada al cigtteñal; T1f para
á>¡íV . -> - - vgirar con el mismo y tusa parte estacionaria 164 fijada a 

la estructura estacionaria del cojinete 116 del extremo.
81 captador 160 proporciona la señal de entrada a un mando 
adecuado de contaje (no iluetrado) tal coso el menso que 

15, se vendo bajo la marca registrada "UíKAí’AE" fabricado por
la Louis Allí» División de litton Industries del Digital 
Canter» de Gurnee» Illinois (I8.U8.) e Identificado coso 
Controlador Digital de Proceso fipo 5X2-58-0M. Seta con­
trolador funciona por sodio áo les señales derivadas del 

20. captador 160 pora iniciar la operación de cortado así como
•1 chorro de aire en el puesto «datero 7. Ello ocurre en 
reapuesta a una señal de salida desarrollada almacenando 
el ndnero de coatajes en la memoria digital del controla­
dor correspondiente al ndmero de incrementoa de avance de 

25. la tira 170 que se está trabajando en la máquina 100 re­
querido pera hacer pasar una longitud determinada de dio- 
teaeiador-ensanohador a través de la matriz de enrollado 
del puesto n&oero 7» Además» este control proporciona una



aeftsl adicional de eeli.la para accionar las leagttetaa e* 
pujadora» dtl puesto nfeero 8 deepuás de dejar m  retardo 
(correspondiente a un nfeero determinado do contajes) pa­
ra que « 1 diataaciador-eoaaseaador cortado caiga «obro « 1  

cono da morra dal puesta afearo 8. Lo» movimiento» rostan 
tos en lo» puesto» afeares 8 y 9 son reculado» por circuí 
too coweneienale» de interruptores de fin de carrera y 
de electroválvulaa (ne iluetradoe) «soeiado» ooa lea pie- 
saa aáviles da eata patato aegfe aa deacribo oca mayor do 
tallo máa adelanto «a la prosonto.

> u*» - - 1
ti control do con tajo está adaptado tombiln para 

generar una señal de control para provocar un movimiento 
da altercación transversal de loe conjuntos 136* ,138 y 140 
de loe puestos números 1, 2 y 3 cuando una sona de unida 
de lee extremos del material en tira que ee está alimen­
tando a travda de los mismos entra en registro sucesivo 
con lea conjuntos respectivos de troquelas y matrices tal 
como as describa con mayar detalle más atalante en la px$ 
■ente.

5a general* el funcionamiento de la máquina 100 
ee como sigue*

Material de «oero en tira 170* preferentemente 
«oero inoxidable del tipo 301 de A.X.5.I., ee arrastrado 
de una bobina 172 por un alimentador 194 y empujado con un 
avance intermitente y luego arrastrado para atrás para ajL 
tuarlo da modo estacionarlo en ol puesto afeare 1 donde
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el conjunto 136 de punxonado fotuta las sois hendidura» 
transversal*» 174* 176* 178* 180* 102 y 184 ilustradas en 
la figura 2 en cada carrera de trabajo despula de cada 
avanee incremente! de la tira. Estas hendiduras están es 

5. pactadas de modo igual en dirección longitudinal de la ti,
ra y foreen una hilera continua que recorre la longitud 
de la tira 170 requerida para forzar un solo disfcaneiador- 
enaanchador 58 «alvo para la© paJÉftss 186 de la tira 170 
para las junturas de lo» estrenos sitúalas entre cada di» 

10. taneiador-eneaachador donde se han de fornar lea topes
275 ds las junturas da los extremos. En esta zoa*. $86 se 
patonas dos hendiduras más cortas transversales y alinea 
das longitudinalmente 103 y ISO (figura 2> «a el espacio 
que* en easo contrario* estaría ocupado por la cuarta rn 

15. aura 180. las doa operaeionee de pun zonado separadas r»¿
Usadas en *1 puesto cámaro 1 se consiguen proporcionan­
do doa juegos de na dios de punzón y troquel de punzonado 
dispuestos en tándem en un conjunto ds punzonado alternan 
te y móvil perpcndiculsreente a la dirección de la ali- 

20. mentación de la tira segáh la manera dada a conocer en la
arriba citada patente estadounidense 2*925.347 de Burns y 
otros* con respecto al conjunto 84 do ponzoñado descrito 
en la minea*

A continuación la tira 170 avenga al puesto ndae 
25* ro 2 donde se troquela una parto do la tira definida en­

tre las hendiduras 174 y 176 y la parte de la próxima tira 
entre las hendiduras 176 y 173 desplazada disgonalseate de 
la primara parto troquelada es también troquelada, para
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sai definir en el plano da la tira 170 al matarla! da! 
cual aa doblan posteriormente loa braaoa elásticos 76 y 
78. Sata troquelado aa raaUxado por aa primar juago da 
troquelar da! conjunto 130 da troqualaa que contiaaa cus- 

5. tro puaaoaaa para conformar simultáneamente «a una oarrt-
ra del panada doa braaoa 76 y do» braaoa 70 aa dos longi­
tudes adyacentes da paso (identificadas oseo "2P* en la
figura 3) conforma con lea laoreaaatos da dos pasos da!
«vanea da la tira impartidos por al alineatador 154* fsl 

10. ooso al puesto número 1* al puesto misare 2 eontiene dos
juegos da troqualaa en una disposición alternante en tan 
das para realisar 1* operación da troquelado da loa bra­
vee y a continuación una primara operación da rasurado aa 
la sena 186 da unió» cuando asta sana se pona en registro 

15» con al segundo puesto (ver figura 3 ) - ---- —

k continuación la tira «pansa a traerla del pues­
to número 3 donde al conjunto 140 da matrices» temblón un 
conjunta dobla da matri* al temante en tandas» dobla bacía 
arriba loa pisa i* y M  da los braaoa 76 y 78 respectiva- 

20. manta (ver figura 4). Casado la aona 186 do unión se pona
en registro con ol puesto número 3* si juago trasero da 
troqualaa realiza una operación da rasurado para formar 
las doa barras transversales 201» una para al topa 275 da 
juntura da loa extraños pora al extremo trasero da un dij» 

25. taneiodor-ensanabador y la otra para al topa 275 para al
extrema delantero del distanciador-ensanchador que sigua 
inmediatamente despula. Asi astas dos longitudes da dis- 
t andador-enesrtchador permanecen unidas por una tira een



tral 192 (figura 4)

A continuación la tira avmtn a travSa del puesto 
ndaero 4 donde ce doblan hacia arriba del plano de la tira 
los bracos 76 y 78 (figura 5)* Despulo la tira nvonsa m 
traéis del puesto misero 5 donde se debían progresivamente 
los puentes 74 por una hilera de punzones del conjunto de 
panteones y matrices 144f acanalándose eisultánecaento la 
tira para llevar las banda* sardinales 70 y 72 una hacia 
otra para así *formar la configuración acanalada do la tira 
(figura 22) • A continuación el material en tira atraviesa 
al calefactor por inducción del puesto nóaero 6 al puesto 
náaero 7 donde se enrolla la tira en una configuración 
circular y luego so corta en la tona de les uniones. - -

A continuación se traslada el diotanciador-onsaw 
ehador cortado al puesto atfmero 3 donde el conjunto 14$ 
de troqueles y nutrices recorta la rebaba restante es el 
tope de las junturas y dobla los topes 275 a su posición 
final. En si dltimo puesto n&sero 9» se empuja hacia aba­
jo el distanciador-ensanchedor 5$ acabado sobre un tubo 
cargador que almacena ima cantidad dada de segmentos en 
sincronismo con la operación del puesto adatero 8. Se qui­
ta periódicamente el tubo de carga cuando está lleno pora 
trasladar la pila de distonciaderes-ensaachaderes 5$ a 
otras operaciones de acabado y/o envasado segó» ee desea.

yecaaisao de alimentación de la tira

Cor referencia a la figura 1» el alimentador 154
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da tira imada ear cualquiar anidad standard utilisada ooaran 
cionalwmte fiara la aliaantadóa da aatarial aa tira da «oda 
intarnl tanta par incraaantoc pradatarainadoa * tal cono un 
waliaantader de»lU»ta*# ditponiblt aa al coatreio y fabri- 

5, cada por 0*5. Barí da Stratford, Connacticut (BE.ÜU.). Otro
alisan tador «¿aguado a* «qull «ja# «a da a «mocar en la arrl 
ba citada patanta c*tft¡3ounid«n»t 2.925.347 da Suma j otra». 
SL aliaantador 154 tisaa aaí m  oseaalaao da aujación qua pus 
da ajustaros para aujatar con friodón y haear avantar la ti 

10. ra 170 «obra una distancia dada para cada revolución dal ci-
gOafial 114 da la prensa 100. SI alisen tador 154 aatA tfo.tmdo 
tnablln da un aacania*o da ratroeaao da la tira para &acar 
retroceder la tira an una corta diatancia despula do su ea- 
rrara da «ranea para ubicar da «odo exacto la tira 170 «a rj> 

15. fiatro con le» respectivo» púa»toa da trabajo, Ello»* raali
«a por «odio da un «acaniaao 200 posicioaaior da Material que 
incluya un topa da trinquata piro tanta dal tipo dadora cono- 
car an la patanta aatadounidansa 2.925.847. m  trinquata es- 
tA adaptado para caer an cada cuarta handidura t80 «ucaaiva 

20. (y an la» handidura» 18S y 190 cuando 1# tona 186 aati aa r»
gistro coa al poaielonador 200)  durante al ratroeaao da la 
tira para aaí poaicienar la tira oo» rtfaraneia a aataa hen- 
Aiduraa a traró» da lo» puta toa da trabajo ntfaaro» 1-7 inclu- 
aira da la «óquina»

25. Prafaraataswnte* aa haoa pasar la tira 170 a trarda
da un tanqua 202 da lubrificación Atlanta dal aliaantadar 154 
hadando pasar la tira por eneiaa d# un priaar rodillo 204 
da guía, por .dabajo da un rodillo 206 a raoorta soportado an



0l extremo áv la palanca acodada pivotaata 208, y hacia nrxi 
ha por «acia» de un rodillo 210 de guía de salida* A continua 
cidn la tira 170 atraviesa un ¿««lubrificador adacuado 212 y 
de ahí pasa entre los rodillo» 214 de guía de entrada del 
alloeatador 154. —  - ~ ~ ~ ~ ---- - - -

Pe acuerdo con una característica de la presente %  
vencida, la rfrpina 100 utiliaa etíl© un «limeatador 154 de 
tira y el aleño está dispuesto corriente arriba de todos los

-i» C *puestos de trabajo de nodo que el aaterial «a tira es capuja 
do desde este tínico punto de alíawntacién en forma de usa ti 
ra continua hasta y a traéis del puesto ntíaero 7» Sstó se lo 
jgra proporcionando una pista de guía cubetanoialnente conti­
nua para la tira desde el aliaentador 154 hasta el puesto mi­
sero 7 en la cusí la tira se deslisa y en la cual ee raatrin 
«ida con capacidad de ceeitín contra, el pandeo en une direo- 
clin perpendicular al plano de la tira* 3ta estructura *?• ceta 
pista de guía incluye una guia 216 entre el aliasen tador 154 y 
el puesto ntíaero 1* una gula 21S entre los puestos náaeros 
1 y 2 y una guía 220 entre los puestos náneroe 2 y 3* Estas 
guíttq son «e conetrueeiéa. relativwaente ssnciUa y por tanto 
no se ilustran en detalle «a la presente! o sea, consisten 
sistpleaente en dos placas, «na placa inferior fijada al bastí 
dor de la aáqajna y una placa superior fijada elás ticamente 
a la placa inferior* ti paso a través de la gttía viene defi­
nido per una ranura en la placa inferior sirviendo la placa 
superior cobo un® tapa que puede ceder, para la aisoa* So obe 
tente, la préxima guía 222 asociada con la entrada y el paso 
a través del puesto ntíaero 4 ee ais coapleja y se describirá
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con mayor detello coa respecto al puesto número 4* - - - -■ « 

Lo» puagtoa númeroe 1 y 2

Comoquiera que 1 » estructura y operación do un coa 
junto de troquele* dobles «a tándem susceptible ño «ovimien- 

5* t» alternativo en ana dirección perpendicular a la alimenta­
ción de la tira ae deacribe en la arriba citada patente estg 
doubidense 2.925.347 de Suma y otro», no a* describirán en 
la presente los detalle» de esta estructura, ¿asta decir que 
en el puesto número 1 una sola tapate inferior y una sola aa 

10. pata superior llevan respectivamente un portatroquel y un
portapunsÓn • £ 1 portatroquel está adaptado para llevar un 
juego de troqueles delantero y un juego de troqueles trasero» 
y de «odo parecido el portapunsÓn lleva un juego delantero 
de punzón y un juego trasero de punzón construidos de acuerdo 

15. con les tlcnicas convencionales de utillajes de punzones y
troqueles tal como entenderá fácilmente un entendido en la 
tácales y de la descripción del puesto número 4 que se da 
más adelante en la preeente. £ 1 juego delantero de punzón y 
troquel está adaptado para punzonar la» s«i» hendidura» 174- 

20. 184 (figura 2) y el juego trasero de punzón y troquel está
adaptado para punzonar las do» ranura* 1$ü y 190 de la zona 
186 de unión de la tira. Beto» juego» delantero y trasero de 
punzón y troquel tetón llevado» como un conjunto unitario »n 
lea zapata» superior • inferior del conjunto 136 de troquel 

25. y ambo» juego» cierran y abren simultáneamente con cada altej;
nación vertical impartida id conjunto 136 de troquel por el 
ariete 126. {formalmente el juego delantero de punzón y troquel
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está posicionado en registro coa la tira 170 para punsonar 
las seis hendiduras después de cada «vanee de la tira* repi­
tiéndose esta operación veinte veces para un d i* tanciaaor-en 
canchador 58 que tiene cuarenta Juegos de brazos elásticos 

5. 76 y ?S. A continuación, por medio de la operación de un ci­
lindro neumático tal como ee indica en la patento estadouni­
dense 2.925.847, «on desplazadas las zapata* superior e infe 
rior del conjunto 136 de troqueles tra&sversalneate de la ti 
ra para traer el Juego trasero en registro con la tira duran 

10. te el período que el conjunto 136 de troqueles está.abierto
y alantrae ee hace avanzar la tira y se posieiona pura la pró 
riña carrera de trabajo. Aaí» en la próxima alternación del 
ariete 126 se trabaja sobre la tira 17© ea la zona 136 de 
unión por el Juego trasero de troquel y punzón para producir 

15. las ranuras 138 y 190. üna ve* abierto el troquel, «1 «ecani£
no de control nuevamente lo desplaza hacia atrás para llevar 
el Juego delantero de punzón y troquel nuevamente en registro 
con la tira 170 para reanudar el punzonado secuencia! de una 
hilera de ciento veinte (en el ejemplo arriba dado) hendiduras 

20* transversales 174-184 requeridas en. la próxima longitud de ti
ra 170 para formar el distaneiador-ensanohaSor que sigue inaja 
diAtamcttte detrás.

Ea el puesto número 2 se utiliza el mismo tipo de 
construcción doble de punzón y troquel alternativos en el coa 

25. Junto 136 de troquel, o sea, Juegos delantero y trasero de
punzón y troquel montado» uno al lado del otro ea un único 
portapunsonee y porta troqueles respectivamente, y llevados 
respectivamente en las zapatas superior e inferior que están
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atontada* para un movimiento desusante tranever*aleente da la 
tira bajo « 1 amado da un cilindro neurótico tal 00*0 «• indi­
ca en la patente estadounidense 2.925.347» Así, mientra* loe 
troquele* delantero* del conjunto 13$ está» puaxonsado lo*

5. ranura» 174-104 el juego delantero de 9011x60 y troquel del
conjunto ce ti troquelando lo* cuatro espacios en cada %  
cremento de do* paso» de avance de la tira» tal cono *e ilug 
tra por lo* eepacio* en 1 * longitud de tira identificada co­
mo 2P en la figura 3* Con ello eo termina al troquelado de la 

10. tira para definir el material que forma loa braso* 76 y 78 y
que tendrá lugar durante veinte carrero» de trabajo en euce- 
*i6n oorreepondientee a lo* veinte carrera» de trabajo delr *»
juego delantero de punxdn y troquel del conjunto 13$ arriba 
mencionado. Entonces, cuando lo» conjuntos d* troquel están 

15. abierto* y a medida que la sena 186 de juntura de loa extre­
mos mitre en registro con el conjunto 138 de troquel»»,, lo 
que puede o no ocurrir al mimo tiempo» la sona 186 de juntu 
r» que sigue inmediatamente entra en registro coa ol conjun- 
to 13$* *0 desplacen hacia adelante lea sepmtas superior e in 

20. ferior del conjunto 138 de troquel para llevar el juego tra­
sero de punrón y troquel en registro con 1* tira. Preferente­
mente el espaciado entre puestos es inferior que la longitud 
de tira de un distenciador-ensanchador por tanto los conjunto» 
13$ y 140 de troqueles no alternen simultáneamente con la al- 

25. temacidn hacia delante del conjunto 13$ de troqueles. Aeí
cuando se está punsonando lea hendiduras 188 y 190 en una so­
né 186 de unida de los extremos en el puesto número 1» la so­
na 186 próxima anterior ya se habrá punsonado en el puesto nú



atro 2 para formar loa cola agujeros 226 indicados en la figu 
re 3 y se habrá hecho aventar »áe allá del puesto número 2. -

La alternación de loe conjunto» 136» 13d y 140 de 
troquel tiene lugar independientemente loa uno» de los otro» 
debido a que sus cilindros neumáticos y eleotroválvulae aso-
ciado» de alternación viesen regulados independientemente del£
control arriba citado de contaje, la memoria de este control 
está ajustada panuque en lo» número» de contaje correspon­
díante» al registro de la zona 186 con cada puesto de alterna 
ción euceeivo» ae generan eefialee de accionamiento individúa­
le» para dicho» puestos. Silo permite que el espaciado de loa 
puestos de alternación dúo con respecto al otro en la direc­
ción de alimentación de la tira sea independiente de la lon­
gitud de la tira de un distonciador-eneenohador que se está 
formando en la máquina 100. Ko obstante la alternación de un 
puesto determinado mi permanece en sincronismo con la alimen 
taeión de tira y vaivln alternantes del conjunto de troqueles 
de dicho puesto debido a que la sedal de entrada desde la uni 
dad 160 al control de contaje se tama del tren de aecionaoion 
to mecánico que regula estos movimientos. La* espatos del con 
junto 133 de troquel entones» son- desplazadas hacia atrás pa­
ra nuevamente llevar el juego delantero de punzón y troquel 
en registro con la tira simultáneamente con la realisactón de 
esta acción en el conjunto 136 de troqueles. - - - - -  - —

Puesto número 3

El conjunto 140 de matriz del puesto número 3 « 1
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coso lo» de lo» pueetoa ndaeroa 1 y 2* un» diapo*leído doble 
•n tandea delantera y trímera, oon posibilidad de omialdn, de 
do» juegos a» puñado, y aatri* llevado» «o portapuatonea y po£ 
tasatrlo»» ooninn d» un par dolo» d» nsatati superior » Infe 

5, rlor para malixar do» funcione» sobre la tira, «avilado*» tn
vaivén verticalaente el conjunto 140 oon loa conjunto* 13» $ 
139. 2 1 juego delantero de puñado y ««tris está adaptado para 
doblar lo» pie* 82 y 84 do lo» braxos 76 y 78 respectivamente 
y por tanto trabajará de nodo repetido a travla de veinte ca­

lo. rrera» «a el ejemplo arriba deaerito a «adida que lo* yeint#
inerasento* de do» paso» entran en registro sucesivamente con 
el juego delantero de punxd» y aatrl*. Preferentes»»*# el ju# 
go delantero de «atrix tiene un* aatrl* de doa pisxáa que for 
«an do# partea saliente* en fosa* de V con la parte superior 

15. de uta alineada con la» puntas de lo» braso» 76 y 78 dv un PJ5
«o y la parte superior do la otra alineada con laa puntas de 
loe braso» 76 y 78 del paao contiguo. 151 juogo delantero de 
puntonas tiene do» ranura» complementarias en forme, de V diae 
fiada» para impartir, superpuestas sobre lo» »aliente# de la 

20. aatrl» y al producirse el cierre del conjunto 140, un ligero
doblado hacia arriba a los extraes libre» d» do» braxoe 76 

y do» braso» 78, femando sel la inelinacidn de lo» pi»» 82 

y 84 oon respecto a aua braso» aneciado» 76 y 78, tal «orno se 
ve mejor «a la» figura» 5 y 22. 21 conjunto 140 astl a la mi£ 

25. aa distancia del conjunto 138 en la dirección del «vanee de
la tira que lo ##tá el conjunto 138 del conjunto 136. Por tan 
to #1 conjunto 140 femará loa pita 82 y 84 an un* longitud 
de dixtanciador-ensanchador «i*ul tintamente con la operación



de troquelado del conjunto 138 y con el troquelado de loe 
hendidura» m  el conjunto 136 ya que se realizan actas opei^ 
cióse» sobre lee do» longitudes do tira de distsncisulor-en- 
aanehsflor que siguen itmediatoaoafte detrás- —  ---------

Cuando una sema 1-36 d® unido entra en registro cosí 
<ri conjunto 140, tiene lugar la función de omisión del con­
junto 140 en respuesta a la señal asociada del control de con 
taje, Así llevando su juego trasero de puñada y troquel, alan 
trae está. abierto, hacia adelante en registro con la tiro pa 
re trabajar la sona de unión. En el puesto námero 3 el juego 
trasero de puñada y troquel consiete en un troquel ó.q dos pie 
xas para la» uniones acatado en el porta troqueles de la aspar» 
ta inferior y que proporciona dos aberturas una al lado da la 
otra (pie se extienden en la dirección &a la'alimentación de
la tira y que están alineadas con los bordee 70 y 72 do la*
tira. Dos punzones asentados en el port&punxones do la zapata 
superior descienden en estas abertura» para así troquelar 
los bordes laterales 70 y 72 de la tira 170 en la zona 186 de 
unión y además recortar el material unido a las partes 281 
de tope de extremo tal coso se ilustra en la figure 4 por el 
troquelado acabado en la zona 186 de la tira*

los conjuntos 136, 13& y 140 son ajuetable® individua; 
mente cada uso en la dirección de alimentación de la tira se» 
gón se precisa para admitir cambios de disposición requeridos 
para producir dietsnoiadores-easauchadoree de diferentes ta­
maños* Este ajuste longitudinal es logrado con respecto a la 
zapata superior mediante un acoplamiento convencional de doble



regleta a loe srietes de punzón asociado* y por medio de unn 
con tur» daeXifiaKit* de 1» pl»ca inferior y eu toncada eaocia- 
da tal cono ee da * conocer en 1» arriba citada patente teta 
dotmidcnce 2.925.847 de Boma y otro».----------- - * -

Twaüil* doto quedar «atendido que lo* conjunto» 
t36 y 138 y 140 #* conetruyen preferentemente con una placa 
extractor» con muelle que e»t& montada de modo dealicante so 
bre lo» do» clavija» de gula á# 1*» capeta» para un aovimien 
to vertical limitado adyacente a la «apata inferior, la» pl& 
ce» extrae toree tienen abertura» a travl» de la» cuele* p«* 
*en lo» punaone» de la* «apata» euperiore» en eu «arrera des 
candente y en laa cuele* m  retraen lo* extremo» inferior»* 
de lo» punxonea en »u carrera «acendente para asegurar que ae 
extrae la tira 170 del punedn* tal cobo quedará entendido 
por lo» tiénteos «a la «atarla* - r  r"“ “ ~

Puesto número 4

10. conjunto 142 de doblado del puesto número 4 y la 
guía 222 acodada de alimentación de la tira se ilustren con 
detall# en la» fig rae 6* 7# 8, 9» 10» 11* 1? f 13* *■* COBO 
»e ve «ejor en la figura 5, «« trabaja cobre la tira 170 en 
cote puesto para doblar lo» braco» 76 y 78 hacia arriba del 
plano de 1* tira hasta eu inclinación definitiva con respec­
to a lo» bordea laterales acodado» 72 y 70 de la tira. - -

Con referencia primero «1 conjunto 142 de doblado 
tal cono *« ilustra m  la figura 6, incluye un bloque 230



montado deslizanteeen ta m  una ®oca 232 Sé la prensa 100 y 
se prevé al aqueta de la disposición íial bloque «a la direc- 
üién de alimentación de la tira por medio Se un husillo da 
ajuste 234* soporte estacionarla 236 asociado y pomo 233 de 
ajuste. H  bloque deslizante 230 lleva uaa zapata inferior 
240 del conjunto 142 en una cola de milano transversal para 
admitir el movimiento transversal del conjunto 142. fca zapa­
ta 240 tiene dos montantea verticales de iguia 242 y 244 (fi­
gura 7) sobro los cuales se guisa en su movimiento vertical 
un conjunto extractor 246 y una zapata superior 248 (figure 
6) del conjunto 142. I>a zapata superior 243 tiene un par de 
regletas 250 y 252 formadas con pestañas 254 y 256 que m  
extienden hacia adentro y que forman una guia en la «uperfi- 
cie superior de la zapata 248 en la cual está d la puesta la 
parte extrema inferior embridada 253 de un posador 250 (fig& 
ra 1). 51 extremo superior del pasador 2€© está atornillado 
en el ariete 128 (figura 1} de modo que a medida que el *ri& 
te se «nevo en vaivén verticalmsnte se hace desplazar vorti- 
calroente sobre los montantes 242 y 244 la zapata superior 
243. las regletas 250 y 252 asi como «1 bloque 230 proporeio 
nan la» guias horizontales transversales a la alimentación 
de la tira que admiten la an tediada alternación de delante 
hacia atrás del conjunto 142 utilizándoos esta misma construo 
ción en los puestos número© 1, 2 y 3 pora alojar los conjun­
tos alternantes de So ble función do estos primeros tres pues­
tos. Si bien el puesto número 4 tiene la capacidad de una do­
ble función* no se usa así en la fabricación del distancia— 
dor-oneanchador 58 sino más bien simplemente contiene un jas



go de p*a*(5n y esatrix para replicar la sol* ©perecida dé do 
bla&o da braee «a la tira 170. ----- - - - - - -  - - - - -

La «apata inferior 240 lleve un portemtria 262 da 
aga parta» fijado 4# sodo adecuado a la «apata 240 y adapta­
do para sujetar m  «1 siseo ana «atrie 264 dotada de cuernos. 
De i£«jü «odo la «apata Buoerior 248 tiene «a portepuassdn 266 
do do» piolé» fijado a la misa» m  #1 cual esté sujeto un pu& 
s&a 268. El conjunto extractor 246 «oaprende una placa tren» 
rereal 270 que llera collere» d« caequillo 272 y 274 que 
guian el extractor «obre lo» «entente» 242 y 244 respectiva­
mente. La placa 270 sobresale al* allá de la entrada y «eli­
da de empate» del conjunto 142 de matrices tal cono ee 
re mejor en la figura 6. La placa 270 tiene una abertura cea 
tral 276* a través de la cual «obretale el extremo superior 
da la aatris 264 con cuerno* coa una estrecha tolerancia. El 
extractor 246 comprende además un par de gulas 276 y 278 que 
están montadas «a un* plataforma rebajada de la placa 270.
Sal cono se rá mejor en la figura 7, lae guisa 276 y 278 pro 
poreionaa pereda* laterales 277 y 279 para guiar estrechasen 
te la tira 170 a través del conjunto 142 de aatri* de «odo 
que está centrada lateralmente para un registro exacto con 
el puñada 268 en. la aatrie 264 de cuernos. 6o obstante la» 
guise 276 y 278 están remiradas para de jar pasar el punedn 
268 a su posición cerrada (figura 8). El extractor 246 es 
forzado» de modo que puede ceder» a su posicidn siseada que 
se ilustra en la figura 7 por un par de muelle» helicoidales 
280 y 282 de comprimida cuando ee abre el conjunto 142 (figu 
ra 7)» determinándose la posicidn elevada del extractor 246



por cooperación catre la placa 270 y la cabeza de un tope 
ajuctable 254 que ee extiende a través de la placa 270 y es­
tá atornillado en la zapata 240.-------------- -

rüel cojeo m  va mejor m  le» figuras 10, 11 y 12, 
la aatrl* 264 cuernos tiene dos parea de euoraoe de dobla*
«o 236-233 y 290-292 desplazado» lateralmente dotado cada uno 
de «na punta 294 de radio relativamente grande en el extremo 
superior de la superficie del cuerno que «ira hacia afuera, 
los cuernos 286 y 290 en el lado delantero de la matriz 264 
están adaptados para entrar en regle tro con los dos brazos 
76 en un incremento de dos panos de la tira 17C» y los cuernos 
233 y 292 acompañantes entran os registro de modo parecido 
con los brazos opuestos 73 de este incremento áa do» pasos.
151 puñada 268 tiene un rebaje 296 en forma de cola de milano 
definido por un par de pies 300 y 302 de sujeción que están 
ealineados varticalmeate con las respectivas bandas margina­
les laterales 72 y 70 de la tira 1 7 0 .--------------- -

el funcionamiento del p oeto numero 4, se hace 
avanzar de nodo intermitente ln tira 170 a través del puesto 
násiero 4 sien trae el conjunto de. juatrices está en la posición 
de totalmente abierta que se iluetra en las fifrsrac 6 y 7. $n 
ogtf petado del extractor 246 está en su. posición superior y 
por tanto proporciona una plataforma para «poyar de modo des­
uésate la tira 170 con holgura por encima de loa cuernos de 
la matriz 264, estando así rebajados los extremos superiores 
de los cuernos por debajo de la superficie 304 de guia (flgu 
ra 10) que se extiende centralmente a lo largo de la placa 270



Cuando la «apata 240 superior desciende durante el movimiento 
inicial de cierre del conjunto 142 de matrices» loe pies 300 
y 302 del puñada 268 golpean prlauiro la superficie superior 
de loe lasadas margínale» 72 y 70 de la tira 170 «el como se 
ilustra en la figura 10 y luego sujetan la» Canda* contra 
las superficies 306 y 303 inclinadas ligeramente hacia arriba 
de la pista de guía de la placa extractor* 270. Bebido a la 
fuerte fueros, hacia arriba ejercida por loe amelles 230 y 282» 
la tira 170 queda sujetada firmemente entre el puntan 268 y 
la placa 270 «ates de iniciar»* el doblado de loe brazos 76 y 
78. A cedida que la capeta 248 superior continua su aerialen- 
to descendente de cierre» el punedn 268 arrastre consigo el■j1 ,
extractor 246 y así arrastra la tira 170 hacia abajo sobre 
loe cuernos estacionarios 286*292 de la matris 264» así do­
blando loe brasoe 76 y 78 hacia arribe desde la posición pl* 
na de loe alemos que es ilustra en la figura 10 a la posición 
doblada de loe aleaos que se ilustra en la figura 11 a cedida 
que el conjunto 142 alcanas la posición cerrada (figura» 8»
11 y 12). - - - - ------ ------------------------------

E» la carrera ascendente de la «apata 248» loe mué 
lies 280 y 282 empujen la placa 270 hacia arriba de modo que 
resigue el movimiento ascendente del puasón 268 paro ssf sa­
car le tira 170 de la matris 264. £1 movimiento ascendente de 
la placa 270 termina cuando golpea la cábese del tope 204 tal 
como se ilustro en la figura 7» pero el punedn 268 continua 
subiendo hasta que la «apata 248 alcaata su posición elevada 
superior que se ilustra en las figuras 6 y 7. Aeí en un ci-
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cío única del conjunto 142 se doblan do» parea de breaos 76 
y 78 a su inclinación definitiva eos respecto a sus bandas 
margínale* laterales 70 y 72 respectivas tal coso se ilustra 
e» la figura 1 3 * ---- - - ------------------- ■--------

5„ A oontinuación se hace avanzar la tira 170 por otro
incremento de dos pwms para llevar otros dos pares de bri­
ses en registro cor los cuernos de la matriz 264, y ce repite 
el ciclo* Así el conjunto 142 funciona en cielos repetidos
para doblar hacia arriba cuarenta brazo* 76 y 78 en veinte ca, .> -

10. rreras sucesivas en el ejemplo dado anteriormente * (Jurad®
una zona 106 de unión entra e» regietro coa el punzón 268 y 
la matriz 264, ol conjunto 142 no ee desplaza traneversalmen 
te coa respecto a la tira sino que realiza otro ciclo* ho 
obstante óete no produce ningún trabajo sobre la tiro 170 

15* porque loa cuernos 286—292 no entren en contacto con material
en la zona 1S6 de unión* — — — — — — — — — — —

puesto número 4 también tiene una guia vertical 
mente móvil que incluye la citada guia 222 y también las su** 
porfíeles de guía de la placa 270 y la» guias 276 y 27S del 

20* conjunto extractor 246* la guia--222 coopera con el extractor
246 para reseguir el movimiento ascendente y descendente de 
la tira 170 a medida que es trabajad» en el conjunto 142. I»a 
giif» 222 comprende un conjunto de lengüeta de guia pivotada 
compuesta de una base 310 (figura 6> quc tiene uc brazo 3*2 
que se aloja entre los brazos verticales 316 y 318 de un so 
porte 320 (figuras 6 y 9) fijado estacionariamente a la mesa 
232 adyacente al extremo de salida del puesto número 3* SI

2%
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brazo 312 está montado pivo tantea ente «a un pasador 322 qua 
«« extiendo horiwmtidmente a traróo da lo» brasoa 314 y 
318» £L brasa 312 tiene una superficie de entrada inclinada 
324 (figura 4) que ae extiende asóla arriba en Xa dirección 

5. de recorrido de la tira 17fr para ftmdiree an una auperficie
horicontal plana 324 cae te extiende beata el extremo libre 
328 del brasa 312 (figuras 6 y 9)» la basa 310 tiene tamblln 
un par de pestañas 330 que ae extienden hacia abalo por deba 
jo de un par de extensiones lateral#» del brasa 312# una en

10. cada lado do las superficie* de guía 326. La» pastadlos 330» ■» .■>
timón guias en sus lodos exteriora# adaptadas para recibir 
les placa» laterales 332 y 334 respectivamente, tal eos» ae 
ilustra en la figura 9* la placa lateral 332 eetfc fijada por 
un tomillo 336 a la pantufla delantera 330 del braao 312# y 

15» la placa lateral 334 sotó fijada por un tomillo 33® * lo
pestaña posterior del braao»

Una extensión 340 de la base# dotada taabión de una 
plataforma central 341 y un par de pestaña» 342 que se exti«a 
den hacia abajo a cade lado de la plataforma, está fijada a 

20» la base 310 por un par de tomillos 344 y 346 (figuras 6 y 9)
que se extienden a trasde do hendidura» horisoniales en las 
plecas laterales 332 y 334 respectivamente y de ahí a las pe# 
tañas 343 de la extensión 340. la extensión 340 de la base 
asi puedo ser desplatada con respecto a la bate 310 en la di 

25. reooión de recorrido de la tira, la superficie superior 350 
de la plataforma 342 está a ras oo» la supsrfiois 326 del 
brazo 312 y proporciona una extensión horizontal do la aisaa.



La plataforma 34?. termina adyacente al extremo ríe entrada de 
la pila de tira formada por loe pintos 304» 306 y 303 de la 
placa extractor* 270 y per las paredes asociadas 277 y 279 
de las guías 276 y 273, —  —  - - — ■ - - ------ - - *—

Una ispa 352* cuya forma es complementaria a la fea 
«o 310» está superpuesta a la misma y está fijada a la misma 
por tomillos 354 y 356. Asi la tapa 352 y braco 312 de la 
base 310 conjuntamente definen una pista de guia a través da 
la cual la tira 170 aa extiende de modo desligante y está con 
finada contra el movimiento lateral y hacia arriba y hacia 
abajo a medida que la tira es empujada a través de la guia 
222. la extensión 340 de la base tiene también una tapa 358 
fijada a las pestañan ae la extensión 340 por tomillos 360 
y 362 (figura 9). Así la tapa 353 está sobrepuesta n la su* 
pérfido 350 para definir de modo parecido una guía para la 
tire que es una extensión de la pista de guia entre la base 
310 y su tapa 3 5 2 . ------------------------------ —

Además» la tapa 353 tiene un braco 364 que se pro* 
yecta hor izan talmente de la misma sobre la guía de la placa 
extractor» 270. SI brazo 364 tiene una hendidura vertical es 
trecha 366 dispuesta longitudinalmente del brazo y que está 
abierta en su extremo inferior para recibir una cuchilla de 
presión 365. La cuchilla 363 tiene una espiga roscada 370 t i  

jada a la misma que sobresale hacia arriba a través de un 
agujero en la topa 353 para recibir una tuerca 372 para así 
fijar la cuchilla sin holgura contra la pared superior de la 
hendidura 366. Tal como se ve mejor en las figures 6 y 12» la
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cuchilla 363 tiene una ranura 374 en eu borde inferior que 
se extiende algo mis allí de los dos extremos de la aatrie 
264 de cuernos para proporcionar una holgura pura el doblado 
hacia arriba de los breaos 76 y 76 en el conjunto 142. 11 ex 

5, treme libre 376 de la cuchilla 362 termina a poca distancia
antes del extremo de entrada del conjunto 144 del puesto ad­
mero 5. Xa  cuchilla 363 es relativamente estrecha y ae apoya 
deeli santamente en el centro de los puentes 74 y pise 82» 84 
de la tira 170 cuando loa mímeos entren en el conjunto 142 

10. y luego ello sobre los puentes cuando la tira 170 sale de la
matris 264. ün muelle helicoidal 380 de tenelín está fijado 
en sus extremos opuestos al soporte 236 y  se extiende hacia 
arriba y por encima de lo tapa 358 pera asi forear* de modo 
que puede ceder» lo cuchillo 363 de presida hacia abajo so- 

15. bre la superficie superior de la tira 170. SI contacto deslJL 
santa de la cuchilla 363 con la tira 170 así proporciona el 
apoyo para el extremo libre de la gula pivotada 222’. - —  -

En funcionamiento, la guía 222 pivotarA hacia arri 
ba y abajo alrededor del eje horirontol del pasador 322 a m£ 

20. dida que la cuchilla 368 de presida sigue la elevadla y ba­
jada de la tira 170 sobra la pista de guía de la placa ex­
tractara 270 a medida que se hace mover vortioelaente en vqi 
vln el extractar 246 m  respuesta el cierre y la apertura 
del conjunta 142 tal como se ha descrita al» arriba. Así» me 

25. diante teta dispoaleiln» ae mantiene la tira 170 bajo un es
trecho control mientras ee flexión» o se alabea suavemente a 
través de una distancia relativamente grande con respecta al 
sentido longitudinal de la tira, o sea, aproximadamente desde
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el pasador 322 «Se pivote basta la entrada al conjunto 144*
Cosío quiera que aasy poca cantidad de Is tira 170 se deja ai» 
confinar* la alisa está restringida de manara segura contra 
cualquier tendencia de pandearse hacia arriba o nacía abajo 

5. a pesar esfuerzo eospreelvo longitudinal impartido por
el nliaentator 154 a la tira mientras la «©puja durante el 
avance paso a paco de la tira. *ío obstante* conforme con la 
construcción de tapa de dos partee» que puede ceder* de loe 
guías anteriores 216* 218 y 220» la guia 222 coopera con la 

10. placa extractor» 270 para formar otra guía de dos partes en
la cual toda la guia 222 funciona como la tapa ©ueéeptible

. o .

de ceder con respecto a la placa extractor» 270»

Puaato minero 5

La construcción y operación del conjunto 144 de isgi 
15. trices del puesto nóssero 5 se ilustra en las figuras 14-28

inclusive. Con referencia primero a la figura 14* «¿pies en ta 
da por las figura© 15 y 23-27 inclusive, el conjunto 144 do 
matrices tiene uno ©apata superior 400 guiada para movimien­
to en vaivén vertical cobra cuatro montantes 402* 404* 406 y 

20* 408 montados en una ©apata inferior 410. La ©apata 410 está
fijada de modo adecuado en la mesa 232 por un mecanismo de 
ajuste 412 (figura 1} tal como ©1 que se da a conocer en con 
junción con la figura 10 de la citada patente estadounidense 
2.925*047 de moto que el conjunto 144 de matrices puede ser 

25 m ajustado en la dirección de alimentación de la tira 170. La
zapata superior 400 está acoplada al pasador 414 de ariete 
que s su ves está fijado al ariete 130 de modo que la zapata



400 «« hacha «ovar en vaivén vertiealaente por «1 ariete 130 
•a elncroniwjo con loa patatos un tortores 1-4 inclusive. - -

La zapata 400 lleva un portapuosones 416-416* de 
do» parto» que tiene una serio do dios punzones A-JT inalusi- 

5. ve de doblado progresivo de lo» puente» filiada *1 «ieoe. Le»
priaero» »ei» punzones 4-tf »e extienden todoo hada «bajo 
de un soporte ooaón 413 y twmm una sola piesa con si ais- 
ao» el cual soporte tiene una fonae de £ en sección tranover 
sal (figura 25) y que tafel sujeto entre el portapunaóa 416 

10. delantero y bu portspunzón 416* posterior correspondiente.
Los óltiaos cuatro petacones G-J inclusive tienen nada uno 
porfcapuasones individuales 420» 422» 424 y 426 tsnbiéai. de 
foros de t en «ección transversal y sujetado» entre lo» por- 
tapunsoae» 416 y 416*. Cada uno de lo» dios punzones W  e« 

15. de longitud igual de nado que sus extraño» libree inferior»#
O r .

están a ras el uno oon el otro a lo largo de una línea hori­
zontal. Loa priaero» seis punzones A-P también tienen un per

 ̂ 0
fil de sección transversal idéntico tal c&m se indica en lee 
ilustraciones de loe punzones 8, D y  ü respectivamente de 

20. las figuras 17-19 inclusive. So o be U n  te loe Óltiaos cuatro
punzones 8» H, I y J son «sée estrechos progreeivamente a trg 
véa de eu» extremo* inferiere» en eu dimensión horizontal 
perpendicular a la dirección de alimentación de la tira. La 
zapata inferior 410 tiene un «anal central relativamente «a- 

25. cho que se extiende en la dirección de alimentación de la ti
ra, definiéndose el cansí por el fondo 430 y paredes latera­
les 432 y 434 (figura» 14-23 y 25). En par de portaaatrioes 
436 y 433 esté montado contra la» paredes 432 y 434 y es



Retenta en el fondo 439. Loe portgm&trices 436 y *33 sujetan 
un juego fie matrices de doblado de loe puentes compuesto fie 
cinco piezas delantera® y cinco pieza» traseras que funcio­
nan cobo sufridaran emformafioras sm  cooperación. con loe pun 
sones A—J inclusive en el doblado de loe puentes 74 y la tira 
170, las suTririeran confonaadoraa delantera y trasera 440 y 
442 respectivamente (figura 25) eos» ligeramente más larga» 
que el espacio ocupado por loe prifteros eeie punzones A—F es 
la dirección de la alimentación de la tira tal como se ilus­
tra en la figura 14. Así» *1 extremo trasero 444 dé la eufri, 
dora conformador* trasera 442 está dispuesto ligera®mte sn 
tea del punzón O* y el extremo delantero 44i fie la «sufridera 
442 está dispuesto ligoranente antee del punzón A (figuras 
14 y 24). SI espaciado horizontal entre las sufridora*» 440 y 
442 es uniforme por toda m  longitud y cada sufridera tiene 
bordes interiore® superiores 443 y 450 respectivamente dota­
dos de una curva suave (figura 17) que tiene un radio fie 
aproximadamente 0,060 pulgada (aproximadamente, 1,52 ms). 'Jal 
como so ve mejor en las figuras 14 y 16, los ooráee superio­
res 443 y 450 á# las sufridera» 440 y 442 están inclinado» 
ligeramente hacia arriba desde la horizontal en la dirección 
de aumentación de la tira fiel orden fie 2*6* a 2817*» segón 
la longitud fie paeo del fiistanciafior-eimnckAdor 53 pus se 
está produciendo «3 la máquina 100, o esa, un Begs$»it© 53 
que tiene» por ejemplo, una longitud de paso do 0,310 pulga 
da (aproximadamente, 7,37 mas) requiere « 1 ángulo menor fie 
conicidad y un segmento de longitud menor fie paeo de, dignaos 
0,290 pulgada (aproximadamente, 7,37 »o), requiere el ángulo
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negror de conicidad* - * - - * - ■ * • ' - * - - ■ * * * - - - - « *

&00 últimos cuatro juegos de «atrice» 454*468 es* 
tln dispuesto» en para» lateralmente espaciados «sodados 
con cada uno de loa timos cuatro puneones 0, H» I y J. tas 

5. matrices delantera y posterior 454 y 456 respectivamente (¿i,
guras 24 y 26) están situadas adyacentes al extremo posterior 
454 de las sufrideras 440 y 442» y los pares restantes de 
trióse 458*460» 462*464 y 466*468 están sucesivamente a tope 
en lados opuestos de sus punzones asociados 0» H* I y J  res* 

10. pectivaaente. Cada una de le» matrices 454-468 tiene1 una
sufridera auxiliar vertical de doblado 454** 486** etc. res­
pectivamente» cade una de la» cuales se justo ligeraeseate «As 
ancha en 1* dirección de alimentación de la tira quo íni pun* 
són asociado y está oentrado en dicha dirección de la' linca 

15. central del puñada tal como se ve mejor m  la figure, 16. Ca­
da punzón a su ve» tiene una disensión en la dirección de 
aliasen tación de la tira justo ligeramente mayor que lk diaen 
sida correspondiente de los puente# 74 de la tira 170. Por 
tanto» el espaciado de una sufridera auxiliar 456* de matriss 

20. a la próxima sufridera auxiliar 460* de matriz en la direc­
ción de alimentación de la tira proporciona una holgura para 
alojar los brasas 76 y 78 anteriormente doblados que se ha­
cen pasar de sus posiciones verticales impartidas en el pues 
to número 4 a trae posiciones ds cruce mútuo cuando salón del 

25. conjunto 144* tal como se ilustra en las figura» 21 y 22,
Pido al acanalado progresivo de lo* bordee laterales 70 y 72 
de la tira uno hacia el otro en el puesto número 5. Be ahí
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que loe brazos 76 y 78 en la posición cerrada del conjunto 
144 están dispuestos por debajo del nivel de la superficie 
superior de las sufrideras auxiliares 454' de nsatrlz, etc* -

Tmbtia ¿abe quedar entendido que los punzones A-J 
5. están espaciados uniformemente en « 1 sentido longitudinal de

la tira 170 para entrar m  registro con dios puestee 74 «¿eje 
alvos, i titulo de explicación, los puestos impares están 
identificados por 74* y los puentes pares por 74. Bebido a 
los lacreasen too de dos longitudes do peso del avance tofcermi- 

10* tente de la tira 170 descritos previamente, los puente* 74'
serás trabajado» para impartir s los mismos un doblado progre, 
sivo odio por los punzones impares A, ", B» 0» e X, mientras 
que los puentes 74 serán doblados progresivamente siendo t*£ 
bajados silo por los punzones pares 3, 3, ?»' H y J, on ‘dicho 

15* orden* fssabi&i debe observarse que las sufrideras auxiliares
454,-468* son de idéntica configuración y están poaicionadas 
en la misma cota una con respecto a otra de modo que bus su­
perficies superiores están a rao con «na linea horizontal que 
coincide con la cota del borde trasero de las sufrideras 440 

20. y 442* No obstante hay una transición es la dirección de la
alimentación de la tira con respecto al espaciado lateral de 
1»» sufrideras auxiliaras 454* y 456* de cada par asociado 
de matrices 454-463. Asi, las sufrideras auxiliares 454* y 
456* están separadas en menor distancia que los sufrideras 

25* 440 y 442, que se ve comparando la figura 20 con la figura
19* Bita separación lateral de las sufridera» disminuye pro­
gresivamente, estando la© sufrideras auxiliares 453* y 460* 
ligeramente más próxima© «na a otra que las sufridera© 454*



y 4¡56' anterior»» y ns£ eueosivamente viéndote mievanent* es­

te estrechamiento a» una cooperación de la  figura 20 con la  

figura 21*

Por ejasplo le» sufrideras 4a doblado da las aufrl 
derae 449 y 442 rueden tener un espaciado lateral de 0,1620 
de pulgada (aproximadewmte, 4,1 m ) mientras que el eenaoig 
do de le» sufrideras auxiliare» 454* y 456* puede »ar de 
0,1599 pulgada (aproximadamente, 3,31 a»). Si espaciado late 
ral entre lo» próximos tro» Juego» de eufriáera» auxiliare» 
puede »er, por ejeaplo, 0,1479 pulgada (aproximsda»ente, 3,73 
xm)» 0,1325 pulgada (aproximadamente, 3,36 m ) y 9,1313 pulga 
da (aproximadamente, 3,34 *w). 9* modo perecido, la distancia

.i  n y

a travd» del extraño inferior de loe «ele priaeroe pontones 

A-F pueda ser 0,1350 pulgada (aproximadamente, 3,43 mm), y 

entonce» loe cuatro próximos punson»» W  pueden tener reepeg 

tivaausnte una dimensión oorreepoadiente de, por ejemplo, 

0,1245 pulgada (apraximadomente, 3*16 a » ), 0,1210 pulgada 

(aproximadamente, 3,97 wn), 0,1089 pulgada (aproximadamente, 

2,74 xas) y 0,1065 pulgada { aproxiaadaaeat e, 2,70 a » ), -  -  -

1.a espeta inferior 410 también llera una placa 470 
de tope extractor (figuras 14 y 26) que está fijada a la eu 
pérfida 430 en el centro del canal y eirve como espaciador 
para la» sufridera» de la «apata 410* la placa 470 también 
airee como tope exacto da llegada el fondo para un extractor 
móvil 472 que tiene una sección traneversel en forma de f %  
vertida (figura 25) y está dispuesto pan» un movimiento ver­
tical en vaivén entre las sufrideras de la «apata 410, El e¿
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tractor 472 está forzado hacia arriba por un par de muelle» 
helicoidales 474 y 476 de cosoprasdón (figura 14) que eet4n 
guiados en taladro® 473 y 480 respectivamente ds la zapata 
410 y sobra los pasadores 4&2 y 484 que se extienden hacia 
abaje do la base del extractor 472. los extremos inferiores 
d® loe descansan sobre tomillos de ajuste 436 y 438.
21 límite inferior de recorrido del extractor 472 viene deter 
ainado por el asentamiento de su base sobre la «superficie bu 
psrior exactamente mecanizada del tope 470# y el límite supe 
rier de recorrido del extractor 472 viene determinado por la 
cooperación entre Xa basa del extractor y lo® resaltes 490 y 
492 horisontalmente alineado» de las sufridera® 440-468 (fi­
gura 26). Te* como ee ve mejor en la figura 24» el vá»tsgo 
vertical del extractor 472 tiene una anchura uniforme en la 
parte que se extiende entre las sufridera» 440 y 442 7 se o# 
trecha el vástase en un punto entre los punzones F y 0 para 
que tenga uno anchura más pequera pero uniforma en la parte 
que se extiende entre les sufrideras 454-46S# siendo llaensio 
nada esto porte posterior para ajustares estrechamente entro 
las Últimas sufridera» 456 y 468. ha superficie superior 494 
del extractor 472 asi se extiende horízontolmento más allá de 
ambo® extremóle de la hilera de punzones A-J y sufrideras oso 
ciadas para proporcionar una plataforma lisa sobre la cual 
recorrea y se deslizan continuamente los puentes 74 y 74* en «a 
recorrido por loe punzones y matrices del puesto número 5. la 
superficie 494 apoya también los puentes 74 y 74* para propor 
clonar tai punzón de respaldo que coopera con loa punzónos su 
perleros A-J durante la carrera de cierre de trabajo del con



Junto 144 de matrices

SI extractor 47? lleva una extensión en forra de 
paleta 496 montada en voladla® desde bu extraño isqulerdo se 
gán »e re en la figura 14. la paleta 496 se extiende hacia 
fuera más allá de loe extraeos á« entrada de las «epatas 450 
y 410 hacia el puesto anterior témro 4 para servir como un 
piso vertloalmente «dril de una guia para la tira 170 que es 
t& definida dentro de un bloque 493 de guía de partes wSlti- 
plse fijado en el extremo da entrada del cansí de lo empata 
inferior 410. la superficie superior 500 á# le paleta 496 «a 
t¿ a rae con la superficie superior 494 del extractor 472. 
la entrada al bloque 496 de guía incluye una parte 502 subs- 
tsncialsenta en foraa de * (figura 15} con una ranura central 
definida por paredes laterales opuestas 504 y 506* Las pare­
des 504 y 506 están espaciadas pera tener m  ajuste do poca 
holgura con la tira 170 ea el estado &t la sisea ilustrado 
en la figura 5 tal como sale del puesto misero 4 para mante­
ner la tira alineada en el centro a medida que entre la zona 
de puaaones y matrices del conjunto 144 de matrices* - - - -

VL bloque 49® de gula tiene aelaísmo una tapa 506 

dotado de una ranura central en su superficie inferior (fig& 
ras 14 y 15) definida por una parad superior 510 y  un par do 
paredes laterales vwticalee 512 jr 514 situadas ligeramente 
hacia adentro da las paredes ««ociadas 504 y 506 ds la ranu­
ra de la parte 502. la superficie inferior 516 de la tapa 
508 define un par de resaltes 51S y 520 que están superpues­
tos a los bordee laterales 70 y 72 respectivamente de la ti



ra 170. Por tanto en la posición elevada M i  extractor 472 
y paleta 496 asociada, la tira 170 está confinada estrecha 
pero deslizantemente en la guía* teniendo el horda 70 «na bel 
gura estrecha vertical entre la superficie superior 500 de la 
paleta y resalte 518. teniendo el reborde 72 de igaal 
una holgura estrecha verticálmente entre la superficie 500 y 
el resalte 520» y pasando apenas los bordes superiores de loa 
breaos 76 y 78 la pared superior 500 do la guia y pasando ape 
.a*8 le» brazos 76 y 78 lateralmente las paredes laterales 512 
y 514 de la guía. Por tanto, cuando el conjunto 144 es eleva 
do a la posición abierta, la tira 170 está confinad estre­
chamente en el bloque 498 de guia para eviter que se alabee 
a medida que se coloca baje compresión anando ee empujada pa 
ra hacerla avanzar hacia el conjunto 144 de matrices. • - - -

EL conjunto 144 de matrices» tiene también una ee- 
tructura superior estacionaria de extracción y de guia asociji 
da con loe punzones W ,  tal como se ve mejor en las figura» 
14, 2 1 y 25-28 inclusive. 8sta estructura incluye un par de 
placas extractores 522 y 524 que eetfia fijada» por tomillos 
526 y 528 (figura 23) a loe superficies superiores de los por 
tematrice» 436 y 438 respectivamente. $*& como se ve mejor 
en la figura 28, la placa extrae tora 522 trasera tiene una su 
perficie lateral interior 530 alineada con la superficie in­
terior del portamtris 436 que se extiende en la dirección 
de alimentación de 1» tira hacia un» superficie 532 dispues­
ta en un ángulo con respecto a la superficie 530 y que a su 
vez termina en una superficie cortada por debajo 534 dispue» 
ta adyacente a la sufridera 463. La placa 522 tiene también

-*■ - V»'* .
: -*
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un» serle ¿a partas voladizas consistente* an un priater rabor 
da 536 que aa extiende adyacente a loe punzones A» B y C, un 
segundo reborda 53& que sobresale aáe hacia la linea cantral 
del juago da aatriees y aa extienda en la regida da los pin­
tonas P y B# y «n tercer reborde 540 que ee extiende hacia 
Xa línea cantral nía alié da la superficie 534 y en la regida 
del punzón <1 .

De igual «odo la placa delantera extractara 5?< ti£ 
na un primar reborda 542 más corto en longitud que el reborde 
536* un reborde 544 que se proyecta ale hacia adentro enfren­
te del reborde 538 y algo «Aa largo en longitud, aal co«o su­
perficies laterales 546 y 548 que corresponden a las superfi­
cies 530 y 532 de la placa 522 y un reborde 550 correspondían 
te al reborde 540.

la placa 522 tiene una ranura 552 {figuro, 2$) *n lm 
cual está montada una lanceta extractara trasera 554, estan­
do acatada una langosta delantera 556 correspondiente en una 
ranura correspondiente de la placa dalaatera 524, tal como 
et re mejor en las figuras 23 y 26* Cada un» de las lengüeta* 
554 y 556 tiene una pestaRa vertical 558 reaontada por un r¿ 
borde voladizo 560 (figura 26) que se extiende en la región 
de los punzones F y 6 (figura 14). la peataBa 558 y reborde 
560 forana superficies de guía vertical y horizontal sobrepuse 
ta respectivamente pera la tira 170 cuando tiene una coníigu 
ración acanalada intermedia «ientras sufre la transición de 
acanalado desde «u forma indicada en la figura 19 a su forsa 
indicada en la figura 20, tal coso se indica en la ilustración
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a línea# a trazas de un preste 74* y lee bandas marginales 
70 y 72 asociadas de la figura 26» La estructura ex trac tora 
estacionaria incluye además un peine extractor 562 (figuras 
14* 21 y 26) que está fijado aediaate tomillos 564 a la su- 

5. porfíele superior 566 de la placa extraetora trasera 522. El
peine 562 tiene cuatro dientes 563, 57$, 572 y 574 que están 
sobrepuestos sobre el recorrido de la tira 170 en la regida 
c inmediatamente después de los punzones 6, H, I y J respec­
tivamente (figura 14). Estos dientes se extienden hacia la 

10* porte delantera del Juego de matrices más allá del lado delan
tero de la tira 170. que oetá por debajo, de modo estén 
sobrepuestos completamente coa respecto a la tira, tal como 
se ve mejor en las figuras 21 y 2 6 . ---------------

J?1 conjunto 144 de matrices también tiene un^ gula 
de salida para la tira 170 compuesta de un bloque 5*50 ¿e gula 
(figuras 14, 23, 24 y 27) y una tapa 502 asociada montada «a 
el bloque 580, estenio montado a su ves el bloque 550 «n el 
extremo trasero del canal de la zapata 410. El bloque 530 
tiene una ranura 584 que se extiende verticalaente (figuras 
14 y 27) para alojar el extremo trasero del extractor 472, 
estando biselada la pared trasera vertical de 1a  ranura en 
586 donde se funde con la superficie superior horizontal pía 
na 588 fiel bloque 580. la tapa 582 tiene una ranura w b u w  
porfíele inferior centralmente con respecto a la tapa en ali 
noacidn, con el recorrido de la tira 170 para definir una 
guía áe salida del puesto número 5. 2al coso se ve mejor m  
les figuras 14 y 27, esta guia está definida por la» paredes 
laterales 530 y 592 y pared superior 594. La superficie infe

- - '



rtor de la guía está definida por 1 * superficie superior 5B3 
á«l bloque 980. La tapa 582 tiene un norrio do «uía 596 que 
bo extiende hacia abajo en el centro de la guía de asedo que 
ae extiende hacia abajo entre lo* bordee «hora verticales 

5. 70 y 72 de la tira 170 acanalada. H  nervio 596 termina en
eu extraía inferior libre jueto por «neto» de la posicién ae 
lo» braco» 76 y 73 enastado» de la tira cuando *e elevada a 
au posicid» elevada por el extractor 472 en reapueeta a la 
apertura del conjunto 144 do «atrio»». Preferentemente * lo*

10. bordo» dtlsatero y trasero de la» pared»» laterales 59Q y
592 y del nervio 596 están achaflanado» pana proporcionar una 
entrada y una salida abocinada» «a la guía de calida, tal co 
«o »• V» najor en la» figuras 14 y 23. - - - - - -  ~ - w *

Ea la operación del puesto ndaero 9, cuacado la sa- 
15. pata 400 es elevada a au posicién abierta (figuras 25 y 26),

lo» punsont» W  son elevado» futra del recorrido de la tira 
170 a través de su guía confinada en el puesto número 5. 12a 
este «monto el extractor 472 y *u pelota 496 estén sujeta- 
do», áe modo que pueden ceder, en la posioién elevada de lo» 

20. mismos iluetrada en la» figura» 25-2/ por lo» muelles 474 y
476. Por tanto la» superficie» 500, 494 y 588 estén a rn» y 
forman una superficie horizontal eubetaaoialmeate continua de 
soporte dispuesta en una cota por encima de lo» extremos su­
periores d» las sufridera» auxiliare» de doblado 448, 450 y 

25. 454*-46$* di la» sufridera» inferior»# 440, 442 y 454-468 y
que se extiende desde la entrada a la salida del conjunto 144 
de matrices sobre la cual pueden desligar loe puente» 74 y 74*
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5.

de le. tira 170 a medida que ésta es hecha avancar de mesera 
intermitente por el alimentador 154# Lse paredes laterales y 
superior de la gala en el bloque 49S de entrada do la ectruc 
tora extractor» «a tac tonaría asociada con las placas extrac­
taras 522 y 524 y en el bloque 530-532 de cálida cooperen son 
las superficies 500, 494 y 586 para confinar deelixantemente 
la tira 170 a medida que sufre su tnmsicidn en configuración 
3 se de un estado plano (figura 3) a la configuración acanalada 
en forma de 0 que ce re en la figura 22 * for tanto la tira

1G. 170 permanece pocieioaada de modo exacto lateralmente con ras 
poeto a la línea central de los punzones y matrices de este puej 
to y está limitada contra cualquier tendencia a pandearse cuan 
ño oa empujada. ----------------------------

15.
Cuando la zapata 400 superior das donde en su carra 

r& de trabajo descendente ea sincronismo coa las capetas su­
periores de los puestos anteriores n&aeroo 1-4, será golpeada 
yftwwiT un» hilera da diez puentes 74—74* sasesiw# 
por loa punzones a-«T y empujados hacia abajo con respecto a 
las sufridores auxiliares 443, 450 y 454***463* en el puesto

20. zuimero 5. Esta operación trabajará la tira cegó» se indica 
parcialmente en las figuras 17-21 para doblar los puentes 74 
y 74* progresivamente hasta la configuración acanalada definí 
tiva de la figura 22. Considerando la progresión de un inore

25. asento de dos pasos de longitud de la tira 170 a través de loe 
punzones A-J y matrices correspondientes del conjunto 144 do 
matrices, el puente 74 delantero será golpeado primero por el 
punzón B y el puente 74* posterior adyacente será golpeado 
simultáneamente por el punzón A. Eebido a la conicidad aseen-
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dente de lm& sufrideras auxiliar** da doblado 443 y 450 da 
las sufridora» 440 y 442, s«rá doblado ti ¡manto 74 hacia arri 
b« ecg&i un ángulo ligemroente aoyor que al puante 74* ya 
que lo» extremo» Inferiora» da lo» do» punzones A y B llagan 

5. a fondo m  la alona cota horifontal «obra sus puentes raeoac
tivo* qu« «« determinada por la posición inferior dol extreg 
tor 472 sobra al topa 470 (figuras 14 y 16-21). Cuando la tn 
pata 400 os ©levada, al extractor 472 subirá con los punzones 
A-J bajo la presión de sus «asile* forzadores, efflpt* lando asi 

10. 1* tira 179 hacia arriba fuera de las sufrideras 440 y 442.
lo» punzones A y B oontinuan sableado después de qué el ex­
tractor 472 alcanza ti límite superior de su recorrido (fig¡» 
ras 25 y 26) hasta que sus extremos inferiores suben por en­
cima de la superficie inferior de los rebordes 5)6 y 542 de 

15. las placas extraetoras 522 y 524. Así, se separaré la tira
170 de los punzones A y B por medio de los rebordes extracto 
rss en el caso de que la misma tendiera a agarrarse a los pu& 
sones cuando éstos son «levados. - - - - -

Entonces la tira 170 ss hacha avanzar ligeramente 
20. más de un incremento de dos paso» ds longitud de la misma y

luego es tirada hacia airée ligeramente por el alimontador 
154 contra las uflos posicionadoros del mecanismo 200, con lo 
que se llevan los puentes 74 y 74» en registro con y por de­
bajo Ae loa punzones í> y C respectivamente y ee sujeta la %  

25. ra fija, ha zapata 400 luego se cierra nuevamente en su pró­
xima carrera de trabajo. Hueramente, debido a la inclinación 
aacendente de las sufrid ara» auxiliares 446 y 450 de doblado 
de las sufrideras 440 y 442, el puente 74 delantero eerá dobla
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do bada arriba a través de otro incremento angular más allá 
del que se ilustra en la figura 17 hasta al que se ilustra 
en la figura 13 debido a la Mayor penetración relativa del 
punsán D entre las superficies de doblado «asociadas de las 

5. sufridera» 440 y 442. 3e i&ual modo, el puente trasero 74*
será doblado hacia arriba por el punzón c y al superficie de 
matriz asociada a través de otro incremento angular a partir 
del doblado impartido en el punzón A» pero al ángulo de do­
blado del puente 74* después de sufrir la acción del punzón 

10. c as todavía inferior «1 que tiene el puente 74 después de
s ,

sufrir la acción áal punzón D. Esta secuencia alterno 4e avan 
ce de la tira y doblado do los puentes so repite de modo que 
el puente delantero 74 es doblado aocuencinlnsento a través 
de incrementos angulares adicionales por loa punzones F, H y 

15• í y las partes asociadas de las superficies de doblado 44$ y
450 de las sufrideras 440 y 44?. y las sufrideras auxiliares 
de laa matrices 458-60 y 466-63. Se igual modo, el puente tra 
aero 74* será doblado secuencia! y progresivamente por los 
punzones S, 0 e I y sus matrices asociadas de doblado. Así 

20. cada puente sufre la acción de solo cinco do los diez punzo­
nes en el puesto número 5 y en una progresión secuencia! pe­
ro siempre m  un ángulo ascendente intermedio & la progresión 
de su puente adyacente. Silo asegura una transición suave y 
libre de arrugas en loe borles laterales 70 y 72 de la tira 

25. 170 a «adida que se doblan hacia arriba desdo el estado pla­
no de la tira que se ilustra en la figura 5 a la configura­
ción acanalada que se ilustra en la figura 22. El doblado in 
cremento! así evita una ondulación permanente en loe bordes
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70 y 72 licitando lo* esfuerzos 1» doblado transmitidos a tra 
vis de loa bordes de la tira que unen un puente al próximo.
So obelante, cada puente* si bita recibe la acción de dife­
rentes punzones y patrióse que su vecino» tendrá la misma con 

5. figuración definitiva cuando tale do loa punzones y matrices
del puesto náaero 5.

Preferentemente y de acuerdo con el mótodo dado a 
conocer y reivindicado en la arriba citada solicitud, de pa­
tente espeSola* presentada en esta sisma feche por el mismo 

10* solicitante, el doblado progresivo de loa puentes 74 y 74* es
logrado en una secuencia dt trabajo por zonas que se expone 
con mayor detalle en dicha solicitud. Baste decir ea la pre­
sente que la penetración progresivamente mayor de lo* puentes 
con respecto a las sufrideras 440 y 442 a medida que son tra 

15. bajados por los punsones A-F hará que los puentss se doblen
alrededor de las esquinas exteriores de lo» respectivos pun­
zones en segmentos increméntalas en cada uno de loe dos do­
blados de «n puente, empezando con doe segmentos interiores 
espaciados en cada doblado en el primer punzón y luego traba 

20. jando hacia afuera en el puente en loe restantes de estos pr¿
meros seis punzones. Entonóse la secuencia de trabajo progre­
sivo por zonas ss invertida a medida que los puente» sufren 
la acción de los óltimos cuatro punzones G-J. Ello se logra 
haciendo que la profundidad de penetración de loa punsonea 

25* ( W  con respecto a las sufrideras auxiliaras 454,-463' sea
la mioma mientras que el espaciado lateral de estas sufride­
ras auxiliares se hace progresivamente menor y al mismo tira 
po se hace que la dimensión lateral de la punta de los punzo



nes G-J asa progresivamente más estrecha. Da «ata vanara* sa 
distribuya el esfuerzo de doblado alrededor da cada uno da 
loa dos doblados en cada puente a la vea que ae logra un do­
blado de radio relativamente pequeño. Además* se trabajan loa 
puentes basta una configuración acanalada en que los bordes 
70 y 79 están inelinadoe uno hacia otro de ando que convergen 
en un ángulo de aproximadamente 10* hacia dentro de la vertí 
cal* tal ©orno se ilustra en laa figuras 21 y 22• Ello se lo­
gra si bien al movimiento relativo de todos loa punzones y 
matrices en el puesto número 5 es vertical y todas las »atri 
cea son inmóviles* o sea* no hay movimiento horizontal de las 
matrices de doblado.

Durante la carrera ascendente de retracción de la 
«apata 400* la tira 170 es separada de loe punzones C, U y  £ 
por loe bordee 538 y 544* de loe punzones ? y  G por los bor­
des 580 de lee lengüetas 554 y 556 y de loa punzones H, I y 
3 por los dientes 568» 570* 572 y 574» Al mismo tiempo* las 
superficies laterales de las pestañas 558 entran en contacto 
con la tira parcialmente acanalada por los bordea 70 y 72* 
tal como se ve mejor en la figura 26* para mantener la tira 
o entrada lateralmente en un punto aproximadamente en el medio 
de la progresión de las matrices de punzonado del puesto rufme 
ro 5. Se prevá otro centrado de la tira por las superficie» 
laterales de los rebordes 540 y 550 de loa extractores 522 y 
524 que entran en cooperación con loa bordes 70 y 72 a medi­
da (pie áztoe salen de la última zona de punzonado del puesto 
número 5. Además* el nervio 596 y paredes de guia 599 y 592
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del bloque 580-582 de guía to salida tomblto ayudan a mante­
ner la tira exactamente centrada y debidamente orientada «n 
loa punieone* del puesto ntoero 5* - - - - - - - - - - - - -

Sabido al movlnisnto vertical do la paleta 496 ©on 
5, al extractor 472» la pared inferior da la guía a travto de la

«ayer parta dal puaato ntoero 5 pueda reseguir al movimiento 
vertical del extractor 246 y cuchilla 368 da presida dal pues 
to atoara 4 da soda que se reduce al mínimo la flexlto da la 
tira. Si igual sedo» la holgura vertical preperci«nada «a la 

10. guía da salida dal bloque 580-582 peralta que la tira ‘*70 ea
sueva entra las posiciones da las líneas continua» y discon­
tinuas da la sisa» qu* se ilustra en la figura 14 para rese­
guir al aoviaiento vertical de la tira a aedida que «  trabe 
jada en el puesto ntoero 5* así reduciendo le flexlto « medí 

15. da que sale de este puesto, ffo obstante» mientra» se hace
svanaar la tira todavía está confinada con holgura» relativa

3

mente pequefta» tanto en el sentido vertical ceno en al »enti 
do lateral ya que la guía ce heos mto pequefta en su diaenoito 
vertical en respuesta el moviaiento de «pertuza del conjunto 

20. 144 de sstrioes» Por tonto durante el período crítico en que
la tira se pene bajo compresión por la aceito empujadora del 
áliMntador 154 to la tira» la tira es impadida de pandearse. 
Al sismo tiempo ls tira es ti soportada dsaliwntenente íbera 
de las matrices inferiores. Por tonto los toases 76 y 78 son 

25. elevados toara de lee sufrideras auxiliares por el movimien­
to de apertura del conjunto to matrices y el movimiento as­
een den te correspondiente del extractor 472 en preparación a
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cada arenes 4» la tira. Sntemcee en la prdxima carrera des­
cendente* loe brazos 76 y 7$ que eon bajados pro^recivaaente 
de su posición vertical a su relación de cruce adtuo, caen 
en el espacio proporcionado entro loe prdxiiaos pares kuccbí- 

5. vos de sufrideras auxiliares asociados con los tres dltteos
punzones H, I y S» Esta postura interdigital do los brazos 
76 y 76 con respecto a las sufridoras auxiliares 454**466* 
se ve asjor «n la vista de lineas discontinuas de la tira 170 
en la figura 16* - -  - —  — —  - —  - - - -

10. Puesto rribaero 6

Despula de que la tira 170 ha sido troquelada, ra­
surada» so han doblado los pica» brazos y puestee* y la tira 
ha «ido acanalada hasta la foros acanalada «a los puestos nú 
otros 1 -5 inclusive* avenen, a trarle del oalentador 609 de 

15. inducción del puesto misero 6 que se ilustra en las figuras
1 * 23 y 29. Bate calentador puede ser si taimo que se da a 
conocer sn la arriba citada patente estadounidense £.925.847 
de Bunio y otros y por tentó no «a describe el nimio con de 
talle sn la presente» El calentador 600 calienta la tira 170 

20. a una tewperatura suficiente para aliviar si esfuerzo «i la
tira 170 provocado por las anterioras operaciones de punzong 
do y conformación en frío» - —  -

Puesto cafetero 7

TTa el puesto afiasero 7 la tira 170» ahora con confi 
guración acsnaladot se enrollada progresivsnonte en la forma25



«nular circular del distanciaáor-enaenchador 58 y# une vee 
M Í  enrollada aa corta la longitud 4o aatorlal espiral que 
forma un dietanciador-eneanchadar de la tira 170 corteado la 
tira central 192 en la cena 186 «o unid» tronera. Seta» ope- 
racionen non molleada» por «1 ornato 146 de enrollado y 
corte y Mecanismo 700 de acclonaslento asociado que ae ilus­
tran m  la» fisura» 29-36 inclusivo. Cea referencia priaero 
a 1m  fisuras 29 y 30* se describirá priaero el neeanisso de 
sufridera y sopata de enrollado seguido de la descripción del 
secanleao del punsdn y troquel de corte.:üe tira 170 acanalg 
da que aale del extremo de salida del calentador 600 de in­
ducción (figura 29) entra iasedisÉseente en un bloque 702 de 
guía de entrada sentada «obre m  soporte 704 del bastidor del 
aecenieao 700. TU bloque 702 tiene una ranura horisontal 706 
(figura 31) serrada en su extremo superior por una tapa 708 
que tiene un nervio 710 que ae extiende hacia abajo ¿cade la 
sima en el oentro de la reaura 706 para adaptaras estrecha­
sen te entra laa bandas marginales 70 y 72 de la tira 170 pa­
ra así guiar la tira hacia un bloque 712 de guía superpuesto 
(figura 30) soportado asialasa fijase»te en til bastidor del 
seoaniemo 700. SI bloque 712 tiene un par de rasuras parale­
las 714 y 716 en su superficie inferior plena que están ali­
neadas con las banda» 70 y 72 de la tira 170 y reciben las 
siaaae m  su interior* tal como se Indica en las líneas a trg 
eos de la figura 33» X*a pared inferior de la ranura 706 t#rw¿ 
na en el extremo delantero de ua troquel 71& de carburo de 
tungsteno (figura 30)* estando poeícionada la superficie su­
perior delantera 838 (figura 35) del troquel 718 a rae o li-
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geramente por do la pared inferior de la ranura 70C pa
ra asegurar qui la tira 170 está sujeta con un& estrecha hol­
gura deslizante en el bloque 712 de guía iaaieáiatawftte adya­
cente al juego de puñada y troquel de ecarte* la tira 170 

5. avanza desde el bloque 712 haetn y por debajo de una eufride-
ra confortadora 720 de carburo de tungsteno con forma de »eg- 
nento» la cual está montada m  un soporte 722 fijado estado-

9nariwnente al bastidor del mecanismo 700* le sufridera 720 
tiene tambián un par de renures 724 y 726 espaciadas formadas 

10. en su superficie inferior (ver figura 32) que forman extensio
nea de loa ranuras 714 y 716 respectivamente y así reciben los 
bordes 70 y 72 de la tira 170. la sufridera 720 está montada 
smovibleaente en el soporte 722# al igual que el bloque 712 
de guia de modo que ee pueda montar piezas análogas de dife- 

15. rentes traucos para admitir distsnoiadores-ensanohadoree de
distinto diámetro que se están formando en la máquina 100.
Por ejemplo# la sufridera 720 tendrá un radio de curvatura 
que va desda 0#908 pulgada a t»043 pulgada (aproximadamente# 
23#0 a 26#5 rao) para los distanoiadores-ensancbadores produ- 

20. oidos en una gama de diámetros de# por ejemplo# 3#5 a 4#5 pul
gados (aproximadamente# 88,9 a 114,3 «*). P«ra montarse en 
ranuras de pistán de una dimensián axial de 3/16 pulgada («pro 
rimadamente, 4*76 am). la longitud circunferencial de la par 
te curva de la superficie inferior de ls sufridera 720 será en 

2$. toneee de aproximadamente 1-1/8 pulgada (aproximadamente#
28,5 ra) en el caso de dietanoiadoree-enesnchadorea de la 
arriba citada gama para así trabajar en cada oído del meca­
nismo de enrollado un incremento angular circunferencial de



aproximadamente 10# cada ve* <**e aa baca avanear la tira 170 
«obra ti «ntacitado incremento de doe paeoe por «1 «liaenta- 
dor 154* -------------

La curvatura da enrollado •» lapartida a la tira 
170 doblando le qua e« convierte m  la ptrlftrla interior 5*1 
dietanciador-enesnefcador $8 centra la auptrfloi* inferior «& 
taeionarla d* la aufrldem 720 por maúlo de un taoo 728 *<5vtl 
da braeo da enrollado (figura* 30 y 35) que trabaja deeliaaa- 
t«tunta «obra lo que st convierte m  la periferia cxtorlor 
dal dtateuoiador-eneencfcador* 151 taco 728 tiene yfaa euperfi 
el* auparlor curra lita 730 eaneéstrlea con la auperficle %  
farlor 732 da la «ufridera 720 y aatá toportado para vu sov¿ 
alante plvotenta alradedor dal aja 734 dt un árbol Aculan­
te 73®. *1 extraño dalantaro del árbel 736 tian# un braco 
traaavemal 738 fijado « 1 alea» que aa extiende perpendicular 
al aja 734 aáa allá da la circunferencia dol árbol 736 y tie­
ne una aapata 740 en bu extraño libra que ae proyecta hacia 
adelanta an ralaoián daacantrada oon raapaoto al braso 738 pa 
ra proporcionar un amianto aobro al cual aatá sujeto al taoo 
728. SI árbol 736 aatá Mentado an easqoilloe 742 y 744 (figu 
ra 33) an un bloque 746 que a au ve* aatá sentado fljasonte 
•obra una plataforma 748 qua daacanaa aa una aaaa 750. La «w 
•a 750 aatá unida a la sata 232 da la pranaa 100 y aatá sopor 
teda por pata* adiciónalas (no iluatradaa). La plataforma 
748 aatá contada para un aoviaieato deelimaate eu la atea 750 
y «ntroolavada con la Miaña por andlo da una obaveta 752 (fi 
gura 33). La poalaidn da la plataforma 748 aobra la naaa 750 
pueda aar ajustada girando un pomo da ajusta 754 da un huei-



lio de avenes 756 que os extiende a través de un soporte ros 
cado fijo 758 «©atado fijamente sobre la «esa 750, estando a 
tepe el husillo 756 en eu extreme libre ©entra «1 bloque 746. 
la plataforma 748 pueda ser bloqueada «n la poeidán ajustada 
por lo» espárragos 760 y 762 (fisura 30) atornillado* en la
«esa 750#-

SI taso 723 de enrollado es pivotad© deade una poei 
cidn abierta inferior ilustrada «a la» lineas continua® de la 
figura 35 a una poaiciáa conformador» cerrada ilustra en 
las líneas de puntos y traeos ds la figura 35 (y «Via» 1Í3M,a# 
continuas de la figura 30) haciendo oscilar el árbol 736 sa 
sinfro*1— * con la operación de la prensa 100. salo se logra 
da la siguiente asnera, El extremo trasero del árbol 736 (fi 
gura 33) tiene un braso 764 de palanca fijado al «isso por 
una tuerca 766 que está atornillada sobre una extensión rosca 
da 768 del árbol 736# El braso 764 se extiende hacia el pues­
to número 6 a un extremo Ubre 770 (figuras 30 y 35) donde un 
rodillo seguidor 772 de leva está soportado rotativamente en 
una parte 774 fijada aL extreao Ubre 770 y que forma un án­
gulo recto con el «isao (figura 33)* SI rodillo 772 que sigue 
la cara inferior de un brazo 776 de palanca adyacente ni ex­
tremo Ubre 778 del sismo, estando montado pivotanteaente el 
braso 776 en un pesador horizontal 78o en el extraño superior 
de un soporte 782 «entró© sobro la plataforma 748. - -

£L braso 776 de palonea es accionado por un rodillo 
784 (figuras 30, 35 y 36) llevado sobre un pasador 736 fijado 
al extremo inferior de una lengüeta 788 que se extiende hacia
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abajo de un bloquo doelixaat# 790 amatado para ajuste w t i -  
oal «n una guía do un bloque portador 792» On tomillo do 
ajusto 794 atrarieaa un cojinete on una placa 790 fijada al 
oxtroao auporior dol bloque 792 y o»tá atornillado m  un ta­

is. ladro roscado dol bloqu* dooUaonto 790 para ajustar 1» pos¿
oída vertical dol rodillo 784* 21 bloquo portador 790 está 
atontado a su. vos on ol lado trasero do una placa accionadora 
798* la plaoa 798 está aontada para un «oriniento vertical on 
vñlváa on alneroniotto con ol arioto 130 y es guiada oobro un 

10. par do non tantos 800 y 602 do gula (figuran 30 y 33) neniada»
on ol bloque 748. 2 1 «coplonionto rígido do la placó 798 y ol 
arioto 130 so melisa a trearís do un braao 804 fijado con por 
noa on un patrono a la parto inforior dol ariate 130 y quo so 
extiende dosdo detrás dol puosto minoro 6 hasta ol puesto ad- 

1 5. «oro 7* tal cono aojer so vs on las figuras 29 y 30, a un sat
trono libro 806 acoplado a la placa 798 por las regletas 808 
y 810. --------------------------------- ----- -*• > -

la operadla dol taco 720 do enrollado con respecto 
a la sufridora estacionaria 720 asi ss lograda a tararla dol 

20. Koriaiento dol arioto 130 do la prensa* Al producirse la ca­
rrera descendente dol arioto 130* Xa plaoa 798 oorá forsada 
hacia abaje per ol braco 604 desdo su posición superior ilu* 
trada on la figura 35» on que el rodillo 784 está posicionado 
espaciado por encina do su punto do contacto con la palonea 

25* 775 a una posicidn inforior que so ilustra on la figura 30 co
«respondiente a la posición do aatricoo cerrados do la prensa 
100* Cuando ol rodillo 784 golpea ol brasa 776 on su carrera



<3escendanta, el brazo 776 as pivotasto hacia abajo «a el sen­
tido contrario al de las agajes del reloj, asi hadando pivo— 
tar al brazo 764 en el mismo sentido o impartiendo na giro al 
árbol 736, también en el mismo sentido, con la qua se desoía 
sea el teco 723 de su posición abierta que se ilustra en la 
figura 35 hacia arriba a su posición cerrada ilustrada en las 
líneas de puntos y trazos de la figura 33* Seta operación car 
▼a la tira desde la posición A en líneas de traeos a la posi­
ción 8 en líneas de trazos ilustrada en la figura 35. - - - -

Cuando «1 ariete 13$ es elevado en su carrera as­
cendente, de igual7 nodo el rodillo 784 es elevado fuera de con 
tacto con el brazo 776 de palanca cuando la zapata 740 es 
abierta totalmente y así va al fondo contra un tepe (ro ilug¡ 
trado) del soporte 830. 8o obstante, cbao quiera que si peso 
del brazo 776 y del brazo 764 tenderá a Mantener el taco 723 
en la posición cerrada, está acoplado un muelle de alambre 
enrollado (no ilustrado) el extremo libre 770 y se extiende 
hacia arriba a un acoplamiento con una parte estacionaria del 
mecanismo 700 para, forzar las palancas 764 y 776 hacia arriba 
a sus posiciones ilustrados en la figura 35, así forzando el 
taco 728 hacia abajo a su posición abierta, la tira 170 catón 
eos se h&oe avanzar otro incremento de longitud de dos pasos 
segón ee ilustra en la figura 35* así alimentando la tira 170 
y la parte enrollada de la misma hacia la derecha segóa se ve 
en la figura 35 a la posición A de la derecha ilustrada en 
líneas de trazos según se ve en la figura 35. - - - - - - -

ha longitud circunferencial de la parte de tira 170
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trabajada «a carta carrara dal taca 72$ «a da do» longitud»» 
d» pan» para carta incremento da nliaantación. Por tanto cada 
incremento da do» pasos será golpeado aproximadamente do» v¿ 
caa antro *1 taco 728 y la sufridera 720 a «adida que otrarle 

5* sa lo» «léaos, ial cobo aa ilustra sajar «a la figura 38* la
tira 170 so enrollará en una circunferencia coaplata por enqi 
na da las satrica» da enrollado. Para soportar y estabilizar 
la tira a «adida qua a» enrollada basta al astado da una ci£ 
cunfarañóla completa* sa proporciona una placa 812 da guia 

10* anular qua sa ilustra sa su totalidad aa la figura 29 y P«r-
cielmente an la figura 35* paro qua ha sido eliminada da la 
ilustración da la figura 30 para ilustrar aejor la estructura 
detrás da la placa 812* -------------- ------ - -

Con ííaferancia a la figura 29* la placa 8f2, as fija 
15* y aa extienda verticalmente en un pinto parálalo a lo, direc­

ción da alimentación da la tira* la placa está centrada auto 
tanoialnanta aegdn la posición enrollada da la tira, a «adida 
qua sala da la sufridora 720 y tiene una dimana ida horizontal 
an la dirección de alimentación da la tira aproximada» en te 

20* dos ososa al diámetro da un distanciator-saaaachsdor 58 enro
liado* La placa 812 tiene un re tordo 814 recortado (figura 
35) que está dispuesto adyacente al recorrido do la punta ex­
terior dal taco 728 y tiene un reborde doblado 816, cuyo bor 
do delantero 818 aat¿ dispuesto ligeramente hacia atrás dal 

25* recorrido da la tira 170 a medida qua asía da la sufridera da
enrollado. reborda 816 ae extienda subatancialmanta aa sen 
tido radial da la posición da la tira 170 enrollada y más 
allá da dicha posición tanto daapuls da qua ha sido hacha aren



ZKtf «atando « 1 taco 723, abierto como leepuÍB de qu# ha sido 
enrollada hacia arriba el producirse « 1 cierre del taco 728.
Bl reborde §16 se funde en la superficie principal de la pl» 
ea 812 ea la linea indicada «a 820 en la figura 35* estando 
dispuesta eeta superficie principal 322 a ras con el lado 
trasero 4e la tira 170 cuando ¿ata está dispuesta en la sufrí 
dora 720. Por tentó la tira 170 estará estrechamente adyacen­
te o centre la placa §12 a «adida que se enrolla hacia la po­
sición de la eisrcunferencia completa antee de qu# £«a cortada 
por el luego de punzón, y troquel del puesto número 7c - - - -

Cuento se ha enrollado la longitud total de un disj '>
tnnoifttor-eneenchador ea una circunferencia en el puesto nú- 
aero 7 tal coto se ha descrito anteriormente* y la zona 186 

trasera de unión de loe extreaoe ha entrado en registro con 
el juego de punzón y troquel de corte del puesto n&ahro 7* es 
seccionado el dietaneiador-ens sachador enrollado de la tira 
no enrollada que lo sigue cortando la tira central 192. entre 
aedio de loe Crasos transversales 201 ilustradoa ea las figu­
ras 4 y 34. La estructura del punzón y troquel de corte se ve 
asjor ea los figuras 30* 33 y 35- 1» estructura estacionaria 
del juego de troquel comprende un portetroquel 339 acatado en 
el bloque 746 por una sujetatora 332 y eluctable en la direc­
ción de la alimentación de la tira por «odio de un per do tqg 
aillos 834 y 836 (figura 30). Ü  portatroquel 830 soporta en 
su extraño superior el citado troquel 718 de corte que tiene 
una superficie horizontal plana 338 que está a ras con la pa 
red inferior de la ranura 706 del bloque 702 y forma una con



tinuacifo te 1* *isaa. Le auperflcie 338 terainft «tea te un 
agujero rectangular 840 tel troquel 718* siendo tssblln Pin­
na y horisontal Xa snperflci» «atento 839 tel extreao eupo- 
rior tel trojel 718 o» la regida tel agujero 840 y corrí tn- 
te abajo dol aisao poro aproxiMedaaente on una «ote te 0,002 
pulgadas («proxiaadeaent», 0,05 a») inferior que la euperfi- 
cie 833. 81 agujero 840 coaunloa con m  paao 842 para te»p«x 
dieiaa en el portetrcquel 830 que a au vea ooaunioa ocn lo» 
paeoi de eliainaclda de desecho» te la bes# 744, pletateraa 
748 y ae*a 750.

• o -■» o

La estructura ateii del juego te troquelea de corte 
incluya ua panado cortador 890 eoportaáo m  un portapuaste 
852 que a eu ve* eiU unido por asdio te ua espárrago 854 
(figura 33) al lado inferior del borde delantero te una pía-* 
ce acción adora 858 te corte» EL espárrago 854 tiibife sirve 
para contar un botdu da desgaste 553 a la placa 858» A su ves 
la placa 858 eatá acatada dealiaanteaente para un aovialento 
vertical de vaivén por se dio te un par te Cas quilín» ¿50 y 
862 (figura 30) que eatáu guiado# dsellsanteaente sobre lo# 
acatantes 800 y 802 verticales. Ua per te «uellea espirales 
864 y 866 de coaprssidn rodean los Montantes 800 y 802 res- 
psetivaaeote entre la base 746 y loa caequillos 860 y 862 pj| 
re forsar le placa 866 a una poeicién elevada segdn as tete£ 
alna por eu contacto con lae cebosa» d# un par te espárragos 
868 y 870 te tope asentado# en la basa 746.

3a hace aover en vaivén vertical el punsdn 850 deis 
de su posicldh elevada ilustrada en las figuras 30 jr 33 a su



posición inferior en qus al morro del punsda entra en el agu 
joro $40 de corte del troquel 713, utilizando el movimiento 
de la placa 798, Un cilindro neumático $70 (figura 33) otá 
montado por medio de un soporte $72 a la parte trasera de la 
placa 79$ y tiene un ¿afeóle 374 que lleva un aloque @76 en 
su extraso libre, el cual dealise contra, la superficie hori- 
aontal inferior 878 de la placa 798 entre las posiciones de 
retracción y extensión ilustradas en las líneas continuas y 
discontinuas respectivamente de la figura 33* 11 cilindro neu 
aático 870 es unido por medio de un conducto 88o de presión 
a una fuente de aire comprimido bajo el control de uña aleo»* 
troválvula accionada por el «riba citado mecanismo de con" 
trol de contaje pura hacer que le» «apata 876 sea extendida 
hacia la posición de la línea de traeos en sincronismo cea 
el registro del punto central de la tira 192 sobre el aguje" 
ro 849 del troquel. Ello es logrado por la memoria digital 
que cuenta y almacena el ntSmere de señales procedentes de la 
unidad 160 correspondiente al nóaero de ciclos de la prensa 
100 requerido para hacer «vanear una longitud de distancia" 
dor-oa»sachador a través de la sufridera de enrollado del 
puesto n&aero 7. El mecanismo de control entonces produce una 
seftal de accionamiento para la sloctroválvula que regula el 
cilindro 879 en reapuesta a que el total de contaje corres* 
ponda al registro de la tira 192 con el troquel 838, ----

Estando así extendida la «¡apata 876, en la próxima 
carrera de la prensa, la placa 793 al bajar con el ariete 130 
Uevará el extremo exterior de la empata 376 a tope con el bo
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tln 858, con lo que la placa 856 da aceioaaaiento y al punadn 
850 llevado por la siaaa serán impulsado» liada abajo a tr*~ 
ría de la carrera de trabajo del púnala. Al producirá# la e¿ 
rrara ascendente de la prensa, al movimiento ascendente de 

5. la «apata @76 permitirá que loe «útiles 864 y 861 alera» la
plaoa 856 «1 limita superior de su recorrido ilústrale ea 
las figuras 30 y 33» A continuadla la «apata 876 continuará 
subiendo con la plaoa 798 basta que alcen** su posiciln w*pj> 
rior ilustrada la figura 33* Entonces as accionado, al el- 

10. lindro nauaático 870 para retraer la sapata 876 a su. posición 
retraída donde al estreno delantero de la capeta pasará por 
íbera del botín 858 ea la prldaa carrera descendente de la 
prensa» tal cono se indica en la figura 30. Asi funciona al 
púnalo 850 para oertar la tira 192 y quitar un pequedo troce 

15. de la tira entre lee topee 281 de des longitudes suoesíva#
de dstaneiader-enesacbsdor tal ooao ee ilustra en la figura 
3 4 . ------------------------ ----------------

Oaa ve* el dletendador-ensanebador enrollado ha st 
do a*í seccionado de la tira 170 que lo sigue m  el puesto ni 

20. «ero 7» caerá fUera de les ranuras 724 y 726 de la superficie 
inferior 732 de la sufridera 720 cuando se abra al taco 728 
en respuesta a la carrera ascendente de la prensa» teniendo 
lugar esta acción cuando el púnela 85b está subiendo. - - - -

Daba observarse que la superficie $38 «entiese los 
25. bordas 70 y 72 de la tira en las ranuras da la «lindara 720

Bien trae la tira 170 ea continua y •« extienda desda la guía 
702 sobre al troquel 7t@ y por debajo da la sufridera 720f e



«A* hasta al momento en que Xa zona lS6 de unión de los ex­
tremos entra en regiatro con el troquel 718. Dehe o&oarvarae 
asimismo que el portapvmzón 310 tiene un norrio posterior 331 
que lleva una parte posterior estrecha 719 nal troquel 718  

ra formar una extensión posterior estrecha de la superficie 
339 (figura 35). El taco 726 está dotado de una hendidura es 
trocha 739 (figura 35) cerca de su borde delantero que recibe 
el nervio 631 y el troquel 719» tal ecmo se ve aejor comparan 
do la figura 35 con la figura 30» La superficie superior del 
troquel 719 así proporciona un puente entre al troquelTlB 
que conduce a la superficie superior 730 del taco 726 para 
proporcionar una transición suave para llevar el puente 74 de 
la tira sobre la superficie 730 durante el avance de la tira. 
Cuando la tira 170 «enrollada ha sido seccionada» el borde de­
lantero 660 (figura 35} ásl distnaciador-ensanchodor56 eeed 
acabado habrá pasado a travós del comino circular adyacente 
a la superficie delantera de la placa 612 de guía y habrá lie 
gado a la posición indicada en las figuras 29 y 35. 11 extre­
mo delantero 080 así habrá entrado en contacto deslizante con 
la superficie inclinada hacia abajo y hacia adelante de un fie 
lantal 882 (figuras 29 y 35)* El delantal 832 está acoplado 
al borde inferior 334 de la mitad delantera de la superficie 
622 de la placa 012 y se extiende por su extremo derecho ha* 
ta un punto un poco entes del punsÓa y troquel de corte del 
puesto ndasero 7. La esquina derecha inferior del delantal 662 
se apoya en una pestsRa 8Sf> de una guía ensartadora 338 de 
transferencia (figura 29)* La guía 336 comprende ademán un tu 
bo hueco continuo 890 de aproximadamente la altad del dilms-
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tro de un diataac&ador-enaaaehador 58 que tita* «a cono 892 
d* morro cuy© rlrtica 894 eetl aproximadamente a r«t con la 
euparflcie 822 d« la placa 812 y centrada aubatmcialmenta 
en el centre tal diatoaeiator-antwwbator totalmente enrollf 

5* do pero ala taccioaar cuando oetá peticionado para la otrri-
ra d* corte dal púnala 850. la guía 883 aa extienda boriaen- 
ttimante hacia afuera deada ti ceno 302 y late» tiene una 
traía icién corra toara hacia una parta inclinada 896 que tatá 
inclinada hacia afuera y hacia ahajo deada al puaato adaero 

10. 7. La parta 896 a «u ra* tiene una traaeicldn curra euere a
• una aeccidn rartiaal 893 dal taha 890. La parta inferior dal 
tubo 890 tiene una aleta vertical 900 fijada a la mi**a que 
conduce todo al recorrido deade la punta 894 dal cono hacia 
abajo al pacato número 3» tal ooao «a lluatra en la figura 1. 

15. La pee taña 386 aa extienda horiaoRtalmeate deade matea' ladea
dal borda inferior de la aleta 900 y generaLmente Biguá el r$ 
corrido dal tubo 390 hacia abajo al puaato número 3. La dio» 
tanda daada la euperfiei» «uperior exterior dal tubo 890 dij 
metralmtnto con rtapeeto al tubo y a trarle da la aleta 900 

20. beata la pastosa 886 aa ligeramente aeyor que al difeetr» dal
diatanciader-«neanchador 58 enrollado.

51 puaato número 7 tiene taabiln un tuba aeumltiee 
•emielroular 902 que eetl terrado en ana extremo» y diapuaato 
tal coaa aa ra aa 1» figura 29 para abracar la sitad euperior 

25. da un dlatoneiader-eneanahador enrollado cuando lato oatá to­
talmente enrollad» da manara eubetanoial y diepueato contra 
la euparfiaia 822 da la placa 812. Se aplica mira comprimido 
al tubo 902 a trarle da un conducto 904 unido al tubo entra



«adió da sus extremos. ti tuto 902 tiene una serie de peque 
ños agujero* 906 que den radiaXttonte tocia adentro del tuto 
902 para as£ dirigir una pluralidad de chorro© Se aire» tal 
coso se indios con las fleches 30& en la figura 29» a lo lar 
go de la superficie de la placa 322 y hada el Sis tendedor» 
ensanchador enrollado para así soplar fl miaño axialaente to 
d a  fuera de la superficie 322 y sobre la guía easartadora 
383. Feta acdóa tiene lugar en sincronieno coa el soltado 
del «re y oa respuesta a la retracción del taco 728 de enro 
ni*** aa aodo que ten pronto ceso el áistenoiador-ensancha­
dor enrollado ha sido cortado de la tira 770 y «olíale, será 
soplado inmediatamente sobre la gula 888, - —  - —

Se observará que en este pinto del dele, el extro 
ao 880 delantero del dietanciador-eneaactodor 58 cortado ca­
tará dispuesto a la izquierda de la aleta 900, tal como se 
ve en la figura 29, a la ves que «1 extremo trasoro que aca­
ba do cortarse de la tira 170 estará dispuesto a la derecha 
de la aleta 900, Por tanto cuando el distendador-ensmetodor 
58 cortado #» soplado fuera de 1» placa 8t2 y toe por grave­
dad sobre la superficie superior del tuto 890, los extremos 
delantero y posterior del disteadador-eneanetodor estarán a 
lados opuestos de la aleta 900. Por lo tanto el distsadador- 
ensanchador está orientado de asnera angular debida para te­
ner holgura con reepaoto a la aleta 900 y, debido a que la 
aleta 900 está interpuesta en el espado entre los extremos 
separados del distanciador-ensaaotodor, la aleta 900 aanten- 
dri esta orientación a aedida que el distanclador-ensanchador 
ss deslisa hada abajo a lo largo de la guía 838 sobre el co



no 910 di Morro d il punto sdam  8» SI d ifaitw  dsl tubo 890 
to Xo suficicntarnsats ¿rundo para inpsdir qu* t i  distnaoia- 

dorw«u*sno*íador 58 «to aspara doX anaartador 883 dimito au 
dtaosase «obro é l aisao «X pussto ndmaro 8* foKblIn dobo qu£ 
dar entendido qu* él dist^ciador-a^saochador 53 «o ««rolla­
do por *1 conjunto 146 do «atrio#» «ég&t w  didaatro qu* im­
parta una aaparaeida nagatfcra* o asa» lo» axtrsmos «aparado» 
tundan a solapar** aa «X astado libro d»X diatsnciador-cnaag 
abado? 58. Silo «ruda tambOn a rotsasr sX distaneiador-an- 

sancbador 58 sobra *X tubo 890* -  ,r ~ ~ ~ -

PuaatQ mSaaro 8t aula ansartodera
n e

Sn é l puaato ndaaro 8 s# trabaja sobra «X distancia 
dor-snsanehador 58 «rollado para tarainar la  formacidn ds 
los dos topas 275 ds juntura ds los ««tronos «n vm oporaelda 
ds recortad© y doblado ds los oxtrsnoa qu# ooarlorts «1 «ata- 
r ia l ds Xa unida do Xa forma ilustrada «n Xa figura 47 a Xa 
forma ilustrada *n Xa figura 53* Xa aa truc tura dsl puaato nd 
■aro 3 está apopada «n m bastidor qua coapraada una oolunoa 
nodular o bastidor 920 (figura 39) dotada ds una placa supa- 
rio r 922 fijada a Xa asma 750 dsl bastidor 102 ds la  prensa 
(figura 1). Xa oolunoa o bastidor 920 st axtiaads hacia aba­
jo y soporta m bastidor infsrior 924. BX pussto «Sacro 8 ti±  
na una gofa 926 cilindrica qus as axtiand* aa ssatido ro rti- 
cal y c s ti soportada en su parto postarior por él bastidor 
920. 51 tubo «nsartador S88 ds guía aatá unido m su sxtrsao 
infsrior al sxtrsao atparior ds un cono trancoednico 910 d* 

morro» qu* tions substsncialacnté s i mismo dilmstra «a su ex­
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tremo superior que al tubo 8S8. H  cono 310 se ensancha ha­
cia afutra y hacia abajo hasta el diámetro de la guia 926 y
está unido en tu extremo inferior a la guia 926. Sal coa© ee

\

re aejor en la figura 44» la guía 926 es Lúeoa y tiene una 
5« parte superior cilindrica 528 le suficientemente grande para

ene anchar 1» eeporaeidn entre lea extremos de loe distancia- 
dores-ensanchadores y espaciarles aproximadamente al posición 
nsmiento final ea el puesto de trabajo. A medida que loe ex­
tremos separados se acercan, al puesto de trabajo» golpean 

10« contra las superficies que ee ensanchan hacia abajo y hada
afuera de una guia 928* de forma de Y impertida (figuré» 33 
y 44). La guia 928* está atontada vertical sobre la guia 926 
por encina del extremo superior del deque 1072 y tercias 
su extraño inferior justo por saciña de la superficie 930* La 

13* guia 928* sirve para ensanchar más los entrence separados a
medida que el distaaciador-enssnchador es empujado hacia aba 
jo de nodo que están posicionaáos adyacentes a loa cuernos 
1118 y 1120 y hacia afuera da los atiesaos cuando el distancia 
dor-«nsanchador 38 cae de la superficie 928 sobre los eatan- 

20. tes 1020 y 1020* y así descansa prdxiao a la superficie 930.
La guia 926 tiene además una superficie cilindrica rebajada 
930 que coincide con la xona de trabajo de doblado y de recor 
tado del puesto número 3» que tiene un diámetro relacionado 
al diámetro interior del dletanclsdor-ensanchador para ayudar 

23* a posicionarlo debidamente tal coato se explica con mayor de­
talle posteriormente en la presante. Por debajo de la superfi 
cis 930 hay no resalte cínico 932 que se abocina hacia fuera 
y que conduce a una parte cilindrica inferior 934 de mayor dig



■•tro de 1» guía 926. I* parte 934 tiene un diéaetro «ufi- 
cienteaente grande pura eneaaeber «1 díelUwaeiaáor-eaaanchador 
58 y, oo» 1* gula 3072* descrita adelante, abrirá sue ex 
trenos lajtindos át nodo qui pase» por la eetruotura y seca* 
nieoo de soporte que «otra «n la «oía 926 <*•*<*• 1» P«rt« rej, 
terlor de la «lasa*

Para adaitir diferentes tásenos de disteaeiadores- 
enemchadores» la gafa 926 está dotada de nos mura que ee 
extienda verticelssnte en la superficie exterior «o la *ÍMn& 
diandtrieeeettte opuesta a la aleta 900* Una tira ««emehado- 
ra 936 está Boatada en sata ranura para ajusta horleontnl o£ 
bre un par da pasadores 93® 7 940 da guia (figura 37) .contar̂ 
lados por un per de tomillos de ajuste 942 y 944 qua aatfe 
enroscados en la pared trasera reentrada 946 (figura 44) de 
la ranura da la guia 926* 51 ensanchador 936 se extiende des 
de el extraño superior del cono 910 de Morro hacia abajo has 
ts al extremo inferior de la guía 926 y tiene un perfil en 
eeecddn vertical que se corresponde con el da la guia 926, 
tal ooso se se aejor en Is figura 44* Se proporciona una sa­
ri* da tales ensmohadorsa 936, teniendo cada une si alee» 
perfil pero un espesor diferente, y se escoge un ensanchador 
de tecnfio adecuado para su ins tal acida en la guia 926* Asi 
escogiendo el ensanchador 936 debido y a continuación hacien 
de el debida ajuste horiaoatal fino (radial»»te con respec­
to a la guia 926) ee pueda variar al diámetro exterior efec­
tivo de la gula 926 para adecuarla al tasadlo determinado del 
distsnoiador-easenchsdor 58 que se está fabricando en la s¿ 
quina 100*



Puesto ndmsro 8t conjunto trangferláor-ggpa-» 
iaflor

Coa referencia a las figura» 37* 33, 39 y 41, ee 
hacen avanzar loa diotaneiaderoB-eneaachaáorea 58 a través 
«el puesto sáaer» 3 por ««dio do los empujaioree 946 y 248 
horizontal y verticalmente móviles y dispuestos substsaeioL- 
aeate para cooperación deslizante «m los lados izquierdo y 
derecho del cono 910 y guíe 926 eogáa se ve en la figura 37 
y a lo largo de los aléeos. SI empujador izquierdo, 946 tiene 
una pared lateral 950 que *e un sector de un cilindro oon un 
radio igual a la parte 934 de la guía 926 y que se extiende 
por un ángulo de unos 120*. Una postadla horizontal 352 está 
fijada si bordo inferior de la pared 950 y se extiende radial 
mente hacia afuera de la misma para proporcionar una superfi­
cie eapajadora plana pera empujar un diatanciador-meaaaimáor 
hacia abajo sobre el cono 910 y la guía 926. Una placa 954 
está fijada si borde superior de la pared 950 y se extiende 
rsdtalmeate hacia afuera de la misma hasta un pasador 956 me, 
diente el cual el eapujador 946 está montado pivotaatemente 
sobre el extremo libre de un taraco oscilante 953. la orienta 
cidn angular del empujador 946 con respecto al brazo 956 ee 
ajustahle por medio de un tornillo roscado 969 de tope lleva 
do sobre un soporte 962 fijado al extremo exterior del brazo 
958. WL brazo 958 tiene una sección exterior 964 y una seo* 
ció» interior 966 unidas por un eslabón 963 para permitir el 
ajuste longitudinal del brazo 958. La sección interior 966 de 
brazo está montada en el extremo superior de un árbol verti­
cal 970 para girar con el mismo. Se modo parecido el empuja»
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doy daracho 948 astA »oat«do sobra un braso o id laat» 972 ax 

tanoibla soportado m  «1 axtraa© suptrior da un Arbol vorti- 

cal 974 y •• tdSntleo «1 tspujador 946 poro a* eonstrucddn 

h  d« i »  otra sano. toe Arbolo» 970 y 974 «obla sonta*©» por» 

5. «tro m c cuquillo» do eojinet*» 976 y 978 r»»p «c tiw «n t*

(fi*ura 17) fijado» al bastidor 920 y poodon doalioar»» w t i  

oalasnts »  bravAa do lo » aliso»* Loi oitroao» infarioraa do 

lo » Arbolo» 970 y 974 »o proyactan bsoi» «bajo do lo » caaquj. 

lio »  976 y 978 m un* placo $80 do pasáis qua soporta w t t -  

t0. ©alaanta la » Arbolo» an adaotos do oojiaata (no ilustrados).

Extanaionaa do di Ama tro reducid© do lo » Arcólo» 970 y 974 so 

brasaltn por dsbaj© del punto 980 y tisnsn fijados a la »  

mi—f  roapootivaaont» »brasad»r«» 982 y 984 do loá0tet» (figu 

ras 37 y 41) qpto astAn tlradao una bada la  otra, do modo que 

15 • puedan oodor» por un aualla htlieoid&L 986 do tsnsl&t fijado

sn ouo astrosos a posadora» 988 y 990 unido» a la » lcngUatas 

98p y 984 raspaotivaaaat#• Aaí #1 su til» 986 a trarA» d* lo » 

Arbolas 970 y 974 tisnd» a hacar oscilar loa snpujadors» 946 

y 948 al uno bada a l otro «a una raladdn do abrasado dsslJL 

20. santa con s i cono 910 y la  «ufa 9 2 6 .-------- -  -  - --------------

El punta 980 sstá soportado para aovtmtsnto rerti 

cal sobra a l sxtrsao suportar do un Aabolo o rAstaiso do pia- 

tAn 992 da un cilindro nsusAtloo 994 sentado as su sxtrsao 

suportar por un soporta 996 si bastidor 920 (figura 39)* SI 

25, labal© 992 sa sxtimds por toda la  longitud dal oilindro 994 

y ttsns una eabssa 998 fijada m  m  sxtrsso infarior sdapt¿ 

da para astar a topa contra al sxtrsao supsrior do un émbolo
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1000 de un cilindro neumático 1002 sentado fi jtycexvte en el 
extremo inferior del bastidor 924* Cuando el cilindro 994 ee 
accionado para «levar el árbol 992 a la posición superior de 
la  misma iluetrada en la  figura 39» serán elevados de modo 

9. igual loa árboles 970 y 974 a su posición elevada ilustrada
en las figures 37 y 39 para elevar loa o®pujadores 94ó y 940 
a aue posiciones superiores ilustradas en la figura 37* "En 
esta posición, los extremos traseros do las secciones inte­
riore# 96® y 973 de loo bracos 950 y 972 respectivamente es­

to* tán dispuestos en alineación con las «abosas 1094 y 1006 de
los émbolo* 100S y 1010 de cilindros neumáticos 1012 y 1014» 
respectivamente • Ha toa cilindros catán montados fijábante 
por a oportee 1016 y 1018 a los ladea del bastidor 920* Sn la  
posición retraída de los émbolos 1003 y 1010, sus cabeza»

15. respectivas están retiradas bada afuera de las pooioiones
más exterioras de oscilación de separación de las extensiones 
966 y 973 de los bracos y sin interferir coa las demás; o 
sea, cuando leo brezos 998 y 972 son tirados por el muelle 
986 en relación paralela para basar oscilar los empujadores 

20* 946 y 948 hada adentro centra el cono 91Q, tal como so ilu*
tra en la  figura 33 y en las lineas da rayas en la figura 41*

Puesto ndmsro 8t estantes da apoyo y 
langosta» de gosidonado.

Con referencia a las figuras 37* 33* 39, 42 y 46# 
25. un distanciador-ansanchador 53 está soportado verticnlmente

en el puesto de trabajo del puesto cámaro 3 por un per de es 
tanteo 1020 y 1020* horitontoXaent* móviles y dispuestos día
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altricamanto uno opuesto al otro m  los lado* iaquierde y dg 
rocho do la guío 926 roapeetiwwanta stgdn ** y * en las figu 
n o  37 y 42. Loo bordo* lateral## opuesto» dol e*t*»te is- 
quiardo 1020 están «aportado» doaUaantaaant# en los plata* 

5. da un par de bloque* 1024 y 1026 do »*£* do »»• *4n*ula do
placa que e*t4 fijada a un bastidor 1028 sontado en un lado 
4*1 bastidor 920 (figura 42)* SI ostanto 1020* derecho os pa 
neldo si ostaats 1020 y do igual nodo aará soportado por 
una sstnotura eomspondlonto al lado derecho dsl bastidor 

10. 920. tL sstsnts 1020 o* hacho «orar o» vaivln antro su pooi-
cid» retraída ilustrada en las línoaa continuas darla figura 
42 y su posieidb extendida ilustrada en las liases disconti­
nuas da la figura 42 por un cilindro neurótico 1030 (figura 
37). a  cilindro 1030 ostá soportado pivotwtsaonts en su *x 

15. traao intsrior oa un pasador 1032 soportado on al extraed %
farior da un soports eolgsnto 1034 dsl bastidor 1928. H  ci­
lindro 1030 tions un gabelo 1036 qno puads «oraras Tartieul- 
santa on YiiYln y que sobrosalo da su oxtroao superior y que 
está acoplado pirotantsaant* a un braso do una palanca aooda 

20. da 1038 montada pivote»tenante sobra al soporte colgante
1034» «atando acoplado «1 otro braao da la palanca acodada 
1038 a una langa* t* 1040 qu* •* extiende hacia abajo dal la* 
do inferior del catante 1020 y a trola do una ranura «n la 
placa 1027 do guia, üa cilindro naualtioo 1030* corraapon- 

25. diento y do estructura parecida hae* aovar verticalaente aa
vaivln al sotante 1020' ontro las posición** da las lineas 
continuas y da las lineas, a trasca da la figura 42. Loa bor­
do* interioras 1040 y 1042* de loo aa tantas 1020 y 1020* roa



Pactivamente titees una foro» que ee corresponde eos la curva 
tura del resalte cínico 932 de la guía 926 y catán a tope con 
tra el alan» segón ee ve en la figura 38 cuando lea estantes 
están en su posición extendida abrasando la guía 926 • Las su 
perfieies superiores horizontales planas 1044 y 1044' de lo» 
estantes 1929 y 1029* están situados así a ras con el borde 
inferior de la parte cilindrica 930 de la guía 926 para «sí 
formar una plataforma estacionaria eobre la cual descansa el 
distanciador-enaanchador para así situar verticalmente el ais 
m  en registro oca las matrices de recortado y doblado de las 
uniones que se describirán más adelante en la presente. Cuando 
los estantes 1020 y 1020* están retraídos a las posiciones de 
linea continua de los mismos ilustradas en la figura 42# bey 
una holgura suficiente entre loe bordes 1042 y 1042* y guía 
926 para permitir que los eapujadores 946 y 940 y ts»@. pestañas 
asociadas 992 y 992* paseo verticalmente hacia abaje más allá 
de los estantes basta la posición inferior de los empujadores 
ilustrada en líneas de traeos de la figura 33* así permitiendo 
que los empujado res empujan un distaneiador-ensencbador fuera 
del puesto de trabajo del puesto ndmero 3 y hacia abajo a lo 
largo de la superficie 934 de la guía 926 despule de termina­
ción de 1 * operación de recortado y doblado de la unión. - -

Boa ves un diatsnciador-ensancbador ha llegado eobre 
loa estantes cerrados 1020 y 1020*, es sujetado por un par de 
lengüetas 1044a y 1044a* posicionaáoras llevadas respeetiva&en 
te por los estantes 1020 y 1020* tal como ee ve mejor en la 
figura 42. Con referencia a la lengüeta izquierda 1044a* un so 
porte 1046 está fijado ajus tableáoste a la superficie superior
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d«X estante 1020 en el extraes exterior del sieso para *opo£ 
tar un cilindro owiátlM 1048* íl labelo 1050 dil cilindro 
1048 se extiende horixontalseate bada X» guía 826 y XXcra 
una cabos» 1052 que dosUxa sobro Xa euperficie 1044 doX •*- 

5. tonto y eatá rebajada par» reelbir una parto exterior do Xa
lengbet* 1044a en Xa aioaa. Xa lengüeta 1044a está acotada 
pivotaatesente en Xa oaboaa 1052 por un pasador 1054 y asia*£ 
ae doaXira sobro Xa auperficie 1044 do estante. Un saoXXo b¿ 
liooidal 1056 de tonsila eatá unido en un axtrase a isn pasa- 

10. dor 1058 fijado aX aataata 1020 y an #X otro extreso a una
oraja 1060 fijada a la langftata 1044a para aaf feriar Xa X«« 
güeta, do sodo en* puedo ceder a Xa poaiotln inclinada en Xaa 
Xfnoaa continua! da Xa figura 42 donde la oo^tlaa axtorior 
1062 de Xa langosta 1044a eatá a topo contra Xa pared traaor» 

15. del rebaje en la caben 1052. *» eat» poaieidn da Xa Xengae-
ta 1044a* su borde interior curro 1064 oatá inclinado de se­
do que al morro redandeade 1066 di Xa lengüeta 1044» conduce 
eu borde interior 1064 en relaeidn de eooperacidn oon la pe­
riferia exterior del aiatattciador-enaancbador enando la lengtt£ 

20. ta 1044a as dasplasada da eu poaioiln retraída hacia au poli­
cial tetalsente extendida iluetrada an Xaa lfneaa discontinuaa 
da Xa figura 42 (ver taabiln figura 46). - - - - - - - - -

De igual sedo Xa XengOata 1044a* eetá sentada per 
una eetruotura correspondiente en el ostente 1020* pera dee- 

25. plasaree oon el sisso así coso oon independencia daX alano a
travfe de Xa acolín da au cilindro neumático asociado 1048*.-
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Pueeto número 8t subconjunto de troquel de recor­
tado y doblado do 1«e unlon»g ¡te los «xtreaoB.

Loa plazas correspondientes a la abrazadera y tro­
quel del conjunto 143 de punzén y troquel del puesto minero 3 

5. están montadas m- un portacatricee 1063 fijado al extras» su­
perior de tina sópate advil 1070 que está dispuesta dentro del 
interior hueco de la gula 926, tal cese ee ve mejor «a las íl 
guras 42 $¡44* La guia 926» ssl como el conjunto 14$ de puníate, 
abrazadera y matriz del puesto número 3, están montados en un 

10* bastidor 1071 dijado al bastidor principal 920, incluyendo es
te bastidor una placa vertical 1072 a la cual se fija la guia 
926 con pernos. La placa 1072 a su vos está montada en un so­
porto 1079 fijado por medio de una placa trasera 1074 el bas­
tidor 920. La zapata 1070 está soportada por los extraeos in- 

19* tortores de un par de montantes 1076 y 1073 de guía espacia­
do» vertieslmente que se extienden horizontal y deslizantes»»

I ' j ■.te a travls de la placa 1072 y que están unidos en sus extre­
mos exteriores a un puente vertical 1030. El extremo exterior 
de un áabolo 1082 de un cilindro neumático 1004 eetá unido al 

20. centro del puente 1080 para hacer mover «o vaiván la zapata
1070 horisontalaente entre las posiciones de loe lineas a tr§ 
sos y las lineas continuo» do la misma indicadas en la figura 
44, estando montado fijamente #1 cilindro 1084 en la placa 
1074. - - --------------- ----------■--------------- -

29. El émbolo 108? ee extiende «a toda la distancia a
través del cilindro 1084 de modo que su extremo tratero 1G§6 

sobresale más allá del mismo y lleva un bloque posicionador

•i >,f'v
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1088 que está soportado deelUeateoente pan el sovisiento 
horisontel dea tro de une píete <5# ¿ule 1090 en una carcasa 
109? fíjelo el bastidor 920» Tal coso se ve aejor en le figu­
re 4?» el bloque 1038 tiene un per de caequillo» iíquieráo y 

5» derecho 1094 y 1094' «liaesáoa coaxialsente montados en el
sieso pare proporcionar receptáculo* cónico* que ee ee trechea 
hacia adentro 1096 y 1096' en ledo* opueetee del bloque* Se­
tos caequillos están elineedoe exielsente con un par de pasa•> 'i
loros dieparadoree 1093 y 1098* da punte cónica < figure 42}

•i *i

10. en el estado cerrado del conjunto do punsón y troquel 143f o
eeea cuando le pleca 1070 y el bloque 1038 han sido deaplasg 
dos por el cilindro 1034 e au posición que ee re en le figura 
44* Loe pasadores dieparadoree 1098 y 1098* eetin sontaáoe 
dselisantesante en oaeqpuillos en le oareees 1092 (figuras 42 

15* y 43} y son ectuadoe reepeetivesente por cilindros neuróticos
1109 y 1190* asociados sentados en ledos opuestos de la carojj 
ee 1092. So obsten te si «oriniento do cierre de le ¿apata 1079 
ee detenido el llegar a tope contra un espárrago de tope 1102  

(figura 44) atornillado a trarla de la capeta 1079 centra un 
29* betón 1104 de tope sentado en la placa 1072. SI sor talento de

la sapata 1070 a seta posición llera lee caequillos 1996»
1096' en alineación con loe pasadores-disparadores 1993 y 
1093* asociados mientras los sisaos satán en sus posiciones 
retraídas fuera de la pista 1999* Su toncos les cilindros 1100 

29* y 1190* son accionados simultánoaasnt* para impulsar los pasa
dores-disparadores en sus respectivos receptáculos para así 
fijar de sanara segura la placa 1070 en la posición de cerrg 
do.
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; £1 juego 4e abrazadera y troquel acatado en la rapa
ta 1070 ee ve mejor en Isa figuras 46» 43 y 52 y también e» 
ilustrado en la» figure» 42 y 45- loto juego de troquel con­
siste en dos troqueles conformadores 1 1Qfc y 1103 a cada lado 

5. de un puñada central de corte y abracadera 1110 » sobresalían
do todos horiaositalaente y bada atrás de la zapata 1070 eer 
ca del extremo superior de la misma a través de un paso 1112  

de la guía 1026 y placa 1072 (figuran 46 y 44)- Loa troqueles 
confonsadoree 1106 y 1103 con idénticos pero están depuestos 

10- a espaldas el uno al otro y tienen rabos de sección transver­
sal rectangular que se apoyan en loa lados opuestos del rabo 
de sección rectangular del punzón recortador 1110 * 21 extremo 
exterior del punzón 1110 tiene una superficie plana 1114 per­
pendicular al eje longitudinal del punzón y dispuesta ligera- 

15. mente hacia afuera de la superficie extrema 1116 de un cuerpo
de doblado 1113 que sobresale del extremo del rabo del troquel 
1106- SI cuerno 1120 de doblado del troquel 1108 sobresale a 
ras con el cuerno 1118. - - - - - - - - -  - —  - - - - - -

SaL como ec ve mejor en las figuras 46» 47 y 52» los 
20- cuernos 1118 y 1120 tienen cada uno una dimensión vertical

(perpendicular al plano del dibáje de la figura 46} que es más 
estrecha que el espaciado entre las bandas marginales 70 y 72 
del distsnciador-ensanchador- Os ahí que el puente extremo 74 

del extremo izquierdo del distanciador-ensanchador 56 puede 
25. pasar por encima y abrazar el cuerno 11 iS y ser pos i clonado

exactamente con su parte central por encima de la superficie 
superior 1116 del cuerno cuando el brazo 78 adyacente al puen 
te extremo 74 se apoya en la superficie lateral 1122 del cuor

>1:vT



no 1118 t*l cobo se ve en las figura» 46 y 49. t*a misma rala 
clin existe entre el extremo derecho del di»t andador-ensan­
chador '̂ 3 y al cuerno 1020 de doblado cuando el braco 76 en 
eate extraño «Ó» próximo el puente 74' del extremo derecho 

5. envuelve el cuerno 1120 de doblado tal oomo »e explica con *&
yor detallo wá* adelante en Xa presente* ----------- — -

fai como ee verá en una comparación de las figura* 
46, 48 y 49, la esquina interior del extremo exterior de cada 
cuerno 1 1 1$ y 1120 tiene una euperficie redondeada úatfa pro- 

10. perdonar el debido radio de doblado alrededor del cual ee do
bla el vástiga 277 del tope 275 de extremo aneciado al lle­
varlo a au poeioión terminada tal como ea va en la» figura*
49 y 53- Sal aceto ea verá por un» comparación de lea figuras 
46 y 47, cuando loa bracos 73 y 76 da los extremo» Isquierdo 

15. y derecho del distanciador-enasnahador 58 están a topé contra
«ua respectivo* cuernos 1118 y 1120, y la periferia interior 
del dietaneiador-ensanohador está cujata contra la superficie 
cilindrica 930 de la guia 926, los extremos terminal»* 192a 
y 192b que se extienden desde las barras transversal## 281 de 

20. la» junturas de lo» extremo» están sobra la superficie 1114
del punxón 1110 y los bordea exteriores de los breaos trans­
versales 231 de los topes 275 están alineados con las auperfJL 
oles da lado opuesto del punxón 1110 . Sal como ee verá mejor 
en la figura 52, los borde» lateral»» de la superficie delan- 

25* tera 112 2* del cuerno 1120 eetán achaflanados para ayudar el
paeo de los bordes extraños de las bandas marginales 70 y 72 
alrededor del cuerno a medida que ee lleva el &i»t«nciador-»n 
canchador 58 a su posición en el puesto de trabajo del puesto
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minero 8 por medio de Xa acción eatranguladora de Xas lengbe 
tas 1044& y 1044a* tal cono se describa más adelante. Existe 
el mismo perfil pero a la inversa en el cuerno 1 1 1« . ------

Puesto número 8; pubconjunto ¿e nunzdn de recorta- 
5. do y conformación da la unida»

Con referencia a la» figuras 42* 44 y 46* los púas», 
nos da recortado y doblado del conjunto 143 de puñada y tro­
quel están confinadas con una serie de abracadera* que son *Ó 
▼ilea horizontaimente desde las posiciones abiertas de las 

10. mismas ilustradas en la figura 42 a las posiciones cerradas
de laa alemas ilustrada» en las figuras 44 y 49* II subeonjun 
to de punida está soportado en una plataforma 1130 (figuras 
39* 42 y 44) «rae está fijada al bastidor 920. Xa plataforma 
1130 tiene cuatro montantee verticales 1132* 1134* 1136 y 

15. 1138 de esquina* en loe cuales está montado fijamente un par
de barras de guía 1140 y 1142 horizontales de guía que sopor­
tan deslizan temen te para movimiento horizontal una zapata 1144 
de puñada y una capota 1146 de abrazadera* Xa zapata 1144 lie 
va un eubeonjunto 1148 pertapunaones en el cual está montado 

20. un par de punzones 1190 y 1190* de corte y conformación dis­
puestos en una relación horizontalmente espaciada y que sobre 
salen de la parte delantera del portapunsones 1148 horizontal 
mente a través de pistas de guía asociadas en la zapata 1146 
de abracaderas. Xa zapata 1146 ti ene un portaabrazaderas 1192 

25. que retiene en posición fija en la placa 1146 un par de abra­
zaderas laterales 1154 y 1154'* cuyos extremos sobresalen ho­
rizontalmente desde la cara delantera de la zapata 1146. Xa
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zapata 1146 tiene formado como una sola pieza con la «lama 
una abrazadora central 1156 que se extiende toda la anchura 
da la zapata y sobresale horieontalaent» de la cara delantera 
de la aleas en una rtlacidn ligeramente rebalada con respecto 

5. a laa earae dclcateraa de la* abrazadera» 1154 y 1154** Um 
punzones 1150 y T150* asi ae extienden a cada lado de la abra 
«adera 1156 y a *» vea tienen a eua lado* respectivamente laa 
abrazaderas 1154 y 1154** Así la» abrazadera» y el «©porte 
de la tapeta 1146 definen pistas de guía a traváe d e laa cua- 

10. lee pueden deslisarse loo punzones 1150 y 1150*. — .----

la «apata 1146 tiene un acoplamiento da aoviaiento 
muerto con la «apata 1144 por aadio de un par de pernea 1158Oy 1158* que M tán roseado» en la «apata 1146 y se extienden 
•deslizan temante a trevá» de la «epata 1144. tin par de muelle» 

15. helicoidal»» 1160 y 1160* de coapreeidn respectivamente ro­
dean loe pernos 1156 y 1156» y en sus extremos delanteros es 
tln a tope oontra la superficie trasera de la «apata 1146 y 
en sus extremos traseros contra la pared extrema de contra­
taladros sa la placa 1144. Así, los muelles fuércenlas sopa­

po. tas una fuera da la otra a la poaieidn ilustrada en la figu­
ra 42 donde la «apata 1144 ae ilustra a tope contra laa cabe 
cae de los pernos 1158 y 1158*. Las zapatas 1144 y 1146 se 
hacen mover en vaivitn horizontal por medio de un cilindro neu 
•ático 1164 (figura» 39 y 44) que está montado en la parte 

25. trasera de la carcasa 1092» estando fijado al ámbolo 1166 del
cilindro 1164 al lado trasero de la «apata 1144 y se extiende 
a través de una abertura en el alojamiento 1092» - - - - - -



Sal efcffiO ae yo mejor en las vistas ampliadas áo la» 
figuras 46, 48, 49, 50 y 51, el extremo delantero do la abra­
sadora 1156 tiene una aupérficie plena perpendicular a la di­
rección del recorrido del puñada que entra «a registro con la 
cara 1114 de la abracadera. 1110 para sujetar la» partee terai 
nales f BSa y 192b entre las misas» «usado la capeta 1146 es 

«¡>»*« hacia adelante por el movimiento hacia adelante de 
la «apata 1144* Simultáneamente con la «sisan, las abrazaderas 
1154 y 1154* sujetan las parto» centrales da los puentes 74

• «f j  -

y 74* extrenos «a los extremos izquierdo y derecho respectiva
% J oente del disteacipdor-easantíuidor 58 contra la superficie ex

trema 1116 de lo© cuernos 1110, 1120 tal cono se ilustra en
la figura 4€. Sata;, acción sujetador» detiene todo movfcsieato

hada adelante ds la zapata 1146, pero la zapata *&
1144 continua moviéndose horizontalmente y hacia adelante con 
tra la presión de los muelles 1160 y 1160* para así hacer que 
loe punzones 1150 y 1150* se desplacen a través de X» zapata 
1146 relativamente con respecto a sus abrazadera® 1154 y 1154* 
desde la posición indicada en la figura 46 hasta la posición 
casi totalmente extendida ilustrada m  la figura 49- $al coso 
se ve mejor en la figura 48, euende los extremo» delanteros 
de los punzones 1150 y 1150* golpeen los brazos transversales 
23i y sSV respectivamente» estos son seccionados de las par­
te» terminales 192a y 192b sujetadas respectivamente* Inmedia 
téstente después de la acción de cizallamiciito t la superficie 
ds doblado de los punzones golpeen los váetagoe 277 y 277* y 
los llevan hacia adelante para doblar los aloses alrededor de 
lo» radios de doblado de los cuernos 11tS y 1120 y luego lo»
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trapujea contra la» superficies interior»* de lo» « m o »  con 
un» holgura dedicante entre las superficie» 1151 y 1151' y 
lo» 1rástago* 277 y 277* respeetiyranente, a medida que lo» 
puneonss aXatnsai cu poetcidR ese! totalmente extendida de 

5. la figura 43»

Se de observar que lo» twnsoaes 1150 y 1150* tienen 
cada uno un par dé oreje» 1160 y 1162 (figura 51) m  «u» boj; 
de» exterior»» que lisitan la superficie central de doblado 
1164* ««tanda eepaeiada» lateralasnte laa oreja» en *¡m dia- 

10. tanda «uficient# para que paeea Hada abajo a lo largo de
loa borda» exteriores del bra» transversal 231 del tépe 275 
de lo» «xtrenoa del diateneiaáor-eneanchador. Aaisierto. la 
euperfieie 1164 está inclinada ligeramente hacia atrá* y ha* 
bia afuera de «u borde de corte adyacente a la abrexaiera

15. 1156 para asegurar que la nocido de corte tenga lugar coa m■>■j
terioridad a la acción de doblado. Se sedo parecido* lúe 
abrexadera» 1154 y 1154', tal cobo ae ilustra m  la figura 
50, tienen cada una oreja» 1166 y 1168 y una parte central re 
bajada 1170 cuya» disensiones ami tales que les orejas pasan 

20. una a cada lado de la parte central del puente 74 y ayudan a
centrar el nieao sobre el cuento 1113 a «adida qtte la abraso 
dora se acerca a au posición final de abrasado ilustrada en 
la figura 46.

lo» jmaoaea 1150 y 1150* tienan adenás superficies 
25. planas 1153 y 1153* respectivamente que satán inclinada» ha­

cia atrás «a la» auparfioie» 1151 y 1151* reepeotivaaente 
(figura 43) y ee extiendan hacia afuera hacia la» euperficioe
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lateralae adyacentes 4a los abrazaderas adyacentes 1154 y 
1154*. A medida qae la» punzones 1150 y 1150* alcanza» cu® po 
elciones 4a totalmente extendidos en la carreja de cierre de 
la zapata 1144, la» superficies 1153 y 1153* golpeos loe da-

'h
5. blasio» de loe vástales 277 y ZIV acuciándolos eagás el ánda­

le placo de loe superficie® 1153 y 1151*. Beta operación, porte 
las barra» transversales 281 y 281 * contra lo» extremos aso- 
ciados ds las bandas 70 y 72 y reduce o elimina la recupera­
ción elástica de loo vástalos 277 y 277* al producirlo.la re 

10. tirada de los puazonee 1150 y 1150*. -'r--

PI funcionamiento del puesto eaSaero ú

Al comienzo ds un ciclo de operación del puesto tsá 
oero 8* los «pujadores 946 y 948 están en su posición supe­
rior y es mantienen, separado» accionando lo» cilindras nesoá 

15. ticos 1012 y 1014 a su posición indicada en la figuro 41. Sa
este momento* los estantes 1020 y 1022 han sido cerrados con 
tra las superficie» 932 de la guía 926 por sus cilindros aso 
ciados 1030 y 1030* * pero las lengüetas 1044a y 1044a* están 
«r su posición retraída con respecto al estante asociado se- 

2C. gdrt se ilustra en le figura 42. La zapata 107$ y zapata de
punzón 1144 y zapata 1146 áe abrazadera asociadas también e« 
tán retraídas en la posición abierta del conjunto 148 de pun 
zón y troquel segó» se ilustre en la figura 42* estando re­
traídos asimismo los pasadoras disparadores 1038 y 130S* es 

25. este momento. SI émbolo 1900 del cilindro neumático 1002 es­
tá elevado a su posición superior indicada m  los líneas con 
tínua* de la figura 39 para proporcionar un tope para limitar



•1 recorrido descendente del labelo $'J2 áal cilindro nauasáti- 
co 994 de «iodo que loe en pujadores 946 jr 946 satán Hallados 
en recorrido descendente a la distancia identificaos por A 
en la fisura 36.

Hitando los coaponsntss posi otoñados cono arrisa se 
Indica, se supone que un (Ustanciador-ensanchador 56 acaba de 
ser expulsado del puesto n&aero 7 y ha bajado desligante el 
tubo «nsartador 366 y luego 6a venido a parar sobre *1, cono 
910 del puesto aóoero 8. SI dietenciador-ensanchadcr elástico 
abierto será expandido por al cono 910 basta pus su resisten­
cia a dicha expansión haca que as agarre con fricción al cono 
en un punto aproximadamente dos tercios de la longitud del 
alase desde arrie», y que está m  una cota por debajo de la co 
ta de las pestaña» inferiores 952 y 952* de los empujadores 
946 y 946 cuando están en su posición superior de la figura 
37. Entonces te inicia el cosiendo del ciclo de operación del 
puesto nóaero 3 por el arriba citado control de contador digi 
tal que está ajustado pera proporcionar una señal de acciona­
miento para las electroválvulae (so ilustradas) que controlan 
la retracción de los áabolos de loe cilindros neumáticos 1012 
X 1014 después de un retardo predeterminado después de la inl 
elación del cnorro del aire de expulsión cal puesto nsJasro 7. 
^ste retardo es suficiente para dejar que el diatanciacior-en- 
eanchador llegue a pararse «obre el cono 910. —  - - ~ —  -

Cuando los cilindros 1012 y 1014 son así accionados 
para retraer sus fe bolo» 1003 y 1010, «1 muelle <JB6 tira loe 
««pujadores 946 y 943 juntos en una relación de abrasado con



#1 cono 910 tal coso se ilustra ea la figura 3-5. Este movi­
miento 3a loa brassos 958 y 972 acciona un interruptor áe fia 
á* carrera (no ilustrado) qua está unido a la válvula áo con 
trol del cilindro 944 vnra a s i hacer que el ¿abalo 932 des­
cienda basta sj«e au extremo inferior 993 golpea el extreme eu 
perlor del ásenlo 1Q00. Sata, n su ves* hace bajar lo© empu­
jad oree 946 y 3¿8 de modo que ee deslicen hacia abajo a lo 
largo del cono 910, empujando el aistaaeiader-aneanchador de 
lante de ellos. SI cono abre las lengüetas contra XajpMie- 
tencía del muelle 936, que puede ceder, hasta que lo& extra- 
sos inferiores de loo empujadores alcanzan la superficie ci­
lindrica 928 de la gula 926. Entonce© las lengüeta© ee sumtie 
nen en el diámetro de ceta superficie mientra» continúan m  
descenso dedicante a través de la üietancia A ilustrada en 
la figura 38 para asi empujar el íiictancindor-eneanchaaor eo 
Ore los superficies superiores de los estante© 102©. y 1020* 

y en registro con la superficie 930 áe guía. Cuando la cabe­
ra 946 golpea el émbolo 1000, les lado© inferiores de la© pee 
taña© 952 y 952* de lo© ««pujadores eet&i espaciadas con una 
holgura muy limitada por encima del lado superior del distan 
ciador-ensánch&dor cuando éste descansa sobre los estantes 
1020 y 1Q20*. Bebido si diámetro reducido de la superficie re 
bajada 930 de la gula 926, el dietaaciador-rasanchador tende­
rá a caer cobre lo» estante» tan pronto es empujado más allá 
de la superficie de mayor diámetro 9 2 3 . ---- — ■—  ------

SI movimiento acl puente 900 con émbolo 99? para 
llevar lo» empujadorec 946 y 943 al limite inferior de la 
distancia A acciona otro interruptor de fin de carrera (no



iluetrado} que acciona la válvula de control tfel cilindro 10d4 
para accionar el cilindro de modo que daeplaaa la «apata 1070 
daeda su posición abierta ilustrada en la figura 42 (también 
ilustrada m  lineas discontinuas de la figura 44) a su posi­
ción cerrada ilustrada en las lineas continuas de lea figuras 
44 y 46. smte movimiento acciona otro interruptor de fin de 
carrera que .controla la válvula de loe cilindros t100 y 1100* 
para así hacer que los cilindros desplacen sus émbolos asocie 
dos uno hacia al otro para encajar los pasadores disparado­
res 1393 y 109#* en los cosquillo* 10% y 1096* del bloque 
1033 para asi bloquear la «apata 1070 en su posición cerrada 
ris soda que esté adso adósente soportada para resistir la 
presión conforaadora de loe pucisonee de recortado y doblado 
de las juntura*.

í> *>''
SI próximo movimiento» que es iniciado por un inte 

rruptor de fin de earrera (no ilustrado) accionado m, respues* A *
ta a la terminación del encajamiento de los pasadores dispan 
doras» es el accionamiento de los cilindros 1043 y 1043* para 
impulsar las lengüetas posicionadorae 1044a y 1044a' una ha­
cia la otra, bebido a la posición inclinada de estas langos­
tas impartida por los muelles 1056 y 1056* las puntas redon­
deadas 1066 y 1066* serán la primera parte de la lengüeta que 
coopera con la periferia exterior del distsnciador-ensancHa- 
tior, y lo harán m  aproximadamente 209 de loo extremos separa 
dea del diatanciador-ensanchador. A medida que las lengüetas 
1044a y 1044a* continúan cerrándose alrededor de la periferia 
exterior del dietonciador-ensanchador» pivotarán alrededor del
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1Q.

15.

20.

n.

eje de los pasadores 1054 y 1054* haciendo que las puntas 
1066 y 1066* a« desplacen eircunferenclaliaente con respecto 
al distenciador-ensanchftdor una hacia la otra, adentra» que, 
al oieffiQ tiesapo, desarrollen tota presida de apretada sobre el 
dietanciador^easancliaior. ecyo efecto coa binado es estrangu­
lar y a»i contraer el distanciador-ensaachader para llevar 
sus extremo» esperados uno hacia el otro. Debido si posieiona 
alentó predeterminado del ensanchador 936 de guia, las partes 
terminales 192a y 192b del lietmoii^or-ene«ic&ador ríaJ pueden 
cerrarse a un punto «n que se solaparían o se tocarían. Sa
ves de ello, loe extremos dsl dietent^ador-ensanchador serán?
desplanados con un movimiento combinado circunfaren'e irísente 
uno hacia «1 otro y radialmeate hacia adentro hacia la cuper 
ficie 930 durante el movimiento final de cierre de lasrlen- 
gttetas 1044a y 1044a*. Silo lleva los puentes extremo* '74 y 
74* sobro los cuernos 1118 f 1120 y los desplaza uro hacia *1 
otro hasta que el borde de lo» brazos extremos adyacentes 78 
y 76 golpeen las superficies verticaloe exteriores 1122 y 1122* 
de los cuernos 1118 y 1120 ssgós se ilustra en la figura 46.
Al mismo tiempo, la periferia interior do los bordes 70 y 72 
en la región de los extremos del distaneiador-enstnchador 58 
llegarán a fondo contra la superficie 930. Ist® movimiento fi 
nal de cierre contra loa cuernos así sitúa las parte» 192a y 
192b áe modo que estás superpuesta© a la superficie extrema 
1114 de la abrasadora 1110 (figura 46). - - - - - - - - - -

Cuando los bloques 1052 y 1052* alcanzan su posi­
ción totalmente extendida correspondiente a la posición cerra



da de las lengüetas 1044a y 1044a» (Ilustrada, en la» linea* 
discontinua» da 1* figura 42), otro interruptor da fin da ca 
rrera (no ilustrado) as accionado para excitar la #lsctror% 
nula que controla el cilindro 1164 para así extender al tabo 
lo 1166 del mise» para aovar la «apata 1144 da puñada da su 
posieita «Marta ilustrada «n la figura 4? a au posición ce 
irada ilustrada m  la figura 4). fal caso ss ha descrito i& 
ter lómente, la «apata 1146 da abrasadora será llevada telan 
te da la «apata 1144 debido a ltjrwilfe da los muelles 1160 y 
1160* da nodo que la primara aceita sard la cooperación de 
la abracadera 1156 oon las partea extremaa del dietaheiador- 
enaanchador para asi sujetar los partss 192a y 192b fimeaen 
te costra la superficie 1114 de la abrasadora 1110,-61 siseo 
tisspo, lae abrasadoras 1154 y 1154» sujeto» flmeamte la 
parte central de los puentes 74 y 74» contra las superficie» 
extremes exteriores 1116 de los cuernos 1118  y 112*1 respecti 
rásente. Entónese, a medida que los punsemes 1150 f 1150* 
continunn su aovisdento hacia adelante con la «apata 1144, 
golpe»* la tira 192 y con una aceita de corte re corlan la* 
partes 192a y 192b de los topes extremo» 275. A medida que 
los punsones 1150 y 1150* continua» desplatándose hacia la 
posieita ds ©errada, doblan y scuRufl los rtatagos 277 y 277* 
de los topes a su posieita final ilustrada en la figura 49» 
Ello termina la conforaacita del distanciador-enasaChador 58.

El «oriniento del Imbele 1166 a su poaielta total- 
mente extendida acciona otro interruptor de fin de carrera 
(no ilustrado) que eotá conectado a la» electrorálrulas de
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control de lo# oiliadroe 1190» 1100', 1084 y 1164 para prime 
ro retraer lo# pasador## disparador## 1998 y 1998* y luego 
•iaultánearnsate abrir la «apata 1070 t «apata# 1144 y 114ó. 
lets oovirsiento i® apartara do la «epata 1144 acciona el in- 

5, torruptor de fia do correrá qu® rogáis los cilintos 193® y
1930• así aeae los cilindro# 1040 y 1040* de modo que los es 
tanto# 1020 y 1020* y la# lengüetae 1044a y 1044a* son ratrai 
4o# «iasult éneamente a sus posiciones do abiertos ilustrados 
«n las líneas continuas do le figura 4?. Este movimiento, a 

10# #u vts» acciona una aLectroválvula de control que regula él
cilindro neumático 1092 (figura 39) haciendo que su émbolo 
caíga a bu límite inferior de recorrido indicado eñ- lea lí­
neas discontinuas de la figura 39. Ocaso quiera que una presión 
de aire ya actúa «obre el pistón en el cilindro 994 enpujando 

15. el émbolo 992 hacia abajo, « 1 extremo inferior 990 del émbolo
992 reseguirá el movimiento descendente del émbolo 1000 hasta 
que el extremo 990 llega a descansar contra la superficie ex 
trema 1003 del cilindro 1002* indicada por la posición infe­
rior de la cabeza 998 ilustrada en las línea# discontinua#

20. de la figura 39. Bota segunda etapa de recorrido descendente
del émbolo 992 impulsa los ««pujadores $46 y 948 hacia abajo 
a través de la distancia indicada en 3 de la figura 38. k me 
dida que «o inicia este movimiento* las posteólas 992 y 952* 
de loe empujadores empujarán el aistnneiador-enssachador ter 

25. minado hacia abajo contra y a lo largo de la superficie cáni
ca 932. Ello ensancha el dietimeiador-ensonchador para así 
abrir su# extremos ecparadoe de modo que golpean las super­
ficies que se abren hacia abajo y hacia afuera de otra guía



1072* ensanchadora (figuras 39 y 4?) dispúsote «a #1 extremo 
superior del bloque 1072 para nuevuncate ensanchar loe ©xtrg 
«oe separados A# modo que pasea por el bloque dé soporte 1072 
a medida que el distam©iador«mtta*aei*od0r ee empujado hacia 
abajo a lo largo de la superficie 928 y la superficie corres 
pondiente del «canchador 936 por loe «pujadores 946 y 943.

Cuando loe e»pn jedores 946 y 948 aleanson eu posi­
ción inferior, otro interruptor de fin de carrera (no iluetrsfc 
do) es accionado para accionar el cilindro 994 pora clarar 
loe empujadores 946 y 948 de retomo a traéis de las dlstan- 
oies B y A hasta que alosasen su posición superior ilustrada 
en las líneas continua» de la figura 38. Al mismo tiempo es 
accionado el cilindro 1002 para elevar su ¿abóle 1000 * su j» 
alción superior ilustrada ea les lineas continúes de la figu­
ra 39* Cuando loa «mpujadoree 946 y 948 alcsnsan su posición 
superior, toa actuados loa cilindros 1012 y 1014 para extender 
sus imbolos uno hacia si otro para abrir loe empujáioroa 946 
y 940 a sus posiciones abiertas ilustradas en lae figuras 37 
y 41 sa cuyo memento el puesto ndaero 6 est¿ ea un estado pg 
ra recibir otro dietancíador-ensanchador sobre el cono 910. 
Entonces ss repita el etc lo anteriormente descrito. - - - - -

A medida que dtstsaoladorss ensanchadores sucesivos 
son empujados hacia «1 limite inferior de la distancia B ind¿ 
cada en la figura 38, formen una pila y empujan loa ensancha­
dores anteriores hacia abajo sobre la superficie 934 de la 
guía 926. Cuando la guía 926 ssti llena de Oistaaciadores-ea» 
canchadores desde el límite inferior de la distancia B hasta
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«1 borda boriscratal Inferior 927 do la guía 92£f el próximo 
diotrnicindor-enoanchador que es empujado hacia abajo a travls 
de la distaseis B por loe «apa¿adoren 946* $48 hará que el 
d ietanoitadpr-cncanchndor labial «a el bordo 327 cea o®pujado 

5. hacia abajo fuera do la guía 926 «obre un tubo cilindrico
1200 de carjra del puesto fideero 9. - - -----------------

Puesto fideero 9

Éa el puesto námero 9 los dictanciadores-eaeencha- 
dores 58 totalmente conformado» son cargado» sobre un tubo 

10. 1200 4« papel que está soportado y manipulado por la estruc­
tura del puesto ¡cámaro 3 segán se ilustra «n las figuras 1* 
37# 39# 40 y 44. Como mejor se va ea las figura» 1 y 37* une 
viga angular 1202 da hisrro está fijada a una de las patas 
1204a del bastidor 102 de la máquina 100 y lleva en su extr® 

j5# «o exterior tres montantes verticales 1204# 1206 y 1208 fija
doe en su extremo superior a un plato 1210 fijado a la viga 
1202 y «x su extremo inferior a otro plato 1212. Ün bloque 
1214 de casquina está guiado deslizan temante sobre montantes 
1206 y 1208 (figura 40) y tiene un brasa 1216 fijado a otro 

20. collar 1218 que recibe otro montante 1219 (figuras 37 y 40).
£L bloque 1214 está sujetado «a su posición superior ilustra 
da en la figura 37 por un rodillo 1220 seguidor de leva so­
portado rotativamente ea el bloque 1214 que cabalga sobre el 
borde superior 1222 áe una leva 1224 de tipo de barril, lo 

25* leva 1224 está montada ea cojinete en el montante 1204 y es­
tá sujetada costra el movimiento axial por un collar 1225 
fijado al montante 1204 por encima del cubo de la leva 1224.
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Cuando se hoco girar la lev* 1224 m  el asntidc contrario ti 
de loo aguja* del reloj tirando da una palanca vertical 1226 
en esa díreoci&i, al seguidor 1220 cabalgaré fuera- 4* la su­
perficie horisontal 1222 j cobra la superficie inclinarte 

$. 1223 de le leve 1224 y a*í bajaré el bloque 1214 a eu poei-
ci<5n Inferior indicada por lea línea* do trasto» de la figura 
37. ---------------------------- ----------- -

81 bloque 1214 lleva m  soporte angular 1230 sobre 
el cual está soportado un cilindro neumático vertical 1232» 

10. 81 dabolo 1234 dsl eilindro 1232 ss extiende bacía arribe de
au «xtreeo superior y lleva une aeee circular 1236'solare le 
cusí eatá adaptado pete descansar el entrase Inferior dsl tu 
bo cilindrico 1200 da papel. U  tubo 1200 está centrado m  
la mesa 1236 por un tetón biselado 1233 fijado a le euperfl- 

15. ole superior de le sosa 1236 y adaptado pare, a Justarse sin
holgura dsntro dsl extremo inferior del tubo hueco 1200. Un 
muelle helicoidal 1240 de tangida fijado e un soporte 1242 
se extiende alrededor del tetón 1238 y es forzado hacia afug 
ra cuando el extremo inferior del tubo 1200 es deslizado ha* 

20. cia abajo sobre el tetón 1233 para así ayudar a retener con
capacidad da soltsmisnto si tubo 1200 coa fricción sobro la 
mesa 1236*

Sn la posición elevad* de la mesa 1236 serán se 
ilustra su la figure 37» si extremo superior del tubo 1209 se 

25. ajusta dentro del interior hueco del extremo inferior de la
guía 926 de modo que el borde superior 1244 del tubo 1200 es 
tá dispuesto, por encima del borde inferior 927 de la guia 926



(figuras 37* 39 y 44), pero en una distancia inferior que la 
elevación vertical impartida por la leva 1224. —  — ----

SL tobo 1200 es haca aovar en vaivén ver t icalmen te 
m  una ligeramente «ayer que la dimensión axial de
un afilo di^tonciador-eneanchador 58 un* vee durante caá» ci­
clo del puesto número 3 para hacer subir el tubo a través de 
la pila de dietaBciadoreo-enowachadoree 58* la pila «etA su 
jetada fija durante eete movimiento del tobo por la coopera­
ción entre el áietsnctador-ensanchador superior de la pila y 
el borde inferior 927 de la gula 926. Por tanto a cedida que 
el tobo 1200 se dadista hacia arriba a través de le pila da 
rente su movimiento ascendente, la pila de dietaaciadores-en 
canchadores 58 ee «ovida hacia abajo con reepecto al tobo.
Aaf cuando el tubo 1290 es bajado nuevamente por el cilindro 
neumático 1232 a la posición ilustrada en las líneas conti­
nuas de la figura 37, se ha despejado un espacio tobre el to

j '
bo 1200 justo por debajo del borde 927 para recibir otro di» 
tancisdor-ensanchador. SI cilindre neumático 1232 e» acciona 
do por una electrovélvula sincronizada con la operación del 
puesto ndaero 8 por el interruptor de fin de carrera que es 
actuado cuando loa ««pujadores 946 y 943 aleansan el límite 
inferior de la distancia A de recorrido ilustrada en la figu 
re 35. 1311o asegura que el tobo 1200 haya hecho su ciclo cor 
to de movimiento arriba y abajo antes de que los eapujadores 
946 y 943 terminen su recorrido descendente a través de la 
distancia B pera así capujar el distaneiador-ensanchador in­
ferior fuera de la guía 926 sobre el espado hecho dieponi-



ble en al extraño superior del tubo 1200

Se repite esta eeeuencía de carga del tubo cesta 
que el tubo 1299 está totalmente lleno «i» una pila de dietan 
cladoreiH^ne«mediadores $&, en cuyo momento el operador de lo 
máquina tira do 1* palanca 1226 pera hacer *irer la lera 
1224 en el sentido contrario al Se las agujas del reloj para 
bajar la mesa 1236 a su posición inferior ilustrada por loa 
líneas discontinúes de la figura 37. Silo hace tejar al extx& 
m  superior del tubo 1209 fuera del extremo inferiorde la 
guía 926 en una distancia suficiente <¡ua «1 operador pueda 
elevar el tubo careado 1200 fuero del tetón 123®* Entonces 
el operador pone un tubo vacío 1200 sobre la asea 1237 y se 
vuelve a insertar el tubo en la guía 926 moviendo la palanca 
1226 nuevamente a lo posición iluetrada en la figura 37. - -

la pila de dlsttneiadoresHMisanc&adores 53 es rete 
nido en el tubo 1200 por la orientación angular inpartida en 
transferencia al puesto u&ser* 3 y a travóa del mismo por 
una barra vertical 1250 (figuras 37 y 39) cu» »»tÓ fijada al 
bastidor 920 y es extiende en estrecho proxiai&ad a la peri­
feria del tubo 1209 y paralela al «je del aleao. SI extreno 
superior de la barra 1259 foraa una continuación de la placa 
1972 y se extiende hacia abajo sabstancialnente hasta el ex­
tremo inferior del tubo 1200. Asi, cuando el tubo 1200 con 
una carga completa de distaaciadores-enaenehadorea 56 sobre 
el alano es sacado de la máquina 100, estarán orientados con 
sus espacios de extremos alineados para una elaboración pos­
terior, tales cotso operaciones de desbarbado, galvanoplastia



t acabado

Siete»** de detección r control de funcio­
namiento anómalo

Preferentemente Xa máquina 100 va dotada áe un sis­
tema de detección de funcionamiento anómalo y puro wie utili- 
aa la* taime restringidas, de soda qwi puelen ceder, de la» 
safas 216, 213, 220 y 222 de la tira descrita» anteriormente 
para detener la operación de la máquina 100 rápidamente en el 
ceso de que tenga lugar un atascamiento en cualquiera de los 
puestos números 1-5 inclusive. ~ - -- - - —  -•--- - -

Con referencia primero al puesto número 4 según se 
ilustra en la» figura» 1 y 6, está montada una lengüeta 1260 
metálica conductora de electricidad para puesta a masa en un 
brazo 1262 fijado al lado inferior del bastidor 104. la len­
güeta 1260 forma un voladizo del extremo inferior del brazo 
1262 de modo que ©e extiende horizor. talmente con una holgura 
3© aproximadamente t/16-1/8 pulgada (aproximaamen t e, 1,53 a 
3,17 a») por encima de la posición superior de la superficie 
superior del extremo libre de la. cuchilla 368 de presión, o 
sea, su posición normal sn el estado abierto del conjunto 142 
de «atrios» del puesto número 4 5» hilo de un circuito elác 
trico de funcionamiento anómalo (no ilustrado) está conectado 
al brazo 1260 y el otro hilo está conectado a la cuchilla 368 
de presión, bien directamente bien como conexión de masa a 
través de los componentes metálicos conductores eléctricamen­
te de la máquina 100. los otro» extremos de eetos dos hilo»



97

están, conectados a lo» terminales de entrada de un control de 
rell del funcionamiento ándenlo adecuado y disponible en « 1  

comercio. üo» terminales de salida del control están conecta 
loa a loa circuitos de accionamiento de lo» ¿renos «eguóti- 

5. eos 118 y el tmiorague 1 1? do accionaaieato eléctrico así cobo
a dispositivo* adecuados de alarma»

Cucado la máquina 100 está funcionando normslmente 
y la tira 170 está siendo alimentada suavemente y con faciljL 
dad a través de la guía de tira del puesto nteero 4, el cir­

io» cuito de entrada de función miento antealo estará abierto en
tre el contacto 1260 y la cuchilla 368s'sós presión, eeí pensi 
tiendo que loa frenos magnético» 113 pexwanerelin en mu teta­
do de “fuera de servicio* y que el embrague 112 peroanesca 
embragado de modo que el cigüeñal 114 es hecho girar por el 

15» motor 106 de su manera normal» 8o obstante, ai algte funcio­
namiento anómalo tiene lugar en el puesto nteer© 4 o en el 
puesto ndaero 5 que de alguna manara interfiere *1 paro de la 
tira 170 a través de laa guías da loa puestos titearos 4 ó 5, 
al avance intermitente continuo de la tira 170 impartido por 

20. el alisentador 154 hnrá que la tira ae alabee, se doble y ae
amontone. Silo croará una iberia ascendente suficiente sobre 
la guía 222 para superar la restricción elástica impartida 
por el muelle 380 y elevará la cuchilla 368 de presión con 
respecto al extractor 246. Cuando la cuchilla 368 ?:a aido el£ 

25. rada a traste del espacio normal entre su borde superior y la
lengüeta de contacto 1260, la cuchilla 363 hará contacto coa 
la superficie inferior de la cuchilla 1260 en la oarrera as­
cendente del extractor 246 a medida que se abre el conjunto
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142 d» matrices. 1511o cierra el circuito áe entrada al con­
trol de funcionamiento anísalo q>e responde produciendo una 
eaílal I* salido que acciona los frenos magnéticos 113 y em­
brague 11?, asi desacoplando la tronsaisiíu del cigüeñal 114 

5. y haciendo que loe frenos 118 so agarran al cigüeñal 114 cara
detener rápidamente el movimiento alternativo de loe arietes 
186, 128 y 130,----------------- - -------------

Be igual modo, tres lengüetas adicionales idénticas 
a la lengüeta 1ZÉ0 aetfe poolcioaaSaa respectivamente sobre 

10. la guia 216, 210 y 220, no ilustrándose cetas lengüetas ya que
su construccién y ©peracién quedará bien, atendida de ls de® 
cripciín arriba dada do Ir lengüeta 1260. iotas tres lcmgüa- 
tae adiciónale» de igual modo están espaciadas ligeramente 
por encima de las tapas superiores aáviles pero reetringiuac» 

15* de modo que pueden ceder, de las guias 216, 213 y 222 raspeo
tivameate. ¡Cada tapa así funciona como el contacto móvil y en 
da lengüeta como «1 contacto estacionario de un interruptor 
normalmente abierto en un circuito do entrada en paralelo con 
el circuito de entrada del cuarto puesto y conectado a los 

20. terminales de entrada del control de relé de funcionamiento
anímalo. Asi, si tiene lugar un atascamiento de la tira en 
los puestos aámeros 1, 2 é 3, la tapa asociada de las guías 
216, 218 6 220 responderá subiendo más allá de su posiciín 
normal en contacto con su lengüeta de contacto asociada para 

25. asi generar una señal de funcionaBlento anímalo que funciona
para desembragar el embrague 112 y simultáneamente accionar 
los frenos magnéticos 118 para detener la máquina 100. - —



n  «ietfffta arriba descrito de funcionamiento aná*a 
Xo asi puede funcionar pare detectar un atascamiento de la 
tire 170 sin tener en cuenta donde acude en. eu recorrido a 
travíe de loe puestos námeros H  induciré para ae£ reducir 
o impedir daños * loe Pintonee y trócele» de lo» pueetom wS 
mero» 1-5 inclusive que al contrario resultarían de eu opera- 
«ida continuada posterior a un atascamiento de la tira.----

Sletemn de eliminación ,1o desperdicios r
i

Pete quedar entendido que la máquina 100 tiene un 
alaterna de sacio (no ilustrado) acoplado a loe paso» Vertió» 
lee en la* tapates inferiores de matria de lo* púsote» ndme— 
roa 1 , 2» 3 y 7 para la extracción al sacio del material de 
desperdicio punzón ado de la tira 170 en estos jniefcioa» Además* 
en el puesto «amero 8, el bloque 1072 tiene un pato vertical 
parecido (no ilustrado) unido al sistema de vacío con una en 
trade por débalo do la superficie extrema 1114 de U¿ abraza­
dera 1110 de corte para recibir las piara» 192» y 192b de te 
baba recortadas.

S O I A

Se declaran .le novedad y propiedad para lepad*» su* 
territorios y placas de soberanía» las siguiente»* - - - - -

R u n o i c i c n s  i s

1,- Mejora» en las máquinas para fabricar segmentos 
de pistón a partir le tira metálica* e*raeteri**iaa porque la 
máquina comprende un conjunto de «atria de enrollado» medio»



para alimentar Material en tira de sección transversal subs- 
tancialHiente acanalada can un movimiento de paeo a paso a 
travós de dicho conjunto le matriz 3© enrollada* estando si­
tuado dicha conjunto de «mirla ó© enrollado en « 1 recorrido 
de la tira corriente abajo 4e ditóme medios Se alimentación 
o incluyendo un punzón que puede mover»© hacia y desde la ti 
ra acanalada y una sufridera dispuesta junto al lado de 3ttó?a 
tira opuesto a dicho punzón* teniendo dicho punzón,uno. aupar 
fioie conformador» adaptada para impartir una curvatura de en 
rollado a dicha tira en incrementos angulares circunferencia­
les de la tira para asi enrollar progresivamente licúa tira 
c*g¿h la forma de 'dicho segmento de pistón, teniendo dicha 
sufridera una superficie canforeodora complementaria a dicha 
«superficie confortadora do dicho punzón, estando momeado di­
cho punzón para pivotar alrededor de un eje paralela al eje 
de un segmento que está siendo conformado por dioho coa junto 
de matriz de enrollado de modo que dicha superficie ácnfort̂ , 
dora del punzón es móvil hacia y desde dicha superficie con­
formador» de la sufridera en la tira dispuesta entre dicha» 
superficies confortadoras para curvar incremento» sucesivos 
da la tira para formar asi ua segmento de forra general circu 
lar, y medios de accionamiento para mover pivote temen te di­
cho punzón hacia posiciones abierta y cerrada do dicho conjiu¿ 
to de matriz da enrollado en sincronismo con dichos medios de 
alimentación de tira para asi hacer avanzar dicha tira cuando 
dicho conjunto de matriz de enrollado está abierto y pora su­
jetar dicha tira fija durante el movimiento de cierre de di­
cho conjunto do matriz de enrollado. --------------------
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Sejoraa *«g&i la reivindicación 1 , caraoteriaij 
das porque dicho punzón puede trabajar centra el lado de di­
cha tira que ee convierte «n la periferia exterior del seg­
mento de pistón*

5. 3,- Ssjoras segó» la reivindicación 1 d 2, cansóte
rizada* porque dichos medio* de accionamiento comprenden sin 
ariete que puede «overee en vaivén en la dirección del «ori­
niento de apertura y «ierre de dicho conjunto de natrla de 
enrollado» y un varillaje articulado que acopla etcáriicameate 

10. dicho» nedioa de accionaniento a dicho punzón do enrollado y
que puede funcionar en reepueeta al movimiento de -sierre de 
dicho ariete para mover dicho punzón en una dirección substen 
eiela en te opuesta « la dirección de dicho movía lento do cie­
rre de dicho ariete» y viceversa*

15. 4*- Se jora* eegón la reivindieaolÓn 3» caracteriza
da* porque dicho varillaje tiene una conexión de movimiento 
muerto entre dicho pun*ón y dicho ariete que puede funcionar 
para hacer que dicho ariete Imparta el movimiento de cierre a 
dicho punzón durante « 1 recorrido de dicho ariete sólo en la 

20. ditima parte de cu movimiento de cierre» medios que fuercen
dicho punaóh a bu posición abierta durante todo ol recorrido 
de cierre excepto en eu dltima parte y el recorrido de aper­
tura Inicial sucesivo correspondiente de dicho ariete» y po£ 
que dichos medios de alimentación de la tira pueden funcionar 

25. para alimentar dicha tira cuando dicho punzón de enrollado es
tá abierto*

5*- Kejora» segó», la reivindicación 4» caraoterisa-
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das porque dicho varillaje coísprená» un brazo rígido fijado 
a dicho ariete y que e® extiende hasta dicho conjunto de aa- 
tria de enrollado y que tiene un seguidor que se extiende ha 
oia abajo del ais&o, una primera palanca montada para ssovi- 

5» miento m  un plano «Uaeaete con al camino da recorrido de di
cho seguidor del brazo, un árbol bncculante montado para gi­
ro alrededor del eje longitudinal de dicho árbol y orientado 
con dicho eje perpendicular a dicho pleno* una segunda palón 
ca fijada en un extraño de dicho Arbol y que ee extiende ra- 

!0. dialm«nt* del mismo en relación convergente con dicha prime­
ra palanca» teniendo dicha ©aguada palanca un seguidor que 
resigue el lado de dicha primera palanca opuesto a tlicho se­
guidor del braco» ¡estando fijado dicho punzón de enrollado a 
dicho Arbol basculante y extendiéndose rodialoanta üfahde el 

15* »  BUbstancialaente en la dirección opuesta && ,Uoha segim
da palanca, haciendo contacto dicho seguidor del brazo con 
dicha primera palanca entre su punto de pivotsmientc» y dicho 
segundo seguidor de palanca durante la ditima perte del movi 
miento de cierre de dicho ariete pora «si hacer bascular di- 
gji0 punzón de enrollado en una cerrera de cierre ©n una direc 
ción opuesta a la dirección de recorrido de dicho seguidor 
del brazo. - - - - - - -  - - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

6.- Kajoras segó» cualquiera de las reivindicaciones 
1 a 5, caracterizadas porque la máquina además comprende un 

25. conjunto de punzón y troquel Se corte pooicionado entre dicho©
medios de aumentación y dicho conjunto de matriz de enrolla 
do, teniendo dicho conjunto de punzón y troquel de corte un

.A
■<- ''vi-- *"
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puncha que puede aoven** en vaiván a travá» del casino de r£ 
corrido de dicha tira pera cortar la parte no enrollada de 
la tira de la parte enrollada delantera de la tira» y «odio» 
para hacer funcionar dicho elemento de pun*& de corte a tra 

5. v¿e de eu cerrera de trabajo en Intervalos regularte corroe*
pondieetts e un aúnero deteminad* de carreree del puns&j de 
enrollado.

7,- Kejorss según la reivindicación 6, caracteriza 
dae porque dicho conjunto de punsón y troquel de corte coo- 

10. prende un troquel de corte estacionario dotado do una super­
ficie extreme que aire hacia dicho puñado de corte y «a ex­
tiende en le áireecióa de alioentaclón de le tira deede co­
rriente «riba de dicho punxón de corte hasta al «ene» loe 
extremos de entrada de dicho punsón y sufridera de enrollado» 

15. y une piste de guia para alimentar dicha tira acanalada so­
bre dicha superficie extreme de dicho troquel de corte, es­
tando orientada dicha tira con «u parto central defalcando a 
lo largo de le superficie extraes y eus bordee laterales apg, 
jados contra dicha superficie conforaadora de la sufridera.-

20. &•- ¡tejeras según le reivindicación 7» caraeterlqg
dea porque dicho troquel de corte tiene un nervio trasero tg 
trecho dispútete enfrentado con respecto a dicha sufridera 
de enrollado y alineado con el troeo central de le tira, y 
porque dicho punsén de enrollado tiene une hendidura en su 

25* extremo de entrada que recibe dicho nervio un la sisea, te­
niendo dicho norrio une superficie extrema que foras una ex 
tensión de dicha superficie extreme del troquel de corte y
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«atando aubetancialmente a rae con dicha «superficie de! pún­
ala de enrollado en la posición cerrada del alea©.--------

9 . -  Rejorae eegiln. la reivindicación €+ 1 ó 3» ca- 
raeterisadas porque dicho» medio» da accionamiento del punaón 

5, d« corte comprendan un varillaje móvil acoplado entre dicha
ariete y dicho» medica de accionamiento del conjunto de ma­
triz de enrollado» teniendo dicho írarillnje una parte móvil 
m  una dirección de movimiento paralela a la dé la cerrera de 

" trabajo de dicho punzón da corte, y una parte alternante lle-
g, veda «obro dicha parte del varillaje para movimiento con la

iwf— pudiéndose aovar aaimiam© dicha parte alternante en 
vam. dirección perpendicular a dicho recorrido de dicho punaón 
de corte entre poaicioaea en que coopera coa y ae capara de 
dicho punzón de corte para aa£ respectivamente acoplar y d«- 

15. «acoplar dicho varillaje en una relación de accionamiento
con dicho punzón de corte, y medica para mover dicho parte al 
temante a su posición do cooperación aegón dicho» intírvaloe 
regulares para transferir una carrera de dicho ariete a dicho 
punzón de corte. - - -  - -  - -  - -  —  - - :

20. 10.- Kejoras segón la reivindicación 9, caracteriza
dae porque dicha sufridera «ató dispuesta por encima de dicha 
tira y dicho punzón de enrollado eetá dispuesto por debajo de 
dicha tira, curv&adoae hacia arriba dicha» superficie» confor 
maderas de dicho isuaseón y dicha sufridera de enrollado con lo 

25. que dicha tira ee enrollada hacia arriba el sor golpeada la
periferia exterior de la misma para posicíonar « 1 segmento 
de platón totalmente enrollado por encima de dicha sufridera
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de enrollado.

1 1.- ü« joras aegdn las reivindicaciones 5 y %  es* 
racteriradaa porque dicha porta mdvil os ti acatada sobre di­
cho bravo* -

5, 12.- Xejorae M«da cualquiera da las reivindicad^
na» 6 a 1 1» caraeterisada» porque dicho conjunto de natrl* 
de enrollado tiene una placa da «nía acotada adyacente al e§ 
alna da recorrido da dicha tira a medido que se dobla hacia 
arriba en una aapira d  salir da diehoa punsdn y sufridera 

10. de enrollado» y aedioa adyacentes a dicha placa de;.«ufa para
dirigir un chorro do aire hacia dicha tira enrollada en res­
puesta a la seperaeidn de dicha tira por dicho puñada de co£ 
ta para «ai expulsar el segmento de pietdn enrollado cortado 
en tata divseoidn transversal a la aliaentaeldu de la tira* -

1«f. 13.- Kejoras mgún la reivindicacidn 12» caTaetexd
cadas porque dicho» aedioa de chorro de aire comprenden un 
tubo seaieircular posicioaado adyacente pero radialoente ha­
cia afuera da la poeioidn da un segmento de piatdn total» en- 
te enrollado y adyacente a dicha placa» teniendo dicho tubo 

20* medica de boquilla espaciados oírcunf eren cialmente a lo lar­
go da la periferia interior da dicho tubo pasa dirigir una 
pluralidad de chorros da aire radialmontc hacia adentro ha­
cia dicho segmento de pistón y aubatancialssento paralelos a 
dicha pleca.

25. 14*- Se joras aegdh la reivindicación 13» caraote*¿



zadam porque dicha placa de guía tiene una parte de Mitrada 
adyacente a loa extremos de salida de dicho» punzón y sufrid» 
ra de enrollado o inclinada con respecto al plano de dicha 
guía y divergente hacia afuera del camino de recorrido de di 
cha tira para hacer avanzar el extremo delantero cortado de 
la tira sobre la superficie de guía de dicha placa* - - - — -

15*- ISejera» la reivindicación 12* 13 ó 14*
oaraeterisadas porque la máquina incluye un tubo euunrtador 
adaptado para recibir dicho segmento de pistón cortado sobre 
el mismo» teniendo dicho tubo un morro de entrada posieionado 
eubatancialaante dentro de la sona limitada por dicho segmen­
to de pistón cuando £ste está poslcionado adyacente a dicha 

Iplaca en su forma de enrollado «ubstsneialmente completo. *> —

16*— Mejoras segóa la reivindicación 15* carácter! 
sadas porque dicho tubo enssrtador tiene una parte cilindrica 
de diámetro inferior si diámetro del segmento áe pistón total 
mente enrollado pero lo suficientemente grande para impedir 
que las ranuras de dichos segmentos de pistón pesen tmnsvcr- 
Belmente por encima del jaiaao* y dicho tubo tiene una aleta 
orientadora de segmento de pistón que se extiende rodiaLmente 
hacia afuera de dicho tubo y a lo largo del mismo* estando di 
cha aleta substsaeialaetite alineada con dicho conjunto de pun 
són y troquel de corte de modo que los extremo* córtalos de 
dicho segmento de pistón * cuando se corta de dicha tira* que­
dan dispuestos © a  lados opuestos de dicha aleta* ^

17.- Mejoras segfe la reivindicación 16» caraeteri-
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cadas porque dicha placa da guía tiene un delantal inclinado 
hacia abajo y hacia afuera de la misma dispuesto sobre el cft 
mino de recorrido de dicha tira que conduce eobr» dicho con- 
junto de troquel de corte, mateado poeíaionedo dicho delan- 

5. tal pera desviar deelixanlemente el extremo delantero de la 
tira enrollada hacia afuera hacia dicho tubo ensartader en 
preparación del corte de dicha tira enrollada y transferencia 
del segmento de pistáa cortado a dicho tubo ensartado**. - - -

13.~ Ajeras segda la raivlndicaciáa 16 & 17, carao 
10. tensadas porque dicha aleta tiene una pee taha que ae extien

de trensverealmmte desde el borde longitudinal de- dicha al¿ 
ta opuesto a dicho tubo eetsartador, extendidodoee dicho de­
lantal en su borde trasero adyacente a dicha aleta y por en­
cina de dicha pestaña.

1$. 19.- Ka joras segda cualquiera de lee reivindicado
nee 1 a 18, earaeterisadas porque la máquina incluye una guía 
para alinear y retener una porcidn, que se extiende nxialamt 
te, de la tira corriente arriba de dicho puneáa subetaacial- 
mente tangenoial a un punto de la superficie conforasdora 

20. curvada de dicha sufridera, teniendo dichos puñada y sufrid^
ra superficies conforaadoras curvadas complementarias, extea 
difcáeae dicha «uperfici* conforjadora del puñada adío en 
genaral corríante abajo de dicho punto áe modo tal que dicho 
conjunto de aatris imparte una curvatura de enrollado a la 

25. tira sdlo en general corriente abajo de dicho punto, apoyán­
dose dicha guía en un lado de la tira alojado áe la sufride­
ra y corriente arriba de dicho punto para ratonar con ello
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dicha porción, que se extiende axi sísente» de la tira corrien 
te arribo de dicho punzón substanoialaurnte tangencial a dicho 
punto aientra» dicho conjunto de matriz de enrollado imparte 
una curvatura de enrollado a una porción de la tira corriente 

5- abajo de dicho punto. —  --------  -------------  --------

20. -  Mejora» cagón la reivindicación 19* caracteri­
zares porque dicha superficie confortadora de dicho punzón gb 
tá montada para un movimiento pivo tente alrededor d«- un eje 
corriente arriba de dicha superficie ©oafomadors de dicho

10, punzón can respecto a la dirección de alimentación de la tira5*
y paralelo al eje Me un eogaento de pistón que «ató. alendo 
conformado por dicho conjunto de matriz de enrollado. - — -

21. -  «ssroRAS m tm  kaouims para fabricar $mm

tos m  pisaos a pártie bs tira estaliga" . ------ :-----

15« Todo ello conforma ee describe y reivindica en la
presente memoria que consta de ciento ocho hojas foliadas y 
mecanografiadas por una sola de sus carne y de ocho láminas 
de dibujos que la ilustran.

BARCELONA» 31 DÍC. 1975
p. A. aí-c u r e u s uSo *

QCI9.
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