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Descripción detallada del invento:

1 El presente invento se refiere en general a

un andamiaje o andamio flotante» y más particularmenbo 

a una estructura de elevador flotante.

lío han existido andamiajes o andamios flo­

tantes apropiados para llevar a cabo trabajos diversos» 

tales como limpiar, pintar o reparar un buque fondeado 

en mar abierto o una estructura instalada en mar abior 

to, incluyendo una estructura sumergida, por lo nue se 

han tenido que utilizar principalmente pequeñas embar­

caciones o barcazas. Sin embargo, se deben emplear em 

barcaciones o barcazas grandes con el fin de proveer 

un andamiaje o andamio alto que pueda estabilizarse con 

tra las olas y los vientos. Por tanto, este método no 

es económico. Se lia utilizado un método en el que se lia 

suspendido del costado de un barco o de un elemento si 

milar una plataforma de trabajo o un dispositivo análo 

g0, pero este método es muy peligroso cuando se emplea 

en mar abierto. Además» todayía no se ha propuesto un 

aparato o una estructura que sean adecuados para lle­

var- a cabo trabajos debajo del agua.

A la vista de lo anterior, uno de los objetos 

del presente invento es proveer un andamiaje o andamio 

flotante, y más particularmente una estructura do el_e



vador flotante que se puede utilizar para llevar a ca­

bo trabajos diversos, tales como limpiar, pintar o re­

parar un barco fondeado en mar abierto o una estructura 

instalada on mar abierto de una forra secura e irapera- 

5 tiva para que se pueden reducir a un mínimo los efectos

de la cabezada, el balanceo y los movimientos análogos 

del elevador flotante.

31 presente invento resultará más claro a par 

tir de la siguiente descripción de las ejecuciones pre 

10 feridas del mismo, tomadas conjuntamente con el dibujo

adjunto, en el que:

La figura 1 es una vista frontal de una pri­

mera ejecución del presente invento;

La figura 2 es una vista mirando en el senti- 

15 do indicado por las flechas II-II de la figura 1»

La figura 3 es una vista mirando on la direc­

ción indicada por las flechas III-III de la figura 1;

La figura 4 es una vista lateral detallada de 

un peso movible de aleta;

20 La figura 5 es una vista en planta desde arri

ba del mismo;

La figura 6 es una vista lateral de una modi­

ficación del peso movible de aleta;

La figura 7 es una vista en planta desdo arri 

25 ba del mismo;

5.1.76 -  3 -



La figura 8 es tina vista mirando en la di­

rección indicada por las flechas "7III—VXII de la fi­

gura 6;

La figura 9 es una, vista en planta desde arri

5 ba, que ilustra, la relación entre la estructura de clje

vador flotante y un barco sobre el que se están reali­

zando trabajos utilizando la estruc’cura de elevador xlo 

tante;

La figura 10 es una vista lateral de la mis-

10 r/ip, a una escala ampliada;

La figura 11 os una vista que muestra la es­

tructura de elevador flotante en posición inclinada,

" La figura 12 es una vista lateral de una se­

gunda ejecución del presente invento;

15 La figura 13 es una vista frontal de un dis­

positivo de accionamiento de la misma del tipo de copa 

de aspiración;

La figura 14 es una vista en planta desde arri 

ba de la misma;

20 La figura 15 os una-vista mirando en la di­

rección indicada por las flechas de la figura 13»

y
La figura 16 es una vista en perspectiva, en 

despiece ordenado, de una unidad cíe control de la mis—

25 raa.
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Se utilisan. lo» mismos números do referencia
*

para designar parto» sii.iilares en vonas lao fi.-.urn».

Primera elocución. Figuras _1__a JJ_«-

liofiriándose a las fiaras 1 a 11, se rlosex'i 

birá la nrimer-". ejecución del presente invento. 3£L elo 

vador flotante tiene una columna o montante central 1 

propiamente dicho que comprende una estructura o arao- 

zón superior 2 y uno, estructura o armazón inferior sub 

marina 3. Montado en la parte superior Ge la estructu­

ra o armazón superior 3 se encuentra un mecanismo 4 do 

accionamiento que comprende unas ruedas superiores 4a 

de accionamiento, un bastidor 4b y un brazo 4c. Monta­

dos sobre el brazo 4b se encuentran unos conjuntos do 

cona de aspiración, caí.a uno cíe los cuales comprende 

una-copa 5 de aspiración construida do caucho y :oefor­

zada con placas metálicas, una manguera ue caucho (no 

representada) y una bomba t.!c vacío (no representada), 

comunicada con la copa 5 de aspiración a truvós ue la 

manguera de caucho.

Sujeto al lado trasero de la columna central 

1 propicíente dicha se encuentra un depósito flotante 

G, f-uo es del tipio alargado vcrtiealmentc, para proveer 

uin zona de línea de flotación relativamente pequeña.

Un elevador o plataforma 8 de trabajo está guiado por

*
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unos carriles 21 de guiado unidos a la columna cen­

tral 1 propiamente dicha en la dirección longitudi­

nal o vertical de la, misma y se levanta o se baja me_ 

diante" un chigre 7 montado sobre la parte superior de 

la columna central 1 propiamente dicha a travós de un 

cable de alambre (no representado).

Sujeto al extremo inferior de la estructura 

o armazón 3 inferior submarina se encuentra un dispo­

sitivo do equilibrio que comprende unos propulsores 

10 del tipo de"hélice o de tornillo y un peso móvil 

-11 de aleta, para que la estructura de elevador flotan 

te so pueda estabilizar contra las olas y ol contro de 

gravedad de la misma se pueda ajustar adecuadamente»

Como se muestra en las figuras 4 y 5» el pe 

so movible 11 de aleta está arbiculado con unos pasa­

dores 13 dé pivote o de bisagra a un peso fijo 12 do 

aleta unido al extremo inferior de la estructura o 

armazón inferior submarina 3• Eos pesos fijos y movi­

bles 12 y 22 de aleta están acoplados operativamente 

uno a otro por un cilindro hidráulico 14» & £in de 

que se pueda controlar apropiadamente la posición ati- 

del peso móvil 11 de aleta» Entonces se puede 

ajustar adecuadamente el centro de gravedad de la es­

tructura do elevador flotante por debajo del centro

de empuje.
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5

Un las figuras 6, 7 y 8 se muestra una modi­

ficación del conjunto de pesos movibles y fijo de ale­

ta. El peso movible 11 de aleta está ajustado acsiida­

blemente sobre unos carriles 19 de guiado unidos a la 

superficie infex-ior del peso fijo 12 de aleta y exten­

didos desde diclia superficie inferior, y se extiende 

o se retira por 3nedio de un cilindro hidráulico 20. 

Alternativamente, se pueden utilizar otros medios ade­

cuados cualesquiera, tales como cable de alambre, cade

10 na o varilla de tornillo, para extender o retirar el

peso movible 11 de aleta.
Como se muestra on la figura 2, la enorgia 

' de accionamiento, tal como energía eléctrica, aceite 

hidráulico o aire comprimido para el dispositivo 4 de

15 accionamiento, para el dispositivo 9 de equilibrio y 

para el chigre 7, se suministra a través de un cable 

16 que contione el cable eléctrico y las tuberías de 

un barco 15 do suministro de energía.

El brazo 4c del dispositivo 4 de aecionamien

20 to es pivotable con un pasador 17 de pivotamiehto res­

pecto al bastidor 4b, de tal manera que la estructura 

de elevador flotante se puede inclinar con respecto a 

la línea 22 de flotación o a las planchas del costado 

de un buque o de tuia estructura similar 18.

25
En funcionamiento, el dispositivo 4 de aceiO'
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namiento se acciona de tal manera que la estructura 

de elevador flotante se puede mover a lo largo de las 

planchas del costado del tuque 18 hasta una posición 

deseada. A continuación de esta operación, se acciona 

la bomba de vacío (no representada) para que se pueda 

evacuar el aire contenido en el espacio definido por 

la copa 5 de aspiración y las planchas del costado del 

buque 18. De ese modo, la estructura de elevador flotan­

te se puede unir con sujeción al buque 18. Realizada 

esta operación, se conduce el peso movible 11 do aleta 

hasta una posición angular adecuada con el fin de ajus 

tar el centro de gravedad de la estructura de elevador 

flotante, y luego se accionan los propulsores 10 para
t

que se pueda retener vortlcalraente con sujeción la es­

tructura de elevador flotante. A continuación, se accic> 

na el chigre 7 para que el elevador o plataforma 8 do 

trabajo se puedan situar a lo largo de los carriles 21 

de guiado de la columna central 1 propiamente dicha has 

ta una posición deseada de trabajo, para limpiar o pin­

tar las planchas del costado del buque 18.

En el caso de que el trabajo se lleve a cabo 

por encima de la superficie del mar, un operario o unos 

operarios pueden montar on la plataforma 8 de trabajo 

para limpiar’o pintar; alternativamente, se puede colo 

car una máquina de limpiar o de pintar, controlada a

5.1«76
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distancia, sobre la plataforma 8 de trabajo, a fin de 

que se pueda realizar automáticamente la limpieza o 

el pintado de las planchas del costado del buque si­

tuadas debajo de la superficie del mar.

Cono se muestra en la figura 11, cuanao las 

planchas del costado del buque 13 son curvas, la co- 

lumna central 1 propiamente dicha se gira, alrededor , •

del pasador 17 de pivotamiento, un ángulo deseado & ,  

mediante el accionamiento de los propulsores 10, para 

que la plataforma 8 de trabajo se pueda colocar en una 

posición deseada. A continuación, se acciona el peso 

móvil 11 do aleta, a fin de que se pueda situar de un 

modo sustancialmento coplanar con el peso fijo 12 de 

aleta. De ese modo, en tanto que los propulsores 10 se 

accionan, la columna central 1 propiamente dicha se pue 

de sujetar en una posición angular deseada respecto a 

las planchas curvas del costado dol buque 18.

Segunda ejecución, Figuras 12 a 16.,.

La segunda ejecución, que se describe a con­

tinuación en la presente memoria con referencia a las 

figuras 12 a 16, es de una construcción sustancialmente 

similar, con la excepción de que, en lugar del conjunto 

fijo do copa de aspiración de la primera ejecución, se 

utiliza un conjunto móvil de copa de aspiración, para 

que pueda servir no sólo para sujetar, sino también para

-  9 -



mover la. estructura de elevador flotante a lo largo do
t

las planchas del costado del buque.

Cada copa 5 de aspiración está provista de 

una junta para unirla a una manguera 48» de un miembro 

ij 31 de soporte, y de una rueda 32 que está unida a una

cadena sinfín 34 que consta do una pluralidad de esla 

bonos 33, con el fin de que sea accionada a lo largo 

de unos carriles 35 de guiado, de forma acanalada, con 

didos en paralelo con la cadena sinfín 34. Como la ruc 

10 da 32 de la copa 5 de aspiración os ¡guiada por los ca­

rriles acanalados 35 de guiado, se puedo absorber de un
i .

modo eficaz el ¿tapuje comunicado a la copa 5 de aspira-
&

ción.

Como so muestra mojor en las figuras 13 y 14, 

■jfj la cadena sinfín 34 está arrollada alrededor do unas

ruedas catalinas 3*5 y 36 ' que a su vez están acopladas 

con accionamiento a unos motores hidráulicos 38 y 38 , 

respectivamente, montados sobro unas ménsulas 37 y 37 

que también sirven de bastidores, los carriles 35 de 

20 guiado están unidos a las ménsulas 37 y 37 » entre las

que 'están interpuestas las ruedas catalinas 36 y 36 .

Una unidad 39 de control de copa de aspira­

ción, para controlar el funcionamiento de las copas 5 

de aspiración, está dispuesta a media distancia entre 

25 las ruedas catalinas 36 y 36'. Como se muestra mejor en
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la figura 16, la unidad 39 de control comprende un es­

tator 40 y un rotor 41 que tiene un pasador 43 ajusta­

do rotativamente en un orificio central 42 del estator 

40. Una cámara elíptica 44 de vacío, formada en el es­

tator 40, se comunica a través de un orificio 45 y de 

una tubería flexible 46 con una bomba de vacío (no re 

presentada). Una pluralidad de orificios 47, de número 

igual al de copas 5 de aspiración, están formados equi 

angularmente a través del rotor 41 a lo largo de la pe 

riferia del mismo y se comunican a través do las tube­

rías flexibles 43 con las copas 5 de aspiración, res­

pectivamente. Como se muestra mejor en las figuras 13 

y 14, una rueda 49 * de temporización o sincronización, 

unida a la superficie inferior del rotor 41» está aco­

plada oon accionamiento a través de una correa 50 de 

temporización a .una rueda 49 de temporización soporta­

da por el eje de la rueda catalina 36 hacia abajo de la 

misma. De ese modo, la rueda 49 ' de temporización, y por 

tanto el rotor 41 de la unidad 39 de control de copa 

de aspiración, son accionados en sincronismo con el mo 

vimiento o el giro de las copas 5 de aspiración. Cuando 

los orificios 47 del rotor 41 se comunican con la cáma­

ra 44 de vacío del estator 40, se aumenta el vacío en 

las copas 5 de aspiración, comunicadas a través de la 

cámara 44 de vacío con la bomba de vacío (no represen-

-  11 -
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tada), con lo que se puede impulsar a las copas 5 de 

aspiración a apretarse contra las planchas 18 del cos­

tado del buque.

El conjunto de copa de aspiración de la cons 

trucción anteriormente descrita está sujeto a un extre 

mo de un bastidor 51 ¿o soporto» cuyo otro extremo es­

tá unido a la parte superior de la columna central 1 

propiamente dicha» como se muestra en la figura 12.

Cuando se desee mover la estructura de ele­

vador flotante a la siguiente posición do trabajo, se 

accionan los motores hidráulicos 38 y 38* para mover o 

girar las copas 5 de aspiración a lo largo de las plan 

chas 18 del costado del buque, con lo que la estructu­

ra de elevador flotante se puede mover suavemente a lo 

largo de las planchas 18 del costado.

En las. ejecuciones preferidas del presente in 

vento descritas anteriormente, se utiliza el conjunto 

de copa de aspiración con el fin de sujetar con segurdj 

dad la estructura de elevador flotante al buque y de mo 

ver la estructura de elevador .flotante a lo largo del bu 

que. Sin embargo, se entenderá que el presente invento 

no se limita a las mismas. Por ejemplo, se pueden em­

plear electroimanes en lugar de las copas de aspiración, 

sustituyéndose las tuberías flexibles por cables eléc­

tricos, la unidad 39 de control de copa de aspiración 

por un conmutador giratorio y la bomba de vacío por una

; ík;
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fuente de energía eléctrica. Hasta aquí, la estructura 

de elevador flotante de acuerdo con el presente invento 

se ha descrito como utilizada en relación con la limpie 

za o el pintado del buque, pero se entenderá que se pue 

de emplear en unión de otras estructuras flotantes cua­

lesquiera," de mar abierto y sumergidas. Además de las 

modificaciones anteriores, se pueden efectuar las modi­

ficaciones siguientes:

(a) Se puede seleccionar adecuadamente un 

cierto námero de copas de aspiración;

(b) Se puede proveer una pluralidad de con­

juntos de copa de aspiración y una plu­

ralidad de plataformas 8 de trabajo;

(c) Se puede utilizar como dispositivo 4 de 

accionamiento y propulsores 10 cuales­

quiera medios adecuados para mover la os 

tructura de elevador flotante en un sen 

tido deseado;

(d) En lugar del mecanismo de accionamiento 

para accionar las copas de aspiración de 

la segunda ejecución, se puede emplear un 

mecanismo manual que conste de un volante 

y de un engranaje reductor;
.i

(e) En lugar de la bomba de vacío, se puede

¥

-r.
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(£) En la segunda ejecución, se puede reti­

rar del conjunto de copa do aspiración 

la columna central 1 propiamente dicha, 

a fin de que únicamente dicho conjunto 

se pueda mover a lo largo de 1 as plan­

chas del costado del buque o estructura 

análoga, llevando un aparato para aplicar 

un compuesto o pintura anticorrosivos.

Además, se pueden efectuar otras modificado 

nes dentro del verdadero espíritu del presente invento.

La estructura de elevador flotante de acuerdo 

con el presento invento so puede utilizar juntamente con 

cualesquiera estructuras flotantes, de mar abierto o su 

mergidas para llevar a cabo diversos trabajos tales co­

mo limpiar o pintar. Por tanto, se pueden realizar la 

limpieza o el pintado de un buque en mar abierto sin que 

el buque esté amarrado a un muelle y se puede eliminar 

un andamiaje o andamio para efectuar los trabajos en la 

estructura situada por encima de la superficie del mar. 

Con olas relativamente pequeñas y vientos relativamente 

débiles, se puede impedir de un modo efectivo el movi­

miento vertical de la estructura de elevador flotante, 

ya que está previsto el peso móvil de aleta para que so 

puedan ll'evar a cabo de una manera estable los trabajos

-  14 -
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que emplean la plataforma ele traía jo. Bebido a su es­

tabilidad y capacidad autopropulsanto, la estructura 

de elevador flotante de acuerdo con el presente in­

vento es muy ventajosa, especialmente cuando se lle­

va a cabo la limpieza o el pintado de las planchas del 

costado dé un buque fondeado en mar abierto. la estruc 

tura de elevador flotante del presente invento también 

es muy útil como un medio para soportar el aparato de­

bajo del asna. Se pueden realizar trabajos muy eficaces 

e imperativos debido a la cooperación entre el conjun­

to de copa de aspiración, el dispositivo de acciona­

miento y el dispositivo de equilibrio. La plataforma 

de trabajo so puede elevar o bajar, con lo que se pue­

den realizar diversos trabajos en la dirección verti­

cal. La limpieza y el pintado de las estructuras sumer 

gidas en el agua del mar tiene probabilidades de conta 

ruinar el agua del ruar con la3 partículas do pintura o 

con los materiales extraídos de la estructura, tales co 

mo conchan o algas marinas. Pero la utilización de la 

unidad de trabajo de nuestro invento no ocasionará la 

contaminación del mar, puesto que los dispositivos de 

limpieza y pintado están dotados de una cabeza de as­

piración y de una tubería flexible, con lo que el agua 

del mar contaminada con materiales extraídos o partícu
i

las de pintura- se recupera con la bomba y se purifica 

a través de un dispositivo separador ante3 de descar-

-  15 -
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Además, durante las operaciones de limpieza y 

pintado, se hace moverse a la tubería flexible mediante 

una circulación de agua. Pero el dispositivo de limpie­

za y el dispositivo de pintado están montados en el ca­

rrillo de maniobra que se muevo hacia arriba y hacia 

abajo a lo largo de un carril de guiado, mientras que la 

tubería flexible se mueve también hacia arriba y hacia 

abajo a lo largo del carril de guiado. Por tanto, el 

funcionamiento del dispositivo de limpieza y del dispo 

sitivo de pintado está exento do posibles perturbacio­

nes debidas al movimiento ocasionado por la circulación 

de agua en dicha tubería flexible.

la presente solicitud, que corresponde a la 

presentada en Japón, el 7 de Abril de 1975» bajo el lis 

42075/1975, se acoge a los beneficios dol Artículo 51 

'del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

-  16 -
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’íos puntos fie invención propia y nueva, que 

se presentan para que sean objeto de esta solicitud de 

Patente de Invención en España, por VEIH2E años, son 

los que so recogen en las reivindicaciones siguientes;

ts,~ Perfeccionamientos introducidos en una 

estructura de elevador flotante para utilizar con un 

barco o una estructura instalada en mar abierto, en la 

que unos medios de sujeción para sujetar dicha estruc­

tura de elevador flotante a un barco o estructura ins­

talada en mar abierto están sujetos a la parte superior 

de una columna central propiamente dicha que tiene un 

depósito flotante sujeto a una posición adecuada de la 

misma, unos modios de equilibrio para equilibrar la ci 

tada columna central propiamente dicha están unidos al 

extremo inferior de la misma y una plataforma o carro 

de trabajo está montado sobre la citada columna cen­

tral propiamente dicha en el mismo lacio .que los uiencio_ 

nados medios de sujeción, de tal manera que dicha pla­

taforma o carro de trabajo se puede subir o bajar a lo 

largo de la mencionada columna central propiamente di-

-  17 -
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2&Perfeccionamientos de acuerdo con la líoi 

vindicación 13, según los cuales un peso móvil de ale­

ta está unido al extremo inferior de la citada columna 

5 central propiamente dicha, de tal manera que dicho peso

movible de aleta se puede mover hasta una posición an­

gular deseada por medios adecuados.

33.- Perfeccionamientos de acuerdo con la llei

vindicación 13, según los cuales un brazo fijado al cx-
10 ,

tremo superior de la citada columna central propiamente

dicha está unido a un bastidor sobre el que están mon­

tados dichos medios do sujeción con un pasador do pivo- 

taaiento cuyo eje geométrico es sustancialmento parale­

lo a la dirección transversal de dicha estructura de elo 
15

vador flotante.

43.- Perfeccionamientos de acuerdo con la Rci 

vindicación 23, según los cuales un brazo fijado al ex­

tremo superior do la citado, columna central propiamente 

20 dicha está unido a un bastidor sobro el que están mon­

tados dichos medios de sujeción con un pasador de pivo 

tamiento cuyo eje geométrico es sustancialmcnte parale 

lo a la dirección transversal do dicha estructura de 

elevador flotante.

25 5a,- Perfeccionamientos de acuerdo con la liei
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vindicación 13f según los etiales ttn dispositivo de ac­

cionamiento al que se hace entran en contacto con la su 

perfieie del costado de un buque o estructura instala­

da en mar abierto para mover la citada columna central 

propiamente dicha a lo largo de dicha superficie del 

costado, está sujeto al extremo superior de la citada co 

lumna central propiamente dicha.

6 a.- Perfeccionamientos de acuerdo con la iíei 

vindicación 23, según los cuales un dispositivo de ac­

cionamiento al que se hace entrar on contacto con la su 

perficie del costado de un barco o estructura instalada 

on mar abierto para mover la citada columna central pro 

píamente dicha a lo largo do dicho, superficie, del cos­

tado, está sujeto al extremo superior de la citada co­

lumna central propiamente dicha.

73.- Perfeccionamientos de acuerdo con la Iíei 

vindicación 3-» según los cuales un dispositivo de ac­

cionamiento al que so hace entrar en contacto con la su 

porficie del costado de un buque o estructura instalada 

en mar abierto para mover la citada columna central pro 

píamente dioha a lo largo de dicha superficie del cos­

tado, está sujeto al extremo superior de la citada co­

lumna central propiamente dicha.

82,- Perfeccionamientos do acuerdo con la Sei 

vindicación 53, según los cuales la estructura 'incluye



dos ruedas catalinas o de cadena montadas en la par­

te suoerior de la citada columna central propiamente 

dicha y separadas una de otra en una distancia apro­

piada, una cadena sinfín arrollada alrededor de di- 

5 chas dos ruedas catalinas, una pluralidad de copas de

aspiración unidas a dicha cadena sinfín y una unidad 

de control con fuerza de atracción para girar on sin 

cronismo con la velocidad de movimiento de dichas co 

pas de aspiración.
i

10 ga.- Perfeccionamientos de acuerdo con la

Reivindicación 6-¡ según los cuales la estruccura in 

cluye dos ruedas catalinas montadas en la parte supe­

rior de la citada columna central propiamente dicha 

y separadas una de otra on una distancia apropiada,

15 una cadena sinfín arrollada alrededor do dichas aos

ruedas catalinas, una pluralidad de copias de aspira­

ción unidas a dicha cadena sinfín y una unidad de 

control con fuerza de atracción para girar en sincro 

nismo con la velocidad do movimiento do dichas copas 

20 de aspiración.

10a.- Perfeccionamientos de acuerdo con la 

Reivindicación 7-, según los 'cuales la estructura in 

cluye dos ruedas catalinas montadas en la parte supjD 

rior de la citada columna central propiamente dicha 

25 y separadas una de otra en una distancia apropiada,

5.1.76 -  20 -



5

10

15

nnn. cadena sinfín, arrollada alrededor de dichas do3 

ruedas catalinas, una pluralidad de copas de aspira­

ción unidas a dicha cadena sinfín y una unidad de con 

trol con fuerza de atracción para girar en sincronis­

mo con la velocidad de movimiento de dichas copas de 

aspiración.

11 aperfeccionamientos introducidos en una

estructura de elevador flotante.

lal y como se ha descrito en la Memoria que 

antecede, representado en los dibujos que se acompañan 

y para los fines quo se han especificado.

Esta Memoria consta de veintiuna hojas escri­

tas a máquina por una sola cara.

* 3 ENE. 19?$'.
Madrid,

20

►

25



ISHIKA'tVáJLvIA-HAHIiáA JUIÍOGYO KABUSHIKI KAISHA i / l V
P -620 65

10 10

s L

12 J n

FIG.1

12 11 

FIG.2

13

FIG.4



ISHIEAÍ7AJHÁ-HAEIIÍA JUKOGYO KABUSHIKI KAISHA I l / lV P-62065

FIG.7

x / / / /  / / / < ( /  y  /. 7 ^ .z .z z i

FíG .8
19 11 '19

18

FIG.10

FIG.11



13HIKA/7AJBíA-HARIMA JUKOGYO EABUSHKI KÁISHA I I l / lY P-62065



-6
20

65

FI
G.

U



i s h i k a í a j i::a-h a a e :a  j u e o c t o 
EABUSHIEI EAISHA

FIG.K



IV/IV P - 62065

FIG.U


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



