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7 Descripoién detellada del invento:

IS

El presente invento se refiere en general a

o un andamiaje o andamio flotanté; y mds particularmentoe

S, una estructura de elevador flotanie.

No han existido andamiajes o andamios flo-

tantes aprOplados para llevar a cabo trabajos diversos,

>f_oales como limpiar, pintar o reparur un bugue fondeado
" en max ablerto 0 una estructura instalada en mar abilcp
’{ 10, incluyendo una esbructura sumergldn, por lo nue se

.fhaﬁ tenido quo ubilizar principalmente pecquefias enbar-

»caciones o barcazas. 9in embargo, se deben emplear erl

. barcaciones o barcazas grandes con cl fin de proveer

- un andamiﬁje o andamio alto que pueda estabilizarse con

tra 1as clas ¥ los vientos. Por tanto, este método no

es econémico. Se ha utlllzado un método en el que se ha
.}2;:suspend1do del cogtado de un barco o de un elenemnto gi
:,1:milar una plataforma de trabajo o un dispositivo andlo
© 80, pero este método es muy peligroso cuando se emplear

" en mar abierto. Ademds, todayfa no se ha propuesto un

: aparato o una estructura que sean adecuados para lle-

" yar'e cabo trabajos debajo del aguad.

25
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A 1a vista de lo anterior, uno de los objetos
del presente invento es proveer un andamiaje o andamio

flotante, y mis pafticularmenﬁe une estructura de elg
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vador flotante que se puede utilizar para llevar a ca-
bo trabajos diversos, tales como limpiar, pintar o re-
parar un barco fondeado en mar abierto o una estructura
instalada en mar abierto de una forum segura e impera-
tiva para que se pueden reducir a un minimo los efectos
de la cabezada, el balanceo y los movimientos andlogos
del elevador flotante.

31 presente invento resulterd mis claro & pep
tir de la siguiente deséripcién de las ejecuciones pre
feridas del mismo, tomedas conjuntamente con el dibujo
adjunto, cn el ques

7 Lo ficura 1 es una visgta frontal de uns pri-
mera ejecucidén del presente invento;

Ia fisura 2 es una vista mirando en el senti-
do indicado por las flechag II-II de la figura 1;

Ia fisura 3 es unz vista mirando cn la direc—
cién indicada por les flechag ITI-III de la figura 1j

Ta fisure 4 es una vigta lateral detallada de
un peso movible de aletas

Ia fisure 5 es una vista cn planta desde arri
ba del mismo;

Ta Timure 6 es una vista lateral de una modi-
ficacién del peso movible de aleta;

Ia Tigura 7 os una vista on planta desde arri

ba del mismo;



Te firure 8 es una vista mirando en la di-
reccién indicada por lag flechas VIII~VIII de la [i-

mura 63

e Ia Tirura 9 es una vista ea planta dende arci
5 ba, que ilustra la relacién cnbre la cstructura de clg

vador flotantec y un barco sobre el que sc cobin reali-

zando trobajos ubilizondo la estruetura de elevador flo

tante;
Ta figura 10 os uvna vista lateral de la mis-
10 nz, a una escala aamliadas

Te figuras 11 cs ura vista que muestra la co-
tructura de elevador flotante en nosicidén inclinada;
" la fifura 12 es'una vista laterzl de una se-
snda cjecucidn del presente invento;

15 | Te fizura 13 es una vista frontel de un Gig=-
positivo de accionzmiento de la misma del tipo de copa
de aspirecibn;

Ta fisure 14 es una vista en plania desde arri
ba de la nisma;

20 Ta figura 15 es una-vista mirande en la di-
reccién indicada por las flechas XV-IV de la figura 133
vy

Ia fijura 16 es una vista cn pergpeciiva, en
despiece ordenado, de una unidad de control de la mis~

25 2.
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’

ge utilizan los nigimos mbeeros de relecrencia
1] .

para degignar poarbes gimilares en todas las Tl uras.

Prizarn ejecucibn. Piaures 1 8 11,

Refipiéniose a las fisurcs 1 a 11, se degerd,

bird le primerr ejecucidn del presenic invento. W oelg

vador Alomqnue tienc unn column: o montbante cen*"al 1
Jroplumente dicho rue connrende una estructura o arﬂ¢—
zén superior 2 ¥y una 'muctur" o urnamdn 1nfur¢or aulb
marina 3. Montado on lo parte superior co lo estructu—
ra 0 armesdén sunerlor 3 se eneuentra un Leee mieno 4 do
noclonmaiento aue couprende unas ruedos uperlo" 8 4o
de acciongmiento, un b&SulﬁOT Ab y un brazo 4c. lonto-
dos gobre ol brazmo 4b se encueﬁtraﬁ unos conjunsog de
copa de mgpirseibn, cade uno (e los cuales couprende
une.copa 5 de aspivseidn congtruida de eazucho y welfor-
zada con wmlaccs motdlicas, unn manfucra de caucho (no
representada) ¥ un: hoiba de vaclo (no renreseuntbadn),
corunicads con la coma 5 de asniracién o frovés de 1o
nanguers de cancho.

gujeto ol lodo trasero de la columma centrol

e'e

1 mropizitente clehd we prcuentra un Ueﬂda o flotante
G, sue es del tino alarindo voir colnenic, vara proveer

une zona Ge linea de flotacidn relatls sovente pequeiic.

Un elevador o plataforma 8 de trabajo estd puiado por
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unos carriles 21 de guiado unidos a la columna cen—

t$ral 1 propiamente dicha en la direccidn lonsitudi-

‘nal o vertical de ls misma ¥ se levanta o se baja ng

diante un chigre 7 montado sobre la parte superior de
la columma central 1 propiemente dicha a través de un
cable de alembre (no representado).

Sujeto al extreno inferior de la estruciurs

o armazén 3 inferior submarina se cncucnmbra un digno-

sitivo de equilibrio que comprende unos propulsores

10 del tipo de hélice o de fornillo y un peso mévil

11 de aleta, pera cue le estruchura de clevador flotan

te sc¢ pueda estabilizar contra las olas 7 el cenivo de

nravedad ‘de la misma se pucda ajustar adecuadanente.

Como ge muestra en las fimuras 4 v 5, el pg
so movible 11 de aleta estd articulado con unos pasa-

dores 13 de pivote o de bisagra a un peso fijo 12 de

aleta unido 2l extremo inferior de la estrucitura o

armazéﬁ iﬁferior gubmerina 3. Los pesos fijos y movi-
bles 12 y 22 de ale%é estdn aconledos oyefaﬁivamente
uno a btro por un cilindro hidrdulico 14, = fin de

que se bueda controlar gpropiadamente la posicidén on-

aular del peso mévil 11 de aleta. Enfonces se nuede

. ajustar adecuadamente el centro de gravedad de la es-
- -

tructura de clewvador flotante por debajo del centro

de empuje.
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Tn las figuras 6, 7 y O se muestra una modi-

ficacién del conjunto de pesos movibles ¥ fijo de ale-
ta. EL peso movible il de aleta estd ajustado desliza-
blemente sobre unos carriles 19 de cuiado unidos a la
guperficie inferior del peso fijo 12 de alela y exton-
didos desdé dicha superficie inferior, ¥y se extiende

o se retira por nmedio de un cilindro hidrdulico 20.

Altornativanente, sc pueden utilizer otros medios ade—

“ecuados cualesguiera, tales como cable de alambre, cade

ng 0 varilla de ornillo, para extender o rebtirar el
peso movible 11 de aleta.

como se rmestra en la figura 2, la encrsla
de accionamiento, tal como energia eléetrica, aceite
nigrdulico o aire comprimido pars el dispositivo 4 de
accionamiento, pars el dispositivo 9 de equilibrio y
para el chigre 7, se suministra a través de'un cable
16 que conmtione el cable eléetrico y las tuberias de
un barco 15 de suministro de enercia.

Bl brazo 4c.de1 dispogitivo 4 de accionamici
to es pivotéble con un pasador 17 de pivotamiento res-
pecto al bastidor 4b, de %al manera que la estructura
de elevedor flotante se puede inclinar con respecto a
1a 1inea 22 de flotacién o a las planchas del costado
de un buque o de une estructura similar 18.

¥n funcionmmiento, el dispositivo 4 de accio-

.




naniento -se acciona de ftal manera que la estructura
de elevador flotante se puede mover a lo largo de las
planéhas del costado del bugue 18 hasta una posicidn
deseada. A continuacién de esta operacién, se acciona
5 1a bomba de vacio (no representada) para que se puéda
evaéuar el aire contenido en el espacio defihido pof
la copa 5 de aspirscidn y las planchas del costado del
bugue 18. De ese mode, la estructura de elevador flotan-
rte se puede gnir con sujecidén al buque 18. Realizada
'10- . esta operacién, se conduce el peso movible 11 de aleta
- - ‘hasta una posicidén anszular adecuada con el fin de ajug
tar el centro de gravedad de la estructura de clovador
flotante, y luego se accioﬁan log propulsores 10 para
qué ge pucda retener verticalmente con sujeeidﬁ la ocs=-
15 tructura de elevador flotante. A continuacién, se accig
na el chigre 7 para que el elevador o plataforia 8 de
trabajo se puedan situar a lo largo de los carriles 21
de guiado de la columna central i propiamente dicha hag
taruna pogicién deseada de trabajo, para limpiar o pin-
20 tar lag planchas del costado del buque 18.
En el caso de que éi trabajo se lleve a cabo

por encima de la superficie del mar, un operario 0 unos

- operarios pueden montar cn la plataforma 8 dc trabajo
pare limpiar o pintar; alternativeamente, se puede colo

car una méquins de limpiar o de pinfar, controlada a
25
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distancia, sobre la plataforma 8 de trabajo, a fin de
que se pueda realizar autométicamente la limpieza ©
el pintado de las ﬁlanchas del costado del buque si-
tuadas debajo de la superficie del mar.

Como se muesira en la figura 11, cuando las
planchas d8l costado del buqﬁe 18 son curvas, la co-
lurma central 1 propiamente dicha se gira, alrededor
del pasador 17 de pivotamiento, un dngulo deseado é},
medisnte el accionamiento de los propulsores 10, para
que la plafafbrma 8 de trobajo se pueda colocar cn una
posicién deseada. A continuacibn, se accioné el peso

névil 11 de aleta, a fin de que se pueda situar de un

- modo sustancialmente coplanar con'el peso fijo 12 de

aleta. De ese modo, en tanto que los propulgcres 10 se
accionan, 1la columna central 1 propiamente dicha se pug
de sujetar en una posicién angular deseada respecto a

lag planchas curvas del costado del buque 18,

Seeunda cjecucidn, Fisuras 12 a 16

Ta sezunda ejecucidn, que se deseribe a con-
timacién en la presente memoria con referencia a las
figuras 12 2 16, es de una construceidn sustancialmente
gimilar, con la excepcidén de que, en lugar del cohjunto
fijo de copa de aspiracién de la primera ejecueibn, se

utiliza un conjunto mévil de copa de aspiracfén, para

que pueda servir no s6lo para gujetar, sino tanbién para

-9 -

ey
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moveyr la estructuré de elevador %lotanﬁe a lo largo de
las planchas del costado del buque.

Cada copa 5 de aspiraéién estd provista de
una junta para unirla a una manguera 45, de un miembro

31 de soporte, y de una rucda 32 que estd unida a una

cadena sinfin 34 que consta de una pluralidad de esla

bones 33, con el fin de que sea accionada a lo larso

de unos carrileg 35 de guiado, de forma acanalada, Ten
didos en paraleio con la cadena sinfin 34. Como la rug
da 32 dé la boPé 5 de éspiracién os guiada por log ca-

rriles acanalados 35 de guiado, se puede absorber de un
. E_

modo eficaz el émpuje comunicado a la copa 5 de aspira-

cidén.

Como so mestra mojor en las figuras 13 ¥ 14,
la 6adena sinfin 34 estd arrollada alrededor dec unas
ruedas catalinas 36 y 367 que a sﬁ vez estdn aconladas
con accionamienio a unos motores hidrdulicos 38 y 38,
respéctivaménte, montados soﬁre wunas nénsulas 37 ¥y 377
que también sirven de bastidores. Los carriles 35 de
guiado estdn unidos a las ménsulas 37 ¥ 37%, entre las
que ‘estdn interpuestas las ruedas catalinas 36 ¥ 36°.

Una unidad 39 de control de copa de aspira-
cién, para controlar el funcionamiento de las éoPas 5
de aspiracidn, esid dispueste a media distancia entre

1ag ruedas catalinas 36 y 367. Como se muestra mejor en

- 10 -



la figura 16, la unidad 39 de control cémprende un es-
tator 40-y un rotor 41 que tiene ﬁn pasador 43 ajusta-
ds rotatiﬁamente en un orificio central 42 del estator
40, Una cdmara eliptica 44 de vaclo, formada en el es-
5 tator 40, se commnica a través de un orificio 45 y de
una tuberfa flexible 46 con una borba de vacio (no re
presentada)., Una pluralidad de orificios 47, de ffmoro
igual al de copas 5 de aspiracidn, estdn formados equi
angularnente a travéq del rotor 41 a lo largoe de la pe
10 riferia del migmo y me commican a través do las tube-
riag flexibles 48 con las copas 5 de aspiracidn, res-

pectivamente. Como se muestra mejor en las figuras 13

y 14, una rueda 49’ de temporizacién o sincronizacién,
unida o la superficie inferior del .rotor 41, estd aco-

15 plada con accionamiénﬁo'a través de unz correa 50 de
temporizacién a una rueda 49 de temporizacidn soporta-
da por el eje de la rueda catalina 36 hacia abajo de ia
misma. De esc modo, la rueda 49”7 de temporizacidn, y por
tanto el rotor 41 de la unidad 39 de control de copa

20 de aspiracién, son accionados en sincronismo con el mo
vimiento o el giro de las copas 5 de aspiracibn. Cuando
los orificios 47 del rotor 41 se commnican con la edma~
ra 44 de vaclo del estator 40, se aumenta el vaclo en '
las copas 5 de aspiracién, comunicadas a través de la

25 cdmara 44 de vaclo con la}bomba de vacio (no'représenp

5.1.76 o - 11 -
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‘fada), con Lo que se puede impulsar a las copas 5 de

ésﬁiracién a epretarse contra las planchas 18 del cos-

tadd del buque.

Elleonjunto de copa de aspiracién de la cong

truccidn anteriormente descrita estd sujeto a un exire

'mp de un bagtidor 51 de soporte, cuyo obro exbtremo es-
44 unido a la parte superior de la columna central 1

‘propiamente dicha, como se muestra en la figura 12.
p

, Cuando se desee mover la estructura de ele-
vador flotante a la siguiente posicién de trabajo, se

actionan los motores hidrdulicos 38 y 38° pare mover o

‘girver las copas 5 de aspiracién a lo largo de las plan
chas 18 del cosfado del buque, con lo gue la estructu-

pa de elevador flotante se puede mover svavemenic a lo

largo de las planchas 18 del costado.
En las. ejocuciones preferidas del presente in
vento doscritas anteriormente, se utiliza el conjunto

de cope de aspiracidn con el fin de sujetar con seauri

"dad la estructura de elevador flotante al buque y de mg

ver la estructura de elevador flotante a lo largo del bu
que. Sin embargo, se entenderd que el presente invento

no se limita a las mismas. Por ejemplo, se pueden em-

 plear electroimanes en lugar de las copas de aspirocidn,

sustituyéndose las tuberias flexibles por cables eléc-
tricos, la unidad 39 de control de copa de aspiracidn

por un conmutador giratorio y la bomba de vacio por una

- 12 -
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 fuente de energfa eléctrica. Hasta aqui, la éstruetura

de elevador flotante de acuerdo con el presente invento

se ha deserito como utilizada en relacién con la limpig

za 0 el pintade del buque, pero se entenderd que se nug

de emplear en unidén de otras estructuras flotantes cua~

lesquiera, de mar abicrto y sumergidas. Adends de las

modificaciones anteriores, se pueden ofectuar las modi-

ficaciones siguientes:

(a)

()

()

(a)

(e)

~*

Se puede seleccionar adecuadamente un
cierto mimero de copas de aspiracién;

Se puede proveer un pluralidad de con-
juntos de copa de aspiracidén y una plu-
ralidad de plataformas 8 de trabajo;

Se puede wiilizar como dispoéitivo 4 de
accionamiento y propulsores 10 cuales-
quiera medios mdecuados pars mover la es
tructura de clevador flotante en un sen

tido deseado;

En lugar del mecanismo de accionamiento
pars accionar las copas de agpiracién de
1a segunda ejecucién, ge puede emplear un
mecanismo manual que conste de un volante

v de un engranaje reductor;

il

En lugar de la borba de vaclo, se puede

- 13 -
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utilizar un eyector; y

(f) En la secunda gjecucidn, se puede rebi-
rar del conjunto de copa d¢ aspiracidén
la columns central 1 propiamente dicha,
a fin de que dnicamente dicho econjunto
se pueda mover a lo largo de las plan-
chas del costado del bugque o esbructura
andloga, llevando un aparato paraglicar
un compuesto o pintura anticorrosivos.

Ademds, se pueden efectuar otras modificacig

nes dentro del verdadero espiritu del presente invento.

La estructuia de elevador flotante de acuerdo

con el presenic invento ge puede ubilizar juntamente con
cuzlesquiera estructuras flotantes, de mar ablerto o s
mergidas para llevar a cabo diversos ﬁfabajOS tales co~
mo limpiar o pintar. Por tanto, se puedon realizar la
limpieza o el pintado de un buque en mar abierto gin que
el buque esté amarrado a un muelle y se puede eliminar
un andamiaje o andamio para efectuar los trabajos en la
estructura situada por encima-de la superficie del mar.
Con olas relativamente pequefias ¥y vientos relativamente
débiles, se pucde impedir de un modo efectivo el movi—
miento vertical de la estructura de clevador flotante,

va que estd previsto el peso névil de aleta para gue sc

puedan llevar a cabo de una manera estable los trabajos

- 14 -
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que emplean la plataforus de trabajo. Debido a su es-—
tabilided v capacidad awbopropulsante, la estructura
de elevador Tflotante de acuerdo con cl presenbe in-
vento es muy venbajosa, especialmente cuando se lle-
va o cabo la limpieza o el pintado de las planchos del
costado de un buque fondeado en mar abierto. ILa estrug
ture de elevador flotante del presente invento tambidn
es ﬁuy Ytil como un medio para soportar el aparato de-—
bajo del asua. Se pueden realizar trabajos mmy gficacoes
e imperativos debido a la cooperacién entre el conjun—
to de copa de aspiracién, el dispositivo de acciona-
miento y el dispoasitivo de equilibrio. Ia platafoﬁma
de trabajo sc pucde elever o bajar, con lo que se puc-
den realizar diversos trabajos en la direccién verti-
cel, Ia limpieza y el pintado de las egtructuras sumer
gidas en el agua del mar Tiene probabilidades de conta
minar el agua del mar con lag particulas de pintura o
con los materiales extraidos de la estructura, tales co
mo conchas 0 algas marinng. Pero la ubilizacién de la
unidad de trabajo de nuestro invento no ocasionard la
contaminacién del mar, puesto que log dispositivos de
limpicza y pintado estdn dotados de una cabeza de as-
piracidén y de una tuberia flexible, con lo que el asua
del rar contaminada con materiales extraldos o pariticy

lag de pinture se recupera con la bomba y se purifica

a travéds de un dispositivo separador antes de descar-
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garla.

Ademds, durentc las operaciones de limpieza ¥
pintado, se hace moverse a la tuberia flexible mcdianté
una cireulscién de asua. Pero el dispositivo de limpie-
za ¥y el dispositin de pintado estdn montados cn cl ca-
rrillo de maniobra que se mueve hacia arriba y hacia
abajo & lo largo de un carril de auiado, mientras que 1o
tuberia flexible sc mmeve bambién hacié arriba y hacia
abajo a lo largo del carril de guiado. Por tanto, el
funcionamiento del dispositivo de limpleza y del dispg
sitivo de pintado estd exento de posibles nerturbacio-
nes debidas al movimiento ocasionado por la circulacién
de agua en dichsa tuberle flexible.

| Ia presente solicitud, que corresponde a la
presentada en Japbn, el 7 de abril de 1975, bajo el Ho
42075/1975, se acoge a los beneficios del Ariéfculo 51

"del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

- 16 =
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propla y mievs, que
ge presentan para que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencidén en Bspalia, por VEINTE afios, son

los que gc recogen en lag reivindicaciones sipguienteo:

12 ,~ Perfeccionamientos introducidos en una
estructura de elevador flotante para utilizar con un
barco o una estructura instalada en mar abierto, cn la
que unos medios de sujecion para sujeltar dicha estruc-
tura de elevador flotante a wn barco o es%ructﬁra ing-
talada en mar sbierto estdn sujetos a la parte superior
de ung colummna central propiamente dicha que tilene un
depbsito flotantc sujeto a una pogicibn adecuada de la
misma, unos medios de equilibrio para equilibrar la ci
tada eolumna central vroplamente dicha estdn unides al
extremo inferior de la misma y una plataforma o carro
de trabajo cstd montado sobre la citada columna cen-
tral propiamente dicha en el wigmo lado.que los mencig
nados nedios de sujecién, de ftal manera que dicha pla-
taforna o carro de trabajo se puede subir o bajar a lo

largo de la mencionada columna central propiamente di-

- 17 -
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28 - Perfcccionanientos de acuerdo con la el
vindicacién 18, sesdin los cuales un neso névil de ale-
o ta estd unido 2l extremo inferior de la citada coluana
- > central propiamente diche, de tal manera que dicho peso
movible de aleta sc puede mover hasta una posicién an—

eular deseada por mcdios adecuados.

32 .- Perfeccionamientos de acuerdo con Jla Rel
vindicacién 12, seain los cuales un brago fijado al ox-
jO tremo superior de la citado columma cenbral propisimcnte
dicha estd unido a un bastidor sobre el que estdn mon-
tados dichos medios de sujocién con un pasador de plvo-
tomiento cuyvo eje gseométrico es susﬁanciaimenﬁc parale—
1o a la direccién transversal de dicha estruciura de elg

15
vador flotante,

8,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la Rei

vindicaseién 28, sesin los cuales un brazo fijado al ex-

tremo superior de la citads columna central propiamentc

. 20 dicha estd unido a un basghidor sobre cl que estédn mon-
tadog dichos medios de sujecidﬁ éon un pasador de pivo

tamiento cuyo eje geométrico es sustancialnente parale

10 a la direccibn tronsversal de dicha estruclura de

elevador flobtansic.

25 2,- Perleccionamicentos de acuerdo con la ilel

5.1476 - 18 =
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vindicacién 18, semin los cuales un digpositivo de ac-
cionamiento al que se hace entrar en contacto con la su

perficie del costado de un buque 0 estruetura instalo~

" da en mar abierto para mover la citada colusma central

propiamente dicha a lo larzo de dicha superficic del

costado, estd sujeto al extremo superior de la citada co

Tumna cenbral propiomente dicha.

68 .~ Perfeccionomientos de acuerdo cor la iei
vindicacidén 28, segin los cuoles un digpositivo de ac-
cionamiento al que se hace ontrar en contacto con la sy

perficie del costado de un barco o eagtructura ingtalada

en mar abierto para mover la citada columna cenidral pro

' plamente dicha a lo largo de dicha superficic del coo=-

tado, estd sujeto al extremo superior de la citada co-

lumma central propiamente dicha.

78 .~ Perfeccionamientos de acucrdo con la Rel
vindicacién 3%, seamin los cuales un digpositivo de ac—
eionamiento al que sc hace onbrar en contacto con lo su
perficie del costado de un buque 0 estructura instalada
en nop abierto para mover la citada columna central prg
piamente dicha & lo largo de dicha superficie del cos-

tado, egtd sujeto al exbtremo superior de la eitada co-

Tumna central propiamente dicha.

2 ,~ Porfeccionamientos de acuerdo con la Rel

vindicacién 52, segdn los cuales la estructura incluye
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dos rucdas catalinas o de codena monbtadas cn la par-
e guperior de la citada columns contral proninmente
dicha y scparadas una de otra cn una digtancia wpro-
piada, una cadensn siniin arrollada alrededor de di-

chas dos ruedas catalinas, una pluralidad de copas de
aspiracién unidas a dicho cadena sinfin y una unidad
de control con fuerza de atraccidén para girar on sin
cronismo con la velocidad de movimiento de dichas cQ

as de aspiracién.
D

o2 ,- Perfﬁecionamientos de acuerdo con la
Reivindicacién 68, sesin los cuales la egtruciura in
cluye dos ruedas catalinas montadas en le parte suve-
rior de la citada colwma central propiamente dicha
y separadas una de otra en una dlgtancia apropiada,
una cadens sinfin arrollads alrededor de dichas dos
ruedas catalinag, una pluralidad de copias de asplira-
cidn unidas a dicha cadena ginfin y una unidad de
control con fuerza de atraccibn para gsirar en sinerg
nismo con la velocidad do movimiento de dichas copas
de aspiracién. |

102 .~ Perfeccionamicntos de acuerdo con la
Reivindicacidén 72, sesdin los ‘cuales la estructura in
cluye dos ruedas cotalinas montadas en la paric supg
rior de la cibada columma central proplamente dicha,

v separadas una de otra en una digtancia apropiada,
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una cadena sinfin arrollada alrededor de dichas dos
yruedas catalinas, una pluralidad de copas de aspirae-
cién unidas a dicha cadena sinfin y una unidad de con
trol con fuerza de atraccién para girar en sincronis-
mo con la velocidad de movimiento de dichas copas de
aspiraciéﬁ.

118 ,~ Perfeccionamientos introducidos en una
estructura de elevador flotante.

P51 y como se ha descrito en la llemoria que
entecede, representado en log dibujos que se acompaiian
y para los fines que se han especificado.

Tgba llemoria consta de veintiuna hojas escri-
tes a mdquina por ung sola cara. .

13 ENE. 1398,

Iadrid »
P.A.
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