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El presente invento se refiere a un dispositivo pa-
ra la manipulacién de material y, particularmente, se refiere
'a un dispositivo para cargar modulos en un recipiente de pre-
sién ¥y para descargar los modulos desde el recipiente, en

5 ~sistemas de osmosis inversa. La dsmosis inversa es una de

las muchas técnicasaempleadas para purificar agua, En un
sistema de dsmosis inversa, una presién mayor que la presiodn

- osmdtica natural, cuando se aplica a una solucidn concentra-
da en un compartimiento separado de un compartimiento adya-

10 cente por una membrana semipermeable, da como resultado un
proceso osmético inébrso, es decir, un aumento del volumen
del agua fresca en el compartimiento adyacente y una solu-
cion mds concentrada en el compartimiento primeramente men~
cionado., En un sistema tipico de osmosis inversa, se pro-

15 porciona un recipiente de presién alargado, en general cil-
1indrico, en el que una pluralidad de médulos generalmente
cilindricos estdn Gispuestos en serie, teniendo cade mddulo
una membrana semipermeable. El agua de alimentacidn que con-
tiene sdlidos disueltos entra en el recipiente bajo presion

20 y la 0smosis inversa obliga al agua purificada a pasar a
través de cada membrana, para ir, por éltimo, 2 un tubo per-
forado situado en el centro del mddulo. Los tubos de cada
médulo estdn conectados exitremo con extremo, y el agus pura
circula desde una salida en el extremo del recipiente de

25 presion. La solucidn concentrada circula tambidn desde el
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recipiente de presién a través de una salida. Asi, fluye con-
tinuamente agua de alimentacion-al recipiente de presion
mientras que el producto de agua purificada y el concentrado,
por separado, salen continuamente desde el recipiente de
presion.

En un sistema t{pico de osmosis inversa de esta
clase, cada modulo estd unido en relacidn hermética en torno
a su periferia a la superficie interior del recipiente de
presién. Individualmente, los modulos pueden pesar de 20 a
22,5 kilos y, considerando sus uniones herméticas, puede
resultar muy diffeil su introduceidn en el recipiente de pre-~
sién, as{ como el desplazamiento axial de los mismos a lo
largo del recipiente de presién, tanto cuando se cargan los
médylos en el recipiente de presion como cuando se les des—
carga desde el mismo, Como resultado de ello, los médulos
son, en la practica, muy diffciles de cargar y de descargar
con respecto al recipiente de presion, De hecho, la experien~
cia ha demostrado que, por lo menos, son necesarios dos
hombres con el fin de ejercer una presion axial suficiente
para desplazaer incluso un mdédulo desde un recipiente de pre-
sidn en un sistema de Osmosis inversa de 6 mddulos.

El presente invento estd dirigido por tanto & un
dispoaitivo de manipulacidn de médulos, nuevo y mejorado,
para uso en relacidn con sistemas de dsmosis inversa del

tipo que utiliza modulos cilindricos que pueden disponerse
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en recipientes de presion cilfndricos, alargades. Mas parti-
cularmente, el presente invento se refiere a un dispositivo
para la manipulacién de modulos que tiene un soporte o cana-
leta alargado, mon&ado en un bastidor que lleva también un
cilindro accionado por fluido en un extremo del soporte alar-
gado, En el extremo opuesto del soporte estd montada una
abrazadera para sujetar de manera libeféble el extremo opues-~
to del soporte a un extremo abierto del recipiente de pre-
sidon, Activando el cilindro accionado por fluido, la cabeza
del pistén en el montada se aplica al modulo que hay en el
soporte y lo desplaza hacia delante, haciéndolo penetrar en
el extremo abierto del recipiente de presién. De igual modo,
se cargan médulos sucesivos en el recipiente de presi&n,
slendo astivado el cilindro para cada ciclo de carga de un
médulo, Para descargar el recipiente de presiocn después de
8u uso, estd dispuesto un véstago entre la cabeza de pistén
¥y el extremo préximo del mddulo que sea cargado en Ultimo
lugar en el recipiente de presicdn, Al activarse el cilindro
accionado por fluido, el vdstago desplaza a todos 1os md-
dulos contenidos en el recipiente de presién hacia delante,
haeiendo caer al moédulo extremo dgntro de una canaleta ase-
gurada al recipiente de presion por su extremo opuesto.
Véstagos adicionales, cada uno de los cuales esta alojado
dentro del extremo posterior de un véstago precedente,

estdn dispuestos sobre el soporte, entre la cabeza del pis- .
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ton y dicho vdstago precedente, y son hechos avanzar en
secuencia al producirse actuaciones sucesivas'del cilindro,
con lo que se descargan secuencialmente modulos adicionales
del recipiente de presion,

Una caracter{stica del presente invento reside en
la sujecidn del dispositivo de manipulacidn de mddulos al
recipiente de presion, Los recipientes de presicn de este
tipo estan provistos, normalmente de una garganta en torno
a sus extremos, cuya garganta, durante el funcionamienﬁo
del sistema de dsmosis inversa, coopera con una abrazadera
partida para asegurar una tapa extrema al recipiente de
presién. Cuando -la tapa es retirada y se desplaza el dispo-
sitivo de manipulacion de mddulos a posicién para cargar o
descargar los médulos, la garganta en torno al extremo abier-
t0 coopera con un saliente radial montado en el dispositivo
de manipulaoién de modulos ¥, Junto con su abrazadera, sirve
para retener al dispositivo de manipulacidn de mdédulos aco-
plado al recipiente de presién a pesar de la accion del ci-
lindro accionado por fluido, que tiende & separar el disposi-
tivo de manipulacion de médulos y el recipiente de presidn.

En consecuencia, un objeto principal del presente
invento es proporcionar un dispositivo de manipulacién de
médulos, nueve y mejorade, para cargar y desonrgar 108 pyo-
cipientes de presion en sistemas de dsmosis inversa.

Otro objeto del presente invento es proporcionar



un nuevo y mejorado dispositivo de manipulacion-de modulos
bara cargar y descargar recipiehtes de presién‘en'sistemas
de osmosis inversa y que proporciona una ventaja mecanica
durante la carga y la descarga. ‘

5 Todavia otro objeto del presente invento es pro-
porcionar un.dispos;tivo de manipulacidn de médulos, nuevo
¥y mejorado, para utglizacién en sistemas de Gsmosis inversa,
en los cuales el diépositivo y cada recipiente de presidn
del sistema de 0smosis inversa cooperan uno con otro pars

10 impedir su desplazamiento relativo durante las operaciones
de carge o descarga de modulos.

Otro objeto del presente invento es proporcionar
un nuevo y mejorado dispositivo de manipulacidn de mddulos
para sistemas de Osmosis inverse que es relativamente eco-

15 némico de fabricar y de emplear y que elimina sustancialmen—
te el manejo manual de los médulos ¥ su desplazamiento a
mano a lo largo del recipiente de presicn,

Estos y otros objetos y ventajas del Presente in-
vento resultardn mds evidentes por referencia a la siguien-

20 te descripeion, a las reivindicaciones anejas y a los dibujos
ad juntos, en los que;

la figurae 1 es una vista en alzado lateral, con
rertes arrancadas para facilitar la ilustracién, de un dispo-
sitivo de manipulacion de mddulos construido de acuerdo con

25 el presente invento y cuyo dispositivo se ilustra asegurado
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a un recipiente de presién en posicién para cargar un modulo
en el recipiente de presién;

la figura 2 es una vista en alzado lateral del
dispositivo de manipulacidn de médulos, el recipiente de
presion y una canaleta, estando dispuesta ésta Ultima en el
extremo de salida del recipiente de presién para utilizarla
en la descarga de mddulos desde el recipiente de presion;

. ] ’
la figura 3 es una vista en seccion transversal

fragmentaria, agrandada, que ilustra la conexion entre el

~dispositivo de manipulacion de médulos y el recipiente de

presion;

la figura 4 es una vista en seccidn transversal
de la misma tomada en general por las lineas 4-4 de la figu~-
ra 1l;
la figura 5 es una vista en seccion transversal,

tomada en general por la lfnea 5-5 de la figura 2;

la figura_6 es una vista en seceidn transversal,
horizontal, que ilustra la alineacidn de los véstagos dentro
del recipiente de presion para descargar los modulos desde
él;

la figura 7 es una vista en seccidn transversal

agrandade. tomada en general por la linea 7-7 de la figura

65 ¥y
la figura 8 es una vista en perspectiva que ilus-

. ! 4 LI
tra la conexion entre los vastagos utilizados para descar-
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gar los mddulos del recipiente de presién. .

Refiriéndonos ahora a la figura 1, en ella se
ilustra un dispositivo de manipulacién de modulos construido
@e acuerdo con el presente invento y designado en general
con 10, un recipiente de presién designado con V, y un mo-
dulo M en posicién en el dispositivo 10 de manipulacién de
médulos para su carga en el reciplente de presién V. Antes
de describir el dispositiveo 10 de manipulacién de médulos,
se hard una breve descripcidn de un recipiente de presidn
usual para uso en un sistema de dsmosis inversa con el fin
de facilitar la com;rensién del dispositivo 10 de manipula-
cidn de médulos. E1 recipiente de presién V comprende un
tubo cilindrico alargado 12 abierto por sus extremos y que
tiene una garganta anular 14 en torno a cada uno de sus
extremos, en lugares axiales ligeramente retrasados de los
extremos distantes del reciplente de presidn V. buando egta
en uso, una tapa extrema cierra cada uno de los extremos
del recipiente de presion, con los modulos M ﬁispuestos en
serie dentro del recipiente V, i;usﬁréndose una tapa extre~
ma en 16 en la figura 1, Cada tapa extrema estd retenida
normalmente en el recipiente de ppgsién por una abrazaders,
partida 18, que coopera con la garganta 14 y un resalto
anular, no representado, en la tapan extrema 16 para retener
a la tapa 16 en aplicacién de cierre en torno al exbremo

del recipiente de presién. La tapa exlrema en el extremo
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de entrada del recipiente de presidn estd dotada de un con-
ducto pare.la circulacidn de aéua de alimentacidn al reci-
piente de presidn, mientras que la tapa extrema en su extre-
mo opuesto, estd provista de un par de conductos para hacer
circular el producto de agua purificada y concentrado, res-
pectivamente, desde el recipiente de presidén.

Haéiendo referencia ghora al dispositivo 10 de
mgnipulacidn de médulos, como se ha ilustrado en lg figurs
1, el mismo incluye wn bastidor 20 constituido por una viga
alargada 22, un montante o tubo 24 de soporte y un soporie
alargado o canaleta 26 asegurado por un extremo a un ex-
tremo de la viga 22. El montante 24 incluye un par de tubos
telescépic08728 ¥y 30, por lo que dicho montante es ajusta~
ble a alturas seleccicnadas por medios no representsdos, El
montante 24 estd asegurado a pivotamiento a la cara inferior
de la vige 22 en 32 y una riogstra de soporte 34 interconec—
ta la viga 22 y el dmontante 24, realizdndose la conexién
mediante pasadores, uno de log cuales es retirable, merced
a lo cual la riostra 34 puede ser desconectada de la viga
22 y puede plegarse el montante 24 bajo la viga 22 para al-
macenamiento, pudiendo insertarse de nuevo dicho pasador
retirable en la riostra 34 ¥ otra abertura, no representada
de la viga 22, para retener gl montante 24 en su posicién
almacenada, plegada. En el extremo delantero de la viga 22

estd prevista ung placa erscta 36 a la que estd assgurado
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un bloque de montaje 38 para un cilindro 40 aceionado por
fluido, de preferencia hidrdulico. El extremo opuesto del

cilindro 40 lleva montado un bloque de montaje 42 y tube-

-rias de fluido 44 ¥ 46 estan acopladas a bloques de montaje

38 y 42 respectivos, que comunican con extremos opuestos
del cilindro, y a una védlvula 46 merced a la cusl el pistdn,
montado en el ecilindro 40, cuya cabeza se indica en 38, pue-
de ser extendido o retraido a lo largo del soporte 26.

El soporte 26 constituye una seccidén longitudinal
de un cilindro tomada a lo largo de su didmetro y ests asec-
gurado de manera adecuada a la placa erecta 36, El soporte 26
estd sostenido ademds por una placa arqueada 50 asegurada
también a la placa§§6. El extremo opuesto del soporte 26
lleva montada una prolongacidn 52 semicilindfica, uno de cu~-
yos extremos solapa y estd agegurado adecuadamente, al ex-
tremo de la canaleta 26. La prolongacidn 52 ticne wn radio
ligeramente mayor qile el radio del recipiente V de presidn,
por 1o que el extremo de éste Ultimo puede ser recibido
dentro de la prolongacidn 52, con su extremo apoyando con-
tra el extremo del soporte 26 como se ha ilustrado en lg fi-
gura 3. Un drenaje 54 se extiende 'n través de la prolonga—
cibn 52 y el extremo de la canaleta 26 por razones que se
describiran mds adelante. Una pestafia 56 que se extiende
radialmente hacia dentro estd formads en torno a la superficie

interior de la prolongacidén 52, en un plano diametral, en

=10=
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un lugar espaciado por delante.del extremo de soporte 26
en una distancia tal que la pestafia 56 puede ser recibida
dentro de una garganta 14 del recipiente de presién V
cuando éste Wltimo se encuentras en la prolongacidn 52 con
su extremo apoyado contra el extremo del soporte 26. Ia pes-
tafia 56 puede estar formada por tubo configurado en un semi-
circulo y asegurado de manera adecuada, por ejemplo, por
soldadura a lo largo de la superficie interior de la prolon~
gacidn 54,

Para asecgurar de manera soltable el dispogitivo
10 de menipulacidn de médulos al extremo abierto de un re-
cipiente V de presién, el dispositivo de manipulacidn 10
estd dotado de una abrazadera, designada en general con 60,
qﬁe incluye un par de secciones 62 y 64 de ab&azadera o de
blsagra aseguradas de manera adecuada a los lados opuestos
de la prolongacién 52 mediante bisagras 66. Las sececiones
62 y 64 de bisagra g6 extienden en forma de cuadrantes de
circulo y se superponen al extremo del recipiente de presidn
V cuando éste dltimo se encuentra en la prolongacién 52,
Eatd prevista una abrazaders biestable para asegurar de
manera soltable secciones de bisagra 62 y 64, una a la otra
¥y pare sujetar el recipiente de presidén V a la prolongacidn
42y e incluye un par de ménsulas 66 y un mango 68 montados
en extremos adyacentes de secciomes 62 y 64, respectivamente,

El mango 68 estd pivotado en 70 ¥ una articulacidn 72 de

)]l
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conexidn estd asegurada a pivotamiento entre la ménsula 66

3

¥ el mango 68 en el lado de la bisagra 70 alejado de la

ménsula 66, En consecuencia, se apreciard que desplazando

=

‘el mango 68, fuerd de centro respecto de su posicidn ilus-

trada, las seccioﬁes 62 y 64 de abrazadera pivotarén en btor-
o a sus ejes geometrlcos de bisagra 66 pasando de la pogi-
cidn de abrazadera cerrada ilustrada a una posicidn de
abrazadera abierta, lo que permite la retirada del disposi~
tivo de manipulacidn de mbédulos del extremo del recipiente
de presién.

Haclendo referencia ahora g la figura 5, en ella
se illustra una canaleta de descarga designada en general
con 76, para fijacién en el extremo opuesto del recipiente
de presidén V y para uso durante las operaciones de desgenr-
ga de médulos. La canaleta 76 comprende una caja sustancigle
mente rectangular, abierta en su parte superior y que tiene
una tuberia de dreﬁéje 80 asegurada a su parte inferior.
Una pared extrema 81 estd configurada de manera arqueada
pera fijacidn a un extremo de wuna prolongacidn arqueads 82
que, a su vez, recibe el recipiente de presidn V. Una banda
84 estd asegurada en torno a la pr¥olongacidén 82; por ejemplo
mediante remaches, y los extremos opuestos de la banda 84
terminan en una disposicidn de bucle indicada en 86 para
asegurar la canaleta de descarga al extremo opuesto del

recipiente de presidn durante operacilones de descarga, como

12~



ge describird en lo que sigue.

Haciendo referencia ahora a las figuras 6 a 8, en
ellas se ilustra un conjunto de empujador para uso durante
operaciones de descarga de médulos, como se describe mas

5 adelante. En particular,'el empujador 90 tiene un acoplamien-
$0 92 agrandado en su extremo delantero, en cuyo acoplamien~
to estd recibido el conducto 94 de entrada de glimentacidn
de agua de un médulo o el extremo trasero de un empujador
precedente 90, Se agpreciarid asi que una serie de empujado-

10 res 90 pueden ser alineados extremo con extremo, estando
recibido el extremo posterior de cada empujador precedente
en el acoplamiento 92 del extremo anterior del giguiente
empujador Sucesivo adyacente. Cada empujador 90 tiene, pre-
feriblemente, una longitud sustancislmente igual a la lon~

15 gltud de los médulos particulares con los que se utilizsg
el dispoeitivo de manipulacidn de médulos e incluye un par
de placas 98 configﬁfadas en forma trisngular, axislmente
espaciadas una de otra. Las placas 98 se emplean para cen-
trar las barras 90 dentro del recipiente de presién V, en

20 linea con la conexidn de entrada de agua de alimentacidn
de los médulos asi como en slineacidn con véstagos proceden~
tes y sucemivos,

Para cargar uno o mis médulos M en ol recipiente
de presién V, las zonas extremas 16 del recipiente de pre-

25 aibén son retiradas quitando las abrazaderas partidas 18,

2-1-76 -13-
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El dispositivo 10 de manipulacidn de mbdulos es desplazado

" entonces a su posicidn de tal modo que la prolongacidén 52

reciba una parte extrema del recipiente de presidn, con la
pestafia 56 de la prolongacidn 52 alojada en la garganta 14
del recipiente de presidén y el extremo del recipiente de
presién V apoyado contra el extremo de la canaleta 26. El
mango 68 de abrazadera es desplazado entonces a su otra po-
sieién, por lo que las secciones 62 y 64 de bisagra suje-
tan la parte extrema del recipiente de presidén V contra la
prolongacidn 50 de la pestafia 56, impidienao el desplaza-
miento longitudinal relativo del recipiente de presién y el
soporte 26, Un p}imer médulo M es dispuesto entonces en el
soporte o0 canaleta 26 y su conexidn de entrada es puesta en
contacto con el acoplamiento 48 en el extremo del pistdén del
cilindro 40, El cilindro 40 es accionado entonces y el mé-
dulo es desplazado hacla delante, haciéndolo penetrar en

el extremo abierto del recipiente de presidén V. Cuando el
pistdén es retraido, otro médulo estd dispuesto en el sopor-
te 26 y el cilindro 40 es accionado de nuevo para desplazar
el médulo hacia delante, al interior del extremo abicrto
del recipiente V, haciendo avanzar también dste dltimo
médulo al primer wédulo dispuesto en el recipiente de pre-
sién., Los médulos subsiguientes se cargan en forma similap
¥, cuando se ha realizado coupletamente la carga, la abra-

zadera 60 es liberada y se retira el dispositivo de manipu-

-14m
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lacidén de mdédulos del recipiente de presidn.

Para descargar médulos de un recipiente de pre-
sién, el dispositivo 10 de manipulacidn de médulos se age-
gura en torno al extremo del recipiente de presidm,.en for-
ma similar a la carga del recipiente de presidén, y la ca-—
naleta 76 es.sujeta en torno al extremo del recipiente de
presidn. Las tapas extremas son retiradas Yy se dispone un
primer empujador 90 entre la conexidn de entrada del md-
dulo mds préximo al dispositivo 10 de manipulacién de mé-
dulos y la cabeza 48 del pistén del cilindro. Al ser acti-
vado el cilindro, el empujador es desplazado sl interior
del recipiente, desplazando a todos los mbédulos dentro del
recipiente hacia delante en una distancia sustancialmente
iéual en la longitud de un médulo individual. Asf, el mddaulo
en el extremo opuesto del recipiente es desplazado respecto
a éste Ultimo, Un segundo empujador es alineado entonces
entre el extremo del empujador precedente y el acoplamiento
48 de pistén y el cilindro es accionado de nuevo, por lo
que es el segundo empujador es hecho avanzar sl interior
del recipiente de presidn, desplazando por tanto de nuevo
axlalmente a todos los médulos dentro del recipiente de
presién y desplazando a un segundo médulo desde ol recipien-
te de presidn en su extremo opuesto, Se apreciard que lag
ménsulas 98 centran los vdstagos 90 dentro del recipiente

de presién, por lo que los acoplamientos pueden -ser alinea—
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. dos facilmente con los extremos de los véstagos y la cone-

xidén de alimentacidn, segin sea necesario. Estin dispuestos
empujadores adiciopales como se ha descrito previamente ¥y
el funcionamiento se repite hasta que todos los médulos son

desplazados del recipiente de presién. Los drenajes 80 y 54

" estén provistos de filetes de rosca para conexidn adecuada

a conductos, por los que el agua residual contenida en el
recipiente de presidn puede ser escurrida cuando las tapas
extremas se quitan del recipiente de presidn y se desplazan
de los médulos,

Para permitir la retirada de los conjuntos de em-
pujador, las barfas 90 sé conectan adicionalmente unara otra
por medio de una serie de cadenas. Por ejemplo, la cadena
99, que tlene pasadores 100 en extremos opuestos, estd gco-~
plada entre los extremos alojados de vastagos adyacentes
medlante pasadores de insercidén 100, dentro de aberturas
diametrales adecuadas formedas en los extremos préximos de
dichos véstagos, De esta forma, los vdstagos pueden ser reti-
rados del recipiente de presién despuds de que se han retira-
do todos los médulos.,

Se apreciard asi que se‘ﬁa proporcionado un senci-
1lo y préctico dispositivo para la manipulacién de médulos,
para la carga y la descarga de médulos en Yy deade un reci-
piente de presidn. ELl dispositivo elimina toda la compleja

labor manual implicada en la eleVagién ¥ el transporte de

-16=



los médulos al recipiente de presidén y en la retirada de
los médulos desde dicho recipiente de presidn y, particular-
mente, elimina la necesidad de intentar el desplazamiento
manual de una serie de médulos dentro del recipiente de pre-
5 gidn, Asimismo, se apreciard que el dispositivo de manipu-
lacién de mddulos puede ser conectado y desconectado facil-
mente de un recipiente de presidn, por lo que puede ser uti-
lizado de manera sencilla junto con recipientes de presidén
adicionales en sistemas de miltiples recipientes.

10 El invento puede ser incorporado en otras formas
especificas sin apartarse del espiritu hi de las caracteris-
ticas esenciales del mismo. ILa presente realizgecidn se con-
gidera por tanto en todos sus asgpectos como ilustrativa y no
como limitativa, estando indicado el alcance del invento

15 por las reivindicmcolones anejes en vez de por la precedente
descripeidn, y todos log cambios que se hagan dentro del
gignificado y el campo de equivalencia de las reivindica-
ciones se pretende gue queden, por tanto, abarcados por
ellas.,

20 Egta golicitud que corresponde a lg presentada en
Bstados Unidos de América el 13 de Agosto de 1975, con el
n? 604.136, se acoge a los beneficios del articulo 51 del

vigente Estatuto sobre Propiedad Industrigl,

25
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidén propia y nueva que se pre-
gentan para que sean o0bjeto de esta solicitud de Patente de
Invencidén en Espafia, por VEINTE afios, son los que se reco-
gen en las reivindicaciones siguientes:

lg,- Unzgparato para cargar médulos en un recipien-
te de presidn, qug comprende un bastidor, un soporte alar-

€

gado montado en d;;ho bastidor para recibir un mdédulo, un
elemento empujado#%aplicable con un médulo en dicho soporte
y montado en diché bastidor para movimiento entre una pri-

merg posicidn adyacente a un extremo de dicho soporte y

" una segunda posieién adyacente al extremo opuesto de dicho

gsoporte, medios para acoplar el extremo opuesto de dicho so-
porte con el recipiente de presidén en un extremo abierto
del mismo, ¥y medios.para mover dicho elemento empujador
desde dicha primeré posicidn a dicha segunda posicidn, para
desplazar el médulo a lo largo de dicho soporte y al inte-
rior del recipiente de presidén en su extremo abierto.

28.- Un aparato de acuerdo con la reivindicacidn
1%, en el qﬁe dichos medios méviles incluyen un cilindro
acclonado por fluido, montado en dicho bastidor, compren-
diendo el pistén asociado con dicho c¢ilindro por lo menocs
parte de dicho elemento empujador.

38,- Un aparato de acuerdo con la reivindicacidn
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18, en el que dichos medios de acoplamiento incluyen medios

para sujetar de manera soltable dicho soporte al recipiente

de presién.
48,- Un aparato de acuerdo con la reivindicacidn

32, en el que el recipiente de presién es cilindfico, in-
cluyendo dichos medios de sujecidén liberables una prolonga-
¢idn arqueada montada en dicho soporte y que sobresale des-
de el extremo de los mismos acoplado al recipiente de pre-
sién para recibir una parte extrema de éste, y medios mon-
$ados en dicha prolonzacién para sujetar el recipiente de

presién a dicha prolongacifn,

58,- Un aparato de acuerdo con la reivindicacién
42, en el que dichos medios de abrazadera ineluyen un par
de elementos de asbrazadera asegurados pivotablemente de
manera respectiva a lados opuestos de dicha prolongacién,
junto con medios montados por dichos ele@entos para asegu-
rar de manera soltable dichos elementos entre si.

68,~ Un aparato de acuerdo con la reivindicacién
18, en el que dichos medios de acoplamiento incluyen medios
montados en dicho soporte y cooperantes con el recipiente
de presién para impedir el movimiento longitudinal relativo
de dicho goporte y el recipiente de presidn.

78,~ Un aparato de acuerdo con la reivindicacidn
68, en el que el recipiente de presién tiene una garganta

junto a su extremo, incluyendo dichos medios para impedir

-19-
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el desplazamiento 10 y el desp;azamiento rela?ivo un resal-
to montado en dicho soporte y alojable en la garganta del
recipiente de presidn.
88,~ Un aparato de acuerdo con la reivindicacidn

62, en el que el recipiente de presidn es cilindrico y tiene
una garganta en tarno a un extremo, ineluyendo dicho sopor-
te una seccibén en general cilindrica para recibir el extremo
del recipiente, incluyendo dichos medios de acoplamiento una
pestalia que sobresale radialmente hacia dentro montada en
diche seccidn de soporte, para aplicacidn en la garganta
del recipilente de iresién.

| 08,~ ﬁn sistema de ésmosis inversa que tiene un
recipiente de presidén alargado, en general cilindrico, para
la recepcidn de médqlos, egtando dicho recipiente ablerto
por sus exitremos, un par de tapas exiremas y medios paré
egegurar de manere liberable dichas tapas extremas & ex-
tremos opuestos resﬁectivos de dicho recipiente, un disposi~
tivo de manipulacidn de médulos que incluye un bastidor, un
goporte alargado montado en dicho bastidor para la recep—
cién de un mbédulo, un elemento empujador que puede agplicarse
con un médulo en dicho soporte y‘ﬁontado por dicho bastidor
para movimiento entre una primera posicidn adyacente a un
extremo de dicho soporte y una segunda posicién adyacente
al extremo opuesto de dicho soporte, medios para acoplar

al extremo opuesto de dicho soporte a dicho recipiente de
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presidn en un extremo abierto del mismo, y medios para mover
dicho elemento empujador desdé dicha primera posicidn a di-
cha segunda posicidén para desplazar el médulo a lo largo

de dicho soporte y al interior de dicho recipiente de pro-
gibn, a través de uno de sus extremos abiertos,

108,~ E1 sistema de la reivindicacién 9%, en el
que dichos medios méviles incluyen un cilindro accionado
por fluido montado por dicho bastidor, comprendiendo el
pistén asocliado con dicho cilindro por lo menos parte de
dicho elemento empujador.

118,- El sistema de la reivindicacién 12, en ol
gque dichos medios de acoplamiento incluyen medios para su-
jetar de maners liberable dicho soporte al recipiente de
presidn,

128, Bl gistema de la reivindieacién 112, en
el que dicho recipiente de presibén es cilindrico, incluyen-
do dichos medios de sujecidén liberables una prolongacién
arqueade montada en dicho soporte y que sobresale desde
el extremo del mismo acoplado al recipiente de presidn pa-
ra recibir una parte extrema de éste ultimo, y medios mon-
tados en dicha prolongacidn para sujetar dicho recipiente
de presidén a dicha prolongacidn,

138,~ El gistema de la reivindicacién 122, en el
que dichos medios de abrazaders incluyen un par de elemen-

tos de abrazadera asegurados g pivotamiento respectivaunente
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a lados opuestos de dicha prolongacidn, junto con medios
‘ - i
montados en dichos elementos para asegurar de manerg li-
.5’ . °
berable dichos elegentos entre si.

148,- El"sistema de la reivindicacién 92, en el

* que dichos medios de acoplamiento incluyen medios montados

en dicho soporte y cooperantes con dicho recipiente de pre-
sién para impedir el movimiento longitudinal relativo de
dicho soporte y el recipiente de presidn.

158,~ El sistema de la reivindicacidn 62, en el
que dicho recipiente de presidén tiene una gargants junto a
dicho extremo, incluyendc dichos medios para impedir el mo-
vimiento el longitudinal relativo de dicho soporte y el re-

cipiente de presidn, un resalto montado en dicho soporte y

gue puede encajar en dicha garganta.

l62,~ El sistema de la reivindicacidén 142, en el
que dicho recipiente de presidn es cilindrico y tiene una
garganta junto a dicho extremo abierto, incluyendo dicho so-
porte una seccidn en general semicilindrica para recibir
el extremo de dicho recipiente de presibén cilindrico, e
incluyendo dichos wmedlos de acoplamiento unwu pestafin que
sobresale radialmente hacia dentrs montada en diche seccidn
de soporte, pars encajar en dicha garganta.

172.- Un aparato perfeccionado para cargar médulos
en un recipiente de presién.

Tgl y como se ha descrito en la Memoris gque ante—



cede, representado en log dibujos que se acompafian y para
los fines que se han especificado.
Egta Vemoria consta de ventitres hojas escritas a

migquina por una sola de sus caras.

nzadrid, 10 EXE. 1076,

P.a.

2-1~T76/Gl, -23=
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