44{? 146 24 ENE. W75

P"" 620129
OBE 2017

g ——

i, c1z_G05D (| BESE

—

MEMORIA DESCRIPEIVA

para solicitar PATENTE DE INVENCION por VEINTE afiog

.

a nombre de MAURICE BARTHALON

de nacionalidad francesa

t

residente en Tournepierre, Le Petit Vaupéreux-la~Fdretl,

VERRIERES, Essonne, Francia.

por: "SISTENA ELHCTRONAGHNETICO DE PROPULSION Y DI PO~
SICIONAKIENTO FPROGRAIADO PARA ASEGURAR EL DESFLA
ZAWIENTO DE OBJETOS A VOLUNTADY

~_POOR
QUALITY



10

15

20

25

17.1 .76

El presente invento se refiere a un gistema
electromagnético de propulsién y de posicionamiento pro
gramado destinado a asegurar el desplazamiento de obje-
tos a wvoluntad y la gestidén de estos degplazamientos.,

Se conecen ya sigstemas de desplazamiento de
objetos almacenados en filas verticales u horizontales,
colocados en contenedores y que incluyen un motor eléc-
trico lineal de induccidé, que asegura el desplazamiento
de los contenedores y/o %é los distribuidores que llevan
los contenedores, compre%diendo, por dltimo, estos sis-
temas, medios de sacar 1§s objetos fuera de los contene
dores y de transporte deféstos, eséando constituidos,
por ejemplo, estos medios, por bandas transportadoras.

Sin embargo, téhos estos dispositivos no apor
tan mds que soluciones iﬁperfectas al problema del des-
plazamiento de objetOS,‘éEbido a la imposibilidad prdc-
tica de controlar con precisién la posicidn, la veloci-
dad, la aceleracién de los 6rganos méviles, sin tirones
y'éin hacer intervenir dispositivos complejos de iden-
tificacién y de control con circuitos de regulacibn. Ta

les dispositivos no aportan tampoco solueién al proble-

‘ma de la gestién informdtice de estos desplazamientos.

Se conocen también motores lineales electro.-
magnéticos, en particular los descritos por la patente
anmericana mimero 3.225,.,228 y la patente francese

1.592.065, pero egtos documentos no contienen nds gue
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las informaciones necesarias para la reslizecién de di-
chos motores y no deseriben log dispositivos que trotan
de resolver el problema que ataca el presente inventbo.

Uno de los fines del presente invento, es rea
lizar un sistena electrouagnético de propulsién ¥y de po
sicionamiento programado, que aporta la precisidn indig
pensable para asegurar la coincidencia del contenedor y
del dispositivo de salida del objeto, lo que asesura unn
evacuacibén correcta de éste.

Segin el invento, el sistems electromagmético
de propulsién y de posicionamiento programado pars asc-
gurar el desplazaéienﬁo de objebos a voluntad, en par—
ticular de objetos colocados por cabegorias en contene—
dores regpectivos, y la gestidén de estos desplazamien—
tos, comprende un dispositivo de propulsidén formado por
un conjunto magnebizante y por un conjunto magnetizado,
méviles uno respecto al otro, comprendiendo el conjunto
magnetizante, por lo menos, una fila regular de N cir-
eultos magnéticos equipados con enrollamientos inducto-
res y que presentan N polos o pares de polos, compren-
diendo el conjunto magnetizado, por lo menos, una fila
regular de N' micleog magnéticos separados por seccio-
nes no magné%icas ¥ aue tienen un paso diferente del de
los circuitos magnéticos. Bste sisltema comprende, ade—

mds, un dispositivo de alimentacidn eléctrica de log en



10

15

20

25

17.1.76

oy

rollamientos inductores,@en forma de una secuencia de
% .

impulsos eléctricos unidirecciomales que alimentan su-
¥

cesivamente dichos enrollamientos, y estd caracterizado

porgue la relacidén entre el paso de los circuitos y el

paso de los micleos es ibual a @ K i1 s siendo Ky

n mimeros enteros, porqué uno de los dos conjuntos del

sistemz de propulsidn eséd unido a un contenedor que
contiene por 1o menos unfobjeto y el otro conjunto a
un dispositivo de salidazque permite la salida del ob-
jeto del contenedor, por&ﬁe este sistema comprende un
dispositivo electrénico &e mando programable de dicha
gecuencia, comprendiendoiél programa uns sucesién de
n@meros enteros de impulébs, tal que cade uno de estos
mimeros enteros de impulébs corresponda a ung PoOsi-
cidén de parada del dispositivo de propulsién y de po-
sicionamiento programadp%@ue pone ﬁrente a frente el
dispositivo de salida y éi objeto guardado cuya salida
se quiere acesurar. )

Se ve que las filas de circuitos magnéticos

'y de micleos constituyen una escala de espacio my pre

cisa, que ofrece, por aladidura, un efecto de Vernier,
dados los pasos relativos del conjunto magnético y del
conjunto magnetizado,

Yaralelamente, el conjunto de impulsos pro-

gramados en formo de una sucesidén de mimeros enteros,
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propdrciona una escala de tiempos de una gran precisidn,
cuya combinacidén con las filas de circuitos permite recg
lizar el control simultdneo del tiempo y del espacio, ¥y
por consiguientc, congeguir el fin del invenio expuegto
mds arriba. .

Loz medios citados del invento permiten isual
mente asegurar el control preciso de posicibn y de ve-
locidad necegsario mara asegurar un desplazamiento rdpido
sin tirones de una duracién poco variable segmin su lon-
gitud, por lo menos en ciertas aplicaciones, y para ha-
cer posible la sincronizacidén con los dispositivos de
salida, extractores y evacuadores, %odo esto sin la in-
tervencidén de captadores y circuitos de regulacién com-
plejos.

: El invento realiza igualmente un sistema de pro
pulsidén y de posicionam?ento programado que permite efeg
tuar el almacenaje de un mimero elevado de productos di
ferentes, a su vez en mimero mds o menog importante en
cadé categoria, la distribucidén automdtica de estos pro
ductos, la gestidn auvtomatizada del almacén, el reapro-
visionamiento semiadomdtico de los productos almacenados,
la adaptacién a voluntad del volumen del almacén a los
nuevos embalajes de estos productos, a los muevos produc
tog e incluso a la “rotacién" variable de estos produc—

to0s.
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© constante,

Segin una realizacién preferida, la sucesidn
de mimeros euteros es tol, que la diferencia entre dos
mimeros enteros consecutivos no es constante, lo que
permite obtener posiciones de parada cuyo paso no es
Segin una versién ventajosa del invento, el
desplazamiento elemental relativo correspondiente a un
impulso (es decir, el paso de las masas magnéticas di-
vidido por el mimero N de alimentacidn de cireuitos, o
reciprocamente) es sensiblemente inferior a la dimen—
gién sepin el eje del movimiento dellrecinto que contie
ne el menor objeto a trensportar, e incluso. estd, de pre
ferencia, comprendido en%re un cvarto y un vigésimo de
esta dimensidn,

' Se obtiene asi%una precigidn muy zrande de la
posicién de parada, al,m{smo tiempo que una potencia
médsica elevada del sisteéa de transporte.

Sexin un modo de aplicacidn interesante del
inﬁenﬁo, el conlenedor constituye un dispositivo de al-
macenamiento de objetos en fila, lo que permite la rea-
lizacidén de almacenes automatizados particularmente eco
némicos. .

Seglin otra reaiizacidn perfeccionada, la suw-
cegibén de nmimeros cnteros citada es modificable gracias

a un dispositivo de acceso a una memoria incluida en el
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dispositivo de programacidn.

Se pueden modificar asi a voluntod las pogi~
ciones de parada, lo que permite almacenar en el mismo
espacio ¥y en épocag diferentes conjuntos de objelos dig

tintos.

Segin otro perfeccionamiento importanie, el
dispositivo de exlraccién comprende medios para despla
zar los objetos a fin de exitraerlos del contenedor y
depositarlos en el exterior del sistenma.

De preferencia, ¢l dispositivo de extraccidn .
comprende medios para controlar la‘salida del objeto y,
de una manere general, medios de conexién con un digpo-
gitivo informdtico dispuesto para efectuar las opera-
ciones de gestibn de los desplazamientos y de los alma-
cenes.

Segin, finalnente, otro modo de aplicacién,
el contenedor es la cabina de un sistema de transporte
del tipo ascensor o trangportador horizontal de perso-
nas (del tipo conocido con las siglas P.R.T. "Personal
Rapid Transit" o bajo ¢l nowbre de duomodo). Todos los
problemas de posicionamiento programado de estos siste~
mas son resueltos asi de una manera particularmente ele
gante,

Otras caracteristicas y venbtajas del invento
aparecerdn en el curso de la descripcidn siguiente, que

serd hecha con referencia a los dibujos anejos dados a
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titulo ilustrativo, peré en modo alguno limitativo, ¥y
en los cuales:

~ la figura 1,es una vista en verspectiva de
un ejemplo del sistema incorporado a un almacensdor-dig
tribuidor automdtico con alojamientos de colacacién
verticales,

~ la flgura 2 es un corte transversal del dig
positivo representado en la figura 1,

- la figura 3:es una vista en perspectiva de
un modo de realizacidn éel sigtema en el caso de un al
ma.cenador-distribuidor dutomitico con alojamientos de co
locacidén inclinados,

- la fipura 4 es una vista de detalle del dig
positivo de presién del extractor, presentado en la fi-

- la fisura 55bs una vista en perspectiva del
sistema incorporado a un digpositivo de almacensmiento
en pilas verticales de contenedores, donde el motor li-
néal que desplaza el extractor realiza también la fun-
¢idén de desplaramicnto del objeto,

- la firura 6 es una vista de detalle, a ma~
yor escala, de la figura 5,

- la fisure T es una vista en corte transver—
sal del disposgitivo de la figura 5,

- la figura 8 es una vista en perspectiva de
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otra realizacidén del sistema segin el invento, donde
el medio de extraceién es llevado por una banda trang
portadora y donde el contenedor es mévil;

- la fimra 9 es una vista a mayor escala,
parcialmente arrancada, de la misme realizacidn, sesin
un plano paralelo a la carrera del contencdor,

=~ lag figuras 10 y 1l son vistas desde arri
ba y de costado de un sigtena andlogo al de la fipgura
8, que ruestran dos detalles de la parte del dispositi
vo de exbraccidén unida al contenecdor,

- las figuras 12, 13 y 14 muestran los deta=
lles de la parﬁe;del digpogitivo de extraceidén de la
figura 8 que coopera con el contenbdor,

- la fipura 15 es un esquema de realigacidn

del mando electrénico del sistema segin el invento, apli

cado al depdsito de 1§ figura 8,

~ lo ficura 16 es un esquema que explica el
funcionamiento del dispositivo de control de extraccién
de los objetos,

~ lags figuras 17 y 18 muestran los modos de
realizacidén del dispositivo en el caso de un ascensor,

- la figura 19 es una vista en corte longitu-
dinal de una variante de realizacién del disposgitivo de
propulsiébn,

- la figura 20 es una vista en corte sesin
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XXX de la figura 19.

Con referencia a la figura 1, el sistewa se-
gin el invento comprende esencialmente una fila de alo-
Jjamientos tal como 1, que Tforma la parte de depdsito un
motor lineal eldctromagnético cuya parte mévil 2 lleva
un dispositivo de extraccidén mévil que comprende un ex
tractor 3. La parte mévil 2 del dispositivo electromag
nético de propulsidn y de posicionamiento programado eg
t4 constituida por circuitos magnetizantes y estd guia-
de por la parte fija 4 del sistema que lleva nteleos mag

v

Una banda transportadora 6 recibe los objetos

néticos, 5.

que son eyectados del conienedor 1 por orificios tales
como 11, 12 ... 1n, prac%icados en la parte inferior de
la cara delantera 20 dellcontenedor.

Bl espacio de¢ almacenamiento 1 recibe manual-
mente en cada alojamiento tal como 11, 12 ... 10, una pi
la de objetos idénticos. Los objetos gon, pues, idénti-
cgs en cada alojamiento, de tal manera que haya corresg-
pondencia de, por lo ﬁénos, une, direceidn para un tipo
de objeto. Ia direccién puede ser, en el caso mds sen—

cillo el mimero del alojamiento.

Ia figura 1 muestra todavia un blogue de man-
do 21, que lleva un teclado alfa-numérico 22, unido a

la parte mévil del motor lineal por un enlace rigido por

- 10 =



10

15

20

25

1741476

hilos 23 y un enlace por hilos flexibles 24.

El bloque de wando lleva un pulsador 25 que
da le orden de marcha, El funcionamiento es el sisuicn
te: siendo conocida la direccidn del objeto a extraer,
por ejemplo el alojamiento designado con cl mimero del
orificio 12, hasta pulsar en el teclado el mimero 12 y
dar la orden de marcha apretando el pulsador 25. Il pro
ceso de distribucién regulado por una légica inbegrada
en el bloque de mando es entonces desencadenado.

Ia parte mévil 2 del motor desplaza un ex-
tractor.3 que estﬁetenido detrds dgl alojamiento correg
pondiente al orificio 12, por ejemplo. Tl extractor 3
empuja el embalaje B sobre la banda transportadora 6, y
luego el eyector3 se oculta de maevo, la légica provoca
el arrastre de la banda transportadora 6, que cfectia
una carrera, por lo menos igual a la longitud del espa
cio de almacenamiecnto, con el fin de llevar el objeto
m@s alejado, por ejemplo procedente del alojamiento in,
al exterior del dispositivo de almacenamiento-disiribu
cibn.

La figura 2 mucstra en corte transversal, a
nivel del alojamiento correspondiente al orificio de eyec
cién 1 (n~1), la disposicién de los medios presentados
en la figura 1. Se ve, en particular: el corfte de un alo

jamiento del espacio'de almacenamiento 1, que comprende

-1 -
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una pila de objetos B embalados, el extractor 3 del ti
po motor electromagnético lineal en posicién de eyec—
cidén a mitad de carrera y el objeto B, inferior de la
pila, saliendo del orificio 1 (n~1) por encima de la
banda transportadors 6 encuadrada por dos guias de ob-~
jeto 27 y 28.

En la figura 2, se ve ademds un circuito mag
nético 26 del sistema propulsor llevado y guiado por la
parte fija 4 del sistems cortado a la altura de un nd-
cleo magnético 5.

 El circuito magnetizante 26 lleva dos bobinas
10 colocadas lo mds cerc# posible de los polos. Ia paxr
te mévil del sistema proéulsor 2 estd guiada por dos pa
tines 8 y soportada por éatines 9 hecho de material de
pequefio coeficiente de fiotamiento, tal como politetry
fluoretileno, por ejem?lé. Estos patines aseguran el
contacto con la parte figa 4 del motor.

La figura 3 representa, en perspective, otra
realizacibn del sistema geain el invento donde se ven
varios espacios de almacenamiento 30 dispuestos para-
lelamente entre si. Cada espacio de almacenamiento, tal
como 30a, posee alojamientos tales como 31 con paredes
paralelas, en que el fondo 32 de uno constituye la pa-—
red superior del alojamiento adyacente inferior 33, por

ejemplo. Ventajosamente, cada espacio de almacenamiento
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puede ser desplazado sobre ruedecillas tales como lag
ruedecillas representadas en 331, 332, etec.

La parte mévil del dispositivo de propulsidn
forma un carrc 34 que estd constituido por circuitos may
netizantes 35 ¥y es llevado y guiado sobre la parte fija
36 del motor. Ia parte fija 36 es una resla plana hecha
en un material magnético tal como una aleacidn lisern de
aluminio, por ejemplo, que forma dientes rectanculares
37. En los huecos entre los dientes 37, estdn encajados

micleos magnéticos 38.

. Se ve, adends, en la figura 3, llevado por la
parte mévil del sistema prOpulsor,.un dispositivo de ex-
traccién que comprende un extractor 39 del que la figu—
ra 4 ofrece un ejemplo mds detallado de realizacién. El
conjunto del dispositivo de propulsidn, las partes fi-
jas tales como 36 del %iSpositivo de propulsién y una
banda transportadora 45 que sirve a ‘todos los esyacios
de almacenamiento definidos mds arriba, son méviles ver-
ticalmente, gracias a un medio cualquiera no represents
do, de tal manera que los extractores tales como 39 pue
den estar colocados sicmpre al nivel de los orificios
de los diferentes alojamientos. Cada alojamiento tal co
mo 31 lleva, en sus caras laterales y en el interior, to
pes eldgticos tales como 41. Hstag disposiciones descri-
tas mds arriba ge aplican varticularmente bien a un es~
pacio de almacenamiento importante, que comprende un

gran minero de familias de objelos, oue comprenden a su

- 13 =
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vez, un nimero 1imitado§de elementos, y cuando la fre-
cuencia de distribucién;es pequefia ¢ moderada.

Ta figura 4 muestra el carro.34 equipado con
un extractor 39, congtituldo, a su vesz, por uwna vento-
sa 46 adosada = un fuelle 47 tensado por un resorte 43,
La ventosa 46 comnica Eon el fuelle 47 pof un orifi-
cio 56. F

EL fuelle 47 éstd fijado sobre el recinto 49
con el cual comunica po} un orifieio 50.

Ia relacién dé las secciones de los orificios
56 v 50 es icual a la rélacidn del volumen del fuelle
47 en extensidén al voluﬁen de 1a ventosa 46 ¥y, de pre-

ferencia, la seccidén del orificio 50 es, por 1o menos,

cuatro veces superior a la del orificio 56,

. El recinto 49jposee un segundo orificio 51,

sobre el cual estd co?egtada una electrovdlvula 52.

Cada carro tai como 34 lleva un conjunto de
esta clase y las clectrovdlvulas tales como 52 estédn
conectadas a una bomba de vacfo 53 por medio de una red
de tuberfas 54, de las cuales por lo menos una parte
flexible 55 estd conectada a ceda electrovdlvula tal
como 52,

El funcionamiento es el siguiente: cuandb la
orden de marcha es dada por un dispositivo gimilar al

representado en la figura 1, el carro 34 es desplazado

- 14 -



por el dispositivo de propulsién a la direccién del ob
Jeto solicitado. Durante cste lapso de fiempo, la bomba
de vacio pone a depresién el fuelle 47 por la eclechro-
vdlvula 52, que estd abierta. Estando parado el carro,
5 la electrovdlvula se cierra, y la presién atmosférica
se establece progresivamentc por el orificio 56 practi
cado en el fondo del fuelle y de la ventosa. El resor—
te 48 empuja entonces hacia delanbte la ventosa que vie
ne a fijarse sobre la eara A del objeto B. Después de
10 un cierto tiempo previsto en el bloque l6gico de mando,
la electrovdlvula 52 es abierta de muevo, 1o que permi-
te poner a depresién el fuelle y la ventosa que se pera
al objeto, a contimmacién la depresidn alcanza un valor
tal que el esfuerzo de atraccibén neumdtico es superior
15 g.la fuerza del resorte 40 y de los topes 41 propios de
este alojamiento. Ll objeto B es entonces extraldo pro-
gresivamente del aloja&iento por contraccidén tobal del
fuelle, y ¢l fin de carrera es defectado en un micro-
rruptor 57. la orden de desplagzamiento del carro 34 eo
20 dada a continuacién para evacuar ei objeto hacia la ban
da transportadora 45.
Eatd previsto regular el valor nominal de la
depresibn a un valor predeterminado, con el fin de de~
Jar gue la ventosa se despesue, si un objeto permancce

25 acufiado en su alojamiento. Se realiza asi un limitador de

17.1,76 - 15 -
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esfuerzo de limite resulable.
Ia figura 5 representa, on perspectiva, otro
modo de realizacibn del invento, en que el volumen de

almacenamiento estd constituido por una fila de conte-

nedores tales como 61, 62, 63 ... soportados por unz

estructura que comprende principalmente dos barras T0 ¥
71. Los contencdores 61, 62, etc ... tienen todos la
misma altura; por el conirario, las anchuras y lag pro
fundidades pueden ser muy diferentes si estdn adaptadas
a las dimensiones de los objetos a almacenar. En parti
cular, cada contenedor posee un orificio 610, 620, etc
oo de dimensiones ligeramente supériores al embalaje B

de los objetos de la pila que contiene.

En la fisura 5, se ve todavia la parte fija 72

del dispositivo de propulsién electromagnético y un ca-

rro mévil 73 constituigo, principalmente, por circuitos
magnetizantes tales como T4, y otro gniado sobre la par
te fija 72 y portador de un dispositivo extractor 75 y
de una plataforma transportadora 76,

La fisura 6 representa un detalle de realiza-
cién de los micleos magnéticos particularmente interesan
te. Las masas magnetizadas estdn compuestas de, al me-
nos, un micleo cilindrico regular, tal como 720, con
generatrices perpendiculares a la direccién del despla-

zamiento. Le forme rectangular telrica del polo estd re

- 16 -
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pregsentada en trazo mixto. Esta disposicibn tecnolégi-
ca es particularmente econdmica.,

la figura 7 muestira en corte transversal el
mismo dispositivo que la figura 5, donde se ve mejor o
davia.la platafofma 76 y el extractor 75 en accién a mi
tad de carrera. En este caso, el extractor es un gato
de doble efecto 77, cuyo vdstago T8 constituye el cim
pujador de carrera constante ligeramente superior a la
mayor profundidad adwitida para los contenedores, y lle
ve un pistén 79.

. Una electrovdlvula 80 es alimentada, por una
parte, de electricidad, por el cabie de la red general
de alimentacién 81 del motor lineal y, por otra parte,
de aire comprimido, a partir de una red a presién, por
una tuberia flexible 82, que alimenta el gato a uno y

otro lado del pistén.

El funcionamiento del sistema representado en
las figuras 5 y 7 es el sipuiente: a partir de la orden
de marcha dada por un blogue de mando no representado,
pero similar al dispositivo 21 de la figura 2, el carro
T3 se trasladé a la direccién del objeto solicitado,
donde es retenido en pogicién por el mantenimiento de
la corriente en uno cuzlquiera de los circuitos magneti
zantes tal como 74. El bloque de mando invierte la ali

mentacién del gato que, previamente, mantenia la pre-

- 1T -
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:
sién en la cdrnara 77a dél gato 77, ocultando.asl el
véstago T8 en el interior del gato; la inversiéﬁ de la
presifn que se cjerce entonces en 77b provoca la eyce—
cién del objeto B del alojamiento correspondiente a la
posicién definida por el motor lineal, por el orificio
del contenedor tal como;620, por ejemplo. E1l objeto asi
desplazado se encuentra%depositado sobre la plataforma

76 de transporte. Despu?s de la eyeccién, la légica de
mando invierte de nuevo ‘la posicién de la eléctrové1~
vula 80, el vdstago delégato 78 se oculta entonces, el
dispositivo de proPulsién es puesto nuevamente en fun-
cionamienﬁo j lleva el gbjeto a2l éxtremo del mueble de
almacenamiento donde unfdispositivo de presién y de trang
porte cualouiera se hace cargo del objeto,

Ia fipura 8 representa en perspectiva otro

modo de realizacidn del invento; un mudo SO comprende

contenedores méviles §1, 92y, 93 «ss 9n, Cada uno estd 4i
vidido en alojamientos. Por ejemplo, el contenedor 93
comprende alojamientos a, b, ¢ ete ... definidos por pg
redes de separacién 931, 932, 933, etc ..., desplazables
a mano en posicién con el fin de poder adaptar las pro
fundidades de los alojamientos a embalajes o0 cajas de
dimensiones diferentes. Hstos alojamientos contienen pi
las de objetos idénbicos en cada alojamiento, Cada con-
tenedor mévil es prqpulsado por un dispositivo de pro-

pulsidn cuya parte mévil 94 estd unida al contenedor 93

- 18 -
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(figura 9). i¥s adclante se describirdn particularida-
des notables de este dispositivo de propulsién.

Se ve también en la figura 8 el dispositivo
de extraccién constituido por una banda bransportadora
95 provista de.wun extractor 96 que empuja el objeto o
balado B sacado del alojamiento € por el orificio for-
mado en la pared lateral del contenedor. Todos los alg
jamientos tales como a, b, ¢, etc ... estdn provigtos
de dicho orificio, cuya dimengion vertical egtd regu-
lada por una pantalla tal como_97 de anchura igual o
inferipr g la del alojamiento nds estrecho y fijada, a
su vez, sobre la cara lateral 98.‘La pantalla 97 forma
tope para el objeto imnediztomente colocado cncima del
que estd en fase de eyecciébn,

Ia vanda transportadora 95 estd bordeada por
dos gulas fijés 99 ¥y ?OO que tienen como misidén guinr
los objetos transporiades por la banda 95 (sexzin el
sentido de desplazamiento definido en la fisura 8 por

1a flecha f) arrastrada por un rodillo motor 101.

Se observa la disposicidn particular, segin
el invento, de los micleos magnéticos 122, cuya distan
cia Ps entre dos micleos adyacentes es diferente de la
distancia de los polos PC de dos circuitos magnetizan

tes congecutivos 115, y existe una relacién particular

entre Ps y Pec tal que:
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Pe kn + 1

Ps  =n

5 . .
donde K ez un mimero entero, y n el mimero de circui-
tos. In la realizacién_%epresenmada en la figura 9, K
es igual a 1 y n es igﬁal a 4.

£l motor debe, ser alimentado por tensiones

10 eléciricas desfasadas é% % T/m, correspondiendo m al
mimero de grupos de ciﬁ?uitos magnetizantes alimenta~
doé en fage. In el cas&%de la fighra 8, cuatro fases
contenidas en la red de conexiones alimentan cuatro
grupos que comprenden, tada uno, un solo cireuito mag

15 netizante (m = 1), &
‘ Ia dcscripcié? anterior permite ver que la
definicién de posiciéﬁ gelativa entre la parte fija
del dispositivo de prop&lsién 113 y la parte mévil 94
¥y por consisuicnte, la definicién de desplazamiento

20 del contenedor 93 con relacidén al extractor 96, es
igual al paso de log miclecs dividido por el mimero de
grupos de circuitos magnetizantes, igual en el caso par
ticular de la fipura 9 al mimero de circuitos masgneti-
zantes, o sea cuatro.

25 Otras particularidades de realigzacién apare-
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cen en las fimuras. siguientes y permitirdn describir
mids precisamente el funcionamiento del sistema.

Lag figuras 10 y 11 representan otro modo de
disposicidén de los distribuidores, respectivamente cn
vista desde ardiba y en vista de cosglado.

En este caso, las separaciones gue forman alo
jamientos estdn equidigtantes y un conjunto de rios-
tras 550 permitcen ajustar la anchura del alojamiento o
la anchura del objeto a almacenar.

Por otra parte, otro conjunto de cufias 551a,
5510 permite ajustar la longitud del alojamiento a la
longitud del objeto a almacenar.

Soluciones andlogas, que comprenden cuiins o

riostras que permiten ajustar las dimensiones de log

Blojamientos a las dimensiones del objeto, pueden ser

aplicadas a todos log sistemas descritos anbteriormente,
incluso si los alojamientos no son inicialmente equi-
distantes.

. Se ven también en la fisura 11 pantallas 552
que permiten ajustar la abertura de extraccidn a la al
tura del objeto a almacenar, de mancra que no sea ex-—
traido mds que un solo objeto a la vesz.

De preferencia, las anchuras de los distri-
buidores~contenedores 93 (fisura 8) estdn en la rela-

cién 1, 2, 3, 1lo que corresponde a rclaciones de longi
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tudes usuales para las cajas de embalaje de los pro-
ductos y permite, a2l mismo tiempo, munerosas asocia-
ciones de contenedores en uns anchura normalizada.

Se observard igualmente que los médulos es—
tdn equipados con dispositivos que permiten superpo-
nerlos en pilas y qcoplarlos en médulos de importan-
cia variable.

lag figuras 12 y 13 ofrecen dos vistas, rog
pectivamente, en corte transversal y en planta, de un
modo de realizacidn del dispositivo extractor 96 con-
Tornme gl invento, y ya representado sucintamente en
las figuras 8 y 9. ‘

Este dispositivo comprende un empujador elds

tico 148 ventajosamente realizado de acero de resorte,

fijado sobre una chepa magnética 171, que forma, a su

vez, postigo articula%o alrededor de un eje 172 que pi
vota en alvéolos 173 pertenecientes a la placa de so-

porte 174. £l empujador 148 lleva un tope 177.

' La placa de soporte 174 e§té unida por gra-

pas 175 a la banda transportadors 95 seain una generg

triz transversal de la banda vista de extremo en la fi
gura 12. La placa 174 estd plegada hacia delante en el
sentido de la marcha de la banda transportadora, senti
do definido por la flecha F, Un imdn permanente 176 es

t4 pegado sobre la placa 174 de tal manera que la cara
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activa de éste sea paralela y esté en contacto con el
postigo 171, cuando éste estd inclinado hacia delante,
posicién normal para la extraccién de un objeto o de
una caja en un dlojamiento.

El funcionamiento del dispositivo cs el si-
guiente: cuando el empujador 148 entra en contacto con
el objeto por medio del tope 177, el empujador cldstico
148 se inclina progresivamente hacia atrds, hasta que
la fuerza eldstica alcanza unz fuerga igual o superiox
a la fuerza de frotamiento que mantiene el objeto cn el
alojamiento. Teniendo en cuenta la wasa muy reducida
del empujador 148 y teniendo en cuenta la elasticidad
del dispositivo, no existe, pues, choque entre el ex-

tractor y el objeto, sino un sumento progresivo del eg

" fuerzo,

Ademds, el disposiﬁivo de atraccidn mognébti-
ca previgto entre el postigo 171 y el imdn 176 limita
el esfuerzo miximo de extraceidn. Si, por una razdén in-
&eterminada, un objeto o una caja quedara acuflado en un
alojamiento, el pogtigo 171 portador del empujador se
despegaria del imdn y se ocultaria al pasar bajo el con
tenedoy, evitando todo deterioro de la caja, del con-
tenedor, del extractor 96 é de la banda transporiadora
95 a la que estd unido.

Ta figura 14 muestra el empujador 148 invertido
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por un exceso de esfuerzo de exbtraceién en el momento
en gue se aplica sobrerla polea de extremo 101.
Se ve en la figure la tendencis natural del

dispogitivo asi realizado a recuperar la posicidn nox

5 wal, con el postigo 171 pegzado magnéticamente al imdn
176. _
la figura 15 muestra esquemdiicamente el dig N

pogitivo de mendo del conjunto distribuidor automdtico
que mrmite una gestidén avtomatizada del almacén y la
10 recarsn semiautoudtica en el caso de un sistems de con
tenedor mévil. Un pupitre de mando 221, gue comprende
un teclado alfa nwaérico 225, ataca un codificador 222
unido, a su vez, & un dispositive 223 de modificacidn
de cédigo. Ia salida del codificador 222 ataca uns me-
15 "moria electrénica 224 iispuesta para ordensr lag in-
formaciones codificadas procedentes del teclado 225,
Unos teclados secundarios 226 y 227 pueden estar co-
nectados a lo ménsula de mando 222, Un bloque de 1égd
ca secuencial 220 estd unido, por una varite, a la me-
20 moria 224, por un doble canal de ida y vuelta 229 y eg
t4d unido, por otra parte, al pupitre 221 por un enlace
230 encargado de dar la 6rden de marcha,
E1l bloque légico 228 estd acoplado por un en

lace miltiple 231 a un conmutador de potencia 232 dig

25 puesto para crear impulsos de potencia eléctrica capa

17.1.76 ' - 24 -
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ces de alimenbar los diferentes circuitos magnéticos
de un motor lineal, a partir de los impulsos de co=-
rriente débil dados por el bloque légico.

El conmutador 232 alimenta, por tantas fa-
ses como 233 como circuitos magnéticos o grupos de ciy
cuitos magnéticos hay contenidos en un motor, un blo-
que de distribucién 23. Laste blogue puede ser, por cjem
plo, un dispositivo electrénico de acoplamiento manda-
do por transistores., ELl blogue de distribucién 23 cs-
t4 unido por tantos relés 234a y uniones por hilos 235
como motores lineales 236 hay insﬁalados en el conjun—
to de disgtribucién. Cada unién 235 comprende tantos hi
los 235a como grupos de circuitos magnéticos tales co-
mo 236a hay en el motor lineal 236, al cual estd unida.

SAdemdg, una unidén directa 238 une el blogue légico 228
con el bloque de distyibucidén 234 para mandar dirccia-
mente el cierre de uno w otro relé de distribucibn 234a;
define asi, para el funcionamiento del motor eleciro-
ﬁagnético linezl afectado, el contenedor mévil donde
estd contenido el objeto a distribuir. El bloque légico
238 estd unido, ademds, al bloque de distribueidn 234,
por otrs unidén que couprende un paso 237 de tewporiza-
cién de seguridad.

El blogue légico 228 ataca, por otra parte,

pPor una unidén o enlace de hilos 239, un contactor 240
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de un motor de arrastre 241 de una banda fransporta-
dora 242, renresentada esquendticamente, estando ali-
mentado el motor 241 de energla eléctrica por medios
no representados.

EL détector 243 estd dispuesto para detec-
tar el paso del extractor y del objeto extraldo. Bsle
detector puede ser del tipo magnético o de célula fo-
toeléctrica, o incluso de efecto inductivo. Este delec
tor envia, por enlace por hilos, una informacidn al blo
que légico 228, que indica cue la extraccién ha sido
bien efectuada. .

Adends, la figurae 15 miestra medios de gos-
ti6n incorporados al sistewa segin el invento. Una md_

quina impresora 250 estd unida por un paso de intercara

252 a la memoria 224 y al codificador 222, de tal ma—

nera que la impresora, pueda imprimir todas las indica
ciones dadas a mano por los teclados 225, 226 y/o 227.

Imualmente, la impresora 250 puede, por medio
de una informacibn codificada puesta a mano en uno de
los teclados, recib%r el estado real del stock memori-
zado en la memoria 224 y la definicidén del stock origi
nal,

En ciertcs casos, se podrdn disponer dos de-
tectores 243, cuyas sciinles de salida estdn represen—

tadas en funcidn del tiempo T en los diagrames de la fi
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gura 16, Estos delectores estdn colocados a unn dis-
tancia tal uno de otro, que serdn activados uno itras
otro sin periodo de superposiciébn, si solo el extrac~
tor pasa ante ellos (figura 16, diagrama "a") y que se
5 rdn activados con un perfodo de superposicidn si el ex
tractor va acompafindo de un objeto (figura 16, diasra-
ma "b"). En consecuencia, si ninguno de los detectbrea
es activado, esto significard que el eyector ha pasado
a posicidéndesarmada y, en consecuencia, que se La PIO-
10 ducido un incidente en el momento de la exbtracién (ca-

ja acuiiada). i
Si log detectores son activados uno tras ofro
sin periodo de sunerpogicién, esto querrd decir aue el
eyector ha pasado a posiciédén armada, vero no acompaiia-

15 ‘do de producto y que, por consiguientc, no hay objeto
gue extraer dentro del alojamienﬁo; bien sea porque es-

te alojamiento estd vacio, bien sea porque los objetos

no estdn colocados en posicién de extraccién.

.

*.J

51 los dog deteclores son activados con un
20 perfodo de superposicidn, csto querrd decir gue ha pa-
sado un objeto,
EL funcionamiento del digpositivo descrito con
referencia a la figura 15 e¢s el siguiente:
Una peticién de objetos que comprende varios

25 objetos y varias unidades de un mismo objeto, es dada
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por el manipulador cn forma alfa-rumérica a uno de los
teclados. En la medida en gue dos manipuladores, in-
cluso tres manipuladores, utilizeran cada uno uno de
los teclados 225, 226, 227, estd previsto un dispositi
vo légico de permutacién circular de utilizacién de lag
informaciones colocadas en la memoria.El codificador
222 recibe las informaciones dadas en claro por los te-
clados y tronsforma éstas segin un cédigo predetermino-
do. Teniendo en cuenta la evoluciébn de la naturaleza do
los objetos a almacenar, por ejemplo nombres, estd pre
visto poder intervenir en el codificador por el dispo
sitivo 223. ‘

Il codificador 222 transmite a la memoria 224

todas las informacionessprocedentes de los teclados, cn

.forma codificada, en porciones de mewmoria reservadas a

cada teclado, Ademﬁs,'li memoria habla sido previamen-
te encargada del depbsito real puesto él;mincipio on
los contenedores con direccidén de alojamiento dcl con-
tenedor y del médulo y cantidad, para cada pila, de ob
jetos almacenados. ‘

0 incluso csta memoria tenla acceso a otra
memoria encargada de la direccidén de alojamiento, del
contenedor y del médulo donde estd situado el objeto pe
dido.

Ia compilpeidn de las informaciones al princi

- 20 -
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pio es introducida por el teclado prineipal cue vosce
una tecla 252 que permite la unidn por el codificador
222 con la porcifén de memoria reservada en el depbsito
de origen.

la informacidn de peticién asi registrada cs
comparada con la memoria de origen que permite detectar
la direceidén correspondiente al objeto pedido, y per—
mite, ademds, constatar si el esbado real del depdsito
satisface esta peticidn.

En efecto, como se verd mdg adelante, cunlouier
salida'de objeto es descontada de la nmemoria para dar

)

el Matock real%..

La memoria 224, en la cual es metida la poti-

cidn de distribucibén de objelos, puede intervenir ecn el

bloque légico de mando 228, a condieién de que el per—

miso sea introducido en la entrﬁda del bloque légico
por la unién directa 213 que une el pupitre 221 con el
bloque 1légico 228, Esta unibn 230 introduce la permuto-
cién circular de servicio de cada teclado, a condicién,
sin embargo, de que estos estén en accibn y en posicidén
de funcién de peticidén de exbraccibn.

El ciclo de funcionamiento es controlado en-
tonceg por el bloque ldégico que recibe de la memoria
224 la direccidn del elemento en forma codificada. Una

primers parte de la.informncibn define el conlenedor a
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desplazar, una segunda parte de la informacién contie—
ne la definicién del albjamiento del elemento a extracr
en forma de mimeros binarios (u otros), indicando el
ndmero de pasos a realizar por el motor electromagnéti
5 co lineal, para obtener el desplazamiento relativo co
herente del extractor con el alojamiento del que hay
que extraer uno o varios objetos,
ELl blogue légico 228 posee un descodificador
gue permite transformar las indicaciones codificadas
10 (binarias u otras) que ée refieren al mimerc del contg
nedor,'y por lo tanto, aue gse reficren al relé de dis-
Tribucibn a cerrar, tal:como 234a‘y, por medio de la
unién por hilos mdltipl%s 238, realiza el cierre del
sistema de distribucién% Este mismo descodificador, in
15 scluido en el bloque 228% transforma la direceién bina-
ria correspondiente a} élojamiento de donde debe ser ex
traldo el objeto, en nﬁ%ero de impulsos aque corresponde
al mimero de pasos que éfectuard el motor lineal elec-
tromagnético para alcangar la posicién relativa desea-
20 da. Y A
El bloque légico suministra entonces las 6r-
denes de impulsos al conmutador 232 de potencia. Istas
6rdenes gon en mimero H: ¥l conmutador de potencia reo-
liza entonces log impulsos de corriente fuerfte en nime-

25 ro igual a § para cada una de lag fases del motor deg-
m
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fasadas en 2 TV/m, siendo u el minero de circuitos nago-
néticos o de grupos de circuitos magnéticos de cada o
tor lineal.

Despuéds de haber sido realizados los impulsog,
el motor ha colocado azi el extractor y el contenedor
en la posicién relativa correcia de extraccidn del ob-
jeto o de los objetos pedidos. La orden de marcha del
extractor es dada por el bloque 1légico 228, por medio
de la unién directa con el contactor 240 del motor 241
de la banda tranmsportadora 242. El blogue légico reei-
be por el detector 243 la indicacién del mimero de ope~
raciones del exbtractor y deja a éé%e en funcionamiento
hasta el momento en que exisie coincidencia entre el

nimero de objetos pedidos, mimero registrado en menmoria

¥y transmitido al bloque 16gico, y el numero de extrac-

cioneg llevadas a cab? v detectadas por el detector 243.
Habiendo terminado la operacién de exbraccidn-
evacuaciéh, la 1lérica dd de nuevo el nduero de impulgos
necesarios pare realizar el cierre del contenedor. &
funcionamiento durante el cierre es idéntico al funcio-
namiento durante lz paertura, en lo que concierne al
minero de pasos, es deeir, al nbuero de impulsos reali--
zados. Los impulsos de "corricnbte fuerte" que alimenta-
rdn los circuitos electromasnéticos, son dados en genti

do invergo al scntido de apertura.
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, Maturalmente, la memoria 224 recibe a la
vuelta del bloque légico 228 la seiial de fin de ope-
racién correspondicnte a los objetos extrafdos de un
mismo alojamiento. Ia memoria de stock real es enton

5 ces amputada del mimero de elementos extraldos corres
pondiente.

Se muestra, adeuxds, en la figura 15, una 4o
ma 245 de conexidén de un medio de telecomunicacidn co
nocido bajo el nombre de "helex" que podria dar, se-.

10 . gin el invento, la informacidén de mando de distribu-
cibn. Diversos dispositivos de seguridad han sido in
cluidos en el gistema, gspecialménte el paso de tenm-
porizacién 237, que 1iﬁ§ta el tiempo de funcionamien
$0 de un motor durante él término normal mds largo de

15 »funcionamiento y mds ac% de un tiempo que compromete-
ria el enmretenimientp ?érmico de los bobinados del .
motor, perrancciendo észe, por ejemplo, bajo tensidn,
después de un acuﬁamien%o cualquiera del contenedor
abierto, siendo definida entonces ventajosamente la po

20 sicién de apertura por el mantenimiento de una corrien
te media en dos circuitos electromagnéticos que traba
jan en traccibén opucsia.

Un proceso de recarga semi-automditica o "adi
rigido" estd previsto, utilizando el conjunto de los

25 medios descritos, impidiendo solamente el funcionamien
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to del extractor por una tecla 260 del pupitre de man
do 221 y utilizando un pulsador 261 manual que pormi-
te provocar el cierre del distribuidor.
] proceso es el siguiente: la relacién de
5 los objetos a dlmacenar en calidad y cn mimero, es

puesta en el teclado alfa~-mumérico 225, el acciona=
miento de los movimientos relativos contenedor-extrog
tor se hace direceidén por direccién y en el orden en
que han sido puestos en el teclado, la apertura del

‘10 contenedor tipo distribuidor, o el desplazamiento del
extractor a la altura del contene@or fijo, indica el
alojamiento en el cual hay que poner los objeftos de la
categoria considérada. Una vez efectuada la operaciédn,
habiendo s{ho maniobrado por el operador el pulsador

15 ‘mamial (mévil unido por un hilo flexible al pupitre o
al médulo), el disposibivo se vuelve a poner en posi-
cibén cerrada para el contenedor mévil, o en posicién de
origen para el contenedor fijo y el extractor mévil; a
pértir deheste instante, ¢l blogque légico 226 dd la or

20 den de funcionamiento para ¢l sezundo objeto a almace—
nar, y asl sucesivamente.

Las figuras 17 y 18 muestran la aplicacién del

dispositivo conforme al invento a un ascensor. Bl con-
junto comprende una cabina de ascensor 301 guiada por

25 deslizaderas 302 y que comprende un conjunto magnebizan
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e

§

IS

te 303. Un cable de commensacidn 304 une la cabina al

contrapeso 305, pasando’por medio de una polea de in-

versién 306. !

Lo parte mogneiizada 307 del sistema propul-
- .

gsor estd fija ¥y situadaj de preferencia, en ¢l plano
de simetrifa de las deslizaderas (figura 17). Puede og
tar incorporada i;ualmeﬁte a una de las deslizaderas

%

(figura 18).

TR

El funcionamignto es el siguiente: introdu-~

ciendo una tecla 308 coyrespondiente al piso deseado,

74

el usuario nanda un disgositivo programador 309 que cou

3

Ly

vara el piso desecado corf la posicidén del sistema propul

.sor y mete ¢l mimero de “impulsos eléctricos necesarios

para llegar al piso descado.
' Ia sccuencia &g ordenada en el tiempo por un
regulador 310 nara obﬁeﬁ%r una variacidén de aceleracidn
¥ una variacidn de desaééleracién uniforme de la cabi-
na que encuadra la trayébtoria a velocidad constante.

Bl invento se asplica igualuente a un sistema
de transporte horigontal de personas (no representado),
que comprende, o bien vehfculos aislados, o bien vehien
los asociados en convoyes,

In tales aplicaciones, la precigién de posi-
cionamiento de la parte mévil del sistema de propulsidn

es inferior a 1/100'de la Gimensidén del vehfculo segin
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la direccién del movimiento.

El dispositivo de exbtraccidén estd constitui
do entonces por las puertas cojinetes en el caso de un
ascensor, o por las puertas de los vehiculos, en el ca
50 de un transporitador horizontal.

Se describird ahora, con referencia a las [i
guras 19 y 20, una forma particular de motor lineal pa
s0 & paéo, adaptado @ los distribuidores méviles de al
macenamiento representados en lag figuras 8 6 10; este
motor propulsa y posiciona el distribuidor al cual esw-
td unido, sesmin una programaciédn %déntica a la descri-
ta anteriormente,

- El motor, unido a un distribuidor 162 que pro

pulsa por la cara delantera 163, comprende una parie

‘nagnetizada 161 y una. parte fija 164, colocada sobre un

bagtidor 165 del elemento de almacenamiento.

La parte magnetizada 161 estd constituida de
ghapa de hierro o de acero dulce, cortada para formar
dientes 166 y muescas 167 que formen secciones magneti
zadas; estas pueden cobar llenas de un material amag-
nético, tal como pldmtico o aleacidén ligera, u qtras ma._
terias amagnéticas.

lag chapas, todas idénticas, estdn acopladas
en paquete de chapas, como muestra la figura 20, para

dar el grogor de hieérro necesario para el paso del flujo
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magnético. Como se represenia on la figura 20, el gro-
sor de la parte mognetizante 164 es sensiblemente isual
al de la parte magnetizuda 161.

~ Los polos P, PZ’ P3, ete ...y hagta P6, por
ejemplo, en el taso de un motor de tres fases, estdn
ma.gnetizados por bobinas Bqs Bz’ ete .., de tal manera
gue log pares de bobinag B1 - B4, 32 - BS’ etc ovo ali
mentados por iumpulsos cléetricos programados, crean las
circulaciones de flujo tbales como ﬁ1 o ﬂé, ete see a
través de los entrehierros ¥ a la altura de log polos
P, =P, y/0 By = Bg ctC oun ‘

Zstos Tlujos wvariables proporcionan fuerszas

motrices o fuerzas de frenado cuando la reluctancis
magznébica no es minima,
’ Ia disposicidn%relativa de los polos de los
circuitos y de lag sccpiénes magnetizadas es tal, que

la relacién dec log pasos;dc los polosg P1 a P, ¥, a P3,

2’ "2
etc ... de logs pasos de los dientes sucesivos, tales
X . . . Kn <1
como 166, es tambidn isual a + scomn=3y k=
n

1T en el ejemplo de la fisura 19,

Bgta close de motor de reluctancia variable,
de desplazamiento programado pracias a los medios des~
critos en el presente invento, es wventajoso en el caso
de que las estructuras mecdnicas permitan adsorber, sin

deformacién notable, las fuerzas de atraccidén electro-
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magnéticas entre la parte fija y la parte mévil del
motor.
Ademds, este molor de dimensidn longitudinal
mis importante, puede ser utilizado cuando el cardcter
) de tamafio en lohgitud no presenta un inconveniente no
table. El motor, tal como ¢l representado en la Ifiju-
ra 19, serd ventajosamente utilizado con un mimero de
polos limitado.
la presente solicitud, que corresponde a la
10 presentada en Iuxemburgo, el 10 de knero de 1975, ba-
Jo el Ko 71614, se acoge a los beqeficioa del Articulo

51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

15 »
!
RETVINDICACIONES
20
Los puntog de invencidn propia y mieva, que

se presentan para que sean objeto de esta solicitud de

Patente de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son
25 los que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

1701076 - 37 -
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R

2,~ Sistena electromaunétwco de propulsidn
y de posicionamiento prdﬂramaao para asegurar el dege-
plazamiento de objetos g voluntad, y la gestidén de cg
tos desplazamientos, que comprende un dispositivo de
propulsidén formade vor gn conjunto magnetizante y por
un conjunto magnetizadof méviles uno re;pecto al otro,
comprendiendo el conjunﬁb magnetizante por lo menos
une fils resulor de N cfrcuitos mauonéticos equipados
con enrollamientos 1ndu uoros Y que presentan N poloes
o0 pares de polos, un congunto magnetizado que compron-—
de por lo ienos una Lllﬁ regular de ' nidcleos nagné-
ticos separados por r'ecch.ones no magnétlcas ¥ que tic
nen un pago difercite ddi de los circuitos magnébicos,

comprendiendo ademds cste sistema un dispositivo de
f2k3 ; 2

alimentacién elécirica dé los enrollamientos en forma

de una secuencia de 1mpdlsos eléciricos unidireccio-
nales, cue alimentan sud931vanente a dichos enrolla-
mientos, caracterisado porque la relacién entre el pa
so de los circuitos y el paso de los micleos es igual

a Kn = 1, siendo Il y n rimeros enteros, porgue uno

s

de lgs dos conjuntos del sistema de propulsidén estd
unido a un contenedor que contiene por lo menos un op
jeto, y el otro conjunto a un dispositivo de salida

que permite la salida del objeto del contenedor, porque

el sistema incluye un dispositivo electrénico de mando
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programable de dicha secuencia, conprendiendo el pro-—
grama una sucesibén de mimeros enteros de impulsos, tal
que cada uno de estos mimeros enteros de impulsos co-
rresponda a una posicidn de parada del dispositivo de
propulsién y de’ posicionamiento programado gue pone
uno frente a olbro al dispositivo de salida y al objeto
colocado cuya salida es preciso asegurar.

28 o~ Sigtems conforme a la reivindicacién 12,
caracterizado porque el contenedor estd fijo y el dis~

positivo de salida estd unido a un conjunto mévil,

.

8,~ Sistema conforue a'la reivindicacién 12,
N
caracterigado pdrque el contenedor es mévil y el dispo~

sitivo de salida estd unido a un conjunto fijo.

£ 48,- Sistema conforme a la reivindicacibn 1%,

caracterizado porque el conjunto magnetizante estd {i-
!

jo y el conjunto magnetizado es mévil.

5%,= Jistoma conforme a la reivindicacidén 12,

caracterizado porgue el conjunto magnetizante es mévil

vy el conjunto nmagnetizado fijo.

62 .- Sistema conforme a la reivindicacién 18,
caracterizado porque el degplazamiento elemental rela-
tivo correspondiente a un impulso es sensiblemente in-
ferior a la dimensién, semin el eje del movimiento, de

la casilla que contiene el menor objeto a transporiar.
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&,- Sistema conforme a la reivindicacién 62,
caracterizado porque el desplazamiento elemental estd
comprendido entre un cuarto y un vigésimo de la dimen-—

sién menor axial de una casilla porta-objeto.

(&)

82 .~ Sistema conforme a la reivindicacién 18,
caracterigado porque comprende un dispositivo de modi-
ficacidn de cédigo para modificar la sucesién de minc-

ros enteros,

92 ,~ Jigtema conforme a la reivindicacidn 1%,
10 X
caracterizado porgue el contenedor congtituye un dig-
positivo de almacenaje de objetos en fila en un cierto

mnimero de casillas.

3 .
108 .~ Sistema Gonforme a la reivindicacidn 12,
15 .caracterizado porque el:dispositivo de salida compren-
de un dispositivo extradtor para extraer los objetos

1

el contenedor.

118,~ Sistema donforme a la reivindicacién 102,
caracterizado porque el extractor comprende un dérgano.
20 extengible uno de cuyos exitremos incluye medios para

adherirse al objeto.

128 ,— Sistema conforme a la reivindicacién 118,
caracterizado porque cl drgano extensible es un fuelle
que comprende medios que tienden a mantenerlo en exten

25 sién, y porque los medios de adherencis comprenden una
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ventosa cuyoe volumen estd en coimnicacidn con ¢l del
fuelle, estando dicho fuelle en comunicacién con una

bomba de vacio por medio de un 6rsano de mando.

138,~ Jigtoma conforme o la reivindicacidn
128, caracteriéado porque la abertura del orificio de
comunicacién entre la Lomba de vacio y el fuelle cs
mayor que la abertura del orificio de comunicacidén del
fuelle con la ventoca, giendo la proporcidn de estas
aberturas sensiblemente i ual a la relacidn de log vo
Ivimenes respectivos del fuclle y de la ventosa.

148,- Sislena conforme 2 la reivindicacién
138, caracterizado porque dicha relacién es por lo me-

nos igual a 4.
' 158,~ Sistema conforme a la reivindicacién 12,
caracterizado porgue ?omprende medios para comprobar

si un objeto solicitado ha sido extraido por el dispo
sitivo extractor.

162 .~ Sistema conforme a la reivindicacién 1a,
caracterizado porgue el dispogiltivo de mando progranuf-
ble comprende medios de corexidén con un dispositivo de
tratamiento de la informacién dispuesto para efectuar
las operaciones de gestidén de los desplazamientos y de

los depbsitos.

172 .~ Sistema conforme a la reivindicacién 12,
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caraclerizado porque el contenedor es la cabina de un
sistema de transporte de personas del tipo ascensor o
transporftador horizontal, que comprende por lo menos

un vehiculo.

182 ,~ Sistema conforme a la reivindicacidén
6%, en qgue el contenedor es la cabina en un sistema
de transporte, caracterizado porque el desplazamiento
elemental es inferior a 1/100 de la dimensién de la ca

bine segin la direccidén del movimiento.

10
198, Sistoma conforme a la reivindicacién

98, caracterizado porqué el dispositivo de almaceno-
miento de objotos es un _contenedor deslizante que pre

i
senta una ila de coupa¥timientos de almacenaje.

15 ’ 208, Yigtouma conforme a la reivindicacién
108, en el cual el contdncador constituye un digpogiti-
vo deialmacenainicnto he;objetos en fila dentro de un
cilierto mimero de casillés, caraclterizado porque el dig
positivo de almacenaje estd fijo y el dispositivo ex—

20 tractor es mévil.

218 ,~ Sistema conforme a la reivindicacién 12,
caracterizado porque ¢l conjunto magnetizado estd f£ijo
a la estructura fija paralelamente a lo direccidn de
desplazamiento del contencdor y porgue el conjunto mag
25 netizante que forma bloque estd unido al contenedor md

vil.
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222 ,~ Sigtomg conforme a la veivindicocidén
38, en el cual el conjunto magnetizante es mévil ¥ el
conjunto magnetizado fijo, caracterizado porque el con

.

junto magnetizante cstd unido a un contenedor mdvil,

238 .~ Sistema conforme a la reivindieacién
108, caracterizado porcue el extractor y/o el eycctor
egstd unido al soporte de las secclones magnetizables,
mévil a su vez y guiado por los circuitos magnebizan—
tes que estdn fijos.

248 . digtoma conforme a la reivindicacidn 1%,
caracterizado porque el conjunto de los ndcleos mag-
néticos del sisteoma nropulsor comprende por 1o menog
un micleo cilinarico regulor con generatrices perpendl

culares & la dirceceidn de desplazamiento.

253 ,- Sigtema conforme a la reivindicacidn
8, caracterizado poréue al menos un contenedor eg en
chufable y forma una sola casilla.

26% ,- Sistena conforme a la reivindicacién 12,
caracterizado poracue comprende por 1o menos un codifi-
cador con teclado de mzndo manual para desencadenar el

proceso de transporte de al menos un objeto.

278 .~ Sisbtonn conforme a la reivindicacidn
262, caracterizado porque por lo menos un codificador
norque p

comprende una entrada de telemando para hilos.
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282 .- Sistema ‘conforme a la reivindicacién
268, caracterizado porqﬁe el codificador estd unido a
las entradas de un bloque de légica secuencial que su

ministra las 6rdenes de Ffuncionamiento.

»

298 - Sistema;conforme a la reivindicacién
268, dispuesto para des%ncadenar el proceso de reapro
visionamiento, caracterézado porque comprende un pulsa
dor de intervencidn par; modificar el_funcionamiento

del bloque de 16gica seéuencial.

302~ Sistema conforme a la reivindicacién

268, caractoerizado porqie comprende por lo menos una
memoria electrénica dividida en al menos dos partes:
la primera, que recibe del codificador las informacio

nes relativas a los prodhictos a distribuir, y la se-
:

gunda que tiocne, on orijen, las direcciones de los pro

(] , :
ductos almacenados en méloria para referencia.

312 ,- Sigtema conforme a la reivindicacidn
308, caracterizado porque la segunda parte de la memo
ria es modificable por medio del teclado de mando mo~-
nual,

322 ,~ Sistema conforme a la reivindicacién
308, caracterizado porque la memoria electrénica ataca

las entradas del bloque de légica secuencial de fun-

cionaniento.
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332.~ Sistewma conforme a la reivindicacidn
288, caracterizado porque comprende un bloque de con
rutacién de potencia elécirica unido a las salidas del

blogue de légica secuencial de funcionzmicnto.

348,~ Sistema conforme a la reivindicacién
328, caracterizado porque comprende un bloque de dig-
tribucidn eldetrica unido al blogue de commtbacidn de
potencia eléetrica con un nimero de enlaces por hilos
al menos igual al mimero de grupos de circuitos magne

v

tizantes de un sistema de propulsidn.

358 ,- Sistema conforme a la reivindicacidn
348, caracterizado porque comprende tantas salidas del
bloque de digtribucién como grupos de cirecuitos magne~

tizantes hay cn el conjunto de almacenaje.

362 .~ Sigtema conforme a la reivindicacién
282, caracterizado pofque comprende una mdquina impre-
sora para escribir claramente las informaciones intro-~
ducidas por el teclado de mando mamual y las informa-

ciones codificadas recibidas por telemando por hilos.,

372 .~ Sistema conforme a la reivindicacién
368, caracterizado porque comprende una unidén entre la
memoria y la impresora parn imprimir claramente el de~
pbésito real del momento y los detalles de los reapro-

vigsionamientos.
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382 .~ Sistema conforme a la reivindicacién
328, caracterizado porque comprende una unidén por hi-
lo para mandar el medio de transporte después de la ex

traccién del producto.

392,- Sigtema conforme a la reivindicacién
108, caracterizado porgue el extractor comprende un

limitador de esfuerzo de extraccién, .

H
402 ,- Sigtema conforme a la reivindicacién
10 392, caracterizado porqie el limitador de esfuerzo com

vrende medios de repulacidén de este limite de esfuer-
Zo.

412 ,~ Sistema tonforme a la reivindicacién

OO

398, caracterizado porqu& el extractor estd dispuesto
15 para cooperar con una bahda trangportadora para eva~-

cuar el objeto fuera del.médulo de almacenaje.
t W

422 .~ Sigtema ?onforme a la reivindicacidén
3
412, caracterizado porgue el limitador de esfuerzo de

extraceidén comprende un imdn nermanente.

20 R
438 .~ Sigtemz Gonforme & la reivindicscidn

418, caracterizado porgue el extractor estd dispuesto
para ocultarse y permanecer oculto cuando el esfuerzo
de extraccién imvuesto llecga a ser superior a un es-

fuerzo limite predeterminado.

25

448 .~ Siglema conforme 2 la reivindicacidén

17.1.76 ~ 46 - | POOR |
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432, caracterizado- porque el exbractor, una vez ocul-
to, estd dispuesto para volver por si mismo a su posi
cién de trabajo en el curso de una parte del desplasg

miento de la banda transnortadora.

5 458 .= Bigtema conforme a la reivindicacién
108, caracterizado porque la cara del contenedor a trg
vés de la cual debe pasar el objeto extraido, compron
de por lo nenog un recorle dispuesto pard permitir la
extraccibén de una casilla de un objeto y solo uno, ¥y

10 para retener log otros objetos almmcenados en pila en
esta casilla. R
468 ,~ Sigtema conforme a la reivindicacidén’
452, caracterizado porgue esta cara del contenedor cont
,prende medios para hacer variar la dimensién de este
15 .recorte>en funcidén de las dimensiones de los objetos

L
contenidos en los compartimientos.

472 .~ Sigtema conforme a la reivindicacidén

92, caracterizado porque las casillas de los contene~

dores estdn dispuestas para ser equipadas con elemen-

20
tos de fijacidén amovibles que permiten llenar los in-
tergticiog debidos a las diferencias de dimensiones de
las casillas consfituidas y de los objetos a colocar
en dichag casillas.

25 482 .~ Sistema conforme a la reivindicacién 18,
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.

caracterizado porgue 1lds contenedores son de diferen~

AFy

tes anchuras y porgue éﬁtas anchuras son miltiplos de
¥
un mismo médulo. ?
492.- Sistems conforme a la reivindicacién
483, caracterikado pordﬁe contenedores de anchuras di
versas estdn dispuestoéépara ser acoplados sobre un
bagtidor universal, fofﬁanﬂo asi elementos modulares

de tamafio idéntico.

]

502,- Sistems, conforme a la reivindicacién

498, caracterizado porqﬁe los médulos son apilables

y ensamblables en mueblés de importancia variable.

518 .~ Sistemaconforme a la reivindicacién

108, caracterizado porqie los circuitos magnetizantes

_forman un bloque mévil don el dispositivo extractor.

528 .~ Sistema conforme a la reivindicacién
jn

512, caracterizado porqge el bloque mévil estd guiado

sobre el soporte fijo de las secciones magnetizadas.

538 ,~ Sistema conforme 2 la reivindicacién
158, caracterizado porgue los medios para confrolar la
salida del objeto comprenden dos detectores situados
a una distancia tal uno de otro, segin la direccidén de
desplazamiento del objelo, que sean activados uno tras
otro, sin perfodo de recubrimiento, =i solo el extrac-
tor pasa ante ellos, y cque sean activados con un pe-
riodo de recubrimiento si el extractor va acompafiado

de un objeto.
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542,~ Sistema conforme 2 la reivindicacidn
18, caracterizado porque los circuitos magnébicos dcl
conjunto magnetizante estdn situados todos a un mig-
mo lado del conjunio magnetizado, porque la cara del
conjunto magnetizado gituada enfrenmte del conjunto mug
netizante estd cortada en forma de almenas, ¥ porque
la relacibén entre el paso de los circuitos marméticos

In =1

¥y el paso de las almenas es igual a + 4 sicndo
n

K y n mineros enteros.
552 ,~ Sistenma electromagéiico de propul-
sién'y de posicionamiento programado para asesurar cl

desplazamiento de objetos a voluntad.

Tl y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompa-
fian y para los fine% que se han especificado.

Egta blemoria consta de cuarenta y nueve ho-
jas escritas a mdquina por unz sola cara.

Iadrid,

P.A.
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