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Bata invencidn se relacionaz en general con aparatoa
pora detectar y looalizar la zona de aparente concentracidn
de peso 0 masa desequilibrados en cuerpos rotatorios desequi
librados,; y mds particulsrmente con una perfoccionada unidad
captadora que tiecne aplicacidn en el equilibrio de cuerpos -
rotatorios, tales como las ruedas de un vehfculo, mediante -
utilizapeién de una Iuz de tipo estrobosedpico para detectar
¥ localizar la zona de desequilibrio sparente.

Ia zonn de desequilibrio aparente en vuerpos rota-——
torios se ha detee&aﬂo y localizado hasta nchora de varias maw-
neras. £l aparato ‘éonvancional de tipo estrobosedpico pora -
1a deteccidén de de%equilibxios utiliza un eaptador de veloglm
dades 0 un captado% de ansleraciones, que simue las vibraciow
nes del cuerpo rot:étorio ¥ geners una correspondiente sefial.
Tales ocaptadores cgmprmaen ordinaxiamente un micleo mamméti~
¢o permanente y una botina de miltiples vueltas, siendo des-
plazables entre si dichos micleo y bobina para generar la se~
fial correspondiente. Se conoce por el hecho de que ¢l dospla=
zemiento del cuerpo retatorio deseoquilibrado se retrasa res-——
pecto al lugar de la masg desequilibrada en 902 cuando la vee
locidad de rotacién coineide con la welocidad erfiica o reso=
nente del cuerpo rotatorio. Asf, en tales captadores de la =
téonfica anterior se requerda un sistema cireultal compensador,
tal como unas redes cambiadoras de fases en 902, para sincro-
nizar adecuadamente la ilwminacidn estrobvosedpica con 108 w-
cuerpos rotatorios s fin de detectar y localizar el dres apa~
rente de desequilibrio. ‘

Se ha descubierto, medisnte el uso de unz mieva unie
dad captadora del tipo de desplazamiento, que puede utilizar-
se un sistemn circultal electrdnico mds sencillo y menos cog=
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toso para activer la lus estroboscépica sincronizadamente -
eon el ocuerpe rotatorio desequilibrade para detectar y lo0a~""
lipar ol dvea aparente de desequilidrio,

Resumen de invencidn

En conseouencia, es un objeto de la proments inven
cidn la provisidn de uma perfeccionada unidad captadora del
tipo de desplazamiento para el equilibrado de cuerpoa rotatow
rion. :
Otro objato de 1z invencién es el de proporcionar =
uns perfecclionada unidad enptadora dotada de un sencillo y ——
econdmico sistema cirouital elecirdnico para activar la lus -
estrobosefypica a fin do detectar y localizar el drea aparente
de desequilibrio.

De acuerdo con estos objetos, la presente invencién
se relaciona con la provisién de uma unidad ecaptadora de vie
braciones para equilibrar cuerpos rotatorios, tales como las
medas de un vehfculo, que comprende un alojemiento dotado -
de una gufa tubular que comunica con el interdor de dicho alo-
Jemiento, uma Hela de dmbolo dispuesta telescéplicamente en -
la gufe tulmlar pare un movimients axisl y rotatorio, un imdn
permgnente articuladamente fijado a un extremo de la bicla -
para ou acoplsmiento a un miembro vibratorio de un sistema de
suspensidn de una rueds tras la rotacidn de esta rueda, un =
yriner miembro de monitaje dispuesto dentro del mlojamiento y
que coopers funcionnlmente eon la gufa tubilar, un segundo -
miembro de montaje dispuesto dentro del alojamiento junto al
priner miembro do montaj?, medios Juminogos dispuestos dentro
del smesundo miembro de montaje pera generar ung fuente de luz,
nedios foto-semaibles dispuestos en el primer miembro de mon~
taje y nmedios circuitales funcionalmente conectnudog a log «-
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medics foto-sensibles. El primer miambro de montije es dose
plazable en respucsta o legvibraciones del sistena 46 sufe—
pensién, Ios medics foto-sensibles responden a los mediog ~
luninosos para convertir las vibraciones del sistema g‘ie 20
pensidn en una sefial strmsoidal eléotrica. Ios mediog ciroui-
tales zemeran impulsos eléotricos para centellear una 1us i
eatrobonelpien sobre la rueds rotatoria aincroniza&amant?% o—
con las vibraciones del sistema de suspensidn.

El medio foto-sensible de la invencidn comprende =
un foto-potencidmetro y el medlo luminoso comprende un diodo
arsor de 1uz. |

Jos medios circuitales compronden un amplificador =
noutralizador ﬂméonalmm%e conectado al medio foto-sensible
para convertir las;' vibraeiones de¢l sistena de suspensidn en -
la seflal sixmsoidai eléotricn, un smplificador medidor que =
tiene su entrada conectads at amplificador neutralizador, un
enplificador conectzdo a3l amplificador m.fédidor vara invertir
¥ convertir la sefial eléctrica del misnd en unn sefial de on-
da cundrada y una red diferenciadora conectada al anplificn=-
dor convertldor para converiir la sefial ;dc ondn cusdradn en -

los impulaos eléetricos destinados a centellear la lug esiro-

boacdpicae
Breve degeripeidn de 1os;, di bujog

Estos y otros objetos ‘y venta.jt;;s de la pregsente inwe
vencidn resultardn evidentes mediante 1p siguiente deseripeidn
detellada, considerada en rolecidn con J;l.os adjuntos dibujos,
en los cuales: '

Ia figure 1 ilustra wnn rueda frontal de un vehiculo
¥ su sistema de suspensidn, que ban sido mecénicamente eleva=
dos, ¥y una unidad capiadora de vibracioness de la presente ine-
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vencidn fijnda ol sisteme de suspensidn pare detorminer el
denequilibrio estdtico de la rueda. |

lo fMaura 2 es unn vista en alzado lateral ampliada,
parcialmente seccionada, que muestra la unided camptadors de
vibraciones de la presente invencidn.

Lo figara 3 en una vista en planta superior parciale
mente on sccoldn de ia wnidad eaptadorn do vilraciones de la
figurs 2, de zeuerdo con la presente invemeidn,

Ia flgura 4 es uns vista lateral izgquierdz de la unie
dad captedora de vibraclones de la figura 2, de acugrdo con =
la invencidne

Ia figura 5 es una viste en alzado lateral de la wuie-
dad ogptadors do vitwacionss de la figura 2, que muestra log =
detalles de los componentes de la miasmn,

Ia figura 6 ez una visia en seceldn tomads a lo largo
de las lineagb-6 de la figura 5, mirando en la direccidn de -

las flechas.
Ta figure 7 ez una vista on seceidn tomada a lo laryoe

de las 1fmens 7-7 de la figurz 5, mirando en la direccidn de -
lan flechas.

lea figurn 8 es un dlagramn circuital esquemdtico de -
la unidad captadora de vibraciones y de los componentos asociaw
dop del sistern cirenitel de la luz estrobosedplica.

f‘a figure 9 mestra un conjunto de soports adaptador
para coloecar la unidad capltadora sobre su lado durante el do-
sequilibrdo dindmico; ¥

la figura 10 es el conjunto ddleoporte adaptador con
la unidad captadora insislada en ou lado durante ¢l desequili-
brio dinduicos

Deseripeidn detalladn de la versidn preferida
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Con referencia ahora a los dibujos, se ilustra frag-
nmentaricmente en la figura 1 uns instolacién convencional pa-
ra el equilibrado de ruedas mediante utilizacidn de Iuz estrp
boscdplcea, a excepeiln de la forma cwpecifica de unidad cape
tadora de vibraciones 10 ilustrads, Bn la figura 1 se ha omi-
$1do el pivote de direccidn y/o comhunto de junte cafidrica =
convencionnles para fijar la rueda 12 a su sistema de susponh-
aidn eldatica 14, para mayor cloridad en la ilustracidn de w
los componentes equilibradores. Il sistema de suspensién 14
comprende un brase superior de control 16, un brazo de conww
trol inferior 18 y un resorte hellcoidal 20,

A efectos de verificacidn del equilibrio de Ia rue-
da, como se descripird mde adelante, se eleva el bastidor 22
de un vehfculo mediante un gato 24, de manera que la rueda 12
quede sostenida por encima del suelo o superficie subyacente
por medio de su simtema de suspensidn eldstica 14. Ia rueda -
12 gira alrededor de un eje horizontal X y oscila alrededor
de un eje vertical Y.

Un cable 26 de conduotores miltiples se exticnde des-
de la unidad captadora 10 a través de un conector 28 & wna w-
wnidad estroboecdpiea 30, Eagta unidad estroboscépica contiene
wn adecuado sistema cireuital elé’ctz-ico; un medidor 32 conec~
tado & dicho sistema cireuital para redstrar la magnitud de
1a sefle) producida por la unidad capiadora, mn commtador 34
para seleccionar lg sensibilided del medidor, una luz estro-
bomedpica 36 adaptada para su centelleo ainoronigado con las
vibraciones de la rueda y un conmitador 38 para conectar di-
cha luz estrobomedpion. Ia unidad estroboscdplca es portdiil,
de manera que puaede colocarse en un luger situado frente a la
rusda 12, con la Iuz eatrobogodpica 36 colovada para centow
1lear sobre ella.
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Con reforencin a las figuras 2 a 5, 1la unidad captg
dora 10 mostrads con detnlle cosprende un alojamiento 40 =
construfdo preferiblemente de materisl pesado, tal como ace-
ro o hierre, y provisto de una poreidn tubular superior 42 y
une empufiadura 44 parn llevar la wnlded de un lugar a otro.

En la prosentoforma mostrada, el zlojamiento 40 estd provise
to de una placs ocubridora superior geparable 46 pars permitir
el accoso a log clementon contenidos en el conjunto. Ia placa
cubridora ge asepura en posicidn mediante tormillos 48, como
ge nuestra en lag flguras 2 ¥ 3.

Una gufe tubular 50 se extiende al interior del alow
Jamiento 40 por nmedio de una nbertura 47 practicada en la pla
ca cubridora 46, Unn biela de émbolo 52 se dispone telescéple
caments en lo sufa tubular pars wn noviniento axial y rotatow
rio. Una tuerca 54 eatf soldada al extremo superior de la guia
tobular y se dispone un tornillo de mano 56 para su apretndo
en la tuerca ¢ fin de bloguear la biela 52 dentro de la fufg -
fumlar & la altura desends. Como la mayorfs de las plezas de
los wehfoulos sutomfviles son ferromagndticas, se fija un imdn
permamente 58 en forma de U articuladanente al extremo de la -
biela para facilitar una segura fijacidén y un fdcil desprendi-
miento de la unidad capiadora respecto al sistema de suspensidn,

Un blogue de moniaje 60 construfdo preferidlemente de
aluminio, tiene un taladro cilindrico 59 interiormente filetea=-
do en su parte superior para acomodar ol extremo exteriormente
fileteado 51 de la gufa tubular 50, Como se ve mejor en la figuw-
ra T, ol blogque de montajé 60 tiene wna muesca vertical 62 y ==
dos mmescas horizoniales 64 para acomodar un foto-potencidmetro
66, Bate ¥ltimo estd preferitlenente empotrado y expuesio on las
miescas 62 y 64, 1 Poto-potencidmetro comprende una capa resiSe ;
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tiva 68 on forma de delgnda pelioculs metdlica, una capa foto~-

resistiva 62, una capa conductora 70 e hilos conductores 72,

T4 ¥ 6.

Un bloque de montaje no conductor 61 coustrufdo de -
wn material dieldetrico, tal como resina fendlica reforzada,
ge dispone frente al bloque de monitaje 60. Como s¢ ve major -
en las figuras 5 y 6, el blogue 61 $tiene unz aberturz 63 para
scomodar wn diodo 65 emisor de lugz.

Se aplica un voltaje a través de los hilos conducto-
res 72 y 76 del foto-potencidmetro, que estdn conectndos a e
los reppectivos extremos de la caya resistiwa en forma de del-
zade pelfcula. Se obticne un voltaje de salida a través de los
Rilos conductores 74 y 76 del foto~potencidmetro 66, que es =
propoxcional ol voltaje aplicado, segin ses la posicién relaw
tiva de la luz del diodo emisor 65, que inclde sobre la capa -~
Poto~resiotiva a través de ls rendijas 67 formada en el bloque
de montnje 6l.

Se ddspone un bloque de montaje 78 con medics tules -
como un orificio fileteado 80 y tornillos 82 (fizura 2) para -
montar el sistema circuital bdsico de la unidad captadors si-
tuada sobre el tablero de circuftos impresos 84 dentro del =
alojamiento. Un extremo 85 de unz placa 86 eatd conectado a un
oxtreno del blogue 78. Unextremo 87 de otra placa 88 estd co~
‘neetado al otro extremo del blogue T8. EL otro exiremo de la =
placa 86 estd conectado a un exbremo del blogue 61 a través de
tornillos 90+ El ofxo extremo de la placa 88 estd concotado gl
otro extremo del blogue 6l mediante tornillos 92.

Junto sl extremo 85 de la placa 86 se Qispone un cspa-
ciador metdlico 94 y junio al extremo 87 de la placa 88 se dig-
pone otro sspaclador metdlico 96 Un extremo de un resorte la-
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ninar 98 eatd concetads al espaciador 94 mediante tornillos
100 cue se extionden a través del espacindor 94 y de la plaw
oo 86 al interdor del bloque 78. 1l otro extremo del rosorte
lnminar 98 estd conectado al bloque 60 por medios tales como
e los tormillos 102 Un extremo de un resorte lamingr 104 estd
conectado al espacindor 96 mediante tornillos 106, que se axw
tienden n través del copnciador 96 y de la placa 88 al intew
rior del Bloque 78, Il otro extremo del resorte laminar 104
eatd conactado sl blooue 60 por mediom tales como tornillos
10, 108,

Ia figura 8 ilustra un dliagrama circuital esquendttie-
¢o de la unidad ecaptadora de vibraciones y de los asociados
componentes del sistemn circuital de la luz estroboscdpica,
Tn hilo conduetor 110 suministra un voltaje positivo -;.vl ¥y

15.  entd conectndo a un extromo de un remisboy R, al hilo con-
duotor 72 del foto-potencidmetro 66 y al terminnl de gumie
nistro positivo de un amplificador neutralizador Al. E vole
taje pomitivo +v1 es reducidc o um voliaje positivo inforior
+V, medinnte un resistor Rll y un dlodo zensr D1 conectados

20,  en serie. El otro extremo del resistor Rl estd conectado al
fmodo del Adiodo emisor de luz 65 Un hilo conductor 112 co-
neeta un potencial de tlerra al cdiodo del diodo emisor de —
lug, al hilo conductor 76 del . foto-potencidmetro 66 y al —
terminnl de suminiatro nagativ& del amplificador Al. Fl hile

25, conductor 74 del foto-potencidmetro 66 estd conectado 8 la =
entrada no inversora del amplificador neutralizador Al. Ia -
salida dol amplificador Al estd conectada a su entrada inver~
gSora para proporcionar una reelimentacidn negativa. Ia salida
del smplificador Al estd acoplads también mediante w hilo ww

30. conduetor 111 a la ontrada no inversors de tm amplifiocador me-
didor A2 a través de una red de acoplamiento de corriente ale
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terna que comprende un capacitor C1 y wn resistor R2. El -
plificador medidor A2 modificn 1z sefinl de la red acopladora
para accionar adecuadamente ol amplificador A3 y ¢l medider
Ml. Un resistor variable R3 estd conectado nl amplificador A2
para equilibrar a cero su salida. Ia salida del amplificador
A2 estd conectada a un rectificador de ondas completas 114 —
del tipo de puente. Ia galida del puente eatd conectada a un
medidor M. Inberpucstos cntre la entrada inversora del ampli-
ficador 22 ¥y ol punto 116 del puente, hay un conmatador de -
triple impuleo 34 y tres resistores R4, RS y 6 para selcccio-
nar una sensibilidad elevada, normal o baja en el medidor Il
Bn Y= salids del amplifioador A2 zparece una 3efinl correspon-—
diente a las vibrseiones del sisfoma de suspensidn del vehiou~
lo. #ota sefial elééi:rica es iuvertida y convertida en una sewe
figl de onda cuadraﬁa por el amplificedor A3. Esta sefisgl de onda
cuadreda es luego diferenciada por un capacitor C2 y wn resisce-
tor R7 para producir impulsos en la base dol tranmsistor Ql, EL
errigor del transistor Q1 estd conectado a un extremo de un ro=
sistor N8. ¥1 otro extremo del resistor 18 estd conectado a un
contacto del comutador 38. Il otro contacto de este conmmta~
dor estd mcoplado a 1la puerds de vn rectificador de 9ilicio ==
controlado 02 ¥y a tlerra a travds del rasistor R9. Al colector
deld transiatoy(}l y a un oxtremo del resistor R10 se acoplan ==
volizjes de suministro. 3 otro extremo del resistor R10 s¢ =
acopla gl dnodo del rectificndor de silicio confrolado Q2 y &
una bobina activadora de la Iuz estroboscdpica a través de un
copaoitor (3,

Como e¢s genervlmente sabido, las fuerzas generadas -~
por una rueda rotatoria y equilibrade se consideran ordinarig-
mento como dos componentes de fuerzas separsdas z efectos de =

equilibrio. Iz componente de fuerza desequilibrada o vibracién
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que tisne lugar en direccidn vertical paralela al plano de ~
rotecidn de la rueda, se denomina desequilidrio “estdtico". L1
desequilibrio ostdtico se corripe normaimente aplicando unn e
nasa o0 peso de la masmitud requerida en una posicidn adecunda
en la periferia de la llante de 1la rueda. Ie componente de fuer
ga desequilibrada o vibracidn que tiene lugar en direccidn how
rizontal perpendicularmente al plans de rotacién de la ruoda, =
recibe el nombre de desequilibrio "dindmico", Este desoquili——
brio dindmico se corrige normalmente aplicandc un peso de¢ mag-
nitud adecuada en un punto del exterior de la llanta de la ruew
da y un correspondiente pesp en el interior de la ‘.’:lanta en po~
sicidn @iametrnlmente opuenta.

In o) funcionnmiento de la unidad captadora 10 para
la detecoidn del desequilibrio estdtico, se coloca ol disposie-
tivo debajo del sistoma de susponsidn 14 del vehfculo después
de que se ha elevado la ruedn con un gato, de maners que pieds
glrar Hbremente. fuede que haya de aflojarse el tornillo maew
minl 56 para pormitir el movimiento telesedpico de la blela 52
dentro de la gufa tulmlar 50 hasta gque el imdn permanente 58
establozos contacto con una superficie plann del sistema do ~-
suoponsidn 14 tan prdéxima como sea posidble a la yuoda, tal como
el brago de eontrol inferior 20, Tras haborse movido as{ la blee
1la, so aprdota el tornillo manual para fijar dicha blels o barra

a lo olevecién deseads.
Con los componenios de la unidad eaptadors 10 aof w

conoctados, me acciona un zirador (no mostrado) para poner en -
rotaclidn la rueda 12. El girador pmede ser de cualquier diseflo

convencional y generalmente consts de un motor eléotrico destie
nado a accionar tng rueds friccionadora, que ez impulesda COYww
tra la superficie dotada de banda de rodamiento de la rueda 12,
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como ec bhien conocido en estn téenica. e rueds se pone en ~-
rotacidn preferiblements en la direccidn correspondionte al ~
novimiento de avance de la misma a velocidad relativanente -
clevada, después de lo cunl se dezacopla el girmdor de la ruc-
dn 12 para permitir a ésta girar libremente,

Suponiendo que la rueda esté desequilibrada, se comu
nicardn vibraciones verticales a la barra o biela 52 y ol blo-
que 60, Cuando la barra y 6l bloque vibran hacia arriba y aba-
Jo, los resortes laminares 86 y 88 flexionnn y deflexionan en
respuesta a ello, g,ebido al heoho de me esfdn Tirmemente fi~
Jadon a1l bloque Gc’par un extremo. Al moverse hacim mrriba y
abajo el blogue 505@10 contisne al foto-potencidmetro 66, la -
luz del diodo emisor 65 trensmitida a través de la remdija 67
incide sobre diferé}xtea posiciones vertieales de la capa fotow
resistiva 68 del fziﬁo-potenciématro. vm'iaﬁdc as{ el voltaje -
de salida de dste tie manera cfolica y regular. E1 voltaje de -
salids del fcto-poémcidmetro es generalmente simisoidal ¥y pro-
porcionanl al grado ‘2o vibracién vertical u por consisiente al
grado de &eaeqaililgﬁa gue produce la vidbracidn.

El mdximo ¥ el mfnimo de la sefiel simsocidal corres~
ponden respectivanente a los limites superior e inferior de -
los desplazamientos de lo rueda ¥y cada revolucidn de 1z mismn,
Ia luz estrobosedpica 36 se proyecta al pasar la rueda a tra-
vés del punto medio de sus desplazamiontos, invirtiendo ini-e
eialmonte la sefial eléetrica del amplificador A2 ¥ convirtién~
dola en uma sefial de onda cuadrada. Inego eota seflal de onda -
cuadrads es diferenciada por el capaseitor €2 y ol resistor R7.
En los puntos de ornce cerc aparecerdn impulsos positivos § w
negativos. Como es cabldo que el desplazemiento de la reeda —-
desequilidbrada se retrasa 902 respocto el lugar de lo masa =
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degequilibrada e velocidad resonante, los impulscs positivos
que aparecen en ¢l cruce cero de signo positivo y que correse
ponden al retrmso de 90% so utilizen parn netlvar la Iuz ep-—
troboscédpica 36 a travds del transistor Ql, del rectificador
de silicio controlado (2, del cormmtador 38 y del capacitor
(3 al pasar la rueda a través del punto medio de los deaplaw—
zamientos de la misma.

Con la lugz estrobosedpica en condicidn desconectads
¥y dirigida hacia la rueda y mirando al medidor M1, la aguja -
de éote subird el ganar velooidad la rueda. Cuando la agnja -
aleanza su elevacidn méxima (punto resonante) en la esoala, =~
empieza o descender, In cste punto, se desacopla proferible-
nente ol girador respecto a la rueda 12 y se obeerva continuge
mente el medidor il. Al dismimuir la welocldad de la ruedas ¥
pasar a través del munto resonante, se elevard de mievo la -
aguja. Cunando empieza a descender éstn Wltima, en esis ocasidn
ol bajar la velocidad de la rueda por debnjo del wvalor vesonap
te, este movimiento de la aguja indica ol momento adecuado de
clerre del commutador 38 para activar y encender la luz estro- -
boscépica ¥y sefisglar una refercncia, ial como una marcacidn con
tiza, on el neumdtico, que fue colocnda con anterioridad, 0 ==
bien un detalle distintivo de la rueda o neumdtico. Debe desta=
carse que el commutador 38 podrfa omitirse, pero a fin de ine
oramentar la duracién de la luz estrobosedpica 36, €l commmita-
dor 38 pe cicrra solamente el tiempo necesario para observar
1a seflal do referencin. Durante este perfodo erftico de vibrae
cidn, la sefinl de referencis serd iluminada periddicamente pox
la luz estrobosedpica y aparecerd como en reposo. la posicién
del peso desequilibrado de la ruede emtard en el fondo (o posi
eidn de 1la hora 6 cn un reloj) de la minmn cuando se emciende
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la luz estroboscdpica. Se para entonees 1a rueds 7 se gira
de manera que la sefial de referencia esté en la misma posi-
cidn observada on ¢) putto mdximo do la vibracidén, Despuds
de esto, me coloca un contrapeso de valor adecuzado en la po-
sicién superior (u hora 12 de un reloj), de manern que se =
halle diametraimente opussto a la mana desequilibradora.

¥ara detectar y corregir el desequilibrio dinduico,
ge fija la unidad capiadora de vibraciones a un componente
del bastidor del vehfculo que responda o las vibraciones diw
ndniocas (horizontales) y se sigue esencialmente ¢l mismo pro-
cedinmiento snteriormente descrito a propSuito del desequilie
btrioc estdtico. Puede utilizarse un conjunto de soporte capta-
dor 118 como ol mostrado en las figuras 9 y 10 para facilitar
1la colocacidn de la unidad captadora 10 en su lado, de maners
que ol imdn permmmente 58 estmblezca contacto con una placa -
de apoyo (no mostrads) situada sobre la rueda durante el dosze
gquilibrio dindmico.

Por 1o anterior descripeidn de la unidad capiadorn e
que incorpora la presente invencién, puede verse que £6 pProe==
porcione una perfeccionada uynidad del tipo de desplazaniento
rara €l equilibrado de cuerpos rotatorios. Ademds, Tuedon -
utilizarse zencillios y econdmicos eircuftos electrénicos para
activar la luz estrobosedpica en la detoceidn y localizadidn
do la zong aparente de desequilibrio con la perfeccionada =
unidad eaptadora.

Aunmque ge ha ilustrado y descerito lo que actualmente
constituye una versidn preferida de la presente invencidn, se
comprenders poy los expertos en la matoria que pueden efeC—
tuarse varios cambios y modifieacicones ¢ intreducirse equiva=-
lencias de los elepontos de la misme sin apartarse del verdae

dero dmbito de ella. Ademds, pueden realizarse muehas moddifi-~
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enciones para adaptar una particular situseifn o material a

las ensofianzas de la Invencidn, sin apartarde del dmbito =

éaomial de la misma. Por consiguients, se pretends que esta
invenocidn no se limite a la particular versidn deserite como
¢l mejor mode considerado de vealizacidn, sine que incluys -
todns lan vorsiones que queden dentro del dmbito do las adw—
Juntas reivindicmoiones.

| N_ 0o 2 &

Ia Patonte de Invenoldn que se solicita por veinte
afios, para Bspafin, de acuerdo com la vigente Legislacidn, de-
berd recaer sohres “UNIDAD PERPECCIONADA CAPTADORA DB VIDRAwe
UIONES PARA EQUILIBRAR RUEDAS DE VEHICULOS",con Prioridad de
la solicitud de Patonte en U.S.A. mimero 562,181 de fecha 26
de larzo de 1.975, segin las caracterizticas esencinles de =~
lag siguientes?

REIVINDICAGIOHNES

12,.- Unidad perfeccionnda captadora de vibraeiones
pers equilidbrar ruedns de vehfeulosz, que comprende: un aloja-
miento provisto de una gufa tululer que commica con ol intow
rior de dicho alojamiento; una barra de émbolo telescépleamen
te dispuests en la citada gufa tubular para un movimienio axial
y rotatorio; un imdn permanente articuladamente £ijado a un =
oxtremo de la citada barra paras su acoplamiento a wn mlembro «
vibratorio de un sistemn de suspensién de ruela que vibra con

1a rotacidn de la rueds; wn primer miembro de montaje dispicew
to dentro de dicho alojamiento y que coopera funcionalmonte =
con la referida gufe tubulaxr, deaplazdndose eate primer mieme
o de montaje en respusste a las vibraciones del sistema de -
suspensidng un sepundo mismbro de montaje dispuesto dentro del
reforido slojamiento junto al primer miemdro de montaje; M ww
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medic iluminndor dispmiesto en el segunde miembro de montaje
para genercr uns fuente luminosa; medios fobo-sensibles dise
msstos en ol primer miembro de montaje ¥y que responfe o &
cho medio iluminador para convertir las vibraciones del sists
me de suspensién en una sefial sinuseidel eldetrica; y un cire
cufto funcionalmente concotado a los medios foto-sensibles -
parz generar impulsos oléetricos y proyeciar una luz estrobog
cépica sobre la rueda rotatoria sinerouizadamente con las vie
braciones del sistemn de suspensidn.

28 .~ Unidad porfeccionnda captadors de vibraglones =
pars equilibrar rugdes de vehfculos, segin la reivindicaeidn 1,
en la que ¢l medio fobto-sensible comprende un foto-potencidme=
tro ¥y el referido medio iluminador comprende un dlodo emigor -
de luze

8.« Unidad perfecclonads captadors de vibraciones =
para equilibrar ruedss de vehiculos, semn la reivindicacidn 1,
en la que ddcho cirenfto comprende un amplificador neutraliza-
dor funcionalmente conectado al citado medio foto-gsenzible paw
ra convertir las vibraciones del mistemn de suspensidn en 1z -
sefial sinugoidal eléeirica, un amplificndor medidor que tiene
gu entrada coneciada sl smplificzdor neutralizador, un amplie-
flondor conectado a dicho emplificador medidor pors invertir
¥ convertir la sefinl elécirica del mismo en wna sefinl de onda
cuadrada ¥y una red diferencisdora conectads n dicho amplifica-—
dor conversor para oconvertir la sefial de ondn cuadrada en lfaee
mlsos eléotricos de destello de la luz estrobosodpica.

42 o~ Tmidad perfeccionada copitadora de vibraciones =
para equilibrar rucdas de vehieulos, segin la reivindicacidn 3,
que coaprende andemds medios medidores que incluyen un medidor
acoplado a la sellide del referido ammplificador medidor pora mes
dir la anmplitud de la sefial eldcirica o indicar asf las correse
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pondientes vibraciones del sistoemn de suspeonsidn de la ruecda.

584~ nidnd perfecoionnds eapladora de vibraclones =
para equilibrar rucdng de vehfoulom, sezifn la reivindieacién
4, que comprende ademds un medio commitador funcionalmente -——
acoplado s dichos medios medidores para wvariar selectivamente
1o sensibilidad del medidoy.

68,~ Unidad perfeccionada capiadora de vibraciones -~
para equilibrar xuedas de vehfcwlos, segn la reivindicacién
3y en la que dicha rod diferenciadora comprende un capacitor
¥ un resistor concotado al miasmo.

T8 Unidad porfeccionada captadora de vibraciones =
para equilibrar ruedas de vehfculos, segin 1la reivindicacidn
3, mue comprende ademds wn medio conmutador conectado entro -~
la mencionada red diferenciadora y la luz estroboscépien para
amitiz dsta dltima solomente en un tiempo deseado pars ilumi-
nor la rueds on una determinada posicidn de demequilibrdio.

b3,« Unidad perfecoionada captadora de vibraciones -
para equilibrar ruedas de vehfculos, semin reivindicscionss -
anteriores, aque comprende medios de acoplamiento z un mienmbro
vibratorio de un sistoma de suspencidn de rueda, que entra en
vibracién con la rotacién de tal rueda; tn medio luminoso des
tinndo a generar una fuente ds lug; un medio fotoe-sengible ww
que responde a dicho modio luminoso para convertir las vibraw
cioner del sistemn de suspensidn enunn sefinl sirmsoidal eléow
tricay ¥y modios circuitales conectados funcionalmente al refew-
rido medio foto-sensible para generar impulsor eléetricos des-
tinados a emitir uma luz estrobomodpica sobre la rueds rotato-
ria sineronizadamente con las vidbraciones del sistema de suse

pennidn,
98,~ Unidad perfeccionnda captadora de vibraclones =
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pars. equilibrar ruedss de vehfculos, segin lo reivindicacién
8, on la que dicho medio foto-sensible comprende un foto-po

tencidmetro ¥y el referido medio luminoso comprende wn dodo

amigor de luze

10.~ Unidad perfecclonada capiadora de vibraciones
pars equilibrar ruedes de vehfculos, segsfn la relvindicacidn
8, en la que dichos medios circuitales comprenden un amplifi-
cador neutralizador Pumeionelmente coneclndo a los nedion we
fotomsensikhles pora convertir las vilwaciones del sistema de
suspenaidn en la sefial simsoidal eléetrica, un amplificador
medidor gque tienc su entrada conectada al omplificador nouw-
tralizador, un amplificador coneclado a dicho anplificador -
madidor para convertir e invertir la sefial eléctrica ddl mige
mo en unz sefinl de onda cundrada y unae red diferencindors co=-
nectada o dicho amplificador convertidor para convertir 1a w
sefinl de onda cuadrada en los impulzos eléetricos destinados
a proycctar ls luz esirobozcdpica.

118,~ Unidad perfeccionada captadora Ge vibreciones
para equilibwar ruedas de vehiculos, megin anteriores reivine
dicaciones del tipo de desplamamiento para convertir vibracio-
nes en uny sefinl eldetrica, que comprendes un medis luminoso
para generar una fuonte de luz; un medio fofo-semsible gue -
responde a dloho medic luwninoso para convertir las vibraciones
en una selal eldetrica; y medios circuitalos concetados funcioe
nalmente a dicho medio foto-somsible pora generar impulsos e
eldctricos destinados o emitir ums lus osirovoscépica.

128 4~ Unidnd perfeccionnda cajptadors de vibraciones
para equilibrar ruedas de vehiculoes, segin la reivindicacién
11, en 1a que dicho medio fotomsennible comprende un foto~poten
cidmetro ¥ el roferide medio luminoso comprende wa diodo emisor
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de luz,

138,~ Unided perfeccionadn captadora de vibraciones
pare cquilibrar ruedns de vehfoulos, semin la reivindicacidn
11, en la que dichos medios circuitales comprenden un ampli-
ficador neutralizador funcionalmentd conectado sl medio foto-
censible para convertir las vibraciones en la sefial eléotrica,
un amplificador modidor que ticne su entrada conecteda a dicho
amplificador neutrnlizador, wn amplificador conectado al re—
forido amplificador medidor para convertir e inx}ertir 1a sefinl
eléotrica dol miemo en una seffal de onda cuadrade y ung red
diferenciadora consctada al citado amplificador conversor para
convertir 1a sefisl do onda cusdrada en loa impulsos eldctries
cog deatinados a emitir la luz estroboscdpica.

148,~ "UNIDAD PERFECCIONADA CAPTADORA DE VIBRACIONES
PARA EQUILIBRAR IUZDAS DR VENICULOS®,

Sepin queda sustanciolments desorito on la presente
Hemoria que consta de dieclnueve hojas, escritas a mfquina por
wn aola carn ¥ acompailada de dibujos.
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