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Las presents invencifin se refiers a un dispositive
para el calibrade de frutas por sus pesos.

Se conoce ya un-dfspoﬁitiﬂb”ﬁéig“&f"aéiiﬁiéaa de -
Prutas por sus pesos, en el que cada fruta se contie~
te sn una copa mlvil montads en dispesiciﬁn‘giratoria
gn torno a un ajé'eicéntriéé;wi;p;uél ée mantiene en -
posicibn horizontal con la ayuda de un espelfn solida-
rio de la copa, con un carril de gufa sobre sl que se
dosliza sl menclonade espolén. En determinades sectoras,
gl menciocnado carril de gufa se vd interrumpido, y susti
tufdopor el elementc sensible de un dispositive de pesada,
ragulads previamente parz un determinado pesc de fruta.
Entonces, el citado espaldn pasa prdcticamente sin dis—
continuidaed desde la parte alta del carril, a un aelenel
to sensible ds pesadat sils fruta es menos pesada, gue
gl peso para el cual ha sido previamenta ajustado el dig
positivo do pesada, sl espoldn franguee el slomento sen=—
sible sin hacer bascular la copa, y vuslve a pasar seguil
damente por la porcidn baja del citado carrile. A la inveg
sa, si el peso de la fruta es por lp menos igual & aquel
pera el cual ha sido ajustade previaments el dispositivo
de pesada, el elemento sensible csde bajo el peso del eg
polén, y la copa se inclina, dejando ceer la fruta que =
cpntdona, '

Se comprende ficilmente que dispaniendo uno tras ohro,
dispositives de pasada, con sus Srganos sensibles correg
pondientes, ajustadoa para pasos sensiblements decrecien
tas (en rolacidn con el avence de las copas), es posible
pfectuar la clasificaciln de las frutas de acuerdo con =

sus paesos,
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Con prefersncis, sl dispositivo de calibrado contig
ne una serie de carriles do gufa paralelos, y las copas,
los dispositivos de pesada, y sus elementos senaibles,
se montan por hileras transversales, alinsados uno tras
otrp, para constituir las copas gue e&s menclonan una eg
pecie de banda sin Pin contfnus, srrastrada sn traslacidn
por cadanas laterales,

Eb los dispositivos conocidos, los ofganos de pasada
asocidos & las citadas copas se disponsn sobra la banda gque
se menciona, lo cual presenta el inconvenients de que ta
les diwpositivos no son fécilmente accesibles, para su -
nantenimiento y ajuste.

La presente invencién remedia sate inconvenisnte.
Segun la invencidén, el dispositive de callbrado de -
frutas por sus pesos, en el que cada fruta se contisna en
una copa mdvil, montada en dispositién giratoria en tor=-
no a un ejs sxcentrico, formando parte de una pluralidad
de copas clasificadas en hilsras que avanzan una trae o-
tra formando una saspscie de banda sin fin, mantanisnduao’
horizontal cada una de tales copes con la ayuds ds un eg
polén, solidario de la copa, con un carril de gufs sobre
#l que ss desliza sl citado sapoldn, misntras qus, por -
eactores, el carril en cuestion ss vé interrumpido y sug
titufdo por lus slamentos sensibles de dispositivos da -
pasada previamente ajustables, caracterlizado por que los
mencionados dispositivoe de pesada se sisponen por encime
de la handa constitufda por las copas, sncontrandose los
expresados Srganos sansibles suspandidos en los dichos =

dispositivos de pesada, a la mancra de los platillos de

una bhalanza,
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e este modo, los dispositivos de pesada son accesi
bles para el mantenieaiento y el ajusta.

Cada uno de los citados slemsntos sensibles, se sug
pends convenientemente en gl dispuositivo de pesada soe-
liderio, por mediacidn de un balancfn cuyo deslizamiep
to vertical vé conducide por una gufa solidaria del cg
rril de gufa correspondientae,

A cada interrupeifin de un carril pusde asoclarse una
rampa descendenta que dirige, por la parte baja del mep
cionado carril, ol deslizamiento del espolén de una co=-
pa cargads, cuyo pesoc as supsrior al previamentes ajustg
do del dispositivo de pesada, impidiendo momsnténsamen—
te la inclinacidn de dicha copa.

En el caao en qus, a cada hilera transversal de dis-
positivos de pesada, s asocia un transportador de evg
cuacidn cuyo avence es ortogonal respects del propic de
las copas, ss conveniente qus a cada uno de los elemontos
senaiblasde dicpositivos de pesada slinsades transversal
ments siguiondo una hilera, se asocie una rampa gue im-
plda momentdneamente la inclinacidén de las copas, variap
do la longitud de las citadas rampas para los distintos
slemsntog sensibles de una hilera, de forma qus las co-

pas que hayan disparado disposiiivosde pasada diferentes

de una hilera, vuelquen su frute en emplazamlentos trang
varsalmente diferentss del cltado transportader de eva-
cuacidn,

Cuando las copas se han dispueste cercanas una do o~
tras, pueds sucedsr gue una copa, gus ya se haya voleado
gstorbe, principalmente por su fondo sobresaliente, la -

ulterior descarga de la copa inmsdiatamente prodedente.
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Para remediar este incovenients, a cada uno de los ele~
mentos sensibles de asocia otra rampa susceptible de en
derezer, por lo menca parcialments, una copa antseriorments
basculada. Evidentemsnte, a cada uno de los elemantos saensi
blsa de los dispositivoe da pesada aslinsadps transversal
mente siguiende una hilera, aa asocia una de estas rampas
de wnderszado parcial y momentanes, impidiendo momentansg
mente la lengitud da cade una de estas rampass, asoclada -
al mismo dispositivs de peszda, la inclinacién de las co-
pas,

Con preferencia, cada dlapositive de pesada dispong -
de un travesafio, montado en disposicifn basculants, para—-
lelamsnte a su eje longitudinal, y dos ramas solidarias =
de dicho travesafia, de dirsccién perpendicular el mismo -

y dirigidas respectivamente a uno y otro lade; habiandoss
previsto una de las citedas ramas para engaoclhar con uno - '
de los balancinas tiue se sxprasan, miantras gue por le otra
pundes deslizarse un contrapeso,

Todos los dispositivos ds pesada vds montados sobre el
miemo soporte, y los contrapssos da estos dispostivoa pued
den todos rsgularsesimultdnsaments. A tal efecto, cada uno
de eklos se sujeta antre los sallentes verticales de una
horquilla abierta por su parte supsrior, sisndo suscepti-
bles de accionamiento aimultdnao las horgquillas indicadas.

Al aobjeto de aumentar la sensibilidad de los dispusiti-
vos de pesada, e¢s convenlente que la rama de aquasllos sobrae
la que sag desliza el contrapaso, se conforme de mancra Hue
éste pusda constituirse en prolongacifn del travesafio.

En una modalidad de realizacifn econdmica y sasgura, el

travesaiio se monta sn dispositidp basculante por mediacién
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de dos punzones separades longitudinalmsnte.

Las Figuras del dibujo adjunto, darin mejor a enten=—
der como puede realizarse la invencién.

La Pigura 1 es una vista ssguemitica que musstra el
funcionamliento del dispositivo de &alibrado acorde con la
invencidn.:

La figura 2 8s una vista esquemdtica parcial, siguien
do la flecha F1l deo la figura 1.

La figura 3 es una vista esquemistica parcial, siguien
do la fleche F2 de la figurs 1.

La Pigura 4 es una wista laterzl de un sistema de pasg
da ascciado sl dispositivo de la figura 1,

Las figuras 5 y 6 son, respectivaments, vistas suparioe
res y de alzado del sistema de la Figura 4.

£l dispositivo de calibrado de la fruta de acucrdo con
la invencién, comprende una pluralidad de aletas longitu-
dinales 1, paraleias (de las que solamente se representa
una) cuya ala horizontal 2 sirve de soperte a sspolones 3,
montados lateralmente en salients sobre copas 4, euscepti
bles de contener, raespectivaments, una de las frutas 5 sue
sg dosea celibrar.

Para mayor claridad, sn los dibujos, se hen ropresenta=-
do las copas 4 aisladaments, £n realidad, se omntan una =
tras otra, con varias de frente, de manera qus se consti=
tuya una banda sin fin, que avanza por ejemple, en el sen
tide do la flacha F de las figuras 1 y 2, Cada copa, v& =
montada en disposfcifdfdngiratoria en torno a un sje horizon
tal excentrice 6, transverssl al ssntido de avance T de la
mencionadas copas. Los gjss 6 pusden hacerse solidarios de

cadenas de arrastre laterales no repressntadas. fiormalmen—
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te, las copas 4 deberfan girar alrededor de su eje 6, de
forms fus adoptassn una posicidn suspendids sn relacidn
con al mismo., 5in embargo, se ven lmpedidos da girar y qug
dan mantenidos en poslcidn horizontal pPaclas & la cola-
boracidn da los aspolunss 3 con el als 2 de la alsta 1. A
cada fila de copas &4, (ue avanzan una tras otra, -ss asocia
una alete 1. |

£l sla 2 de las alstas 1 comprends una pluralidad ds eg
cotaduras sucesivas 7, separadas entre sf, si blen en los
dibujos solamente se representa una de allas. La escotaduras
7 de la pluralidad da aletas paralelas 1, se slinean por -
hileras transvorsales sucesivas, y a cada escotadura 7, la
correspends un sistema de pesado 8 diapuestb por sncima de
las aletas 1 y da la banda ein fin formada por las copas 4,
Los sistemas de pesada 8 correspondiente a un hilera trang
versal do sscotadurae 7, se disponsn a 8u vez en hileras =~
transversales sugasivas dispuastas por sncima de las cita-
das copas, y los sistamas de pssada 8, da un hilers trans-
versal, puaden regularse preuviamente al miamo tiempo, de ~
la manera que a continuacidn se indica.

£n cada escotadura 7 se dispone una palets 9, o cualguier
otro eleusnto asmejante, fue taps casi por completo de la :
citada sscotadura y roza el sla 2 de la aleta 1. Do éstary
forma, la pdeta 9 permite asegurar la continuidad entre =
ias porcionss dsl ala 2 que se encusntran a una y otra pay
te de la citada sscotadura,

Cada palsta 9 se encuentra suspsndida en sl dispoaitivo
de pesada B por medimcibn de un balancin 10, provisto s tal
efecto de un ganche 11 en su parte superior. Los brazos -

verticales 12 del balanc{n 10 atraviesan libresmente orifi- .
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cios 13 practicades en una de las alas de una porcidg

de la alepta 14, f1jada sobre la alets 1, De sste modo,

la porcidn de la aleta 14 pusde servir de gufa de des~

lizamianto para los brazos 12 y el balancin 10,

Da lante de cada escotadura 7 se ha provisto una rep
pa 15 inclinada pacia abajo y proviata, sn sl sentido =~
ascendents de un; palsta 16 gque roza el ala 2 de la zlg
ta 1, :

Cada sistema de pesada 8 {del cual se describe una -

forma de realizacidn seguidamenta, a la vista de las =

. Plguras 4 a %), ha side reguladec previamente para qus se

incline bajo un peso determinado. Todos los sistsomas 8

de una hilsra tremsversal hen disoc ajustada para el mig

mo pesc, y los sistemas 8 sa han requlado previamente -
para pesos ducesivamente decrecientes deosde la parte ap
terior a la posterior. Entonces, el dispositivo conforme
con la invencién, funciona de la manera sigulente,

Gracias & la colabdracidn de los espolones 3 y del a=-
la 2, las copas 4 se mantiensn horizontalmehe, incluso cuap
do contiensn una Pruta §. Cuando unas copa 4 cargada con =
su fruts § llege al emplazamiento 7, su espolon 3 abando=
na ol ala 2 y viens a apoyarse contra la paleta 9. Si sl
paso de la frutaS y de la copa 4 es inferior al peso pre~
determinado de inclinacién del sistema de pesada 8 correg
mdiente, la paleta 2 queda en su lugar, y al sspoldn 3,
graclas a ells, pasa de la porcidn ascendente del ala 2 a
la porceifn descendente {espeldn 3 g en la figura 2),

Por el contrario, a; al peso de la fruta 5, sumado al de
la copa 4, e&s superior al peso predeterminade de inclina~

cifn del sistema de pesada 8, la paleta 9 cede por efecto ~
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del impulsc sjercido por sl aspolon 3, y ssts viens a

apoyarss sobre la rampa 15 a la que hs descender (voag
se flouras 1 y 3). En un nomento determinado, el espo-
18n 3 abandona la palets 9 y pasa bajo la porcidn dos-
cendente del ala 2 {espolon 3 b bajo la figura 2) sin

dejar de permanscer sn contacto con la rampa 185,

Al final do ssta, serfa posible hacer inclinarse a
las copas 4, para qus dsscarguen sus frutas sobre un -
transportador 17, cuya diraecciln de avance s por sjemplo
perpendicular, a la de las copas 4.

Sin embargo, del paligre de que varias copas 4 de una
hilera transversal puedieran inclinarse al mismo tiempo
ae derivar{a el que todas les copas dascargarfen su fru~
ta en ol mismo lugar de las banda. Pars remediar los in-
concenientes, tales ﬁamn un mal aprovechamiento de la sy
parficie de trahaporte, acumklacionas, ste., que de elle
resultar{sn, as preforible asociar acada fila longitudi-
nal al de copas &, rampas ds desgiacidn 18, 19, 20, ....
de distintas longltudas, de forma gjue las copas de una =
miam; hilera transvsrsal, qua abandonan sus alas 2 respeg
tivas al miamo tiempo, basculen en puntos tranaversalas -
diferentes del trensportador de evacuacidn 17.

Ademds, una copa 4 qus ss hubiese inclinado con anterig
ridad en un sistema de pesada situado an la porcifn anta=
vior, y suspsndida en su sje, amanazar{a, sobre todo a cay
sa de su fondo prominente y de la proximidad de las copas
siguientes, con impadir la inclinacién de la copa pracedep
te y la desviacidn del frute contenido sn la misma hacia
hacia un distema de peaada situado en la porcifin ascenden

te. Paras evitarlo, a las rampas de desvliacidn 18, 19, 20..
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se asogian rampas de retancidn 21, 22, 23 ... restificdn
dose por los menos parcialmente las copas ya inclinadas;

con vistas a permitir la inclinacifn de las copes lnmedig
tamente precedentes,

Segfn muestran las figuras 4 a 6, cada sistema de pesg
da se monta sobre un soporte 24 dispussta por encima de las
copas 4, transversalments a la dirsccidn de avance f de ~
gstas Gltimas. El soporte transveraal 24 es comdn a todos
los sistemas de pesada 8 de una hilera transvagsal,

Un sistema de pssada B comprende una base 25, fija el -
saporte transvarsal 24, sobre la gue se afirman dos punzo-
nes 26 y 27 alineados transversalments al citado soporte,-
es decir, paralelamente a la direccidn de avance f. Un trg
vesafio 28 se montg sobre estos punzonas 26 y 27 de forma -
gque puedan cecilar en tornc a la linea formada por las pun
tas de ajuellos, Scbre @l travesafio 2B se suelde una espl-
ga 29, acodada gproximadamente an forma de 3, gus Sompren=
da una rampa pequefia 29 g y una rama grande 28 b . Las rg
mas 29 z y 29 b son peralelas al soporte 24 y ss situan a
una y otra parte del travesafio 28. La papiga 29 se hacs sg
1idaria de ssta Gltima por mediacién de acodadura 29 g prg
xima a la rama peéueﬁa. misntras gue la acodadura 29 ¢ prg
ma a ls rama mayor 29 b se libera del travssafic 28,

tin contrapeso 30 se hacs solidario del traveeafio 28 y -
permiton man-tensr, en reposo, lag ramas 29 a y 29 b sensi
blements horizontales, Este posicidn horizontal pueds ajug
terse gracias a un tornillo 31 que dravigsa el contrapese
30 y se apoya scbre la base 25, Un contrapeso auxiliar 32
puase desplzzarse sobre una eepiga roscada 33, paralelas a

las ramas 29 a y 29 b y solideria del contrapssc 30,
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Sobre la rams 29 b pusde deslizarse libremente un cop
trapesa 34, Este contrapeso 34 estd abrazado por 308 se-
lientes verticales 35 de una horguilla solidaria de una
tusrca 36 atravesada por unm tornillo 37 e impedids de gi
rar an relacién con sl mismo, Los salisntes 35 arrastran
los contrapesos 35 en traslacién, peraletamsnte a la rama
29 n,rparom ls dejsn libre paralelamente a gsta rama. To
dos los contrapescs 34 de los sistemas 8 de un hilera trang
versal se sncuentran atravesades por sl tornillo 37 comn,
dirigido en su sxtremo por medioc de un botdn 38.

En al sxtremo libre de la rame pequefa 29 g se engancha
ol balancin 10 por medio de su ganche 11, E1 extrsmo libre
de la rama grande 29 § puede colaborar sventualmonts con -
una barra de blogueo 39, giratoria, que pueds adoptar dos
posicioness
en una de astas posiciones, permite sl desprendimiento dsl
citado extramo de la rama 29 b y en la otra, loc implde.

£n estas dos posiconas, la barra 39 se mantiene gracias
a un rebaje 40 previsto en una placa 41, Se compronde fa=
cilmente, que la posicifn dal contrapeso 34 scbre 1la rama
29 b permite regular previaments el peso sn virtud del -
cual bascula el sistema. Ba posiciln de sete contrapeso
(y la de los contrapescs somsjantes da loa otros sistemas
8 dispusstos en la miama hilera transversal) ss ajusta mg
diante la colabéracifn del tornillo 37 y de las tusrcas -
36, Cuando sl peso de un fruta 5 es superior al peso ajug
toda por la posicién del contrapasc 34, gl sistama B8 bas~
cula bajo la accidn del sspolin 3 sobre la paleta 9 correg
pondients, y la rama 29 g bascula hacia arriba {flecha F3).

El contrapesa 34 sobresals esntoncas, por lo menas parcial,
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mente, de los salientes 35, Se advertird que el des=
prandimisnto de la acodadura 29 g permite llavar sl
contrapeso 34 sl nivel del travesafio basculante 28 y
de confarir entonces una gran sensibilidad al sistema.
ge¢ posade B,

Adn cuando en la escripcifn qﬁs antccede, se hayan
sxpuesto sistemas de pesada montados sabre sopurtes =
transversales al avance de las copas, es evidente tus
estos sistemas de pesada podrian montarse en sentida
oblfcuo en relacidn con esta direccidn de avance, adn
quedanda siempre gvidenetemente dispusstos pmrrencima
de las mencionadas copas, '

Igualmente, sstos sistemas podrfan disponerse paralg
lamentg a2l conjunto de las copas, qusdando entonces su
travesafic 28 paralels a la direccidn de avance do las -
mismas, ‘

§ 0 T 8z

Se telvindicen como propios y nuevos, para gue Sean
abjeto de una Patente de Iavencidn en ﬁspaﬁa, porvein=
ta afios, roivindicdndose prioridad de la Patente deposi
tada en Francia can fecha 9 de Enero de 1975 con el n -~
75 00496, los puntos sigulontaess
1+~Dispositivo para el calibrade de frutas, por sus pesos,
en 8l qua cada fruta se sncuentra contenidas on una copa
mbyil, montada en dispocicidn giratoria alrededor de un
eje excéntrice, y formando parte de una pluralidad ds co
pas agrupadas en hileras que avanzan una tras otra, for-~
mande una especie de banda sin fin, mantenidndose hurizqg
tal cada dna de las citadas copas, merced a la colabara=

cidn de un espolén sclidario de la copa con un carril de
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qufs sobrs el nus se desliza sl mencionads sspoldn, nian
tres que, por sectores, el mencionado caerril aparece in-
terrumpido y gustitufdo per los glementos sensibles de -~
dispeslitives de pesada previamente regualablaes, caracte-
rizado porque los expresados dispostivos de pasade se dig
ponan por encima de la banda Pormada por las copas, sncop
trandose los citsdos elementos sensibles suspendidos de -
los citados disnositivos ds pasada, en la forma de los -
pletillos de una balenza.

2.~ Dispositivogpara et calibrado de frutas, sagin la rei
vindicacifn 1, caracterizado porque cada uno de los menclg
nados elendns ssnsiblas se suspende del dispostivo de pesg
da correspondionte a tre-vis dq un balsncfn cuyo deaplazp
misnto vertical se encuentra conducido por una gufa doli-
daria del carril da gufa correspondiente.

3,- Dispasitivo para sl calibrado ds frute, ae gdn la ref
vindicacién 1, caracterizado porque a cadarinterrupcién -
ds un carril se asocia une rampa dascendentse gue qufa, bg
jo la soreidn descendante del exprosado carril, &l desli~
zamiontc del sspolén de una copa cargada cuyo pesc cea sy
parior al previaments ajustado del dispositive da pesada,
impidiendo momentdnsamenta la inclinacidn ds esta copa.
4.~ Dispusitivo para el calibrado de fruta, seglin la ro}
vindicacién 1, sh el que a cada hilera transvsraal de dig
positivos de pesada se asocia un transportedor de svacua-
chfn cuyo avance s ortogonal respecte del prapio ds las
copas, caracterizado porque a cada uno de los slementos -
sgnsibles de dispositivo de pessda alineados transvoersalw
mente sigulsndo una hilera, ss asocia una rampa que impi-

de momentancamoents la inclinacién de las copas, variande
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7.

13 longitud de las mencionadas rampas, para los distine
tos elemontos sensibles de una hilera, de forma que las
copas que hayan disparado dispositivos de pesada dife-
rentess de una hilesra, dejan casr su fruta en puntos trang
versalmente diferentea del comentado transportador de avg
cuacifn,

S.- Bispostivo para el calibrado demfruta, seglin la rei-
vindicacifn 4, caracterizado porque s cada uno de los e~
lementos sensibles de dispositivos de pesada alineados -
salmgnte formendo una hilsra, ss asocla otra rawmpa, suscep
tible de enderszar momentineamente, y por lo menos parcial
mentg, una copa anteriormente inclinada, correspondientla -
la longitud de cada un=2 de sllas, a la longitud de la ram=
pe gue implde &amonténeamante la inclinacidn de las copas
y sa asocia al mismo dispositivo de pesadp.

6+~ Dispositivo para el calibrade de fruta, scgin la rei-
vindicacidn 1, caracterizado porque cada dispositive de ps
sada comprende un travesafio montado en disposicién basculan
te, paralslanents a su eje longitudinal, y dos ramas solidg
rias de dicho travesafia, de direccidn perpendicular al mig
mo y dirigidas respectivaments a uno y otro lado, previéne—
dose una de las citadas ramas, para enganchar uno de lop -
manciongdos balancines, mlentras que por la otra puede deg
lizarsa un contrapssd.

7.= Bispositivo pars sl calibrade de fruta, segln la rei=
vindicacién 6, caractsrizado porque todos los dispositivos
do pesada de una hilsra se montan sobre el mismo soporte

y parque los contrapesos de estos diapositivos son todas
ajustables simultinsamenta.

B.~ Dispositivo para sl calibrado de fruta, segln la rei-
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vindicacidn 7, caracterizado porgque cada contrapeso ds

sujeta entre los salisntaes verticeles de una horquilla
eblerta por su parte supasrior, pudlendo accionarse si-
rulténeamants todas las horquillas mencionadas.

9.~ Dispositivo para el calibradee de frutas, sagin la
reivindicacidn 6 caracterizado porque la rama sobre la gque
se desliza el contrapeso estd conformads de mangra qus |
#sts pusde constitufrse en prolongacidn del travesafo.
10.= Dispositivo pars el walibrado de frutas, segdn la
reivindicacidn 6 caracterizado porque sl trsvesafis se ~
monta en diapositidn basculanta, por mediacidén de dos -
punzenes separados longltudinalmsnte.

11.~ DISPOSITIVO PARA EL CALIBRADD DE FRUTAS,.

Toda conforme se dascribe sn la Memoria que anteceds,
se ilustra como ejemplo da sjscucidn en los planos uni-
dos a alla y se reivindica an su Nota.

Esta lMomorla coneta de quince hojas folisdas, escri-
taz a manquina por una sOla cara y planos que la scompalian.

Madrid, 3 de Enern ds 1976
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