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La presante invención se refiere a un dispositiva 

para el calibrado da frutas por sus pesos.
Sb conoce ya un diopoaitrvóperael calibrado de - 

frutas por sus posos, en el que cada fruta so contie- 

te en una copa móvil montada en disposición giratoria 

en torno a un eje excéntrico, la cual se mantiene en - 
posición horizontal con la ayuda da un espolón solida­

rio da la copa, con un carril de guía sobra al que ae 
desliza el mencionado espolón. En determinados sectores, 
el mencionado carril do guía s© vé interrumpido, y sustjj, 

tuídopor el elemento sensible de un dispositivo de pesada, 
regulado previamente para un determinado peso de fruta. 

Entonces, el citado espolón pasa prácticamente sin dis­

continuidad desda la parte alta del carril, a un alomen, 
to sensible de pesada* sila fruta es menos pesada, que 

el peso para el cual ha sido previamente ajustado el dis, 
positivo de pesada, el espolón franquea el elemento sen­

sible sin hacer bascular la copa, y vuelve a pasar ssgujl 

daments por la porción baja del citado carril. A la invejp 

sa, si el peso de la fruta a© por lo monos igual a aquel 
para el cual ha sido ajustado previamente ©1 dispositivo 

de pesada, el elemento sensible cede bajo el peso del es, 
palón, y la copa se inclina, dejando caer la fruta que - 

cpmtiane.
Se comprende fácilmente que disponiendo uno tras otro, 

dispositivos de pasada, con sus órganos sensibles corres, 
pendientes, ajustados para pesos sensiblemente decrecían 

tes (en relación con el avance de las copas), es posible 

efectuar la clasificación de las frutas de acuerda con —

sus pesos



3

Con preferencia, el dispositivo de calibrado conti¿ 

na una serie de carriles de guía paralelos, y las copas, 

los dispositivos de pesada, y sus elementos sensibles, 
se montan por hileras transversales, alineados uno tras 

5 otro, para constituir las copas que es msncionan una e¿ 
pacia da banda sin fin continua, arrastrada en traslación

por cadenas laterales*
Eb los dispositivos conocidos, los óiganos de paaada 

asooidos a las citadas copas se disponen sobre la banda que 
10 sa mencione, lo cual presenta el inconveniente de que t& 

les dispositivos no son fácilmente accesibles, para su » 
mantenimiento y ajusta*

La presante invención remedia este inconveniente*

Según la invención, ei dispositivo de calibrado de - 
15 frutas por sus pesos, en el que cada fruta se contiena en 

una copa móvil, montada en disposición giratoria en tor­

no a un eje excéntrico, formando parte da una pluralidad 

da copas clasificadas sn hileras que avanzan una tras o- 

tra formando une espacie de banda sin fin, manteniéndose 
20 horizontal cada une de tales copas con la ayuda de un s& 

polón, solidario de le cope, con un carril de guíe sobre 

ei que se desliza el citado espolón, mientras que, por — 
sectores, si carril en cuestión ae vó interrumpido y su£ 

tituído por ios elementos sensibles de dispositivos de - 

25 pasada previamente ajuatables, caracterizado por $ua los 

mencionados dispositivos de pesada se sisponen por encime 

ds la banda constituida por las copas, encontrándose los 
expresados órganos sensibles suspendidos en los dichos - 

dispositivos de pesada, a la manera de loe platillos de 
30 una balanza*
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Oe esto modo, los dispositivos de pesada son accesi 
bles para el manteniemíento y el ajaste»

Cada uno de loa citadas elementos sensibles, se sus, 

pende convenientemente en el dispositivo de pesada so*»

5 lidario, por mediación de un balancín cuyo dsslizamien 

to vertical vá conducido por una guía solidaria del e ¿  

rril de guía correspondiente»

fl cada interrupción de un carril puede asociarse una 
rampa descendente que dirige, por la parte baja del man 

10 clonada carril, el deslizamiento del espolón de una co­

pa cargada, cuyo peso as superior al previamente ajustg, 
do del dispositivo de pesada, impidiendo momentáneamen­

te la inclinación de dicha copa»
En el caso .en que, a cada hilera transversal de dis- 

15 positivas de pesada» se asocia un transportador de ev¿3 
cuación cuyo avance es ortogonal respecto del propio de 

las copas» as conveniente que a cada uno de loe elementos 
sensiblesde dispositivos de pesada alineados transversa^, 

mente siguiendo una hilera, se asocie una rampa que im- 

20 pida momentáneamente la inclinacián de las copas» variar^ 

do la longitud de las citadas rampas para los distintos 

elementos sensibles de una hilera, de forma que las co­
pas que hayan disparado dispositivosde pasada diferentes

de una hilara, vuelquen su Frute en emplazamientos trana 
25 versalmente diferentes del citado transportador de eva­

cuación»
Cuando las copas se han dispuesto cercanas una de o- 

tras, puede suceder que una copa, que ya se haya volcado 

estorbe, principalmente por su fondo sobresaliente, la - 
30 ulterior descarga da la copa inmediatamente prodedsnte»
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Para remediar sata ineovenients, a cada uno da los ala-' 

manto* sensibles da asocia otra rampa suacaptibla de sn 

derezar, por lo manoa parcialmanta, una copa anteriormente 

basculada* Evidentemente, a cada uno de los elementos sena¿ 
S blaa da lo* dl*po*itivo* da pasada alineados transversal 

mente siguiendo una hilera, se asocia una de estas rampas 

de enderezado parcial y momentáneo, impidiendo momentánea 

mente la longitud da cada una da astas rampas, asociada - 

al mismo dispositivo da pesada, la inclinación de las co- 

10 pas.
Con preferencia, cade diapositiva de pesada dispone - 

de un travesafto, montada en disposición basculante, para­
lelamente a su eje longitudinal, y dos ramas solidarias - 
de dicho travesano, da dirección perpendicular el mismo - 

15 y dirigidas respectivamente a uno y otro lado} hablándose 

previsto una de las citadas ramas para enganchar con uno - 
de los balancines que ss expresan, mientras qua por la otra 
puads deslizarse un contrapaso*

Todos los dispositivos da pesada vas montados sobra al 
20 mismo soporta, y loa contrapasos ds estos diaposfcivoa pued 

dan todos regularseaimultaneaments* A tai afecto, cada uno 
de ellos se sujeta entre los salientes verticales de una 

horquilla abierta por su parta superior, siendo suscepti­

bles de accionamiento simultaneo las horquillas indicadas*

25 Al objeto de aumentar la sensibilidad de los dispositi­

vos de paseda, es conveniente que la rama ds aquellos sobre 
la que se desliza el contrapeso, ss conforme de manera que 

late pueda constituirse en prolongación del travesado.

En una modalidad da realización económica y segura, el 
30 travesaste se monta an diaposifelón basculante por mediación



dos punzones separados longitudinalmente.
Las figuras del dibujo adjunto, darán mejor a enten­

der como puede realizarse la invención.
La figura 1 bs una vista esquemática que muestra el 

funcionamiento del dispositivo de ¿Calibrado acorde con la 

invención.
La figura 2 es una vista esquemática parcial, siguien. 

do la flecha Fi da la figura 1•

La figura 3 es una vista esquemásfcica parcial, siguiera 

do la flecha F2 de la figura 1*
La figura 4 es una vista lateral de un sistema de paŝ , 

da asociado al dispositivo de la figura 1•
Las figuras 5 y 6 son, respectivamente, vistas superior 

res y da alzado del sistema da la figura 4»
El dispositivo de calibrado de la fruta de acuerdo con 

la invención, comprende una pluralidad de aletas longitu­

dinales 1, paralelas (de las que solamente se representa 
una) cuya ala horizontal 2 sirve de soporte a espolones 3, 

montados lateralmente en saliente sobre copas 4, suscept¿ 

bles de contener, respectivamente, una de las frutas 5 que 

ss desea calibrar*
Para mayor claridad, en los dibujos, se han representa­

do las copas 4 aisladamente, En realidad, se omntan una — 
tras otra, con varias de frente, de manera que se consti­
tuya una banda sin fin, que avanza por ejemplo, en el sen 

tido de la flecha F de las figuras 1 y 2. Cada copa, vá - 
montada en dieposáíciónngirataria en torno a un eje horizon. 

tal excéntrico 6, transversal al sentido de avance f .de la 

mencionadas copa». Loa ejes S pueden hacerse solidarias de 
cadenas de arrastre laterales no representadas* Normalmen—



-  7 -

te, Xas copas 4 deberían girar alrededor da su eje 6, de 
forma que adoptasen una posición suspendida sn relación 

con al mismo. Sin embargo, se ven impedidos de girar y qu£ 
dan mantenidos en posición horizontal gtacias a la cola*

5 boraciÓn da los espolones 3 con el ala 2 da le aleta 1. A 
cada fila de copas 4, que avanzan una tras otra, se asocia 

una aleta 1,
£1 ala 2 de las aletas 1 comprende una pluralidad de e& 

cataduras sucesivas 7, separadas entre ai, si bian en los 
10 dibujos solamente se representa una de alise, La escotaduras 

7 de la pluralidad da aletas paralelas 1, se «linean por * 

hileras transversales sucesivas, y a cada escotadura 7, la 
corresponde un sistema de pasado 8 dispuesto por encima de 
las aletas 1 y da la banda sin fin formada por las copae 4. 

15 Los sistemas de pesada 8 correspondiente a un hilara tranj, 

versal de Bscotadurae 7, se diaponen a au vbz en hileras ~ 
transversales sucesivas dispusstas por encima de las cita­

das copas, y los sistemas de pesada 8, da un hilera trans­
versal, pueden regularse previamente al mismo tiempo, da — 

20 la manara que a continuación se Índice*
En cada escotadura 7 se dispone una paleta 9, o cualquier 

otro elemento semejante, que tapa casi por completo de la 

citada escotadura y roza al ala 2 de le aleta 1. 0e éstsnr 

forma, la pdeta 9 permite asegurar la continuidad entra - 
25 las porciones del ala 2 que se encuentran a una y otra paji 

te de la citada escotadura*
Cada paleta 9 se encuentra suspendida en si dispositivo 

de pesada 8 por mediación do un balancín 10, provisto a tal 

efecto de un gancho 11 en au parte superior* Loe brazos - 
30 verticales 12 del balancín 10 atraviesan libremente orifi-



cios 13 practicados en una da las alas de una porciótf 

da la alata 14, fijada sobre la aleta 1.0o este modo, 

la porción de la aleta 14 puede servir da guía de des­

lizamiento pora los brazos 12 y el balancín 10.
De lante de cada escotadura 7 se ha previsto una rara 

pa 15 inclinada (lacia abajo y provista, sn el sentido - 

ascendente de una paleta 16 que roza el ala 2 da la al¿ 
ta 1 •

Cada sistema de pesada 8 (del cual se describe una - 
forma de realización seguidamente, a la vista de las - 

figuras 4 a 5). ha sido regulado previamente para que se 
inclina bajo un peso determinado. Todos los sistemas 8 

de una hilera transversal han diso ajustada para el mi& 

mo peso, y los sistemas 8 se han regulado previamente — 
para pesos sucesivamente decrecientes desde la parte an 
terior a la posterior. Entonces, el dispositivo conforme 

con la invención, funciona de la manera siguiente.
Gracias a la colaboración de loa espolones 3 y del a— 

la 2» laa copas 4 se mantienen horizontalmete, incluso cuan, 

do contienen una fruta 5. Cuando una copa 4 cargada con - 

su fruta 5 llega al emplazamiento 7, su espolón 3 abando­

na el ala 2 y viene a apoyarse contra la paleta 9. Si el 
peso de la frutaS y de la copa 4 es inferior al peso pre­

determinado de inclinación del sistema de pesada 8 corras, 

pudiente, la paleta 9 queda en su lugar, y el espolón 3, 

gracias a ella, pasa de la porción ascendente del ala 2 a 
la porción descendente (espolón 3 a en la figura 2).

Por el contrario, si al peso de la fruta 5, sumado al de 

la copa 4, es superior al peso predeterminado de inclina­
ción del sistema de pesada 8, la paleta 9 ceda por efacto —
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del impulso ejercido por el espolón 3, y este vierte a 
apoyarse sobre la rampa 15 a la que he descender (vean 

se figuras 1 y 3)* En un momento determinado» al espo­
lón 3 abandona la paleta 9 y pasa bajo la porción dos- 

candante del ala 2 (eapolon 3 ¿  bajo la figura 2) sin 

dejar de permanecer en contacto con la rampa 15*
Al final de asta, aería posible hacer inclinarse a 

las copas 4, para que descarguen aua frutas sobre un — 

transportador 1?, cuya dirección de avance es por ejemplo 
perpendicular, a la da lea copea 4«

Sin embarco, del peligro de que varias copas 4 de una 

hilera transversal puedieran inclinarse al mismo tiempo 

se derivaría el que todas lea copea descargarían au fru­

ta en el miarao lugar de las banda* Para remediar loa in- 

concenientes, tales como un mal aprovechamiento de la sij 
perficie da transporta, acumulaciones, ate*, que de ello 

resultarían, as preferible asociar a cada fila longitudi­

nal al de copas 4, rampas de deaoiación 18, 19, 20, •••• 
da distintas longitudes, de forma que las copas da una - 
misma hilara transversal, qus abandonan aua alee 2 reapeg, 
tivea al miamo tiempo, basculen en punto* tranoversalas - 

diferentes del transportador de evacuación 17*
Además, una copa 4 que aa hubiese inclinado con anterio 

ridsd en un alaterna da pesada situado en la porción ante­

rior, y suspendida en au eje, amenazaría, sobre todo a eaj£ 

sa de au fondo prominente y de la proximidad de las copas 
siguientes, con impedir la inclinación de la copa preceden 

te y la desviación del frute contenido sn la misma hacia 
hacia un éietema de pesada situado en la porción escanden 

te# Para evitarlo, a laa rampas de desviación 18, 19, 20*.
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se asocian rampas da retención 21, 22, 23 ... Testificar^ 
cjose por los manos parcialmente las copas ya inclinadas, 

con vistas a permitir la inclinación de las copas inroadi£ 

tamente precedentes.
5 Según muestran las figuras 4 a 6, cada sistema de pas£

da se monta sobra un soporte 24 dispuesto por encima de las 

copas 4, transversamente a la dirección de avance f dfl - 
estas últimas. El soporte transversal 24 es Goraún a todos 

los sistemas de pesada 8 do una hilera transversal»
10 Un sistema da pesada 8 comprende una base 25, fija el -

soporte transversal 24, sobre la que se afirman dos punzo­

nes 25 y 27 alineadas tronsversalmsnte al citado soporte,- 
es decir, paralelamente a la dirección de avance f. Un trg, 
vesana 28 se monta sobre estos punzones 26 y 27 de forma — 

<15 que puedan oscilar en torno a la línea formada por las pu£ 

tas de aquellos. Sobre el travesarlo 28 se suelda una espi­

ga 29, acodada aproximadamente en forma de S, que compren­

da una rampa pequeña 29 £ y una rama grande 29 b, * Las r£ 
mas 29 £  y 29 b̂  son paralelas al soporta 24 y se sitúan a 

20 una y otra parte del travesaña 28. La espiga 29 se hace S£ 
Üdaria do esta última por mediación de acodadura 29 £  pro 

xima a la rama pequeña, mientras que la acodadúra 29 ¿ prjo 

raa a la rama mayor 29 £  se libera del travesano 28.
Un contrapeso 30 se hace solidario del travesano 28 y — 

25 permitan man-tener, en raposo, las ramas 29 £  y 29 b sensi, 

blemente horizontales# Esta posición horizontal puede aju£ 
tarss gracias a un tornillo 31 qus«traviesa el contrapeso 

30 y se apoya sobre la basa 25. Un contrapeso auxiliar 32 

puese desplazarse sobre una espiga roscada 33, paralela a 
las ramas 29 a y 29 b y solidaria del contrapeso 30.30
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Sobre la rama 29 £¡ pueda deslizare» libremente un CQ& 

traposo 34, Este contrapeso 34 está abrazado por Joa sa­

llantes verticales 35 de una horquilla solidaria de una 
tuerca 36 atravesada por un tornillo 37 a impedida de g¿ 
rar en relación con el mismo* Los salientes 35 arrastran 

loa contrapeaos 34 en traslación, paralelamente a la rama 

29 fc, paro?* le dejen Ubre paralelamente a esta rama. To 
dos los contrapéeos 34 de los sistemas B tía un hilera tran¿ 

versal se encuentran atravesados por al tornillo 37 común, 

dirigido en su extremo por medio de un botón 3B.
En el extremo libre de la rama pequeña 29 &  se engancha

el balancín 10 por medio de su gancho 11, El extremo libre 
de la rama grande 29 &  Pu«d« colaborar eventualraonts con - 
una barra de bloqueo 39, giratoria, que puede adoptar dos 

posieionest
en una de estae posiciones, permite el desprendimiento del 

citado extremo da la rama 29 &  y en le otra, lo impida.
En astas dos posicones, la barra 39 se mantiene gracias 

a un rebaje 40 previsto en una placa 41. Se comprende fá­

cilmente, que la posición del contrapeeo 34 sobre le rama 
29 &  permite regular previamente el peso en virtud del - 
cual bascula el sistema- fia posición de este contrapesa 
(y la da los contrapesos semejantes de los otros sistemas 

ft dispuestos en la misma hilera transversal) se ajusta 
diante la colabiración del tornillo 37 y de la» tuercas - 

36. Cuando el peso de un fruta 5 es superior al peso ajus, 
todo por la posición dsl contrapaso 34, el sistema 8 bas­

cula bajo la acción del espolón 3 sobre la paleta 9 corréis 

pendiente, y la rama 29 bascula hacia arriba (flecha F3), 

El contrapeso 34 sobresale eontoncea, por lo menos parcial



mente, de los salientes 35* 3e advertirá que q1 des­
prendimiento de la acodadura 29 ¿  permite llevar el 

contrapeso 34 al nivel del travesaña basculante 28 y 
de conferir entonces una gran sensibilidad al sistema 

S de pasado 8,
Aún cuando en la escripción que antecede, se hayan 

expuesto sistemas de pesada montados sobre soportes — 
transversales al avance de las copas, es evidente que 

estos sistemas de pesada podrían montarse en sentido 

10 oblicuo en relación con esta dirección de avance, aún 
quedando siempre evidenetemente dispuestos por encima 
de las mencionadas copas*

Igualmente, estos sistemas podrían disponerse paralji 

lamente al conjunta de las copas, quedando entonces su 
15 travesano 28 paralelo a la dirección de avance de las — 

mismas»

ti 0 T flt
Se reivindican como propios y nuevos, para que sean 

objeta de una Patente de Invención en España, porvein- 

28 te años, reivindicándose prioridad de la Patente deposjt. 
tada en Francia can fecha 9 de Enero de 1975 con el nfi - 

75 00496, los puntas siguientesí
1*-Oispositivo para el calibrado de grutas, por sus pasos, 

en el que cada fruta se encuentra contenidas en una copa 

25 móvil, montada en disposición giratoria alrededor de un 
eje excántrico, y formando parte de una pluralidad da co 

pas agrupadas an hileras que avanzan una tras otra, for­

mando una especie do banda sin fin, manteniéndose horizon 
tal cada una de las citadas copas, merced a la colabora- 

30 ción da un espolón solidario de la copa con un carril de



guía sobre el que ae desliza al mencionado espolón, mían, 

tres que» por sectores» el mencionado carril aparece in­

terrumpido y sustituido por loa elementos sensibles de — 
dispositivos de pesada previamente raguslsbles, caracte­
rizada parque los expresados dispoativos de pesada se di£ 

ponan por encima de la banda formada por las copas» encqn 

trandose los citados elementos sensible* suspendidos de - 
loa citados dispositivos de pasada* en la forma de los — 

platillos de una balanza*
2 ,«* Dispoaltivofpara el calibrado de frutas# sagón Xa re¿ 
vindicación 1, caracterizado porque cada uno de los mencijo 

nados elsmios sensibles se suspende del diapostivo de pssjj, 
da correspondiente a tra—vis de un balancín cuyo desplaza 

miento vertical se encuentra conducida por una guía doli- 

daria del carril da guía correspondiente.
3*- Dispositivo para el calibrado do fruta» ae gán la raĵ  
vindicación 1, caracterizado porque a cada interrupción - 
ds un carril so asocia una rampa descendente qua guía, b& 

jo la porción descendente dal expresado carril» el desli­
zamiento del ospolón da una copa cargada cuyo peso soa su 
parlar al previamente ajustado del dispositivo da pesada, 
impidiendo momentáneamente la inclinación ds esta copa.

4.*- Dispositivo para al calibrado ds fruta, aegón la rol 
vindicación 1, sn el que a cada hilera transversal de di& 

positivos de pasada so asocia un transportador tía evacua­

ción cuyo avance es ortogonal respecto dBl propio de las 
copas, caracterizado porque a cada uno de los elementos - 
sensibles de dispositivo de pesada alineados transversal- 

monte siguiendo una hilera, se asocia una rampa que Impi­
de momentáneamente la inclinación de las copas, variando
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la longitud do laa mencionadas rampas, para loa distin­

tos elementos sensibles de una hilara, ds forma que las 

copas que hayan disparado dispositivos de pesada dife­

rentes de una hilera, dejan caer su fruta en puntos tramj 
S varsalmente diferentes del comentado transportador de ay§, 

cuación*

5.— Bispostivo para el calibrado demfruta, según la rei­

vindicación 4, caracterizado porque a cada uno de los e- 
lementos sensibles de dispositivos de pesada alineados —

10 salmente formando una hilera, se asocia otra rampa, cuacan 

tibie de enderezar momentáneamente, y por lo menos parciajL, 

mente, una copa anteriormente inclinada, correspondiente - 
la longitud de cada una de ollas, a la longitud de la ram­
pa que impide momentáneamente la inclinación de las copas 

15 y se asocia al mismo dispositivo de pesada*

6*— Dispositivo para el calibrado da fruta, según la rei­
vindicación 1, caracterizado porque cada dispositivo de pe 

sada comprende un travesano montado en disposición basculan 
te, paralelamente a su eje longitudinal, y dos ramas solida, 

20 rias de dicho travesaña, de dirección perpendicular al mis 
mú y dirigidas respectivamente a uno y otro lado, previén­

dose una de las citadas ramas, para enganchar uno de loo - 
mencionados balancines, mientras que por la otra puede des, 

lizarse un contrapeso*

25 ?♦- Dispositivo para al calibrado de fruta, según la rei­
vindicación 6, caracterizado porque todos los dispositivos 
do pesada do una hilera se montan sobre el mismo soporte 

y porque loa contrapesos de estos dispositivos son todos 

ajustables simultáneamente*

30 8»— Dispositivo para el calibrado de fruta, según la rei-
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vindicación 7, caracterizado porque cada contrapeso de 

sujeta entre los salientes verticales de una horquilla 

abierta por su parte superior» podiendo accionares si­
multáneamente todas las horquillas mencionadas»

5 9*— Dispositivo para el calibrados de frutas» según la
reivindicación 6 caracterizado porque la rama sobra la que 

se desliza el contrapeso está conformada da manera que 
éste puede constituirse en prolongación dal travesano.
10. - Dispositivo para el calibrado da frutas» según la 

10 reivindicación 6 caracterizado porque el travesano 3« -

monta en disposición basculante» por mediación de dos - 

punzones separados longitudinalmente»

11. - DISPOSITIVO PARA EL CALIBRADO ü£ FRUTAS.
Todo conforma se describe an la Memoria que anteceda»

15 se ilustra como ejemplo de ejecución en loa planos uni­

dos a alia y se reivindica en su Bota»
Esta Memoria consta de quince hojas foliadas» escri­

tas a máquina por una aóla cara y planos que la acamparían •
Madrid, 3 de Enero de 1976
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