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MEMORIA DESCRIPTIIVA

El invento trata de un mecanismo para la toma
suparior de material de ensilaje de silos con un brazo frg
sador colocado arrimado y con posibilidad de giro en él
nivel de pienso, sobre un cilindro y una placa de fondo,
un soplador, colocado arriba del brazo fresador e impulsa

do directamentes por un electromotor, con una manga o algo
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semaejants, gue dirige sl material transportado por la fre-~
sa y 8l soplador hacia afuera, y varios brazos radiales,
longitudinalments ajustables, y verticalmente desplazables
sobre la pared del silo por medio des pares de rodillos,

En un mecanismo canocido de este tipo, la fresa,
8l motor ds fresar, el soplador de transports y sl motor ds
impulso del sopla?or estan colocados sobre una placa de fon
do y giran &n coman alrededor del eje del silo., El soplador
ds transports musstra un eja de giro horizontal, de forma
que la tuberia de: conduccidn fija, congctada al tubo de

&

presién, se dirigae verticalmsnte a traves ds la tapa del si
e

&

'lo hacia afuera, #

Y
Un mecanismo tal tiens dessusntajas,., Pussto que la

tuberia ds conduccifn se ha de acoplar en sentido vertical
al soplador de transporte que yira con la fresa, se produ=-
cen tubserias de conduccidn muy largas, por lo gque se re =
qﬁiere un soplador de fuerte rendimiento, A causa de la cg
nexién constructiva de la fresa, el soplador ds tramsports
y 8l motor impulser, se prqducen grandes dificultadss con
respecto al peso y a las demansiqnas del soplador de trans
porte al introducir el mecanismo en &) silo y al extraerlo,
Ademés, és desfavorable en el mecanismo conocida, .8l hecho
de qus la conduccidn de corriente al motor del soplador,
relativamente fuerte, requiere .un sistema caro ds anillo

colector,

Se crefa quse las desvantajas mencionadas serian
sliminadas con el DT =~ 052,312493 par el heého de modificar
el macanisﬁo, de forma que girarf solamente el brazo fresa
dor mientras todas las demés piszas del macanismo quedaban
fijas con respecto a la fresa, as decir, no giran, Ds to -

dos modas, también an este mecanismo se ha ds comprar una

ceelen
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conexién de anillo colecter para la t;ansmisién de la co =~
rriente del motor de fresar, independientemsnte de la pro-
visién de un electromotor para la fresa y otro slectromo -
tor para el soplador,

Por la OT - PS 1,757 549 se conoce una fresa de
toma superior de silo colgada de una soga, en la que el
grupo, qus consta de brazo fresador, soplador, engranaje y
electromotor, asi como de cilindro de impulsién, gira bajo

una instalacién de torrsta giratoria, por lo que unicamen

te 8l tubo de salida, que estd consctado al soplador, que=
da en posicidn no giratoria, También en aste caso, la co -
rriente eléctrica para el motor impulser, también girato -
rio, ha de ser conducida sobre anillos colectores, ds mado
que aqui también rigen todas las desventajas con sllo rela
cionadas, -

En otros tipos de realizacidn de tales fresas de
silo conocidos, se utiliza un soplador de aspiracién acos~
tado, que, sin smbargo, pusde dar lugar a fallecs por 8l tu
bo de salida, horizontalmente instalado, en los silos pe -
quefios, condicionado por un cambio brusce de direccidn del
fluido del material en los conductos de salida, Talss so =
pladores se pueden utilizar sblo limitadamente para,por
e jemplo, el transporte de snsilaje con un alto contenido
de humsdad,

La gran altura ds aspiraéién con sopladores de
aspiracion estacionarios, que sa colocan fusra de la cama-
ra del silo o sobre la tapa del silo y cuyo conducto de as
piracion se adapta de forma telesc6pica a una cierta regian
de transports del nivel de material, requieren un alto repn

dimiento de aspiracién, aparte del hecho de qus este meca=
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nismo solo funciona sin fallos bajo condicionas ideales de
ensilajs,

El invento tisne como base la tarsa de crear un
mecanismo de toma del tipo primsramente msncionado, que,
por una parte, por evitar elementos de contacto sléctricos
propensos a averias, y por otra parts, por una construccién
sencilla y compacta, no sdle trae-vantajas en el aspecto
econdmico, sino que, ademés, garantiza una mayor seguridad
de trabajo y simplifica el montaje y desmontaje del mecanis
me, - ' .

Esta tarea se resuslve segilin sl inventa, por sl
hecho de que la transmisidn para el engranaje colocado an
sl brazo fresador y sl engranaje que provoca la rotacién de
&éste, sale del anillo de corrsa trapszoidal, un ?nillo dsn
tado o algo parscido en la parte inferior del molinste so-
plador, .

Por el paso de la fusrza.impulsora a ambos engra
najes sobre la transmisidn de la correa trapezoidal, ss ng
cesita un sélo electromotor que,.al sér estacionario, pus-
de sstar equipado ds un cable nor?al para la conduccidn de
la corrients, Asi ss sliminan los contactos de anillo co -
lsctor necesarios en los aparatos conocidos,

El invento consists también en sl hecho da qus
el engranaje de rotacidn posee un pifién dentado con eje gi
fatorio vertical, que rusda sn una cﬁrona dentada interior
da la caja del soplador, Asi se assgura una construccidn
sencilla de funcionamiento y més seguro, del mecanismo im-
pulsor,

El invento consistes, ademas, en sl hecho de que

el brazo fresador, la placa base y ambos engranajes encara
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dos, estan montades en un soporte, que ssta conectado con
posibilidad da giro a la caja fija del soplador por medig
de una eorona de dirsccién de bola, y el canal ds aspira-
cidn que transporta el matsrial llevado por el brazo fresa
dor al soplador, pasa por el anillo de correa trapezoidal.
Con este formacidn del objeto, Segin el invento, se garan-
tiza una construccién préctica del mecanismo qua ahorra sg
pacio, Segin el invento, también es posible subir la caja
del soplador en forma de smbudo, que los cantos de las a -

alas del soplador forman un &ngulo de aproximadamante 609

a 902 con el sje vertical del soplador, y los cantos infe-

riores da las alas se dirigsn hacia delante en sl ssentido
de desplazamisnto ‘del material de transporte, de modo que
las partes de las alas qus estan dirigidas hacig delante
forman un &ngulo de aproximadamente 2592 a 502 con las par=-
tes de las alas qua yacen en planos verticales, Por la sa-
lida del soplador dirigida hacia delante, asi producida,
sa consigus facilitar esencialmente sl transpo;te del matg
rial sobre una escotilla ¢ la corona del silo, El1 inventa
consiste también finalmente, en el heché da que el electrg
motor est4 colocado coaxialmente a las partes giratorias
del mecanismo,

El invento se aclara més detalladaments en sl di
bujo, a la vista de un ejemplo -de realizacién, Muestran:

Fig.1.=- El mecanismo segﬁﬁ el invento, en pasrs -
pectiva y parcialmanta an corte,

Fig,2,~ Una planta correspondiente,

Fig.S;- El molinete del soplador en perspectiva
y parcialmente en corte,

En las figuras 1 y 2 pueds verse gue 8l mecanis-—
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mo segln el invento apoya en una placa 3 sobre sl material
1, qua se ha de llevar dsl silo 2; gsta placa ss ajustable
en altura por medio de un varillaje de palanca 4, S, pudién
dose girar solamsnte alrededor de un sjs haorizontal ds la
palanca de dos brazos S, El soporte giraterie 7, del meca-
nismo aguanta, por una parte el cojinste para la rueda de
cadena 8 del brazo fresador 9 y este mismoj por otra parte,
el soporte 7 sirve para fijar los dos engranajes 10, 11 y
un canal de aspiracién 12 colocado verticalmente, que condu
ce el material transportado por brazo fresador 9 al sopla-
dor 13, montado en el lado superior,

El soporte 7 asté& fijado con posibilidad de giro
en 8l lado inferior de la caja del soplador 13, por medio
ds una corona de direccian de bola 14, de modo que todas
las partes del mecanismo consctadas al soports 7, giran en
funcionamiento frente a la caja del soplador 13 y el motor
impulsor 15 colocado sobre ella,

A la caja del soplador 13 estan conactados tres
brazos ds sopofte verticales 16, 17, 18, que se arriman
elisticamente a la pared del silao por medio de pares de rg
dillos 19, 20, permitiendo asi sbélo un desplazamisnto ver-
tical del mecanismg segin el invento en el silo 2, sin em—
bargo impiden un movimiento giratorio de la caja del sopla
dor 13 junto con 8l motor 15, a consecuencia de la presién
del empuje hacia dslante, Los prazoé soporte 16 a 18, con
sus rodillos soporte 19, 20, garantizan por eso, a través
de la direccifn cilindrica en la pared del sile, una colo-
cacidén automitica de la fresa sobre la superficis de ensi-
lajs llevado.

En el extremo del eje 21 del motor 15, estd fija
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do 8l molinete del soplador 22, con tres aletas 23, 24,
25, mientras que en su lado inferior hay colocade un ani -
llo de correa trapezoidal,

El movimiento de giro que proviens del motor 15
se transmite, por tanto, no sélo al soplador 23 a 25, sino
del anillo 26 sobrs una correa trapezoidal 27, a una rueda
de correa trapezoidal 28 del engranaje 10, que cuida del
impulso de la cadena 29 del brazo fresador 9,

Sobre el eje de la rueda de cadsna 8 s8 apoya,
por otra parte, un disco da corrsa trapezeoidal 30, que pro
duce una conexién en arrastre ds fuerza al otro sngranaje
11 sobre una correa trapezoidal 31 y un disco de correa
trapezoidal 32, Un pifién 33 ds este engranhaje sngrana con
una corona dentada interior 34 conectada a la caja del so~-
plador 13, y por lo tanto, estacionaria,

Por el impulso del pifién dentado 33 que engrana,
la parte inferior de rotacién del mecanismo recibs su movi
miento hacia daslante en forma circular, mientras que la ca
dena fresadora 59 transporta el matsrial al centro del si-
lo, desde donde es conducido por pl tubo de aspiracidn 12
al soplador 13, 23, 25.

La ventaja del impulsor representads consists en
que el movimisnto de giro dirigido del mctor 15, sobre la
rueda del soplador 22, es transhitido por &l disco de co -
rrea trapezoidal 26, colocado centricamente en la rusda
del soplador, a través da cuya regién cantral libre,sobre-
sale hacia arriba sl canal de aspiracién 12, por medio ds
la correa trapezoidal 27 al engranaje 1G, por lo que no sg
lo la cadena fresadora 29,sino también el engranaje de em-

puje hacia delante 11 (impulso circular) se pons en movi -
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miento, Por eso los engranajes 10 yi 11 giran alrededor del
anillo de correa trapezoidal centra& 26, sn forma de saté=-
lits, durante el funcionamiento, i

Se produce otra ventaja por medio de la forma -

cién del soplador, El soplador 13 subido en forma de embu—

do y las aletas del soplador 23 a 25,dirigidas oblicuamen=

te hacia arriba, faciliran una salida de soplador 35 diri-
gida.hacia arriba, con la colocacién simultanea hacia de -
lante de los cantos inferioraes de las alatas, bajo el aprg
vechamisnto del sentido del movimiento de aspiracién del
matsrial de transports, Esto tiens un efecto ventajoso, no
s6lo al soplar sobre una escotilla 36, sino que también fa
cilita esencialmente el transports sobre la corona del si-
la,

Como muestra la figura 2, el brazo fresador 9 se
apoya en 8l material que se ha de llsvar sobre un ecllindro
37, el cual se sncusntra delante en el sentido de giro. En
la pared del silc, 8l brazo frasador 9 esti dirigido por
medio de un rodillo 38 con sje vertical de giro. |

Ademés; en el brazo fresador 9 hay articulademen-—
te dispuesto. un disco de brpcha; o rozador, 38,por medio
de un brazo 39 y un muslle de tracéién 40, de tal forma
que s8 desliza constantemente a lo largo de la pared del
silo y alli levanta, a lo mejor, el material parado del si
lo y lo desplaza hacia sl centro del silo.

Los engranajes 10,11 pueden estar proyectados de

tal forma ques se8 consiguen las siguientss revolucionss en

las etapas de impulso individuales, Soplador:.2,900 rev/min,

rusda dentada del brazo fresador: 140 rev/min, pifién en la

corona dentada interior: 1,6 rav/min,

'lo/ol'
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. Las tres alstas 23 a 25 de la rueda del soplador 22, segin
la Fig. 3, pueden estar formadas ds tal modo que el angulo
oK importa aproximadaments 60-902 y sl &ngulo B aproximada=-
mente 25-50¢.

5 NOTA REIVINDICATORIA

En esta Patents de Invencién se reivindica:
1.~ Mecanismo para la toma superior de material
de ensilaje de silos con un brazo fresador arrimade y colg
- cada con posibilidad de giro en el nivel dsl pienso, sobre
10 un cilindro y una placa de fondo, un soplador, colocado
arriba del braio fresador e impulsado directamente por un
elactromotor, con una manga o algo semejante, que dirigs
el material transportado por la fresa y el soplador hacia
afusra, y varios brazos radiales, longitudinalmente ajusta
15 bles y verticalmente desplazables sobre la pared del silo
por medio de pares de rodillos, caracterizado porque sl im
pulsc para sl engranaje (10), agregado al brazc fresader
(9) y el engranaje (11), que provoca su rotacién, sale de
un anillo de correa trapezoidal (26), anillo dentado o al=-
20 go semsjante, en el lado inferior del molinete del sopla -
dor (22). ‘ '
2.~ Mecanismo segln la reivindicacian 1, caracte
rizado porque el engranaje de rotacién (11) poses un pi-
fibn dentado (33) con 8je de giro vertical, que rueda en una
25 . corana dentada interior (34) de la caja del soplador (13)
(Fig.1).
' 3,- Mecanismo segln la reivindicacién 1 o 2, carag
terizado porque el brazo fresador (9), la placa de fondo
(3) y ambos engranajes encarados (10,11) estan montados en

30 un soporte {7), que est& conectado con posibilidad de giro
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a la caja fija del soplador (13), sobre una corona de

direccidn de bola (14), (Fig.1),

4.~ NMecanismo s89ln uma de las reivindica -
ciones 1 a 3, caracterizado porque el canal de aspira
cién (12), que transporta sl material llevado por al
brazo fresador (9) al soplador (13), pasa por el ani-

llo de correa trapezoidal (26), (Fig.1).

5.~ Mecanismc segln una de las reivindica -
ciones 1 a 4, caracterizado porque la caja dél sopla-
dor (13) estd subida en forma da embudo, los cantos
de las aletas del soplador (23 a 25) con sl eje verti
cal dal.soplédor forman un éﬁgulo @9, de aproximada=-
mente 602 a 902 y los cantes inferiorss de Jas alstas
(23 a 25) estan tirados hacia delants en el sentido
de movimiento.del material de tranmsporte, de modo que
las partes tiradas hacia delante de las aletas, con
las parteg de las alatas que se encuentran en planos
verticales forman un &ngulo (B) de aproximadamsnte

252 a 50%, (Fig.3).

6.~ Mecanismo segln una de las reivindica =
ciones 1 a 5, caracterizado porque el slactromotor
(15) esté colocado co=-axial a las partes giratorias

dsl mecanismo,

T.="MECANISIC PAZA LA TOMA SUPERIOR DE MATE

RIAL DE ENSILAJE DE SILOS", de conformidad en un todo

en lo esencial y finas industriales a lo descrito sn
la precedente Memoria Dsscriptiva y grdficamente re-

presentado an los adjuntos planos para su msjor com—
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presidn,
Esta memoria constaéda ONCE hojas escritas
o mecanografiadas por una sola cara,‘a doble espacio.

wadris, &3 ENE. 1976

Por autorizacién de la interesada,
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