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Tolicitanted ARFER, entidad francesa, residente en 2, rue Bau-
din, 92303 LiVALLOIS~PSHRET, Prancia.

La presente ianrzcién ge refiere a perfec=
cionamientos aportados ei la realizacitn de aparatos
que permiten indicar la velocidad. linea de un vchicu
lo y totelizar la distancia recorrida por este vehi-

5e culo a partir de su puésta en sexvicio-y .a partir de
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Joso poder adaptar, lo més simplemante posible, log elementos

. tas exigencias de fabricacibn y de montaje en Serie por sim-
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i .

parcial.

un momento dado.después de la puesta a cero dei totalizador [_
|

Los gparatos de este tlpo son perfactamente conocidoq
y comprenden, de forma conocida un armazbn realizado en ung so
la pleza, en general metélica (en gmamak, por egemplo) en ol |
que se montan los diferentes sub-conjuntos destinuados 2 la i
transmisién de las infOrmaciones ¥y a su fijaciobn.

Egtos sub-conjuntos son relativa«ente complejos, y su
montaje es largo y 055050, Ademds, algunas purtes de estos
aparatos pueden ser comuncs a varios tipos de vehficvlos (ta-
les como la parte en movimiento del'iacométro y del totaliza-
dor) mientras que otras deben adavtarse, por cjemplo la toma
de movimiento 0 la parte de fijacibn..Resuitg por tanto vanfg}

comines a lo0s elemontos particulares a cada tipo de vehfoulo.

El objeto de la presente invencibn es responder a es-

plificaciones de realizaciém tanto a la altura de la concep-

eibn general del apgaragto como a la altura de los detallos as-

- ———

tructurales. Para lograr esto, el armazon del aparato coripren:
de dos partes, realizadas por separadd: el armazbén inferior
que sirve de alojamiento a los elemontos de toma de movimien-

to y el armazbn superior que encierra a los dispositivos de

b e < S————n

fijécibn, mientras que el conjunto tacométrico, montado de ¥
forma indenendieﬁte, viene a alojérse on el momento del mohtaf
je entre las piezas del armazin.

- Difermntes me Joras conesrnientes a2 la realisacidn delf
conjunto tacométrico, la fijacién delespiral de solicitacibn !
del movimiento asi como le concepcibn de la cadena clnemétlcal

gque transmite el movimiunto a los totalizadiares, seran uescri|
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tas en ol ejemp16 de realiracibt siguiente y quo esta ilus-
trado por las figuras an-xas, en las que: )

La'figura 1 egAuna seccibn axial del aparato. !
Ta figara 2 es una visia superior wue muestra}lom diﬁ
5e positivos de Fijacitn de los totalizadores, ;

La figura. 3 es una seccibn longitudinal, usesfw Bﬁ, a |
la altura del eje de puesto a cero del totalizador purcial, i‘

Le i ura 4 es una vigta superior; sdgﬁn P, qua muesﬂ
trg ¢l montaje del puentc de unibn en la placa de.cierré de ;
10. eampo, L ' g

la fizura 5 os un detalle de la patills de enwancle '
del pucnte de unibm. l o

La figura 6 es una seccidn transvorsal, segtn i, que

muestra los moviles de la cadena cinematica de transmisitn

15. del movimiento a los totalizadores, _
La figura 6bis es una variante del dispositivo ante-

rior. ;

La figura 7 es wna secéibn longitudinal, segtn ES,
a 1la altura de los piiiones de accidnamienﬁp de 1los ojes dol :
20. totalizador parcial. |
La figura 8 ¢és uns seccion longitudinal, segim Ju, |
4 la altura del eje de¢ puesta a cgrq y del pifitn de accionaui
miento del eje del totalizador gencral, !
La figura 9 es una seccibn axial, segtnm DD, parpeudicJ
25, lar a la seccifén AA de la fizura 1, ¥y que mucstra la disposi#
cion reciproca del movimionto tacoméfrico y de los totaliza~f
dores, o | '
Las figuras 10,11 y 12 son detalles.del procudimimwtog
de fijacién del ramal exterior del uspiral de solicitacibtn !

30. del movimiento tacombtrico. ' i

'“W'ilt]tjr{;m”
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"inferior 3 y es detenldo en la placa de cierre 4 del armazén

| iuén 6, en forma de diseo espeso montado sobre la parte adel-

gazada del eje 1 por mediacibn de uncubo.7 encajado sObre el

-4 -

El ejc de toma de movimicnto 1 (figura 1) estd conteni-

do en el armazén inferlor 2, gilta libremente en el cojinete

inferior, Este armazbn 2 conticne igualmente la cadena cine-

mitica de accionamiento de los totalizadores que sera descri-i
ta mis tarde; constituyg una caja dg grasa cerrada y précticg
mente estanca, Bsta solucibn presenta la ventaja de evitar
las subidas o proyecciones de grasa en la parte tacométrica y
el armaz6n superior, '

Bl armazbn inferlor 2 es hecho solidario del : rmazbn
superior 5 por medio de un dlapoaitivo apropiado, tal comd
log tornillos 53. Entre el armazbn inferior 2 y el arwazbn su-
perior 5 se aloja el conjunto tacométrico, Este comprende un

T

eje, una campana inducida 8, hecha solidaria del eje 10 que
lleva la aguja indicadora por medio de un cafitm 9 encajado 89|
bre ol eje. El movimient¥o de la campana 8, sometida a las co-
rrientes de Foucault, es equilibrado por una solicitacibn eld
tica tal como la espiral 45. El eje 10 pivota en una aberturs
11 (figura 4), perforada en el centro de una barra cléstica

for

12, centrada sobre la campana 8 y bloqueada en una piéza de
cierre de campo 13, en forma de cubeta, La tolerancia axial

de la barrg 12 estd limitada por el cafién 9 de la= campana,por
una parte, y la escotadura 14 del eje 10, por otra parte., La 5

barra posce una ‘elasticidad suficiente para que, cuando se
encaja la aguja indicadora sobre el eje 10, é&ste topé sobre
el eje 1 de toma de movimiento, La pieza 13 de cierre de cam-
po egta.prOVlst% de dos vaciados. 15 (figura 4) destinados g
la puesta en posicioﬁ de la barra 12,. Estos vaciados son simél

tricos con respecto al eje 10, estando sus bordes extremos 16,

|
|
l
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situados en oblicuo, con rrspecid al eje horizontal de la pig
za:13, a una dlstancla do su centro igual ° superior a la mie
tad de la longitud de la barra 12, La varra 12 esta provista

en sus dos porciones extremas de patillas 17 provistas de co-
tes 18 (figura 5) wue permiton el levantamiento, y esté iguaa
m:nte perforada de dos aberturas 19, simétricas con respecto
al centro de la barra, | :
‘En el montaje, la barra 12 es colocada bajo la pieéa 13,
en diagonal, en el sentido de la mayor aberiura de los va-
ciados 15y levantada, a través de estos vaciados, pormedio
de los cortés 18 de modo que sus porciones extremas se encuen
tren por encima de la pleza 13 y que, después del pivotamien-
to, los dos tetones 20, solidarios de la pieza 13 sean iﬁfrg
ducidos en las aberturas 19 de la tarra 12 que se encuentra
asi bloqueada en posicibén de trabajo. 71 eje 10 de aguja gird
libremente en la parte supsrior yno es detenido més que en
la parte inferior, 1lo que permite dilatarse sin influenciar
el movimiento, La espiral 45 se monta sobre un;caﬁbn 46 soli-
dario del ejo 10 y que sirve, izualmente, de cafibn de aﬁort11
auamiento, Para conseguir ésto, su parte int'erior se prolon-
ga de modo a introducirse en una cubeta 47 précticada en el
armazén 5 y cuyo fondo estd perforado de un orifiecio suficien
te para dejaf pasar el cj=2 10, Un flu;do de amortiguamiento
(aceite o siliocona, por ejemplo) es introducido a cOntinua- .
cién en la cubeta 47, La unifn del cabo exterior del esbiral
45 es realizada por un ‘dispogitivo molddado integralmente con
el armazbén superior 5., A este efecto, sobre la cara superior
del armazén, estéd prevista una clavija 48 de la que, antes ‘
del montaje, la cabeza (figura ll)es retenida por una tela
49 en la cavidad 50 y ello, en una posicién perpendicular a
su posicilén de trabajo. ©1 cuerpo de la clavija 48, de forma

-
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,paralelepipédica, es introducido en una garganta 55 cuya anchi

ra 12). 81 eje 10 atiaviesa a continuacibén (figuras 1 y 9)

-6 -

ra es 1gua1 a la longitud de 1a seccibn recténgular del cuer-
po y sobre una de 1a§ paredes de 1la cual se ‘apoya el ramal

exterior 52 del espiral 45 (figura 10). Haciendo pivotar 90

le clavija 48, la tela 49 se rompe y la porcibn extrema de la
cabeza de la clavija topa contrid un saliente 51 del armazén
5, mientras que el cuerpo de la clavija 48 Hoquea el ramal ey
terior 52 del espiral contra la pared de la garganta 55 (figul

por un orificio 58, }a esfera 56 del aparato que se encuentrg
fijada por medios apr0p1ados, tales como los tornillos 57,30—
Lre la cara supermor -del armazén 5.

La cadena cinemétlca que acciona los totalizadores
se compone de un mbvil de reenvio 21 (figura 6) dispuesto en
un aloaamimnuo 43 del armazén inferior 2 y provigte 'de un eni
dontado helicoidal 66 que coopera con un endentado homologo
67 del cje 1. La parte anterior 60 del 9je'mbvi1 2l se alg
Ja en un bastidor 61 (figura 6), de modo que el movil posea
una cierta tolerancia axial. sste movil 21 arrastra un segun-
do movil 22, perpendicular al primero, por medib de un.tOrni-
1lo sinfin 40 que gira en el gentido de ajuste de 10s dos mb-
viles, mientras que el m6vil 22 tiene un par antagonistg de-
vido a la acecibn del totalizador con el que coopura por medig
cibn del pifidén 23 montado gobre el eje 24 del totalizador
25 (figura 2), Esta disposicibn particular coﬁstituye un’ g g
tema de desembrague® que permite evitar el.accionamiwnto del'i
totalizador, en el sentido del desconteo, cuando eje eje 1 |
de toma de movimiento y, por consiguiente, el mévil de reen-
vio 21 giran en sentido inverso dei sentido normal [dureunte
una marcha hacia atrég del vehfculo, por ejemplo), ¥n electo,

en este caso, el mévil 21 es accionado en sentido inverso y,
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‘fuerza ejér&idg“é&bré &l por el totélizﬁdbr. Un lizewro mhelle

- porte-61en excesd, Se representa‘en la figura 6bis, Para co-
! modidad de la‘2xPlicdcidn, se Ha'di¢$dido la representacion

-7 -

nerced a su juddo axial, retrocede ‘én su alojaniento 43 desen|
granfndosé del Novil 227 qué peruénecd’inmévil en razon de la |

41 montado alrededor de la parte posterior 42 del eje del mb-
vil 21 y que $é apoya sobre la pared’44'del alojamiento 32 dell
mévil, asegura el'embragado:de nuevo de ‘&ate, Cuando el &rbol
1 de toma de movimiqpto'actua de nuevo en el sentido normal,
correspondiente a la 'marcha hacig adelaente del vehiculo, lo
hace sobre el mévil 21. . _
Und variante dsl dispositivo, concebida para ocupar
un espacio menor evitando que el eje. 60 sobresalga de su so-

del movil 21°en dbs partes, segfn"sl xx’. La parte de ld de-
recha dela’ £igika’ tuestia su'pbsicih & fifict onamiento nor-
mal'ﬁéi'a%é%aﬁéﬁtgﬁy:iﬁ“ibr%érd%mi%ﬁﬁi%rﬂﬁ:mueatra~au posic16
en funcidnanfentd inverso. £l eje §0a és’de menor longitud qup
en 1a primeta 8Ykpbsicith ¥ £indlifa’én vn 8haflén 68. Durant
su’ retrocest: Gsasibnido por 14 rotdoidh en sentido inverso del
hovil 21, 1 eje60a sale 861 woporte’sid’ en el que esté alo-
Jado (posiéiﬁn*sd’aﬁ"sin‘que3el*posteiﬁnamiento del mévil 21
sea afectadb,rmeQbéa“hl'sbporté do guiado 69 précticado en el
alojamient6“43 del armazén 2, [ muelle 51 asegura a continua:
cibn, como en la disposicidn anterior,” el retorno en el sopon
te 6la del eje’ 60a, siendo facilitado este retorno por el cha
flanamiento 68, o |

En la base del mévil verficdl 22 esté prevista una ca-
vidad 62 (figura 8) destinada a recibir un pivote 63 solida-
rio del armazén inferior 2 y alrededor del cual se organiza el
movimiento del mévil 22 cuya parte superior 64 es guiada por

£ g
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‘'sola pieza que coopera a la Vez con los pifiones 26 y 30 soli-

- te para impedir unmovimiento intempestivo.

armaz6bn superior 5, pero su parte superior y en el armazbn !

- 8 -

un cafibn 65 practicado en ol armazbén superior 5.

Un pifién 26 (figura 2) fijado en la porcibn extrema
@el eje 24 del totalizador general 25 adtGa sobre un pifitn
intermedio 27 (figura 7), alojado en un soporte 28 préctica- |

do en el armazbn superior 5 y que arrastra el tqtalizador
parcisl 29 por mediacién del pifitn 30, solidario del eje.3l
del totalizador. El giﬁOn intexmedio 27 est4 realizado en una

darios respectivamenﬁe, de los dos ejes 24 y 31 de los tota-
lizadores; esta configuracibn percite, cuando ze desea camvialr
el ntmero de vueltas,del totalizador, con respecto al ntmero
de vueitas del arbol, variar ﬁnicamente el pifibn 23 de accio-
namiento del totalizgdor gen.ral, gin tocar la cadena de ac-
cionamiento del tota@izador parcial.

El armaz6n superior 5 compraende dos tablas 32 (figura
9) sobre las que se fijan, por un medio apropiado (por fusibn
de la materia por ultrasonidos, por ejemplo), péines 33 -
destinndos a frotar sobre los tambores de los totalizadores
para proporcionar a estos un coeficiente de inercia suficienw|

La puesta .a cero del totalizador parcial 29 es asegu~
rada,! de manera cl&sica, por un eje 34 (f;gura 3) coronado
por un botén de manipulacifn 35 y que gira libremente en el

2, para su parte inferior. Un muelle 36 se monta sobre 1ls

parte inferior escotada del eje 34 y se apoya, por una perte,

sobre el mrmazén 2 y, por Otra, sobre el asiento 37 del eje
34. Un piﬁan 38 eg hecho golidario de la parte superior del g

Je. Cuando égte estd animado de un movimiento axial hacis ab%
jo, el pifién 38 engrana con wn pifién 39 solidario del eje 31 |
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del totalizador parcial 29.

1

NOT A

54 Descrita suficicntemente la naturhleza del invento, asi
como la manera de realizarlo en la practics, debe hacerse
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanio no alferen
su principio fundamental. También se hace constar que:el’inn
10. ' vento corresponde a una solicitud de patente presentada en
Prancia con el nfmero 74 43 310 de 30 de diciembre de 1.974,
acogiéndose por 1o tanto a 108 beneficios que conceden los
Convenios Internacionales en vigor, siendo 1o que constituye
la esencia del feverido invento, y por lo que se solicita
15, Patente de Invenoibn por 20 afios en Espafia sobre: PFRFECCIONA
MIENTOS EN APARATOS INDICADORES DE LA VELOCIDAD LINEAL DE UN
VEHIGULO Y TOTAiIZADORES DE LA DISTANCIA RECORRIDA POR ESTE,
. caracterizéndose por lo siguiente: ’ 4 .
1,~ Perfeccionamicntos en aparatos indicadores de
20, la velocidad lineal de un vehiculo y totalizadores de la dis-
tancia recorrida por &ste, del tipo que comprenden un eje de
toma de movimiento, un eonjunto tacométrico de corrientes de
Foucault compuesto por un im&n solidario del eje de tomp de

movimiento, de una campana inducida cuyo movimiento estéd equll
25.. librado por una espiral de solicitacibn, de una pleza de ci
rre de campo y de un eje solidario de la campana sobre la Q;J
est4d montada la aguja del indicador tacométrico, y un con juns
to totalizador compuesto de una cadena cinemética de transmi-
siin del movimiento del eje de toma de'movimientb, de dqs to-
talizadores y de un dispositivo de'pueéta a cero, caracferi-

30, zados porque el armazén del aparato se forma de dos purtes,
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través de unos vaciados de la pieza de cierre de campo, se

" ferior a la dimensién del brazo de la barra que aparece por i

sus dimensicnes, tel como diagonal, es igual y en caso dado

- 1) -

realizadas pbr separado, sirviendo el armazén inferior del
aleamiento'a los elementos de tomg de movimiento y encerran
do el armazén superior a los dzspositivos de fijacibn, estan-
do el conjunto tacométrico, montado de forma independiente,
incluido entre estas dos partes. ‘

| 2.= Perfeccionamientos segfm la reivindicacibn 1,
caracterizados pOrqqe estén provistos de una barra flexible,
que incluye en su centro un orifiecio én el que pivota el oje
portador de la aguaq del tacobmetro, estando montada sste ba-
rra en la cara supeg}or de la pieza de cierre de campo de
modo que su parte ceptral esté dispuesta bajo la parte cen-
tral de la pieza ¥y {&e sus dos brazos laterales, que pasan a

enzanchen por wn diqposztivo aprOpiado sobre la cara superiol
de la pieza.

3.~ Perfeccionamicntos segfn la reivindicacibn 2,ca~
racterizados porque los vaciédos de la pieza de éierre de.
campo estén previstos en ntmerc de dos, simétricos con rass-

pecto al centro de la piezs y porque su dimensibn axial, co~i
rrespondiente @ la posicibn de detencibtn de la barra, es in-;
H
t

encima de la pieza de cierre de campo, mientras que otra de

superior a esta dimension.

4,~ Perfeccionamientos segtn la reivindicacibn 3,ceg-
racterizados porque la barra esté provista en sus porciones
extremas de paﬁillas dispuestas perpendieularmen%e Yy provig-
tas de cortes. _

5. Perfeccionam.entos sez(n la reivindicacian 4,ca=-
racterizados porque la espiral de solicitacifén de la caﬁpana
est4 montada sobre un cafibn solidario del oje de la aguja,
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cuya parte inferior se prolonga para introducirse en una cu-

beta, précticada en la cara guperior del armazém superior,
cuyo fondo esté perforado nor una abertura suficientc para
dejar pasar el eje deé aguja y en lq cual -estd introducido un
fluido de amortiguamiento.

6.~ Perfeccionamicntos segfn ia reivindicdeibn 5, Ca~
racterizados porque sobre la carﬂ superlor del armazén supe-
rior y cerca del eje de agudaesté prevista una clavija, mol- |
deada integralmente con el armazbn, de la cual, antes del
montaje, la cabeza es retenida por una tela en una cavidad

'ayropiada y ello, en ung posic16n perpendicular a su poslcidn

de trabajo, cooperando la clavija, trés el pivotamiento de
90o ¥ ruptura ¢onsecutiva de la tela de amarraje, con una
pared de la cavidad sobre la que esté apoyado el ramal oxte-
rior del espiral de solicitacién, para asegurar el bloqueo
del espiral. . .

Te= Perfeccionamientos segin la reivindicacién 6,carac-
terizados porque la transmisifn del movimiento del Arbol de -
toma de movimiento g los totalizﬁdores o8 aeegurada por-un
névil de solicitacibn montado en un aloaamiento del armazén
inferior con un juego axial y que coopera cun wn segundo mé-
vil perpendicular, por medio de un tornillo sinfin que gira
en ol sentido de ajuste do los dos méviles, mientras gque el
segundo mdvil estd provisto de un par antagonista por la so-
citn del totalizador con el que coopera pormediscién de un pi
fibn montado sobre el eje del tofalizador.

Bem Penfeccionamientos segln la reivindicacibn 7,ca—
racterizados porque el eje del movil de solicitacién est4 alo
Jado en una de sus porciones extremas - -en un soporte de guiado
mientras que un muelle de solicztacibn esté introducido alre
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‘sobre el mévil y sobre la pared del alojamiento del mévil,

' su alojamiento del armazén y porque la porcibn extrema de su

por una sola cars.

- 12 -

i

dedor de su otra porcifn extrema de modo a apoyarse a la vez |

Qo Perfeccionamienvos segtn la reivindicacién 8, ca-
racterizados porque el mowvil de solicitacién ecstd mantenido
en posicién por un gegundo soporie db giiiado préoticado en

eje alojada en el primer soporte estd achaflanada.

10.~ Perfeccionamicntos segtn la reivindicacibn 9, ca-
racterlzados porque entre el pifitn de accionamiento cel tota-
lizador general Yy el: ‘pifién del totalizador parcial, «std in-
tercalado un solo pinan intermedio,

11 o= Perfeccionamiontos en aparatos indicadoreg de la
velocidad lineal de un vehiculo y totalizadores de la dlstaﬁ
cia recorrida por ésge, tal-y como queda sustancialmente des—
crito en la presenteﬁManoria, y enloS'dibujos ad juntos.

Esta Memoria conata de doce hojas, escritas a. méqulna

' Madrid, 30 DIC. 1975
© JABGIR,

. GUNMIEZ AGESD Y l"&ﬂDET
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