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! en una mAquina de reprodﬁcci6n de documentos incluye un

H

|

“ticos de la miquina puedéﬁ ser fijados y el decumento origi

nario y es explorado por ios elementos bpticos en movimiend

= 2-  REP: Case D/74420

EXTRACTO ﬁE LA DESCRIPCION

Un sistema dé manejo de documentos para usarse

transportador de banda sinfin para transportar los documen—
tos originales a la platina de la miquina, Un captador mag .
nético perecibe magnétlcamente la velocidad del tambor foto-
rreceptor de la miquina j:mantiene la velocidad de un servg
motor que acciona la banda transportadora a través de un
éervoamﬁlificador a la mﬁ?ma velocidad que el tambor,.con
lo que, en una primera féima de operacifn los elementos &p
§
nal puede ser accionado & través de la platina a la veloci
dad del tambor. Un segundb motor més grande puede también
acclonar la banda transpoitadora, en la alternativa, a una.
velocidad mayor a través del servomotor en una segunda fors
ma de operacidn en la que?el documento original se zlimen-

ta & alta velocmdad a la blatlna vy ehi se mantiene estacmo

to.
ANTECEDENTES Y RESUMEN DE LA INVENCION

Esta invencidn se relaciona a un sistema de ma
nejo de documentos y, mis particularmente, a un sisteﬁa de
manéjé de documentos de doble finalidad para una méquina de
reproduceidn en la que los documentos originales pueden sex]
transportados a través’de la plaéina a una velocidad cong-
tante o alimentados a la platina a alta velocidad,

Se¢ han empleado previamente sistemas de manejo
de documentos en las mAquinas de rep;oduccién, tales como
las mhquinas xerogréficas,>para transportar documentos ori-

ginales con relacidn a una ventena o mirilla o platina en~
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.to ha quedado registrado, el transportador se detiene y se

jo y de elementos Opticos mbviles son varias. En el primer

desean copias mlltiples, puesto que el documenbo es descar-

la gue son observados y se forman imfgenes de ellos para su
reproduceibn, Una de dichas méquipas ineluye un transportas
dor de banda sinfih que descarga el documento original que
ve a ser copiado a alta velocidad sobre la platina de obsey
vaclén en donde el documento se coloca para ser copiado pox

compuertas de registro apropiadas. Una vez que el documen~

hace el nfimero de copias deseadass. Cuando se ha completado
el copiado del documento original determinado, las compuer
tas de régistro ge retraen y el documento es impulsado des-
de la platina por medio de las bandas de alta velocidad y
se descarga un nuevo documento en posicidn sobre la plating
para ser copiado. En dichos sistemas de manejo de documen—
to, el documento original esthd estacionario sobre la platbi-
na durante el copiado y los elementos 6pticos de la méquing
xerogrifica usualmente se mueven de tal maners como para
explorar el documento estacionario durante la formacién de
la imbgen. V ’

Las ventajas de dichos sistemas de documento £3

caso, dichas mAquinas de reproduccidn generalmente son capg

ces de producciones mis elevadas, particularmente cuando se¢

gado a la platina a alta velocidad, y el siguiente documen
to es descargado para copiado mientras que el primer docu~
mento es eliminado y los elementos &pticos en movimiento

regresan a la posicidn de partida. Adicionalmente, el ori-
ginal no necesita moverse entre copias mlltiples y, por lo
tanto, el tiempo entre las copias es una funcidn de la ve-

locidad de la propia miquina xerogréfica, por ejemplo, la
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| tado a través de la platina a esta velocidad constante y

velocidad a. la que los elementos Spticos en movimiento re-
/gresan a la posicidn de partida, Ademds, dichas miquinas

Etienen la ventaja de una calidad consistente entre las‘co-
pias @ﬁ;tiples, puesto que el documento-original se mantie
ne en la misma posicidén estacionaria para todas las‘copias.

Las desventajas de dichos sistemas de documen-

tos fijos y Opticos mbviles son varias. Dichas méquinas son

capaces de reproducir por completo sélo una gama fija de tg
ﬁaﬁo de documentos originéles. El operario debe seleccionar)
el tamafio del documento aétes de copiar el dﬁcumento de un
_cierto nfmero limitedo de}belecciones. De esta manera, la
reproduccidn de documento§ originales con dimensiones mayo-
res que no son standard. s diffcil o imposible, sin hacer
el parcheado de la copia. -

Otra forma de héquina combrende un transvorta-

dor de banda sinfin similal para transportar los documentos

originales a trgvés de 1a§blatina,.Sin embargo, en esta md |

quina la velocidad a la cual se transporta el documento ori

ginal a través dela platina se mantiene'a una velocidad re-|

lativamente constante predeterminada gue es una funcién de

la velocidad del tambor fotorreceptor de la miquina xerogri|

fica., En este sistema de manejo de documentos, los elemen-—

tos 6§ticos estén fijos y el documento original es transpor

los elementos bpticos fijos sblo ven una pequefia porcibn de]

documento original en un momento determinado a medida que

el documento se mueve a través de dichos elementos 6pticos,
y de esta forma, da por resultado 1a.cxploraci6n del docu~
mento gue de otra manera se lograria en el sistema de docu~

mento estacionario y elementos 6pticos mbviles. Esta segur™

ft
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que los elementos Spticos estén estacionarios. Ademds, se

da forma de sistema de manejo de documentos, por lo tanto,
ge conoce como el sistema de documento en movimiento y ele-
mentos Spticos fijos. .

Este Qltimo sistema también tiene varias venta-
jase. Una ventaja es que ya no son necesarios los mecanismos
relativamente elaborados o complicados para impulsar a los

elementos dpticos. a una velocidad predeterminads, puesto

facilita el copiado de documentos originales de témaﬁo mas
yor, puesto gue la longitud del documento &a no tiene imporn
tancia. .
La desVentaja principal de dichas miquinas con
documentos en movimiento, y elementos Spticos fijos es su vl
locided de copiado relativamente baja, particularmente cuap
do se desean copias miltiples, Ademds, puesto que el docu~
mento original débe ser alimentado a través de la plntiné
cada vez que va a hacerse otra copia, son necesarios meca-
nismos de manejo y reciclado'éﬁe son relativamenté comnpli-
cados y se reduce la consistencia en la calidad entre las
diferentes copias, ;

Ia presente invencidn se relaciona con un siste
ma de manejo de documentos de doble finalidad que es capaz
de funcionar tanto en la forma de documentos fijos y bpti-
cas mbviles como documentos méviles y Opticas fijas. De es-
ta forma, el sistema de manejo de documentos de la presente
invencibn tiene las ventajas tanto del sistema de documen-—
tos fijos y elementos Opticos mbviles éomo las del sistema
de documentos méviles y elementos Opticos fijos y evita sus
tancialmente la totalidad de sus desventajas respectivas,

En el sistema de la presente invencibn la velo-
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cidad del documento en movimiento cuando estd funcionando

como un sistema de documento en movimiento con elementos 6p

ticos fijos es capaz de lograr un control exacto con lo que
se obtiene como resultado una estrecha correlacidn de la ve

locidad del documento con la velocidad del fotorreceptor.

-Dicho control de velocidad exacto. da por resultado coplds
que son mis limpias y més exactas. Ademfs, el sistema de ma|

nejo de documentos de doble finalidad de la presente inven-~

cibn es capaz de ejecubar ambas formas de funcionamiento an
tes mencionadas y, sin embargo, es compacto y la duplica-
cién de las partes se reduce gl minimo,

" En un sistema que incorpora los principios de
1la presen%e inveneibn, hayielementbs de soporte que sopor- |
tan los documentos ipdividhales en una posiciéh en la que
puede ejecutarse el trabaj? con relacién a los documentos,
¥y el elemento transportadoi de documentos transporta los do
cumentos con relacibn a es%a posicibn., Hay elementos impull
sores que impulsan a los‘eiemenfos transportadores.para
transpbrtar los documentosia una velocidad constante ﬁasta
esta posicibn y a través dé esta posicibn, o én alternati-
va, a una major velocidad'haSta la posicibn, El elémeuto sé|
lector controla al elemento transportador de documentos pa—
ra impulsar los documentos individuales a una velocidad cong
tante o a una mayor velocidad.

En otro aspecto de la presente invencidn, el
sigtema de manejo de documentos se incorpora en una méquing
de feproduccién de documentos'y el elemento de soporte com-
prende una estacibn de exposicibn Sptica en la miquina de
reproduccidn., La seccidn de procesamiento de copia incluye

un elemento fotorreceptor para transferir las imigenes a
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mento como una funcidn de la velocidad del elemento fotorrg

rogr&fica autombtica, La miquina de reproduccién xerogréfi-

una hoja de copia, elementos impulsores para impulsar el
elemento fotorrecepéor a una velocidad sustancialmente cong
tante, y hay elementos detectores y de control ubicados en
tre el elemento transportador de documentos y el elemento
fotorreceptor para percibir la velocidad de este Gltimo a
£in de controlar al elemento transportador del documento y

mantener la velocidad del elemento tramnsportador del docu-

ceptor,

Estos y otros objetos, caracteristicas y venta-
jas de la presente invencién podrén entenderse de manera
nés clara a través de una consideracibn de la siguiente deg
eripcibén detallada: \

BREVE DESCRIPCION DEL DIBUJO )

En el curso de esta descripeibn, con frecuen-
cia se harf referencia a los dibujos adjuntos en los que{

Ta Figura 1 es una vista en elevacién abierta
de una méquina de reproducciéﬁ'xerogréfica continﬁa y auto
mética equipada con el sistema de manejo de documentos de
la presente invencifnj

La Figura 2 es una vista esquemdtica del siste
ma de manejo de documentos y de los controles del mismo; ¥

La Figura 3 es una vista en seceién transversal
abierta de un embrague de rueda libre o sobrevelocidad aprg
pliado que puede ser utilizédo en la presente invencibn.

" DESCRIPCION DE LA MODALIDAD PREFERIDA

Con referencia a la Figura 1 del dibujo, se
muestra una modalidad de la presente invencidn en un medio

ambiente apropiado, tal como una miquina de reproducceidn xe
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'superficie fotorreceptora, montada giratoriamente en un bag
tidor para girar en la direccién indicada por la fleéha. Bl

giro hace que la superficie de la placa pase secuencialmen-

matizadoras se adhieren a la imfgen electrostitica latente

ca autom8tica incluye una placa fotorreceptora xerogrifica
o superficie fotorreceptora xerogréfica formada como un tam
bor 10, La placa tiene una capa fotoconductora o superficie

receptora de luz sobre un soporte conductor, es decir, una

te a través de una serie de estaciones de procesamiento xe-
rogréfico, Para los fines de la presente descripcibn, las
diferentes estaciones de procesamiento xefogréfico en la
trayectoria del movimientd de-la superficie de la placa pug
den ser descritas funcionalmente de la manera siguiente:

Una estacidn, A de carga en la que se deposita
una caréa electrostética uniforme sobre la placa fotocon-
ductora; .

Una estacidn g de exposicidn en la que la luz o
el patrén de radiacibn deéuna copia que va a ser reﬁroduci—
da es proyectado sobre la superficie de la plaéa pafa disi=]
par la carga en las freas expuestas a la misma y de esta mg
ﬁera formax una imigen electrostética latente de la copia
que va a ser>reproducida;

7 Una estacién C de revelado en 1a gue un mate-
rial de revelado xerogréficg, inc%uyendo partfculas matiza-|
doras que tienen una carga electrostética opuesta a la de
la imigen electrostitica latente, se hace caer en cascada

sobre la superficie de la placa, con lo que las particulas

para formar una imégen de polvo matlzador en la configura=-
cibén de la copia que se va a reproducir;

Una estacién D de transferencia en la que el
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‘ como un papel de copia, sobre una superficie de soporte; y

porte aparecen mostrados en la Figura 1 en asocigcidén con

polvo matizador es transferido electrostétlcamente desde la
/superflcle de la placa a un material de transferencma, tal
Una estacién E de tambor de limpieza y descargal-
én el'qﬁe la supérficie de la placa es cepillado para elimi|
nar las particulas residuales del matizador que permanecen
gobre la misma después de la transferencia de la imbgen y |
es expuesta a una fuente de luz relativemente brillante pa
ra efect@ar una descarga sustancialmente completa de cual=-
quier carga electrostitica residual que permsnezca en ella.

Los elementos de manejo de documentos y trans-

una miquina xerogrifica con la que pueden ser utilizados,
Ta placa de transporte o platina 12 de vidrio
estd montada en una ranura 13 de exposicidn sobre la que se
coloca el documento que va a ser reproducido. E1 documento
original sobre la platina 12 es iluminada por medio de las
" lfmparas 14, Las 1mégenes de 1uz que emanan de la platlna
12 de vidrio se proyectan hacia la superficie 10 xerogrifi-
ca a través de espejos de objeto 15, lentes 16, del espejo
18 de imbgenes y a través de un blindaje de luz 26 ranurado
para exponer la superficie xerogréfiqa cargada de conformi-
dad con el patrbén de luz sobre el documento que se esté re-
produciendo. En la presente invencibn, o bien la velocidad
del movimiento del documento original en el sistema de docy
mento mévil y elementos de dptica fijos o bien la vélocidad
del movimiento de los elementos Gpiticos, por ejemplo los eg
pejos 15 y 18 y la lente 16, en el sistema de funcionamien-+
to de documento fijo y elementos 6ptﬁcos mbviles estd corre

lacionada con la velocidad de la superficie xerogrifica cen
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1 . . .
. Gambor 10, la superficie xerogrifica puede tomar la forma

gravés del tambor 10 en donde la imégen del. matizador es’

~-10

iel tambor 10 para crear coplas no distorsionadas de los do=-

/cumentos. Se entenderi que alin cuando aparece mostrado un

de una banda fotorreceptora en movimiento, o similar, para
los fines de la presente invencidn, .

Un material de transferencia apfopiado tal como
un papel de copia, sobre el cual se van a formar las copias
se almacgha en el alojamiento 22, de preferencia en la for-
ma de un rollo continuo, Este material es transportado des-

de el alojamiento 22 por medio de bandas 24 o similares a

transferida desde el tambor al material, El papel de copia,
con la imigen sobre el mismo es transportado separéndolo
del tambor por medio de las bandas 26 o similares en cuyo
momento se llevan a cabo én la copia varias operaciones con
vencionales, tales como l; fusibn térﬁica, el corte y simi~
lares. Las copias finales 'son transportadas después a un de
'pésito 28 receptor por medio de las bandas 30.

Volviendo ahofa al sistema de manejo de documen
to de la presente invenciéﬁ, se coloca una banda 32 sinfin
alrededor del rodillo 34 {@pulsor y de un rodillo 36 de gi
ro libre, La banda 32 y los rodillos 34 y 36 estin montados
para éirar en una cubierta %8 de platina que cubre a la plg
tina 12. La cubierta 38 de la platina de preferencia estd
éﬁisagrada en 40 de tal manera que pucda ser levantada parsa
permitir el copiado de documentos encuadernados mayores, ta)
les como libros, para corregir atascamientos, y para dar
servicio al conjunto de la banda sinfin. Cuando la cubier-
ta estl cerrada hacia abajo por medic de un cierre apropia

do (no mostrado), las paredes 41 y 42 de extremo de la cu®
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“en los dibujos, y se prefiere este tipo de bandas, se enten

‘una pluralidad de bandas sinfin mis angostas o un sistenma

80 y debe estar estrechamente correlacionado con la veloci

-11 -

bierta quedan ligeramente alzadas de la platina para permi-
tir poner y retirar los documentos originales de la platina
y desde la misma, respectivamente; como aparece en la Figu-

ra 1, Afin cuando se muestra una sola banda-32 sinfin ancha
deri que pueden uti;izarse otros transportadores tales como

de rodillo, sin apartarse de los‘principios de la invencibni
El rodillo 34 impulsor es impulsado por un eje
44 impulsor corto que esté acoplado y accionado por medio
de un servomotor 46, como-aparece en la Figura 2,'en el sig]
tema de.forma de operacibn de documento en movimiento y elg
mentos 6§ticos fijos de la presente invencidn. Se prefiere
un servomotor, puesto que puede ser de un tamafio relativa-
mente pequefio debido a la velocidad constante relativamente
baja de la banda sinfin en la forma de operacidn del siste-|
ma con documentos en movimlento y elementos de Sptica fijos|,
sin embargo el servomotor 46 es capaz de contrdlariéon pre-
cisidn la velocidad, | .
Se entenderé que la velocidad de la banda 32
sinfin en el sistema de forma de funcionamiento con el docu

mento mévil y los elementos de Sptica fijos debe ser preci-

dad periférica del tambor 10 ya que de otra forma se obten-
drfa como resultado copias borrosas., Para controlar con pre
cisibn la velocidad del servomotor 46, se proporciona un
siétema de captacidén y control de la velocidad, generalmen-
te mostrado en 48, que comprende un amplificador 50 de ser-
vo que recibe la potencia a través de los conductores 51

desde un suministro de energfa (no mostrado) y proporciona
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velocidad del servomotor 46, También se coloca un captador

tores 54‘y 60 se comparan % la potencia se suministra al

- 12

la energfa al servomotor 46 a £fn de energizarlo a través
del conductor 52, EIl amplificador 50 de serve incluye un
circuito comparativo (no mostrado) que es convencional y
que puede ser fhcilmente seleccionado por una persona enten
dida en la materia, Hay uﬁ tacémetro,_el cual esté écoplado
de tal maners para ser impulsado directamente por el- servos
motor 46, acoplado al circuito'comparativo del amplificador'

50 de servo para generar una seflal que es indicativa de la

58 de velocidad con relacidén al tambor 10 para medir con
precisién la velocidad del tambor y este captador envia ung
sefial al circuito coﬁparativo del amplificador de servo 50
a través del conducto 60, que es indicativa de la velocidad

del tembor 10, Estas seﬁalés de velocidad desde los condug

servomotor 46 a través deliconductor 52 seglin sea necesario
para hacer que el servomogpr 46 gire a una velocidad que es
sustancialmente constante ; que es la misma que la veloci~-
dad del tambor 10 en todo fomento. Puede emplearse cualquigel
ra de las diferentes formé% de captadores 58 de velocidad.
En la forma preferida, el captador de velocidad de la pre-
sente invencidn es un captador maénético que se coloza para
pefcibir el paso de un diente del engrenaje 62 impulsor del
‘tambor.
También hay un eje 64 impulsor, como se muestra
en la Figura 2, que se extieﬁde desde el rotor de servomo-
tor 46 y est& directamente conectado hasta dicho rotor, y
se proporciona un embrague 66 de sobrevelocidad en el eje
64 del tipo, por ejemplo, que aparece mostrado en la Pigura

3. También se proporciona un motor meyor, y més poderoso 68
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68, El ehbrague 70 electromagnético es controlado por un in

ma. de operacidén seleccionada, tal como corte de copia, ope-

- 13-

para impulsar a la banda 32 sinfin en el sistema de opera-
cibn de alta velocidad de documento fijo con los elementos
épticos mbviles a través del embrégue 66 de 'sobrevelocidad
y del servomotor 46, Dicho motor 68 puede tomar la forma de
un motor de inductor de corriente alterna y generalmente dg
be ser mayor que ellservomotor 46, puesto que este motor 68
no s6lo debe impulsar a la bénda 32 sinfin a velocidades
més elevadas, sino que también dede hacerlo intermitente-
mente, en vez de trabajar continuamente. Un embrague 70 de
desconexibn apropiado, tal como un embrague electromagnéli-~

co, se encuentra acoplado entre el embrague 66 y el motor

terruptor.72 selector para poder operar manualmente, & tra-
vés de un circuito 73 apropiado a f£fin de acoplar y desaco-
plar el motor 68 del embrague 66 de sobrevelocidad. Ctras

funciones de la mhquina también son controladas por el inte

rruptor 72 a través del circuito 73, dependiendo de la for-

racién de puerta de registro, sistemas de impulsibn bpti~
cos, y similares, Se prefiere un embrague 70 electromagnéti
co, puesto que permite que el motor 68 funcione continuamen)
te, alin cuando el sistema esté en la forma de operacibn de
documento en movimiento con élementos bpticos fijos de tal
manera como para reducir al minimo las vibraciones de iner-
cia que resultarfan de poner en marcha y detener el motor
68 que es relativamente grande,

' Una forma de embrague 66 de sobrevelocidad con-
vencional es el que aparecé mostrado en la Figura 3 simple-~
mente con el fin @e un mejor entendimiento del sistema de

la presente invencidn, Ixiste una amplia variedad de dichos

APPTI® VLT o 22 aere
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embragues que pueden ser seleccionados por las personas en-
. 3

- 14

tendidas en la materia. En general, todos estos embraéues
fde sobrevelocidad tienen la funcién comfin de desacoplar me-
'cénicamente de forma autombtica un eje de un segundo eje,
ﬁero écéplar ambds ejes cuando ei segundo eje es imbulsado'
& una velocidad mls elevada. En el embrague 66 mostrado co=
mo via de ejemplo en la Figura 3, el eje 64 es un eje anu~
lar que esth conectado al servomotor 46 y el eje 74 esté
montado g;ratoriamente en el eje gnular 64 y estld conecta-
do al motor 68 de inductor por medio del embrague 70, Hay
colocada una pluralidad de bolas o rodillos'76 entre los -
.ejes 64 y 74 y son retenidos en un miembro retenedor ranura
do 78 y cada uno de los rodillos estd ubicado adyacente a
un plano inclinado 80 en forma de cuila, El eje 64 del servo
motor siempre gira en la direccidn mostrada por el extremo
del ejede pumtos y: rayas de la Figura 3 y cuando
menos a una cierta velocidad minima, Cuando el eje 6i gira
‘a estarvelocidaa minima y se désacopla el embrague.70"elqg
tromagnético cuando el sistema Qsté funcionando en fofma de
documento en movimiento y elementos 6pticos fijos, los pla~
nos inclinados 80 se regresarin de los rodillos 76ly §l eje
74 girarf, Sin embargo, cuando el embrague 70 estd embraga-
do, la mis elevada velocidad del motor 68, que esth conti-
nuamente trabajando, impulsard al eje 74 en la direccibn
mostrada por la flecha de linea continua en la Figura 3 a
una velocidad mayor que la del eje 64, Esto hard que los ro
dillos 76 se acuiien entre los planos inclinados 80, de esta
manera impulsando al eje 64 de servomotor también a una ma-
yor velocidad, como aparece en la flécha de puntos y rayas

de la Figura 3, Puesto que el eje 66 del servomotor esth -
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las que de preferencia son accionadas por solenoide, ubica~-

‘operario har& accionar el interruptor 72 selector de forma
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acoplado al rodillo 32 impulsor de la banda y a través del
servomotor 46, la banda serd impulsada a una velocidad mis
clevada en el sistema de formé de operacibn de ddcumentos
fijos y elementos 6pticos mbéviles y el servomotor simplemep
te giraré libremente en esta forma de operacidn mientras es
impulsado por el motor 68, . '

Hay una pluralidad de puertas 82 de registro,

das adyacentes al extremo de descarga de la platina 12 para
ser utilizadas s6lo en el sistema de funcionamiento con el
documento fijo y los elementos Spticos en movimiento para
registrar el original sobre la platina 12 para copiado, Es-
tas puertas 82 pueden tomar cualquiera de las diferentes
formas y pueden estar ubicadas ya sea en la cubierta 38 de
la platina para extenderse hacia abajo hasta la trayectéria
del documento original, o por debajo de la mesa de la plé-
tina como aparece en la Figu;é 9 para extenderse hacia arri

be hasta la trayectoria del documento.

Se cres que la descripcién anterior del sistena
para manejexr documentos de laipresente invencibn es mbs que
suficientemente amplio para proporcionar un entendimiento
completo del funcionamiento de la presente invencibn. Sin
embargo, para fines de claridad, enseguida se da una breve
descripeibn del funcionamiento del sistema de manejo de do
cumentos:
 Se supondrh primeramente gque la méquina xerogrs
fica ha sido puesta en marcha y que el operario desea ge-
leccionar una primer forma de funcionamiento, es decir la

forma de documento mévil con elementos Spticos fijos. EL




10

15

20

a5

30

la mfquina xerogré&fica serén controladas a través del cir-

berruptor 72 a la posicibén 1., Por ejemplo, las puertas 82

"+ | fijos estacionariamente, y la'potencia serd suministrada all

la potencia que es suministrada al servomotor 46 a través

- l6-

de funcionamiento hasta la posicién 1 como aparece en la Fi
gura 2, En la posicién, el embrague 70 electromagnético se~
ré desembragade, haciendo que el motor 68 inductor simple~

mente trabaje libre, Ademds, otras porcionés relevantes de
cuito 73 apropiadb debido a que se ha hecho funcionar el in|

de registro quedarin inactivadas.y eliminadas de la trayec-
toria del documento, y el circuito de corte de copia queda-

ré inactivado, los elementos bpticos 15, 16 y 18 guedarin

amplificador servo 50 a través de los conductores 51,

El Emplifica@ér 50 del servo recibiré ahora so-
flales de velocidad desde éi perceptor 58 que son indicati~
vas de la velocidad del t%ibor 10, a través del conductor
60 y conduciré una cierta'@antidad de potencig al servomo-
tor .46 para impulsar a 1af@anda 32 a una velocidadbconstanw
teo Si la bandas 32 comiehig a moverse a una veiocidad_dife—
rente que la velocidad del tambor 10, serd relevada uﬁa se~
fial indicativa de esto desde el tacbmetro 56 a través del

conductor 54 y esta seflal y la sefial desde el percepter 58 |

se compararén en el amplificador 50 del servo que ajustard

del conductor 52 para alterar de conformidad la velocidad
del servomotor a fin de mantener idénticas a la velocidad
de la banda 32 y del tambor 10,

¥l documento original se alimenta después por
debajo de la cubierta 38 de la platina y a través de la pld
tina por medio de la banda sinffn con velocidad constante J

se transmite continusmente la imfgen al tambor 10 por medio
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de los elementos Opticos fijos 15, 16 y 18.
i : :
' Si se desea cambiar s la segunda forma de fun-

! cionamiento, a la forma en la que el documento estd fijo y

los elementos Opticos esthn en movimiento, se hace girar ell

interruptor 72 selector hasta la posi§i6n 2, En esta posi-
cibn el circuito 73 desconectard la potencia del amplifica
dor 50 al servo, accionari el circuito de corte de copia,
¥y accionard a las puertas 82 de registro y al mecanismo im
pulsor de los elementos Spticos, Adicionalmente, también
seré embrggado el embrague 70, |

Puesto que el embrague 70 estd ahora embragado

el motor 68 de alta velocidad de corriente alterna que ya

estl trabajando impulsari al eje 74 a alta velocidad como
queda indicado por la flecha de li{nea continua en la Figurs
3, lo que haré que los rodillos 76 y los planos inclinados
80 tengan accidn de cufia para impulsar al eje 64 ¥y del ser
vomotor 46 que trabaja ahora libremente, a través del em-
bragué 66 de sobrevelocidad, De esba maners, la banda 32
sinfin seré impulsada a alta.velocidad. Los documer®ns pue
den ser alimentados por debajo de]a cubierta 38 de la pla-
tina en donde serfn transportados, a alta velocidad, por 1z
bandsa sinfin contra las puertas 82 de registro., Una vez en
esta posicidn, la banda se detiene. El posicionamiento ade-
cuado del documento puede ser percibido por medio de elemen
tos apropiados, tales como por medios fotoeléctricos, para
desacoplar el embrague 70 a f£in de detener la banda-32 ¥y
hacer que los elementos Opticos se muevan para explorar el
documento original ahora estacionario tantas veces como nfi
mero de copias se desee,

Al completarse el copiado del documento, 1as/,
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| ginal que acaba de ser copiado, y se alimentard un nuevo do]
te.

- jo de documentos ha sido mostrado en conjunto con una miqui

| les como fotorreceptores de bandas, Adicionalmente, afin cuan

_ tor de banda y elementos 6ptlcos fijos con v1sta 0 proyec-

tor para formar una imagen de un documento sobre una hoja

- 18-

puertas 82 de registro serfn eliminadas de la tfayectoria
del documento, el embrague 70 embpagaré y la banda 32 ser

impulsada a alta velocidad para descargar el documento ori
cumento original a la platina 12 y el procedimiento se repi
Se entenderi que aln cuando el sistema de mane-

na. de reproduccién xerogrifica del tipo que emplea un tam-

bor, pueden emplearse otras formas de fotorreceptores, te~-

do se ha descrito una forma de funcionamiento de documento
fijo con elemen%os 6pticos~en movimiento en lavﬁue los ele
mentos Spticos se mueven péra explorar los documentos ori=-
ginales, bueden también eﬁilearse elementos bpticos fijos

de proyeccidn o vista totalo Dichos sistemas de fotorrecep

¢ibn total se muestran, Por ejemplo, en la Patente de los
Estados Unidos nfim, %.661.452,

Se entenderé adicionalmente que la nodaiidad de
la prgsente invencién que ha sido descrita es simplemente
ilustrativa de una de las aplicaciones de los principios de
la invencidn, Las personas entendidas en la materia podrén
hacer numerosas modificaciones sin apartarse del verdadero
espiritu y el alcance de la invencién.

' En resumen, la Patente de Invencifn que se soli
cita, deberi recacr sobre las siguientes

REIVINDICACTOHES

1. Mejoras introducidas en un aparato reproduc
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de copia que comprende:

una platina‘fransparente para soportar dicho docu-
mento o copiarse, '

una superficie fotoreceptora dispuesta'para_efectuar
un movimiento a velocidad constante; ¥y

medios dpticos de forma niltiple para proyectar una
imdgen de dicho documento a dicha platina sobre dicha super
ficie fotoreceptora, dichos medios 6ptipos en una forma de
funcionamiento incluyen unos medios para exploracién de un
documento mientras se mantiene estacionario sobre la plati-
ha y en ptra forma de funcibnamiento incluye medios para ex-
plorar un documento que se mueve a través de dicha platina
a una velocidad si%cronizada con la velocidad de dicha su-
perficie fotorecepiora;

caracterizadas dichas mejﬁras porque incluyenrademé:

un sistema de manejo de documento de forma miltiple
para hacer avanzaf documentosvéobre dicha platina,‘corres-
pondiendo dicho sistema de manejo de documenbto en una forma
de funcionamiento con respecto a dicha forma éptica que in-.
cluye: :

medios para hacer avanzar un documento a alta velogci
dad sobre dicha platina;

medios para registrar dicho documento sobre dicha
platina y medios para mantener estacionario dicho documento
durante la exploracidn por barte de dichos medios Opticos;

y en otra forma de funcionamiento correspondiente a la otra

forma Optica, incluye medios para hacer avanzar un documento] .

por encima de dicha platina a una velocidad sincronizada con
la velocldad de dicha superficie fotoréceptora, siendo dicha

alta velocidad mayor que la velocidad sincronizada; y

e

A7

/\
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zadas porque en dicha primera forma de funcionamiento de

“documento a la velocidad mencionada no estd sincronizado

" {. cho documento a dicha velocidad sincronizada comprenden: -

| prende una banda sin fin.
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medios para seleccionar una u otra forma de funcio

namiento de dicho sistema de manejo de documento.
2. Mejoras segin la reivindicacibn 1, caracteri-

dicho sistema de manejo de documento, el avance de dicho

con la velocidad de dicha superficie fotoreceptora.

3. Mejoras segin.la reivindicacibén 1, caracterizaj

T

das porque dichos mediods para hacer avanzar el documento a

dicha alta velocidad y dichos medios para hacer avanzar di-

un elemento transportador de documento para trans-
portar los documentoo en relacidn a dlcha platina; ¥y

un dispositivo impulsor para impulsar dicho elemen
to transportador parsa tranéportaf dichos aocumentos-a dicha
alta ve1001dad o a dicha v61001dad sincronizada.

4. Mejoras segun ‘la reivindicacibn 3, caracterl-

zadas porque dicho clemento transportador de documenuo com-

5. Mejoras seglin la reivindicacién 3, caracieri-
zadas porque dichos medigs de impulsidn incluyen un servo-
motor que impulsa dicho elemento_transpoftador de docuvmento
a dicha velocidai sincroni;ada. ‘

6. ‘Mejoras segln la reivindicacibn 3, caracteri-
zadas porque dichés medios de avance en la otra forma de fun
c;onamieﬁto incluyen unos medios de percepcidn de control
acoplados entre dichos medios de impulsidn de transporte de
documento a dicha superficie fotoreceptora para percibir la
velocidad de la (ltima y controlar dicho eleménto transpor-

tador-de documento para mantener la velocidad de dicho ele-
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| 7. Mejoras segin la reivindicacidn 6, caracteri

_velocidad.de dicha superficie fotoreceptora.

indican la velocidad de dicho servomotor y envian una sefial

/;2%;5 dicha superficie foltoreceptora.
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Imento transportador de documento sincronizada a la veloci-~

/dad de dicha superficie fotoreceptora.

zadas porque dichos medios de percepcibn y control incluyen

un dispositivo de seilal de entrada para recibir sefiales que
indican la velocidad de dicha superficie fotoreceptora y de
dioho-eleméqto transportador de documento, medios de compa-
racidn para comparar dichas seflales y un dispositivo de se~
ﬁal de salida en dicho dispositivo impulsor de transporte

de documento a una velocidad que estd sincronizzda con la

8. Mejoras seglin la reivindicacifn 7, caracteri
zedas porque dicho dispositivé impulsor de transporte de
documento incluye un servomotor y dichos medios de percep-.
cién y control, comprenden nedios servo amplificadores que

recibe una sefial desde dichos medios de sefial de entrada qu

a dicho servomotor desde dichos medios de senal de salida

para ajustar la velocidad de dicho servomobor en sincroniza+t

cibn con la velocidad de dicha superficie fotoreceptcra.

9. Mejoras segn la reivndicacién 7, caracteri-|

zadas porque dichos mediog de seﬁal de entrada incluy+n un
tacémétro para percibir la velocidad de dichos medios de
impulsién de transporte.

| 10. Mejoras segin la reivindicacibn 6, caracte~
rizadas pdrque dichos medioz de impulsién de transpérte en
la otra forma de funcionamiento mencionada, comprende un
servomotor y dichos medios de percepcidn y control compren-

den medios servo amplificadores unidos entre dicho servomo-
”~

VA

¥
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11. Mejbras segﬁn.la reivindicacidn 6, caracte~
rizadas porque dichbs medios de percepcidn y control com-
prenden un captador magnético'para percibir la vélocidad de
dicha superficie fotoreceptora. ‘

12, Mejoras segin la reivindicacidn 3, caracte-

rizadas porque dichos medios de impulsidn de transporte com

prenden un primer dispositivo de fuerza para activar dicho |

‘elemento transportador de documento a dicha velocidad sin-

cronizada y un segundo dispogitivo de fuerza para activar
dicho elemento transportador de documento a dicha alta Ye-
locidad: ‘ 4

13. Mejoras segin la reivindicacidén 12, carscte
rizadas porque incluyen medios de acoplamiento para unii
dichos sepundos dispositivo de fuerza a dicho primer dispo-
sitivo de fuerza y dicho elemento transportador de docuﬁen-
td a alta velocidad en dicha primera forma y para desacoéla
dicho segundo dispositivo de fuerza del primero para que
éste impulse dicho tranqurtadér de documento a dicha velo-

cidad sincronizada en la &tra. forma.

-

14. Mejoras ségﬁnila reivindicacibn 13, caracte
rizadas porque Jichos medios de acopiamiento comprénden un,
embrague controlado en respuesta‘a dicho dispositivo de se-
leccidn.

'15. Mejoras segin la reivindicacibn 14, caracte
rizadas porgue dicho elemeﬁto transportador de documento

comprende una banda sin fin.

16. Mejoras segin la reivindicacidén 15, caracte|.

rizadas porgie incluyen unos medios para cargar dicha super

ficie fotoreceptora previamente a la proyeccidén de dicha

//)g&ijﬁagen sobre la misma, en donde la proyeccidn de dicha ima-

va
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gen forma una imagen electroestitica correspondiente;
medios para revelar dicha imagen electrostatica y

hacerla visible y medios para bransferir dicha imagen visi-

ble a dicha hoja de copia.

17. 8e reivindica por dltimo como objeto sobre el
que ha de recaer i;-Patente de Invencibn que se solicité:
MEJORAS INTRODUCIDAS EN UN APARATO REFPRODUCTOR PARA FORMAR
UNA IMAGEN DE UN DOCUMENTO SOBRE .UNA HOJA DE COPIA.

Todo conforme Qqueda descrito y reivindicado en la

presente memoria descriptiva que consta de veintitres pagi-

" | nas mecanografiadas y'dibdjos que se acompafian.

Madrid, 29 Diciembre 1.975
BERNADOY UNGRIA




XEROL GORP i aonl. A UNTS A

(ﬁuluﬂlmw .

73

50

BSCALA VARTABLE

BERNARDS U4 1A

Woil.
A

—

Madrid, 29 dicicmbre H.




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



