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PATENTE DE INVENCION
por 20 afios
a favor de FERG, 3.L.
de nacionelidad espaiiola
residente en VICH (Barcelona), Ctra. de Manlleu, s/n
por:
"APARANO TRANSCFORTADOR DE MACHOS DE ROSCARY.

LFORTA DESCRIPITIVA

Le presente patente do invencidn se refiere a wun aparato
doctinado a efectuar, de una manera automdtica, las operaclones de
recoglda de machos ya fileteados por la correspondiente méquina y
la entrega a la misma de oiros que a¥m no lo estén, caracterizéndo-

5 se tal aparasto por constar de une serie de elementos mecdnicos e
hidraulicos convenientemente combinsdos para guye, partiendo de una
carga de mechos alimentadors de dicho aparato, se desarrollen las
citedas fases sin intervencidn manual del operario, que se limita
a la vigilancia tento del aparato como de la maguina convencional.

10. Eote aperato comporta, por tanto, un conjunto mecdnico-

hidrdulico adosable a lu zona dc trabajo de la normal miquina file—
teadora, constando tal apsrato de un bastidor de poporte dotado de
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medios de gmfs para poder deaplazarse tanto en sentido paralelo

como transversal respecto al eje tedrico que pasa por los cabezge
les de equella mdquina, asi como dispone de un sistems articulado
que permite variar la inclinscidn de un dispositivo rinzador y de

transporte para que ol mismo pueda adoptar dos posiciones g dis—
tinta altura con relacidn al centro del plato equipado de mand{bu

las que figura en uno de los mencionsdos cabezales, aporeciendo
ademis en el referido aparato oportunos medios pars alimentarlo
de modo continuo con los machos a roscar que han de ser traslada-
dos a la zona de fileteado, de la cusl es retirado, por el propio
aparato, el que ya lo ha nido y que es soltado sobre una cinta
sin fin que lo envia a un colector, estsndo conectados todos los
cilindros hidraulicos que aparecen en cl repetido aparato y qu;
imprimen los distintos movimientos a sus partes activas, a condug
clones dependientes de un suministrador de flfido a presidn, co-
mendado por medio de una botonera pera actuscidn automdtics y ma-
nual, seglin convenga.

Para la mejor comprensidn de la pfesente memoria des~
ceriptiva, se acompafien a la presente nueve hojas de dibujos en
los que, tan sdlo a titulo de ejemplo y no limitativo, se repre-
senta un caso practico de ejecucidn del aparato transportador de
machos de roscar objeto de la demanda.

En dichos dibujos:

Ia Fig. 1 es una viata en alzedo lateral gecclonado del
citado aparato, incorporado a wnas méquina convencionsl de roscar;

Ia Fig. 2 corresponde a wn alzado posterior, parcialmen
te seccilonadg del mismo aparato, visto en la direccidn de la fle-
cha (F) de la Fig. 1;

rLa Tig. 3 muestra un alzado seccionado por la linea
ITI-IIT de la Fig. 23
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Ie Fig. 4 es una vista en planta de la Plg. 23

la Fig. 5 corresponde & un alzado parcial visto en la di-
receidn de la flecha (F') de la Fig. 43

Lo Tig. 6 corresponde & una gecedén por la linea VI-VI

de la Fig. 43
Ia Fig. 7 es un doetalle en perspectiva relacionaedo, con la

Fig. 63

Lo Tige. 8 e una geccién transvorsal por la linea VIII-
VIII do la Fig. 63

Las Figs. 9, 10, 11 y 1Z indican otras tantes fases de
actuscidn sucesive de cste apareto traﬁsportador; y

Ias Figs. 13 (alzado fréntal),.l4 (seccién por la 1ines
XIV-XIV do la Fig. 13), 15 (seccidén por le linea XV-XV de la Fig.
13) y 16 (seccién por la linea XVI-XVI de la Fig. 13) son detalles
del plato-mendibulas, wmodificado gegin la invencidn, propio de la
miquine convencional de roscar.

En lap figuras de los dibujos enexos se indica con (1)
el conjunto del trensportador de machos y con (R) el de la maquine
de roscar, & le quo aguél se adapia.

El oludido transportador conata de un soporte (1), con
una pared (2) unida a dos escuadras (3), emersicndo de una de las
curas de la citada pared (2) dos burras cilindricas de gufa (4),
paralelas y superpuestas, en tanto que o la cara opuesta de aguc=
1le misma pored (2) ve aplicado (Fig. 2) un cilindro (5), con un
&mbolo (6) atravesado por un eje roscado (7) que, por un extremo,
va unido & un botén grafilado (8), mientras que, por el otro, que
es liso, e halle fljado & un segundo Subolo menor (9), contenido
en otro cilimdro (10), el cual posee oportunas conducciones (11)
para entrade y ssllda del fliido pera el avance ¥ retroceso hidrdu

1ieo del aludido émbolo (9). EL eilindro (5) estd provisto también
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de otras conducciomes (12) pera la mioma funcién.

A lo lorgo de las barras de gufa (4) puede moverse un
bastidor compusesto por dos escuadras (13), unidss a una plataforma
(14), figurando en las primcras loo oportunos cojinetes (15) y
siendo soliderias aquellas escuudras del eje (7) a través de los
elementos de unidn que sparecen en la Fig. 2. De la plataforme
(14) se elevan dos orejas delanteras (16), con puntos de girb (17)
pura un oje (18), solidario, e través del cubo (19), de una segun-
da plataforma (20), portadora, en la regidn posterior, de una ar-
ticulacién (21), conjugsda con el véstago (22) de un émbolo (23),
glojado en un cilindro (24), poseedor de las oportunas bbcaa de
entrada y solida (25) pare el fliido que ha de accionar dicho émbg
lo en avance y retroceso. Contiguo a dicho cilindro (24) figuran
un tornillo regulador (26), con cabeza grafiluda ¥y roscado a un
casguillo (26') solidario de la plateforma inferior (14), y otro
tornillo sndlogo (£7), fijado & la plataforma superior (20), dotado
de doble tuerca de rcgulacién (28) y situado stravesando bolgadamen
te un orificio de paso (29) practicado en la mencionada platafor=
ma inferior (24).

El soporte (1) se prolonga leterslmente en une placa
(30) (Figs. 4 y 5), con unu pared (31) en éngulo recto con la pri-
mera, pered que se adosa & la parte frontal de la mdquina de ros—
car (R) por medio de unos tornillos (32), apareciendo, aplicadas
al lateral (33) de aquella place angular (30), las orejes (34), a
lss que se articulan, por medio del eje (36), las (36), que se
elevan de la placa de montaje (37), que es la quo se solidariza a
la mAquine de roscar (R). Todo ello constiltuye una bissgra que,
medi-nte manipulacién de los tornillos (32), permitiré aproximer
y alejar sngularmente el eparato transportador con respecto a di-

cha méquing.
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Otra pared (38) se eleva (Fig. 2) de la placa (30) y
es portadora de dos cojinetes (39) pers dos varillas de guia
(40), puralelas y superpuestus, presentando aquells misma pared
(38) o1 caéquiilo (38'), gl guo se rosca la verillas fileteadas
(41), doteds en un extremo del botén grafilado (42) y unida, por
el otro, & la placa (43) (que también lo estd a las gufas (40)),

‘anl como solidarizada a una repisa (44), de la que se elevan dos

véstagos'paraleloa de gufa (45), a 1o largo de los cusles puede
moverse verticalmente un portecojinetes (46) (Pig. 3), unido al
cuerpo plano o (47),a la cual se encuentra fijado también el ci=
lindro (48), con émbolo (49) portador del eje (50), acoplado a
squella repisa (44), EL cilindro (48) dispome de las correspon—
dicntes conducclones de entrada y salida (51) para el fliido de
accionmmicnto. Pars poder graduar el recorrido del émbolo (49),
existe un tornillo regulador (52) que atraviesa la repisa (44) y
ge apoya contra los portacojinetes (46) (Fig. 2).

A lo otra cara de la placa (47) se encuentra fijada
una gula vertical en "U" (53), donde se introducen unos peines
succsivos (54), abiertos por un iado y dotados en el opuedto de
varios orificlos cuadredos (55), que reciben al cusdradillo (56)
de los machos a roscar (57) (Fig. 7). Estos peines (54), que cons
tituyen el cargador del aparato trangportador que se describe,
posoen unas muesces leterales (58), mccesibles a través de uns
veﬁtanilla (58') de dicha guie (53), con las que coopersn dos
ufias, uns articulads ¥y tensade a modo de tringuete (59) y otra
(60), corredere dentro de un cajetin (61), tambion tensada y de
aceidén rotenedora. Le ufia impulcora (59) eatd conjugada con el
eje (62) de un émbole (63), mlojado eﬁ el cilindro (64), dotedo
de }os conductos do entrads y oulide (65) para el fliido impulsor.
Bl mismo eje de este émbolo (63) dispone de un botdén grafilado
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extremo (66) para regulacién de la carrera de aquél (Fig. 6).

Irensversalmente a la l{nea de los peines (54), ¥ solide~

rio de la propia place (47), existe (Fig. 8) wn pequefic cilindro
(67), con émbolo (68) y entrades y salidas (69) para el fldido, fi=
gurando en el eje (70) del eitads émbolo (68) una espiga expulsora
(71), encarsda siempre con uno de los orificios cusdrados (55) de
los peines (54), con la misién tal eapiga de desprender, en el mo-
mento oportuno, al corrospondiente macho a roscar (57) de su punto
de sostén en el cargador (54).

Sobre la plataforma (20) figura un cuerpo (72) que sos~
tiene dos cilindros, uno superior (73) y otro inferior (74), el
primero con el émbolo (75), eje (76) provisto de botén grafiledo
graduador (77) y conducciones de entrada y salida (78) para el
fliido, mientras que el segundo poses el émbolo (79), el eje (80)
¥ las entrades y salidas (81) para el 1iguido accionsdor.

El eje (76) del émbolo (75) del eilindro (73) prosenta
(Fig. 1), en su extremidad frontal, un didmetro mayor (82) y otro
menor (83), estando el extremo, también delantero, del eje (80)

dal cilindro (74) (el cual, en su parte contrarie, se apoya en el
dado (84)) unido & un segundo cuerpo movil (85), portador de una
palanca angular articulada (86), con tornlllo eraduable (87) Eate
ceuerpo (85) posee una perforascidén en lg que Unicemente puede pene-
trar la extremided de menor didmetro (83) del ejo (76), mientres
que la mayor (82)_puede moverse por las respoctiva perforacidn del
cuerpo fijo (f2)Q

" El cuerpo mévil (85) es solidario de dos barraslaterales
cixindrieas de gufa (88) (Fig. 4), paraleles entre si y desplazas
bles por el interior de ccjinetes (89), que forman parte del cuer-
po (72), berras que ven provistas igualmente de botones grafilados
de regulacidn (88'),



De la parte frontal del cuerpo (85) arranca.la plezs (90),
comin a dos pinzes (91) y (92), articuledas sobre aguel mismo elemen
to (90) y tersadas por un muelle (93), que tiende a corrarlas. Ia
pinza superior (91) coopera con el tornillo presionador graduable

5, (87) de la palsnca acodada (86), en tento que la inferior (92) pre-
penta un tope o suliente (94).

Eh la seccidén (R) de la miquina de roscar destaca el cabe=
zal (95), portador (Figs. 13, 14 y 15) de la punta usual (96), que
coopera con la (97), entrc las que se fija el macho a roscar (57),

10. - que es fileteado por la correspondiente muelg (98), todo'ello en la
forme normal, En la parte baja de la parsd delantera protectora (99)
de la propia méquina se ha montado, de acuerdo con lsa invencidn, wn
tope biselado (100), para colaborar con el (94) de la pinza inferior
(92), contiguo a cuyo elemunto (100) Figura uns rempa (101) que

15,  desembocz en una canal (102), transversal respecto al eje principal

del aparato trensportador (T) y dotada de unu cinta sin fin (103),

con comunicacidén con un colector final (no visible), a donde se diri

girén los machos ya roscados,
Al cabezal (95) va aplicado el plato husco (104) (Fig. 13 a

20, 16), con sberturas frontales (105), en las que se mueven dos mandibu
las (106), con boeca (107) purs rotener, por ol cusdradillo (56), al
macho (57), estando tales mendibulas unidas s dos palancas en arco
(108), articuladas por (109) y mantenidas préximas la une s la otra
por su otro extremo por efecto de un resorte adecuado (110). En esta

25, zone, las aludides palencas (108) presenta bisel (11), con el que
trabaja wna cufia (112), articulada por (113) a un punto fijo dentro

del mismo plato (104).
Sobre el cabezal (95) existe ademds un cilindro (114) (Pig.

14), con un émbolo (115) y con entrudas y selides (116) pera el fldi-
30. do, estundo unido el eje (117) de tal émbolo (115), por su parte
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extoerior, a un dedo (118) que coopers con la cufla (112).

En las figurss de los dibujos anexos se indica con (57)
el macho antes de su fileteado y con (57') cuando lo ha sido ya
por la miquina (R).

Ias conducciones de circulacidn de fllldo & presidn hwcia
los correspondientes cilindros hidrdulicos (24), (73), (74), (64),
(48), (5), (20), (67) y (114), estén conectadas & un equipo suminig
trador que puede funcionar tun'o automiticamente como de forma ma-
nuel, comportando una botonera adecunde pars ello y dispositivos me
cdnicos y eldetricos neceesrios pars la actuscidén de un conjunto de
bombas, todo lo cual es de estructira convencional,

El furdonamiento del aparato transportador descrito es,
en lineass generales, el siguiente: i

Dentro de la gufa verticel (53) se han introducido varios
peines (54), cargmdos todos ellos con machos sin roscar (57). los
cuales se han colocado previamente en aquellos peines (54) de la mag
nera‘que muestra la Fig. 7. En la Fig. 1 se supone que la méquina
de roscar (R) hs filoteado un macho (57') una anierior operscién,
mzcho que e encuentra retonido por las mandibulas (106) del plato
(104) del cabezal (95). Si la operacidn de trenmsporte se ojocutara
por primera vez, seria el aparato tramsportador el que entregeria -
a dicha méquine un mncho sin roscar (57), efectusndo psra ello los
movimicntos que luego se detallaran.

El conjunto se encuenira (Fig. 1) preparado para que la
pinza (91) quede enfrentads con un macho (57), que es el mds bajo
disponible de la serie de ellos en el correspondiente peine (54)

del cargador.,
Primera fase: Se inyevta liquido a la parte posterior

del cilindro (73), con lo que su émbolo (75) avanza. El didmetro me

nor (83) del eje del mismo mueve primoro la palenca (86) para
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abrir, e través de (87), a la pinza (91). Seguidemente, el didmetro
meyor (82) impulsa al cuerpo (85), con lo que se pasa a lg posicién

" de la fijura 1 ‘& la que muestra la figupe 9, én la que se observa

que aquella pinza (91) ha aprisionado ya al macho (57) con sl que
se encontrabs elineade. Cumplida la misién del eilindro (73), se en

via £18ido a la paerte delantera del mismo para que(retroceda su éme

" bolo (75) y, simultdnesmente, se inyecta lfquido 2 los cilindros

(67) y (5), el primero de los cuales, al avanzar su expulsor (71),
desprende del peine (54) el macho (57) que eiin se sostenia dentro
del orificio (55), mientras que el sezundo, debido al desplazemien-
to del eje (7) (en el sentido que sefizlan las flechas de trazos en
la Fig. 2) mueve todo el grupo pinzador, el cual se lleva consigo
al aludido macho (57) (hacia el observador de la Fig. 9) y lo enca-
ra con el espacio entre los puptog (en oste momento libres y separg
dos) (96) y (97) (Fig. 14) de la miquina de roscar.

Segunds faget Se interrumpe la inyegcién de avance en el
cilindro (67) y se efoctia la de retroceso en el mismo, y micntras
se deju detenido el émvolo del cilindro (5), se inyecta fldido a la
parte alta del cilindro (48) para que el mismo, & iravés de su eje
(50), provogue el levuntnmiento de todo el grupo de ufa (53) soli-
dario de la placa (47), @ fin de dsr libre paso al dispositivo pin—
zador (90-92) y al cuerpo (85) cusndo, sl producirse.le inyeccidn
consecutiva de f£1Uido a la parte posterior del cilindro (74), sobre
polge de éste el eje (80) Junto con sus eleamentos extremos, pasando
dose asi de la posicién que seisla la figura O a la representada en
la fisura 10, en la que se observa que la pinza inferior (92), que
ha penetrado en la geceion "R" y que se abre por_simple contacto
con el macho roscado (57') retenido por las (106), aprisiona al mig
mo mientrae la pinza superior (91) continfa soportando al macho gue

his de filetesrse (57). Como es evidente, la alincacidn del centro
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del punto (96) con el eje geométrico del cilindro (74) es, en esta

fase, completa.

lercora fmss: Fl conjunto de ls gufa vertical (53) perma-~

nece estacionario lguel que en la fase anterior por no efectusrse
-5 inyeccidn & su cilindro (48). En cembio, se inyecta fldido = la par
te posterior del cilindro (114) para que el eje del mismo, al avan-
zar, impulse, a través del dedo (118), a la cufia (112) (Fig. 14),
que actla sobre los planos en bisel (111) de las palsneas (L08) uni
das & las mandibules (106), que, de este menecrae, se apsrtsn y dejan
10" libre al macho roscado (57'), que no ¢me por estar sostenido por la
pinza (92). Antes de este momento, el punto mévil (97) de la méquine
(R) habia retrocedido en le forma ususl una vez fin~iizads la actug
cién de la muela (98). !
Cuarts fase: ILas mandibulas (106) contindean ebiertas y,
15. en este instante, se inyecta fliido detrds del émbolo (9) del cilin
dro (10) pare que el eje comin (7) se mueva tombién algo en el sen—
tido de les flechas de trazos en la Fig, 2, a fin de que el conjun=-
to pingador sparte de aquellas mandibulas (106) al macho ya roscado
(57'), liborado de las mismas. Acto sesmido, se inyecta 1iquido a
20, la trasera del émbolo (23) del cilindro (24) pars que, & través del
eje (22) y de su articulscidn compensatoria (21), se produzca un
aumento de inclinscidn de la plataforma (20) alrededor del eje (18)
movimiento que siguen todas las piczas montadas sobre ella. Elrconr
junto pinzador pasa de la posicién indicade en la figura 10 a la vi
25. sible en la figura 11, en la que so apricia que la pinza superior (91)
ha descendido y ha alineade ahora su macho sin filetear (57) con la
boca [107) de las mandibulas (106), en tento que la pinza inferior
(92) retiene al macho ya fileteado (57'). In evto momento se inyeute
fiilido de retroceso al cilindro (10), con lo que todo el conjunto '

30. pinzador se acerca a las mandibules (106) (se mleja del observodor
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de la Mg, 11), y dado el encaramiento del macho sin roscer (57) con
la boca de aquellas mandibulas, cusndo avenza el punto (97) en la
acthkacién normal de la miquina (R), tiene efecto la introduccidn de
aquel macho en el plato (104), cerréndose automiticamente las repe-
tidas mandibulae al inyecturse fliido de retrocesc al cilindro (114),
el cual deja libre la cula (12), con lo que ésta hace que las palan-
cas (108) (y, por tento, les mandibulas (106)) obedezcan al mmuelle
(110) y aprisionen al macho (57) por su cuedradillo (56). Inmovili-
zado este macho (57) entre las puntas (96) y (97), pasaré s sufiir
la accifn de la muela (98) en la forma corriente.

Quintg faset Se inyecta fliido de retroceso al cilindro
(74) pera que el conjunto pinzador se desplace hacis atrds, en ocuyo
momento la pinza (91) se suelts simplemente del macho (57) (fijo ye
al plato (104) de la méquina, como se ha indicado), en tanto que la
pinza inferior (92) se lleva consigo al macho fileteado (57'), hasta
lleger al instante oen que el tope (94) de tal pinza (92) choeca con
el (100), cosa que determine la automitica apertura de la repetida
pinze (92) y la cafds del macho (57') sobre la cinta sin fin (103),
que le envie a wn coleétor. Se ha passdo, por tanto, de la posicidn
que seilgla la fipura 11 a la representada en la firura 12.

Sexta fase: (retorno a la posicidn inicial), Cuando la
pinza (92) ha rebasado el tope (100), recupera su pocicién de clew
rre. El cuerpo (85) lloga s continuacidén a mdosarse contra el (72).
So ingecta flfido de retroceso al cilindro (5) para el movimiento
del conjunto pinzadof en sentido contrario al de las flechas de tra-
zos en le Fig. 2. So envia liquido de avance a los cilindros (48),
(64) y (24), el primero para que hage descender todo el grupo de
guia (53) a la poeicidén inicial de trebajo ¥ ol segundo para qe,

a través del trinquete (53) y del retencdor (60), hage avanzar al

conjunto de peines (54) la distancie que media entre ranuras (58)
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(Fig. 7)y que es la que corresponde a aquella en gue un NUEVO Da=
cho sin. roscar (57) quedard enfrentado con la pinza superior (91)
para une actumcidn siguiente igusl e la expliceds. Is inyeccidén
de retroceso en el cilinmiro (24) obliga al conjunto superior del
apsrato & recupersr de nuevo la inclinscidn inicial, es decir la
de alineacidn de la pinza (91) con el mscho que le corresponds
(57). Se ha pasado, de esta manera, de la posicidén que muestra la
figure 12 a la visible en la figurs 1, o sea que el apargto ha
cumplido un elclo completo.

Ios botones (77), (66) y PB8') permiten graduar la carre

ra de los émbolos en los respectivos cilindros (73), (64) ¥y (74);:

Con ql botdn (&) puede variarse el desplazamiento de los émbolos
(5) ¥ (9), segin el dimensionedo de los machos a filetear. Com el
tornillo (52) se regula el desplazamiento en altura de todo el

conjunto de guia (53).»Con los tormillos (26) y (27) sme sjusts la

oblicuided de la piataforma (20) y de los elementos montados anﬁa
misma. EL botén (42) se utiliza pora variar la posicidn horizon—
tal de todo mquel conjunto dé gufs (53).

' El aparato irunsportador descrito se adosa a la mdquina
(R) gracias a la bissgra (34-36) (Figs,_4 y_S), gue permite que la
place de noporte (31) se splique al frontal de la sludida mAquina,
al que se fija con ayuda de los tornillos (32). Cuando no interesa
emplear’dicho eparato, es decir cuando ls miquina ha de actuar del
modo corwiente, basta aflojai dichos tornillos (32) y hacer descri-
bir a todo el grupo (T) un.movimiénta angulaf hacis el observador
pivotendo sobre el eje (35). De esta menera, queda accesible la
miquina (R) para un fun¢ionamiento stendard.

.Serdn independientes del objeto de la invencion los mate-
risles, formas y dimenciones de los elementos que integran el apaw-

rato transporitsdor de mechos de roscar descrito, caracteristicas
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del equipo inyector para los divorsos grupos hidrdulicos, numero de
peines del cargador, medios de graduacidn y ajuste para lo actua-
cidn.de los varios dispositivos qué componen el referido eparato ¥
demds detalles de orden secundario que no afecten a su esencialidad.
¥ O T A
REIVINDICACIONES

Se reivindica como objeto de la presente Patente de Inven=-

cidns
1# ,~-Aparato transportedor de machos de roscar, gue g8 Ca-

racteriza esencialmente por estar constituf{do por un conjunto mecd~
nico=hidrdulico edoseble a la zona de trabejo de la corresponilente
maquina fileteadora, comportando el mencionado conjunto un bastidor
soporte dotado de mediéé:defguia para poder desplazerse tanto en
sentido paralelo como trancversal regpecto a2l egje tedrico que pasa
por los cabezales de aquells miquins, as{ como dispone de un siste-
ns srticulado que permite variar la inclinacidn de un dispositivo
pinzador y de transporte para que el mismo pueda adoptar dos posiclo-
nes & distinta alture con relacién al centro del plato dotado de
mand{bulas que figura en uno de los mencionudos cabezales, aparecien—
do ademds en el mencionado aparato medios para alimentarlo de modo
continuo con loa machos a roscar que han de ser trasladedos a la Zzo-
ne de fileteado, de la cual es retirado, por el propio aparato, ol
que ya lo ha sido y que es soltado sobre une cinta gin £in que lo
envie o un colector, estendo comectedos todos log cllindros hidriu-
licos que aparecen en el repetido aparato y que imprimen los distin-
tos movimientos a sus plezms activas, a sendas conducciones depen—
dientes de un suministrador de flfiido a presién, comandado por medio
de una botonera para aotuacidn automética y manusl, & voluntad.

28 ,~Aparato trunsportudor de machos de roscar, segin la

raivindicacidn enterior, gue se caracterize por el hecho de figurar,
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peralelas al eje tedrico que pass por los cabezales de la mdquina
roscadora, unas barras de guiz a lo large de las cusles puede des—
plazarse en ambos sentidos e} conjunto del aparato, que presenta
un bastidor con escuadras extremas unidas s una pletaforma que, en .'
un punto cefcano & la méguina roscadora a cuyo frontal se aplica el
propio aparato, tiene un punto de giro para uns sesunda plataforma
superior de inclinacidn verieble por efecto de un cilindro hidrduli
co, cor el eje de su émbolo conjugado con una articulacidn doble
compensetoria, halldndose la sesunda aludida pletaforma dotada, en
la parte opuesta & su punto de giro, de tornillos reguladores de

la oblicuidad que la misme puede gdquirir, todo ello pars permitir

.que el dispositivo pinzemdor, que va montmdo sobre dicha platéforma

superior, pueda ocupar las dos posiciones de trabajo necesarias!pae

ra extraer del plato del cabezal de la méquine un macho ya filetea-
do ¥y poner en su lugar otro sin roscar.

34.-Aparatq transportedor de machos de roscar, segin las
roivindicaciones 1 ¥ 2, qué se caractsrizae por el hecho de que para
el desplazamiento del grupe pinzador en sentido paralelo al eje
tedrico gque pasa por los dos cabezaiez de la mAquina existe un eje
roscado slituedo precisamente paralelo a las bharras de guia de aquel
conjunto, eje que es comin z los dos émbolos de dos cilindros hidrdu
llcos extremos y que puede gracuar la carrers de los mismos, cuyos
dos cilindros tienen la misidén de permitir realizar exactamente las
operaclones de tome de un macho sin roscar del suministrador de
ellos, de toms del macho ya roscado del plato del cabezal de la mé-
quina y de colocacidn en éste del macho que & continuacidn ha de fi-
letearse.

48 ,-Apsrato transportedor de machos de roscar, segin las
reivindicaciones 1 a 3, que se caracteriza por el hecho de gue so=-

bre la pletaforma superior de inclinacidn varisble estd montado y
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apoyndo debidemente un cilindro longitudinsl hidrdulico prineipel,
el eje de cuyo émbolo se halla gulado en su desplazahiento por
unas barras laterales paralelas y viene una longitud suficiente pa-—
re cubrir el espacio que media entre el aparuto y el plato del cabg
zal roscador de la méquing, halidndose supsrpuesto a dicho cilindro
otro menor soportudo por un cuerpo delantero comin al eilindro pro-
merumente citado, existiendo en le extremidad del e¢jo névil de tal
cilindro menor elto dos didmeiros con doble funcién, de las cuales
una ge ejerce directarente sobre ol dispositivo pinzador y la otra
provoca el avance del eje del cllindro mayor inferior para que el
sispositivo pinzador y de trénaporte llegue a la regidn que se ali-

menta con los machos a rosceaer.
58 ,~Aparato transportador de muchos de roscar, segin las

reivindicaciones 1 a 4, gue @e emrscturiza por el hecho de que el
dispositivo pinzador, que depende direcctamente del eilindro princl-
pal de largo alcance, estd constitufdo por dos pinzas independien-
tes articuladas sobre wn olemenio medio comun solidario de un cuerro
corredoro a lo largo de las barras de guia correspondientes y adosa=-
ble al que figura como soporte tanto de aquel cilindro mayor como
del superior menor, encontréndose presionadas las citedas dos pinzas
por un muelle que las meniienc normelmente cerradus y figurando en
1n inferior do ellas un ilope para su apertura, estando dotado el pro
plo cuerpo portador de este conjunto pinzador de una palanca acodada
articuladae, provista de un iornille regulable extremo que coopera
con la pinze superior de las dos menclonadas, viniendo esta palanca
accionada por la extremidad de doble didumetro que existe en el ejJe
del cilindro superior menor.

68 .~Aparato trunsportador de machos de roscar, segﬁn las
roeivindicaciones 1 a 5, gue se carscturiza por el hecho de que el

dispositivo suminivtrador de mechos gin filotear estd compuesto por
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. constando tal medio elevador de otro pequéiio cilindro ﬁiﬁréulico,qg

30,

una guia de seccidn en "U" montada précticemente vertical, dotnda
de una ventanilla laterasl y prevista para la recepcidn superpues-
ta de unos cargadores determinados por peines con orificilos cua-
drados en los que se introducen los cuadradillos de los referidos
mechos a filetear, los cuales quedan asi parslelos y emergentes Yy
méviles por una zons en la que pueden ser aprehendidos sucesiva-
mente por la pinza superior del dispositivo los pasard a la méqu;
na fileteadora; apareciendo en la misma guis vertical mencionade
un sistems de trinquete y otro de retencidn para el avance a tiem~
pos de aquellos machos, el primero de los cuales comporta un peque
fio eilindro hidrdulico cuyo eje mévil estd conjugudo con una ufia
eldsticamente tensada que coopers con ranuras espsciadas latersles
situadas on los antedichos peines y accesibles a través de la ven-~
tanilla entes aludida, ufia que forma Jjucge con el medio retenedor,
que actia simplemente de presidn, alge separadas de la primera y
obligada a inmovilizer temporalmente los peines después de ceds
gvance provocado por;la wia-trinquete.

78 ,mAparato transportador de machos de roscar, segin las
reivindicacliones 1 a§6, gue se caracteriza por el hecho de que el
grupo de trinquete y’he retencidn provocadores del avance acompase-
do de los peines del cargador de chhos a roscar estén montaaos
en un soporte al que va agplicado un dispositivo elevador de toda
la gufa en el momento en que he de apartarse para permitir el avan-

ce del coﬁjunto pinzador y de transporte desde el aparé%biﬁq la ma-

quina y el retroceso de aquél decde diche mdquina al propio eparato,

locado con su ejé en funcidn impulsora, todo ello combinado con :
unas guias que asseguran los debidos movimientos de ascenso y descen
so de todo el suminlgtrador de machos.

8$.~Aparato +ransportador de machos de roscar, segin las



S,

10,

20,

2%,

reivindicaciones 1 a 7, que se carnoteriza por el hecho de que
transversalmente a la gufa vertical ds carga de machos figura un
expulsor de los misnos en el momento en que son aprisionados por
la pinza superior trangportuadori, ouyo oxpulsor ccuporta un pequee
fio cilindro hidrdulico con eje que Tinuliza en una espiga alineads
con el oorrespondienﬁe orificio cuadrado de los varios practioca-
dos en los peines dol mencionado ourgudor, orificio en el que se
introducen y sostienen tales machos hasta el instunte de la expul-
sibn y entrega a la aludiva pinza.

98 ,~Aparato transportudor de machos de rosoar, segin las
reivindicnciones 1 a 8, ue se ocuracteiza por el hecho de qus el
conjunto del dispositivo destinado al ascenso y descenso de lh
gﬁia del cargador de machos & roscar viene soportudo, & truvés del
grupo formado por ¢l cilindro y anexos productores de tales movi-
mientos, por barras de gula horizontaules desplazables en avance
¥ retroceso por efecto de un tornillo fileteado que fija la posi-
cibn de todo el cargador respecto al equipo pinzador, estundo las
lmencionudas barras apoyudas en una pured del aparato que se elevag
de punto inferior riJo en el que van instaladas bambidn lgs otras
barrgs de toco el aparato en su trusludo puralelo al eje tebrico que
pase por lgs dus ocabezales de la mfiquing roscadory.

104.-Apu1;ato trangportador de machos de roscar, segin
las reivindicaciones 1 a 9, que se ouracteriza por el hecho de que
en la parte baju de la abertura frontal de acceso a la miquina
aparece una pared de ohoque con 1o que viene a.incidir_ol tope de
la pinza inferior del transportador de uachos en el momento del
retroceso del ﬁismo ¥y ouando so lleva consigo un wacho ya filetea=
do, encontrindose contigua u btal pured uny rampa que desembooa en
una canal con una einta sin £in interior que finaliza on un colec-

tor de machos yn listos,.
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1l8.-Aparato trunsportador de machos de roscar, segin las
reivindicaciones 1 a 10, que se caracteriza por el hecho de que el
plato del cabezal de la miquina sostenedor de los machos, tanto a
roscar como ya Tileteados, estd compussto por un cuerpo hueco con
une ventanills frontal, en la que se mueven dos mendibulas interior
mente unldas g sendas palancas arquesfas, articulsdes en la parte

baja y sometidas por sus extremos superiores & un muelle que fiende

- montener cerradas aquellas masndfbulas y con su boca de agarre del

cundradillo del mecho coincidente con el vertice de la punts correg
ﬁondicnte del proplo cabezal, pogeyendo las exiremidedes de agque=
llas palandhs, en la zong superior, unos blseks con loa que coopera
una cuils articulada dentro del citado plato y que trebaja con un
dedo impulsor unido sl eje mdvil del éubolo de un cilindro hidrfue
lico ingtalado sobre él aludido cabezai, eilindro que actia para
abrir las mendibulas en ¢l momento de tener lugar le extraccidn de
un mgphs roscedo y la entrada de otro a filetear, dos operaciones
que sdn reslizadas por el dispositivo pinzador transportador depen=
diente del c¢llindro principal de largo alcance el aparato.

128 ,-Aparato transportsdor de machos de roscar, segin las
reivindicaciones 1 a 1ll, que se carncteriza por el hecho de que el
bastidor genersl que soporta todoe los componentes del aparato po=-
gec un cistems articulado a bisagra que perﬁite tanto adoser este
fltimo el frontal de la méquina roscadora purs una actuacidn autom
mética del proceso de fileteado de los machos como apartarlo del
mismo, @ los efectos'de un trabajo corriente manusl, poseyendo a

los fines referidos tal bastidor una placa en angulo recto, euyo

componente horizontal es el de montaje del ‘aparato y el'vertiéél, el
de aplicuocidn a la pared frontal de la mdquina, ectendo equipado el
secundo con crejss gque, a través de un eje de giro, se conjugan con

otras de uns placa de sostén o la misma mdquing, viniendo completa-
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da la minma parte de placa vertlcal mencioneda con tormillos de fie-
jacidn, que, una vez rebimrmidos, hacen posible el despluzemiento en-
gular de todo el apurato trunsportador para apertarlo de la spertu-
ra de acceso de la repetida midquina de roscar. '

138 ,~Aparato trensportador de machos de roscar, segin las
reivindicaciones 1 & 12, que se caracteriza por el hecho de que los
ejes de los émbolos de los cilindros hidriulicos gque realizan las
funciones de hacer avanzar el dispositivo pingzador y de abrir la
pinza superior del mismo, de provocar el movimiento del conjunto pa
ralelamente al eje tedrico que pasa por los cabezales de la mdquing
¥y Je producir el ascenso acompazsado de losm peines portamachos, eg-
t4n equipedos con medios de graduscidn, de prefercncia formados por
pomos o botones grafilados extremos cuya posicidn limita mds o menos
la carrera de aguellos émbolos, mientres que la graduacidén mdes afi-
nada del cilindro principsl trasledador de las pinzas hacia edelan-~
te y hacia atrds tiene efecto por botones tambidn roscudos situados
en log termineles de las dos barras de gule contigues a dicho eilin
dro y gue ge mueven conjuntamcnte con aquellas pinzas,

148 .~Aparato transportador de machos de roscar, aegin las
reivindlicaciones 1 a 13, que se caracteriza por el hecho de gue la
graduacidn horizontal de la posicidn del conjunto de guia de los
peines verticales portamuchos depende un tornillo roscado con botdn
de maniobra extremo inctalado entre las barras que soportan toda
aquella guia, que ademds, para la regulacién de su movimiento de ag
censo y :escenso, ol primero para dejar paso el dispositivo pinza-‘
dor de trensporte, cuente con un itcrnillo lgualmente fileteado colo
eado limitando mds o menos la carrera del cérrespondiente cllindro
hidrdulico.

15% .-Aparato tronsportador de machos de roscar, segin las

reivindicaciones 1 a 14, que se¢ caructeriza esencialmonte por el
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hecho de que la regulacidn del grgdo de inclinacidn de la platafor=

ma superior que soporta todos los elementoslﬁé tréngporte de los ma

choa, corre a cargo de dos tornilios, de log que uno va provigsto de

un botén de meniobra, etraviess la plataforma inferior y obra de to

pe para lm éupe;ior, on tanto que el otro estd fijado a esta Gliima

¥y hace las veces de limitador merced a unss arandeles ée posicién va
fiable que cooperaﬁ con el barde de detenciéq formado por un orifi-

cio en la plateforms inferior que da paso holgsdo a tal sezundo tor

nillo. 7

168 ,~APARATQ TRANSFORTADOR DE MACHOS BF ROSCAR.

Sean cuales fueren las circunstencias éue goncurran con
la esencieglided propic de la mispa.

Consta la presente Memories descriptiva de veinte péginas
foliadas'y mecanografiadas por una mola cars y va acompofisde de nue—
ve hojas de dibujos aclarstivos.

| Vedrid, 29 diclembre 1975

P. 4.



&

3)G2M DA JDIST

7S ‘DY TL




e

S48} 28T RPN

o ﬁ(
W /0
NA A N7} y
WV_/ hd
N O
7 (I ~V|1.
1 W,\ _
- O n e
aley
st \\m_.\\ 1T 57
AL
\ﬂ"_\\\.
&1 05 w | \nT +
L1
A ?ﬂm-_ &
N
69’ e _
g T
/e “ | £¢

NN

3

99

ANNNARNNNNN

cot

_&B

ANN\N

Ll

113

&1

L1t

/W “

a
@

\m‘

[9]

\

)

.Gl .

a o ;

L T

@ it el
' it =
@ - _Tw_ . | &
o 1AM 5 .,
o-|[=TH /

: £

@ ,Q

&1. .
u-ﬁ.




FERG, S.L.

88’ 79
E‘E"’IZ’";"%"'.'.",
g}?' vd N\

F '.\f.agqﬂ‘,‘
L §F7 @.%ny_
&t J '@!}\\.\‘;\Vv/l

F ——

Escalo varizble




s -§ ‘&
= té\’E‘%g

‘.a.& ) N

Y

3

N
S

e
SN~

. :’, W54
47 A
: / | -
: eu [T -
| - 38 \[F1H) e
: // 75 I—T~ T'| é_
Pl 3 72 Phprif
C =113 PPt I8
T N 1l
- l“:\:? ;:‘__\\, :"I,L 1 %:“:gw/,,,,_. 525_ 2 l'i"_l"' - 54
i S - .
a7 ;&;,;7'5“ ’i‘ N E |53
>y, & i ’ | T N
....."'."&g’g ﬂz-l o s sz
R ‘ o
— —_ N pai 60
@.
=1
B i
.

N
\ (\,\"

\ ®
SIS A

N

g0

ANAN\ Y

SONNNNNWN

3




=N T <

118

NS

\>
]

47

106

©)
7 o LL:\\\,\\}%\ SSSSRNTNT

.

NN K

I

MadriZ, /2 8 Dby

24. /

A




114

118

NNANNN

by

| D %65
53 T :

—?‘ j e - 48
/ ;/D
— ] 2/5 ’/47
47 N/
JAEERZI
Clalial
% 1 s
45\,! 1 7/; l,
%5 I_V
L/
| ' /.?~ 46
© V A
'iﬁ LA g
= \r‘—
‘ NNV
; NATH AT
¢ MIKNNN

NN

Madri, 23 Dicbre, 1975

2y




S QLI O BroosSD

&/ /1T [m
S/ / N
- e ﬁA« + / .
SSRGS AN \
9
L 4
o ¢ - | M |
[ S it e ANV OV £
4 ZFE . > SIS AN : .%ﬁ
= o ﬂ-. - @f _ : o g
/ \.‘\_\ EHSTS T L . - - - h
y; LA \ AN ///////Nm_ _ == //J_r 4 /"
\\ P “ “ N Z
- - P X s & ol
- =t — .
\ N N7
Ry s AL VAN XS = _ ~— AR
| B
&€
L7
£+
6&
\\
N T T
SHE==—F »
% =

‘7S DYFL



FERG, S.L.

32 N 4
=) 0
I
, |
I y < l/ [
» Ly
I N A
‘E__ 1\ . _
AN £ ||
J 43
y } . B
y/d ]
38 — _._1—7‘
u 2 44
4 52
/
r N
> — e —
7
] /
/ _ - .
// h:} - - 7 —‘—j —
3 \f\m\fc 4
i 5 | X,
L__l....!\. _____ :5
6
. N
N\
: 11

Escalo variable




_ 66

...__@ s 153
1 .

1

L7 , —1¢ L~ 14
52 =i yiig OO ONONNNNNX

: 727277 4 -
// == ANAN &)
) \

2 P ’
= /&j *—%1_'—?{

77
/ Vi
— SRR T T T I I TR

———— e . N i L
- L i - -

77 ., J
SO SN N AESSESNSENESNS /.,/7//7'_/f “

]71 ?70

4 )Aj 7 N 73




- ” g0 DFPISS
™ 55 '
L

, =

75

cr

44

| 4 L B <d
B H WWVI /5| \Mvm\» oy w\\m. QW “ M
o RS = - Ve
=O) QL 17 B
H\ﬂ - \S.h/ — P - %
£9 r.m% e e | : Am\w
/€L

7S b7



_. L .
&8 ‘
,88 7 Lil LI ! '
\\\W&R\\ :
S£E) ‘2/93/T 62 W-22/0~" .
T | P e
| Bl
oz i e
: : - 62
\\ :
L 4 —p —
mvmv\\ :
T z <
w1 | i M - A \\ \.m.
; A 7
cr hm‘w\ - Nu
: ™= SEAEE
: _\m €
Vi
: . | &y
P Ly S fhh
gL | / % /
- ; Va V B . 4
o At -
/e /
i ] z f \\mo% Q\W 7 QN
“Aé . @m . KA
A uiall =1 )
T - VAR g
QEJ[ , O vy v mw.v . \hh\/ T
. o o W =
P —— . :
NS A
Ly lhes o
£




0

30

EJ’C‘d/a variaoble

l_’r_l

/ -

4y 40

// 42
L
r —
“ —
&
// I

e

g



7z
67 I
ool / Lo >
= - - st 9/
e A
1 _ A\
) ', D A ‘_]!——1_—??5—4/
4o : %o 43 3,(/ z — .
/ 1 g
5 - 71D | e
wlls i
3/{8 7 |
| // \6: | 7;
% 73— gl
d=l — HEE= . -
il — [
B 7
;| . / ,
J 5 2 P
719.4

e de m e {e

&4 7

88’




7
~— / 7/20 /75
s __4 - 7 77
o1 -
P
1
L) r‘l,;\ 85
172
| 89
! ?} -1
' &l . ’
i / ' . .
E / §
/I 3 ' 4 7 : //74(
‘ol ///
76‘//_.
&8
P
.-q/
88 -~ '_ T
i : //20
|
&4 ] .- ]'
Maarid, 29 ¢
PA. g
Il L&’
88’ . .




91

~4E5

72

&9

17

+ =1

e e — e

| 29 Dicbre, /975




Y6/ 2092/T6 2 “&k\ww\

.\\
= v
£ m.h% /9
£9" =
H
Y] 4
@.’Al “\\Q
k-
%mm\ﬁ
Ly
Dm— /
o /
%
\D\
\\J..\
4
&
\J..\
a%\ " _
3
]
o) &
(=
=
‘hl’ 9
AT B
/]
{mee Y9
L::14.2 %
1
s
N ArN% By
N/ _ (4
W 49
A
1 ANING
22 b 99
\L.-\
m/{lm

/8-

g Prooss

b .__W\
\\\.Qm.
®r ot S£
Qi
S
B
N

e

7S OyIA




FERG, S.L.

7.5

(7}
Y, 3

A

[

32

@
B

salan

L

K7/

|
SN

Ji
\,\\, .

=
N7

L\
o\

ATa

//"'7%

35

36.—/,/
37 /—7LIJ==_J——’

24

Escale variable




- g B -3/
\\}k\\\g\L)*;_j

£
BN ALR AR SN A=

-3/

T
<

o
p h
S/ 63 Ui
Z il
P A
AT
65 én
62 1,
57 ; d
@ ‘/f
= e UL
61 60 [fT
e
4
e
Ve e
/ ———
47
0
Y69
%
g\
47 NSl
e o 71g 8
Z inee! ~— g —
NN 71
Nes= 53
s/
61 60

LYy

57

SU
58 55 Madr@, 28D/zbre, 1975




YGE M BroOSS ,

SLE! “2A92/F 6 2 BLPOY ..Nl
bl
NN N
2 L4
I QN
/ &
/ . 2z
N el %
/ > j
. oz |
| P, \ ;
9z ) \
: . ez
. /l >
&5 T
® ..r.° ’ |2 &W /.
P HED %55 o S N, 4’ = ———
=57 5 R i Ry
e m;m W% A oe
__.__ L = ~4
| ALY o Ny SN /
o |\ : S R T
-8 _rﬂ.uw ’ %m,\ & m.m\ ~
@ —
P N 79 m*
®
‘ S— -

N
N

§&\Q\w\ 3 . ’
.m.a.wb.\su\ ; 7 OYI=2




FERG, S /1.

Escala variable




2
S 5

-

cf

\mmn - &/

99

103
~
N

AN

AN

DO\

Moclrial, 28 Drcbre. 1975

P A.

4

////




_ GBI OFrosz
Ww\\“% ~
SEE} BIGRAGTE T FAPEH
N = 2
AN > oL
1} sz
AAANAMINTINNNTE
c = bz
| zoy-E : % \\ £z
2§ @N ) \ /ot M ét \ |
£ol Mu z ¥ Gor T
06— - ; . P ;
ot ¢ Ve . («[/4 - i !
"ot VAN oy 3 —— - oz 2z oz Al j
| &8 A - b
2t e ! y [ ] /Q. T— . \\mw
L, . - % t ~—
] s / =
P —_
a1 () st A— & e
it ’ | o I_all I~~HI//N“.I.I.\I - L7 D tm——— .
] = TSN
d6 i = / % ﬁ“ K4 e
8 {09 19 %\‘ £4 o 2 87
- e fes
58 «
e
£¢ 1 \. A i — —
g Aol L b
o _c " 79 Q \ oNN\
o [|-37
N e n
. .
e
o

7S byFL




FERG, S.L.

h

II/I/[[//
.’///7111" ‘

/ 54
- B

¥}
T
PN
2\R
......"h..' i gy, -

m
i

é

Esoala variable




Maarid, 280/2bre, 1975
PA.




YGOrI Lroos3

L6} RIGUT § 2T P

N &

N
m M ITITITEETTHITI

% _
204
Y - - /.*
) y14 \ ot N
0 o A\ “
004 (R , ﬂ
for 5 \m* : . - ooF
- 707
2 S5 N Vtu/ﬂ‘/
) “ v\.ai./“h\wmﬂ~J
N TR
515 7|_fZN | ZETn
a1 N Nv;
et
86 1 5 : m,u\w, SOA 3 ‘\W!
§57 0 g |log #9 g -mw % </= e e
7 g 2 , y;
] “ S
il'e || 65
; | 4 —_—
£r e ] 7
-
NS Al s mﬁ_:_ \\ @omh
¢ i -
. S
e nnn
| K22
ol il
efil:: 17
.
ory ‘7S DTS

o




S 4,
FERG, S,

Lo variyabl
Esca.

iy

TEim
T
¥ 1=
3




99
N
MY | s
- gy
1100 L 9T N oy
3 - TR 106
\ &
‘ § /103 0
\ | 0 57"
I N 2 4257,
N\ %
N
S
NNNANNNAN
2 AN

‘—@4 7 S




SYG LI B OIS

\Eh.q —
44 s 4
SL6F /G20 62 Breply _
— ¥ L
NN =4 |
: & .Q “ &.@ .
ANSRARRREIN ol B/
_ H Ly &
\
2ol % __ N |
!
ANIRE I NI S
€0t N- - \ &= &z
g é | ! )
45 % / ] i | \ . ;
o5~ /3 Z ; ]
R N Gz bz \ ..\ b¢
475 — i
95 — 4 ] )
\ \« N £ " I,
\ ) U o 2 -~
K4 _ ,.lﬁ l/\lfmv / N }
A W A TS Sy .
66 _-_v s o= /H.A/ 5 Oz —~—
1 =3 i5 4
_.w J &k e : 4 T
: g9 19 2, . . g1
ey [TV T
ss i
i I A
s @ ¥
ol 3] —_— =
) .
t5e _w_m._:_ | s VA NMQ\
£5 e "_E
. d ey
3 - ) _“ru._ﬂ_m -
; . o[t
_..0 Mw. 799
k -]
.w °
y
If
loky ‘7S ‘DT




=ERG, S\,

Escalo variable

A\




(' 114
ozl ”@/
2l 1 ’4113

o 104
{ 6
| % IRE A % O‘S)‘}n‘:’”’c\cf2 ® ’
2 17N \ 103 ‘
l 5| | 121
L % | 102
S ] ' T
__ AMainmmrmritnanarTeeer X
13
o N\
Madric) 2 9 Dicbre. 1975




\&\ Ve
Ry 474 ..m.\m.b\ﬁm PLpoY

got 1}
&l

1

70}
B0 Sl

9! DY,

&oi
%104

K22))

r———

GO TTO2ST

$7b1,

78 OYIA




FERG, S.L.

o f/z, .

N\

Z

116 _A

1

g¢

107 106

106

Fscala voriable




oy

. L H 176

\\\\m/ 17
NN 4

118

111 108

7 |
;/ / T AR o
SV T 14
//7///////, I8 - o
505 | 12 WW
-
)
m - | -4
L [@5~108
=170 e
NFOr- lil- 98
PSS | '
13 - 56
L] 4
L/ ! l A -/
9%~ = /
| & s 57 97
oo
NI
R
)
109
o
7g 16
112 ,108
{104

//da’r%y/%ra /978
A




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



