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La presenta invención concierne a lea dispositivos 
a equipos de mando previstos en siguana máquinas herramientas 
para asegurar el dosplasamionto del elemento móvil de trabajo 
de dichas máquinas, por ejemplo el tablero móvil de ana pren­
sa plegadora o de Una cisalla hidráulica.

Las maquinas actuales de esta clase, están equipadas 
es general con un equipo hidráulico de sarde, que es partios — 
laraenta complejo, ya que el miaac debo atender varias funcio­
nes dî rentes. En efecto, el tablero móvil do tales máquinas 
debo ser arrastrado sueeeiwamerte por dos velocidades diferen­
tes, en este caco una velocidad rápida de aproximación y una ve 
lecidad lenta de trabajo. Por otro lado, conviene asegurar su 
parada automática al final del recorrido es posición regulable.

A este efecto, existe principalmente dos clases de - 
soluciones. La primera consiste prever ana sola bomba de mande 
en el circuito hidráulico y para efectuar su rendimiento cana* 
tanto esa con un elevador o un grupo de elevadores da peqaeHa 
sección, provocando una gran velocidad llamada "velocidad de 
aproximación", sea con un grupo de elevadores, cuya sección to 
tal sea mayor, a fin de obtener una velocidad más lenta, Hangj 
da "velocidad de trabajo".

La segunda solución consiste en utilizar da solo ¡gru 
po de lavadores alimentándolos sucesivamente por dos bombas, 
a saben una bomba de gran consumo y baja presión llamada "bog 
ba de aproximación" y una bomba de pequeao consume y alta pre­
sión llamada "bomba de trabajo".

En uno u otro case, el equipo de mando comporta un 
dispositivo susceptible de que intervenga la velocidad lenta 
cuando el tablero móvil de la máquina alcance su posición de 
trabaje. En general este diapositiva consiste en uas válvula
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apta para efectuar la modificación aocesaria cu el circuito 
y cato# per afecto del amento da presión que so produce en 
dicho circuito cuando el tablero móvil entra en acción para 
an trabaje efectivo.

Sn cuanto al dispositivo que asegura automátloamê  
te le parada del tablero móvil al final del recorrido* puede 
consistir en wa aparato llamado "tope hidráulico" apto para 
parar el funcionamiento de lea elevadores do arrastre mante­
niendo la presión en tanto que el operario no ha puesto en —  
marcha el retomo hacia atrás del tablero móvil.

$n catas ocndtalonea, loa equipos actuales de mando 
comprenden diversos' aporátos, a cada uno de loo cuales está - 
destinade para una función precisa. Por esto, los aparatos do 
ceta clase son relativamente complejos y costosos* Por otro - 
l$do son complicados y en caso de defectos es necesario proco 
dar a varias operaciones de desmontaje y control*

Por ello la presente invención tiene como objeto reg. 
Usar un equipo de mando de concepción macho máa sencilla, pero 
no obstante asegurando las mismas funciones que los equipos - 
actualmente utilizados* Además este equipo presenta cierto n¿ 
mero de importante* perfeccionamiento*.

Este equipo comporta un distribuidor único encerrar 
do una corredera podiendo ser accionada, asa por el operario, 
sea por un dispositivo mecánico sometido a lo acción do ano - 
o varios órganos distintos de mando asociados al elemento mó­
vil para poner en movimiento, y que está dispuesto de manera 
que la acción sucesiva de estos órganos se manifiesta por ma­
niobras diferentes de la corredera! los pasco complementarlos 
do comunicación previstos en dicha corredera y en el cuerpo - 
del dispositivo distribuidor están dispuestos de manera que la
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acción del operario en la corredera asegura progresivamente 
al dosplasísmiontc impida y las otras maniobras sucesivas da 
la corredora par al dispositivo do servidumbre,' aseguran reg 
poctivaasnte un cambio da velocidad y la parada del elemento 

$.-. 'móvil a arvastaw al final del recorrido.
En una forma do realización particular* la corre­

dora es accionada per dos pulsadoras, de ice cuales, uso og 
tá mandado por el operario y el otro enlazada a un disposit̂  
vo mecánico 3c mando sometido el movimiento del olamento de 

10.— mando#
Según otra característica, el presarte distribuidor 

comporta medios hidráulicos internos, aptos para asegurar —  
igualmente el desplazamiento de su corredora a la posición -. 
de desplazamiento lente y esto por efecto de un aumento de - 

15+— presión en el circuito, interviniendo durante la entrada en
acción del elemento móvil , de la máqulna-hermmion'̂  corrospog 
aionto# ^

Aaí e l  á ís trib u ia .r Adas 4o este equipo ananá* -  

él solo las fuñe iones habitualmenta destinadas a varios apa­
ga*- ratos distintos. Esto ocasiona una gran simplificación de eg 

te equipo* Sin embargo, dicho equipo presenta cierto número 
do perfeccionamientos adicionales que aparecerán en el traâs 
curso de la descripción que sigue* esta descripción so &x 
ce reforaRCia a loa ̂ dibujos anexos, a ai-aple titulo indleatg 
ve* y en loa cuales:

2̂ *- la Figura te, es ana vista en corta axial del dia-
tribdRor ánioo del presente equipo, cuyo distribuidor está 
representado en posición de reposo*

la Figura 20, as ana vísta en corte-elevación dd 
dispositivo} mecánico de mondo, asociado al presente distribuí 

3&*- dor*
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Let Figura 3* os una vista similor a la figura 1*# 
que representa el distribtMor en su poaioión correspondiente 
a la fase de arrastre a gran velocidad de la picoa móvil a ** 
poner en marcha.

la Figura 4* es una vista en corte parcial de otra 
posición del presente distribuidor, asegurando una velocidad 
intense dia.

la Figura 3e, muestra unawieta similar a la figura 
1*, representando el distribuidor en su posición.oorreapondiea 
te al arrastre de la pieza a poner en marcha a su velocidad 
lenta de trabajo. .

&t Figura Ó*# es una vista simular representando ol 
distribuidor en su posición de parada al final del recorrido.

la Figura 7*, es una vista parcial en perspectiva - 
de un detalle.

La Figure 6*, es una vista en corte, según la linea 
VKCX-VXXI de la figura 7*.

Las Figures 9* y 10*, son dos vistas parciales en - 
corte, axial de una variante del distribuidor de la figura 1*, 
la cual está adaptada en caso de empleo de un solo grupo de 
elevadores alimentados por dos bombasf la figura 9* represea 
ta este distribuidor en posición de aproximación, sin embargo 
la figura 1$* lo representa en posición de trabajo.

En el ejemplo de realización representado, ol equi­
po según la invención está destinado para asegurar el arrastre 
y el mando del tablero móvil 1 do una máquina herramienta, tal 
como una prensa plegadora. En el ejemplo ilustrado en las figg 
ras 1* y 8*, el arrastre de este tablero está asegurado por —  
dos grupos distintos de elevadores a saber! un gato 2 susoap% 
ble de arrastrar una velocidad rápida para su aproximación y 
uno c varios elevadores 3 destinados para llevarle a una velo 
oidad más lenta, para la ejecución del trabajo previsto en e&
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ta cirounstaneia, en el caso presetite, el plegado de una — 
chapa.

A este afeóte, lee elevadores de astea dos grapas 
presentan diferentes caraoterísticas y particulares te sea- 
oiones diferentes#

Oeme ya queda indicado$ esta equipe comprende en 
distribuidor ánioo gcaignado oca la referencia 4. neta onc% 
rra ana corredera. 9 y su cuerpo presenta tres aberturas lat̂  
mies da comunicación cor el exterior, a saben .

- ana primera abertura 6 empalmada por ana canalla 
ción 7 a la bomba 8 del circuito hidráulico, el * 
elevador 2. está alimentado por una derivación 9 

empalmada en la canalización 7#
* Una segunda abertura 10, por la cual está empaLsgt 
da una canalización 11 destinada para asegurar la 
alimentación del o de les elevadoras da trabajo 
3, estos están por su parte salegados al depósito 
12 por otra obligación 13 comportando una válvn 
la 14 antiro tomo.

— finalmente una tercera abertura lateral 19 empal­
mada por una canalización 16 al depósito 12.

Frente a los extremos da la corredera de mando, rea, 
paotivamente 17 y 18* SI primero de ellos, constituyo el prig 
cipal órgano do mando de esta corredera y os accionado por el 
operario de la máquina, En cuanto al pulsador 18 constituye — 
el órgano de mando accesorio destinado para actuar la corred̂  
ra 9 para modificar algunos de los mandos previstos por el —  
presento distribuidor y esto, en función de condiciones oxto, 
rieres determinados.

El pulsador de mando principal 17 consisto en un * 
pistón accionado por la presión por la presión de una canal̂  
saúión hidráulica do mando 19 aplanada a usa Cámara 20, pro*



vista detrás a* asta pistón. La canalización de mudo 19 dg, 
panda a na del circuito hidráulico principal da la máquina.
A titula da ejemplo pueda comportar un cilindro hidráulico 
21 análoga a los previstos en los frenos hidráulicos de au% 
móviles y que as accionado por un pedal de mando 22 auaoep% 
hle de ser maniobrada por el operario do la máquina. El pis* 
tón maestro 21 está en comunicación con un recinto do expan­
sión 21. Por otra lado, un acumulador hidráulico 24 está onl& 
sado en derivación oon lo canalización 19.

De este modo la maniobra del pedal 22 por el opera­
rio provoca el desplazamiento del pistón do mando 17 en oentjL 
do de la flecha "?]" para hacer retroceder la corredora 5 en 
este sentido. no obstante conviene hacer notar que el presente 
mando hidráulico podría remplazares per un mando mecánico o - 
electromecánico aueoeptible para asegurar el desplazamiento - 
del pulsador 17.

Ha muelle 25 mantiene une corredera $ en posición - 
de reposo Contra un tope móvil 26, el cual toma apoyo contra 
el extremo 27 de la cámara del distribuidor 4. Este tope móvil 
está áewtado de forma deslizante en un soporte 28 dispuesto ** 
en el extremo respective del pistón de mando 17.

Conforme ee representa en lo figura 7*, este tope - 
presenta la forma general de una "H*# cuyo brazo medio está - 
ajustado en el interior del soporte %8 para que esta pieza puo 
da deslizar a lo largo del extremo correspondiente del pistón 
17.

la corredera 5 presenta una Alisadura axial 29 que 
se extiende por la mayor parteada su longitud, pero no sale 
por su extremo 30 situada del lado del pulsador de mando aoqg, 
serio 18, Ahora bien esta corredera comporta dos series de —
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orificios -31- y -32- saliendo ai interior de su alisadura —  
—29—. Su extreno —30— presenta otra serie do orificios —33— c¡& 
liendo por ana cavidad -34- dispuesta en la punta de este ex­
traño* Betas diferentes series de orificios juegan un papel — 
esencial en el funcionamiento del aparato y esto* en combinan 
cián con loe orificios -6-, -10-* -15- del cuerpo del distri­
buidor y dos collares internos -35-* -36- previstos en dicho 
distribuidor.

En su extremo situado del lado del tápe móvil -26-* 
la alisadura -29- de la corredera -5- encierra un pegueSo pi& 
tdn -37- destinado a rechazar este tope* como se explicará a 
continuación.

la corredera -5- está por otra parte provista de un 
"dash-pot" designado por la referencia -38- y que está destila 
do para asegurar la estabilidad del funcionamiento del aparato. 
Este "dash-pot" está constituido por una serie de orifioioa - 
-39- dispuestos en una brida -40- de la corredera -5- y que - 
están obturados por une válvula anular -41- rechazada por un 
muelle -42-.

El cuerpo del presente distribuidor encierra igual­
mente un pulsador anular -43- dispuesto frente a la válvula - 
-41- y susceptible de aplicarse contra ceta para rechazar la 
brida -40- de la corredera en algunas condiciones bajo la ace 
cián de cuatro pequeHds pistones -44-. Estos están dispuestos 
en cruz y montados deslizando por las alisaduras -45- dispueg 
tas en el espesor do un saliente -44a- del cuerpo del diatribâ  
dor; loe extremos de estas alisaduras opuestas al pulsador -- 
anular -43** caliendo por una cámara acular -46- provisto a 
vel del orificio lateral -6-*

Come será explicado más adelante, les pistones -44-
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y *1 puloador -43- catán destinados para mandar el cambio de - 
la vélooidad de arraetre del tablero móvil -1- por el efecto - 
del aumento de presión sene ee produce en el circuito a partir 
del momento en que este tablero entra en aooiÓn. Este aietema 
está dsstinado a Jugar la misma función que la válvula especial 
habituáronte prevista en loe actuales equipos hidráulicos# - 
asegurando el mando de las máquinas de esta claco.

Como ya se ha indicado# el pulsador -10- constituya 
un órgano de mando accesorio# destinado para modificar algunos 
al menos# de loa mandos previstos por el precon+e distribuidor 
y esto# por efecto de condiciones exteriores bien determinadas. 
A este efecto al pulsador eo+á asimismo mandado por al dispoa& 
tiro masónico# representado en ala figura 2*. Este dispositivo 
comprende ana palanca de maniobra -47-* girando alrededor de un 
eje en el paleador -18-9; mientras que el otro 00 articula en - 
-49- sobre un vástase de mande -$0-. Bate vástase está asimis­
mo mandado de forma independiente por dos órganos dispuestos - 
en el tablero móvil -1-# o más exáetamente en un travesase -51- 
eolidarlo dél tablero y esto pera actuar en el pulsador -18- 
del distribuidor# respectivamente# cuando lqóolocidad del ta­
blero debe modificarae y cuando este alcanza el final del re<& 
rrido*

El primero de estos dos órganos do mando consisto - 
en una barra móvil -52- sujeta al larguero -51- del tablero - 
-1- por mediación de un tomillo -53- accionado por una manivo 
la -54- para constituir un sistema de reglaje de la posición - 
de esta barra. En al momento del desplazamiento del tablero - 
-1-, uno de les bordee longitudinales de oeta barra desliza —  
por un rodilld de guia -53- montado en un ao*por+a fijo -36-. 
Ahora bien s* borde opuesto presenta una rampa -57- femando -



10 *

diente y sas-ceptible de actuar en una yanta saliente *58* 
vaga per el váatago de maniobra -50-! na rodillo *59* se ha ** 
previsto ventajosamente en esta punta.

En cuanto al segundo árgano do mando del váetago —  
-50-. consiste en un brazo *60-+ cuyo extraño se articula en * 
*61* sobre el travesano -91* llevado por el tablero mávll *1*. 
El extremo opuesto de este brazo se desplaza entre dos rodillos 
-62* y *61* llevados respectivamente por el extremo correspon­
diente del váetago do maniobra *56* y per una barra *64- Ron̂ a 

10+- da deslizando por el interior de este vástage que es hueco. —
Ahora bien el borde del brasa *60* que está en contacto con él 
rodillé *63** comporta una rampa *65* formando un diente sus** 
coptible de rechazar este rodillo y aegán en el memento ** 
del desplazamiento de este brazo con el tablero *1-? en eonti- 

15.- do de la flecha "F".
Sin embargo y el extremo opuesto *66* do la barra ** 

-64- está dispuesto fronte a un tope -67- constituido por un - 
tomillo introducido en el soporte fijo *56* y suya cabeza oe- 
tá provista de una manivela de maniobra *68- para constituir - 

20.— un dispositivo de reglaje. Referente a esto conviene hacer no­
tar que inioialmente se ha provisto sn posioián de descanso# * 
un juego § entre la barra *64* y el tope *67*$ Por la aoeián * 
del diente *65*. esta barra puede desplazarse hacia la izquieg 
da en el sentido de la flecha "?%* hasta el memento en que va 

25.- a topar contra el tomillo -67**
Sin embargo el funcionamiento del presente dlepositj. 

ve mecánico de mando será descrito en detalle más adelante. ** 
así como el funcionamiento del distribuidora,

En face de reposo# la corredera *8* de este dltimo - 
30.- se encuentra colocada en la posioián representada en la figura
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t$* En estae oondioionee* #3 rendimiento de le bombe -8- alona 
en ai deposito -12- pecando suoeeivamonte por loe orificios —  
-31- y -32- de la corredera y la calida -15- del distribuidor*

Cuando el operario apoya a fondo cobre el pedal de - 
meado -22-* el pistón -17- rechaza la corredera -5- en el men­
tido de la flecha *T<,* hasta la posición representada en la H  
gura 30 por la cual la brida -40- de está tapa oontra ol saliea 
te interior -44a- del cuerpo del distribuidor* en la cual ca­
tín previstas las alisaduras -45-* el pulsador anular -43- y - 
la válvula -41- ceta entonces interpuesta entre cote saliente 
y la brida -40-* Na esta posición* los orificios -31- so en­
cuentran colocados más allá del orificio lateral -6- del dis­
tribuidor y ello enfrente del oollarin intemo -35- de dicho - 
distribuidor* Bn estas condiciones* la acolín de la bomba cir­
culando por la eanalisaoián -7- no puede pasar al distribuidor 
y es guiado para tu* deslice por el elevador de aproximación 
-2- destinado para asegurar el desplazamiento del tablero -1- 
eon velocidad rápida* Además toda la acción de la bomba pasa a 
este elevador de modo que el tablero adquiere velocidad máxima*

Se entiende que el elevador o loe elevadores ds trá­
belo -3- non arrastrados para seguir el movimiento del tablero 
-1-* Sin embargo* su cámara puede llenarse de aceite por aspira 
oión directa del deposito por mediación de la canalización —  
—13-3

yero el operario puede regular a voluntad la veloci­
dad de aproximación del +ablero -1-+ A este efecto* basta con 
picar parcialmente el pedal de mando -22- en vos de rechazarlo 
completamente* Puede en estas condiciones actuar sobre el pis­
tón -17- de manera que este lleve la corredera -5- a la posi—  
din intermedia ropreaentada en la figura 4W*¡ Bn esta* loe or&
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ficioa -31- de la corredera quedan colocados# al menos en P9& 
te# en frente del orificio de entrada -6*-* En catas condicio­
nes una parte de la producción de la bomba -8- se deriva ha—  
ola la canalización -11- y el o los elevadoroa da trabajo -3- 

p,— diamicuyonde labelooidad do aproximación# Sata última es rogn
labio en función de la sección de paso dado por la obturación 
parcial de loa orificio o **31- por ajusto más o meaos complots 
en el Interior del collarín interno -35- del cuerpo del dio*** 
tribaidor*

10,*. El Órgano de mando accesorio -S2& forma parte del -
dispositivo mecánico representado en la figura 26; está regu­
lado de manera que su diente -57- actué en la punta saliente 
-98- del espárrago de maniobra -50- cuando el tablero móvil — 
-1- alcanza la posición precedente# os decir en la que comien 

1$,- za a efectuarse el trabajo efectivo de la máqulna-horrcmionta
correspondiente#

- - Cuando en su recorrido el tablero móvil logra la p& 
alción asi escogida# el diento -37- ataca al rodillo -59- del 
caliente -58- del espárrago -30- rechazando a aquel en el aq& 

20,* tldo de la flecha "F̂ "+ Provocando asi el ̂ iro de la palanca
-47- y el desplazamiento del pulsador —18- en el sentido de - 
la flecha "F̂ "* Este pulsador hace retroceder a la corredera 
-3- hasta la posición representada en la figura 5*? por la —  
cual sus orificios -31- se encuentren frente al orificio de - 

gg,<* entrada -6- del cuerpo del distribuidor̂  En estas condicionas
la producción de la bomba se reparte entre el elevador -2- y 
los elevadores de trabajo -3- donde es enviado al orificio de 
salida -10-# Esto reduce la velocidad del tablero móvil -1- % 
de manera que este ae desplace desde este momento a su veloqĝ 
dad normal de trabajo# para evitar les inconvenientes que pq&30#-
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dan ocasionar una gran velocidad del tablero en el momento de 
su entrada en acción.

Craoias al sistema de regulación constituido por el 
tornillo -53- y la manivela -54- os posible osooger a voluntad 
la posición del tablero oon respecto al cual se ofootuaró el 
cambio de velocidad do aquel, antea de que entre en acción.

HO obstante el presente equipo comporta igualmente 
un sistema que asegura este cambio de velocidad por efecto de 
un aumento de presión podiendo entonces intervenir en el eaap 
en que la posición del diento -57- do la barra -52* no habió* 
ra sido rogulads convenientemente. lüsts soí̂undo sistmsa de —  
mando está constituido por los poqueHoa piatonea -44* y el —  
pulsador *43* accionado por aquellos. Bh efecto, cuando se —  
produce en el interior del distribuidor un aumento de presión 
resultante de la puesta en acción del tablero .móvil y del —  
agarre de la chapa correspondiente por las iuMmamientas, pro* 
vacando el desplaaamiento do los pequaBoa pistónos *44* hacia 
la isquierda. en el sentido de la flecha *&;"* En estas oond& 
ciones, por mediación dsl pulsador anular -43- estos rochassn 
la brida externa *40* de la corredora -5* en el mismo sentido 
el pulsador -43* se aplica entonces en la válvula -41-* la qg, 
wedera se encuentra asi rschasada en el sentido de la flecha 
"Fj* hasta el momento en que el pulsador anular *43* va a to­
par oontra un saliente -43a- de la pared intema del diatriba 
dor. Ahora bien, esto determina a la oorrodera -9- una posi­
ción idóntioa a la obtenida en el caso precedente por media­
ción dsl paleador -18-.

la aedión ds loa pequeHos pistones *44* y del pulqg 
dor anular *43* sobre la brida de la corredera -5-. se oncue& 
tra ilustrado en la mitad superior de ha figura 5C, en la cual*
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el pistón correspondiente está representado en su posición - 
de trabaje, entonces en la mitad Inferió# do esta misma figü 
ra, el pistón respectivo está representado en posición dé ̂  
pose* El sistema asi constituido provoca el desplazamiento - 
de la corredera 5 en la posición de la figura 5̂, en el caso 
en que está nc hubiera estado asegurado por el pulsador 18*
En consecuencia se produce como anterieraante un cambie de la 
velocidad de dasplasasdento del tablero móvil de la máquina* 

En cote momento, puede preverse la posibilidad para
10*- el tablero de pararse un instante, per ejemplo, para permitir 

al operario colocar correctamente la picea a formar en el ta­
blero de la máquina* Con este fin, so ha previsto simplemente 
a titulo accesorio, BnaaeleétrováliM&a 78 mandada por un con­
tacto oído trico cooperando con el diente 57* Beta electroválvu

15*— la enlazada en la canalización tí, enlaza el orificio de sali­
da 10 al depósito por una derivación 79 cuando el contacto es 
accionado, manteniendo la presión on el elevador de aproxima - 
ción 2. Es suficiente con un impulse del operario en un ccmtqc 
to manual intermpiendo a la elcctroválvula 78, para autorizar

20*- la puesta en marcha del tablero con velocidad lenta en las oo& 
dio iones previamente fijadas*

la marcha prosigue enseguida cu recorrido cea veloê  
dad reducida para asegurar el trabaje efectivo de la máquina, 
es decir eñ el presente caso presenta el plegado de una chapa*

25*** En efecto esta velocidad reducida llamada "velocidad de traba 
je" puede regularse a voluntad por él operario pulsando más — 
o menos el pedal de mande, como en el caso de la velocidad da 
aproximación*.

Ne obstante el diente 68 del brazo 60 está destinado
30*- para efectuar la parada del tablero móvil al final del reoorr̂



do. La regulación de oata posición puedo roalimrae por me­
dio do un tomillo 67 que permito modificar el Juego "o".

Durante la persecución del movimiento del tablero 
SÓvA 1. el diento 65 rechaza a le barra 64 hacia la izquic& 
da. en sentido de la flecha "Pa"* Sin embargo al principio - 
no pesa nada; pero en el memento en que aa extremo 66 topa -* 
ocntra el tomillo 67 el rodillo 63 ee oncucrtra inmobiliza- 
do. En catee condiciones, como el tablero móvil continua eu 
reoerrido. el extremo del brazo 60 actúa a la manera de ouna 
y rechaza al rodillo 62 en cuntido de la flecha provo­
cando de cate modo el desplazamiento del váatago hueco de ag, 
niobra 50 en esto centido. Beto ocasiona el giro de la palâ  
oa 47 en sentido de la Aecha *1 5" y en consecuencia una peng, 
traoián aún más acentuada del pulsador i8 en el interior del 
cuerpo del distribuidor. Esto lleva finalmente a la cerradera 
5 a la posición representada en la figura 6.

En esta figura, los orificios 33 previstos en el eg 
tremo 30 de la corredera se encuentran ajustados más o menos 
parcialmente frente al orificio 10 del cuerpo del distribuidor 
cuando los orificios 31 están dispuestos en frente ol orifioio 
de entrada 6 de aquel y que los orificios 32 están situados - 
frente al orificio 10. Ahora bien por mediación de la cavidad 
extrema 34. los orificios 33 permiten una comunicación del —  
orificio de salida 15 del distribuidor oon el orificio 10 de 
aquel y loe orificios 32 de la corredera. En catas condiciones 
no se establece un equilibrio que asegure la parada del table­
ro. móvil, manteniendo una presión do loa elevadores de arras­
tre*

El rendimiento de la bomba devuelve al depósito 12 
por los orificios 33 son una pórdida de carga correspondiente 
a le presión de trabajo.

Conviene hacer notar que el "daah-pot" 38 interviene
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pena dar a la corredera lá estabilidad deseada#
Conviene observar igualmente que cuando aumenta la 

presión de aceito en la cavidad interna 29 de la corredera# - 
esto provoca el desplazamiento del pistón 17 hacia la igquieg, 

5,- da en sentido de la flecha "Fg*. Desplázándos# asi cate pia - 
tón rechaza al tope móvil 26 ah el fondo del soporto 2$ previa 
te en el extremo correspondiente del pistón 17#

Ahora bien el sistema hidráulico constituido por el 
pistón 17 y el tope móvil 26 cató en condicionea de jugar el 

10.— papel de un sistema de frenado do la corredero 9# en oí mema& 
to del retroceso del pulsador principal do mande 17# de tal - 
modo que evite golpes# En efecto al aflojar el pedal de mando 
22 después de la terminación del trabaje de la máquina provoca 
el retroceso del pistón 17 ydal topa 26 que se coloca contra — 
al extremo correspondiente 27 de la cámara del distribuidor# ** 

15#— sin embargo el pistón 17 persigue solo su retroceso hasta la 
posición de la figura ia.

Durante este movimiento el extremo del pistón 37 que 
da en contacto con el tope móvil 26 y toma apoyo de este pis - 
tón# Ahora bien# como la cabeza de este pistón esté sometida 

26#— a la presión de trabajo reinante en la cavidad interior 29 de-3!
la corredera# este frena el retroceso de esta última# parmi - 
tiendo obtener una descompresión lenta del circuito y sin gô, 
pos# la corredera 5 retrocedo suavemente para volver a la poâ  
cien de descanso representada en la figura 1", provocando la 

2$,— comunicación del circuito bomba-elevador con el depósito y el 
retomo del tablero móvil a su posición de raposo.-

B1 presente equipo permite asegurar# con la ayuda - 
de un distribuidor único las diferentes operaciones necesarias 
Ahora bien este equipo tiene la ventaja ge ser mucho más sen- 

30#- cilio que los que equipan actualmente les máquinas herramientas
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25.-

30.—

paya realizar mandos similores.
Además* esta equipo os menos costoso y poco volu­

minoso. Por otro lado, las operaciones Re reparación se en­
cuentran ampliamente facilitadas por el hecho Re que, en una 
sóla operación se puede desmontar el distribuidor único del 
presente equipe para remplazarAe por otro.

Sin embargo, este equipo no queda limitado al ojog 
pío de realización* que se ha descrito anteriormente a titu­
lo indicativo* y en el cual podrán aportarse diferentes modjL 
ficaciones.

Asi el distribuidor representado en las figuras 9* 
y toe es una variante del precedente* en el cual* el cambio 
de velocidad del elemento móvil mandado está asegurado por - 
dos bombas y un sólo grupo ds elevadores. En efecto, en este 
caso el tablero móvil está accionado por un solo grupo de —  
elevadores 3# pediendo alimentarme* bien por una bomba de 
acercamiento 70 de gran rendimiento y baja presión* sea por 
una bomba de trabajo 71 y alta presión. La primera de estas 
bombas está enlazada a la vez con la canalización 7a llegan­
do al orificio lateral 6a Rol distribuidor correspondiente y 
en una canalización 9a provista de una válvula anti-retomo 
7a. En cuanto a la bomba de trabajo está enlazada a una oan& 
limación 11* saliendo por el orificio externo 1Ca del dlstri 
buidor. Igualmente está enlazada a un grupo de elevadores 3a 
por una conexión 76 con la derivación 9a ya mencionada. El - 
funcionamiento es el mismo que en el ejemplo ya descrito y a 
este efecto loe pasos do comunicación previstos en el inte - 
rior de la corredera correspondiente 3a están remplazados —  
por dos oanales 74 y 73* cuya disposición es tal que Agrupo 
de elevadores 3a se pone en comunicación* sea con la bomba - 
de trabajo 71*



— i8 —

5.-

10.—

13.-

20.-

35.-

3o.-

Estas dos bembas en posición de descanso suminis­
tran al depósito. En fase de aproximación (fig. 98) la bomba 
de aproximación 70 suministra al elevador 3a por derivación 
pa, puesto que los canales 74 y 7$ no son accesibles. En po- 
sioión de trabajo (fig. 1C8) la bomba 71 actúa sola en el e3& 
vador 3a gracias al raoer 76 alimenta la cámara 290 de la co­
rredera por el canal 74. mientras que la bomba 70 está enlasgt 
da al depósito por el canal 75.

Sin embarbo, por otro aspecto todas las demás carao 
turísticas y funciones de este distribuidor con idóaticas a - 
laa del distribuidor descrito anterio mente.

En una a otra fenaa de realización del distribuidor, 
será posible suprimir el sistema hidráulico, asegurando el re 
troceao parcial de la corredera 3 por efecto de un aumento de 
presión interna en el momento ge la puesta en acción del ta - 
blero móvil. En semejante caes, el cambio de la velocidad de 
desplazamiento de este último estarla asegurado únicamente por 
el mando realizado por el diento 57. previsto en el diapoalti 
vo mecánico representado en la figura 38.

Además como ya ee ha indicado, el circuito hidrátüi 
00 de mando, que actúa sobre el pulsador principal 17. permi­
to remplazaría por cualquier otro dispositivo de mando apropia 
do. a condición de que este comporte un elemento formado amor­
tiguador o un muelle pera permitir el retroceso de este pistón 
durante la aoeión del pistón 18. o jugar asi el mismo papel - 
que el acumulador hidráulico 34.

Finalmente en vez do accionarse por dos pulsadores 
dispuestos en frente do sus extremos, la corredera podría ser 
actuada por un solo órgano de mande sometido a la acción del 
operario e igualmente sometida al dispositivo mecánico de la 
figura 2a. asegurando los mandos auxiliares previstos.
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El presenta equipo -la mando puedo oquiper, no sol̂  
monta prensas plegadoras* sino igualmente otras diferentes - 
clases do máquinae-horramientae* en las cuales os menester 
asegurar al desplazamiento da un elemento móvil do trabajo 
en condiciones similares*

Le presente solicitud que corresponde o la dopositg, 
da en Francia bajo el número 75 01396 de fecha 20 do Enero de 
1*973, se acoge a loe beneficios del artículo 31 del vigente 
Estatuto sobre Propiedad Industrial*

M-tA
Se declara como de propiedad y novedad para todo - 

el territorloeeapaHoi* el contenido de las siguientes!
R E I V I N D I C A C I O N E S

Ht- Equipo hidráulico de mando para máquinas-horrg. 
mientas, por ejemplo el tablero móvil de una prensa plegadora 
comportando un dispositivo de arrastro, una rápida, oon pequa 
Ha fuerza* la otra lenta oon fuerza máxima, alimentado por un 
circuito que comprende una o varias bombas de retroceso y un 
depósito de retomo, este equipo se caracteriza porque ooapog 
ta un distribuidor único, manteniendo una corredera que puede 
eoolonaree bien sea por el operario bien por un dispositivo - 
mecánico sometido a la acción de uro o varice órganos distin­
tos de mande asociados con el elemento móvil a arrastrar y e& 
tá dispuesto do manera que la acción sucesiva de estos órganos 
origina unes maniobras %iforante* do la corredora, los pasos 
complementarios do comunicación previstos en dicha corredera 
y en el cuerpo del distribuidor catón dispuestos de manara - 
que la acción del operario en la corredera aseguro con progi& 
sividad los desplazamientos del elemento móvil y que las mani& 
bree sucesivas de la corredera con el dispositivo de servidum­
bre aseguran respectivamente un cambio do velocidad y de pai&
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da del elemento móvil a arrastrar al finaí asi recorrido .
20.- Equipo hidráulico de mando para máquinao-horî , 

mientas, eogán reivindicación la, caracterizado porque el di& 
tribuidor encierra un sistema hidráulico do mando, apto para 
desplazar a su corredera a la posición que asegura el deaplâ 
semiento lento del elemento móvil llevado al logar de despl& 
gamiente rápido, este sistema está dispuesto para funcionar 
por efecto de un aumento de presión en el circuito de traba­
jo, provocado por la puesta en acción del elemento móvil mag, 
dado por este equipe,

36,- Equipo hidráulico de mando para máquinas-herís, 
mientas, segáis reivindicación 26, caracterizado porque el sl& 
tema hidráulico de mando que aotáa sobre la corredora del di& 
tribuidor consiste en pequeños pistones aptos para actuar so 
bre un pulsador anular susceptible do rechaza? a una brida de 
la corredera, cuyos pistones están montados de forma móvil <3n 
un saliente interno del cuerpo del distribuidor, estando sósg* 
tidos a la presión reinantá en el interior de aquel.

46,— Equipo hidráulico de mando para máquinas-herrg, 
mientas, según cualquiera de las reivindicaciones precedentes, 
caracterizado porque el dispositivo mecánico que aotáa sobre 
la corredera del distribuidor comporta uno o varios brazos o 
barras llevados por el elemento móvil a mandar y que cada uno 
está provisto de un diente apto para actuar en un vastago dé 
maniobra enganchado directamente o indirectamente a la corre 
dera per mediación de una palanca giratoria, distintos medios 
de regulación que permiten detemsimar la posición del elemen­
to móvil por la cual cualquiera de estos dientes actúan sobro 
el váatago de maniobra, uno para el cambio de velocidad de des 
placemiento antes de poner en acción este elemento móvil, y - 
el otro para en parada al final del recorrido.



S*,- Equipo hidráulico de mando paya aáquinas-her% 
mientas, según cualquiera da las reivindioaciones precedentes, 
caracterizado porque el distribuidor contiene un sistema hi - 
dráulico de frenado de cu corredera durante el retroceso del 

. 9.*. pulsador principal de mando,
6*,<- Equipo hidráulico do mando para máquinaa-hana 

mientas, según reivindicación $*, caracterizado porque el s% 
tema hidráulico de frenado de la corredera durante su retro­
ceso, comprende un pistón montado en el interior de una alisa, 

10+- dura axial de dicho pistón y llevando un vástase susceptible 
ds apoyar en un tope montado do forma móvil en el extremo o& 
rrespondiente del pulsador principal de mando, cuyo tope es­
tá destinado asimismo a apoyar contra el extropo correspondió̂  
te a la cámara del distribuidor#

19, - 7*+- Equipo hidráulico de mando para máquinas-herrta
, mientas, según cualquiera de las reivindicaciones procedentes,

caracterizado porque el circuito comprende una electro-válvu­
la, susceptible de provocar la parada del dispositivo hidrául̂  
so de arrastre durante el cambio de velocidad, cuya electro -

20, - válvula está mandada por un contacto que coopera con el órga­
no de mando del cambio de velocidad, sim embargo, otro contato 
to susceptible de ser accionado por el operario peralte poner 
fuera do servicio a dicha electre-̂ válvula, para que el oleme& 
to móvil vuelva a recuperar su movimiento don velocidad lenta# 

25,- 6§,- Equipo hidráulico de mando para máquinas-hería
mientas, según cualquiera de las reivindicaciones precedentes, 
comportando un dispositivo de arrastre provisto con una cola 
bomba, destinada para alimentar dos grupos distintos de elevg, 
dores uno, con desplazamiento rápido y el otro con desplaza - 

3C,- miento lento, cuyo aparato se caracteriza porque el cuerpo die
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tribuidor comporta tws orifiáics, do loo cuales* el primero 
corresponde al empalie de la oanalizaoión de alimentación —  ̂
procedente de la bomba únloa y cobre la cual está atontado# *- 
con derivación# el elevador de desplazamiento con velocidad 

5+- rápida# sin embargo# el segundo orificio comunica con ana %  
nalisacióc de calida hacia el elevador de velocidad lenta# -* 
y el tercer orificio está empalmado a ana canalización de 
evacuación hacia el depósito los pasos dispuestos en la corra 
dora cooperan con dos collares internos del distribuidor pre-* 

1C,«- vistos entre estos tres orificios*
$8*- Equipo hidráulico de mando para máquinaŝ herra 

mientas# según cualquiera de las ráivináicaclonoa. %B a ?s, 
comportando un dispositivo de arrastre prevista de un solo * 
grupo do elevadores susceptible-de alimentarse per dos bombas# 

15+** una para un desplazamiento con velocidad rápida y la otra con 
un desplazamiento con velocidad lenta# cuyo equipo se caraeig, 
risa porque el cuerpo del distribuidor comporta tres orificios 
de los cuales# él primero corresponde al enlace de la oanali* 
sacien partiendo de la bomba de desplazamiento rápido y en la 

20,** cual está!montado en derivación una canalización que va hacia 
el circuito de la bomba de desplazamiento lento del elevador, 
de trabajo por mediación de una válvula anti-retomo# mientras 
que el segundo orificio recibo la canalización de la bomba da 
desplazamiento lento y del elevador do trabajo# y el torcer *- 

25*- orificio está conectado al depósito.
loa.* "EQUIPO HIDRAULICO SE BMSBO PARA MQUIN AS-HE* 

RRAaiDSbSAS'*.



Todo ello conformo a# deaoribo y reivindica en la 
presente memoria que o oneta de VEINTITRES hojas, aacritaa a 
máquina por una sola de sus oaraa y dibujos que la ilustran.

Madrid, 87 Riolombre i .979
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