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ANTECEDENTES DEL INVENTO
)

El presente invento se refiere a un instfumen—-
to de medida, portétil, destinado a medir cualquiera de
entre varias caracteristicas de un hilo en-movimiento.

Més especificamente, es de gran importancia vi-
gilar el hilo que se estd utilizando en una tricotosa con
el propbsito de determinar, en cualquier instante, varias -
caracteristicas de tal hilo en movimiento, como por ejem-
plo la velocidad lineal a la que se estd moviendo dicho
hilo,'la cantidad de hilo consumida por vuelta de la tri-
cotose cireular que utiliza tal hilo, y le tensién del. hi-
lo en mévimientq. Egstas y 6tras caracteristicas del hilo en
movimiento, son valiosas con el propdsitb de determinar si
la tricotosa esté funcionardo saﬁisfactqriamente, asi co-

mo con el propésito de hacer ajustes apropiados eh el fun-

clonemiento de la tricotosa, e fin de producir géneros tri-

cotados més uniformemente, .

Son bien conocidos en la téenica instrumentos
que proporcionan estas medidas y estos, usualmente, inclu-
yen un elemento operativo tal como un tambor o anillo gi-
ratorio,'alrededor del cual es enrollado el hilo, de modo
que el elemento operativo sea hecho girar por el hilo en
movimiento. Por medio de circuiterla electrdénics usual,
el giro del elenmento operativo es convertido en la carac-

+
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teristica deseada del hilo.
El problema principal encontrado en instrumen-
' 408 de medida de hilo utilizados actualmente es el de
capturar el hilo en movimiento y enfollarlo alrededor del
5 elemento operativo. lids especificamente, en los instru-
mentos de medida de hilo existentes, el elemento operati-
vo (tembor o rueda giratoria) estd situado en la parte
més snterior del instrumento de medida, lo que requiere
que sl operario cologue directamente tal elerento opera-
10 tivo en aplicacidn'con el elemento en movimiento. Tal
operzcibén requiere experiencisa por-parte del operario que
debe tener écceso al hilo y mantener la aplicecién por
friccién'del hilo con el elemento operativo, Como resul-
tado, tales instrumentoz existentes de la técnica anterior,

15 son muy engorrosos y bastante menos que satisfactorios.

RESUMSEN DEL INVENTO -

De acuerdo con el invento se ha creado un instru-
20 mento de medide portédtil para el hilo, que incluye un ele-
mento operativo y medios muy perfeccionados para capturar
el hilo en movimiento y colocarlo en aplicacién con el
elémento operativo. Més especIficamente, el instrumento
de medida del hilo de acucrdo con el invento estd provis-

25 to de un elemento que captura el hile, que incluye un bra-
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zo que normalmente sobresale.hacia fuera del instrumen-
to y termina en un apéndice o patilla de desplazémiento
libre, que ‘tiene una parte de didmetro reducido. En tal

posicién normal del elemento que captura el hilo, el

operario puede capturar fdcilmente el higé‘en desplaza~
miento dentro del apéndice de desplazamiento libré des-
puds de que el elemento que captura el hilo se mueva a
su posicién retralda,en contra la accidén de un resorte;
haciendo que el hilo se enrolle autométicamente alrede-
dor del elemento operativo que estd montado érrotacién
dentro del instrumento. El movimienfo del elemento-que
captupa al hilo desde su posicién normalmente prbyecta—
da haéia delante & su posicidn retraiéa hacia atrds es
realizado epretando simplemente'un gatillo que pbovoca

el movimiento de una cremallera y del pifién acompafiante

para, & su vez, provocar el giro del elemento que cap-

tura al hilo, De acuerdo con esta construceidn, el opera-'
rio no necesita preocuparse de la apiicacidn del hilo

coh el elémento operativo,'ya que esto se realiza éuto-
méticamente aespués de que el hilo ha sido capturado den-
tro del elsmento de captura del hilo y el gatillo ha si-

do epretado, De acuerdo con el invento, por ello, todo

. operario necesita simplemente colocar el instrumento

de modo gue el hilo en movimiento sea mantenido cautivo

dentro del elemento que captura al hilo, lo que réduce
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grandenmente la experiencia'requeridé y perfecciona con-—
siderablemente la simplicidad de funcionamiento del instru
mento.

Para més simplicidad de funcionamiento, el apa
rato de acuerdo con el invento estd generalmente confi-
gurédo en forma de una pistolafde modo que puede ser fi-
cilmente cogido con 1a mano, provocando con el apriete
del getillo la retraccién del elemento que captura el
hilo para aplicacién con el elemento operativo del instru
mento de medida, Bl instrumento es portdtil y contiene
dentro de su alojamiento todos los componentes eléctri-
cos necesarios asi como una bateria recargable, que hace
tal iﬁstrumento extremademente flexible para utilizar en

toda una fébrica.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Ie fisure 1 es una vista en perspectiva en al-

zado del instrumento portdtil de medida del hilo de acuer

do con el inventos;

Ia fisura 2 es una vista en planta superior del
mismo, parcialmente en seceidn, a lo largo de la linea

2-2 de la figura 3;
La figura 3 es una vista en alzado lateral del

mismo, parcialmente en seccidén tomadas a lo largo de la
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1inea 3-3 della figura 2. 7

7 Ia figura 4 es una vista en alzado lateral del
mismo con partes arrancadas, mostrando ambas posiciones
del,élemento que captura el hilo.

Ia figura 5 es una vista en planta superior de
la parte delantera del instrumento, mostrando smbas posi
ciones del elemento que captura el hilo, Jy

Ia figura 6 es una vista en seccién tomada @

lo largo de la linea 6-6 de la'figura e

DESCRIPCION DE LA REALIZACION PREFERTIDA

Con referencia a la figura 1, se ha mostrado
en ella un dispositivo de medida portdtil 10 de acuerdo

con el invento, cuyo dispositivo portétil estd destina~-

do a aplicarse y mantener cautivo el hilo en movimiento,

para la colocacién subsiguiente de tal hilo en aplica=-
¢ién con un elementb oberativo. El elemento operativo
forma parte de un sistema usual para medir cualquiera .
de une pluralidad Ge caracteristicas de dicho hilo en
movimiento, tal como por ejemplo, la velocidad lineal
del hilo, la centidad de hilo consumida por vuelta de

1la tricotosa que utiliza tal hilo, la tensidén del hilo,
o cualguiera de entre varias otras caracteristicas de
un hilo en movimiento capaz de ser detectada por aplica-

4
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cién de dicho hilo con el que se ha denominado hasta

ahore elemento operativo. Con relacifn a esto, es impor
tante observar que el presente in#ento'no se refiere al
elemento operativo o a sistemas especificos esociados
con &1 pera hacer las distintas mediciones pretendidas,

siendo tales sistemas de naturaleza electrdénica usual,

por lo que no forman parte del presente invento.

El invento se refiere en vez de ello a los me~
dios perfeccionados para conseguir el control del hilo

en movimiento y colocar tal hilo en movimiento en apli-

cacién operativa con el elemento operativo.

El.dispositivo 10, como se ha mostrado me jor
en las-figuras, comprends la.base 12 y el alojamiento.
superior 14, mentenidos en disposicidn separada por una
barra espaciadora 16 y un miembro de agarre 18, Ia dis-
posicién de las distintas partes que forman el disposi-

tivo 10 es tal, que permiten que el digpositivo ses su-

jetado convenientemente con la mano, del mismo modo que

se sujete una pistola, definiendo el miembro de agarre
18 la empufiadure de pistola del dispositivo, El aloja~-
miento superior 14 tiene forma de U en su extremo ante-
rior, para definirhpartes de patas 20 y 22 espaciadas

une de otra por un espacio libre 23.

Como se ha mostrado mejor en la figura 2, hay

un elemento 24 que captura el hilo que se extiende den-
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tro del ésPacio 23 e incluye un brazo 26 que termina por
un extremo dentro de un cubo 28 asegurzdo por medio de
un tornillo de ajuste 30 a un 4rbol 32 para el movimien~

to pivotable 2l unfsono con é1l, cuyo drbol 32 esté 2pro-

| piadamente soportado dentfo de la pate 20 para rotacién

alrededor del eje x~-x. El extremo libre 34 del brazo 26
1leve un apéndice 36 de desplazamiento libre que tiene
una parte 38 de didmetro reducido.

Un pifién 40 es 1levado en el extremo del 4rbol
32 y se aplica a una cremallera 42 montada dentro de la

pata 22 para su movimiento longitudinal en ella. Un miem

 bro de gatillo 44 se extiende desde la'base 12 al inte-

rior del alojemiento superior 14, apropiadamente ranure-

do como en 46 y 48, respectivamente, para permitir el

Vmovimiento deslizable en vaivén del miembro de gatillo

44 en la direccién de la flecha A, La parte superior 50
del miembro de gatillo 44, situada dentro del alojamien-—
to superior 14, tiene asegurado a elle el extremo poste-~
rior de la cremallera 42 asf como el extremo posterior
del resorte de tensién 52, el otro extremo de cuyo resor
te estd fijado al alojamiento superior 14 por medio'de
une espige 54. Bl resorte .52 carge -hormaelmente al miem-
bro de getillo 44 e su posi¢cién mAs anterior como se ha
mostrado por las lineas llenas en la figura 4, estando
definida tal posicién por eplicacibén del gatillo con el
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extremo delantero de le ranura 48 como en 56. En tal

posicidh normalmente cargade del miembro de gatillo 44,
la cremallera 42, a través de su aplicacién con el pi-
fién 40,‘hace que el drbol 32 sea hachq girar a una po-

5 ‘sicién en la que el miembro que captura el hilo egtd
en una posicidn proyectada hacia delante como se ha mos-
trado en las figuras 1 y 2 y con lineas llenas en la fi-
gura 4, Cuando el miembro de gatillo es apretado, hacien
do que se mueva hacia atrds en contra la accidn del re-

10 sorte 52, el movimiento resultante de la cremallera 42
provoca el girordel pifién 40 y del 4rbol 32, moviendo
con ello el miembro 24 de captura del -hilo a una posi-
¢ién fetraida, como se ha mostrado con las lineas de
trazos en la figura 4,

15 Como se ve mejor en la figura 2, el &rbol 32 en
el extremo del mismo opuesto al pifién 40, soporta libre-
mente un elemento 58 en forma de tambor que se extiende
dentro de la pata 22, ELl tambor 58 constituye el elemen-
to operativo antes mencionado de la circuiteria y los

20 componentes de medida electrénicos, usuales (no mostra
dos), para proporcionar mediciones gpropiadas basadas
en el giro impartido a dicho tambor, Dicha circuiteria
y Qichos de circuito, que no formen parte del presente
invento, estan situados dentro del alojamiento superior

' 25 14 y del miembro de agarre 18, estando previsto un dis-
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positivo de lectura en la pared posterior del alojamisn
to.r :

El funcionamiento del dispositivo 14 se des-
cribird a continuacién. -

Bl dispositivo portédtil es sujeto con la mano
en la empufiadura de pistola 18 sin apretar el gatillo. En
este estado, el elemento 24 que captura el hilo estd en
su posicidn proyectada hacia delante con e; brazo 26 y un
apéndiée 36 sobresaliendo hacia fuera del espacio 23. En
esta condicién, el dispositivo 10 es fdcilmente manipula-

do de modo que captura el hilo Y en movimiento dentro

de la parte de didmetro reducido 38 que define un rebaje

pare rétener el hilo e iwmpedirls desprenderse, mostréndo~-
se tal condicién en la figura 1 y con lineas llenas en la
figura 4. '

‘Una vez que el hilo es mantenido cautivo dentro
de la parte de rebajo del apéndice 36, el operario aprié~
ta el 2atillo 44 haciendo gque el dltimo se mueva hacia
atréds contra la accién del resorte y, mediante la crema-~
llera 42, el plibn 40 y sl &rbol 32, provoque el giro en
el sentido del reloj (véanse figuras 1 y 4) del miembro
24 que captura al hilo, por lo que tal miembro -ocupa su
posicién retraida como se ha mostrado con las lineas de
trazos en la figura 4. Tal posicidn retraida estd también -

mostrada, a escala azrandada, en las figuras 5y 6, de
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las que es evidente que en tal posici6n el hilo Y es
enrollado alrededor del tambor 58 y sujeto contra 61
con una tensién suficiente para provocar su rotacidn.
Tal rotacibn es a su vez convertida, mediante circui-
t0s usuales, en la medicidén deseads relativa a la ve-
locidad del hilo u otra caracteristica del mismo. Cuan
do tal medicidn ha sido completada como lectura en el
aparato, se suelta el gatillo,_pefmitiendo que el ele-
mento que captura el hilo, recupere su posicidn proyec

tada haeia delante normal, en la que una ligera manipu

: 7'laci6n del diSpositivc desaplica el hilo del mismo.

El funcionamiento compieto, por ello, es uno

de los més simples que permite la captura del hilo con

‘propésitos de medicidn sin ninguna dificultad. Més es~

peoificamente, es la utilizacidn del elemento 24 de cap
tﬁra del hilo, que es de tamafio relativemente pequefio
en comparacidén con el resto del aparato, lo que hade
posible conseguir cael en todas partes a lo largo del
trayecto del hile que se desplaza, capturar fécilmente
el mismo, de modo que pueda entonces ser simplemente
colocado en aplicacién con el elemento operativo que
es parte del instrumento de medicién.

Aungue se ha hecho referencia aquf a la apli-
cacién del invenitc a un kilo en desplazemlento en una

maquina de tricotar y, especificamente en una néquina

- 11 -



10

15

20

25

16-12-75

de tricotar circular, se comprenderd qué el invento es
igualmente aplicable a la medicién de cualquier fila-
mento o hilo en movimiento, dependientemente de qué mé-
quina particular esté asociada con tal hilo en despla-
zamiento,

Aunque se ha mostrado y descrito aguf la uti-
lizacién preferida del invento, se comprenders que el
invento puede ser realizado de otro modo al aqui ilus-
trado o descrito especificamente y que en la realiza-
cidn ilustrada pueden hacsrse ciertos cambios en los
detalles de construccidén y en la forma y disposicién
de partes, sin salir de la idea o de los principios que

abarca este invento dentro del marco de las reivindica-

~ ciones adjuntes.

La presente solicitud que corresponde a la

presentada en los Estados Unidos de Américe, el 23 de

Junio de 1975, bajo el nimero 589,622, se acoge a los
beneficlos del articulo 51 del vigente Estatuto sobre

Propiedad Indusirisl.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia y nueva, que

-12 -



se presentan para que sean objeto de esta solicitud
de Patenterdé'lnvencibn en Espaﬁa, por VEINYE aiios,
son los'que se recogen en las reivindicaciones si-
guientes:
"5 | 1&,~ Perfeccionamientos introducidos en un
instrumento de medicién de hilo que tiene un elemento
- operativo montado giratoriemente, cuyo giro en respues-
ta a la aplicacidén por friccién del mismo con el nilo
que se desplaza, coopera con medios de circuito elec-
0 - trénicos para medir una pluralidad de caracterlsticas
‘de dicho hilo en desplazauiento, medios para capturar
dicho hilo en desplazamiento y colocar dicho hilo cap-
© furado en aplicacién por friccién con dicho elemento
operative que éomprende, un brazo que tiene un extremo
15 -~ 1libre provisto de medios de retencidn del hilo, estan-
do montado dlcho brazo denbro de dicho instrumento pa-
re realizar un movimiento entre unae posicibén proyecte-
| de del mismo, en la que dichos medios de retencién del
hilo se extienden asi fuera de dicho instrumento, y
20 una posicién retraide del mismo, en la que dichos me-
dios de retencidn del hilo se extlenden hacia dentro
de dicho instrumento, por lo que el hillo en desplaza-
miento capturado en dichos medios de retencidén, cuan-
do dicho brazo estd en dicha nosicidn proyectada del

: 25 mismo, se aplican automfiticamente por friccidn a dicho

16~12-75 - 13 -
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elemento operativo cuando dicho brazo es movido a @icha
posicién retrafda del mismo. .

28 .~ Perfeccionamientos de acuerdo con la rei-
vindicacién 12, segin los cuales dicho brazo es normal—
mente solicitado por medios eldsticos de carga a dicha
posicién proyectada del miemo y es movible en contra
de la accifn de dichos medios elédsticos de carga a di-~
cha posicién retraida del mismo.

38,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la
reivindicacidén 12, segln los cuales dicho brazo est4
monﬁado para movimiento de pivotamiento alrededor de
un eje de giro coincidente con el eje de vlro de dicho
elemento 0perativo montado giretoriamente.

4&,- Perfeccionamientos de acunerdo con la
reivindicacién 28, segin los cuales dicho brazo estd
montado para movimiento de pivotamiento alrededor de
un eje de rotacién coincidente con el eje de rotacién
de dicho elemento operativo montado giratoriamente.

© 58,~ Perfeceionamientos de acuerdo con la rei-
vindicacién 32, segin los cuales se ha previsto ademés,
8) un 4rbol al que estd asegurado dicho brazo para di-
cho movimiento de pivotemiento del mismo; b) un pifién
montado sobre dicho érbol y movible al unisono con é1;

¢) medios de cremallera en eplicacién con dicho pilidnm,

¥y 4d) medios elédsticos, asociados operativemente con di-
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chos medios de cremallera y que cargan ﬁormalmente di-
chos medios de cremallera a una primera posicidn de los
mismos, gue hacen que dicho pifién y dicho Arbol hagan
pivotar a dicho brazo a dicha posicién proyectads del
mismo; e) siendo mévibles dichos medios de cremallera
en contra de dicha carga elédstica a una segunda posi-
cién de los mismos, haciendo que dicho pifién Yy dicho
érbol hagen pivotar a dicho brazo a dicha posgicién re-
traida del mismo.

68, Perfeccionamientos de acuerdo con la
reivindicacién 52, segin los cuales se han previsto,

ademds, medios de gatillo a los que estén asegurados

. dichos'medios de cremsllera y medios elédsticos, por lo

que apretando dichos medios de gatillo, se hace que
dichos medios dé cremellera se muevan en contre de di-
cha carge eléstica a dicha segunda posicidén de los mis-
mos, y soltando dichos medios de gatillo se hace que
dichos medios elésticos carguen & dichos medios de cre~
mallera hacia dicha priwera posicién de los mismos.

T8.~ Perfeccionsmientos de acuerde con la
reivindicacibén 18, segin los cusles dichos medios de
retencién del hilo comprenden un apéndice de desplaza=-
miento libre que tiene una parte de diémétré reducida
en la que es retenldo y mantenido cautivo dicho hile

en desplazamiento.
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88.~ Perfeccionamientos de acuerdo con la
reivindicacidn 52, segin losféualeé dichos medios de
retencidén del hilo comprenden'un apéndice de desplaza-
miento libre que tiene una parte de difémetro reducido
en la que es retenidory mantenido cautivo dicho hilo
en desplagzamiento. | '

98,- Perfeccionamientos de acuerdo con la rei

vindicacidn 12, segin los cuales hay previstos, ademéds,

- medios de gatillo asociados operativamente con dicho
- brazo, por lo que al apretar dicho gatillo se hace que -
'dicho brazo se mueva desde dicha posicién proyectada

del mismo & dicha posicién retraida del mismo,

: *  108,- Perfeccionamientos dé acuerdo con la
reivindicacién 22, segin los cuales se han previsto,
rademés, medios de gatillo asociados operativamente con
dicho brazo y dichos medios de carga eldsticos, por lo
que, epretando dichos medios de gatillo, se hace que
dicho brazo se mueva a dicha posicién retrafda del mis—
mo, y soltando dichos medios_ée gatillo se hace que
dicho brezo se mueva a dicha posiciédn proyéctada del
mismo,

118,- Perfeccionamientos introducidos en un
instrumento de medicién de hilo.
Tael y como se ha deserito en la lemoria que

antecede, representado en los dibujos que se acompaiian

- 16 -
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y para los fines que se han especificado,

- Esta Memoria consta de diecisiete hojas es~

erites a méquina por una sola cara.

26 Dic, 195

Modrid,
P.A.
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