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Ia presente invencidn se refiere & una combinacién

Bl w

de sacudiaor de 4drboles y cosechadora, de fruta y nueces, ¥
particulaxmente a una cosechadora tiue tiene. una anchurs tal
que le permita moverse longitudinaimente en los espacios —
comprendidos entre log drboles cuyos troncos estan dispv.es—~
fos en hileras« , ’

~ Ia cosechadora incluye un carrc m@vible transversal
mente qae» soporta unog medios sacudidores de accioné:niq*n‘bo .-‘-A
me'c’énico;_, un par de transporta&ores;; y medios d,eﬂec‘t:éré’sj;
expansibies;- medios deflectores qﬁe son expansibles bajo los
arbcles, part:.ctﬂ.amente en log que tienen las ramss muy ba-
jas. vy el medio sacudidor de acc:.onam:.an't:o mecam.ce es capaz

de coger Qe manera liberable los tror_xcos ‘l:an'bo rectos como -

dispuestos angulamentea

Ias mencionadas caracterlsticas, objetos y ventajas

de la :presen'be invencidn resultaran ev:v.den‘bes con ayuaa de la

' descripe16n que sigue de los albujos ‘que se aeompana, en los

quet

Te figura 1 es una vista en alzado ;ie» costado tiue: -
ilustra la disposicidn general de la invencidng

In figura 2 es una vista en yerép’e'ctiva de la inven -
cién con los deflectores de material en hoja extendidos en -
una posici&n de recepcién de las mueces 0 la fruta; .

Ia figura -3 es una vista en alzado Jateral fragmen-
taria de una poreldn central de la invencidn; '

Ia figura 4 es wna vista en secc:.:fn transversal de -
1a invencién tomada segin la 1fnea 4-4 de la :Eigura 1, con el
gsacudidor y el carro en una posiéiéﬁ ret:fai»&'aj:;;_

Ia figura 5 es 1a misma vista en se.ucidn tremsversal

mostrada en la figura 4, pero encontrdndose el carro y el sa-
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cudidor extendidos hacia fuera en una posicién de cogids del
{ronco de un drbol; '

Ia figure 6 es una vista en planta frggmentaria to-
mada desde arriba de la preidn central de la invencidn qﬁ.é -
ilustra el sacudidor acoplado con el %ronco de un a.'rbol; ¥y~
los primeros soportes del deflector de materiel en hoja dis~
puestos de manera adyacente para mantener &l material en hoja
flexible (nmo mostrado) en una posicidn recepitora de las nue-—
ces 0 la fruta como se ha mosirado en la figura 2; )

la figurs 7 es la misma vista en planta fragmentaria
mostrada en la figura 6, pero con los sacudidores diswes‘bosw
hacia el exterior del tronco del drbol, y habiendo pivotado —
les soportes a posiclomss sugtancialmente paralelas con res—-
pecto a las primeras porciones extremas del con;]uiﬁ:o con dos
corress transportadoras transversaleé;

o figura 8 es una vista en planta fragmentaria, fo-
mada desde arriba, de un primer extremo de uno de log bagtie-
dores que soporta un segundo conjunto de correa transportado-
ra 7 que ilustra el mecanismo de articulacién usado en el pi-
votamiento del primero de los soportes Aé.segqrado con el dew
flector de material en hoja hacia una posibién apropiada para
mantensr al dérlector en una pogicidn de recepcidn de la fru-

ta o las mueces; 7
Ia figura 9 es une vista en alzado de costado del —

conjunto mosirado en la figura 83

Ie figura 10 es la misma vista en planta mostrada en
ls figurn 8, pei'o habiendo pivotado el primer soporte a una -
posicidn en la que es sustancialmente paralelo con respecto al
primer extremo del bastidor que soports al segundo conjunte =

transportador con el que estd qs’ociadb;
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Ia figura 11 es una vista en alzado de costado del
‘mecanismo mostrado en la figura 10 y que ilustra la posicidn
de uno de los primeros soportes, y también dos segundos so—-
portes montados de manera pivotable que estdn fijados con el

5e deflector de material en hoja, material en hoja que ea expan

dido y contraido por el movimiento de pivotamiento del pri-—-
mer soporie;

Ia figura 12 es una vista en alzado de frente de la
cosechadora mostrando una caja soportada en lineas de trazos

10. interrunpidos por la misma, e ilustrando un conjunto trang—-—
portador que calibra la fruta antes de que caiga por debvajo
del mismo dentro de la caja mostradas por trazos interrumpidos;

la figura 13 es la misma vista de frente que ha sido
mogtrada en la figuraAlZ pero ilustrando que el transporta—

15 dor de calibrado puede llevar una correa eldstica con tabli-
llas montada por friceidn sobre el mismo para permitir que =
la cosechadora entregue las nueces a la caja sin que sean cg
libradas las mismas;

Ia figura 14 es una vista en seccidn longitudinal de

20, la correa calibradora, con uns segunda correa de tablillas
montada sobre ella, y siendo usada la segunda corres parsg —-
transporter las mueces cosechadas a una posicidn en la que -
puedan caer por gravedad dentro de una caja mostrada por tra
zos interrumpidos en la figura 13;

o5, Ia figura 15 es una vista en alzado de costado de =~
una forme modificada de cosechadors, en la que se ubtiliza un
remolque como recipiente pars recibir la fruta o nueces co--
sechadas, y estando montado un transportador de accionamien-
to mecdnico, que se extiende hacia arriba y hacia la parte -

30, posterior, sesin la invencién; para recibir las nueces o la
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fruta procedentes del transportador que se exiiende longl-
tudinalmente y trensferirlas o uma posicidn elevada de don
de pueden caer dentro del remolgue;

Ia figura 16 ez una vista en alzado de costado de
una forma modificada de la invencién en la que se monta una
horquilla soportada de manera pivotable sobre el primer ex=
tremo del chasis para soportar una caja gque recibe las nuew
ceg 0 la fruta desde el transportador gue se extiende lone-
gitudinalmente sobre el chasis de la invencidn; y

Ia figura 17 es una vista en alzado de frente del
digpogitivo postrado en la figura 16 e ilustrando los mow-
diog por los que la horquilla de szoporte de la caja puede =
ger pivotada trensversalmente con relacidn al chasis por me
dios meeanicos;

Ia figura 18 es una vista en perspectiva del con-—
Junto sacudidor soportado de manera pivotable que permite -
a los sacudidores coger de manera amovible el tronco del dr
bol que estd dispuesto angularmente con relacidn a la super
ficie del berreno. |

Ia combinacidn formada por el sacudidor de drboles
¥y el dispositivo recolector de frubas y nueces A, segin pue-
de verse mejor en la figura 1, ineluye un chagis alargado B
que estd soporiado sobre por lo menos dos pares de ruedas =
con llantas neumdticas, separadas longitudinalmente C, El -
chagis B tiene un primer y segundo extremos, con una cabing
D prevista preferentemente adyacente al primer extremo 10,

El chagis B lleva, en la proximidad.de su segundo
extremo 12, wna miquina motriz E que ha gido representada - X
como un motor de combustidn interna. Ias ruedas G, en la —

proximidad del segundo extremo 12 del chasis, son gulables
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por un mecanismo de direccidn F de disefio convencional que
es manejable marualmente desde la cabina D. Ia mdquing mo-
triz E estd adaptada para arrastrar, por medios de transmi
sidn (no representados) de una naturaleza convencional, al
menos la rueda C adyacente al primer extremo 10 del chasis,
con el fin de mover el chasis longitudinalmente a 1o largo
de un espacio definido por los drboles cuyos troncos estdn
dispuestos en hileras.,

Un deflector de la fruta que se extiende longitu-~
dinalmente & estd soportado en el chasis B por un cierto w-
mimero de punteles G-1 que se extienden hacia arriba a par-
tir del chasis B. El deflector G estd formado en un mate——
rial suficientemente rigido para que sea dimensionalmente -
estable, y esta dispuesto a una altura suficientemente ba-
ja sobre el chasis para gue pueda ser dispuesto por debajo
de lag porciones mayores de las ramas de wn drbol (no mosg-
trado) cuando es movido el dispositivo A en direceidn opueg
ta al mismo. la experiencia ha demostrado que la fruta tal
como los melocotones y similares no es dafiada al caer del -
darbol sobre el deflector G, incluso si el deflector G es ==
relativamente rigido. El chasis B soporta de manera movible
a un primer medio transportador de la frubta que se extiende
longitudinalmente H segin puede verse mejor en la figura 1,
medio tronsportador que incluye una poreidn que se extiende
en sentido aécendente hacia el primer extremo 10 del chasis.
El chagis B soporta también dos puntales en forma de I, es-
paciados lateralmente J, segin puede verse mejor en la figu-
ra 5, y estos puntales soportan a su vez por pivotamiento -
a2 un par de carriles transversales K, Los carriles X sopor-
tan de manera movible a un carro L que puede verse mejor en

las figuras 4 y 5, carro sobre el que estdn soportados dos
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conjuntos transportadores de correa sin fin, transversales
y separados lateralmente IM. El carro L soporta también por
pivotamiento, entre los conjuntos transportadores M, a dos
dacudidores accionados mecdnicamente N que, cuando se en~
cuentrs el carro L en la segunda posicidén mostrada en la -
figura 6, pueden coger de manera amovible los lados opues=—
tos del tronco de un drbol O.

Se ha previsto unocs primeros mediog de accionge-
miento mecdnico P, segin puede verse mejor en la figura 6, pa
ra mover simultidneamente el carro I, los transportadores w-
tranaversales M,y los sacudidores N transversalmente sobre
el chasis B desde la primera posicidn mostrada en la figu-
ra 4 a la segunda posicidn mostrada en la figura 5: Se ha
previsto también unos segundos medios de accionamiento me-
cénico Q sobre el chasis B para hacer pivotar a los carri- -
les K con el fin de permitir que los sacudidores N cojan -~
el fronco 0 a una altura deseafla cuando se encuenfra el ca-
rro I en la cegunda posicidn ilustrada en la figura 6. Se -
ha previsto igualmente unos terceros medios de accionamien—
to mecdnico sobre el dispositivo A para mover los sacudido-
res N acercdndolos y separdndolos entre sf para coger el —-
tronco 0 con un grado deseado de intengidad cuando se encuen
tra el carro I en la segunda posicidn mostrada en la figurs
6a

Dog juegos de soportes alargados S estdn montados
de manera pivotable sobre los transportadores M adyacentes
a los sacudidores N, y estos eoportes llevan fijadas unas -
hojas plegables T, segin se ha mostrado en la figura 2, que
pueden expandirse pars extenderse por debajo de las ramas

del drbol cuyo tronco 0 es cogido por los sacudidores N.
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El deflector G y las hojas deflectoras T, cuando
estdn completamente expandidos para proporcionar ung su—
perficie continua, presentan una abertura 16 en sm centro.
Ia superficie superior del deflector G y las hojas deflec-
toras 7y cuando estdn expandidos como se ha mostrado en la
figura 2y se inclinan hacia abajo y hacia el interior para
hacer que la frute y las nueces (no mostradas) depositadas
sobre ellos rueden cayendo por gravedad sobre los transpor—
tadores transversales My Se ha previsto unos medios mecéni-
cos U sobre el chasis para accionar el fransportador H y -
log transpartadores transversales M, con el fin de transpor
tar la fruta (no mostrada) depositads sobre los transpor——
tadores ascendiendo sobre ellos a posiciones que se encuen-
tran por encima de los medios transportadores H, cayendo la
fruta sobre los medios transportadores H y siendo transpor-
tada por éstos hacia el primer extremo 10 del chasis Be

El chasis B, segin puede verse mejor en las figue-
ras 4, 5 y 6, es definido por dog miembros estructurales pa
ralelos y espaciados lateralmenie 18 que han sido represen-
tados con una seccidn transversal de forma acanaladas Ias -
ruedas con llantas neumdticas C estdn conectadas con el cha-
sis B por medios convencionales (no mostrados)s Los miembros
18 llevan, hacia el primer extremo 10 del chasis, 408 mieMwe
brog estructurzles paralelos y espaciados lateralmente 20 —
que se extienden hacia arriba. Los miembros 18 y 20 sirven
para soportar en rotacidn a un cierto mimero de rodillog ——
dispuestos transversalmente y espaciados longitudinalmente
22 como puede Vverse mejor en las figuras 4 ¥ 5, sirviendo -
estos rodillos para soportar en rotacién a2 una correa trans- .

porbadora sin fin 24 que tiene tablillas transversales espa- \
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cladas 26 que se extienden hacie fuera a partir de su su-——
perficie exterior.

Tog miembrog 20 se extienden, en su unidn con los
miembros 18, interiormente sobre la correa iransportadora
24 parg impedirle salirse de los rodillos cuando la correa
forma un dngulo hacia arriba en direccidén del primer extre-
mo 10 del chasis. Un motor hidrdulico (no representado) es-
td montado sobre la extremidad libre de uno de los miembros
20y y estd conectado con uno de los rodillos 22 por medios
convencionales (no mostrados) para producir un arrastre. El
ramal superior de la correa transportadora 24 es arrastrado en
una direccidén de manera que se mueva en todo momento hacia
el primer extremo 10 del chasis B,

Cada uno de los puntales J incluye una pata verti-
cal 30 como puede verse mejor en las figuras 5 y 6 y una pa-
ta horizontal 32 euyé extremo libre estd asegurado con uno
de los miembros de chasiz 18 por cordones de soldadura 34 u

otro medio de fijacidn arropiado. Ias patas 30 estdn conec-

. tadas por travesafios de refuerzo (no mostradoes). Cada una de

las patas 30, como puede verse mejor en lag figura 5, sirve
por medio de un pasador 36 para soportar en pivotamiento s
uno de los carriles K, EL carro L, como puede verse mejor -
en las figuras 3, 4 ¥ 5, incluye un travesafio horizontal 40
que soporta a un par de varillas verticasles pesadas 44. Ias
varillas 44 estdn unidas con el travesafio 40 por tuercas 46
u otro medio de fijacidn. El travesafio 40 tiene dos pares -
de placas verticales 48 y 50 unidas al mismo y que se extien
den hacia la parte inferior del mismo, estando dispuesto —
cada par de placas en lados opuestos sobre uno de los carrie-

les K. Cada una de las placas 48 tiene un cierto mimero de -
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ejes cortos 52 gie se proyectan de las mismas como puede —-
verse en las figuras 4 y 5, ¥y estos ejes sirven para sopor-
tar en rotacidn a los rodillos 54 que estdn situados tanto
por encima como por debajo de uno de los carriles K. Ios ro
dillos 54 permiten el movimiento horizontal del carro L so-
bre los carriles K, pero impiden todo movimiento vertical ~
apreciable del carro con relacidén a los carriles.

Cada uno de los sacudidores N, como puede verse me-
jor en las figuras 4 a T inclusive, estd soportado sobre un
extremo exterior 56 de un miehbro rigido ineclinado hacia -
arriba 584 Ias placas 50 de sus extremos mashlejados de los
punteles 30, segin puede verse en la figura 5, tienen un --
travesafio horizontal 49 que se extiende entre ellas, travesg
fio con el que estd fijada una ménsula 49az. Ia ménsula 49 eg
td unida con la porcidn central del travesafio 49. Ia ménsula
49a 1lleva fijado un pasador 49b, pasador con el que estd an-
clado el extremo superior del tramo dispuesto verticalmente
de la cadena 49¢. .

El extremo inferior de la cadena 49¢ estd unido con
e caja rigida, alargada, dispuesta transversslmente 51 que
tiene una primera y segunda placas 5la y 51b fijadas con sus
extremos. Segin puede verse en las figuras 3, 4, 5 ¥ 19, la
primera placa 5la tiene un eje corto 53 que se proyecta de ~
la misma y que estd soportada rotativamente en un cojinete -
cilindrico 55 que estd soldado o asegurado de otro modo con
un travesafio 57. El travesafio 57 estd soportado entre almohs
dillas eldsticas 59 sobre las porciones inferiores de las m=
varillas 44 y se le impide desplazarse de las varillas por -
medio de fuercas 61 que se unen a las porciones extremas, rog

cadasg, inferiores de las varillas.
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El eje corto 53 tiene un agujero aterrajadoc (no rew
presentado) que se extiende interiommente a partir de un ex—
tremo libre del mismo. Una arandela 63 de didmetro mayor que
el interdor del cojinete 55 se apoya contra el extremo libre
de este Ultimo. Un perno 65 se extiende a través de la aran-
dela 63 y se fija en el agujero aterrajade (no representado),
cooperando la arandela y el perno para impedir que el primer
eje corto 53 se desplace por descuido del cojinele 55.

Ia segunda placa 51b, como puede verse mejor en la -~
figura 5 lleva fijada una tuerca 5lg. Un eje corto tubular -
514 tiene un primer exiremo en contacto a tope con la segun~-
da placa 51b. Una arandela 5le estd en contacto con un segun~
do extremo del eje 5ld. Un perno 51f me oxtiende a través de
la arandela 51¢ y el eje tubular 51d para unirse a la tuerca
5lgs Cuando es apretado el perno 51f, el eje corto 51d es ~-
mantenido en alineamiento longitudinal fijo con la caja rigi-
da 51l. Un tubo 51g estd soportado en rotacidn sobre el eje -
514 entre la arandela 5le ¥ la segunda placa 51b. EL tubo 51g
tiene dos miembros alargedos paralelos 51f asegurados con su
parte superior ¢ inferior como puede verse mejor en la figurs
19, Los miembros 51f tienados pasadores dispuestos vertical-
mente 51g que se extiendenenire sus extremos como puede verse
mejor en la figura 18, pasadores que permiten soportar en -
pivotemiento a las secciones terminales 58g de los miembros -
58. Ias secciones terminales 58g ‘estén digpuestas angularmen=
te con relacidn al resto de los miembros. EL travesafio 49 go-
porie a dos miembros en forma de I, vueltos hacia abajo y se-
parados 494 cuyos extremos inferiores estdn unidos con un hie~
rro en U 62 que se extiende longitudinaimente.

El carro L tiene dos brazos 64 que se extienden haw
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cis fuera en direcciones opuestas a partir de las placas 48,
sirviendo estos brazos, en cooperacidn con el hierro en U 62,
para soportar a log dog conjuntos transportadores Il como pue-
de verse mejor en la figura 3.

Cada uno de los trangsportadores M es definido por —-
dos miembros de bastidor alargados, espaciados iransversalmen
te, transversales y rigidos 66 que son mantenidos en posicio-
nes fijas por los brazos 64 y el hierro en U 62+ Ios miembros
66 soportan en rotacidn a un cierto mimero de rodillos cilin-
dricos espaciados dispuestos sobre ellos (no mostrados) sobre
los que estd montada una correa sin fin 68. Cada una de las -
correas 68 lleva un cierto nimero de tablillas 68g que se ex-
tienden exteriormente a partir de su superficie exterior, y
girven para desplazar la fruta o las nueces depositadas sobre
la correa' en sentido ascendente hacia el medio transportador
H, Los transportadores M tienen en todo momento algfinas de —-
sus porciones situadas por encima de los medios transportado-
res H y por debajo del primer deflector G segin puede verse
mejor en la figura l. Cada uno de log transportadores I estd
proyisto de un motor hidrdulico 72 mostrado en la figura 1 —
que, por una transmisidn 74, arrastra las correas 68 en una -
direccidn apropiada para depositar la fruta o las nueces so-
bre el medio transportador H cuando se encuentra el carro en
la segunda posicidn mostrada en la figuva 10, los miembrog -
66 soportan a los extremos que se exbienden longitudinalmente
674

Fl primer medio de accionamiento mecdnico P, segdﬁ
puede verse mejor en las figuras 5, 6 y 7T, es usado para mo-
ver el carro L, los transportadores If, y los sacudidores N -

transversalmente como un todo con relacidn al chasis B,
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Los carriles X tienen orejetas 96 que se proyectan
hacia la parte inferior de los mismos., Los segundos medios de
gecionamiento mecdnico Q, segdn puede verse mejor en lag fi-
guras 3 ¥ 5, incluyen dos cilindros hidrdulicos 96 cuyos ex~
tremos inferiores estdn conectados de manera pivotable por ~—-
los pasadores 98 con las orejetas 100 que se extienden exteew
riormente a partir del chasis Bs Los cilindros 96' tiene vdo~
tagos de pistén 102 que se extienden hacis arriba a partir —
de los mismos y que estdn conectados por pivotamiento con los
ragadores 104 que se extienden a través de pares de orejetas
espaciades 106 que se proyectan hacia abajo a partir de log -
carriles K. Puede descargarse fluido hidrdulico dentro y fue-
ra del cilindro hidrdulico 96' simultdneamente a través de =
las conexiones 108 y 110 para mover los vastagos de pigtdn —
102 hacia arribe y hacia abajo al unisono con relacidén al chg
aisB, Tal movimiento de los vdstagos de pistdén 102 produce —-
el movimiento de pivotamiento de los carriles K, y al ser mo-
vide el carro L sobre los carriles, log sacudidores N y log ~
extremog dispuestos hacia el exterior de los transportadores
M pueden ser colocados a una altura deseada con relacién al -
troneo O del drbol en el que hay que recoger la fruta o las -~
nueces por sacudida del mismo.

Se ha previsto unos terceros medios de accionamiento
mecanico R realizados bajo la forma de un cilimdro hidrdulico-
112 como puede verse mejor en la figura 9 que tiene un primer
extremno conectado de manera pivotable por un pasador 114 con
dos orejetas espaciadas 116 que se proyectan hacia fuerz a -~
partir de uno de los miembros 58: El cilindro 112 soporta de
manera deglizable a un vdstago de pistdn 118 cuyo extremo Lim-

bre estd conectado de manera pivotable por un pasador 120 con
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uno de los miembros 58 sobre sl que ne ectdin montadas lag

‘orejetas 116. El flufdo hidrdulico bajo presidn puede ser

descargado dentro y fuera del cilindro hidrdulico 112 a tra-
vés de la conexidn 122 y 124 para hacer pivotar a los miem-
bros 58 y sacudidores N soporiados sobre los mismos bien —
sea acercandose o bien separdndose entre si, . Por el pivo—
temiento de los miembros 58 uno hacia el etro,lcs sacudido-
res N pueden ser empujados en contacto de apriete con los -~
lados opuestos del tronco O como se ha representado en la -
figura 6, lLos sacudidores N pueden ser de una variedad de «
disefios; pero segin se ha ilustrado en los dibujos, cada —-
uno de ellos incluye uma caja hueca 126sobre la que estdn so
portados dog drboles 128 y 130 en rotacidn sobre la misma, -
soportendo el 4rbol 128 un peso moniado excéntricamenie (no
mostrado)s Los drboles estdn provistos de poleas 128g y 130z
eon las que se fija una correa sin fin 132+ Cuando es arrag-
trado el drbol 130 por un motor (no representado) el drbol
128 y el peso excénirico (no mosirado) giran, imprimiendo -
los sgeudidores N un fuerte movimiento vibratorio a las al-
mohadillas eldsticas 134 como se ha mostrado en la figura 6,
que estdn en contacto de presidén con eltronco Q.

Dog primeros soportes glargados S (e forma angvlar
estdn fijados con los primeros bordes libres 220 de las ho-
jas deflectoras exmansibles T, con los segundos bordes libres
222 fijados con el deflector fijo G como se hg mostrado en la
fimura 2, Cada primer soporte S incluye uns porcidn recta in-
ferior 224 que estd apoyada en un cojinete de forma acopads
226 que estd fijado con una primera poreidn terminal 228 de
una corrvedera 230. Cada corredera 230 es movible longitudinal

mente en uno de los extremos 67. Cada extremo 67 es de cong——
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truceidn tubular. Oada cojinete 226 tiene um eje longitudi~
nal 226a que se extiende hacie arriba y hacia el interior —
en el sentido de la corredera 230 con la que estd unido el -
cojinete como se ha mostrado en la figura 9. La primera por-
cidn 224 tiene una segunda poreidn 224g que se proyecta ex—
teriormente a partir de la misma y sustancialmente normal a
ella, Ia segunda porcidn 224a forma una tercera porcidn que
ge extiende hacia arriba y colocada angularmente 224135_, como
puede verse mejor en la figura 9. Un alma de refuerzo se ex-—
tiende preferentemente entre cada primera y segunda porcidn
224 y 224a. |

Cada uno de los extremos 67 tiene un cilindro hidrdu
1lico 234 unido rigidamente con su interior, como puede verse
mejor en las figuras 8 y 10, por un perno u otro medio de fi-
Jacién 236. Bl primer extremo 234a del cilindro hidrdulico -
estd situado longitudinalmente a una distancia sustancial del
extremo libre 67z del extremo 67 sobre el que estd montado,
El flufdo hidrdulico bajo presidn puede ser descargado dentro
y fuera del cilindro 234 por medios convencionales (no mostra
dos), para mover un vdstago de pistén 238 longitudinalmente ~
dentro de uno de los extremos 67, Cada vdstago de pistén 238
estd conectado en uno de sus extremos libres, por medio de un
pasador transversal 240, con un primer extremo 230z de una de
las correderas 230, las correderas 230 soportan, sobre sus —-
segundos extremos 230b, a un cojinete de forma acopada 236 -
como se ha mostrado en las figuras 9 y 1l.

Ia primera porcidn 224 de cada soporte S, segin puede
verse en la figura 9, tiene un par de orejetas espaciadas 242
que se proyectan exteriormente a partir de la misma. Cada uno

de los extremos 67 adyacente al primer extremo 67g tiene un -
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cojinete de forma acopada 244 unido al mismo que permite so-

portar en rotacidn a un eje corto que se extiende hacia arri-
ba 246, eje que tiene dos brazos alineados verticalmente 248

que se extienden hacia fuera a partir del mismo. Los brazos —
248 son de una configuracidn sensiblemente en forma de J4

Un primer enlace rigido 250 que puede verse mejor en

" la figura & tiene un primer extremo conectado de manera pivo-

table por un pasador 252 con la corredera 230 asociada con él;
¥ el segundo extremo del primer enlace 250 estd conectado de
memers pivotable pof medio de un pasador 254 con los brazos 248.
Los primeros extremos 248a de los brazos 248 y los primeros —-
extremos 242z de las orejetas 242 tienen pasadores 252 y 254 ~
que se extienden transversalmente a través de los mismos, ¥y los
pasadores 252 y 254 estdn conectados de manera pivotable con ~-
un segundo enlace regulable telescépicamente 256+ Cuando el -
mefanismo de enlace descrito mds arriba se encuentra en la po-
gicidn mostrada en la figura 8, con el segundo enlace 256 co——
rrectamente ajustado en longitud, 'se verd que los soportes S -
pueden ser pivotados a posiciones que se extienden exteriormen=
te como se ha mc;strado en la figura 6 donde se golapan entre si
y mantienma los dos deflectores de material em hoja T en pogi~.
ciones inelinadas hacia abajo como se ha ilusirado en la figura
2, Cuando estdn asi dispuestos los deflectores expandidos de ~-
material en hoja T, la fruta o las nueces (no mostradas) que ——
caen sobre los micmos; rodardn por gravedad al mecanismo trans—
portador ¥ para su desplazamienfo subsiguiente al transportador
H. Cuando se desea colocar los deflectores expandidos en posiw-
ciones en las que son sustancialmente paralelos al chasis B de
la invencidn A. los cilindros hidrdulicos 234 son excitados, -

adoptando ahora el mecanismo de enlace descrito anteriormente.
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las configuraciones mostradas en la figura 10. Cada uno de
los extremos 67 tiene también un cierto mimero de segundos
goportes S-1 y G-2 montados de manera pivetable sobre el -
mismo, segundos sopories que, al igual que los primeros so-
portes S, estan unidos rigidamente con una de las hojas 68.
Al pivotar los soportes 3 como se ha descrito anteriommente,
los gepundos soportez Sl y S-2 se moveran de acuerdo con -
ellos puesto que todos los soportes estdn conectados con ——
las hojas 168,

Cada soporte S-1 incluye una primera porcidn 256 -
que por medio de cojinetes 258 estd soportada pivotablemente
por uno de los extremos 67 adyacente a su primer extremo 67a
‘tranaformdndose la primera porcidn 256, en su extremo libre,
en una segunda porcidn que se extiende hacia arriba 256z -~
Cada segunda porcidén 256 se funde, en su extremidad superior
como puede verse en las figuras 9 y 11, en una tercers pore-
cidn inclinade hacia arriba 256b. Cada segundo soporte S-2,
como puede verse mejor en las figuras 9 y 11, estd soporta-
do en uno de los extremos 67 por un conjunto de cojiente —
260, Cada conjunto de cojinete 260 goporta de manera pPivoww
table a una primera porcidn 262 de uno de los segundos sopor
tes S=-2 y esta porcidn se transforma en una segunda porcidn

262z como se ha mostrado en las figuras 9 y 11 que estd -
dispuesta formando un dngulo que se extiende ligeramente ha=-
cia arriba con relacidn al extremo 67 con el que estd asocia-
das+ Se observard particularmente en las figuras 8 y 10, que
al desplazarse las correderas 67 entre si despuds de haber -
gido ‘colocadas bajo las ramas de un drbol (no mostrado), _—
este movimiento hacia el interior de las correderas provoca

avtomdticamente el pivotamiento de los primeros soportes S a
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-unz posicidn que se extiende Hacis arriba bajo las ramas

del drbol. Debido al espaciamiento importante de las co-
rrederas 230 cuando se hallan en la posicidn mostrada en
la figura T, se prevé un espacio relativamente amplio en—
tre los extremos 67 para permitir al carro L ¥y a los s
cudidores N moverse transversalmente gntes de que sean ~-
colocados los sacudidores en contacto de apriete con el -
tronco 0 de un drbol como se ha ilustrado en la Tigura 6.

Se observari que al pivetar los primeros sopor--
tes: 8 g partir de la posicidn mostrada en la figura 11, -
los mismos oscilan inicialmente por debajo de las ramas -
de v.n drool que estdn muy cerca del suele (no representa-
das) y despuds les tercerss porciones 224 oscilan a unas
posiciones inclinadas hacia arriba cuando el mecanismo de
enlace mueve los soportes a las posiciones de mantenimien
to del material en hoja expandido 168 ilustradas en las -
figuras 2 y 9. )

Cuando tiene lugar tal movimiento de los soportes
S, S-1 ¥y S=2, el carro L se mueve transversalmente sobre
los carriles K, carriles gue incluyen primeras porciones
E=]. y segundas porciones Ke=2, ilustradas en le figura 4;
que estdn dispuestas angularmente entre si.

Cuando se encuenira el carro L en la posicidn —-
retraida mostrada en la figura 4, se observard que los ro-—
dillos 54 estdn situados por cncima y debajo de las prie-
meras ¥y segundas porciones K-l y K-2 de los carriles K, -
Cuando tiene lugar el movimiento transversal hacia el exte-
rior del carro L, el carrc y los sacudidores N soporisados
por ¢l mismo se inclinan hacia abajo hasta el momento en -

que los rodillos 54, gituzdos bajo las primeras porciones
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K-l de los carriles, han pasado a las primeras porciones EK-2:
El carro L continua posteriormente su desplazamiento para mo-
verse hacia el exterior de la invencidn, pero hacia abajo y ~
a una cadencia mds lente debido al hecho de que ambog Juegos
de rodillos 52 se encuentran en contacto con las segundas =-
porciones K~2 de los carriles XK. BEgta construccidn facilita -
el movimiento de los sacudidores N por debajo de las remas =
de un drbol que estdn muy prdximas al suelo para permitir -—-
que los sacudidores sean dispuestos en contacto de apriete —
con el tronco del drbol como se ha mostrado en la figura 6.
Deb%do al soporte de pivotamiento para los sacudido=-
res N como se ha mostrado en la figura 18, los sacudidores =

son capaces de coger el ﬁronoo de un drbol 0 que ha crecido -

formando un gngulo con rglacidn a la superficie del terreno -

gobre la que estd soportmdo el aparato de la invencidn.

Is invencidn A es susceptible de sufrir mmerosas ——
modificaciones para adaptarla a la recoleccidén tanto de nue—-
ces como de frutes de los arboles por sacudida de los mismos.
En la figura 12, la primera porcidén terminal de la invencidn
A ha gido representada con un transportador de calibrado con
accionamiento mecdnico V montado sobre la misma para recibir
la fruta desde el transportador H, y cayendo la fruta de ta~
mafio inferior a través de las aberturas 264.foﬁmadas en la -
correa sobre la superficie del terreno 266, Como mpuede verse
mejor en la figura 14, la correa calibradora V estd soportads
de manera movible sobre dos rodillos trensversales y espacia-
dos longitudinalmente 266 de los gue uno es arrastrado por —-
medios mecanicos 268 mostrados en la figura 13. Ia fruta cali
brada (no mostrada) es cargada por la correa calibradora V¥

cae dentro de un caja 268 mostrada por lineas de tragos —--—
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interrumbidos en la figura 12, que estd soportada de manera
amovible sobre un juego de horquillas 270 que estdn fijadas
con el primer extremo 10 de la cosechadora A o movibles ver
ticalmente sobre la misma por medios mecdnicos (no mostra~—
dos). Cuando se desea cosechar nueces y no calibrar las mig
mas, se puede montar una correa eldstica alargada 272 en ~—
contacto de presidn por friceidn con la correa calibradora V
para recubrirla, permitiendo entonces la correa 272 que las
nueces sean entregadas a la caja 263 sin que sean calibradas
previamente.

In invencidn A vuede ser modificada si se desea con
el Tin de que el primer extremo 10 del chasis se exfienda —-
exteriormente a partir de la cabina D a una distancia impor-
tante, y teniendo este primer extremo 10 un conjunto de en—-
ganche de remolque 272 soportado por el mismo de tal modo —-
que pueda ser arrastrado por la invencién ¢in remolque 274
al moverse la misma hacia abajo dentro del espacio comprendi-
do entre dos hileras de érboles.'

Cuando se modifica asi la invencidn A, se prevé un
conjunto transportador 276 que tiene un bastidor rectangular
278 que soporta a una correa transportadora sin fin (no mos-
trada) que recibe la fruta y las mmeces procedentes del trang
portador H y las desplaza hacia atrds a una posicidn elevada
por encima del remolque 274, siendo descargadas las meces —
hacia abajo, por gravedad, desde esta posicidn al interior =
del remolque, El conjunto transportador 276 estd soporiado en
una, posicidn que se extiende hacia arriba y hacia el exterior
dentro del remolque. EL conjunto transportador 276 eét5730por-
tado en una posicidn que se extiende hacia arriba y hacia el
exterior por un par de soportes 280 que estdn unidos al chasis

B por medio de pernos 282 u otros medios de fijacidn, y ménsu-
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las 284 en el extremo enterior del conjunto transportamdor

278 que estdn unidas con lag porciones laterales del con~
junto transportador H por pernos 286 o similares. Esta for \:
ma de la invencién resulta particularmente indicada para = K:
la recoleccién de mueces.

Se observard en la figura 15 que un conjunto soplg
dor 288 estd montado adyacente al conjunto transportador =
276 para dirigir una corriente de aire sobre el mismo con
el fin de retirar las materias extrafins, tales como las ho-
jas y similares, del transporiador, en vez de suministrar -
estas mater%as extrafias al remolque 274 junto con las meces
que estdn siendo recolectadas.

Otra modificacidn de la invencidn ha sido mostrada
en las figuras 16 y 17, en las que un soporte de horquilla
270 estd soportado de manera pivotable a partir de un drbol
que se extiende longitudinalmente 290 que tiene un brazo 292
fijado rigidamente y exiténdiendose hacia arriba a partir del
migmo, brazo que estd conectado de maners pivotable por medio
de un pasador 294 con el vdstago de plsidén 296, ElL vdstago -
de pistdén es movible de manera deslizable sobre un cilindro
bidrdulico 298 que estd conectado de manera pivotable por un
pasador 300 con una porcidn transversal del chasis Be Por —-
sccionamiento del cilindro hidrdulico, le horquilla 270 sopor
tadora de la mja 268 puede ser pivotada transversalmente en -
cualquier direccidn como se ha indicado con las flechas en la
figura 17, teniendo lugar espe movimiento de pivotamiento al
producirge la descarga de la fruta o las nileces deade el trang
portador H. EL perfeccionamiento descrito cdn detalle antews

riormente proporciona una cosechadora perfeccionada de frutas

¥y mueces que es mds sencilla de manipular para que ocupe una
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posicidn de recoleccidn que el dispositivo descrito en 1g —=
téenica anterior ¥ cue se carmcteriza porque el carro y los
miembros sacudidores pueden ser manipulados a bajs alturs pa=-
rg pernitir que los sacudidores cojan una poreidn del tronco
0 de un drbol cuyas famas se encuentran muy cerca del suelo,
Ho sélo puede ser movido asi el sacudidor N sino que el sopor-
te S se moverd igualmente o baja altura con respecio al suelo
para permitir que se deslice el sacudidor por debajo de las
ramas préximas al suelo antes de su expansidn a las posicio-
nes receptoras de las mueces y la fruta ilustradas en la fi-
gura 2.

Ios transportadores if, segin puede verse mejor en las
figuras 1 y 2, tienen un cierto nimero de tubos o barras alare
gadoa 170 soporitados encima de los mismos, barras que estdn ——
egspaciadas lateralmente de tal modo que la fruta que rueda so-
bre ellas desde el deflector G o las hojas 168 vea aminorada
su. mayrcha al pasar entre los espacios ¥ cgiga en el transpor—
tador M. Los tubos o barras 170 son mantenidos en relacidn es-
paciada lateralmente por medio de los travesafios 172, travesa-
fios que estdn unidos a los transportadores I por medios conven
cionales (no representados). 91 bien no se ha representado mds
que un juege de tubod o barras 170 en la figura 2, en la prdce-
tlca puede disponerse varias capas de barras de manera que la
fruta (no representada) que rueda por sravedad a partir de las
hojas T pase entre los tubog 170 a una cadencia relativamente
constante en lugar de caer sobre el transportador I en grupos
o racimos.

To

1]

miembrog 58 que soportan a log sacudidores N tie-
nen hojas de caucho pesadas y deformables 172 o similares mons-
tadas sobre ellos como se ha mostrado en las figuras 1 y 2, ¥

estas hojas adoptan la configuracidn mostrada en la figura 2,
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cuando se encuentrs el carro L en la segunda posicidn. 'Ias how
jas 172 cuando se encuentran em la posicidn mosirada en la fi-
gura 2 se inclinan hacia los transportadores M, de manera que

la fruta o las nueces que caen sobre las mismas rueden por gra

vedad hacia los transportadores. Los transportadores M tienen .

Se
también una hoja en forma de arco invertido 174 de caucho o si:-
milar que se extiende entre ellos, y esta hoja, debido a su -,
superficie superior de forma conyexa, permite dirigir la fruta \
que cae sobre ella hacig los tubog o barras 170, Tanto el de—-
10. flector G fomo lasg hojas 168, cuando se encuentran en ls posi-

cidn expandida mostrada en la figura 2, ticnen todas sus por—-
ciones superficiales superiores inclinadas hacia los transpor-~
tadores M, de tal modo que la fruta o las nueces gue caen SO
bre el deflector o las hojas rueden por gravedad hacia log =

15, transportadores.
N 0 T A

Ia Patente de Invencidén que se solicita por veinte —-
afloa, iaara Bspafia, de acuerdo con la vigente Legislacidém, debe-
réd recaer sobre: "UNA MAQUINA COSECHADORA", con Prioridad de la

20, Solicitud de Patente en U.S.A. m@ 537,251 de fecha 30 de Diciem
bre de 1.974, seain las caracteristicas esenciales de lag gi=-

guientess:
REIVINDICACIONES

12,- Una mdquina cosechadora, que puede ser desplaza-—

25, da longitudinalmente a lo largo de un espacio comprendido entre
drboles cuyog troncos estdn dispuestos en hileras para someter
secuencialmente cada uno de dichos drboles, incluyendo aquéllos

cuyas ramas estdn muy cerca del suelo a un lado de dicho espa-—

cio, a una operacidn se eacudida para desprender la fruta o las

30; nueces de los mismos, para recoger dicha fruta o nueces, y pa~-

ra entregar dicha fruta o nueces a un recipiente que se despla-
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za con la cosechadora, siendo dicha cosechadora del tipo que
incluye un chasis alargndo de accionamiento meecdnico, sopor-
tado por ruedas y guiable manualmente que tiene un primer y
un segundo exbremos; un primer deflector de la fruta y las
meces, Ge forma alarsada y dimensionalmente estable gue es-

td soportado longitudinalmente sobre dicho chasis y que se -

- extiende bajo una porcidén de las ramas de un 4rbol cuando se

encuentra dicho chasis en una posicidn de recoleceidn con re
lacidn al mismo} un primer conjunto de correa transportadora
longitudinal soportado sobre dicho chasis debajo de dicho de-
flector; un carro movible trangversalmente dispuesto enire «w
dicho deflector y dicho primer conjunto de correa transporta-
doray; siendo capaz dicho carro de ocupar bien sea una primera
0 bien una segunda posicidn, extendiéndose dicho carro, cuan-
do se encuentra en dicha primera posicidn,; a través de dicho
primer conjunto de correa transportadora y extendiéndose dim-
cho carro; cuando se encuentra en dicha segunda posicidn; deg
de dicho primer conjunto de correa transportadora hacis ddcho
drbol cuya fruta hay que recoger; dos miembros rigidos; alar-
gados, transversales y espaciados longitudinalmente que tienen
uwn primer ¥y segundo extremos, estando conectados de manera pi-
votable dichos primeros extremos con dicho carro; dos sacudiw-
dores de arboles accionados mecanicamente soportados por diwe
chos segundos extremos de dichos miembros; dos bastidores ==
transversales espaciados longitudinalmente y soportados por -
dicho carro, encontréndose dichbg dos miembros situados entre
ellos, siendo el espaciamiento longitudinal entre dichos bag-
tidores tal que dichos miembros y los sacudidores del grbol -

puedan ser dispuestos formando un dngulo separdndose uno de -

otro cuando dichos sacudidores no se encuentran en una posi-—-\\

¢ién de apriete del tronco del drbol, y teniendo dichog =~

§ﬁ
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bagtidores unos primeros extremos dispuestos hacia fuera y
que se extienden longitudinalmente, dos segundos conjuntos

de correas transporiadoras soportados en dichos bastidores;
primeros medios de accionsmiento mecdnico pars mover dicho
carro entre dicha primera y sesunda posicidn; segundos me-——
dios de accionamiento mecdnico para hacer que pivoten dichos
miembros alargados uno en direccidn del otro para disponer -
dichos sacudidores del drbol en contacto de presidén de aprie-
te con el tronco de un drbol; terceros medios de accionamien—
to mecdnico para arrastrar dicho primer y segundo conjuntos
de correas ?ran5portadoras; dos deflectores de material en
hoja expansible que pueden extenderse por debajo de un Arw--
bol para cooperar con dichd primer deflector para recibir -
las nueces y la fruba sascudidas de un 4rbol, definiendo di-
cho primer deflector y dichos deflectores de material en —-—
hoja, una vez expandidos, unas superficies receptoras de la
frute ¥y las nueces que se inclinan hacia dichozs segundos w-
conjuntos de correas itrangportadoras por lo que la fruta o
las nueces que caen sobre dichas superficies ruedan por gra-
vedad sobre las mismas & dichoz segundos conjunbtog de correas
transportadoras para sexr iransportadas a dicho primer conjun
to de correas transportadoras hacia dicho primer extremo de
dicho chasis para su entrega a dicho recipienté, el perfec-
cionamiento para soportar a ambos deflectores de material -
en hoja expansible ya citlados de tal modo que puedan extender—
se bajo los drboles cuyas ramas se encuentran muy cerca del -
suelo con el finfle recibir la fruta y las nueces de log mis=
mos cuando son accionados dichos sacudidores; egtando carac-
terizado dicho perfeccionamiento por comprender dos carriles

transversales, espaciados longitudinalmente y soportados por
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dicho chasis encima de dicho primer conjunto de correas trans
portadoras, teniendo dichos carriles unas primeras porciones
inelinadas hacia arriba por encimg de dicho primer conjunto -
de correas transportadoras y segundas porciones inelinadas ha—
Se cie abajo; medios de rodadura sobre dicho carro que cooperan
de maners movible con dichos carriles y sobre al menos ung =—--
- poreidn del recorrido desde dichs primera a dicha segunda po-
sicidn estdn en contacto con dichas primera y segunda porcio-
nes para hacer que dichos sacudidorgs, al moverse inicialmen-
10. te en gentido transversal con relaci%h a dicho chasis, se muevan
hacia abajo a un dngulo importante para pasar por debajo de —
las ramas de un drbol que eétén muy préximas al suelo ¥y gl ==
continuar dicho recorrido dichos sacudidores descenderdn peroc
a un gngulo menor puesto que dichos medios de rodadura repo-—
15. san enteramente sobre dichas segundas porciones; dos correde~
ras soportadas de manera movible por dichos primeros extremos
de dichos bastidores; cuartos medios de accionamiento mecdnico
para mover simultdnesmente dichas correderas acercdndose y se-
pardndose entre si; dos primeros soportes alargados de forma -
20, angular montados de manera pivotable sobre dichas correleras,
teniendo dichos nrimeros soportes unos bordes libres de di——
chos deflectores de material em hoja expansible fijados con -
ellos; medios de enlace asociados operativamente con dichog ~
primeros soportes y dichos primeros extremos de dichos bastido-
25, res que hacen pivotar autogdticamente a dichos primeros sopor-
tes desde primeras posiciones sustanciglmente paralelas a di--
chos primeros extremos de dichos bastidores hasta segundas po-
siciones en las que dichos primeros soportes estan dispuestos
de una manera adyacente cuando son desplazadas dichasg correde-
30. rag desde las primeras posiciones a las segundas posiciones e

por los citados cuartos medios de accionamiento mecdnico, mo=e
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viendo dichog primeros soportes, debide a su forma angulzr,
dichos deflectores de material en hoja expansible hacig ~-
arriba con relacidn a las ramas de un drbol cuando se mueven
alrededor del tronco de dicho drbol; y wma pluralidad de se-
gundos soportes que eatdn soportados de manera pivotable por
dichos primeros extremos de dichos bastidores que estan co=-
nectados con dichos deflectores de material en hoja expansi-
ble y osellan hacia el exterior y hacia el interior con re-—
lacidn a dichos primercs extremos de dichos bastidores de ~=
acuerdo con el movimiento de pivotamiento de dichos primeros
soportes, si;viendo dichos segundos soportes para ayudar a -
dichog primeros soportes a mantener a dichos deflectores de
material en hoja expansible en una posicidén receptora de la
fruta y las nueces,

28,~ Una mdguina cosechadora, tal como ha sido defi-
nida en la reivindicacidén 1, en la que dicho recipiente es ~-
una caja, y que incluye: un soporte dé pivotamiento para Qi
cha caja en dicho primer extremo de dicho chasis y dispuesto
por debajo de dicho primer extremo de dicho primer conjunto -
de corres transportadorz; y quintos medios de accionamiento -
mecdnico para hacer pivotar a dicho soporte y a la caja trang
versalmente con relacidén a dicho primer extremo de dicho cha-
gig al ser descargada la fruta o las nueces deﬁtro de dicha -
caja desde dicho primer extremo del mencionado primer conjunw
to de correa transportadors.

32.- Una mdquina cosechadora, tal como ha sido defi-
nida en la reivindicacidén 1, que incluye: un tercer conjunto
de correa transportadora accionado mecénicaménte ¥y soportado

por dicho chasis pars recibir la fruta procedente de dicho -

primer conjunto de correa transportadora, pregentando dicho -
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tercer conjunto de correa transportadora unz pluralidad de
gberturas para calibrar la fruta suministrads al mismo, sien-
do entregada la fruta calibrada por la correa de dicho btercer
transportador a dicho recipiente; y una cuarta correa trans——
portadora sin fin sobre la que se ha previsto tablillas trans—
versales, espaciadas longitudinalmente y que se extienden ha-
¢la arriba; siendo capaz dicha cuarta corres de ser montads -
de manera movible sobre dicha tercera corres transportadors -
pare cooperar con ésta por friceidn y permitir la entregs a -
dicho recipiente de la fruta y las nueces que no han sido ca~
libradas.

4'5;- Una mdquina cosechadora, tal como ha sido defi-
nida en lg reivindicacidn 1, en la que dicho recipiente es un
remolgue que estd conectado con dicho primer extremo de dicho
chasig, y en la que se incluye: un tercer conjunto de correa
transportadora accionado mecdnicamente y soportado por dicho
chasis para recibir la fruta y las nueces desde dicho primer
extremo de dicho primer conjunto de correa transportadora y
para descargar dicha fruta y las mneces en el interior de di~
cho remolques

58~ Una mdquina cosechadora, tal como ha sido defi-
nida en la reivindicacién‘l, en la gue dichos medios de enla-
ce son: dos orejetas conectadas rizidamente con dichos sopor-
tes; dos brazos soportades de menera pivotable por dichos pri
meros extremos; dos primeros enlaces conectados de manera pivo
table con dichas correderas y con dichos brazos; y dos segun-
dos enlaces conectados de manera pivotable con dichas oreje—-
tas y brazos.

62 o~ Una mdquina cosechadors, tal como ha sido defi-

nida en las reivindicaciones 1 6 5, en la que dichos segundos
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enlaces son regulables mannalmente en longitud para controlar
el movimiento de pivotamiento de dichos dos primeros soportes.
78 .~ Una maquing cosechadora tal como ha sido defiw—
nida en la reivindicacidn 1, que incluye: quintos medios para
goportar a dichos miembros y sacudidores en dicho carro de --
tal modo que dichos miembros y sacudidores no sdlo puedan pi-
votar acercdndose y separdndose entre si sino gue pivoten tame
bién sobre un eje normal a dicho chasis para permitir a dichos
sacudidores coger un tronco de drbol que estd dispuesto angie—e
larmente con relacidn a la superficie del terrenc.
85.‘- "UNA MAQUINA COSECHADORA".
Segin queda sustancialmente descrito en la presente
Memoria que consta de veintinueve hojas, escritas a mdquina -
por una sola cara y acompafiada de dibujos.
Madrid, 24 BiE- I‘g‘fﬁ
SSP AGRICULTURAL BQUIPHMENT, INC.
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