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-0u REP: dBo/RE 74209-210

El invento se>refiereia un sistema de barrena parﬁ ex-
cavadora, que incluye por 1o menos unza barrena gue puede desplag
zarse verticalmente en una guila, estando dicha guia soportada
por un dispositivo de soporte en la direceibén vertical con rela
cibn a la embarcacitn, mientras que se han previsto unos medios
para desplazar la guia con el dispositivo de soporte y la bafrg
na en una direceién longitudinal con relacibén a la embarcacidn,
incluyendo dichos medios por lo menos un gato ¢ un chigre fun-
cionando en direccidén horizontal.

En un aparato conocido de este tipo, la barrena estd
mentenida en una guia vertical situada en un carro de barrena.
kste carro de barréﬁa puede desplazarse por medib de uncs husi-
1llos dispuestos'en los lados opuestos de su direccidn Longitudi
nal, con la a2yuda de un sistema de accionamiento comin. Ademas
se han previsto unos medios para incliﬁar la barrena desdec su
posicibn vertical hasta su posicidn horizontal.

Por otra parte, es conocido soportar eldsticamente un
carro de barrena en un cierto nimero de pares de ruedas parale-

las, pudiendo la bharrens desplazarso en unas guias fijag forma-

. das en el carro de barrenas con un movimiento vertlcal, ¥ pudien

do el mismo carro efectuar movimientos con relacidén a la embar-

1

cacibén por medio de unos soportes eldsticos.

Igualmente es conocido construir uns gula para barrena

bajo la forma de un disco convexo y colgar esaz guia en upa embar

cacifn por medio de un cierto nlmero de cilindros. verticales hi
dréulicos. De este mode los cilindros hidrédulicos sirven como
amortlguaaores de movimiento.

.41 objeto del'lnvento consiste en propor01onar un giste

ma de barrensg megorado del tipo descrito mas arriba, gue abuorbe

-eflcazmenue las fuerzas que se ejercen entre la excavadora y la

s
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barrena y que impide en partichlgr también gue las fuerzas y
los momentos conduzcan & unas fuerzas verticales excesivas en
el’sistema de soporte. - .

Con esta finalidad, se ha propuesto para un sistema
de bharrena de este tipo dotér la guia de'barrena por 1o menos
de dos porciones de gula seperadas verticalmente, estando un
primer gato 6 chigre que funciona en sentido horizontal conec
tado con la porcibén superior de la gula, mientras que un segun
do gato 6 chigre estd conectado con la porcidn inferior de la
guia., De este modo, las fuerzas y los momentos gue se ejercen
entre la barrena y la embarcacibén pueden ser compensaagé.por
unas fuerzas horizontales, eventualmente de magnitud diferente
en los dos gatos, Estos gatos pueden montarse simpleméﬁié cer-
ca de la cublerta o cerca del fondo 6 entre la cubierte y el
fondo de la embarcacién de modo que las fuerzas qﬁe se crean
puedan ser fecilmente transmitidzs a los elemgntés estractura-
les de la embarcaci6én., De este modo, las dos porciones de guie

pueden conectarse por medio de un manguito de guizdo de barre-

" na que descansa por su extremidad superior en un solo eje trans

versal provisto de ruedas. For tanto, en casc de variacibdn des-
de la posicibn vertical de la barréna con relacibén a la cubier-
ta de la émbarcacién, se obtendrsd un movimiento de inclinacidn
alrededor del par de ruedas uYnico, y por. tanto estas variacio-
nes de posicién no darin lugar a la aplicacién de fuerszas vér~
ticales suplementérias sobre las ruedss.

Se observard que puede utilizarse como gato 1o mismo
un gato de tipo de tornillo, un cabrestante provisto de cable
6 un conjunto de cilindro nidrdulico. Fara soportar la gtia de
barrena con respecto a la embarcacién pueden utilizarse ruedas

¥y correderas, de tal manera que sea posible compensar las fuer
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zas tanto, verticales como horizontales,

Para efectuar el desplazamiento de la embarcacibén con
relacién a.la barrena, se extienden y se contraen simultanea-
mente los dos gatos, Gracias a este desplagamiento se obten-
drd que la barrena se sitlde en posicibn vertiecal. El acciona-
niento de los dos gatos puede también hacerse de tal manera que
se obtenga un desplazamiento diferencial., Por tanto, si se de-
sea, la barrena puede ser utilizada como barrena inclinable,

) En lugar de utilizar para la barrena un ménguito de
guiado sujeto‘en la porcidn inferior y en la porcidn sugerior
de la guia, la porcién de zuia superior puede también 2star sp
portada verticalmente mientras que la porcidn de soporte infe-
rior cuelga de ella por medio de unas barras de articulacidn y
estd consctada al gato inferior, Si se desea, pueden utilizar.
se también un dispositivo que permita absorber los desplaza-
mientos relativos en la direccién transversal-de la guia de la
barrena con fespeeto a la embarcacién. Ya gue en este caso ze

necesitan absorber solamente desplazamientos mas reducidos, po

‘drd ser suficiente utilizar gatos, amortiguadores 6 elementos

parecidos més cortos.

#£1 invento podrd ser entendido mis claramente leyendo
la siguiente descripcibén detallada en la cual se hace referen-
ciz a los dibujos esquemiticos adjuntos que representan unos
modos de realizacién, a titwlo de ejemplo, y en los cuales:

Ia figura 1 representa en alzado laterai parcialmente
en seccibn, la parte posterior de una excavadora dotada de un
sistema de barrena'segﬁn el invento,

Ia figura 2 es una vista en planta del modo de realiza
cibn que se ilustra en la figura 1;

Ie figura 3 es una vista en alzado lateral de una va-
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riante del modo de realizacibén que se representa en la figura
1 - | |
TIa figura 4 es una vista en planta de este 8ltimo mo
do dé realizacibn, ' _
Ta figura 5 represénta un sistema de accionamiento .y
control hidrdulico del modo de realizacibdn representado en las
figuras 1 y 2. ’
‘ La figura 6 es un esquema correspondiente del modo de
realizacibn representado en las figuras 3 y 4.

. 'ﬁn los dibujos se represénfg ée manera esguemética 80—
lamente la pﬁrte postericr de ung excavadora indicada de mane-
ra general por la referencia 1. En dicha parte posterior esté
sitvada una cavidad 2. EL nivel del agua 6 del mar se indica
por 3, Una barrena 4 puede desplazarse y puede mantenerse fija
en la cavidad. Para realizar el desplazamiento horizontal de
la barrena con respecto a la embarcacidén se utiliza un geto hi
drdulico superior 5 y un gato hidrdulico inferior 6, ILos vas-
tagos de émbolo de dichos gatos estén acoplados de manera pivo
tante en 7 sobre una porcién de guia de barrena superior & in-
ferior, 8 6 9, respectivamente, éue estén interconcctgdas por
médio de un manguito 10 que pueée ser dividido en dos partes.

 Ie porcibn de guia de barrena superior 8 estd inclui
da en un bastidor 11, Este bastidor descansa por medio de dos
ruedas 12 en un carril horizontal 13 al lado de la cavidad 2
en la extremidad de popa de la embarcacidén. Los ejes de estas
dos ruedas estdn alineados y cortan preferentemente por 1o me-
nos de manera aproximada el eje vertical de la barrena., la ba-
rrena 4 estd mantenida en una poreién de guia 8 y en una por-
zién de guia 9 por medio de una abrazadera 14, El bastidor 1l

incluye unas vigas laterales 15. Entre el bastidor y estas vi
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géé laterales, un dispositivo de soporte 16, constituido por
ejemplo por cojines de caucho, cilindros hidraulicos, & ele-
mentos parecidos, sirve para dar un cierto grado de elastiéi
dad en la direccibdn transvérsal. ‘

La extremidad inferior de la barrena (no represen
tada) se introduce a la fuerza en el fondo & se hace bajar en
éste bajo el efecto de su propio peso. Los dibujos no represen
tan los deitalles de los equipos que sirvén para elevar y hacer
bajar la barrena porgue son de tipo generalmente blen conocido
en esta técnica, Tampoco se ha representado una barrenz auxiliar
con unz guia en la extremidad posterior de la embarcacién.
Igualmente dicha barrena auxiliar es de tipé generalmente bien
conocido en esta técnica..La,barrena 4 debe transmitir las fuer
zas de reaccidén considerables que resultan del trabajo de la ex
cavadora en el fondo de tal manera que ésta Gltima permznezca -
estacionaria 6 realice solamente movimientos controladcs,

Unas fuerzas considerables, en particular unos momsn
tos pueden ser transmitidas a la embarcacién por las perciones
de guia. Aplicando, por lo menos dos gatos a una distancia consi-
derable el uno respecto al otro, estas fuerzas y estcs momentos
aplicados a la embarcacibn puedeh ser transformados én fuerzas
orientadas en un pland horizontal., Situando el cilindro 5 en
una posicién'éayacenﬁe al fondo es posibié‘oﬁ%ener la $rans-
misidn sencilla de estas fuerzas a la estructura del bafbo..
Desplazande los cilindros 5 y 6 de manera sincronizada, es po- -
sible desplazar la embarcgcién hacia adelante 6 hacia gtrés con
servando sin embargo la poéicién generalmente vertical de la
barrena, En este ¢280 no habrd ningin momento que actia sobre .

el punto de la barrena que penetra en el fcndo, Estos momen-
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tos no pueden ser absorbidos por el fondo en todas las circuns
tancias, & en ciertas condiciones son incluso indeseables,

) Yz gue en un movimiento oscilante de la barrena en el
plano vertiéal puede ser negesario en funecidén de las condiclo-
nes del fondo, puede preverse, como se ilustra en las figuras
3y 4 un dispositivo para desplazar los dos gatos hidrdulicos.
5y 6 de mapnera desigual. De este modo, la barrena 4 puede si-
tuarse en posicibn oblicua, inclindndose alrededor del eje de-
finido por las ruedas 12 hasta las p051c10nes representadas en
lineas ¢nuerrumpldas 17.

Bl pivote inferior 7 estd sometido 2 un desplapamxen~
to en la direccibn vertical. _Para absorber este deopla;amlento,
se utlllza un pivote suplementarlo 18 ‘conectado al vaSaaao de
émbolo del gato inferior 6. Ll pivote 18 forma parte de un man‘
guito de gvia. En esta construceibn igualmente, los mameitos

gue han de ser absorbldos no producen fuerzas. verticaleb'en el

soporte. _ .
La figura 5 representa un sistems de qontrol hi&iéulg
¢co parz la construccién representada en las figuras 1 y 2. A
partir de un dep6sito hidrdulico, indicado de manera general

por la refercncia 19, el aceitc es aspirado por medio del mo-
tor 20 y de las bombas nidrédulicas 21 y a1’ accionadas de ma-
neré sineronizada con éste. 4l dceite de la vomba 21 circula

por una tuberia 22 y a través de una vélvula controlada 23 hag
ta el espacio del cilindro delante del émbolo en el gato 5, ¥
también a través de una védlvula confrolada 24 hasta el espacio
del cilindro detrés del émbolo en el gato 6. La bomba hidréuli
ca 21 bombea el aceite a través de una tuberia 25, a través de
una vélvula controlada 26 detrds del émbolo en el gato 5 y a fra
vés de una vdlvula controlada 27 delante del émbolo en el ga-
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to 6. Para accionar las vdlvulas 23 y 24 6 26 y 27 se ubiliza
un sistema de alimentacibn hidraulico con motor y bomba 23,
una vdlvula de conmitaci6n hidrdulicz 29 y una segunda vAlvu-
la de conmutscidén hidrdulica 30. Ilas varias tuberiés hidrdu- -
licas, asi como el equipo de controles de seguridad se repre~
sentan esquemAticamente de la manera usual.

Conectado con la tuberfa, entre cada una de las vil
vulas controladas 23, 24, 26, 27 y el cilindro asociado, estd -
situado un acumulador que absorbe los imﬁactos del siciema.

A este efecto puede utilizarse un amortiguador hidro-neuméti—
co lleno de nitrbgeno, de tipo'bien conocido, Debido al fuﬁcig
namiento sinérénico de las bombas 21 y ‘21’ se bombea la misma ‘

cantidad.de aceite a través de las dos tuberiaé 25 & 22, Duragn-

‘te la expansién de los gatos, las vélvulas anti-retorno contro-

ladas hidrdulicamente, 23, 24, 26 y 27 est4n siempre abicrtas.
Debido a la diferencia de superficie entre ambos lados del ém-
bolo de los gatoé 5y 6, la mayor fuerza se éjerceré naturalmen
te en los espacios de cilindros situados detrds de los émbolos
y por tanto los émbolos estardn empujados hacia el exterior a-
la misma velocidad. Cuendo las porciones de gufa de barrena

han de ser extraidas con la barfena, se deja de excitar una

védlvula controlada eléctriéamenfe 30 que estd intercalada en

“la tuberia de control de las vélvulas 23 § 27. De este modo,

las valvulas 23 y'27 permanecen csrradas. For medio del“motor
3é y de la bomba hidrdulica 33 puede bombearse aceite a través
de una tuberia 34 y de las vdlvulas anti-retorno 35 hasta la
extremidad delantera de los dos émbolos de los gatés 5y 6.

De este modo el motor’20 puede ser desconectado mientras que
el aceite vuelve a la extremidad posterior de los émbolos a

través de las vdlvulas antiretorno 24 y 26 que-se abren debi~-



10

15

20

25

30

do a la influencia de la vélvula de conmutacién 29 que estd

todavia energizada, y a través de las tuberias 22 y 25 res-

. pectivamente, hasta el depbsito 19. Para impedir que las por-

ciones de guifa de la barrena’ nlecancen su posicién extrema a
una velocidad excesiva duraﬁ%e su retroceso, puede utilizarse
la vdlvule de frenado 36 la cual se zetiva cuando las porcio-
nes de guia se acercan g su posicién_extrema.

E TIa figura 6 representa un esquema'de acuexrdo con
la figura 5, pero en este caso el esquema Se aplica al "sistema
de barrena representado en la figura 3 y 4, con el cual.¥a ba-
rrena puede no solamente ser desplazada en una posicidn verti-
cal con relaeidn a la embarcacibn sino que puede tambiéﬂ;@fec-
tuar un'movimiento de inclinacién alrededor del par de'?ﬁédas
de la porcién de guias superior de la barrena. .Tos elementos
correspondientes se representan con los mismos nﬁmeros'de‘re~
ferencia que en la figura 5., Las diferencias mias imporisnies
respecto a la figura 5 consisten en que las valvulas 2€ y 23
6 24 y 27 estédn controladas por tuberias de control separadas
37 y 38, respectivamente. Por consiguiente es posiﬁle mantené;
cerradas ambas vdlvulas 26 y 23 de modo que el émbolo del ci-
lindro hidrdulico 5 permanezca fﬁjo, ¥y mediante el accionamien
to del gato 6, el aparato puede ser utilizado coio barrena in~
clinable:

' " -Para obtener un desplazamiento de la embarcacién
hacia delante, el émbolo del cilindro 6 ha de ser desplazado
hacia la izquierda, lo que se obtiene aplicando por medio de la
bombg 21 aceite sobre el lado derccho del émbolo! estando la
vilvula 23 cerrada y abierta la valvula 24. Debido al acciona-
miento sincrénico de la bomba 21°, esta bomba tiende a aplicar

aceite al lado izquierdo del émbolo del c¢ilindro 6, Para impe-
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dir esto, la védlvula 39 controlada eléetricamente gque estd co-

nectada con la tuberia 25, se abre de modo gue el aceite fluya
directamente hasta el depbsito 19. Igualmente,-el aceite que
sobra en la extremidad delantera del émbélo del cilindro 6 se
dirige también hacia el depbsito 19,

Para que~el émbolo retroceda en el cilindro 6, se
acciona de nuevo la bomba 33, De este modo la vélvula 27 se cig
rra ya que la vilvula de conmatacién 6 de control 40 apropiada
no estd energizada. Sin embargo, la vilvula 24 ésté abisrta por-
que la valvula de coﬁmutacién eléctrica 41 estd énergi;gﬂa. Fl
aceite que scbra en el lado derecho del émbolo en el cilindro 6
puede también fluir hacia atréds a través de la vilvula 42 con-
trolada eléctricamente que estd abierta, desde la tuberia 22 has
ta el depbsito 19. Ia vilvula de conmubacibn 43 funcioﬁg de la
misma manera que la vdlvula de control 41 para controlar el su~
ministro de aceite en la tuberia 37 del cirewito de control hi-
drédulico. Se obsérvaré que la valvula de conmutacién controlada
eléctricamente que se utiliza para la valvula controladg 23 se
indica por la referencia 44. Igualmente se indica por 46 una

vélvula controlada eléciricamente en la tuberia de presibén 45

En resumen, la Patente de Invencidén que se solicita

debera recaer sobre las siguientes:
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REIVIRDICACIONES

. " 4. - Sistema de barrena para excavadora gue
incluye.por lo menos, una barrena que puede desplazarse verticai
mente en una gufa, estando dicha gufa soportada por un dispositi
vo de soporte en la direccién vertical con respecto al recipien~
te, mientras que unos medios estdn previstos para desplazar la
gufa con el dispositivo de soporte y la barrena en una direccién
longitudinal respecto al recipiente, inecluyendo dichos medijos
por lo‘menos, un gato o un cabresfante gue puede ser accionado
en direccién horizontal, caracterizado porque la gufa de la barre
na incluye dos pqrciones de guiado separadas verticalmente, un
primer gato o cabrestanteque puede ser accionado horizontulmente
¥y que estd conectado con la porecién superior de la guia, y un se~
gundo gato o cabrestante que estd conectado con la porcién infe-
rior de la guia. '

2. - Sistema de barrena segin la reivindica-
cién 1, caracterizado porque el soporte de la gula de barrena in
cluye dos ruedas cuyos ejes de rotacién estdn situados en la pro
iongacién el uno del otro. .

" 3. - Sistema de barrena segin la reivindicacién
1 6 2, caracterizado porque se ha previsto en la conexién entre el
gato inferior y la parte mds baja de la gufa de barrena, por lo
menos dos pivotes que actian en direccidh vertical para permitir
un movimiento de basculamiento de la barrena.

- 4. — Bistema de barrena segin una cualquiera
dé,las ahteriores reivindicgciones, caracterizado porque la por—
gién de gula inferior de la barrena estd colgada de la porcién
de guia superior de la barrena por medio de barras verticales ar-
ticuladas. .

5. — Sistema de barrena segin una cualgquiera
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de les anteriores reivindicaciones, céracterizado porque se han
previsto unos-medios eldsticos para obtener un regiaje lateral
de la guia de barrena con respecto a la excavadora. '
6:~ Sistema de barrena.segdn una cualquiera
de las anteriores reivindicaciones, caracterizado porque se han
previsto unos gatos hidrdulicos para desplazar la barrena en di-
reccibén horizontal, teniendo dichos gatos un sistema de control '
tal gue puedan desplazarse a voluntad de manera sincrénice o in-
dependientemente el uno del otro.

7.- Se reivindica por dltimo como objeto so-
bre el que ha de recaer la patente de invencidn que se so¢iicita:
SISTEMA DE BARRENA PARA EXCAVADORA, -

- Todo conforme queda descrito j'reivindicado
en la presente memoria descriptiva que consta.de doce paginas

mecanografiadas y dibujos que se acompaian.
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