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ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Ambito de la Invencidn

Esta invencidén se refiere a un archivo
de memoria de disco con acceso directo y cabeza fija.

Vescripcidn de la técnica anterior

Actualmente, los archivos de disco eni-
plean una disposicidn de cobeza fija, con una cabeza
estacionmaria para cada pista de datos, o bien un con-
Jjunto de cabeza de acceso mdévil en el que la cabeza
magnética ltienc acceso radialmente a diferentes pistas
de datos. En cada caso, el disco magnético gira en tor
no a un eje central fijo. La disposicidn de cabeza fi-
ja exige una multiplicidad de cabezas para una simi-
lar multiplicidad de pistas, aparato que es caro de fa
bricar y de mantener, En el conjunto de cabeza mdvil,
la cabeza va montada de munera ordinaria en un conjun-
to de brazo, cuyas piezas estln sujetas a fuerzas meci
nicas que varian la posicidn y la actitud de lo cubeza
con respecto a la superficie del disco., Lstas variacio
nes son causas de una modulacidn indebida de la scial
que se trata de grabar o dec reproducir, con la rCSﬁi—

tante distorsidén y ¢l posible error de reproduccién.
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RESUMEN DE La INViNCIUN

Un objeto de esta invencidn es el de
aportar un archivo de disco que emplea una cobeza fi
ja, la cual tiene acceso a una multiplicidad de pis-
tas de datos radialmente.

De acuerdo con esta invencidn, un ar-
chivo de memoria de disco comprende un disco magnéiico
al que se hace realizor un wmovimiento de precisidon en
torno a un eje de accionamiento, Como resultado del o
vimiento del disco, una cabeza estacionaria puede accg
der o los difersntes pistas de dotos sustancialmente on

forma radial a través del disco.

BREVE DESCRIPCION DLL DIDBUJO

Describiremos la invencibn con mayor de-
talle, con raefuerencia al dibujo, en el cual:

la fig. 1 es una vista guperior en plan-
ta del accionamicento del disco magnético, hecha de acucy

do con esta invencibng y

la fig. 2 es una vista loteral en aluzado
que muestra el accionamiento del disco magnético, de nue
vas caracteristicas, ropresentada en la fig. 1,

Las referencias numéricos similares se re-
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fieren a elementos similares del dibujo.

DESCRIPCION DE La FOJQia DE EJECUCTUN PROY DA

Con refercncia al dibujo, un acciona-
miento de disco incluye un disco magnético 1U montado
en un &rbol o eje 12. L1 eje eustd acoplado a un motor
accionador 14 por medio de una rucda de friccidn en
caucho 16, montada cn cl irbol 18 de accionamiento
del motor. £l eje gecométrico del Arbol 12 estéd despla-
zado ¥ no, alincado con el tje geométrico central del
motor accionador 1/, No obstante, los dos ejes goomé-
tricos son sensiblemente paralelos. Uurantce el funcio
namiento del accionamiento del disco, ¢l motor 14 hoce
girar continuamente la rueda 16, por lo cual el drbol
12 y el disco 10 giran continuamente.

Una cabeza mesnética 18 sc encuentra si
tuada adyacente a la superficie del disco en relacidn
de transduccidn, y es fijo con relacidn al bastidor o
caja (no representado). Ko se ha ilustrado cl montaje
ni la suspensibén de la cabeza, ni sus circuitos eléc-
tricos, ya que no sc considers que estos elcmentog.fog
men porte de la presente ihvencidng

De acuerdo con las enseiianzas de eontn

invencidn, sc puedec mover el disco girvtorio 10 desde

- 4 -
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una posicidn fija de rotacibébn a otra, en un recorrido
de precesidn (seflnlado por P), de manera que la cabe-
za fija 20 es movida por pasos, en cfecto, desde una
pista circular de datos sobre el disco giratorio 10,
hasta la siguiente pista. Para conseguir la precesién
del disco, el eje 12 del disco estd acoplado a un me-
canismo de escape 22 que incluye una rueda de trinque-
te 24 parcialmente dentada, ©l trinquete 24 estd apli-
cado, en cualquier momento dado, con una ufia 26a o 20b.
Las ufias 26a, b son enterizas con un Lrazo pivotable

28 que es accionado en vaivén por un empujador 30 accio
nado por un solenoide 32. K1l solenoide responde o las
sefiales de "avance pista" reciuidas desde una unidad de
control (no representada). Al moverse el empujador 30
en avance o retroceso, pivota el brazo 28, c¢on lo cual
libera una de las uitas y, simulténeamente, aplica la
otra ufia con el tringuete dentado 24, Lsta accidn de

la uiia permite que el eje 12 ¥ el disco 10 se muevan
por pasos a lo largo del recorrido p de precesidn, quo
es una trayectoria excéntrica. Yara cada paso, la cabe
za estacionaria 20 se asociso con la siguiente pista de
datos. La separaciém de los dientes a lo largo de la
circunferencia de la rueda de trinquete 24 determina el
espacio de seporacibn entre los pistas de datos gl ge

tradas sobre el disco magnéticoe.



Cuando las uiias 26a y 26b son desaplica-
das y aplicadas, existe un periodo de tiempo durante el
cual la rueda de trinquete 24 queda libre para girar.
Como la rueda de trinquete 24 esti montada en el &rbol

5 18 del motor accionador, girard hasta que la ufia de
trinquete 26a o 26b se mueva para entrar en contacto
con los dientes de la rueda de trinquete 24. La veloci
dad de accidon de la disposicidén de ufias pivotables y
el empujador 32 y el 4rbol 30, se ajusta de manera que

10 ° permita que un paso o avance de la rueda de trinquete
correaponda, do preferencin, a un paso, esto es, de
una phsta de datos a la inmediato.

El recorrido de precesidn P seguido por
la circunferencia del disco magnético giratorio 10 es

' 15 tal que la cabeza estacionaria 20 traza una espiral,
que atraviesa el disco radialmente, De este modo, una
bandé de pistas de datos radialmente espaciadas queda
cubierta por la {inica cabeza magnética estacionaria.
Asi pues, se puede lograr el acceso di-

20 recto a pistas concéntricas de datos en la superficie de
un disco por medioc de una cabeza magnética estacionaria,
con un minimo de piezas y a bajo coste. -

La presente solicitud que corresponde a
la presentada en Estados Unidos de América, el 2 de Eng

25 ro de 1975, bajo el N2 538,090, se acoge & los benefi-

13.12.75 - 6 -



cios del Articulo 51 del vigente Lstatuto sobre Propie

dad Industrial.

REIVINUTCACTONES

10

Los puntos de invencidn propia y nueva,
que se presentan para que sean objeto de esto solici-
tud de Patente de Invencidn en Bspafia, por VSINTE aflos,

15 son los gue se recogon an las reivindicaciones siguien-
tes:

14,~ Un mecinismo de accionamiento de
disco perfeccionado que comprénde: un eje sobre el cual
se puede asentar un disco para gu rotacibéni un molor

2u accionador que posee un #rbol de accionamiento acoplado
a dicho eje pora hacer girar continuamente el citado
eje; y un medio para mover por pasos dicho eje en un ro
corrido do precesidn on torno al eje geombiriwvo de dicho
rbol de accionamionto, miontras es hecho irar el mene

25 cionade eje.

13.12,.75 -7~
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24 ,~ Un mecunismo de accionamiento de dis-
co segin la rcivindicacidén 1, en el que el eje geométri-
co de dicho eje y el eje geométrico de dicho érbol ac-
cionador son paralelos y no colincales.

3.~ Un mecanismo de accionamiento de dis
co segin la reivindicacidn 1, gque incluye una rueda de
friccidn montada coaxialmentc a udicho &rbel accionador,
Yy en contacto con el citado cje accionador para hucer
girar dicho eje cuande es hecho giror el mencionado {1 -
bol de accionamiento.

. ha.- Un mecanismo de accionamiento de dis
co segln la reivindicacidén 1, en el que el citado medio
de desplazamiento por pasos comprende un mecanismo de
escape acoplado a dicho &rbol accionador y a dicho eje.

594~ Un mecanismo de accionamiento de dis
co segln la reivindicacidn %, en el que dicho mecanismo
de escape comprende una rueda dentada y unos medios de
ufia para aplicacibn y desaplicacidén con dicha rueda,

6a2,~ Un meccanismo de accionamicnto de dis-
¢o segin la reivindicacién 5, en el gue dichos medios
de una comprenden un par de brazos de ufla, estando uni-
dos dichos brazos a un elemento pivotéble. de modo'Aue
uno de los brazos de ufia seas mantenido en apiicaciﬁn
mientras que el otro brazo de ufia estd desaplicado de

la citada rueda dentada.,
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78,~ Un mecanismo de accionamiento de dis

4 PR . s 4 . . .
co segin la reivindicacidn 6, que incluye medios empuja
dores de solenoide para accionar dicho elemento pivota=-

ble y diches brazos deufla en vaivén.

8a,- Un mecanismo de accionamiento de
disco segin la reivindicacidn 1, que incluye por lo
menos una cabeza estacionaria montada para establccer
una relacibén de transduccidn con el citado disco.

94,- UN MECANISMO DB ACCIONAMIENTO DE DS
CO PEMFECCIONADO,

Tal y como se ha desecrito en la Memoria
gue antecede, roprescntado en los dibujos que s6 dcom-

paiian y para los fines que sc han especificado.

Esta Memoris consta de nueve hojas es-

eritas a méquina por una sola cara,

'Madrid ’ 18 DIC' 1975

P.}\o
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