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PATENTE DE INVENCION 

VPA74/9452 SPAt*-***^*********"****"

PERFECCIONAMIENTOS EN HERRAMIENTAS DE ATORNILLAMIENTO Y TRANSPORTE* <
PARA APRETAR O SOLTAR LA ATORNILLADLA DE LA TAPA DE UN TANQUE D%* 

PRESION.

^ ^ ^ ^ .L A F T X E R K  UNION AXTIENCESELLSCHAFT, entidad alemas 

433 Kulhaim (Ruhr), Niasanatr. 35 ̂  Rap&blica Peda _ 

y al Al enigma*.

Laa herramientaa da atornillamiento y tranaporte acola, 

nadan par motor para apretar a aoltar la  áom ill adura de la 

tapa da tanouaa de preaidn, aan eonoeidaa en laa maa dí 

reman ejecuciones. Eh especial aan conaoidan laa deatina_ 

dan a tanuqaa de preaiAn da reactor nuclear, ya que preei_
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ásmente en lee t  Maquea de pre-aiÓ%' de feactor nuclear exi'át-e e l comét.idOf, 

a l cambiar loo  elementos con^ustiblés^ da podar efectuar y

la  nueva colooaoiÓn y apriete dé la  tapa del tanque dé presión del reao_ 

to r lo  más rápidamente peslble y coa l a  mayor seguridad contra rádlcaoió! 

para e l pereouadl do aervió io . ^n 1 as inetalaciones de reactor nuclear e¡ 

tiempo de patada al efectuarte un cambio de elementos cophuetiblos ee 

influencia muy esencialmente también per e l grato do tiempo necesario 

para abrir y cerrar e l tanque de presión dol reactor. Rb batos tauqueo 1 i 

topa dol tonque de presión está atornillada firmemente cpn a l tonque pro ¡ 

piamenta dicho a travSs do eapórrages que cotón empotradps en lo  brida 

dól tanque,y pert ene o i  ente a fuerzan ténaorao sobre e l  lado auperier do 

la  tapa.

Bo ya cono oído (memoria do publicación alemana 2 d6l  037)*úna hert
.  ** .

mienta do atomillamiento y tramsporto aoclohád# por motor pamdí yoltar,

trauapertar y apretar laa distintas tuerca* de loa eoplrragca^-Ta que el

soltar lao distintas tuercas do ciorrc o bien de apriete (o tipnofao)
.J e

transportarlas y atom lllarlao de nuevo en un determinado orden.(paya e-t
. . .  ^

tar solicitudes as imót ricas da lo  tapa y la  vasija  do presión) requiero

todavía sonoho tiestpo, se ha entredo en cena iderae iones spbre apretar
. *0 * „

previamente al mismo tiempo varice oap&rragos sitiados ep un circulo do 

agujereo, y desatornillar y a torn illar, y re tira r y arrimar laa'yortene 

oieatao turneas, is i  pueó un conocido dispositivo deapriete de torú lllos 

(memoria da publicación alemana 2 243 045) presenta loo siguientes ele_ 

mentóse Qa cuerpo soporte colooable, regulablre en alturp, sobyo la  bri_ 

da do la  tapa, unidades de apriete y soltado alojadea en el cuerpo sepsj 

te , medies en loo espórragoa y en sus tuercas tensores para acoplar laa 

unidades de apriete y soltado, y concretamente un dentada esterior en lt 

tuercas do apriete para que engrane el piñón impulsor de un aecionamien 

te giratueroas de las unidades de apriete y soltado, y un dentado diapu* 

to en e l extremo del lado de la  cabeza del espárrago para que engrane u
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ouerps da agarre, comprendíende por su parte laa unid ade o da aprieta y 

soltado loa siguientes componentest Un cilindro tensor hidráulica alaja 

da an al ousrpo soparte para la  dilatación axial da los sspórragaa me_ 

diante impulsida axial del ousrpo de abarra a travos de un óchalo de 

fueres, durante al saltado a el aprieta de las tuercas de eujeccién, un 

accionsmianta para daaaoopóar y aooplar al cuerpo da agarra en relación 

a las espárragos, asi como dicha accionamiento giratuerqas con piüÓn i y  

pulsor para hacer rotar a las tuercas de eujaccióh an sentida da atormi, 

llamiaata a desatomillamianto, a través de su dentado exterior.

Adenóa da ésta se ha prepuesto ya maborar una herramienta da atorgi

llamienta y transporte socionada par motar de la  clase caserita, debida

a que en la pasible se puedan saltar o atornillar da nuavo, asi cama

arrimar y retirar, simultAnoamante todas las tuercas tensores*ds una

atornilladura da tapa. Ademas an asta antigua disposición h^f. temblón

machos hidróulicoa an la herramienta da atomillamiento y transporte,
* +

con lo# que a# puede *jn*tar la  sepat*ci&n desde la  herramienta haata )a
# *+**+*auperficie de la  tapa, correap+ndientemente al pregreae del preteae de
asm

atornillamianto o desatornillamiento.

La invención parta de la consideración da que an loa tanóues de 

presión an general y en los tanques da presión da reactor en espacial, 

as deseable no solo poder soltar, reatom illar y transportar autpmati_ 

oamenta y an gran número las tuercaa da sujección a oiarra da Isa. tom l 

lias  da la  tapa, sinó que deben hacerse contribuir también les eapórrago 

mismas, a les procesos, porque ehtoncee resultan una serie da ventajas 

esenciales en relación al ahorro de tiempo y eapaoio asi como a la  *e_ 

guridad para al personal da servicio.

El objeto da la invención as ahora una herramienta do atornilla^ 

mienta y transpsrte accionada por motor para apretar o soltar una ato ir 

nilladura da tapa, que presenta eapórrs^oe y tuercaa tenaoras &erteue_ 

cientos, da un tanque de presión, especialmente da un tanque da presión
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de reactor , con un cuerpo soporte colocadlo, regulable en altura, sobre

la brida de la tapa, unidádos de apriete y aé,ltádb g-le jadeas en el eperpo

soporte, medies en lea espárragos y en aue tuercas tensores para scOplaí."

lea unidades de apriete y saltado y, concretamente un dentado exterior

en las-tuercas tensorae para que engrane el piñón impulsor de un aéeien^

mienta girstuerops de las unidades do apriete y soltado., y una rosea, ui i

dentado o similar, dispuesta en el extremo del lado de la cabeza de los

espárragos, para que engrane un ouerpo de agarre, comprendiendo las unî

dadas de apriete y soltado loa siguientes componentes  ̂ Cilindró*? tensor?

hidráulioc* alejadee en el cuerpo soporte para dilatar axialmente los er

pirragos mediante impulsión axial de los cuerpos de agarre a travás de <

bolos de fuerza durante el soltado o el apriete de las tuercas de su jo_

coióñ, un accionamiento para acoplar y deaaooplar les cuerpos* de* agarre

en relación ales espárragos, asi cerne dicho apoienamionto girbtuioas oo;

piHia impulsor para haoer girar a las tueroas tendera en sentido, de atoi

nillamiente sdesatornillamiento, a travás de su dentad# exterior.?
*  *  *

La invención coasiste en que pera enroscar y desearoacar lós espaur
+ + +

goa las unidades de apriete y soltado están dotadas de medios de despla

zsmiento y soporte atacables y desaiaoablea en relación a les *esp¿rrage<

pare alejar cea rotación y descargando de peso al mismo tiempo'J&e h ilo

do rosen dol lado de la base, asociados entre s i, de los espárragos y

del tanque de presión y porque las unidades de apriete y eoltadó^preaan
* * * *tan además un accionamiento de rotaciin que se puede poner en unión por 

fuerza con les espárragos.

Las ventajas conseguibles oen la  invención consisten esencialmente 

en le  siguiente; Los espárragos de untanque de presión dp reaoter puede 

desdo ahora desenroscarse sacándolos do la parte inferior del tanque á 

presión del reaoter da cada cambio de elementoa combustibles, gste.' penr 

te la verificación frecuente de loa espárragos en un lugar apropiado re 

tirado del tanque de presión del reactor, asi oeme tambiÓn las verifica ,
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cimas frecuentas de loa taladros roso ado a en la parte in ferior del tan , 

que de presión del reactor quo quedan acdesibles una vea retirados les 

espárragos. La hermetización de lea taladres rescados de la  parte inforor 

del tanque de presión del reactor éa más sencilla que la  hermetiZaclÓn i 

de lee tem illea  que quedan en la  parte inferior. La Herramienta de ater  ̂

niHamieuto y traneporte aooionada por meter, según la  invención, miga 

pooo emplee de personal para e l movimiento de lea espárragos y las tuejr ¡ 

cas, ss decir para enroscar y desenroscar. F1 transpertd de les espárra j 

gas oon sus tueroas es pasible del modo más racional y  con e lle  cea más 

ahorre de tiempo. iastaladienes de reactor do nueva fabricación pue& j 

descenderse e l n ivel del cante superior de la  oámara de reacción, ya qy j 

e l quitarse les espárragos ae reduoe la  altura de pase para la  máquina } 

de carga. Mediante un semejante descansé del nivel del oaatto*Shpérior t
ê * !de la  oámara del reaoter es más reducida la  cantidad de agua .circulante 

neosaitada. . t .
¡

Bs especialmente ventajoso s i la  herramienta está preparad^ para ¡
***** t

desenroscar simultáneamente loa espárragos y las tueroaa roscadas on )
. . .  ¡

ellos, una vea efectuado el proceso de soltado de las últimas, y para ;
o * + + *

enresoar simultáneamente los espárrages y,sus tuercas antea del procese
* < ¡ " *

de apriete de las últimas, y la tuerca ea para ello  inmovilizare**en el

espárrago do ta l manera que se evite una rotación de la  tuerca Ysújstiva -

mente a l espárrago en ambos sentidos de rotación, más a llá  de ud^*Besi__ *
* . .  *

eión de disposición do enroscamiento, preseleccionable, o bien una zona 

angular de giro de la  poeioión da disposición preseleccionable. Una for 

ma de ejecución preferente de la  invención prevÓ que para apretar e sc^ 

tar simultáneamente todos loa puntos de atornillamiento dispuestos en 

el oiroulo de agujeros de la  atomilladura de la  tapa, la herramienta 

presenta una unidad de aprieto y soltado para cada espárrago con tueroa. 

Mediante Ósto se evitan accionamientes de correas y cadenas, y e l aco¿ 

plamiento direote de los motores de accionamiento es de funcionamiento
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segur* y 3&a problema?.

Seg&n otra forma da ojocuoióh la Invención provó' que la herramienta 

aatl preparaba para retirar y arrimar loa espárragos desenroscados-, jan 

tásente con las tuercas qye hay sobre ellos, y que para olio se paodo 

poner en ataque, mediante cafan de Büstentaoion de aun unidades^ de aprie 

te y soltado, con pertenecientes caras de sustentación Contrarias do los 

espárragos. Estas carao de sustentación y caras de sustentación contra^ 

rias, son convenientemente idénticas a las caras de ataque con las quo é 

Ómbolo de fueros del cilindro hidráulico y el cuerpo de agarre estauy en 

ataque entre sí' en cada caso para hacer girar el esparrago. Si la horra_ 

mienta según la invención está dotada do un cuerpo de agarre ejecutado 

cono tueros de agarre con dentado exterior, enroseable sobre una rosca 

del lade de cabeza del espárrago, os especialmente ventajoso Vf *Iezh me__ 

dios de desplazamiento y soporta presentan un cilindro elevador,pon 3mhg. 

le  olevadsr, dispuesto oono&ntrico a la tuerca de agarre enroscada, y un

oojineto axial, pudiéndose hacer que e l cilindro elevador ataque §en una
* *

valona in terior, a travós del 00jineta axial en una váon? exterior de la
O ^

tuerca de agarre, en contra del sentidode la  fuerza de gravedad. Be este 

nodo pueden compensarse en dosificación fina, hidráulica e neumátiesment* 

los pesos de los espárragos, y e l cojinete axial produce una ventajosa 

fricción rodante para los espárragos oompenBados en pesoy do mañera*que 

el accionamiento de rotación para loa espárragos tiene qpa aplioh^* paros 

de giro relativamente bajos, th esta relación un perfeccionamiento de la 

herramienta que tiene un ómbolo impulsable por un lado, prevÓ que e l c i_  

lindro de elevación está dispuesto axialmente a continuación del cilindrt 

de teneer hidráulico, y que el ómbolo de elevación sea impuleabld por 1^ 

dos lados y en su sentido opuesto al sentido do elevación se pueda poner 

en centaeto osa el ómbolo ténaor, como Ambolo dv ratrepresi&n del último 

La disposición múltiple, preferentemente doble, de cilindros tensores 

hidráulicos, conectados en aeria y pertenecientes ómboloa de fuerza, es
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concoide en ai por la  memoria alemana I 271 050;Beto tiene la  ventaja de ; 

que pueden lograrse grandes fuerzas de elevación o bien de tensión, con j 

dUmetros pequeños. '

A continuación se aclaran a baae del dibuje un ejemplo de ejeoueión =
t

asi oome etraa características y ventajea de la  invención# y ae deacribe ¡ 

el funcionamiento oen detalle.

La figura 1 mueatra una sección radial de un tanque de presión de

reactor y un troao do la  parte in ferior de la  tapa atornillada, dOl tan_ i
!

que de presión del reaoter, oon los eapórragos y tuercaa tensores oerre¿ ¡ 

pendíentea,

la  figura 2 mueatra asimismo en seoción radial en éste trono y en 

una ropresentación ampliada reapeote a la  figura 1 , un e^pA^rago oen
t

tueroa tenaera, que ne estAtodavla enreeoado en la  parte inferió^- y cobre;

e l cual estó puesta la  unidad de apriete y soltado de la  borrdementa do ]
. *

atemillsmiento y transporte aocionada por meter, segíUt la  invweión. j

La figura 3 mueatra la  gula del émbolo elevador en un carril gula
* ...

dol oilindro elevador, en una seoción por la  linea IH - 1%1 de id  figura j

la  figura 4 mueatra la  cocción por la  linea IV-IV de la  figbba 2, ;

ea decir la  situaoión y aseoiación de la  arandela de arrastre, dpp, .anille 

de arrastre, del esparrago y dei g a tillo ; ... *

la  figura 5 nuestra otra vista desde arriba, en e l mismo tipza, dal 

en+rp* Mp#rt# anular que ee p^M e*br* la  atomilladura da la  tapa* ea_ 

tanda representadas una junta a otra en dirección periférica trea uaida_ 

des de apriete y soltado y la  figura 6 muestra en secciór* un diepesitive 

de elevación individual, de lea cualea se neoeatian trea para rogular 

en altura la  herramienta.

La atomilladura de la  topa, representada en un corte en 1 a figura 1 

de un tanque de presión de reactor ahelear, -que en lo auoeaivo se deno_ 

mina abreviadamente como RDB- presenta una parte in ferior RDB 1 con la
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quo esta atornillada hermética la  tapa de RBB 2. Para ésto están in e r te

dea en ranuras anularas 3 de la  tapa 2 dea retenes 4 concéntricoa, y en

la parte in ferior 1 están enroscados en pertenecientes taladros roseado9

$ esparrago* 6 oon su extremo roseado in ferior 6. 1 , loa váatagoa de los

espárragos atraviesan la tapa per correspondientes taladros de tapa 2.1

y la  tapa 2 está- ahora prelada herméticamente como se ha mencionada, oen

la parto in ferior 1 mediante lo# espárragos 6 y las tuercas tenseras 6. 2 -

osa arándolas esftrieaa 6.3. Para este la  tuerca de sujeccion 6.2 ajusta

sobre la  rosca 6.4 del espárrago 6, estando el vastago del esparraga 6

bajo fuerza de tensiéh previa axial que en '1  ejemplo deqjecucién fepre_

sentado aupono aproximadamento 76$ mogapondieo. Como se aclara más ads_

lauto, para poder oonseguir esta fuerza de tenaián previa se dilatan axi¿

mente hidráulicamente les espárragoa 6 y en estado tensado desaprietan

luego lea tueroas 6.2, o bien para soltar el atom il 1 amiq nto <̂ e*.lA tapa

tienen que dilatarse axialmente también naturalmente los espárri^gus para

poder soltar las tueroas 6. 2. La fuerza da tenelín previa hidráúli3eá
*

máxima por tom illo  supone aproximadamente 900 megspondizo. Mediante laz

grabdea fuerzas de tensión previa que quedan, se garantida que en las M
. . . . .

ñas da las juntas 4 ae logre e l necesario aprieto superficial pérgula
*.* .*

metisaoi^e de RBB. 3i bien en la figura 1 silo  esta representado* IHh aspé. **
trago, se comprende que para la  atomllladura de la  tapa de un RpB .qetán 

previstos upa multiplicidad de tales espárragos que están dispu^tos en 

un denominado ciroulo de agujeres. En el ejemplo de ejecución representa 

do son $2 espárragos con laspertenecientea tuercas 6.2, taladros 2.1 en 

le  brida de la tapa 2.2 y taladres roscados $.

La figura 2 muestra ahora en unián con la figura $ los detalles de 

la  herramienta de atomillamieto y transporte accionada por motor, para 

apretar o soltar la  atomilladura de la  tapa, que presenta espárragos 6 

y tuercas pertenecientes 6.5 de un tanque de preai&n especialmente de un 

RDB. La herramienta presenta primeramente un cuerpo soporte 7 que se pon



regulable en altura eebre la brida de la taga 1 que en el cae# represen.}
i

tad# tiene una ferma básica amalar en adaptacián al circuí# A# agujar## ¡
i

4# l#a esplrrages 6. R* él cuarp# auparte 7 están lujada# unidad## de j 

apriete y saltada 8 cea la# cual## puede panera# #1 ouerpe sayert# 7 oa 

da ua# d# lea espérragae can tuerca 6, 6. 2, veda# especialmente la  fig&
!

ra 5. La figura 2 muestra una de esta# unidad## de apxipte y eeltade 6 j 

que estL calada aebre un espárrage 6 can tuerca 6.2. Re la figura pueda i 

eatar ya céaeMida el preceae de apriete paré lee eepdrragea 6 e tratar ! 

ee de una peeleída que muestra la unidad de apriete y eelted# un pee#
!

entes de inioiarae el procese de eeltáde. Lee medien en lee eepdrragea j 

6 y en eue tuereas teneeraa 6, 2 para aoeplar lae unidades de apriete ¡ 

y eeltade 8 eenpreaden un dentad# erterier 6.$ en la# tpercas teneeraa {
i

6.2 para que engrane el pig^a impulaer 9 de un aeoienamiente. gLAatusrcacj 

10, y une resoa 11 diepuesta en el extreme del leda de la cat^sif del esj 

pLrrege (vérase también la finura l )  para que engrane un euerp* de ag^. 

rre 12, en el cae# representad#, e jeautadocerne tuerca d# agarye. .
* I*PUadamentalmeute pedrian empleara# en lugar de una tuerca* dV aga_

rre también etrea cuerpee de agarre aprepiadeaa per ejepple dea merda_

aaa que pedrian peñera# en atyque hidráulicamente e neuméticaoWtd deuda
 ̂. * *

dea ladee apueste#, para engranar cen un dentad# c can ranuras*,dM%lar** 

y aalientea anulare# en el extreme superior del eapirrage 6, cape pe en 

al oéneoide per la OS 2 243 045. Sin embarga las tuerca# de agarre repg 

aentadaa aeneapecialmente ventajoaaa ya que ee integran especialmente 

bien en el alaterna de las unidades de apriete y eeltade, laa tuercma 

de agarre preaentan p*ra este una Pesca interier 12.1.

Las unidades de apriete y soltado 8 camprenden en qada oaso lw.s si 

guiantes oempenentest Cilindres teneeraa 13 hidrs&liees alejados en el 

ouarpe esperte 7, para dilatar axialmente les espárragos 6 mediante im_ 

palsién axial de las tuerces de agarre 12 a través de émbolos de fuerza 

13.1 durante el eeltade e el apriete de las tuercas tensaras 6.2. Teté*
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repres ent adê s da a cilindres tensores 13 h idrañl icos oón eérr espqindi entes , 

'^pbalss- dsí^e-rza- 13*1 oonedtades an seTie, con ls  Cual en al ¡ i

dsde #a puad# ^nse-guir al ¿a$la de fuerza teneera en eemparaoién a a&le }, 

un oilindre tensor, y cencretamente caá la  preoiéb hidré^lica d * .. <_.,u ; 

embales de fuerza 13.1 en forma de anilla circundan al vast ^  da las e¿! 

pirrabais 6, y al émbolo <ie fuerza 13*1 superior ataca, a tra véa áe una "  

arandela de asienta esférica 12.4 an una valena 12*2 biaí¡ ^ca ;;

da la  tuerca da agarre 12, estando sujeta la  arandela de asiente esférioS [

12.4 al resalte- esférico 12.2 de la  tuerca de agarre mediante tern illas )]
) !

12.3 distribuidas en su periferia . Mediante éste sé censigue que lee éab&i ¡

las de fuarsa ejerzan sus faerzaá de presién aimétricamepte sobre-la tuv¡ ¡ 

ea de agarra. 12. ' { i

Las unidades da aprieta y saltado 8 eemprenden adamas utt^obienamietj 

to-14 para acoplar y desacoplar la  tuerca da agarra 12 an relab^én al esj&' < 

rraga 4, cea un piñén impulsor 14*1 sujeto f i j e  al giro sobre e ié ífb s l 1̂  j 

14,2 mediante chaveta 14,3 y atomillamiento frontal 14^3 , cop una. uní_¡ ¡
 ̂ w***

dad reductera I 4.4 y e l motor de acoionamienta 14*5 propiamente* diche, 

cuyo érbal indicado en 14*5 ̂  esté copiado, por ejemplo a través de rnadaei 

oénicas, con el érbal 14*4  ̂ de la unidad reductera 14 (np reprdád&tsdo)

La unidad reductera 14 contiene ademas un acoplamiento de resba^é^onto 

na representado, con e l fin  de que al sobrepasarse un pap de girp ü̂ Bcimo 

del matar da aocianamiento 14,5 se desacopla el piñén impulsor 14%1 y
\  S *

marcha an vacio al motor 14*5* B&te ss al caso cuando la tuarca de aga_ 

rre 14 esté firmemente apretada. 9a lugar de un motor eléctrico 14-5 pe_ 

dria emplearse también un motor hidráulica con correspondiente bomba a ut 

accionamiento neumético. SI piñén impulsor 14.1 engrana como sa vé con e3 t 

dentado exterior 12.5 de la tuerca da agarre 12. La brida da fijac ién

14.4 de la  unidad reductora 14 esté fijada al émbolo da elevacién 15 y as 

mévll oon ésta aríalmanta, como se aclararé més adelante,

A la  unidad de aprieta y saltado 8 pertenece además el aooionamientt
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giratuercas 10 oon piñón impulsor 9 que sirve pura hacer rotar a la  tuors 

oa tensara 6.2 en sentida de atemillamiento y desatornillamiente, a
i

través de su dentada exterior 6.$. R1 accionamiento girAtuereas lO ostó! 

construido correspondiente al acolenamiento 14* B1 piSón impulsor^ que j 

con un dentado 9.1 engrano con el dentado exterior 6.5 de la  tuerca ten ĵ 

sera 6.2, sstó lo jado con afecto de resorte axial sobre el árbol ip.1 

con o l fin  do fa c ilita r  la  entrada del dentado 9*1 * "  e l dentado 6*5 

al soproponerse las unidades ds aprioto y soltado 8, y para evitar un 

ahorramiento. Para Seto ajusta f i ja  sobro e l órbol 10*1 la  arandela 10.2 

en la  que so apoya e l muelle de compresión helioidal 10.3 y presiona 

s i piñón impulsar 9 axialmente contra un anillo de muelle 10.4* B1 "ato
i

olóotrioo estó dedgnado oon 10.5 y la  unidad reduotora pon 10,6. I *  uni, ¡

dad roduotora 10,6 ostó fijada al cuerpo soporte 7 a travós Ve'úna pisca
. *

do aujoooiÓn 10.7 en forma do U, por ejemplo. 10.8 oa una ch^^a.Üe pro_

toooiÓn que esta Sem illada firmemente al ouerpo soporte 7 y tapa por

arriba s i piñón impulsor 9* f*.
Psra onroeoar y dosonroecar los espárragos 6 en o bien del taladro+ + +

roaoado 5 ds la  parte in ferior del RDB 1 (veóss la  figura 1) las jsaid&_
s # *

dea ds aprieta y soltado 8 catón dotadas de medios ds elevación y,*epog

to atacables y deeatac&hlaa en.rslf.ción a lea ospórragou 6, pafd*svepen

der en rotaoión y en e llo  descargar del poso los hiles do rosea* 6. 7, 5

del lado del pió, soociado3 entro e l,  del eapórrago 6 y del tapqúh*de
.* *

presión 1 , y presentando ademas las unidades de apriete y cuitado 6 un 

accionamiento do rotaoión 1? que se puede poner en unión por fuerza con 

los espárragos 6. Bu el RDB representado, que esta dimensionado para un* 

potenoia de 1.200 KW, ol poso de un ospórrag* 6 individual con tuerca 

tensora 6.2 y tueros de agarre 12 supone aproximadamente 2 p ó bien Hp. 

Loo medios do elevación 15 00 aplloan pula al enroscarse o desenroscarte 

los espórragos 6, para producir una fuerza que compense este peso, do 

manera que se evita con seggidad un gripado entro los hilos do rosca
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6. 1 ,5, y les medios de soporte 16 se acopan da que una fricoi^p,

preferentemente ana fricción redante. En particular 1## medios de eieya 

oida y seporté 15,16 presentan én cilindre da alavación 15*1 dispuesto c 

oencéntrioe respecto a la  tuerca de agarre 12 enroscada, con debelo dé 

elevación 15,2 alejado dentro, y un cojinete a c ia l .16, pudiéndose ppner 

e l émbolede elevación 15.2 con una. váona in terior 15, 3, a través del 

Cojinete anial 16, en ataque oon una valona exterior 12,6 de la  tuerca 

de agarre 12, #n sentido contrario al do la  fuerza de gravedad. Cet$o-. ze ¡ 

vé el cilindre de elevación 15,1 esté diapueeto exialmepto a continua^ 

oiÓn del cilindre tensor hidróolico 13, es de c ir  esté embridado al c i_  

lindre tensor 13 superior, y el émbolo de elevación 15,<§ esté ejecutado < 

de doble efecto, estando indicadas mediante las lineas de trazos dé pan <+ r* '
tes 15. 21, 15.22 las tubería  de alimentación. ASÍ pués e l émbolo de o lí ' 

vaoién 15.2 en virtud de su valona 15 ,23, la  cual representaría-euperfi 

oio hidréulica eficaz, puede impulsarse hacia arriba, a travéá *cfe la  tu ¡ 

borla 15,21, e hacia abaje a través de la  tubería 15.22. B1 m¿viciante 

hacia arriba se lim ita por e l aniBo tope 15.24 que esté fijado yp  el 

contorne interior superior del cilindro 15. I .  la  disposición 15 esté ¡#44**
desginados en oado caso con 15*4 anillos obturadores insertado^ en xan$ ¡

* . :*
ras. Come se vé el resalte de émbolo 15.3 in ferior ae pqede poner en ee 

tacto een el superior del émbolo de fuarza 13.1 y por le  tanto * *. 

en su sdntids oontrario al sentido de elevaoiÓn puede servir compó^bolo 

de retrepresién para el émbolo da fuerza 13.1. B1 émbolo de elevación

15.2 tiene asi puéa una doble función. Re primer lugar la  descarga del 

Pese y en segunde lugar la función de reouparaoión.

Bb la  periferia exterior del émbolo de elevación 15.2, en una zona 

superior dejada libre per e l cilindre de elevación 15.1, eata fijade el 

ya menoienade meter de accionamiento 14para la  tuerca de agarre 12, cuy 

puón I 4. I  atraviesa e l émbolo de elevación 15.2 por una ranura 15*25, 1 

ra engranar con la  tuerca de agarro 12. Correspondientemente, también f



bastidor soporte 14*7 dn forma de anillo  del motor 14 eat& rañorado en ¡ 

este logar, ranura 14*71 para absorber el momento de reacoi&n del motor ; 

de accionamiento 14, el bastidor anular 14*7# que esta soldado, con el ¡ 

émbolo de elevaoi&n 1$.2, estA metido en dirección axial en la varilla  j 

gula l 8 la  cual está fijada al cilindro de elevación 15^1 en 18.1 y 18. 2  ̂

Para Aats presenta el bastidor anular 14*7 una garra gu3,a 14*8 de aeccl&t: 

transversal en forma do 0, dirigida radialmente (veaso 2,a figura 3)*

B1 accionamiento de rotación 17 está fijado asimismo al ouerpe ee^ 

porte 1 y ea preferentemente un motor de apriete por percusión accionaáo ; 

neumAtioamente, cuyo pidón impulsor 17*1 sstA on ataque con un elemento : 

de acoplamiento 19 embragablo y deaembragable respecto al esparrago 6, y .
t

conoretamente e l dentado 17.2 engrana con el dentado exterior 19.1 del j 

elemento do acoplamiento 19. Para Bato e l piñón impulsor 17*1'Atraviesa ¡
*<f * !por una ranura 7.1 el cuerpo soporte 7 y per una ranura 20.1 da pamiaa !

20 insertada en el oontomo interior del cuerpo soporte 7. Bl P*X4n impg

sor 17*1 ajusta f i jo  al #iro aobre e l Arbol 17.2 et cual eatÓ;lqi^do en ¡. . . .  ¡
cuerpos de cojinete 17.3 que están dispuestos a separación axial entre }

. . .  {
s i .  La oaroasa deleooionamlento 17 esta dedgnada oon 17*5 y oontiene ]

o o o o ̂
el motor de apriete por percusión propiamente diebo, cuyas tuberías neu ¡

* .*
matioas de alinentacióu no H elemente de acoplamiento I 9*bat A

formado por un í arandela de arrastre aproximadamente cilindrica*y* Rbeea :

rotativa conoó ̂ trinamente al espárrago 6 y alojada oon efecto d^S^sorte;
* * * ' .

axial en la  <;aroasa del cuerpo soporte, es decir en la  camisa 20, oen dL - 

dentado exteri)r 19.1 y un dentado interior 19.2 la  cual a un desplaza^ 

miento longituiinal es embragable en correspondientes salientes y esce_ . 

too de acopiamiento 21,1 y 21.2 de un anillo de arrastre 21 unido f i jo  A ' 

gira oon el espárrago 6. El alejamiento con efecto de reporte axial y ! 

rotativo do laj arandela de arrastre 19 se eoneigue mediante el cojinete 

axial que se apoya a través de un anillo de apoyo 19.4 y de un muelle 

de compresión heliceidal 19.5 a un anillo contrario de apoyo 19.6 con



anillo de seguridad 19.7* Asi puás cuando las unidaAea#e apriete y ael  ̂ t

tado 8 a* calan en cada oáse sobre el perteneciente os-^grago'6, la

arandela de arrastre 19 pacde desviaras axialmente een efeoto de resorte!

hasta que en dentare 19.2 Haiga a engranar, can el dentada contrarié 21. ,

1, 21.2. Cea 20.2 se designa un anillo  de seguridad para la  oomiaa 20.

La camisa 20 está además fijada con pasador en 20.3 al cuerpo ooporte 7. ¡

La totalidad de la  herramienta de atomillamiento y transporté, es

decir sos respectivas unidades de apriete y soltado 8 éstám- a^ora ppepa

radas para desenroscar aimrultáneamente los espárragos 6 y las tuercas

tensores 6.2 ajustadas en e llo s , usa vos efectuado e l proceso do soltado t

de las di times, y para enrescar simultáneamente los espárragos y euS

tueros# teasorss 6.2 antes del proceso de aprieto do laq áltimae. Piora

este la  tuerea ténsora 6*2 es inmóvilizable en el espárrago 6*Ae ta l m&
*. *.

ñera que queda impedida una rotación de la  tueroa tensora l6.^*osslatiy^

mente al espárrago 6, más a llá  de una posicián de Aispoaioián de*atemi,

llemiento preseleccionable o bien de una zona angular de giro jdo.^eeioA t

de diapooicián preselecoionable, en ambos sentidos de rotacÍáu..Para eBá ¡

e l anillo de arrastre 21 presenta en su extreme que mita la  tueroq team

ra 6.2 está dotada de un ga tillo  6.4 en su cara frontal superior^ ^ste

ga tillo  6.8 so puede aplicar a ia  cera frontal de la  tuerca tendera a jg

tade de ta l modo que la  tuerca 6.2 una vez recorrido un ángulo* á*.%Íro 
* " * * 

de desstom ill amiento, que es igual e mayor que e l ángulo de gite.!*gcéjp

ríe  para soltar la  tuerca 6.2 al dilataras axialmente e l espárrago 6,

oheoa oon su ga tillo  6.8 contra la oara de tepe 21.3. ^  el oase repre^

sentóle en la  figura 2 la  tuerca tensora 6.2 está todavía f i ja .  Asi puáa

si e l espárrago se dilara mediante e l eiolindro tensor 1  ̂ y la  tueroa

tensora 6.2 se hace girar por el piSán impulsor 9 en sentido contrario

al de las agujas del re lo j, puede entonces la  tuerca tensora 6.2 reoe_

rrer un ángulo de giro de desatendílamiento que supone una vuelta cem_

plata, reducida en la  medida del arco del saliente 21.3 del an illo  de
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arrastre 21. Batú sign ifica que el paso de la  rosca del espárrago y de 

la  tuerca están correspondientemente elegidos. Bb e l prosente caso se 

&rata de una rosca m&trica N21Cn-8. B1 paso de 8 aun* hasta puáa para so í 

tar la  tuerca tensora 6.2, de lo  dual resulte que la  dilatación axial d<E 

espárrago 6 en estado permanaete tiene que ser algo menor de 8 BMn. R  

anille de arrastre 21 está ejecutado como componente por separado, e l 

cual está ojuotado per ejemplo por eontraccción en un correspondiente y. 

baje 6.9 del esparrago. Beto es ventajoso porque en e l componente 21 sur 

ge un cierte efeote de roce. Pero la  invención no está limitada a ósto 

se pueden emplear tambión espárragos especiales que presenten un anillo 

de arrastre 21 conformado.

El ataque entre el ga tillo  6.8 y la  cara de tope 21.3 asi tpmo entie.....
la  arandela de arrastre 19 y el anillo do arrastre 21, se aclara otra

* *. *ves en la  sección do la  figura 4. * *

Como muestra especialmente la  figura 5) la  herramienta segítn la  in—
. *

venoión está dotada ds una unidad de apriete y soltado 8 para uno

do los espárragos 6 con tuerca tensora 6.2 con e l fin  de apretar ,o solta

simultáneamente todoe les lugares de atomillamiento d i s p u e s t o s e l  e l

culo do agujeros 22 de la  atomilladura de la  tapa. R  M i l  está Fernán

preparado para retirar y arrimar los espárragos 6 desenroscados, junta__

mente con las tueroas tensoras 6.2 ajustadas en e llos , y para elle* puede
***'.

ponerse en ataque mediante oaras sustentadoras 13.11 da pus unidpáe* do 

aprieta y soltado 8? con pertenecientes caras sustentadoras contrarias 

12.41 del espárrago 6. Como se vó las caras sustentadoras y las caras 

sustentadoras contrarias 13.11, 12.41 son las mismas que las caras de 

ataque oen las euales están en ataque entre ai en cada caso el ómbelo de 

fuerza 13.1 del cilindro hidráulico 13 y la  tuerca do agarra 12, paya di 

latar el esparraga 6.

Dorante la  dilataoión hidráulica del espárrago 6 puede leerse la  Aj, 

lalación en un re le j de medida 21. cuya palpador 22.1 haqe contacto en 1
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oap& da referencia 23.1 de una espiga da medida 23. ?sta espiga de med&¡

da 23, da la  que aat' :̂ dotado cada espárrago 6, se eáct^eads por un t sidas'

23.2 en al in terior dsl oapárrago 6 y par t  anta no t§ára fart'o en la d i l^

taoián del aaparraga 6. tea tuercas da fijación  papa sujetar al re le j

de medida 22 están desigu&daa con 22.2 y 22.3.

SI estribe 24 sirve paro el aseguramiento contra a), g iro , como éa

an al conooide. Esta estribo está fijado mediante al pasador 24.1 y lea

pernea roseados 24.2, can sus entremos acodados y qué descansan an la

cara frontal do la  tuerca da agarre 12. Bata estribo impido que se enroa

que la  tuerca da agarre 12 durante e l movimiento del esparrago 6.

Con 25 está desginado, como oonjunto, un dispositiye de alimentad&;

hidráulico patn alta presián. Ona tubería circular hidráulica, no visi^.
+

ble, vá hasta a l diapositiva da cierra individual 25.1 y dea&&*aqul, 

a través da la  tubería 25.2 y de la  cebosa diatibuidcra 25.3 '^sl'cqmo 

da laa tuberías da aliméntacián 2$.4, a ambos cilindros tensoa^r l ) f  oue 

están dotados da correspondientes canales hidráulicos 13.3. bpa, <&rres_ 

pendientes anilles obturadores éntre e l émbolo 13.1 y el cilindro 13 e¿e  ̂v-
tán designados en su conjunte can 13.4 y los canales de control de fugas

.....
de aoeite llevan laa c ifra  de referencia 13.5* La salida de aceitp de 

fuga puedo reconocerse en tapa'* 13.51 transparentes^ enrcsoadaSr*?1 bes 

tidor soporte 25.5 Para el dispositivo hidráulioo 25 asta atornillado 

firmemente al cuerpo soporta 7 en 25.6. J ^
*

Se ha de añadir todavía que al cuerpo soporte 7 con sua uridades 

de apriete y aoltado 8 presenta dispositivo9 de elevación hidráulico 26 

(figuras 5. 6) ,  con e l fin  de que pueda ponerse,, regulable en altura, 

sobre ln  brida de la tapa del HDB a la  parte in ferior del RDB. Preferen 

temante están dispuestos tres de estos dispositivos de elevacián 26 en 

tres lugares distribuidos equidistantes en la periferia  del ouerpo aopo 

te 7. Betos dispositivos de elevación presentan en cada case una salumn 

de apriete hacia abajo 26.1 con pié 26.2 y émbolos de fqerza 26.3 ajus_
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tadoa oobre la  callana, que eatón alojadas en cada caso en correapondiog
. ! 

tea ouerpoa de cilindres 26.4 hidráulicos. *va camales de alimentación t

27 para el aceite a alta presión están asociados al movimiento de subida'
i

del cuerpo soporte o bien al movimiento de bajada del émbolo de fuerza !

26.3, y loa oanales de alimentación hidráulicos 28 están asociados al

movimianto dé bajada del cuerpo soporte o bien al movimiento de-subida '

dal Embola de fuerza 26.3. las pertenecientes tuberías de conexión h i_  !

drshlioaa para el aceite a alta presión no estén representada^ come ta^

poco la  especial forma de fijación  del dispositivo de elevaoión 26, el

oual esté metido en pertenecientes eacetes en el cuerpo esperte y tetó

unido firmemente oon Óate. Kediantá la  conexión de dos unidades do-émbo

lo-cilindro una trés otra, come cató representada, se consigue duplicar
*

la  fuerza de apriete hacia abajo sfioaz, la  cual tiene que lÓVan^sr e l
*. **

peso de todo el M il  de atomillamiente y transporte, de aproximad órnente,

3$ toneladas, mós e l pese de les espárragos con las tuercas. I<ó* tres

dispositivos de elevación 26 tienen que gobernarse sincrenica#eul&, de

manera que sea posible una elevación o bien descenso uniformes dal ú til j

BU especial tiene que ser también posible una regulación fina por, wilime
+ * *

tres. . , .

El funcionamiento del ú til de atomlllamlanto y transporte* úé*ecri -  

te es como sigue# Se supone que e l ú t il  de atomillamiente y tr^sayr^ 

te en la  figura 1 está pueato aebre la  brida de la  tapa HBB 2 gana-abri& 

del RDB. Tría Óato se conecta e l siatena hidráulico de qlta presión pa_ 

ra los tres émbolos de elevación 26, y  e l ú t il se levanta 3 mm. Coq los 

tres áaholoa de elevaoión. A continuación se earroscan tas tuercas de a 

garre 12 alojadas en e l ú t il (en la  figura 2 está representada la  poai_ 

oión en la  que ya se encuentran enroscadas) sobre los 53 espárragos, y 

concretamente sobre la  rosca 11, para lo  cual se conecta e l aocionamien 

to do rotación 14 cea su piñén impulsor 14.1. La arandela de asiento et, 

fórico 12.4 en las tuercas de agarre sirve al míame tiempo como gula
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PATA la* tuercas de agarre 12 sobre el extreme disminuido del espárrago !
tt

11.1 antea de que oemienoen a engranar lee h ilos. Cuat^y están enroaeadBBl 

lea tuercáa de agárre 12 me enclavan lea estribosíde seguridad 24. Junara]

ee baja da nuevo el ú til a la  brida de la  tapa 11 mediante accionamientos* . . . . 1
de loa dispositivos de elevación 26. Bá esta inatante cada une de lo#

32 esparraga eátá dotado: de una tuerca-de agarre^ Ahora tienen que dilaj

tarso aXialmente lea eaparragoa mediante aceite a presión que se alimen .

ta por las tuberías 23)4 3  ̂ s cilindrostensores 13. les eóbolos de

fuerza 13.1 ejecutan primero ana carrera en vacie de 3 mm. y luego se

presionan oontra la  arandela de asiento esfarico 12.4^ y los esparragas

& se alargan ahora axialmente en una cuantía definida y predeterminada

le  cual puede leerse en los re lejes de medida 22. has tuercas ds agarret

12, sirven asi pula como caras de ataque para los imbeles de,fp%rza.

Ahora puede conectarse los accionamientos giratuercas 19 laa'vpAle*. de_
t *.* "

senreacan ahora sin esfuerzo a travSa de les piñenes impulsores 9 -lúa 

reapeetivas tuercas tenaoras 6.2 en casi una vuelta completa, haq^a que; 

las tuercas se sujetan mediante el di apos it  i  ve fijador 6,8, 2^13.  ̂F1 

dispositiva tensor hidraálice 13, 13.1, se gobierna ahoya de níuevo de 

manera que desoienda lentamente la  presión y so anula puás*l^dils^ 

taeión de los espárragoa. Como siguiente paso tiene que mandara# p^eaió 

a les cilindres de elevación 15 de manera que ae compense ai pqqo 4e

los espárragos 6. Cuando ha ocurrido Asto se conectan l<?s motores .de* - ' . . .

atomillamiente per percusión 17, y les espárragos se ven deaenfeacaadc 

etapa per etapa, arrastrándose simultáneamente e l cuerpo soporte 7 con 

los distintos dispositivos de apriete y soltado, mediante los dispqsitl 

vea de elevación 26. les motores de atemillamisnto por percusión 17 

desenroscan les espárragos 6 juntamente con sus tuercas tensoras 6.2 y 

sus tuercas de agarre 12, girando conjuntamente en vacie naturalmente 

les accionamientos 14 y 10. Mea vez que ae ha controlado que todos les 

espárragos sstán desenroscados, se levanta en caso necesario e l & til d
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atomillaaiento y transporta mediante una grúa del ed ific io  no represen 

tuda, y ae traslada a una posición apartada. Cpn ósto aa retiran puós je 

dea lea espÓrragos con sus tuercas tenaoraa y sus tuercas de agarre. Per 

el taladre 2.1 aa la  tapa del RDB pueden insertarse ahoya piezas de o l¿  

rre de material nintót i ce para hermetizar loa taladroa ciegos reaoadea 

5 en la  parte in ferior del RDB, de manera que a continuación puede empê  

sarae con la inundación de la  o&mara del reactor, uha vez levantada la 

tapa, luego se levanta del todo la  tapa y puede efectuarse e l cambie de 

loa elementos combustibles, lo oual na es de interna paya 1* comprensión 

de la  presente solicitud. Es sin embarga esencial el que el ú til trasla 

dado a una posición retirada conti ne todoa loa espárragos y las tueroas 

tensaras, de manera que Óatoa pueden someterse ahora a una inapaociÓn 

escrupulosa. Además, alestar todavía abiertos e l RDB puede ef^ctparse 

una preoisa inspección de los taladros ciegos roscados 6.1, Te cual no 

seria pasible sin retirar los espárragos.
o ^

El oierre del tanque de presión del reactor despula de ef$c&ado

el oambio de los elementos combuatibles y de realizadas las inopeooionet

se efectúa en orden inverso, donde como último paso una ves realizado

e l apriete delastcrnilloduro do la  tapa, pueden deaenroocarse taó'tuer
.. .* **

eaa de agarre 12 mediante el ú til y trasladarse con óatp ú til luego a 

la  posición apartada. '

N_0_T_A

Descrita suficientemente la  naturaleza del invento asi como la  ma_ 

ñera ds realizarlo en la  práctica so haoe constar que las disposiciones 

anteriormente indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle 

en cuanto no alteren su principio fundamental, también qe hace constar 

que el invento corresponde a una solicitud de patente presentada en

Alemania n P 24 59 645*0 de 17 de dioiembre de 1974, acogiéndose por Te 

tanto a los beneficios que conoeden los Convenios Internacionales en 

vigor, siendo lo que constituye la  esencia del referido invento y por 1
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que se eolio i t  a Pat ent c da Invención por 20 amos en España, sobre: 

PFCCIONAMIFNTOS FH K^RAMl W AS BF ATÓ^iLL^T^ÍTO t  TRA^STORTF pAá& 

APRFP AR 0 SOLTAR* LA ATORHILLADURÁ DF LA TAPA W¡ UW D̂ F PRFSI(^t ca

racterizándose por lo siguiente;.

1 .- Perfeccionamientoa en hairami antas de atomillamiento y túáns_ 

Tarta para apretar o soltar la atorailladura de la  tapa, de un tarq^e de 

prealAn, eapecialmente un tanque de presiAn de reactor ahelear que pre_ 

sonta eepArragos y tuercas tenaorns pertenecientes, del tipo que ce$pren; 

de un cuerpo soporte colocáble, regulable en altura, sobre la  brida da 

la  tapá, unidades* de apriete y sáltade alojadas en el cuerpo soporte, me 

dioa en loa espárragos y en aus tuarcae de aujecciAn para acoplar lás 

unidades de apriete y soltado^ y un dentado exterior en l?a tbweas de 

aujecCián para que engrane el piHAn impulsor de un aocicnamieatd g ire_ 

tuercas de las unidades de apriete y soltado, y una rosca, un Untado o 

similar, dispuesto en el extremo del lado de la  cábese de loa e&p&rragoe
* * 3$

pera que engrane un cuerpo de agarre, oemrrendiendo las unidades de apri¡
*  * *

te y soltado, cilindros hidráulicos, alojados en el cuerpo soporte para 

dilatar axialmente los espárragos mediante impulsión axial de* los ouor 

pos de agarre a travAs da Ambolos metricSa durante el soltadáIe*el aprie 

te do laa tuercas de sujecciAn, un accionamiento para acoplar* <de*ao*_ 

piar lea cuerpos de agarre en relación a loa espárragos, aaL'^omo dicho
# + a

áooienamient* giratuercaa con piSAn impulsor para Moer girar a laa tueg 

cas de aujeooiAñ en aentide de atomillamiento o deaatorpillamíante, a 

trarAs de su dentado exterior, caracterizados porque para enroscar y de 

sonrosear loa espárragos, las unidades de apriete y soltado, se dotan 

de medios de desplazamiento y soporte atacables y destacaMea en rela^ 

olAn a los espárragos, para alojar con rotaci&n y descargando de peso a! 

mismo tiempo loa hilos de roaoa del lado de la  base, asociados entre s i 

de los espárragos y dél tanque de presida, y porque las unidades do apr 

te y soltado presentan un accionamiento de rotaciAn que se pone en vniA: 

por fuerza con loa espárragos.
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2. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 1, caracterizados 

porque la  herramienta se prepara para desenroscas simultáneamente loa 

espárragos y las tuercas tensores ajustadas sobre e llos , una ves efectúa 

do el proceso de soltado de las últimas,y para enroscar simultáneamente 

los espárragos y sus tuercas tensoras antes del proceso de apriete de 

las Últimas, t  para lo cual la  tuerca tenaora se inmoviliza en el eapá_ 

rrago de ta l manera que queda impedida una rotación de tueros tensara 

relativamente al espárrago 6 en ambos sentidos de rotación más a llá  de 

una posición de disposición de desenroacado preseléccionable, o bien

de una zona angular de giro de la  posición de disposición, preselepciota 

ble# .

3. -  Perfeccionamientos según la reivindicaciones 1 ó 2, caracteri_
* *+ ' *

zades porque para apretar o soltar simultáneamente todos lod gdntos de 

;a  atorpilladura dispuestos en e l circulo de agujeros de la atomilladji 

ra de la  tapa, la  herramienta presenta una unidad de apriete! y?*&*ltado 

para cada eapárrago con tuerca tensara. . !  .

4. -  Perfeccionamientos según una de las reivindicaciones  ̂ a 3, c&

racterizadoe porque la herramienta está preparada para yetirap ^  arriman
**+*

los espárragos sueltos, juntamente con las tuercas tensaras ajustadas
**- *

sobre e llos , y para e llo  se ponen en ataqta mediante caras soporte de
* M *sus unidades de apriete y soltada, con los correspondientes^oára*' aopeg. 

te contrarias del espárrago.

$ .- Perfeccionamientos según la reivindicacián 4, caracterizados 

porque las oeras soporte y laa cares soporte contrarias son lea mismas 

que lea caras de ataque con las cuales están en ataque entre s i en cede 

ceso el ámbolo de fuerza del cilindro tensor hidraúlico y e l cuerpo de 

agarre pare dilatar el espárrago.

6.— Perfeccionamientos según una de las reivindicaciones 1 a 5, 

caracterizados porque cuando presenta un cuerpo de agarre ejecutado oom 

tueroa de agarre con dentado exterior, enrcc^able en una rosca del lade
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da la  cabeza dal e#p&nragó's. los medica de elevación y eoporte presentan , 

in cilindro de'elevación-bbár'ómbo'l'o -da elevación y ünéb jinete aaeid#;; ¡ 

dispuestos cenoó&tricamente a la  tuerca da a^$^e'^ enrorpycablepudieMdoae ¡ 

poner e l émbolo da elevación con un resalte interior y a través del cojí,; 

nata axial, aa -¿taque cea un-.-re-ante exterior de la  tuerca de agarre, en 

sentido contrario a! da ía fuerza de gravedad.

7. -  Perfecoionamiéntóa aeg!tn la  reivindicación 6, caractaricádca

porque cuando presenta émbolos tenaorea impuláa bles por un ledo, o ilin

dra da elevaoión aa dia#¿íte axialmente a continuación dol cilindre tenso;

hidráulico y porque al Embole de elevación aa impulaable per ambos l%dos

y an au mentido contrario #  sentido de alavación de puede ppneg en con

tacto oon al émbolo tensor , come émbolo recuperador da eata.úl^itai.
: .

8. -  Perfeccionamientos según laa reivindicaciones 6 Ó 7, carnetari_
*  *  *

aadoa porque en la  periferia dal émbolo dé elevación s e f i  ja,* an und zo < 

na superior que deja libra al cilindro de elevación un motor*dé*^cciooa^ 

mienta para la  tuerca da agarra, cuyo piñón, con al fin  de engranar can 

la  tuerca de agarra, atraviesa el émbolo de elevación por una jE&nura, eat 

tando guiado an dirección axial al émbolo da elevación para *&ve*.abeerba 

al par da reacción dal motor de accionamiento. .

9. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 1, carac^arfzadéé
# * +

pofqua cada unidad da aprieta y soltado presenta un motor de*uccionamiez 

to para e l esparrago, fijado al cuerpo soporte, con un piñón impulsor qt 

eató engranado een un elemento de acoplamiento embragábla y desembraga^ 

ble en relación al eap&rragc 6.

10. -  Perfeccionamientos aegén la  reivindicación 9# caracterizados 

porque al motor de accionamiento para al esparrago as un motor de atornf' 

1lamiente per percusión.

11. -  Perfeccionamientos según 1araivindioaeión9, caracterizados 

porque el elemento de Acoplamiento aa forma por una arandela de arrastr- 

aproximadamente cilindrica, alojada rotativa conoHitricameníe respecto30
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al espárrago y con efecto de resorte axial en la carcasa del cuerpo eo_ 

porte, con un dentado exterior con el que ongrana el piHén impulsor cuo 

atraviesa la  oaroaaa deí cuerpo soporte por un escote y con un dentado 

interior que a un desplazamiento longitudinal es embragadle en oorreapen 

dientes salientes y escotes de acoplamiento de un anillo dearrastre unî  

do f i jo  al giro con ' i  esparraga.

12#- Perfeccionamientos eeg&n las reivindicaciones 2 y 11, oaracte, 

rizados porque ol anillo do arrastre presenta en su extremo que mira a 

la  tuerca tensora, un saliente con una oara de tope que mira en direoofo 

periférica, y la  tuerca tensora se dota en su oara frontal superior de 

un gatillo  siendo aplicable el ga tillo  ajustado do ta l paneta que la  

tuerca después de recorrer un ángulo de giro de desatornillábante que 

es igual o mayor cus el ángulo de gire necesario para soltad ljaJ tuerca
so#

al dilatarse axialmente el espárrago, choca con su ga tillo  contra la  c¿ 

ra de tope. . t

13. — Perfeccionamientos segán la  reivindicación 12, caracterizados

porque el paso de la  rosca de la tuerca tensora ae e lige de manara que

e l ángulo de giro de deaatomillamiento de la  tuerca tenaera^qh&me uña. . . .
vuelta completa, menos la  medida dol arco del saliente del anillo de

***.*
arrastre.

o *  *  o

14. -  Perfeooionamientoa en herramientas de atomillamieato y  trans 

porte para apretar o soltar la  atomilladura de la  tapa de un tanque de 

preaián, ta l y oomo queda auetancialmente descrito en la presente Memo_ 

r ia .

Esta Memoria consta de 23 hojaa escritas a máquina por una sola ca

ra.
Madrid,

KRAFTWBRg! ASRlMESP^-SCHAFT.

, t. G..!a
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