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años, potf: "SISTEMA PERFECCIONADO PARA MOVIMIENTO DE 

MATERIALES DE CONSTRUCCION", que se so l ic i ta  a favo? ce 

Don MARIANO MORENO DIAZ y de la  COMPAÑIA CERAMICA «¿jGS- 

CIREÑA, S .A ., de nacionalidad española, residentes, re s­

pectivamente, en Avd. V.del Carmen, 33 y Barriada ¿¡os 

Pastores, s /n .,  ALGECERAS (Cádiz).
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El sistema perfeccionado para movimiento ce ma­

te r ia le s  de construcción que seguidamente se describe, co­

mo objeto de esta  so lic itu d  de Patente, permite alcanzar 

notables niveles de economia en la  manipulación o manejo 

de m ateriales, especialmente m ateriales de construcción, 

suponiendo positiva  ventaja sobre cuanto en la  materia es 

conocido, estando por tanto plenamente ju stificad a  la  con­

cesión del aludido priv ileg io  de explotación e: alusiva.



Tradicionalmente llegan  a la s  construcciones los 

camiones cargados de la d r illo s  y se basculan a l pié de la  

obra sobre e l suelo. Posteriormente, unos operarios van 

poniendo estos la d r il lo s  sobre unas bateas de madera o 

bien en c a r re t i l la s  manuales que, una vez cargadas, son 

elevadas por la  grúa a la s  d istin ta s plantas, donde otros 

operarios la s  introducen con extraordinaria d ificu ltad , 

ya que e l cable de la  grúa y la  propia batea choca con la  

estructura antes de que la  misma entre dentro de la  plan­

ta , s

Todo e llo  exige mucho esfuerzo y habilidad a 

la s  personas encargadas de vencer estos inconvenientes.

Una vez que lo s la d r illo s  han sido ya deposita­

dos sobre e l suelo de la  plarxtai se vuelven a recoger so­

bre c a r re t i l la s  manuales, que van repartiéndolos por to­

da l a  planta, situándolos en los lugares de u tilización .

Esta forma de trabajo es muy laboriosa y de-ba­

jo rendimiento, pues requiere mucho personal y muchas 

horas de trabajo por cada camión que se recibe.

Además, tanto trasiego de lo s la d r illo s  o r ig i­

na un elevado porcentaje de roturas y gran ocupación de 

superficie  en los alrededores de l a  obra, no solo por e l 

lugar que ocuparen e l suelo los materiales basculados 

sino también porque una vez recogidos lo s que quedan sa -
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nos, hay que barrer y re t ira r  lo s  que resu ltan  in serv i­

b les, con e l necesario empleo adicional de mano de obra. 

El sistema que ahora se describe se compone

de:

-  Un conjunto de containers para e l transpor­

te  de la d r il lo s , desmontables o f i jo s .

-  Un muelle de depósito voladizo.

-  Un transportador rodante con disposición

elevadora-basculante.

' Para mayor claridad expositiva se continua la  

descripción de estos elementos haciendo referencia a los 

dibujos adjuntos que, sin  carácter lim itativo alguno, 

ilu stran  un ejemplo de ejecución práctica de este  s i s ­

tema, y en los cuales:

La figura 1a ilu s tra , en perspectiva, un ejem­

plo de jaula-container.

La figura muestra, también en perspectiva,

e l  elemento transportador.

La figura 3a muestra, de nuevo en perspectiva,

un muelle de descarga voladizo.

La figura 4a muestra, en alzado la te ra l, l a

instalación  en obra de dicho muelle, voladizo.

Y, finalmente, la  figura 5 -  i lu s tra , en alza­

do la te ra l, l a  acción basculante del elemento transpor­

tador especial.

5 5 .-
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Así pues, considerando en primer lugar e l trans­

portador —1— como elemento importante de este  sistema, se 

ve que e l mismo presenta un bastidor general -2- que, a 

su vez, incorpora un bastidor -3- de guías de deslizamien­

to para e l bastidor móvil -4-.

El bastidor -2- es e l que estructura e l elemen­

to transportador -1—, soportando lo s e je s de la s  ruedas 

posteriores -6-, e l conjunto de soporte g iratorio  de la  

rueda anterior -7- y e l propio bastidor -3—.

Este último está  constituido por dos c a rr ile s  

de guía la te ra le s  con un tramo in ferior v ertica l y uno 

superior inclinado bacía delante, de manera que e l oas— 

tidor móvil -4-, a l ascender guiado por dicho bastidor de 

guía -3-, se inclina hacia delante como muestra l a  f l e ­

cha de la  figura 5-.

Este bastidor móvil -4- lleva  una parte in fer 

r io r  -5- a modo de horquilla, y sobre e l la  se desplazan 

lo s containers como se i lu s tra  en la  figu ra  5-.

El movimiento basculante que se ha comentado 

sirve , precisamente, para descargar dichos containers o 

jau las y/o vaciar su contenido.

Como ya se ha dicho, la  rueda delantera ( la  ca­

r r e t i l l a  considerada es tr ic ic lo )  es orientable con fines 

de dirección, y esto se ejecuta mediante la  barra -8-.

El sistema cilindro-pistón  hidráulico -9- per-
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raite, actuando manualmente sobre la  oportuna bomba, la. 

elevación del crucero -10-, asociado a l vástago de dicho 

pistón.

El crucero -10- lleva  a sus costados o extre­

mos sendas poleas locas, por la s  que pasan otros tantos 

cables -11-.

Un extremo de cada cable —11— está  su jeto a 

una parte f i j a  del bastidor -2-, mientras que e l otro 

extremo está  su jeto  a la  parte in ferior del bastidor 

móvil —4—.

La elevación de -10- produce, como consecuen­

c ia  de este montaje, un desplazamiento v ertica l de -4-. H

de valor doble a l del recorrido de -10-,

Considerando ahora una jau la  -12- de la s  va­

r ia s  de que consta e l sistema, todas e lla s  iguales o 

análogas, se ve que e stá  constituida por dos la te ra le s  

-13-, una parte posterior -14-, un fondo -15- y unas pa­

tas -16-. '

Todo e llo  constituido en p e r f ile s  de adecuada 

re sisten c ia  y en te la  m etálica.

La altura de la s  patas -16- es ta l  que puede 

fácilmente pasar bajo el fondo -15- la  parte de horqui­

l l a  -5- de la  c a r r e t i l la  -1- para proceder con e l la  a la  

carga de dicha jau la .

I
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También presenta cada jau la  -12— un enganche 

sobre su cara fron tal para su jetar sobre e l la , de alguna 

manera, la  p ila  de la d r illo s  contenida, facilitando al 

propio tiempo, al so lta rse , l a  descarga de los mismos por 

basculación o vuelco (figu ra  5-) de dicha c a r r e t i l la .

Las figuras 3a y 4a ilu stran  la  constitución de 

un muelle-voladizo - 1 7- , formado por una configuración 

en U -18— horizontal.

Perpendicularmente a su plano y desde los ex­

tremos lib re s de la s  ramas de la  ü arrancan lo s púntales 

—19— huecos, por los que deslizan telescópicamente *lás

partes complementarias -21-.

Los tornapuntas -20- refuerzan adecuadamente

los ángulos -18-19-. *

Observando la  figura 4a se ve cómo se sujeta- 

este  elemento -17- descansando su parte in ferior ( la  . 

parte no volada de —18—) sobre e l piso de l a  planta y-, 

apretándose la  zapata -22- en que termina e l brazo ex- 

tensible -21- contra e l techo o parte in ferior de la  

planta inmediatamente superior. Este ^apriete se re a liz a  

alzando a l  máximo la  parte deslizante -21- y retenién­

dola en esa posición mediante lo s pasadores de retención, 

que hacen posible u tiliza r , la  existencia de multitud de 

o r if ic io s  en -19- y -21-.
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La parte que sobresale o vuela constituye el 

bastidor de la  plataforma en voladizo que se forma, l l e ­

nando e l hueco mediante tablas u otros elementos análogos.

Disponiendo de estos elementos del sistema, e l 

camión transporta a la  obra los la d r illo s  o análogos me- 

tidos en jau las -12-, La grúa de la  obra engancha la s  suce 

sivas jau las y la s  eleva a la  planta en que se esté  tra ­

bajando, depositándolas sobre e l muelle-voladizo (figu ­

ra  4a) .

Una vez depositada cada jau la  en dicho muej-ley 

es recogida por la  c a r re t i l la  Figura 2a, que eleva . l i ­

geramente la  jau la  para f a c i l i t a r  su transporte a través 

de la  planta, hasta e l lugar de consumo donde, u tilizan ­

do e l mismo d ispositivo  hidráulico, inclina la  carga, 

deslizándola hasta e l suelo resbalando sobre la  base de 

la  jau la  (figu ra  5^).

Al regreso, la  c a r r e t i l la  lleva  la  jau la  va­

c ia  hasta e l muello voladizo donde la  grúa la  hará des­

cender hasta e l camión y recoge una nueva jau la  liéna, y 

así. sucesivamente.

Utilizando este sistema, mucho más racional 

que. e l trad icional, se ha observado una disminución de 

roturas de hasta e l 8%, con un. descenso de u tilización  

de mano de obra de un 50% .

Las jau las (figu ra  2a) pueden ser desmontables,
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o abatidles sobre su base.

Evidentemente, respecto a lo descrito e ilu s­

trado, pueden introducirse en la  práctica cuantas modi­

ficaciones se detallen, que por no a lterar lo esencial 

de e sta  patente, tengan cabida en el marco de la s  r e i­

vindicaciones que siguen.

N OT A

Descrito suficientemente e l objeto de esta  so­

lic itu d  se declaran de novedad y propiedad la s  siguientes: 
' » » * * * 

R E I V I N D I C A C I O N E S  . . .

1^ .- Sistema perfeccionado para movimiento de 

m ateriales de construcción, caracterizado porque consta
l .

de un elemento transportador con sistema hidráulico' 'de 

elevación y basculación de accionamiento manual; de’ un 

juego de containers y de uno o varios muelles móviles de 

descarga en voladizo, estando constituido e l elemento 

transportador-elevador por un bastidor estructural que 

soporta la s  ruedas f i j a s  y lo s medios de orientación de 

la  dirección, a s í como e l d ispositivo hidráulico de e le­

vación a palanca y la s  guías de elevación y basculamien- 

to de lo s containers, consistiendo cada vina de estas dos 

guías en un tramo in ferior v ertica l y un tramo superior 

inclinado hacia delante, de manera que un bastidor des­

lizan te , terminado inferiormente en horquilla, a l aseen-
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der lle g a  a bascular, debido a la  forma de dichas guías, 

estando dicho bastidor deslizante suspendido de dos cables 

que, pasando sobre poleas montadas en un cuerpo trans­

versa l, so lidario  a l vástago móvil del pistón del s i s t e ­

ma hidráulico, se sujetan por sus otros extremos a l a  

• estructura del bastidor general del elemento transporta­

dor-elevador .

2&.— sistema perfeccionado para movimiento de 

m ateriales de construcción, según la  reivindicación 1 & , 

caracterizado además porque e l muelle de carga voladizo 

e stá  formado por un bastidor en U, de lo s extremos de cu­

yas ramas arrancan otros dos brazos perpendiculares a l 

plano de dicha U, estando reforzados los dos ángulos rec­

tos a s i  formados por sendos tornapuntas, y presentando 

la s  aludidas ramas perpendiculares, que son huecas, unos 

brazos extensib les, por ser deslizantes en e l la s , que 

permiten la  sujeción del conjunto por apoyo de su parte 

baja sobre e l piso y de los extremos de sus ramas exten­

s ib le s  sobre e l techo.

3a .-  sistema perfeccionado para movimiento de 

m ateriales de construcción, según la  reivindicación 1&, 

caracterizado además porque cada container se compone 

de un fondo, dos la te ra le s  y una parte trasera , con po- . 

s ib ilid ad  de articu lación , prolongándose debajo del fon­

do ur)a<j patas de manera que la  horquilla de ca^ga de que
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vá dotado e l  transportador pueda pasar fácilmente debajo 

de dicho fondo.

4 ^ .-  SISTEMA PERFECCIONADO PARA MOVIMIENTO DE

MATERIALES DE CONSTRUCCION.

Todo ta l  y como se describe y reivindica en la

presente Memoria Descriptiva que consta de diez hojas y 

se  i lu s tr a  con los dibujos que la  acompañan.

Madrid, a d iec ise is  de Diciembre de mil novecien­

tos setenta y cinco.

MARIANO MORENO DIAZ
COMPAÑIA CERAMICA ALGECIREÑA, S.A.
P . -

■íj /  
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