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* ANTECEDENIES DEL INVENTO
-~ El invento se refiere a cintas magnéticas vy, .

més particulamumente, a una miquina para recibir cartucho

~de cinta y para impulsar la cinta'dentro~del cartucho en

un .sentido o en otro.
Con anterioridad se han propuesto dispositivos

de accionamiento para cintas contenidas en cartuchos pa~

,fa recibir los cartuchos vy para impulsar las cintas a tra-
vés de los cartuchos en sentidos opuestos. No se han pre-

visto medios mecédnicos de frenado particulares para dete-

ner la cinta con objeto de impedir que se originen gran-

des ‘espacios. libres entre sucesivos bléques de informacién

'rggistrados en la cinta, y en lugar de ello, se han pre-

visto medios eléctricamente controlados, relativamente

"bostosos; para invertir temporalmente el par del motor

de ‘accionamiento con objeto de detener la cinta,

s

RESUMEN DEL INVENTO

Un objeto del presente invento e¢s proporcio-

© nar una miquina para recibir un cartucho de cinta magné-

tica y para impulsar la cinta en sentidos opuestos a tra-
vés del cartucho v a través de una cabeza magnética de

lectura/grabacién, estando previstos medios de frenado

mecénicos relativamente econdmicos para frenar la cinta

_hasta detenerla por completo cuando cesa el accionamiento
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de la cinta.

M&s particularmente, un objeto del presente
invento es proporcionar un rodillo de accionamiento que
propulsa una cinta a través de un cartucho y que es ac-

cionado por un miembro giratorio dispuesto en un miembro

- oscilable, pudiendo aplicarse el miembro oscilable con

rodillos de accionamiento que giran en oposicién dependien
do del sentido en gque sea desplazado el mieubro oscilable,
y con medios de frenado mecénicos que son elicaces sobre
el miembro giratorio, en la posicién neutra del miembro
oscilable, de modo que la cinta sea frenada hasta una de-

tencién ripida cuando el miembro oscilable es desplazado

a una posicidn neutra,

BREVE DESCRIVCION DE LOS DIBUJOS

La figura 1 es uma vista en planta de la m4i-

guina para leer y grabar cinta magnética del invento; -

La figura 2 es una vista en alzado lateral

‘de la maquinaj

La figura 3 es una vista en seccién tomada

por la linea 3-3 de la figura 1; ‘
La figura 4 es una vista en seccién tomada
por la linea 4-4 de la figura 3;
La figura 5 es una vista en seccidén tomada
por la linéa 5-5 de la figura l§
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la figura 6 es una vista en planta de una ca~
sete de cinta utilizable con la méquina ilustrada en las

figuras 1 a 5;

las figuras 7 v 8 son vistas en seccién toma-

" das por las lfneas 7-7 y 8-8 respectivamente, de la figu-

- ra 63

la figura 9 es una vista en planta de una for-
ma modificada de la méguina para leer y grabar cinta del
invento; ¥y

la figura 10 es una vista en alzado lateral

de la maquina ilustrada en la figura 9.

DESCRIPCION DE LA REALIZACION PREFERIDA

Haciendo referencia a las figufas 1l a5, pue-
de verse que la méiquina para leer y grabar cinta ilustra-
da en ellas comprende una base 20, una base 22, un sopor-
te 24 ¥ una parte de alojamient; alargada 26 que estan

fijados entre si y que forman, conjuntamente, una armazén

de méquina. Las bases 20 y 22 estan fijadas en #Angulo

recto una con respecto a otra, La maquina se reprecsenta
con su base 20 horizontal; sin embargo, la mAquina también
puede utilizarse con la base 22 dispuesta horizontalmente,

como se describiri mis completamente en lo gque sigue. EL

. soporte 2k es fijo con respecto a la base 20 y la parte

de alojamiento 26 es fija con respecto al soporte 24,
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El soporte 24 y la parte 26 estan formados de modo que
proporcionan una ranura alargadg 28 entre ellas, en cu;o
interior puede insertarse un cartucho 30 de cinta magné;
tica. E% soporte 24 lleva montados un par de rodillos

32 elésticamente presionados para retener el cartucho 30
en confacto con superficies de referenéia dentro de la
ranura 28. Los rodillos 32 estén dispuestos giratoria-
mente en los extremos de muelles de lémina 33, £l sopor-
te 24 lleva montado tambidn otro par de rodillos 34 elAs-
ticamentg presionados, que actdan como topes para rebemner
al cartucho 30 en la posiciédn. de totalmente insertado den-
tro de la ranura 25, Los rodillos 34 se encuentran en
los muelles de lémina 33, Un par de topes de cartﬁcho

36 dispuestos en oposicién estén situados en el sopoxbe
24, '

Un motor eléctrico 38 y un miembro 40 de so-
pdrte a rotacidn estén fijados a la base 20, Un par de
ejes 42 vy Ui ostén dispuestos para girar en el miembro
de soporte a rotacién 40 y un par de poleas 46 y 48 estén
fijadas respectivamente a los ejes 42 y 44, Una polea
50 eati fijada al eje-de sa%?da del motor 38, y uné‘correé
sinfin 51 se extiende en tormo a las poleas éG, 48 f 50,
en la forma representada en la figura 3. Rodillos de ac-
cionamiento 52 vy 54 estin fijados, respectivamente, en

los extremos de los ejes 42 y 44 alejados de las poleas
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46 y 48, como se muestra en la figura 1.

7 Un miembro 56 a modo de pértico esté montado
de manera 0301lable en la base 20, ¥ un eje 58 se extlen-

de a través del miembro 56 aleJado de la base 20, Un

-~ miembro de accionamiento cilindrico 60 est4 dispuesto a

rotacién en el eje 58 y tiene una parte 62 de rodillo de
éccionamiento, de dismetro agrandado, formada en un ex-

tfemo. A partir de la figura 1l se observarsi, en particu-
lar, qué la parte 62 de rodillo de accionamiento ostd si-

éuéda entre -los rodillos 52 y 54, Un rodillo 6k de mate-'

rial simllar al ¢aucho esté unido en el otro extremo del

mienbro 60 de modo que el rodillo 64 se encuentra en el

extremo de la ranura,

Un par de brazos 66 y 68 est4n montados de

[

manera oscilable en la superficie exterior del soporte

" 24 en unas posiciones tales que pueden tener un contacto
de apoyo con la parte 62 de rodillo (véase fig. 5). Un

muelle 70 conecta los brazos 66 y 68 junto a sus extremos

Pivotados, y topes 72 y Th estén fijados a la superficie

exterior del soporte 2k, en posiciones tales que limiten
‘el movimiento de los brazos 66 y 68 uno hacia otro, KL

. miembro oscilante 56 est4 dotado de partes de apoyo 56a

vy 56b que estén destinadas a.entrar en contacto con los

brazos 66 y 68 al producirse el movimiento de oscilacién

del miembro 56, como se describiri con mayor detalle méas
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adelante.

Bl miembro oscilante 56 estéd provisto de una
armadura met4dlica 76 que se extiende a su través, y los
rmadura 76 estén junto a los micleos 78

extremos de la a

v 80 de electroimanes 52 y 84 que son fijos con respecto

a la base 20.

Una cabeza magnética 86 de lectura/grabacién
estd fijada al soporte 2l v sc encuentra en el fondo de
la ranura 28, em un lado del miembro cilindrico 60. La
cabeza 86 incluye dos olementos magnéticos 86a y 36b de

1ectura/grabaci6n vy dos oelementos magnéticos 86c v 864

de borrado de cinta. Un par de interruptores eléctricos

88 y 90, cada uno de los cuales tieme un empujador 92 de
accionamiento de interruptor, estén montados en el sopor-
te 24 y estéin dispuestos en el fondo de la ranura 28, Un
fototransistor 94 esta situado en el fondo de la ranura
28 v estd situado de modo que esté sometido a.una luz
tpansmitida en la direccién de la ranura 26, y una fﬁente
luminosa correspondiente 96 esth prevista en el lado de
la ranura 28 y proyecta luz en dngulo recto con la ranu-
ra 28. EL fototransistor y la fuente luminosa 96 estan
montados en un soporte 9§65, fijo com respecto-a la base
2G, Un miembro de guia de puerta 100 esté fijado a la
base 20, ¥ cl soporte oli est4d provisto de un saliente 102
Otro saliente

de actuacién de puerta en la rauura 28.

- T -



fiéh osts ﬁrévisto en la ranur; 28 en oposiecién al salien-
te 152; ¥y estos salientes cumplen la funcidn de guiado
f posicionamiento apropiado del c?ftucho 30 como se des-
" cribiré,
- 75- - 7- o Puede verse, por referencia a la figura 6,
““;7 ' que éltcartucho 30 comprende umn ;lojamiento 120 que tie-

ne un par de bobinas 122 y ;24, dispuestas a rotacidén en

- 81, VLés bobinas llevan una cierta longitud de cinta mag
- nética 126 que se oxtiende desde una deellas hacia lé
0 otra queresté enrollada en ambas bobinas; y la cinta se
extiende también sobra gulas fijas 128;,130 vy 132. Cuan—1
do elréartucho estd situado de manera apropiada dentro
de 1arranura 28, la cabeza 86 de lectura/grabacién est4
posicioﬁada entre la gula 130 y 132 y oprime a la cinta
15 magnética 126 soportada por estas gufas, como se muestra
en la figﬁra 6., Unos rodilloq 134, 136 y 138 estén dis-
puestos a rotacién dentro del alojamiento 120, y una co-
rrea Sinfin 140 se exﬁiehde sobre estos rodillos y también
sobre la cinta 126 enrollada en las bobinas 122 y 124,
20 El roai1107;36 est4d situado de modo que hace contacto con
el rodillo 64 cuando el cartucho 30 se encuentra en posi-
¢ién apropiada dentro de la ranura 28,
Un escudo o proteccién 142 para la cinta mag-
nética estd montado de manera oscilable en una esquina

25 del alojamiento 120 por medio de un pasader 144, y un mue-

19.12.75 - -8 -
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lle adecuado (no ilustrado) selextiénde en torno al pa-
sador 14k para hacer oscilar al escudo 142 de mod6 que
cubra la parte de la cinta magnética que se extiende en~
tre las guias 130 y 132. &l escudg 142 tiene un exbremo
alargado 1l42a, merced al cual el escudo es hecho oscilar
hacia fuera en contra de la accidén del mielle, como se

describiri, Un elemento tubular 146 esté'montado de mane-

' ra ajustable a rotacibn en el alojamiento 120 y tiene una

parte periférica 146a para apoyar contra el empujador
92 del interruptor 88, para accionar el interruptor 88.
El interruptor 88 pusde estar comectado con la circuite~
ria eléctrica para la cabeza 86, de modo gue la ;abeza
86 no pueda borrar ninguna informacién magnéticamente co-
dificada existente en la cinta ;26 cuando el elemento 146
estd en su posicién ajustada, de manera que la parte 1lhba
sea operatuva sobre el inbterruptor 88, oncontréndose el

cartucho 30 en su posicién de trabajo en la ranura 28.

'Ll empujador 92 del interruptor 90 esti en contacto con

una parbte de borde lateral del alojamiento 120, de modo
que el interruptor 90 puede utilizarse en relacién comn
1a circuiterfa eléctrica para la cabeza 86, con objéfo
de indicar que el canrtucho BOresté realmente.en posicién
apropiada en la ranura 28, TUn espejo 148 estAi montado
en el alojamiento.120 formando 450 con regpecto al bor-

de lateral del alojamientc 120, como se ruestra en la fi-
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gura 7, vy se contempla que ei alojamiento 120 sea de ma-
terial transparente de manera que la fuente luminosa 96
pueda ser efectiva para pr&yectar un rayo luminoso sobre
el espejo 148, cuyo rayo ha de ser reflejado desde é1 Lha-
5 . cia el fotofransistor 9L, suponiendo que existan orifi-
. " cios a través de la cinta 126 indicativos de que se apro-
xima un extremo de la cinta 126, EL alojamienfo 120 es-
t4 provisto de ranuras 150 en sus lados, dentro de cuyas
ranuras pueden coincidir los rodillos 34 presionadbs elis-
10 © ticamente y estd provisto de ranuras 152 y 154 en sus ex-
tremos, para recibir los salientes 102 y 104,

Con el fin de poner en marcha la maquina, se
desplaza hacia abajo el cartucho 30 introduciéndolo en
la ranura 28, encontrandose el escudo 142 hacia abajo ¥y

15 Ven el borde de la derecha de la ranura 28, seglin se ve
la ranura 28 en la figura 1. Ll extremo éldrgado 1h2a
del escudo 142 incide contra el saliente 102 en el lado
de la ranura 28, y el saliente 102 hace girar asl al es-
cudo 142, de modo que se extienda hacia fuera con respec-

20 to al alojamiento 20, en la direccidén ilustrada en la fi-
gura 6. -El cartucho 30 es empujado adn méds hacia abajo
dentro de la ranura 28; vy, durante este movimiento y tam-
bién cuando el cartucho 30 esté completamente situado den-
tro de -la ranura 28, los rodillos 32 presionados elAsti-

25 camente actlan sobre el cartucho 30 y mantienen las super-

19.12.75 - 10 -
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ficies 152a y 154a que definen la ranura contra las supér—
ficies 102 y 10ka de los salientes 102 y 104, Las supe;-
ficies 102a y 104a actdan asi como superficies de referén—
cia para conservar al cartucho 30 posicionado en forma g -
propiada transversalmente en la ranura 28.

Eventualmente, durante este movimiento descen~
dente del cartuchio 30 en la ranura 28, los rodillos 34
presionados elésticamente entran en las ranuras. 150 en
los lados del alojamiembo 120, y poco después de ello,
el rodillg 136 hace contacto con el rodillo 64. IEl rodi-
1lo 64 impide cualquier movimiento adicional haecia abajo
del cartucho 30 en la ranura 28 ¥ actda, en efecto, como
tope para el cartucho 30, Los topes 36 no entran, ordi-
nariamente, en contacto con el cartucho 30 en su movimien-
to hacia abajo en la ranura 28 y acttian solamente como

medios de detencién para impedir un movimiento hacia aba-

jo indebido del cartucho 30 en la ranura 28 que puéiera
ser provocado por una fuecrza manual excesiva en direccién
hacia abajo, ejercida sobre el cartucho 30.

Cuando el ‘cartucho 30 se encuentra en su po-
sicién de trabajo final en la ranura 28, con el rodillo
136 en contacto con el rodillo 6, los rodilios 34 pre-
si?nados elisticamente actdan sobre los bordes 150a de
las ranuras 150 vy ejercen una fuerza continua sobre el

cartucho 30 en dircceidén descendente, reteniendo Iirme-
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mente al rodillo 30 contra el rodillo 64.aﬁn éuandorelis

) rodillo 6k puede tener un movimientc de traslacién simul-

tdneo con el movimiento de oscilacién del miembro de so~
porte 56 para el rodillo 64, Los rodillos 34 presiona-
dos elésticamente que actdan sobre los bordes de las ra-

nuras 150a proporcionan asi una accién de flotacién del

' cartucho 30 sobre el rodillo 64 que tiene este movimiento

de traslacién, manteniendo una aplicacién de accionamien-

"to firme del rodillo 136 comn el rodillo 6%, Los rodillos
34 presionados elisticamente que actdan sobre los bordés
" 150a de la ranura cumplen también la funcién de medios

-de fiador para retener elasticamente al. cartucho en ia

ranura 28 hasta que es aplicada una fuersza predeterming~
éa al cartucho para tirar de &1 haciarfuera'de la‘ranu?éﬂ
28, y los rodillos 34 ayudan también a los rodillos 32

a mantener al c?rtucho 30 ea una posiciénrde coincidehcia.

Cuando el cartucho 30 se encuentra on su pPo=-

8icidén de trabajo en la ranura 28, apoyando el rédillo

136 sobre el rodillo 64, la cabeza magnética 86 opriue

la cinta magnética 126, de modo que la cinta 126 se encuen-
tra en'una condicién arqueada entre las guias 130 y 132
(véase figura 6),

Puede suponerse que el motor 38 se encuentra
funcionando y que los ejes 42 y 4k son saccionados por tan-
to por la correa 51, El accionamiento de los ejes 42 y

- 12 -
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Ll se realiza en sentidos opuéstos, siendo accionado el
eje 42 en el sentido A y siendo accionado el eje 4l en
el sentido B, Iuicialmente, puede suponerse que ol miem-
bro oscilable 56 se encuentra en su posicién neutra, co~

mo se ve en la figura 5, encontrandose desexcitados ambos

electroimanes 82 y 84%. Los brazos 66 y 68, bajo la accién

del ﬁuelle 70, apoyan contra el miembro 60 de accionamien-

to giratorio y lo frenan, merced a su parte 62 de rodillo.

En estas condiciones, la parte 62 de wodillo de accionamien

to del mi?mbro giratorio 60 estd fuera de contacto con

los 1rodillos de accionamiento 52 ¥ 54, de manera que el

miembro 60 y el rodillo 64 son estacionarios. ,
Suponiendo que se desea impulsar la cinta umag-

nética 126 en el sentido denominado de "avance", desde

la bobina 124 a la bobina 122, se excita el electroiman

82, La excitacién del electroimén 82 hace que el miembro

56 oscile en torno a su montaje de pivotamiento inferior

con respecto a la base 20; realizdndose el movimiento os-

cilante del miembro 56 en sentido levégiro, segin se ve

en la figura 5. La parte 62 de rodillo de accionamien-~

to del miembro giratorio 60 montada en el miembro oscila-

ble 56 es puesta asfi en relacidn de accionamiento por fric-

cién con respecto al rodillo 52. K1 rodillo‘52 es impul-

sado a partir del ejc 52 y, por tanto, hace girar al miem-

bro 60 y a su rodillo 64, y el rodillo 64, al girar, im-

- 13 -
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** pulsa al rodillo 136 del cartucho 30, &£l rodillo &4, de-

bido al movimiento oscilante del miembro 56, se muove de

modo que su centro se desplace saliendo de una linea ver-
tical directa desde el centro del rodillo 136; sin émbar—
go, el rodillo 64 permanece en relacién de‘acqiqna$iento
éon respectolal rodillo 136, debido a la accién de los
rodilloS_BQ presionados elisticamente 'sobre los bordés
150a de las ranuras 150.

Al ser asl accionado el rodillo 136, la co-

rrea 140 recibe un movimiento correspondiente en tormo

. a los rodillos 136, 134 y 138 y, al apoyar sobre las su-

perficies exteriores de los rollos de cinta 126 existen-

tes en las bobinas 124 y 122, hace qgue la cinta 126‘sea

arrastrada sobre la bobina 122 v sen retirada de la bobi-

na 124, pasando en todo momento sobre la cabeza 86 de

lectura/grabacién., La cinta 126 puede ser codificada

.

- magnéticamente, durante este movimiento, haciendo uso de

la cabeza 86, ollien puede leerse inforﬁacién previamente
codificada en la cinta 126 haciendo uso para ello de'la
cabeza 86. El movimiento oscilante del miembro 56 en el
sentido levégiro, debido a la accién del electroimin 82,
hace que el brazo 66 sea desplazado, dejando de estar en
contacto con la parte de rodillo 62, siondo movido el bra-

zo 06 en contra de la accién del muelle 70 por medic del

saliente 56a del miembro oscilante 56, Se impide que el

- 14 -
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" brazo 68 se mueva hacia la dizquierda, como se ve en la

- figura 5, debido a la accién del tope 74, De este modo,

el movimiento oscilante del miembro 56 en sentido levégi~

%
ro, segin se ve en la figura 5, tiene el efecto de desa~ ’

" plicar los brazos 66 y 68 con respecto a la parte de ro-

dillo 62, de modo que los brazes 66 y 68 no ejercen niii-

guna accién frenante sobre el miembro giratorioc 60 en es

te momento,

Cuando se desea detener este movimiento de
la cinta magnética 126, se desexcita el electroimén 82,

Bl miembro oscilante 56 y los brazos 66 y 68 vuelven en-

‘tonces a sus posiciones neutras de la figura 5, por ac-

cién del muelle 70, In estas posiciones, los brazos 66

"y 68 apoyan contra la parte de. rodillo 62 bajo la accién

"del muelle 70 y actdan como miembros frenantes con res-

pécto a la parte de rodillo 62 v el miembro giratdrio 60,
Como el miembro giratorio 60 es fremado, el rodillo 136
y la cinta 126 Aon fronados igualmenme. Asi, tan pronto
Eomo ol electroimin 82 es desexcitado, los brazos 66 y

68 se mueven hacia posiciones de frenado neutras con res-

‘.

pecto al miembro gliratorio 60, ¥y ol movimiento de la cin-

ta 126 es detenido répidamente,

Cuando se desea que la cinta 1206 se desplace
en sentido contrario, de izquierda a derecha segln se ve
en la figura 6, se excita el electroimin 84, El electroi-
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mén 84 funciona para hacer osczlar al brazo 56 en sentl—

do dextrégiro, segin se ve la figura 5, ¥ la parte de ro.

" dillo de accionamiento 62 del miewbro giratorio GC es

puesta en relacién de accionamiento por friccién con res-
pecto al rodillo de acciomamiento 5%, Los brazos 66 vy
68 son desaplicados con respecto a la parte 62 del rodi-

1lo de accionamiento en forma similar al caso en que el

- miembro 36 era hecho oscilar en sentido levégiro bajo la

accién del electroimén 82. El rodillo 54 de. accionamien-
to, que gira en sentido opuesto con respecto al rodillo
de accionamiento 52, impulsa al miembro 60 en sentido con-
trario; y la cinta 126 es desplazada en sentido inverso
por el efecto del accionamiento del rodillo 64, el fodié
1lc 136 y la correa 140, EL movimiento inverso de la
cinta 126 se emplea, en general, para devolver la cinta
126 a una posicidn original antes del regi;tro, de modo
que pueda tener lugar una accién de lectura haéiendd uso
de la cabeza 86 para comprobar informacién previaniente
codificada en la cinta. |

La realizacién del invento ilustrada en las
figuras 9 y 10 constituye béasicamente una,realizaciéh do-
ble de la Fforma de cartucho dnico del invento representa-
do en las figuras 1 a 8, de modo que pueden utilizarse
dos cartuchos 30C.en lugar do solamente uno, Las Liguras

9 y 10 que representan la segunda forma del invento corres
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ponden, respectivamente, a lag figuras 1L y 2 que llustran
la primera forma del invento. La forma del invento repre-
sentada en las figuras 9 y 10 comprende conjuntos A y B,

v el conjunto A es susﬁancialmenté el mismo que la forma
del invento representada en las figuras 1 a 8, EL con-
junto B incluye un soporte 2hka y una parte de alojamiens
to 26a que forman, juntas, una ranura 28a para recibir

un cartucho 30, un par de rodillos de accionamiento 52a

y 54a y un miembro oscilante 56a que lleva montado un
miembro giratorioc GO0a en é&l. El miembxro L0 de soporte

a rotacién, el motor eléctrico 38, la corwvea 51 y las
poloas 46 y 48 del conjunto A se utilizan para acclonar
el conjunto B, y estas partes, por tanto, no estén dupli-
cadas para el conjunto B, ILos ejes L2 y 44 han sido alar-
gados para constituir los ejes 42a y 4lta de la maqguina

de las figuras 9 y 10, y los rodillos de accionamiento
52a y 5ha del conjunto B estan fijados en'los.ejes alar-
gados 42a y 4ha para ser accionados por ellos, La base
20 ha sido alargada para consbtituir la base 20a, ¥ la ba-
se 20a es fija con respecto a la base 2Z2a, que &g sus-
tancialmente idéntica a la base 22, Las poleas 46'& 48
accionadas por el motox 38 del comnjunto A son efectivas
para impulsar las partes méviles del conjunto B asl como
del conjunto 4, vy en la misma forma que se ha descrito
previamente en relacién con la realizacidén del invento
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_ de las figuras 1 a 8. Un cartucho 30 puede colocarse en'

Sk

-:la ranura 28a del conjunto B. al mismo tiempo que un car-
Ttuchq 30 se encuentra en la ranura 28 del conjunto A, y»
"la forma del invento representada en las figuras 9 v 10.

*  permite asi utilizar dos cartuchos 30 al misuo tiempo.

En el caso de que se desee hacer uso de la
maquina de las figuras 1 a 8 con la ranura 28 en posicién

horizmontal en lugar de vertical, la miquina se coloca en

T un soporte horizontal haciendo uso de la base 22. En es-
: te caso, la base 20 es vertical y las partes de la méqul-

< na cooperan entre sif en la misma forma que se ha descri-

to con anterioridad. La forma del invento de las figﬁ- -

ras 9 y 10 puede utilizarse también con las ranuras'28

: Y 28a horizontales, In este caso, la base 22a asté colo-

cada en un soporte horizontal, de modo que la base. 20a
esté vertical.

Ventajosamente, ios brazos 66 y 68 funcionan
como medios de frenado para la parte 62 de rodillos de
accionamiento y el miembro 60 de acciongmiento giratorio
y, por tanto, cumplen la funcién de medios de frenado pa-
ra la cinta 126 qﬁe se emcuentra en relacidén accionada
con respecto al miembro 60 debido al rodillo 64 en con-
tgcto con el rodillo 136. Los brazos 66.y 68 que coope-
ran con la parte de rodillo 62, constituyen asi unos ne-

dios de frenado relativamente sencillos y econémicos pa-

- 18 -



I

ra la cinta 126, merced a los Suales la cinta puede ser
detenida répidamente después do que se ha producido una
operacién de lectura o de grabaciébn, |
Esta solicitud que corfcsponde a la presenta-
5 da en Estados Unidos de América, el dia 17 de Dicienbre
de 1974, bajo el N¢ 333.735, se acoge a los beneficios
del articulo 51 del vigente Estatubo sobre Propiedad In-

dustrial.

10 ‘

RETVINDICACIONES

15

Los puntos de invencién, propia y nueva, que

se preéentan para gue seai objeto de esta solicitud de
20 Patente de Invencién en BEspafia, por VEINLE afios, son los
que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

12,- Perfeccionamientos introducidos en una
disposicién de accionamiento para cartucho de cinta, que
incluye una armazbén que define un rebajo dentro del cual

25 puede insertarse un cartuclio de cinta, tenlendo dicho car-

19.12.75 - 19 -
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‘ acclonamiento a lados opuestos de dicho miembro oscil

y tucho de cinta un rodillo de a001onamicnto que, cuando .

es acclonado, impulsa a la cintag del cartucho, un mlembro
oscllable soportado por dicha armazén y'qpe lleva mon%af'
do unrﬁiembro de accionamiento giratorio en é1, queise
aplica con dicho rodillo cuando el cartucho se encuénfra
en el citado rebajo, un par de rodillos de accionamienfo
montados en dicha armazén, medios motores para impulsar -

dichos rodillos de accionamiento en forma diferente uno

" respecto. a otro, estando dispuestos dichos rodillos de 2

'an

~ble de manera que dicho miembro de a001onam1ento giratc-=

rio se apllque a uno u otro de dlchos rodlllos de accio-
namiento dependiendo del sentldo*en que se- haga oscllar
a dieho mis@bro oscilable, para impulsar por tanto dicha
cinta en forma diferente dependiendo de cuil de los ro-r
dillos de accionamiento esté asi aplicado, un par derm%em—

bros de freno movibles a lados opuestos de dicho miombro

oscilable y que se aplican con dicho miembro de acciona-

"miento giratorio para detener a éste y para frenar asi

a dicha cinta, cuando dicho miembro oscilable se encuen-
tra enruna posicién neutra, hallindose diéﬁo miembro;de
accionamiento giratorio fuera de relaciénrde ggcionamien~
to con respecto a dicho par de rodillos de éccionamiento,
y medios montados en dicho miembro oscilable para mover
cada uno de dichos mienbros de fremo con objeto de sacar-

- 20 -
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los de la relacidn de frenado con respecto a dicho mie?bro
de accionamiento giratorio cuando dicho micembro oscilable
@s hecho oscilar en direcciém a este miembro de freno,A
con objeto de aplicar dicho miembro de accionamiento gi-
ratorio con uno de dicho par de rodillos de accionamiento,
por lo que dichos miembros de fremo son ineficaces sobre
dicho miembro de accionamiento giratorio cuando dicho miem
bro de accionamiento giratorio est4 siendo impulsaco.

28, - Perfeccionamientos de acuerdo. con la

" reivindicacién 1%, segdn los cuales dicho par de miembros

de freno movibles estén constituldos por un par de brazos
de freno dispuestos de manera oscilable con respectg a
dicha armazén, a lados opuestos de dicho miembro oscila-
ble,

g, Perfeccionamlentos de acuerdo-con la
reivindicacién 1%, sogin los cuales dicho par de miembros
de freno movibles estin constituidos por unm par de brazos
dispuestos de manera oscilable con respecto a dicha arma-
zén y situados a lados opuestos de dicho miembro de accio-
namiento giratorio; incluyendo el accionamiento de ggrtu-
cho de cinta un muelle que conecta dichos brazos de fre-
no y que tiende a reunir diéhos brazos y a retenerlos en
aplicacién con dicho miewbro de accionamiento giratorio
cuando dicho miesbro oscilable se encuentra en su posi-
cién neutra; y un tope para cada uno de dichos brazos de

- 21 -
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"freno, para limibar el movimiento oscilante de un brazo
. dezfreno hacia el otro brazo de freno bajo la acclén de
" . dicho muelle, de mauneTra gue cuando dicho miembro oscila=

" bley dlcho mienbro de accionamiento giratorio son despla-

i

 zados para separarsc de este brazo de freno, el miembro

de accionamiento'giratorio se desaplica con respecto a

este brazo de freno.

L, - perfeccionamientos de acuerdo con la

* . peivindicacién 1%, segin los cuales dicho par-de miembrqs

~ o de freno mov1bles estén constituidos por ui par de’ brazoa

de frono, dispuestos de manera oscilable con respecto a'

* dicha armazén, a lados opuestos de dicho mlembro osc1la~r
 ble, 1ncluyendo dichos medlos motores para impulsar a di- .-

- ghos rodillos de accioneamiento un motor con una polea de'

salida, un par de poleas que tienen respectlvamente una'

relacién de accionamiento con dichos rodlllos de accio-'

o namiente, y una correa que se extlende en tormo a dichas

poleas, de tal moda queo diohos rodillos de acclonamiento

sean impulsados en sentido opuesto, por 1o que la cinta
on dicho cartucho puede ser desplazada en sentidos opues-—

tos a través del cartucho dependiendo de cudl de los ro-

* dillos de accionamiento esté en contacto con dichio. miem-

bro de accionamiento giratorio.
58 .~ PERFECCIONANIENTOS INTRODUCIDOS BN UNA
DTSPOSICION DE ACCIONAMIENTO PARA CARTUCHO DE CINTA,

- 22 -



Tal y como se ha descrito em la Memoria que

o~

antecede, representado en los dibujos que se acompanan,

los fines que se hon especificado.

y con
Bsta Memoria consta deé veintitrés hojas es-
5 critas a maguina por una sola cara. ‘
Hadrid, 28 DiC. 1979
P, A.
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