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La invención se refiere a unos sistemas de obloqa 
oída sobre el núcleo de la bobina del extrajo de la mecha 
al principia de la sacada en máquinas otiles autoa3&tieas 
talas como- aocheras estiradorae (intcrscctings) , acabado­
res, y máquinas similares, que comprende un cilindro rota­
tivo horizonte! de arrastre de un núcleo de bobina que des 
cansa sobre dicho cilindro y un ̂ tiemtecha animado con un 
movimiento longitudinal do vaivén en le proximidad de la ge 
neratris de contacto del núcleo da la bobina y del cilindro 
de arrastre. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Los mecanismos de mudada automática proceda gong, 
raimante en tres fases, a saber: la afección de una bobina 
llana, la colocación de un nuevo núcleo de bobina, y la c& 
locación cobre dicho nuevo Ráele# de bobina del extremo de 
la mecha formado por rotura cuando tiesa lugar la eyección 
de la bobina llena. Es ceta última fase, la alimentación 
del extremo de mecha en el núcleo de bobina, que la presen­
te invención so propoma perfeccionar. - - -  - -  - -  - -  -

Ba los mecaniemos conocidos do este tipo, el exlare 
mo de la mocha se presenta libremente al núcleo de bobina 
y ce rebatido, por ejemplo, por una chapa, después es toma-



do do una manera o menos secara por él cilindro do arrag 
tro y $1 núcleo do bobina, lo que presenta particularmente 
loa inconvenientes siguientes: —

Eado que al extremo da mecha estd libro, os decir 
5. qua no está os aodo alguno controlado coa respecto al nú­

cleo do bobino, puedo procootaraa do la atañera más aaárqui 
ce posible, lo que puede provocar arrollamientos, atasca­
mientos y, por consiguiente, grande* perdidas de material y 
de tiempo para ol personal que oatd otúigado a intervenir a 

10. moñudo. Puede también proasatarae do través, por el lado, o
en una posición desventajosa cualquiera, de manera que el 
árgano rebatidor no !Modo siempre robatir la macha alrede­
dor dal núcleo do bobina, lo que presenta los inconvenientes 
ya citados y es una causa de paro intempestivo de la máqui- 

15. na. -

Cuando el extremo do la mecha os rebatido alrededor 
del adoleo de bobina, corre el riesgo de no ser siempre to­
mado y arrastrado por el cilindro do arrastre y núcleo de 
bobina# lo que puedo también provocar atascamientos, paros 

80. de la máquina, pérdidas de material e incluso la ejecución 
do bobinas defectuosas. - - - - - - - - - - - - - - - - -

El objetivo de le invención es realisar un sistema 
de colocación sobre el núcleo do bobina del extremo de la 
mecha, al principio de la mudada, que no presente los incoa 

25. venientes precitados de los dispoei&Mkw conocidos. - - - -



A este efecto, el sistema eagÓh le invención com­
prende una boquilla de aspiración del extremo de la mecha, 
sitiada esaciblemeate a nivel de la gmaeratriz de contacto 
ŝttre el cilindre de arrastre y el nddeo de bobina, a uaa 
cierta distancia de dicha generatriz por el lado corriente 
abaje, con respecto si sentido de rotación del cilindro de 
arrastre, y na dedo rebatidor parálelo a dicha generatriz 
y que puede oscilar paralelamente a si ademo entre una po­
sición de reposo, per debajo del espacio comprendido entre 
la generatriz de contacto precitada y la boquilla de aspirg 
ción del extremo de la aecha, y usa posición activa en la 
qpa se halla por encima y por detrás del ndeleo de bobina 
con el extremo de la mecha que ha arrastrado pasando de su 
posición de reposo a su posición activa, presentando dicho 
dedo por lo menos un surtidor de aire, que está dirigido, 
cuando dicho dedo rebatidor está en su posición activa, bg 
cia d  espacio coaprendido entre el cilindro de arrastre y 
el nádeo de bobina-, por detrás da datos,, es decir por el 
lado de corriente arriba, y que está unido temporalmente a 
una fuente de aire comprimido.

Con un sistema de este tipo, en el momento de rea 
limar una mudada, se da al extremo de la mecha una longitud 
suplementaria por una' frenada de la máquina, a fin ée qpe 
pueda ser tomado per la boquilla de aspiración y ser, por 
consiguiente, tensado. El dedo rebatidor, en su movimiento 
ascendente a partir de su posición baja de reposo, arrastra 
a su paso el extremo de la mecha asi tensado y le coloca



alrededor del núcleo de bobine. Al final de carrera, cuando 
ae halla por encima y por detrás da dicho nú^ao da bobina, 
eu eurtidor de aire comprimido ea alimontado, da manara que 
coloque al axtrmao áe la mecha anira el cilindro da arras­
tre y el núcleo de la bobina, por al lado corriente arriba 
da la generatriz de contacte, da manera que el extremo da 
la macha aaa tomado y aárastraáo entra el cilindro da arrqg 
tre y al núcleo de la bobina. Si sa aBade ^e, durante el 
ciclo de trabajo del dedo rebatidor del extremo de la macha, 
el guíamecha se desplaza da un extremo al otro dal núcleo 
da bobina, aa constata que la parte da macha suministrada 
por el guiamecha al final de oate cielo viene a recubrir la 
parte terminal del extremo de aecha formando, por consi­
guiente, el principio da un nudo apropiado para retener al 
conjunto del extremo da la aecha bien sujeto alrededor del 
núcleo de bobina, lo que es totalmente favorable para el 
buen inicio del bobinado da la mecha. - - - - - - - - - -

Una realización de esta tipo presenta toda una se­
ria da ventajas: - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Dado que al extremo da la aecha está tensado, se 
presenta siempre da la miaña manara y correctamente sobra 
al núcleo da bobina, lo que reduce los riesgos da arrolla­
miento y de atascamiento y permita, por consiguiente, una 
ganancia considerable de material y de tiempo para el peng* 
nal. Resulta da alio un aumento del rendimiento da la séqu^ 
na. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -
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Dado que el extreme de la Ríe cha está controlado 
con respecto al núcleo de bobina, puesto que eetá tensado, 
ocupa siempre una posición precisa y el órgano rebatidor os 
siempre capas de rebatir la meeha&rededor del núcleo de bo 

$* bina, lo que evita paros de la máquina, - - - - - - - - -

Gracias al aire soplado por el o los surtidores 
del dedo rebatidor, el extremo de la aecha está siempre 
bien colocada antro el cilindra de arrastro y el núcleo de 
bobina, de manera que es, de forma segura, temado y arras- 

10. trado per éstos, lo que suprime aún causas de atascamiento,
paros de la máquina, pérdidas de material, y el riesgo de 
la ejecución de bobinas defectuosas. - - - - - - - - - - -

Por los movimientos precisos do loe órganos del 
dispositivo y gracias al hecho de que sus posiciones son 

15. bien definidas y constantes, el extremo de la mecha ocupa
siempre la misma posición, lo que hace la máquina muy fia­
ble. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

La combinación de la acción áel dispositivo rebatí 
dor de mecha y del movimiento del guíamecha de bobinad# aqg 

2&. gura la formación de un bucle e incluso de un principio do
nudo de la mecha alrededor del núcleo de bobina, lo qaa in 
cr ementa aún la fiabilidad de la máquina. - - - - - - - - -

En un modo de realización ventajoso, una mesa ho­
rizontal se extiende desde la proximidad de la generatriz 

35. de contacto entro el cilindro de arrastre y el núcleo de bo



bina hasta la boquilla A# aspiración del extreme de la me­
cha y el dedo rebatidor está, en. posición de reposo, esca­
moteado por debajo de dicha mesa, a travóa de uaa escotada 
ra de data. Asi, al principio de cada cielo de modada, el 

5. extremo. de la mecha, suministrado por el cilindro de arrag, 
tre y aspirado por la boquilla, descansa deslizando sobre 
esta mesa, le que mejora la precisión de su posicionamian- 
to propicio para facilitar su toma por parte del dedo ret& 
tidor. -

1Q. la invencióa so comprenderá mejor con la lectura
de la descripción siguiente y del examen de los planos sng 
xoa que muestran, a titulo de ejemplo no limitativo, un !M 
do de realisación de un dispositivo sagán la invención para 
la colocación sobre el núcleo de bobina del extremo de la 

1$. mecha al principio de mudada an una máquina textil automá­
tica.

3n estos planos* —  - - -

Fig. 1 es una sección del conjunto dal dispositivo 
realisada según la linea quebrada 1-1 de la fig. 2, inmedia 

20. tamente deepuás de la colocación de un nddleo de bobina va­
cío, -

fig. 2 es una vista en planta que corresponde a 
la fig. 1, ------------------ - - * * --------- ---------

fig. 3 es una vista andida a la fig. i, daspuós



del avance del principie de mecha a rebatir sotare el núcleo 
de bobina,

fig. 4 es una vista ea planta Que corresponde a la 
fíg* 3. -------------  ̂̂  ----- -

fig. 5 ilustra, en sisado, al final Re la coloca­
ción del extremo de la mecha sobre el núcleo de bobina, y -

fig. 6 es ana vista en planta <pie corresponde a la 
fig. $. ------------------------- -----

El dispositivo representado en las figs. i y 2 qa 
tá destinado a la colocaeida sobre el núcleo de bobina í 
del extremo de la mecha 2 al principio- do la mudada ea ana 
máquina textil automática tal coso una mechera, una estira 
dora, un acabador o una máquina similar*

La máquina comprende un cilindro rotativo &orizqn 
tal 1 de arrastre del núcleo de bobina i que descansa sobre 
dicho cilindro 3 y un guiameoha 4 animado con un movimiento 
longitudinal de v&isfán en la proximidad de la generatriz de 
contacto 5 entre el núcleo de bobina i y el cilindro de 
arrastre 3. - ------

3! dispositivo que permite rebatir el extremo da 
mecha 2 alrededor de un núcleo de bobina vacio i, que aca­
ba de ser colocado sobre la máquina, comprenda eseneialmen 
te una boquilla H  de aspiración del extremo de la mecha,
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un dedo rebatidor 12 y, en el anda de realización re^raaen- 
tado, ana mean 13. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

La boquilla 11 de aspimcióo del extremo de la me­
cha está situada sensiblemente a nivel de la generatriz de 

5. contacto 5 entre el cilindro de arrastre 3 y el mielgo de
bobina 1, a una cierta distancia de dicha generatriz 5, por 
el lado corriente abajo con respecto al sentido de rotación 
f del cilindro de arrastre 3. Dicha boquilla está conecta­
da a una fuente de aspiración por un conducto 14 bajo el 

10. control de una electroválvula 1$. SI dedo rehatidor 12 es
un elemento rectilínea, paralelo a la generatriz de contac 
to 5* y esté soportado por un brazo acodado 16 que puede 
oacilar alrededor del eje geométrico 17 del cilindro de 
arrastre 3* A este efecto# el brazo 16 esté fijado sobre 

15. una vaina y) soportada por dos (uno en cada extremo del ci
l&adro de arrastre 3) soportes i8 que permiten al conjunto 
pivotar alrededor del eje 17* Cada soporte 18 contiene un 
anillo autolubricaate 33 que le permite pivotar libremente 
alrededor del árbol que tiene por eje 17. $1 mando de este 

20. pivotamiento ae realiza por el Órgano de mando 31. - - - -

Así , el dedo rebatidor 12 pueda oscilar paralela­
mente asi mismo desde una posición de reposo, que es la re 
presentada en las figo. 1 y 2, donde se halla justo por %  
bajo del nivel de la boquilla 11 de aspiración del extremo 

25. de la sedea, as decir por debajo del espacio comprendido 
antro la generatriz de contacto 5 y dicha boquilla 11 de 
aspiración# y una posición activa, representada en las figs.



5 y 6, as la que ee halla par encima y per detrás del nd- 
biso de bobina 1.. — - —  -

la sosa 13 ee horizontal y ee extiende donde la 
proximidad de la generatriz de contacte 5 hasta la boqui­
lla ti de aspiración del extremo de la mecha, seasibleaea* 
te a nivel de dicha generatriz de contacto 5 y, preferente 
monte, un poco por debajo da data para que el extremo de 
la mecha 2 pueda depositarse ai la misma y desligar en ella 
fácilmente al principio de un cielo de colocación del extirga 
ao do la mecha 2 sobre el addeo de bobina 1, la mesa 13 
presenta una escotadura 21 a través de la casi puede escamo 
tasarse el dedo rebatidor 12 en posición de reposo. Bata es­
cotadura 21 presenta una parte rectilínea 22, paralela al 
eje 17 del cilindro de arrastre 3 para el peso del dedo re 
batidor 12, y otra parte rectilínea 23 perpendicular a la 
primera para el paso dal brazo 16 que lleva él dedo rebatí 
dor 12. - ------ ----------- '-------------------------

El dedo rebatidor 12 presenta por lo menos un sur 
tidor do aire 26, que está dirigido, cuando el dedo rebatí 
dor 12 ocupa caí posición activa de las fige. 5 y 6, hacia 
el espacio C comprendido entre el cilindro de arrastre 3 y 
un nRdeo do bobina 1, por detrás de óstoe, os decir por 
el lado corríante arriba. Ion surtidores de aire 26 pueden 
estar conectados a una fuente de aire comprimido, bajo el 
control do una electroválvula 2$, por un conducto 27 que 
desemboca en el brezo 16, por medio de la vaina 3&, y en



$1 dedo rebatidor 12, a este afeóte tabular.

3R funcionamiento del sistema es el siguiente! - -

Cea ocasión de cada sudada, un. núcleo de bobina v& 
cío 1 es colocado sobre el cilindro de arrastre 3, sobre el 
cual desosase el extremo de la mecha 2 que termina la me­
cha 6, como se ha representado en las figo, 1 y 2. Se tmpig 
za por dar al extremo de la mecha 2 una longitud suplemen­
taria por una frenada de la máquina, como se ha representan­
do en las figs. 3 y 4, es decir que el extremo de la punta 
de la mecha 2 desliza sobre la mesa 13, guiada @n este mo­
vimiento por el efecto de aspiración de la boquilla ti que 
toma la parte terminal de dicho extremo de mecha 2. asean­
te este, tiempo, el gufamecba 4 se coloca, con la mecha 6, 
en un extremo del núcleo de bobina, como as ha indicado en 
& en la fig. 4. Se para, el avance de la mecha y se hace p& 
ear el dedo rebatidor 12 de su posición de reposo, que ocu 
pa aún en las figs. 3 y 4, a su posición alta activa de las 
figs. $ y 6 por un movimiento de pivotamisnto en el sentido 
de la flecha f,1. El dedo rebatidor 12 levanta por tanto al 
paso el extremo de la mecha y le hace pasar por encima del 
núcleo de bobina 1. Se alimenta el surtidor 26, a fia de 
que el aire comprimido que es proyectado acabe de rebatir 
el extremo de la mecha 2 alrededor del núcleo da bobina 1, 
de una forsa segura, en un intervalo comprendido entre el 
cilindro de arrastre 3 y el núcleo de bobina 1, por el lado 
corriente arriba de le generatriz de contacto 5. La máquina 
es entonces puesta de nuevo en marcha y el guíamecha 4 se
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desplaza con la aecha 6 hacia al otro extremo B del núcleo 
da bobina, lo que termina el bucle o el principio de nudo 
de la mecha alrededor del núcleo de bobina 1. SI apriete 
del extremo de la mocha contra el núcleo de bobina asegura 

5. un inicio muy eficaz Re! principie de la operación Re boM 
nado que, desde entonces, se prosigue n&Malmeate, aientrae 
el dedo rebatidor 12 es Suelto de nuevo a su posiciéa. de r^ 
poso de las figs. 1 e 4, bajo la mesa 13, y la alimentación 
del surtidor de aire comprimido 26 de dicho dedo 12 es i a %  

10. rruapida. Se para tambión la acción de la boquilla 11 de as
piraeiéí del extremo de la mecha. - - - - - - - - - - - - -

Se podría completar la acoi&t do los elementos des 
eritea más arriba por la adición de una boquilla suplemen­
taria de aspiración o de soplado 29 que desemboque ea la so 

15. na C, corriente arriba de la generatriz de contacto 5, al
objeto de atraer o aplicar la parte terminal del extremo de 
la mecha entre el cilindro de arrastro 3 y el núcleo de bo­
bina 1. La boquilla 29 puede aspirar d  extremo de la mecha, 
o incluso soplar encima, lo que la aplica muy bien entre el 

20. cilindro de arrastre 3 y el núcleo de sabina 1. - - - - -

Desde luego, la invención no está limitada al modo 
de reaiisaeión descrito y representado y, desde luego, que 
ce pueden aportar al miento modificaciones, según les aplica 
clones previstas, sin salir por elle de su marco. - - - - -

25. K 8 T A

Se declaran de novedad y propiedad para BspsBa,



sus territorio* y playa* Re soberanía, la* siguientes: 

R E I V I N P I C A C I Q H K S

1.- Perfeccionamientos en loa sistemaa de coloca­
ción sobre el núcleo de bobina del extremo de la mecha ai 
principio de modada en una máquina textil automatice, tal co 
tac una mechera, es tiradora, acabador o máquina similar, que 
comprenden un cilindro rotativo horizontal de arrastre de 
un núcleo de bobina que descansa cobre dicho cilindro, un 
guíame cha animado con un movimiento longitudinal de vaivén 
en la proximidad de la generatriz de contacto de un núcleo 
de bobina y del cilindro de arrastra, y unce medios de so­
plado para la colocación cobre el núcleo de bobina del ex­
tremo de la mecha, caracterizados porque el cisterna compren 
de, en combinación, una boquilla de aspiración del extremo 
de la mecha situada sensiblemente a nivel de la generatriz 
de contacto entre el cilindro de arrastre y el núcleo de bo 
bina, a una cierta distancia de dicha generatriz por el la 
do corriente abajo, con respecto al sentido de rotación del 

. cilindro de arrastre, y un dedo rebatiáor paralelo a dicha 
generatriz y que puede oscilar paralelamente asi mismo en­
tre una posición de reposo, por debajo del espacio compren 
dido entre la generatriz de contacto precitada y la boqui­
lla de aspiración del extremo de la mecha, y una posición 
activa en la que se halla por encima y por detrás del núcleo 
de bobina con el extremo de la mecha que ha arrastrado pa­
sando da su posición de reposo a cu posición activa, presen 
tanda dicho dedo por lo menos un surtidor de airer que está



dirigido, enanco dicho dedo rebatidor so baila, en w  poei 
ción activa, hacia el espacie comprendida entre el cilin­
dro de arrastre y el núcleo de bobina, por detrás de datos, 
es decir par el lado corriente arriba, y que es conectado 
temporalmente a una fuente de aire comprimido. - - - - - -

2.- Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
caracterizados porque una mesa horizontal se extiende desde 
la proximidad de la generatriz da contacto precitada hasta 
la boquilla de aspiración del extremo de la media, y porque 
el dedo rebatidor, en posición de reposo, está escamoteado 
por debajo de dicha mesa, a través de una escotadura de %  
ta. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

3. - Perfeccionamientos según una de las reivindi­
caciones 1 y 2, caracterizados porque el dedo rebatidor es 
solidario de un brazo acodado que pivote alrededor del eje 
geométrico del cilindro de arrastre. - - - - - - - - - -

4. - Perfeccionamientos según cualquiera de las rei 
vindicaciones 1 a 3, caracterizados porque una boquilla de 
aspiración esté dispuesta en la proximidad del cilindro de 
arrastre por el lado corriente arriba de la generatriz de 
contacto. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

5.- "PERFECCIONAMIENTOS ES LOS SISTEMAS DE COLOC& 
CRN? S9SRS EL NUCLEO PE BOBINA DEL SXTSB80 DE LA MECHA AL 
PRINCIPIO DE MUDADA EN UNA MAQUINA TEXTIL AUTOMATICA". - -
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Todo alio conforme ee describe y reivindica en la 
presente memoria que conata de quince hojas foliadas y me­
canografiadas per una sola de sus caras y de tres láminas 
de dibujos que la ilustran.

MADRID, 1 2 D!C Í975
P.A M-CUREHSUÑOt

mea..
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