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La invpnéidn se refiers a un disposiﬁivo de ajuste’para-
}a compansaéipn del error de campo girétoriu en la zbna de pqug
fia carga‘en contadores de induccidén polifésicos,'en lo? que estén -
dispuestos dog'siétemas de impulsidn diametralmente dpyastqs en

un disco rotérico comin, sstando prevista como minimo una ghapa
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rotérico.

de compensacifdn regulabla que dirige 8l flujo de dispersidn de

uno du 'lps sistemas 1mpulsoras a un datermlnado lugar del.disco

Los contadores de induccién polifésicos, QSpacialmunia ~

los contadores de cuatro conductores con tres sistemas impulso-|

res y dos .discos rotdfidoslénfloslhﬁe estan dispgastds das sisf
mas impulsores diametralmente opuestos én un disco rotdérico co-
min, muestran a consscusncia de las asimatfias mgcdnicas y magn
ticas da los sistemas impulsores, difersntes valares en la zona
de péquaﬁa carga al ir variando 16 cadencia de fases, Talaes err
res se denominan gensralmente errores de campo giratorio. éstos
se groducen preponderantsmente pﬁr'momentos parﬁqrbadores depen-
dienfes del campo giratorio entre los sistemas dg tensidn de am-
bos sistemas impulsures'quarastdn dispuestos diaqatraimenté asn -
el disco rotérico comdn. C '

Para eliminar o reducir estos srrores da campo giratorig
g8 han dado a conocﬁr ya diversas proporsiciones. Asi pués as cd
nocide reducir el error de campo giratorio mediante chgpas de -4
apantallaje 6 chapas dirsctricss Ferromagn%ticas; Es tambign Co-
nocido (DT-PS 1 142 413) compensar el srror de campo giratgrio -
debido @ que con ayuda de un suplemento desplazable se traglada

correspondisntements entre los sistemas impulsores el punto de -

~

rotacidn ds los discos rotdriceos, Es ademds conocido (PT-P§ 1 29
254, 1 516 301) influencier mediants aletas Ferromagnéticas osci
lantes, diquestas simétricas al ejs qél,rotor y a los sisgamas.'
impulsores, sl efscto de fuerza entre ambos sistemas de teﬁsién
en el disco rotérico comdn, de manera que no pueda produclrse -
ningdn error del campo glratorzo. Todas las pr oppsiciones y dig

positivos mancianados presentan al menos una de las degvantajas

qus se citan a continuacién: necesitan por ejumplb construdcionq
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.|mente sin herramiantas auwllxaras (por eJempln ld DTdPS 1 290 -

muy coastosas QUQ nb s6lo @ncarecen‘el cbntador, si no que ocupan
tanmbién un espacio no insignificante c0mo'po: ajemplo la DUR-PS
30 274. Sin embargo si las codstruccioneélée hacen menos coatﬁs
se pfoducan nuevamente efectos de compensacidn'dgficienteg‘y ga4
neralmente zonas de ajusto insuficiéntas (pbr'equplo la DT-PS

427 422 y 486 554) Adends de ésto no puaden mane,_;arse gengral- |

254). En la mayorfa de loe¢ casos al ellmlnarsa eJ error del cam
po giratorio se varia tambidn la 1nd1cacidn dal contadar, al ha
ber pequefia carga y cadencia de fases normal (RST), as dacxr 1
dispositivos de ajuste no estdn exantos de efectu retroactlvo.
Za invencién se fundamenta sn sl cometldq de craar un -
dispositivo de aJuste sencmllo y completamente exento de afecto
ratroactlvo, para la compensacién del error de c§mpu glratorlo,
sin 1as dusventaJas menczonadas. Esta comat;do ¢ aulqcionp sa-
gdn la 1nuenc16n porque antre uno de ambos sxsteTas lmpulsares y
el eje del rotor esta dispuesta una palanca osci}ante conducto-
ra magnéticd, que es oscilante en un plano paral?lo a; eje del ¢
rotor, de tal mahéra que un extremd, quse mira alzdisco rotdrico}

de la palanca oscilante en su movimiento de osci}acidﬁ sa distaj

od

cia continuamente desde una posicién central, alfir aumentando
el 4ngulo de giro. Prefersntements sl extremo, que mira al dis=!
co rotérico, de la palanca oscilante esté acodado parg la Forma
cién del polo. { '

La invencién. se aclara con detalle a basq ®l dibUJO en
el que ostd representado un ejamplo dae ajecucidnr

La figura 1 muestra una representacidn e?queﬁqtica ds -t
los sistemas imbﬁisorequha actuan sobre un discu rotdr;co comﬁj

La figura 2 muastra una vista lateral segun 1a secpldn

II-II de la figura l.,
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La'Figqra 3 muestra una vista del disco rotérico de coﬁf
tador, estando reprossentados séilo puntos de paso de las flujos
de tensidn, en lugar de los sistemas impulsores y '

fa figura 4 muestra un diagrama del indicador par; la cg
dencia do las fésas RST,

La figura 1 muestra en representacién es%uemética simpli
ficado los sistemas impulsoras 11 f I11 de un contador de corris
cnte trifdsica de cuatro conductores, que se hallan diametpalmeL
te opuestos en un disco rotériceo 1 comin con un Qje rotdriéo 2.
Un sistema impulsor 1 desplezado en cero o bién,iBDQ 6 902 ras-
pecto a estos dos éistemas'impulsores, actda de modo 8n s{ cono-
cido sobrs un segundo disce rotérico no rapresangado en el dibug
jo; El sistema impulsor 11 consta deAun sistema da tensidn 3 y
un sistema de intensidad 4. Del mismo modo ol sistema impulsor
111 consta de un sistema de tensién 5 y un sistéwa da intensidac
6o '

Segiin la invencién estd ahora dispussta gntre el siste-
ma de tensidn 5 y el eje rotfrico 2 una péalapea éscilénte'?.conn
ductoras magnética, cuyo extremo 8, que mira al disco rotﬁrico, <
esstd mcodado con 8} fin de la formacidén dsl polo. La palanga os-

cilants 7 asta dlojada en sy centro de gravedad, en 9, mévil an

rotacién con friccidn, de manera que ésta es oscilante en un pl
no paralelo al e je rotdérico 2. Ests plano es paréendicular al -
plano del dibujo, en relacidén a la figura 1. La éalanca osgilanr
te 7 ferromagnética cuando estd en la posicidn cﬁntral'so halia
paralela al eje rotérico 2, como muestra éspacialmants la figu-
ra 2. Esta puede girarse en amboa sentidos a manq, 6 sea smn hag
ramienta auxiliar. Esto estd indicado con lineas do trazos en 1@

figura 2., De sste modo resulta una zona de ajusta relatlvamants

grandes para el error de campo giratorio, sin repercusign sobre ¢
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.{figura 3 musstra el disco rotérico 1 visto por ar;iba; los sistg

‘|mas 3, 4, 5 y.6 no estdn dibujados, si no sdlo 1o§ puntos de pad

' lico se'producd un sfecto de fusrza entre flujos magnéticos con

‘ RTS una marcha hacis atras y con alla un srror dal campa girato-

la indicacién de ppqueﬁa.cérga con cadencia de fagés normal (RST)
En la figura 1 estd indicado el sentido de los flujos .de
tension f; II y ¢U I11. Sobre la palanca oscilante 7 transcurre

un flujo de dispersién ¢u' 111, que estéd indicado ds trazos.lLa

so da los flujos de tensién ﬁu 11, ﬂu‘ II1I por el disco rofdrico
l. El1 punto y la cruz indican las direccionss perpandigulares al)

plano del dibujo., Como ‘es conocido al atravesarse un disco meté-

fuerza producida por los flujo9’¢u I1y ﬂu I11. CQn K2 y K3 se =
designa la fuerza producida por los-Flujds‘ﬂd 111 y ﬂu' 111 , v
ﬂu IIl y ﬂu' 111 respectivamente. E1 sentido de la’ flecha de tra

. |zo 1leno sirve para la cadencia de fases RST y el da la flecha dg ffi:

trazos para la cadencia de fasds RST, Estas estan gar;yadas dgl
diagrama de indicadof de la figura 4 para la cadapbia de fases
RTS, En la‘Figura 3 se supona por ejsmplo que a ansacuancla ds
asimotrias mecdnicas y magnéticaa la fuerza K1 no trangcurre por
el punto central del disco 10 y forma asi un par Perturbador que!
en la cadencia da fasas RST dé. lugar a una rotaclgn =} garechag,

6 sea marcha hacia sdelants del rotor, y en la cabencié de'fasag

rio, Con la palanca oscllante 7 ‘existe ahora ld p?51billdad ds

producir, mediante giro en el sentido C, 1as fusr;as K? y K3y

en la cadencia de fases RST y RTS presenta la mxsma magnltud y
al mlsmn sentldo, es decir que queda el;mlnado al error de campu

giratorio.

Con MH se designa el par de giro principal, ésys es pro-
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dasplazamiento de fase temporal y sspacial, Con Kl éa dcgigﬁa 1l

con aello pares de giro, de manéra quses g1 paf de giro rasultanﬁa .
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porcional o U.J. cos, significando U la tensidn, J la intensidad
y L el 4nyulo compbandido. ' »

El par perturbador M, = f (K1), mientras que los p3res
de componsacién M, y M, son una funcifn de las fuerzas K2 y K3
(M2 = £ (K2), M3 = f (K3).

' 'Cuﬁsidarécidn del érfur sin los pérés da compensacidn -
My ¥ Mg s : | | .
Frot= My + My (FRST ferror ton cadencia de Pases RST)
FRTS- My = My (Fgpg #error con cadencia de fasss RTS)

F(RTS - RST)®
po giratorio FD.

FD 2 - 2 Ml, es decir hay pn error de cam

Consideracidn del arror'con los pares de compensagidn'

Fusp . My # My = 0, & M,

M, # M, &M

Freg = My = My + 1,

Para Mlvz M

3

2 = M3

E(RTS = RST) ©
po giratorio,.

Fp = 0, d h. es decir no hay e?ror de ca*
Ademds puede verse gque: FRST - NH + Ml‘“ M2 + M3 ? MH +§ -
Ml’ 85 decir, el indicador no ss varfa tampoco gor La aliTinaci
del error ds cempo giratorio, en la cadencia de fases RSTi la "
compensacidén del error de campo giratorio esatd puds axanté de —[
efecto retroactivo. . '
Le condicién M, = My se logre mediante %orraspbnd%gnts
disposicidn y dimans;onahienﬁo de la palanca,osgilantu.
‘ La ventajé ssanbial del disppsitivg de gjuste aaggn la
invencidén consiste en que mediante girc de la pqianca oscilanta| -

a las posiciones de compensacidén para el error ge campo girato-

rio, no se produce ningdn srror adicional y con ello ninguna va
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.A del referido invento y por lo qua se solxc;ta Patente de Inven—

 ga, en los que estdn dispuestos dos sistemas de'impulsidn qiameJ

-.?-

riaﬁidn do la pequefia carga mn cadencia de fases RST normal. El
dlSp081t1VD puede emplaarae en todos los contadures 8n los qus
estén dispuestos dos sistemas 1mpulsores en un disco rptéricoe cg
min, y concretamenta independiantementa.de 1z disposicidn de otro
eventual disco rotérico. | ‘ o
' N.O T A S |

Dascfité sdficientemahté 1a_naturaleia del inyentn,.asi
como la manera de realizarlo en la prdctica, debe hécafse Gonsg~
tar que las diSposicionas_antsriormente indicadas, Qon susedpti"

bles de modificaciones de dstalle en cuanto no al teren su princi

pio fundamental. También se hace constar que el invento'corres-‘

ponde a una Solicitud de Patente, presantada en Aleman;a, con f_
cha 11 de D;ciambre de 1.974, bajo el ndmero P 24 58 712 U, aco
gléndose por lo tanto a los beneficios que concedan loa Convenz s

Internacionales an v1gor, siendo lo que constltuye 1a asenq1a -

cién por 20 afios en Espana, sobra: PERFECCIDNAMIENTOa FN QQNTAD%
RES DE INDUCCION POLIFASICOS; caracterizéndose por los siguien-|
te: |

l.+ Perfecciconamientos en contadores ds inducc;én pulifﬁ
sicos del tipo dotados con un dispositivo de ajuste pa;a la com;

pensacidn del srror de campo giratorio en la zona ds ppquaﬁa cay ’ :

tralmente opusstos, en un disco rotérico comdn, estando prQVlSt?
como -m{nimo una chapa de cumpenaaczdn regulabla que dlrlga al ~'
flujo de disporsién de uno de los sistemas meulspres a un detsg
minado lugar'dai disco rotérico; caragter;zﬁdos pprque entre ung
de ambos siéteméé impulsorés'y el 8 js dal.rotor‘estﬁ diSpuesta +

una palanca oscilante conductora magnétxca, .que ap oec;lante en

un plano paralalo al e je del rotor, de tal manera yue Un extremt
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imiento de oscilacién se distancia continuamente desde una posi-

que mira al Jdisco rotéricu, de la palanca oscilante sn su movi-
cién central al ir aumentendo el dngulo de giro.

terizados porque el extremo, qus mira al disco rotérico, de la.-
palante oscilante asté acodado para formar el polp; .
3,~ Perfeccionamiantos ssgun las,reivindipacionus 146 2,
caracterizados porque la phlanca oscilante estd fijada, mévil en
giro, en su centro de gravedad,

4.- Perfeccionamientos en contadorss de ipduccién polifdg
sicos, tal y como gueda sustanciaslmente descrito ;n la’presanta
Mampria, e ilustrado én:los dibu jos adjuntos.

La presents Mﬁmoria, consta de 8 hojas esprita$‘a méqui=-

na por una sola cara.

Madrid, (6
6 K 1
SIEMENS AK 1,-: Ega?q.LSCHAFT.,

e .
4
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2.~ Perfeccionamientos segdn la reivindicacidn 1, carac-
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