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ÜSaOBIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere a un sistema de 
carga y de descarga de un contenedor en el chasis de un 
vehículo. La mioma oe refiere más particularmente a un sis 
tema de carga y de descarga del tipo que comprende por lo 
menos un brazo que pivota sobre el chasis bajo la acción 
de un gato principal y que está terminado por un extremo 
libre en forma de escuadra. - - - - - - - - - - - - - - -

SI término contenedor tal como se utiliza en la 
presente memoria entiende designar cualquier caja o cesto 
capaz da ser cargado sobre el chasis de un vehículo. - - -

Se conocen ya en la técnica anterior unos siste­
mas del tipo precitado que comprenden por lo menos un bra 
zo que pivota sobre el chasis bajo la acción de un gato 
principal, comprendiendo este brazo una parte inferior que 
pivota sobre el chasis y una parte superior que tiene forma 
de escuadra. Un sistema de este tipo se describe, por ejem 
pío, en la patente US 2.687.223» — — — — — — — — — — — —

Estoe sistema* conocidos tienen por inconveniente 
que el gancho que está destinado al asido del contenedor, 
y que está soportado por el extremo libre del brazo, dea-



cribe siempre un» misan trayectoria que no se adepta a to­
das las condiciones posibles de carga o de descarga de un 
contenedor. - - - - - - - - - - -  - —  - - -  - -  - -

El sistema que constituye el objeto de la presen 
te invención evita este inconveniente previendo unos me- 
aioe para hacer describir el gancho de asido una infinidad 
de trayectorias posibles. -------------------------------

Según la característica esencial de la invención, 
la parte inferior y la parte superior del brazo están arti 
culadas entre sí y están articulada», cada una, a un gato 
secundario (pie constituye una unión entre ellas. - - - - -

Ha un primer modo de realización de la invención, 
la parte inferior comprende un basculador que pivote sobre 
el chasis y una parte media que está articulada al bascula 
dior y que istá articulada a la parte superior. Según otra 
característica da este primer modo de realización, el gato 
principal acciona la parte inferior por medio de la parte 
media. -------------------------------------- - - - - -

ua segundo modo de realización de la invención, 
la parte inferior comprende un basculador que pivota sobre 
«1 chasis y que está articulada a la parte superior. Ade­
más, el gato principal acciona el brazo por medio del. isas 
colador. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -  “

Otras características y ventajas de la invención



aparecerán con la lectura de la descripción detallada que 
sigue» acerca de dos modos Se realización precitados* y con 
referencia a los planos anexos* en los cuales: - - - - - -

Las figuras 1 a 4 representan una vista lateral 
de un vehículo equipado con un sistema de acuerdo con el 
primer modo de realización da la invención* en el curso de 
diversas fases sucesivas de descarga de un contenedor* des 
de, una posición en la que el contenedor descansa sobre el 
chasis del vehículo (figura 1) hasta una posición en que el 
contenedor descansa cobre el suelo (figura 4){ y — - - - -

la figura 5 representa una vista lateral de un vehl 
culo equipado con .¡n sis tona de acuerdo con un segundo modo 
de realización de la invención» en el curso de una fase in­
termedia de la descarga de un contenedor. - - - - - - - -

Se ha representado en las figuras 1 a 4 un vehícu­
lo 10 cuyo chasis 12 está equipado con» por lo menos* un 
brazo 14 según la invención. Este brazo comprende una escua 
dra 16 constituida por doe ramas 18 y 20 sensiblemente per­
pendiculares entre si* una parte media 22 y un bao col ador 
24* La rama 20 de la escuadra 16 está articulada por un piyo 
te 26 sobre la parte media 22 y esta última está articulada 
por un pivote 23 cobre un extremo del basculador 24. El bas 
cula&or 24 está articulado» por al otro extremo, a la parte 
posterior del chasie 12 por medio de un pivote 30 montado 
sobre un soporte 32 fijado al chasis. Los ejes de los pivo­
tes 26, 28 y 30 son paralelos entre si de manera que las di



vareas partas constitutivos del brnso ss desplacen en un 
sieso pleno. La m o a  18 de la escuadra está provista, en 
su extremo libre, de un gancho 34 apto para cooperar con 
un anillo 36 solidario del contenedor 38. -------------

EL sistema coaprendo, además, un gato principal 
40, articulado en 42 sobre el chasis y en 44 sobre la par­
ta media 22, aoi cono un gato secundario 46 articulado en 
48 sobre la parte media 22 y en 50 sobre la rama 20 de la 
escuadra. Como se puede constatar en las figuras t a 4, 
la implantación de los gatee se realista de tal manera que 
t»l punto de articulación 48 del gato secundario 46 sobre 
la parte media 22 está situado entre la articulación 28, 
de esta parte media con el basculador 24, y el punto de 
aplicación 44 del gato principal 40 sobre esta parto media.

EL funcionamiento del sistema según el primer ao 
do de realización de la invención so explica a continua­
ción con referencia, sucesivamente, a las figuras 1 a 4, 
a propósito de una operación de descarga del contenedor. -

En la figura 1, el sistema está en reposo, estando 
la rasa 20, la parte media 22 y el basculador 24 alineados 
y paralelos el chaola, y el contenedor 38 descansa sobre
el chasis.

Se actúa en principio únicamente sobre el gato 
prinoipal 40, estando «1 gato secundario 46 bloqueado, y 
se llega asi a la posición intermedia de la figura 2. - ■
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Fe acciona a continuación únicamente el gato se­
cundario 46 áe manera que se retraiga» para aproximar así 
la escuadra de la parte media del brazo. Operando así» el 
contenedor desliza sobre un rodillo (no representado} mon

5. tado loco en la parte posterior del chasis» a nivel del pi
vote 30, hasta que la parte inferior posterior del conte­
nedor toca el suelo (figura 3). ---- ----------- -------

Se actúa» seguidamente» de nuevo sobre el gato 
principal 40 de manera que se prosiga la operación de des- 

10. carga hasta que el contenodor descansa completamente sobre
el suelo (figura 4). - - - - - - - - - - - - - -  - —  -

Conviene destacar que* durante toda la operación, 
los frenos del vehículo están desbloqueados de manera que» 
una vez que la parte posterior del contenedor ha tocado el 

13. suelo» él contenedor continua deslizando sobre el rodillo
montado en la parte posterior del chasis, avanzando enton­
ces el vehículo bat1o la acción del desplazamiento del brazo.

Para realizar la operación de carga, conviene efac 
tuar la maniobra inversa de la descrita precedentemente» -

20. Ha el caso de que el contenedor es un cesto, se
puede también hacer funcionar el sistema representado en 
las figuras 1 a 4 en cesto basculante enclavando el cesto 
sobre el basculador y accionando únicamente el gato prinei 
pal. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -
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Se ha representado en la figura 5 un vehículo 5? 
cuyo chasis 34 está equipado con, por lo nenoa, un brazo 
56 eagdn el segundo modo de realización de la Invención. 
Este brazo comprende una parte superior constituida por una 

5. escuadra 58, formada por dos ramas 60 y 62 sanaibl emente
perpendiculares entre si, y una parte inferior constituida 
por un basculador 64. - - - - ---------------- - --------

Le rasa 62 de la escuadra 58 está articulada por 
un pivote 66 sobre él basculador 64 que está a su vez artjL 

10. oulado por un pivote 68 sobre el ohasis del vehículo. Este
pivote 68 está dispuesto por delante del extremo posterior 
del chasis, y preferentemente por delante áel eje posterior 
del vehículo* Sin embargo, este pivote 63 puede estar sitúa 
do entre el eje posterior áel vehículo y el extremo posté­

is. rior del chasis.------- —  - —  —  - —  - - —  - —

Loe ejes de los pivotee 66 y 63 son paralelos en 
tre si, de tal minera que lae diversa* partes constituti­
vas del brazo pueden desplazarse en un mismo plano. - - -

La rama 60 de la escuadra 59 está provista, en su 
20. extremo libre, de un gancho 70 apto para cooperar con un

anillo 72 solidario as un contenedor 74* --------- - ---

El sistema de la figura 5 comprende, además, un 
gato principal 76 cuyo cuerpo está articulado por un pivo­
te 73 sobre el chasis 54, del que el extromo libre del vás 

25. tago está articulado por un pivote 80 eobre el baaculador.



3H sistema comprende también un gato secundario 82 cuyo 
cuerpo está articulado por un pivote 84 sobre el bascula- 
dor, estando el extremo libre del vástago de dicho gato ar 
ticulado por un pivote 86 cobre la rana 62 de la escuadra 
58. El punto de articulación 84 del gato secundario 82, so 
bre el basculador 64, está situado entre la articulación 
68 del basculador con el chasis y el punto de aplicación 
80 del gato principal 76 sobre el basculador.---- ------

En la parte posterior del chasis 54 del vehículo 
está previsto ur. rodillo 38 para facilitar el deslizamien­
to contenedor sobre el extremo posterior del chasis en el 
curso de las operaciones de carga y de descarga. - —  —

VA fuñe ion amianto del sistema según el segundo mo 
do de realización es sensiblemente el mismo que el del sis 
tema según el primer modo de realización, en él sentido de 
que ee pueden accionar independientemente el gato princi­
pal y el gato secundario de manera que se haga describir 
al gandío de la escuadra la trayectoria deseada en función 
de las condiciones de carga y de descarga del caso conside 
rado. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Para descargar un contenedor que descansa sobre 
el chasis del camión, se actúa en principio únicamente so 
bre el gato principal 76, estando bloqueado él gato eecun 
darlo 82 de tal manera que la rama 62 de la escuadra y el 
basculador 64 estén sensiblemente en la prolongación el 
uno del otro. ------------------



Cuando él brnxo eatá en la posición representada 
«n la figura 5, saeeiona el gato secundario 82 para retraer 
lo y aproximar así la escuadra 58 del basculador 64. El con 
tenedor o» desliga entonces sobre el rodillo 89 hasta que 
la parte inferior posterior del contenedor toca el euelo. -

Se acciona de nuevo él gato principal 76 para des 
plegarlo hasta que el contenedor toca el euelo. ------- -

Durante toda la maniobra de ‘descarga, los frenos 
del vehículo están desbloqueados de manera que, una ves que 
la porte posterior del contenedor ha tocado el suelo, el 
contenedor continua desligando sobre el rodillo montado en 
la parte posterior del chasia, avansando el vehículo enton 
ce# bajo la acción del movimiento del braso. — — — — — — —

Para efectuar una operación de carga, conviene 
efectuar la maniobra inversa de la descrita precedentemente.

15n *l caso que el contenedor ee un cesto, ae puede 
hacer funcionar el alaterna en cesto basculante. Sn este ca­
so, el gato secundario es bloqueado de manera tal que la ra 
ma 62 de la escuadra y el basculador 64 están aensiblemente 
en prolongación el uno del otro y se acciona únicamente el 
gato principal. -----------------------------------------

Purn descargar el eeefeo, ee acciona el gato princi 
pal hasta que el braso tema la posición representada en la 
Figura 5, estando el vástago del gato principal sensibleoen



10 -

te a media carrera. *Sn esta posición, el cesto forma «a la. 
horizontal un ángulo de aproximadamente 459 y el extremo 
inferior posterior del cesto ee Halla a una distancia ¿  
del suelo, por ejemplo de aproximadamente 10 can - - - — -

5. H1 sistema segó» la invención puede ser instalado
sobre el chasis de un vehículo, en particular de un camión, 
uniendo los dos gatos a un-.dispositivo de mando apropiado 
que permita mandar estos dos gatos independientemente el 
uno del otro. Se puede así hacer variar a voluntad la for- 

10. ma áe la curva descrita por el gancho del extremo del bra­
zo. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Kn efecto, el caso de un contenedor muy pesado, 
si el gancho describiera una curva bien definida, el conte 
nedor vendría siempre en el mismo momento a apoyarse ©obre 

1 5. el rodillo montado en el extremo del chasis. 53. conjunto
vehículo-contenedor correría el riesgo de pivotar alrededor 
del eje posterior, provocando obí la elevación de la parte 
anterior ddL vehículo y el deterioro del sistema de carga y 
de descarga. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

2 0 . Con el sistema áe la invención, es suficiente ac­
tuar sobre el gato secundario antes de que el contenedor to 
que el rodillo montado en la parte posterior del chasis, lo 
que aumenta el ángulo del contenedor con el suelo y lleva 
de nuevo el centro de gravedad del contenedor hacia el vehí 

25. culo. Actuando a continuación sobre el gato principal, es
suficiente entonces posar el contenedor sobre el rodillo pos



t*rior del chasis ds manera que se ls puede cargar fácilmen
te.

Debe «atenderse que la invención no está limitada 
al nodo de realización descrito y que pueden aportarse va­
riantes al sismo sin salir por ello del marco de la inven­
ción. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

y o x k

Pe declaran de novedad y propiedad para Ttepaña, 
sus territorios y plazas de soberanía, las siguientes* —

S n  T H  D I C A C I O !l B S

1. - Perfeccionamientos en los sistemas de carga y 
descarga de un oontenedor en el chasis de un vehículo, del 
tipo que coaprende por lo menos un braso pivotante «sobre 
el chasis bajo la acción de un gato principal, comprendían 
do dicho braso una parte inferior que pivota sobre el cha­
sis y parte superior que tiene forma de escuadra, ca­
racterizados porque dichas partas satán articuladas entra 
sí y están articuladas cada una a un gato secundario que 
constituye una unión entre ellas. - - - - - - - - - - - -

2, - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
caraoterigados porque dioha parte inferior comprende un bes 
Guiador que pivota sobre el chasis y una parte media que es 
tá articulada «1 basculador y que está articulada a dicha 
parte superior. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -



3. ~ Perfeccionamientos según la reivindicación ?,
caracterizados porque dicho gato principal acciona dicha 
parte inferior por medio de la parte media,------ - - - - -

4. - Perfeccionamientos según la reivindicación 3* 
caracterizados porque el punto de aplicación de dicho gato 
principal está situado en la parte media. - - - - - - - -

5. - Perfeccionamientos según la reivindicación 4, 
caracterizados porque el punto de aplicación del gato bacuri 
darlo en la parte media del brazo está situado entre la ar­
ticulación de esta parte media con el baseulador y el punto 
de aplicación del gato principal en esta parte media. - - -

6. — Perfeccionamientos según la reivindicación 1» 
caracterizados porque dicha parte inferior comprende un bas 
culaüor que pivota sobre el chasis y que está articulado a 
dicha parte superior y porque el gato principal acciona di­
cho baseulador. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

7. - Perfeccionamientos según la reivindicación 6, 
caracterizados porque el punto da aplicación del gato prin 
cipal está situado sobre el baseulador. - - -  - -  - -  - -  -

8. - Perfeccionamientos según la reivindicación 7» 
caracterizados porque el punto áe aplicación del gato eecun 
darlo sobre el baseulador está situado entre la articula­
ción del baseulador con el chasis y el punto de aplicación 
del gato principal sobre «1 baseulador. - - - - - - - - -



g.~ Perfeccionamientos segdn una d« Xas reivindica 
ciones 6 a 8, caracterisados porque la articulación del bas 
Guiador sobre el chasis está situada por delante del extra- 
so posterior de dicho chasis* - - - - - - - - - - - - - -

13.- Perfeccionamientos sogdh una de las reivindica 
cienes 1 a 9* caracterisadoa porque el punto de aplicación 
del gato secundarlo sobre la escuadra está situado sobre 
aquélla de las ramas de la escuadra que está articulada a 
la parte inferior- - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

11.- "PERFECCIONAMIENTOS ES LOS SISTEMAS BE CARGA 
Y DESCARGA BE UN COSTEAEDOR ES EL CHASIS BE UN VEHICULO".

Todo ello conforme se describe y reivindica en la 
presente señoría que consta de trece hojas foliadas y seca 
nografiadas por una sola de sus caras y de cinco figuras 
que la ilustran.

BARCELONA, -3 D'l C. 1975
P- A M. CUiSL sufta

&em.
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