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por "PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS QUE COMPRENDEN DOS 
PIEZAS DISTANCIADAS UNA DE OTRA Y MANTENIDAS ENTRE SI POR 
ELEMENTOS DE ENLACE", a favor de la firma suiza MEFINA, S.A., 
residente en 5A boulevard de Párollos - FRIBOURG (Suiza) .
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MENORIA DESCRIPTIVA

La invención tiene por objeto un dispositivo que 
oompronde dos piezas distanciadas una de otra y mantenidas 
entro s,i por elementos de enlaoe.

Está caracterizado por el hooho de que los monolo- 
5. nados elementos de enlaoe son desplazables para permitir el 

Paso de otro elemento en el espado oomprondido entre las 
mencionadas piezas.

Esto dispositivo puedo servir esencialmente para 
suspender un porta-canilla de máquina de coser en un oeroo 

10. hecho solidario do la parte inferior del bastidor de la má-i
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quina, debajo del orificio de aguja, la desaparición momen­
tánea y sucesiva de cada uno de los elementos de enlace, en 
el momento dol arrastre de una lazada de hilo superior por 
un gancho rotativo u oscilante alrededor del porta-canilla, 
permitiendo anudar el hilo superior oon un hilo inferior en­
tregado desde una canilla alojada en el porta-canilla, para 
la formación de un punto de costura.

El plano adjunto representa, esquemáticamente y a 
titulo do ejemplo, dos formas de realización del dispositivo 
objeto do la invención.

La figura 1 es una vista desde lo alto, con arran­
que parcial, de la primera forma de realización.

La figura 2 os una vista on soociÓn según 11-11 de 
la figura 1.

La figura 3 os una vista parcial de la misma, en 
sección y a escala mayor, representando un elemento de enlar- 
oe en posición retraída.

La figura 4 os una vista en alzada, en sección par­
cial axial, do la segunda forma de realización.

Las figuras 5 y 6 son vistas en planta, parcialmen­
te de sooción horizontal según V-V, respectivamente VI-VI 
de la figura 1, oon arranques parciales.

Laá figuras 7 y 8 representan, en alzada, detalles 
del dispositivo representado en las figuras 4 a 6.

La forma de realización representada en las figu­
ras 1 a 3 es un porta-canilla 1 do máquina de ooser, suspen­
dido on un oorco 2, por medio do cuatro pasadores enclava­
dos de una parte y otra de un ospaolo anular ^ en perfora­
ciones radíalos do.l porta-canilla 1 y dol cerco 2. Un muelle
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de llamada ¿ tiene tendencia a mantenerlos retraídos en el 
oerco 2 (ver figura 3). Una cubeta rotativa 6, solidaria do 
un pifión de aooionamiento coaxial que engrana con un tor­
nillo tangencial 8 impulsado desdo el eje do impulsión prin- 
cipal do la máquina está montada do modo distanciado dobajo 
del porta-oanilla 1 y do su coroo La pared do la cubeta 
6, a lo largo do su borde superior interior, en alineaoión 
con el extremo do los pasadores 3.y opuesto al que puede 
ostar enclavado en una de las perforaciones radiales del por-

10. ta-oanilla 1, tiene un perfil do leva 10 que mantiene normal­
mente tres de los pasadores Ji enclavados en las mencionadas 
perforaciones radiales del porta-canilla 1, en tanto que el 
cuarto pasador se encuentra en posición retraída en el ocroo

2. Un gancho 11 está montado sobro el fondo de la cubeta 6, 
15. sensiblemente debajo del espacio anular estando su punta 

orientada en el sentido do la rotación do la cubeta 6 y dis­
puesta en la proximidad do la parto del perfil de leva 10, 
permitiendo la retracción do un pasador ^ do la porforación 
radial correspondiente del porta-oanilla 1.

20. Asi, ouando la oubeta 7 os arrastrada oon un movi­
miento do rotaoión desde el ejo principal de la máquina, los 
ouatro pasadores ¿ desaparecen suoosivamonto del espacio anu­
lar 4 entro el porta-canilla 1 y su ooroo J?.

El porta-oanilla 1 tiono una entalla 1& en su bordo 
25. que se encuentra debajo del orificio de la plaoa de orificio 

de aguja 1¿. Asi, oada vez que la aguja do la máquina pene­
tra en el orificio, un bucle dol hilo suporior es rooogido 
por el ganoho ¡LL que lo anuda oon ol hilo inferior ontrogado 
desdo la canilla 14, hadándolo pasar alrededor del porta-oa-
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nilla 1.
En relación con los dispositivos de lanzadera de 

gancho rotativos usuales, esto dispositivo ofrece la ventaja 
do que el porta-oanilla 1 es totalmente independiente do la 

5* cubeta % que lleva el gancho 11? lo que elimina todo roce
entre estas dos piezas* El sistoma de escape previsto en los 
dispositivos usuales para inmovilizar el porta-canilla en re­
lación oon el gancho rotativo os sustituido por los pasado­
res ¿ accionados por leva? oon los ouales ol riesgo de onmar- 

10. rapamiento de los hilos durante ol ourso del anudado do los 
puntos no existo prácticamente.

Se ha observado sin embargo? que en los dispositi­
vos do lanzadera de gancho rotativo u oscilante, el paso do 
la lazada entro el cerco y el porta-canilla tiene tendencia 

15. a acelerarso durante la segunda mitad dol paso del hilo su­
perior alrededor del porta-canilla.

Con objeto do tenor esto hecho on cuenta? se ha 
provisto ol dispositivo sogdn la segunda forma de realización 
de una leva 31 que consta de dos perfiles distintos 29? 33.* 

20. que dirigen el desplazamiento do dos grupos do pasadoros di- 
forentes g.

En esta segunda forma do realización? representada 
on las figuras 4 a 8? ol porta-oanilla 1 ostá, suspendido on 
el cerco g  por modio de cuatronpas adoros ¿  encajados de parte 

25. y otra dol espaoio anular 4 en perforaciones radiales del por 
ta-canilla 1 y dol cerco 2. ¡Palancas 21? g2 están montadas so 
bro pivotes on ol oerco g en la proximidad de cada uno do los 
pasadores g a los oualos están unidas do modo articulado por



-  5 =

uno do sus brazos 2J. Otro brazo ĝ . de estas palancas gl, 
g2 están sometidos a la aociÓn do un muelle de llamada 2¿ 
que tiendo a mantener los pasadores á retraídos en el ooroo 
g. Oh toroer brazo 26, 21 de estas palanoas 21, 22 termina 

5. oon un palpador g8 en contacto con uno de los dos perfiles 
de leva 2j3, JO oonduoidos por la periferia exterior de una 
leva Jl solidaria do un piñón do arrastre coaxial 1 que en­
grana en un tornillo sin fin tangente 8 accionado desdo ol 
o je de accionamiento principal do la máquina*

10. La parte 29a del perfil de leva superior 2g, ooo-
pera oon el palpador 28 de las palanoas 22 para producir la 
retracción sucesiva de los pasadores J  do una segunda parte 
del espaoio anular 4 para dejar paso a la lazada de hilo su­
perior.

15. Como so representa en la figura 6, la parte 30a
dol perfil do leva inferior JO ostá adelantada oon respecto 
a la parto 29a del perfil de lova superior gg en la diroo- 
oión de rotación F de la leva Jl. Produce así una rotraooión 
más proooz de los pasadores J_ do la segunda parte del ospa- 

20. oio anular
Pueden ser previstas numerosas variantes de las 

formas de realización del dispositivo representado on el 
plano.

La leva Jl de dos perfiles de lova 2g, JO, por 
25* ejemplo, podría ser sustituida por dos levas montadas ooaxial- 

mente sobre ol piñón de accionamiento 2 , teniendo cada una 
los perfiles do leva gg, JO. Esto montaje podría ser reali­
zado de modo a permitir una ajusto angular de una do estas 
levas oon relaoión a la otra.



Podría además preverse un nómero inferior de pa­
sadores á  (por ejemplo y tres pasadores á) o un námero supe­
rior de pasadores ^  (por ejemplo, seis pasadores como 
elementos do enlace entre el porta—canilla de la máquina y 
su cerco*

Podría preverse igualmente una leva de accionar* 
miento independiente para cada palanca destinada a asegurar 
la retraooión de los pasadores Preferentemente, en tal 
caso, estos levas estarían montadas coaxialmente sobro el 
pisón de accionamiento 7; de modo angularmento ajustable 
entre ollas,.

Los pasadores ¿  segdn la primera forma de reali­
zación podrían ser sustituidos por palancas montadas sobre 
pivoto sobro una de las piezes que constituyen respectivar- 
monte el porta-oanilla 1 y su oeroo 2; uno de los brazos de 
estas palancas siendo accionado por el porfil de leva 10 

para conectar el otro brazo en la otra pieza mencionada o 
para dos conectarlo de la misma.

En vez de ser accionada por leva, la apertura de
los elementos de enlace 3 podría serlo de cualquier otro* .f
modo, eleotromagnótioamente o electrónicamente, por ejemplo,

Como variante, además, el elemento que pasa entre 
las mencionadas piezas podría producir ,Ó1 mismo el acciona­
miento de talos elementos de accionamiento meoánioos, elec­
trónicos o oleotromagpóticos.

En otras aplicaciones del dispositivo, en las má­
quinas de hilar, los pasadores á  podrían estar montados de 
modo retraible dentro de la pioza 1 y el elemento do acciona­
miento do la posición de los pasadores ¿  podría ser sustituí-
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do por una leva ooaxial.

REIVINDICACIONES

Dosorito el objeto dol presente invento, se doola- 
5. ran nuevas y de propia invención las siguientes reivindica­

ciones, con prioridad de la solioitud de patente suiza na 
16989/74 del 19 do Diciembre de 1974.

1. -* Perfeccionamientos en dispositivos que compren­
den dos piezas distanciadas una de otra y mantenidas entro

10. sí por elementos do enlace, oaraotorizados por el hecho de
sor los monoionados elomontos de enlace (3) desplazables para 
permitir el paso do otro elemento en el espacio (4) compren­
dido entre las mencionadas piezas (1, 2).

2. -* Perfeccionamientos segdn la reivindicación 1,
15. caracterizados por ol heoho de que una do las mencionadas pie­

zas (1,2) es solidaria do una máquina.
3. - Perfeccionamientos aogdn las reivindicaciones 

1 y 2, oaraotorizados por ol hecho de que los monoionados 
elementos do enlaoo (3) están montados en la mencionada pioza

20 ̂ (2) solidaria de una máquina.
4. - Perfeccionamientos segdn la reivindicación 1, 

oaraotorizados por ol hecho de oomprendor por lo menos un 
elemento (10) de accionamiento do los mencionados elomontos 
de enlace (3).

25- 5.- Perfeccionamientos segdn la reivindicación 1,
caracterizados por el hecho do que los mencionados elementos 
de enlace son pasadores.

6.- Perfeccionamientos segdn la reivindicación 1,



caracterizados por el hecho de que una do las dos piezas men­
cionadas es un portaroanillá (l) de máquina de coser.

7-- Perfeccionamientos según las reivindicaciones 
1* 2 y 6y oaraotorizados por el heoho de ser solidaria del 
bastidor de la mencionada máquina do ooser la otra pieza (2) 
y de formar el oerco del portar-canilla.

8. — Perfeccionamientos según las reivindicaciones
1 y 4y oaraotcrizados por el hecho de ser una leva el elemen­
to de accionamiento (10) de los elementos de enlace (3).

9. - Perfeccionamientos segdn las reivindicaciones 
1, 4 y 5y oaraotcrizados por el hecho de estar montados los 
mencionados pasadores (3) de modo desplazable axialmente en 
una de las piezas (1, 2).

10. - Perfeccionamientos según las reivindicaciones 
1, 4; 5 y 9y caracterizados por el heoho de oomprender un 
elemento do retorno (5) para cada pasador (3) manteniendo 
esto último oontra el menoionado elemento de accionamiento 
(10).

11. - Perfeccionamientos según las reivindicaciones 
1, 4 y 8, oaraotcrizados por el heoho de ser la mencionada 
leva (10) una leva rotativa u osoilante accionada desde un 
eje de una máquina do ooser.

12. - Perfeccionamientos según las reivindicaciones 
1 a 11, caracterizados por el heoho de comprender por lo me­
nos dos perfiles de leva (29y 30) distintos que accionan los 
desplazamientos de dos grupos distintos de pasadores.

13;.- Perfeccionamientos según la reivindicaciún 
12; oaraotorizados por el hecho de que los mencionados per­
files de leva (29; 30) son oonducidos por levas montadas
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ooaxialmente sobre un mismo ojo do accionamiento, siendo 
ajustablos angularmente uno con respecto al otro.

14.- Perfeccionamientos segdn la reivindicación 
12 ó 13y caracterizados por el heoho do que los mencionados

5. perfiles do leva están destinados a producir oada uno el des­
plazamiento do unnpas ador, diferente.

15;.- Perfeccionamientos sogán la reivindicación 
12 Ó 13y oaraoterizados por el hecho do accionar cada uno 
do los mencionados perfiles do leva un pasador por medio de 

10. una palanca do accionamiento montada sobre pivote en el oor— 
co del porta-oanilla*

16;.- Perfeccionamientos sogán la reivindicación 
12 ó 13, caracterizados por el heoho do comprender por lo 
menos tres pasadores (3).

15. 17.- Perfeccionamientos segdn la reivindicación
1 ) para suspender un portar-canilla (1) de máquina de oosor 
en un ooroo (2) solidario de la parte inferior del basti­
dor de la máquina, debajo de la placa de orificio da aguja 
(l3)y la desaparición momentánea y sucesiva de cada uno do 

20. los elementos de enlace (3) en el momento del arrastro de 
una lazada de hilo superior por un ganoho (11) rotativo u 
oscilante alrededor del portar-canilla (1), permitiendo anu­
dar el hilo superior a un hilo inferior suministrado por 
una canilla (14) alojada en el porta-canilla (1 ), para la 

25. formación de un punto de costura, oaraoterizados por el ho- 
oho do sor solidaria del mencionado ganoho (11) la leva (10) 
que aooiona los mencionados elementos de enlace (3).

18.- Perfeccionamientos en dispositivos que oom- 
prendon dos piezas distanciadas una do otra y mantenidas en-
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tro ai por elementos de enláce*
Segdn se describe y reivindica en la presente me­

moria descriptiva que consta de 10 páginas foliadas y escri­
tas a máquina por una sola de sus caras y acompañadas do los 

5- dibujos reglamentarios.
Madrid^ a 9 MC. 1975
p.a* JAME tSERM

mpc.
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