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INVSENCION

Por "APARATO PARA LA INTRODUCCION D& DESZCHOS O SIMILARES

EN UN CONTENJDOR COL#CTOR", & favor de ls firma NORBA AKIIEBO
LAG, de nacionalidad sueca, domicilieda en Box 7, S~38401 -

BLOMSTERMALA 1, (Suecia).

MiMORIA DSSCRIPTIVA

El presente invento se refiere a un apsrato para la intro-
duccidn de desechos o similares en un contenedor colector se
ha asociado con una tolva de e=rga adaptada para racibir los
desechos, y comprende un per de miembros de asido para la -
transferencia de los desschos dssde la tolva de cargas hasta
el contencdor colector. Los miembros de asido, 10s cuales se
han'adaptado para asir y comprimir las porecionas consscutivas
de los desechos entre ellos, son mbviles, preferiblemcnte se
mueven de forma sincronizada y sustancislmente dentro de un

plano comin, estdn vueltos uno hacis el otro, asi{ como haeis

POOR
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el contensdor colector, encontrdndoss fueras del mismo,

La invencidn se refiere generslmente & un sparato paras la
introduccidn de desperdicios o desechos en un contencdor co-
lector o similar, dispuesto por ejemplo sobre un vehiculo, por

5. msdio de unas tolva de cargas adaptada para recibir los desc-
chos y dotadas de medios de compresidn pars la transferencia
de los desgchos ha;ia 6l contensdor colector.

Tales aporatos conocidos por la prictica anterior, como
por ejemplo el descrito por la Patente US num. 2 837 230, -

10. .- comprende un plato de empaquetado, el cual se mueve en un ar-
w" co plano hscis atrés sobre unz tolva de carga y de este modo
o inferrumpe el flujo de desperdicios que proviensn de un reci-
piente 0 contensdor hasta la tolva mientras qus se efectus la
-alimentacidn de un conjunto de desperdicios desde la tolva
] 15.,": hasta el contenedor colector durante su movimiento de envio.
.b Una circunstancia que ha de ser tenida en cuenta cuando

g9 trata de perfeccionar dicho sparato de manipvlacidn de des

s

perdicios,.consiste en la composicidn de los desechos que han

de ser manipulados. As{, ademds de los desechos de los alma-
20. cenes y de los desechos domésticos mds bastos y ordinarios,
hay que sfedir hoy en dis una proporcién elevada y en incre-
mento de dssechos industriales. Pensando prscisamente en este
hecho, el principal objeto de ests invencidn consiste en pro-—
porcionar un aparato de @limentzcidn de la clase en cuestidn,
25. 6l cual haga posible ung msnipulacidn mis racional y efzctivs

de talecs Acscchos en unidn con une separacidn o transporte

de 1los mismos.

. Un objeto mds particular de la invencidn consiste en pro-

, porcionar aparato de alimentacidn que opere de forme sustan—
30'

.

cialmente continua, el cual puads llevar 8 cabo una pre-compra_
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sidn, une roturs y un compactedo sin interrumpir el flujo de
desechos, antes ds qua los desperdiclos o desechos ssan fi-
nalmente comprimidos en el contensdor colector, paras lo cusl
se ha hecho posible une répide introduccidn en combinzcidn con
un alto grado de compresidn.

Bstos y otros objétos serdn conseguidos gracias al hecho
de que dichos medios de transferencia de los desechos al con-
tensdor colsctos, de acuerdo con la presente invencidn, -
comprenden un par de miembros de asido, los cuales.son méviles,
preferiblemonte sineronicadgs, sustencialmente en un plano co-
min, hecis y fuera del contencdor colector, as{ como cada uno
de ollos y hacia y fuera del otro, en vosicidn sustancialmente-
perpendicular a su movimiénto antes mencionado, habiéndose -
adeptado dichos medios para asir y para comprimir la porcidn
de desechos que se encuentrs entre los mismos y de acuerdo con
el movimiento de envio hacia el contenedor colector.

Otras ceracteristices y ventajes de 1o invencidn se des-
prenderdn de la descripeidn detallade qus sigue 2si como de
los dibujoé anexos, en 10s cuales se ha ilustrado & titulo de
ejemplo y sin cardeter limitativo alguno por 1o tanto una rea-
lizacidén preferide de la invencidn.

Ia figursa 1 de los dibujos, es una seccidn 1oﬁgitudinal
practicada a través de la parte posterior de un furgdn coleqtor
de los desperdicios.

La figura 2 es una vista extremo simplificads de la tolva
de carga segun pusde spreciarse en la direccidn de 1z flecha
II-II ds 1a figura 1.

La Tigura 3 es una vista lateral correspondiente 2 la fi-
gura 1.

La figura 4 es una vista final de la mitad de 12 tolva de



10. ..

15.

20.

25.

30.

carga, 2 una escals empliada, segin se puede ©preciar en la
direccidn de le flecha IV- de la figura 3, a la cual corres—
ponde.

La figura 5 es una vista en planta que ilustra los dos
miemoros de asido y sus paertes asocisdas.

Ias figuras 6 é 10 son representeciones esquemdtica de la
posicidn de los miqmbros de ssido durente diferentes fases
de un ciclo de la opsracidn.

La figura 11 es un disgroma simplificado del sistema de
fluido 2 presidn.

DESCRIPCION DE LA REALIZACION PREFERIDA.-
En las figuras s¢ he mostrado un contensdor colsctor 1,

el cual se ha dispuesto sobre un recipiente colector de dese-

.chos y se ha combinado con una tapa de veciado 2 y uns tolva

de carge 3. La tapa de vaciado tisne un abertura de entrsda

41 (figuras 1 y 3) la cuel puede estar provista de sujetado-
res 42 del recipiente psra el vaciado de los recipientes o con
tencdores de mayor tamafio. Ia tolva de cargs 3 comprende un
pié 4, parédes laterales 5 (figuras 1 y 2), une pered poste-

rior 6 qus posece una rempa de vaciado 7 y una perte superior

.8 que posee un borde rompiente 9. Bl pid 4 y la parfa superior

8 de la tolve, dsfinen una lineca de slimentacidn 11 y estén do

tados de ganchos proyectantes o dientes 12, los cusnles se -

han sdsptado para desintegrar los Agsperdicios y psra eviter
que los mismos deslicen hacis atrds hacis la tolve de cerga 3.
En su porcién-inferior, el extremo interior de la zona 11 po-
soc una abertura de salida 10, la cual queda definida por el
pié 4 (figuras 1 y 5) y abre hacis el contenedor colector 1.
Justemente opuesta a la ebertura 10, 1a porcidén supsrior de la

zona 11 se ha dotado con un cono de guia 13 (figurss 1, 2 y 3),
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el cual se he adaptado para coﬁprimir ¥y pare guiar los dese-~
chos por el camino adecuado hacia el contenedor colector 1.
Para transferir 1los desechos desds la tolva de cergs 3
hacia el contenedor colector 1, se han previsto dos miembros
de asido 14, los cusles se han representado en cuetro posicio-
nes diferentes en la figurz 5. Estos miembros de asido 14 po-
see la forma de wna campana dotada de brazos, -cuyas porciones
de pslanca forman un éngulo obtuso 26 (figuras 5) cada una de
ellas con la otra. En uno de sus extremos elevadores exterioros,
log miembros de asido 14 se han vinculado rotativemente por -

medio de ejes 17 (figures 1 y 5) a un par de bloques desli-

zantes 18, los cusles son méviles hacia atrds y hacia adolan-

te, como miembros de guia individuales 19. Dos motores hidrdu
licos de fluido a presibn 24 (cilindro con pistén y pistén -
con varilla o véstago de pistén), los cusles son pivotables
sobre 2jes 23 y 25, se han previsto para efectuar el movimien-
to reciproco de los miembros de @sido 14 Yy de¢ sus correspon—
dientes bloques deslizantes 18 en sus miembros de guia 19 (fi
guras 2 y 5). Los miembros de asido 14 se han dotado de sjes
20, por medio de los cuales estos han sido acoplados a un sa~
gundo par de motores de fluido & presidn 21 (ecilindro con pis-
tén y pistén con véstago de pistén), los cuzles son hidrauli-
cos en la realizecién que se ilustra y los cuales se han dis-
puesto pivotablemente sobre ejes 22 y se han previsto para ha-
cer girar a 1os miembros de gsido 6 miembros de campana 14. lLas
supsrficies 15 de los respectivos miembros de aéido 14, las -
cuales estdn enfrentadas entre si ¥y que se encuentran locali-
zadas entre los vdriices y el extremo libre de 1los citados -
miembros de campsne, se han dotado de dientes 27, los cualés

ge han dispussto pera perfeccionar la capacidad de manipula- -
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cidn de los desaechos por parte de los miembros>de asido 14.

El diagrama de circuito del sistema hidrauvlico, por medio
del cual son actuados los miembros de asido 14, se ha ilustr:-
do en la figura 1l. En 1a misma, se pueden apreciar 1os moto-
res hidraulicos 21 y 24, los cuales se han conectado cada uno
al otro y a los otros miembros del sistema hidraulico, los
cuales han sido representados por medio de simbolos convsn--
cionales, y por medio de conductos no refersnciedos. En 13 -
figura 11, P es una bomba, 28 es un depdsito des aceite, 30 es
una vélvula de control que posee trss posicionss de envio (po-
sicidn izquierds, posicidn central y posicidn derccha, en la
figuras simbblica), 31 y 36 son divisorss del flujo, 32 y 35
son valvulas secuencia, 33 y 37 son conmutadorss de limites
¥y 34 y 38 son conmutadores u drganos de gobisrno de la presién.

Segin se ha ilustrado esquemdticamsnte en las figuras 6 -
a 10, el aparato descrito anteriorwmente opera de la forma -
que se describe, habiéndose designado la dirsccidn del flujo
del fluido @ presidn en la figura 11 madisnts flschas no con-
tinuas cuando los miembros des asido se musven desde la posi-~
0idn que se muestrs en la figurs 6, hscis la posicién que ss
ilustra en la figura T; mediente flechas gruesas se¢ ha repre-
sentado el movimiento desde la figurz 7 s la figura 8, y me~
diante flechas continuas se ha rsvressntado el movimiento de
la figﬁra 8 a la figura 9 y mediante flechas doblements dis—
continuas el movimiento de la figura 9 a la figura ;O.

SupohgamOS que el-ciclo de operacionss se encuentrs en fa-
se de funcionemiento. Entonces los miembros ds @sido 14 se -
encuentran sustancialments localizados en al punto C de 13
figura 6, mientras que la vdlvula de control sg encusntrs en-

tonces combizda de su posicién central 0 neutrs mostrada en
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la figura 11, hacia su pos;cién izquierda.‘EntonceS, el flujo
de fluido & presidn se verifica en la direccibn de las flechas
no continues, y log pistones de los motorss hidraulicos 21 de
la figura 11 se encuentran por lo tanto separados de la posi-~
cibn que se musstra en la figura 11, Por lo tanto, los micmbros
de asido 14 son pivotados en la direccidn de las agujaé dsl
reloj y de forma contraria a las agujas del rsloj, respectiva-
ments, uno y otro hacis la posicidn que se ha representado con
D en la figura 7. Cuando se alecanza una presién prsdetermina—
da en el sistema hidrdulico, la vdlvula de secuencia 32 admi-
te el suministro de fluido 8 presidn hacia el extremo supsrior
de los cilindros de los motores 24 de fluido a presidn de la
figura 1, de modo que los pistones sa mueven de forma descen—
dente. Por 1o tanto, los miembros de asido son transferidos -
desde la posicidn D de la figura T hasta la posicidn A de la
figura 8. La presidn de sceite ds los motores hidrdulicos 21

es mantenida, de modo que sus pistone¢s tiznen la posibilidagd

de moverse en ambas dirscciones bajo la influencie de la pre-
gidn, segﬁn‘se indica mediante las fleches dobles gruesas de

la figura 11. Cuendo la posicidn A ée las figuras 5 y 8 ha si-
do alcanzada y se dispars el conmutador de 1imite 33, la vdlvu-
la de control 30 es conmutada a su posicidén derecha pera ini-
ciar sl movimiento de retorno de los pistones sn los motores

21 de fluido & presidn, de modo que los flujos de fluido a pre-
sibn en 1a Aireccibn de las flechas continuas y los niembros.
de asido 14 son desplazados en le direccidén de A hacia B (Fi- .
guras 5, 8 y 9). Por lo tento, los miembros de asido l4rsujetan
a logs desperdicios o desechos por medio de sus dientes 27 y
llevan a cabo la pre-rotura de los mismos por medio de su movi-

miento de avance de uno hacia 8l otro. Si 1lo0s miembros de asido



10. ...,

P

20,7

25.

30.

no alcazaran la posicidn A debido 3 la presencia de objetos
de desecho no rompientes o indeformables, el conmutador de
presidn 34 iniciaria el movimiento desde A bacia B en lugar
del conmutador de’limite 33. Cuando 1a posicidn B ha sido
alcanzada, la vélvule de secusncia 35 inicia, durante un pe-
riodo de presién méxime, el flujo del medio de presidn en la
direccidn de las flechas doblsmente discontinuas y el movi-
miento de elsvacidn de los piston:s de 1los motorss 24 de flui
do a presidn de la figurs 11 a través del divisor de flujo
36, pera llevar a csbo el movimisnto de los miembros de asi-

do hasta la posicibn mostrads en las figuras 5 y 10, Durante

este movimiento los desechos son sujetados por los dientss

27 de los miembros de asido 14, los cuales transfieren los

desechos a través ds la zona 11 mientras que comprimen a qi-

chos desechos, sisndo llesvada a cabo otra compresidn de los

misnos por medio de las proyecciones 12 y del cono de guia
13, antes de que los desechos sean introducidos a través de
la abertura 10 (figure 5) hscis el contsnedor colector 1, -
donde son'finalmente comprimidos de nuavo contrs uns pared

de prensa 29 (figuras 1 y 2) o similar. Durante el movimiento
desds A hasta By sl comienzo del movimiento desds B hasta'c,
las superficies 15 son prensadss cada una hacia la otra, y
por lo tanto pase una elevada comprssidn bajo el efecto do
una fﬁcrza incrementada.al borde de rotura 9 qus se alcanza-
do también por el incremento en el momento en que tiens lugsr
el moviﬁiento y el cémbio de posicidn del punto 22 con r8s-—
pecto a Gy ¥ G2; respsctivamente, y Ey y E3, respectivamente.
Gracias al hecho do que los miembros de ssido 14 se hen di-
sefiado con el dngulo 26, les dos superficies verticeles opues

tas 16 forman un medio de traensporte y compresién psrs un -
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posterior transporte y compresidn de tales desechos, ségdn
ss haya avanzado en la zona 1l durente sl ciclo de operacio-
nes que procede, en el movimiento de los miembros de asido
hacia la posicidn gue se ha mostrado en la figura 10,

Durante el movimiento de los miembros de asido desde B -
hesta C, la presién del aceite en los motorss hidrdulicos 21
es mantenida con la posibilidad de que sus pistones Se mueven
reciprocamente 0 hacia atrds y hacis adelante bajo la in~
fluencia de la presién, segﬁn se ha representsdo por medio de
les flechas dobles no continuas, hast2 el conmutador de 1f{mi-
te 37 (6 si la posicidn C no fuers alcanzade debido 2 la pre-
gencia de objetos de desecho indeformables, los cuacles blo-
quean el movimiento de los miembros de asido 14), el conmu--
tador de presidn 38 inicia un nuevo comienzo del ciclo de ope—
racidn que se ha descrito anteriorments.

Segin &9 evidente de todo lo que antecede, el ciclo de
operzeidn de los miembros ds @sido 14 no estd obligudo @ se-
guir los puntos citados C~D-A-B-C, de modo que el movimiento
de los miembros de asido pueds ser obstaculizado por los de~
sechos, merced a8l hecho de que el sistema hidrdulico se ha
diseflado de modo que el ciclo de opsracidn sea completo ineclu
80 aunque laa diferentes posiciones extremas de los miembros
de asida no sean alcanzadas. En ests caso, sl motor hidrau-

lico 21 se ve sujeto a2 una presibn continua por medio de una

valvula de secuencia 35, la cual se ha dispuesto de tel modo

que el pistén del motor hidrdulico 21 y su cierre 20 puedan
moversse hacia fuera y hacia adentro en depandencia de la va-
riacifn de carge, sobre los miembros de asido y durente su
movimiento desde B hasta C (comparar las flechas doblemente

discontinuas de. la figura 11).
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Medisnte este sistema, cuando los miembros de asido pue-
den alcanzar al flujo de desechos desde los lados de los gran—
des contencdores de desechos, un modo mejor de operacidn ha
sido alcanz2do con respecto a los dispositivos de lz prictica
conocida con anterioridad s la presente, la cual comprende
un plato de presidn, el cual se mueve gn un arco plano hacis
atrds y debido 8 que el mismo pucde "interrumpir" el flujo
de desperdicios desde el recipiente o contenedor antes de que
dichos desperdicios sean alimentados hacia el contenedor co-
lector.

La realizacidn descrite anteriormente y que se ha ilustra-
do en las figuras, por supuesto, ha sido descrita a titulo
de ejsmplo no limitativo y puede ser susceptible de variacio-
nes de detalle en variss versiones, dentro del marco de las
reivindicaciones que éiguen. Asi, la zona 11 con su perté su-
perior 8 y los miembros de asido 14 con sus dientes 27, los
bloques 12 y el cono de guia 13 pueden adoﬁtar otra forma, y
el control de los mismbros de asido pueds ser llevedo & cabo
en combinaéién con movimientos de enlacs en vez de mediante
medios de guia. Ademds, el equipo hidreulico que ss ha repre-
sentado pueds ser reemplazado por otro sistema de movimiento,
como por sjemplo, por medio de motores hidrsulicos o eldctri-
cos dotndos de piliones y cadenas 0 similares. Ademds de lo
expuesto, el aparato de slimentacidn de acuerdo con la inven—

¢idn pusds ser utilizado en unidn de un sistems de compresidn

“estacionario asi como pars otro material que no sean desschos,

como por ejemplo, 8 modo de rompedor estacionario & como un

gparato de transporte para usos industrisles.
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Hechs la deseripcibn del presente invento se hace constar
que esta solicitud se acoge & la prioridad de la solicitud
sueea n? 7415348, depositada el 9 de Diciembre de 1.974, y que
ge declaran como nuevas y ds-propia invehcién las reivindi-~
caciones siguientes:

1.~ Apsrato pare la introduccién de dssechos o similares
en un contenedor colsctor (1), o similar, dispuesto por -
ejemplo sobre un vehiculo,(por medio de una tolva de cargza
(3) adaptada para recibir los desechos y medios de compresion
para transferir los desechos 2l contenedor colector, caracte-
rizado por el hecho da que dichos medios comprende un par de
miembros de asido (14), los cueles son méviles, preferible-
mente sihcronizados entre s{ y sustsncialmente dispusstos en
un plano comun, hacia y fuera del contenedor colector, ssi -
como tembién cada uno de ellos dispuestos hacia y fuere del
otro, dispuestos en posicidn sustencialmente perpendicular a
sus movimiéntos inicialmente mencionados, estando adaptados
dichos medios para asir y comprimir la parte de desechos si-
tuada entre los mismos y de modo que envien los mismos hasta
el contensdor colector (1).

2.~ Aparato de @cusrdo con la reivindicacidn 1, carscteri-
zado por el hecho de que 1la tolva de cargs citada posse una
entrada de desschos que tiens un bords de rotura (9) pera . -
romper los objetos o piezas que se proyecten mds alld de la
abertura de entrada de la tolva de carga.

3.~ Aparato de scusrdo con la reivindicacidn 1, ceracteri-

zado por el hecho de que al menos.una de las paredes (4) de



e

25-

30.

la tolva de cargs se ha dotado con dientes (12) o similsres
los cuales se han adaptado pera evitar que los desechos toman
parte en el movimiento de retorno de los miembros de asido
(14) en direccidn hacia el exterior del contenedor colcctor
(1).

4.- Aparato de fcuerdo con le reivindicacidn 1, caracteri-
zado por el hecho de que la dimensidn transversal de le tol-
va de corge se remats en punte (segin 13) en la direccidn del
contenedor colector con el fin de que colsbore en la opera-
cibn de compresidn y guis de los desechos,

5.—- Avarato de scusrdo con le reivindicacidn 1, caracteri-
zado por el hecho de que la tolva de carga posec uns parte
inferior o pié (4) que posee con prefersnciz una sberiure de
salida (10) de forme sustsncislmente trapezoidal, ls cual se
guia haciz el contensdor colector y qus posee el mds corto de
sus dos lsdos paralelos localizgdo mds cercs de la2 sbertura
de entreda qus lez longitud de uno de sus lados naralelos.

6.- Aparato de scuerdo con le reivindicecidn 5, caracteri-
zado por ei hecho de que los miembros de asido (U) se hen -
adeptado para comprimir los desschos, los curlss son slimenta-
dog desde fuera, varcislmente o en su totalidad, por medio
de le abertura de entrada (10), contrs una parsd mévil (29) ¢
similar, de que sc he dotado el contenedor colector (1),

7.- Aparato dc scuerdo con la reivindicacidn 1, caracteri-
zado por el hecho de que los wiembros de asido (14) =gopten 1s
formg de badajos de campana los cusles posesn un vértice obtu~
SO0y estdn acoplados por uno de sus extremos libres a al menos
un motor de fluido @ presidn (24), por medio del cual el extre~
mo es permutado a lo largo de un miembro de guiz (19) con pre-

. 4 .
ferencia lineal, y el cuel sustencielmentc posee sus vertices
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acoplados a al menos un segundo motor de fluido @ presion

(21), el cusl se ha adaptado psra pivotar los citados miembros'.

de forma de badajo de campana (14).
8.~ Aparato de scuerdo con la reivindicacidn 7, carcete-

rizado por el hecho de qhe uno de los lados en énzulo de 1os

. respectivos miembros de forme de bedajo de campana, el cual

s¢ ha acoplado a un motor de fluido a presién (21) dnicemente
por su virtics, se he provisto de dientes (27), los cuales
ge han dirigido sustencislmente haciz dicho lado en dngulo
del otro miembro de forme de badajo de campand.

9.~ Aparato de scucrdo con 18 reivindicscidn 7, carecte—
rizado por €l hecho de que los motores de fluido & presidn
(21, 24) de los miembros de asido (14), los cuales son pre-
feriblemente controlados electrdénica e hidrdulicemente, estdn
comprendidos en un sisteme de fluido 2 presidn, el cusl -~
comprende tembidn 81 menos uns vdlvula de control (30) y vdl-
vula de secuencia (32), 35) y/o micmbros de gobizrno de 1ar
presibn (34, 38) y/o otros medios, los cusles ss han adaptado
pars mentener un cieclo de operzeidn sustancialmente continuo
incluso en el ¢aso de que 1o0s miembros de asido (14) ocasio-
nalmente no lleguen 8 aleanzer elguns de sus pogiciones sx—
trewas,

1C. Aparato para la ihtroduccidn de descchos o similares
en un contenedor colector. |

Segin se deseribe y reivindico en la presente lMemoria
que conata de 14 hojes folisdas y mzcenografiadas por una so-

la care y de 5 1ldminas de dibujos.

—,

—



Madrid, @ 6 de Diciembre de 1.975
NORBA AKTIEBOLAG

P.a.
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