EET T

M —“";;_- ‘
it O Mﬁiﬂwt
i N -—-“"""“""""ﬂ

. ,.‘ww"""

T
Tﬂ}. CL ey Ml;‘! 3&&?‘

0, ﬂ 4927W””

,“ 8 :. ;
g ot .' ,:.v

¥ 4
T Sy

e
én

r,
s
s
e

WA

3

2 XY

s

R

AP S
ol

< : N .\
: ooos
q -5" RO e :
et

MEMORTIA DESCRIPTIVA

qué se écompaﬁa a la solicitud de una

'PATENTE DE INTRODUCCICN i
cuyo registro se solicita por diez afios en Es-
pafia a favor de ENDRES Y BOZUNG, Sucesures: Ca
sals, Callejas y Batalla S.R.C., de nacionali-
dad espaficia, con domicilioc ea Barcelona,

por

"MAQUINA PARA COr'YAR PIE ZAS DE GALZADO Y PELE-
TERIA EN GENERALY

- 'La presente Patente de Introduccidn se re-
fiere conforme puede deducirse de la lectura -
‘de su emunciado, a una méquina para cortar pie
zas de piel, especialmente indicada para el tra
3 tamiento de las diferentes partes del calzado,
(por ejemplo el smpeiue y otras), y obtencién

de piezas de cualquier configuracidn y dimensio
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nes precisas, para los trabajos generales de pe
letoria.

La mdquina a yue se rcfiere esta memoria, conm
pronde un drgann de scporte, el cual cumple la
funcién de presionar sobre -1 elementn o plaiti
1la que ha realizar el corte, soporte que . es sO
lidario del utensilio d= corte y que puede des
plazarse segin un movimiento rectilineo de do-
ble sentido en una tmica direccidn: moviéndose
en un determinado sentido el 1itil realiza el -
corte y cuande lo Lece en sentido opuesto, vuel
ve a su posicidén inicial, '

En las mdquinas de este tipo conocidas hag
ta este momento estdn previstos medios de trans
misidén de movimiento al Gtil de corte, qyue ade-
nés de ser muy complicados en su constitucidn,
son notablemente ruidosos.

Por este motivn, uno de los fines de la pre
sent. Patente de Introduccidén es el de preveer

medios para la actuacién del 1itil de corte me-

_diante los cuales se reduzca notablemente el -

ruido, o bien se consiy” que seu eliminado to-
talmence.,

Los mecanismos que se reivindican constitu
yen también unos medios eficaces para la transg
misidn racional de la potencia de un motor al
citado soporte del 4til de corte.

Otra finalidad de la presente Patente de In
troduccidén es la de preveer medios de seguridad,

mediante los cuales el operador gece de unas con
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diciones tales, que se eliminen practicamente
los riesgus de accidente.

La mdquina de cortar, objeto de la presen
te memoria, comprende urn ¢rgano de sopotie pare
el Gtil de corte, soporte que es mévil a 16 lar
go de una deterninada direccidn en los des sen
tidos posibles, para realizc~ el corte de la -
pleza de piel y volver a su posicién inicial y
un motor para suministrar la enew.gia a dicho -
Srgano, 7 se caracteriza esencialmente por el
hecho de tener un primer elemento de euclava-
miento, un primer sistema mévil mediante el Fual
dicho elemento es a:cionado continuamente por
el motor, cuando éste Gltimo estd en accidn, -
ostando previste un sezundo sistema de enclava
miento destinado a colakorar con el primero y
un segundo sistema mévil que une =l mismo segun
do elemento de enclavamiento con el citadc su-

porte del utensilio, los dos sistemas méviles .

.y los elementos de enclavamiente correspondien

tes son tales que cuanduv los dos elementos estdn
relacionados (engatillados) entr~ si, se acciona
€L citado soporte mediante el cual se realiza

la operacién de corte, esta.do previstos sdemds,
medios que, mediante na orden del operador, de
terminen el engatillado entre los dos elementos
por los que se realiza el corte, asi como otros
mediante los cuales despues del corte, se reall
za automdticamente el desemclavamiento.

Para mostrar mejor éstas caracteristicas de
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la mdquina, se detalla a continuacién un ejemplo
de realizacidn, seglin dicha Patente de Introdu-~
cibén con referencia al dibujo esquemético.adjug
to en el que*

> ' La figura primera muestra una vista ea aiza

do de la méquinz,
La figura segunda muestra otra vista en al-
zado de la mdquina a 902 respecto a la figura -
N ,

10 La figura tercera muestra un detalle de ac-
cionamiento del microrruptor determinante del -
ciclo automidtico. ‘

La miquina en cuestidn destinada como se ha
indicado anteriormente a cortar piezas de piel

15 de configuraciones diversas incluye un bastidor

indicado en el conjunto por -1~

Esté previsto wm: sopo~*e indiczdo por-?- el
P P p 3

cual tiene la misién de presionar sobre la plan

o pamvamar s

tilia o patrdn, situada en la posicidén ~-3-; el
29 Gtil de corte, oportunamente perfilado, consti-
' . tuye en esencia m cuchillo que realiza 2l cor=-
te, crusiguiendo asf obtener la pieza deseada,
cou por ejemplo un empeine para calzado o cual
quier otra pieza e configuracién precisa.
25 EL soporte -2-, que constituye el elemento
. de presién de la plantilla o patwdén, estd morta
do sobre una guia -4~, gula -4~ que queda rela
, . cionada ccn una barra -5~ solidaria del soporte

~2-, estando prevista la posibilidad de regular

- . 4 F.4 m % G €Iy AW
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la posicidn axial relativa entre dicha gufa y
la barra o tivante =5-. De esta ioma ce Tegu
la la posicidn del soporte =2~ (circunstancia
importante por ejemplo al variar el Gtil dercog
te que puede tener distintcs dimensiones y en
particular distinta anchura de filo;.

Para la reg-lacién de la posicidn del sopor
te -2-, y por tanto del Gtil de corte, se han
previsto unos medios que comprendcn un pedquefio
volante =6~ vy un resorte eldstico -7- que ope-
ra contra la vase Je la barra -5-.

" En esencia, cuando la barra o tirante =-3-
es solicitada hacia abajo, con el mismo tirdn
te -5~ desciente el soporte -2-, o sea gque ba
ja el Gtil de corte, o plantilla, que de esta
forma realiza el corte; despuds del corte, el
grupo que couprende la barra -~5- y el soporte

~2~, juuto con el Util d¢ corte, -~ube nuevamen

te 2 fin de poder realizar inmediatamente el

siguiente corvte.

Paru el manzjo del tirante o barra =5~ y
por tanto del dtil situado en zosicidn =3-,
han cdo previstos los medios siguicntes:

Un motor -8~-, cuya carcasa estd fijada al
armazén -1- y un volante -9~ giratorio alrere
dor de su eje (eje geométrico solidario con el
armazén -1-), una correa -10- que transmite
el movimiento del motor -8~ al citado volante
-9-, por lo que cuando el mector ~Y- estd movién

dose, el volante -9~ gira continuamente con ve

3
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Estd también prevista una leva indicada por
-10-, fijada en -1i-, y un soporte -12- s~lide-
rio con el armazén -145 en la ﬁréctica han sido
previstos d3s pegucofios soportes =12~ (vwicibles
ambos en la figura segunda) solidarics al amma
z6n ~1-.y fijada en elics la citada leva -10-
mediante un perno en la posicién -11-,

La leva ~10- estd unida al tirante =5-, &n
particular estd previstu un brazo =13~ fijado
a la palanca -10- y al mismo tirante -5-~.

Existe también en cl conjunto de medios md
viles citados una leva indicada -14- que cons=-

tituye en ecencia una palanca incluyendo un dien

- te de sujecidn en la posicidn =-15-,

La palanca =14~ estd articulada en el punto
~16~ con la citada leva -10-. )
- El conjunto incluys un electroimdn -17-, sos
tenido mediante soportes solidarios con el arma-
zén -1;, estando relacionado con lea palanca -14-,

U1. muelle -18- fijado al armazén -1- por
=20~ y re.acionado co.. la leva -10- pov su
extremidad -21- posibilita que cuando la 1le
va -10- giva en el sentido cown el que se -
arrastra hacia abajo el tirante =5-, se -
carga el muelle =18- que cclaborard despues
en el retroceso de la palanca =-10- y por

tarto de la barra o tirante =5-,
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Estd previsto otro muelle -19- fijado por
. ra 1
una extvemidad al amrazén, y con la otra a la -
palanca -14-, asimismo en riodo tal que el mue

1le ~19- colabora zn el retroceso de la citads

valanca =-14-,

El volunte -9- citado anteriormente &ccio-
na una biela -24- mediante una excéntrica.

La biela -24- estd unida & una palanca =23~
fijada ea -22- a un soporte solidario con el -
armazdn -1-. Cuando el notor -8- estd en accidn,
gira continuamente con velocidad constante el
volante =9~ y por tanto, mediante la citada ex
céntrica y la biela -24-, se encuentra conti;ug
mente en accidén la palanca =23~ que oscila so-
bre el perncv £ijo -22-, ' f

La palanca -23- lleva un diente de Sujecién
-25- que es Gtil para colaborar engatilldndolo
con el diente de sujecién =15~ de la palanca - -
-14-, | |

Cuando la palanca =14~ estd en "posicidm de
reposo (sustancialmente en lo posicidn mostrada
en la figura 1), la palanca -23-, aln encontrdn
dose en mevimiento (contiiuamente éccionada pof' 
el motor -8-), no llega a engatillar a la palan-(
ca ~1b4~, 0 sea el diente de enclavamiento -5
no alcanza al correspondiente diente -15-; por
el contrario si mediante la actuacidén del elec-
troimdn =17~, la palanca ~14- se acciona (o sea

st extremidad inferior es solicitada hacia el

e mepervegeae = e e e o
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electroimin -17- venciendo la resistencia del
muelle -19-) estd claro qu- la palanca -23- -
en un cierto momento durante su movimiento, en -
gatillari a la pelanca -14- o sea el diente -25-
enganchl en el diente -15-, por lo Que 1a'palag '
ca -23~ arrasira a la palanca -14- (situacién
representads en detalle en Ta figura 3).

~ Supbngase elevado el soporte =2-, o sea es
td elevada la plantilla o Gtil d- corte en posi
cién ~-3-, La palanca -14~ estd en posicidn de

reposo, ¢ sea por Lo dicho anteriormente,.la -

palanca -23- no la sujeta atn estando la citada

palanca -23~ continuamente en movimiento (osci
lando sobre el. pewo -22-), mediante -24'- y =24'1.

se indican, por ejemplo, dos posiciones de la bie

la ~24-,

Si en esta situaciér el material a cqrtar
(por ejemplo una pieza de piel ¢ similar, para
obtener un empeine o parte de un empeine ?ar'
calzado) se coloca en la pozicién =-26- bajo -
el Gtil de corte situado en posicién =3=, en un
cierto momento, el ape?1dor puede hacer entrar
en aceidn al Gtil de corte.

_ Estén previs.as en la miquina dos pulsado
res -27- y es necesario apretar ambos pulsadores
para hacer funcionar al electroimén =17-.

En otros términos, s{ el operador oprime
solo un pulsador el electroimdn -17- no se ex
cita, esto es, no entra en accién.

Por tanto, el operadoxr apretando con ambas
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manos respectivamente los dos pulsadores -27-,
dumina y detemina la entrada en funcionmamien-
to del electrolimin -17-, que atrae a la palen
ca ~-14~ que qu-da engatillada inmediatamente

por la palanca =23-, trasiaddndose .sf el mevi
miento del motcr -8~ a travds del juego de pa-

laucas, a la columna we la mdquina o barra -5~

que entnnces baja. Alhhacérlo, la palanca ~14-' '

llega a tocar el microrruptor -26- el cual a
través de un circuito eléctrico conveniente de
senclava el electroimin que suelta la palanca
~-14- retrocediendo esta palanca -14- pdf laiag
cién del muelle -19~-, interxumpiéndose asi la
transmisién del movimiento de las paliancas o
sistemas méviles. De este modo queda perfectér
mente comprensible la secuencia operativa de
la miquina que reguia el ..ovimiento de los dos
sistemas méviles de palancas y columna solida-
ria al soporte asf{ como su interrelacidén y se-

paracifn automdticas, lo que permite la reposi

" cidén sobre la base del soporte je una nueva pie -

za a -ortar, entrando nuevamente en funcioma-
m.ento la mdquina bajo el control inicial del
operario.

El motor -8~ estd siempre en accidn, o sea
el volante -9- gira continuamente y la palanca
~23~ estd continuamente oscilando sobre el per
no ~-23-, Cuando el operador oprima nuevamente

ambos pulsadores -27-, la palanca -23~ engati-




coutl

W g bt

LIS

o 1

A

RS

e TR £ SNOPESE, St

RIS

=

10

15

20.

25

- 30

_flos.

-10~

llaré nuevamente a la palaﬁcé ~1l4~ yvepitiéndo-
se el ciclo anteriormante explicado}

Gracias a los sistemas méviles citadcs an
teriormente, y en particular al sistema de le-
vas, con 1 coirea -10-, la palanca ~1%= la pa
lanca -23- y la biela -24~, se tiene una trans
misién muy racional de la potencia para la trans
misién de la fuerza de corte.

Ademis los medios citados anteriormente »eu
nen la cordicién de ser practicamente insonoros.

La circunstancia de qﬁe_péra que entre en

funciomamiento el conjunto de los dos sistemas

articulados méviles, sea necesacio oprimir am

bos pulsadowes -27- (1o cual ocupa las dcs ma
nos del operario), detemina ademds unas nota
bles condiciones de seguridad, ya que practica
mente es imposible que una mano del operador

(pues las dos estdn ocupadas) pueda sufrir da-

Descrito en modo suficiente el.objeto de
la presenté Patentes de IntroCuccién como para
poder ser entendido y uuer®o en practica jur
técnico en la materia, se recaba hacer exten-
sivo el privilegic dimanante de la inscripcié-
registral del presente documento a las varia-
ciones de detalle que to alteren la esenciall
dad de la invencidn que se detalla en sus condi

ciones ae novedad en la siguiente

HOTA REIVINDICATORTIA
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12,- Miquina para cortar piézas de calzado -
y peleteria en generct, caracterizada esencial -
mente por comprender un Srgeno de soporte para
el Gtil de corte, que es mévil a lo largo de '
tna deterrinada drreccidén, en los dos sentidos,
respectivamente, para realizar el corte y vol-
ver a la posicién inicial, as{ como un motor
para suministrar la energfa a los Srganos que
moverdn ¢l Gtil de corte, caracterizindose es
tos €Gltimos por estar cvmstituidos por un pri-
mer elemento de enclavamiento y un primer sis
tema mévil, mediante el cual se acciona dichp
elemento continuamente por el mutor, cuando es
te Ultimo esid en movimiento, estando previs-
tos un segundo elemento de enclavamiento desti
nado a colaborar con el primero, y un segundo
sistema névil, que relaciona el segundo elemen
to de enclavamiento con el soporte del Gtil de
corte, siendo los dos cistemas méviles y los
dos elementos de enclavamiento tales que, cuan .
do éstos tltimos estdn engatZllados, se acciona
el soporte citado del &til de corte, por 1o cual

se realiza la operacidémn de corte, estando ademds

previstos medios que, bajo una 6rden del operador,r
determinan el enclavari‘ento entre los dos elementos:
mencionados que arrastran al dtil de corte y otros
medios que, despues de dicho corte, determinan au
tométicimente el desenclavamierto.,

28.~ Méquina para cortar piezas de calzado

30

y peleterfa en general, segln la anterior rei=-
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vindicacidn v porque el primer'sistema mévil

consiste en un volarte que es accionado por

“un motor, el cual mediante una. excéntrica accio

na a su vez una biela articulada a una -palanca
oscilante en w pzmo £ijo, palanca que inclu-
ye un diente de enclavaﬁiento que ccastituye '
el primer elemento de cnclavariento y porque
el segundo sistema mdvil coﬁprende una leva
pivotante en un punto fijo y unida mediante
unos medios adecuados al soporte del Gtil, y
una. palanca unida a dicha leva, estando détg,

da dicha palanca de un dieate de enclavami.nto,

_constituyendo el segundo sistema de enclavamien -

to, existiendo ademds un electroimén fijo a la _
carcasa de la miquina y en posicidn tal que -
cuando es accionado por el operador determina

la atraccién de la palanca de enclavamiento -

“del segundo sistema mévil por lo que &sta que

da engatillada con la palanca oscilante, que al

- girar por el par facilitado por el motor deter

mina =1 descenso del soporte del ttil de corte
sobre la Lase de la m&quiua,

32,~ Miquine para cortar piezas, de calzado .
y peleteria en geﬁeral, segﬁn las anteriores ~
reivindicaciones ¥ pozque para el accionamiento
del citado electroimédn han sido previstos dos
pulsadores que han de seractuados simulténea
nente por las dos manos dei opcrador, median-

te los cuales entra en accidn el électroindn.
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42 .- Miquina para cortar piezas, de calza
do y peleteria en general, seglin 1as'reivindi
caciones antericves y porque el soporte del dtil .
de corte es solidariv de una columna o Larra
sobre cuya base opcra un resorte eldstico y 7
que va monteda con pdsibiliﬂad de desplazamien
to sobre wna guia, existienuo en el extremo -
‘superior de dicha gufa ua volant» .regulador =
de la posicidn relaiiva de la columna 'y por -
lo tanto del soporte, quedando relécionada di
cha colurna con el segundo sistema mSvil expli.
cado anteriommente. . {

52,~ Mdquina para cortar piezas, de calza-
do y peleterfa en gencral, segln todas las rei
vindicaciones anteriores y porque va dotada de
un microrruptor en posicién prdxima & la palan
ca. que constituye el segundo sistema de encia
vaniento, de tal modo que al tropezar el extre
mo de dicha palanca con el microinterruptor, -
este desactiva al electroimdn pur lo que aqué—j
lle palanca retrocede por el efecto de un rescr
ta eldstico £1jaco a la carcact, desenclavéndo
se del primer sistema mévili y provocando la -
elevacidn del soporte sustentador del dtii de
corte con lo que se cierra un ciclo completo
de operacidn, ' ,

62,~ "PAQUINA PARA CORTAR PIEZAS, DE CAL
ZADO ¥ PELETERIA EM GENERALY,

Todo ello tal y como se describe y reivin




PR
S A

dica en la presente memoria que consta de cator
ce hojas foliadas y mecano;rafiadas por una de
sus caras y se ilustra en el plano que a ia mis

ma se acompafia.
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