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Reta invención se refiere a rasquiñas herramientas 
dotadas de al menos dos unidades portátiles intercambiar- 
bles* --------------------------------------------------- “

5. Se describe una máquina herramienta de este tipo
en la patente de introducción nt> 427.109 y en esta máquina 
herramienta las unidades portaótiles están montadas álrede 
dor de un elemento pivotante cotmin que se hace girar alre­
dedor de un eje horizontal para desplazar angularmente di- 

10. chas unidades portadtiles alrededor del eje desde una posi
ción inoperativa a una posición operativa por encima de una 
guía horizontal. Una estructura móvil está montada desliz?» 
temente sobre la guía para tomar contacto con la unidad por 
tadtiles en la posición operativa e interacoplarse con la 

15. wiiama. ba estructura móvil y unidad portad tiles interacopla
das es móvil entonces a lo largo de la guia para separar la 
unidad portadtiles del elemento pivotante y para mover la 
unidad a una posición de trabajo. La estructura móvil lleva 
incorporados medios de accionamiento para accionar los áti— 

20. les de la unidad en la posición de trabajo para la realiza
ciÓn de una operación Se mecanizado. — — — — — — — — — — —

TSn la máquina herramienta de la patente citada se
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ptfzi 86 ha descrito arriba, la unidad portaútilee en la poai 
ci6n inoperativa aólo puede ser movida liberando la unidad 
del elemento pivotante y entonce» deslizando la unidad bar­
cia adelante para alejarla del elemento pivotante por medio 
de un aparato de izar u otro equipo de izado. La presente 
invención tiene por finalidad el proporcionar un mecanismo 
mejorado mediante el cual se puede desconectar la unidad 
por fcadtilee en la posición inoperativa y moverla automática 
mente a una posición do almacenaje. — — — — — —

Segón la presente invención el elemento pivotante 
que soporta las unidades portad tiles está dotado de una gula 
para recibir deslizsutemente una parte de la unidad porta- 
titiles correspondiente, estando mantenidas la© unidades por 
tatitiles en cooperación operativa con el elemento pivotante 
por medio ds dispositivos elásticos de pestillo. En una rea 
lización preferida de la invención, los dispositivos de pee 
tillo comprenden Émbolos forzados por resorte y dotados de 
puntas angulares que cooperan con aberturas correspondien­
tes en la guía del elemento pivotante. Preferentemente la» 
puntas de los émbolos están forinadas con un par de superfi­
cies angulares que se extienden en ángulos diferentes con 
respecto al e,je longitudinal del émbolo a fin de obtener di 
rerentes fuerzas de retención en los sentidos hacia adelan­
te y hacia atrás de movimiento de las unidades portatitiles 
con respecto al elemento pivotante soportante. — — — — — — —

En la posición inoperativa de una unidad por tácti­
les la gula correspondiente está ubicada en linea con una



gufa fila correspondiente que conduce a una sección do el 
macenaje o a otra unidad. Se proporciona un dispositivo de 
transferencia tal como una unidad transportadora que puede 
tener la forma de un husillo de avance accionado por motor 
que lleva tina tuerca móvil que tiene una lengtieta vertical 
de accionamiento que coopera en una ranura correspondiente 
de la unidad portátiles cuando está en la posición inopera 

tiva. - - - -----

Ahora se describe la invención a título de ejemplo 
con referencia a los planos anexos en loe cuales* - - - - - -

La Figura 1 ee una vista en alzado lateral de una 
máquina herramienta que lleva incorporadas las caracterís­

ticas de la invención*------------- -------------------- *"

la Figura 2 es una vista parcial que corresponde 
a la Figura 1 que ilustra la secuencia de operaciones para 
posiciones una unidad portadtiles inoperativa en un disposi 

tivo de almacenaje; — ~ — ~ ~

la Figura 3 es una vista parcial de un extremo en 
la dirección señalada por la flecha en la Figura 1» — “

la Figura 4 es una sección por la línea 4-4 de la 

Figura 3; y ------------- -- -

la pigura 5 es una vista en alzado lateral de una 
máquina herramienta modificada de acuerdo con la invención 
que utiliza un depósito rotativo. — — — — — — — — — —
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Lao realizaciones de la Invención ilustradas en 
los dibujos se relacionan ambas con una máquina herramienta 
del tipo descrito en la patenta de introducción n» 427.109 
a que se deba hacer referencia para una descripción detalla 

5* da de la construcción y funcionamiento de la máquina, fio
obstante» en breves palabras» la máquina herramienta compren 
de un bastidor 10 que tiene una gula 11 horizontal y dos ca 
bésales o unidades portadtiles 12 y 13 que catán montadas 
en lados opuestos de un elemento pivotanta consán 14 montado 

<10, rotativamente en un elemento 15 da soporte de bastidor* El
elemento pivotanto 14 es rotativo alrededor de un eje hori­
zontal 23 para desplazar angularmente dichas unidades porta 
útiles alrededor de dicho eje desde una posición inoperáti 
va superior a una posición operativa inferior por encima 

15. de la guía 11 o vioeverea. üna estructura móvil 16 está mon
tada áeslizantoaente sobre la guía 11 y as móvil a lo largo 
de la guía para cooperar con la unidad portad tiles 13 en la 
posición operativa. La estructura móvil 16 está interconec 
tada con la unidad portadtiles en la posición operativa 

20. (tal como se ilustra en la Figura 1) y a continuación se
desplazan la estructura móvil 16 y la laxidad portadtiles 13 
interacopladas a lo largo de la gula 11 para separar la uni 
dad portadtiles 13 del elemento pivotante 14 y para mover 
la unidad a una posición de trabajo. La estructura móvil 16 

25. incluye un motor 17 para accionar los dtiles 18 de la uni­
dad interacoplada en la poeioión de trabajo para realizar 
una operación de mecanizado. Las unidades portadtiles 12 y 
13 están dotadas cada una de una placa 19 de disparo que es

*



tá montada en el exterior de la unidad. Se excita un motor 
eléctrico 20 para hacer avanzar la estructura móvil 16 de 
la unidad operativa a lo largo de la guía 11. La placa 19 
de disparo controla la gama operativa de movimiento o ca­
rrera de la unidad operativa 13 por accionamiento de una ca 
ja 19A de interruptor de fin de carrera que está dispuesta 
para desexcitar el motor 20 y excitar el motor 17. -

Segón la invención las unidades portal tiles 12 y 
13 estén montadas daslizantemente sobre el elemento pivo- 
tante 14 de tal manera que puedan desconectarse del elamen 
to pivotante 20 por un movimiento deslizante horizontal en 
cualquier dirección. Sal como se ilustra más claramente en 
la Figura 3» el elemento pivoteante, en bu forma de sección 
transversal, lleva incorporado un par de guías paralelas 
21 y 22 ubicadas una en cada lado del eje 23 da pivotamien 
to, recibiendo deslieantemente las guías 21 y 22 un perfil 
24 con forma de 'f que sobresale de la cara correspondiente 
de las unidades portaátiles 12 y 13* Las partee externas 
del elemento pivotante 14 comprenden partes 2; dirigidas 
hacia adentro que cooperan con la parte estrecha 28 del 
perfil 24 con forma de f de las unidades portátiles 12 y 
13. Tal como se ilustra en la Figura 4, las partes 25 di­
rigidas hacia adentro del elemento pivotante 14 tienen in­
corporadas aberturas conformadas 26 para recibir émbolos 
27 forzados hacia afuera por resortes 29 y llevados por las 
unidades portátiles en ranuras 30 en la parte estrecha 28 

de las prolongaciones 24 con forma de T. Las puntas de los
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¿«bolos 27 están formadas con dos sunerficies angulares 
27a» 27Jj que están situadas on ángulos diferentes con res­
pecto al eje longitudinal de los émbolos 27» X»ae superfi­
cies correspondientes 2 Ce, 26b de las aberturas 26 en las 
partes 25 están conformadas de modo similar y se escogen 
los ángulos de las superficies de modo que se proporcionan 
diferentes Tuertas de retención por los émbolos segdn la 
dirección de movimiento de Ibb unidades portaátiles con res 
pecto al elemento pivotante 14. ----- - ---

f.;a escogen los ángulos de modo que se obtenga una 
mayor fuerza d® retención cuando se muevan las unidades 
portaátiles 12 y 13 en una dirección hacia adelante, o sea, 
en una dirección hacia la posición de trabajo de la máquina 
herramienta segón se ilustra por la flecha B en la Figura 
4. F1 ángulo X de las superficies 26b, 27b, que proporcio­
nan esta mayor fuerza do retención es aproximadamente de 
30® a 40® con respecto al eje longitudinal del émbolo. B1  

ángulo T de lan otras superficies 26b, 27b de retención pue 
de ser del orden de 50® a 60® a fin de proporcionar una fuer 
za de retención inferior cuando se mueven las unidades por 
tadtiles hacia atrás con respecto al elemento pivotante tal 
como se ilustra por la flecha C de la Figura 4* —

La unidad portátiles 12 en la posición inoperati­
va está adaptada para deslizarse hacia atrás tal como ilus­
tra la flecha D en la Figura 1 y a este efecto la guía 21 
del elemento pivotante 14 está situado junto a una guía pa­
recida 31 y en línea con la miBma montada en un bastidor fi

*



30 32 üe la máquina. A medida que la unidad portátiles 12 
se mueve a la posición, inoperativa una ranura 33 del cuer­
po de la unidad 12 está adaptada para cooperar por encima 
de una lengüeta 34 que se extiende hacia arriba y que for­
ma parte de un dispositivo transportador. Sa la disposición 
preferida el dispositivo transportador puede comprender un 
husillo 35 de avance accionado por un motor 36 7 dotado de 
una tuerca móvil 37 sobre la cual está montada la lengüeta 
34 vertical. La disposición es tal que al funcionar el di£ 
poeitivo transportador se desplaza la lengüeta 34 y con 
ella la unidad portad tiles 12 correspondiente hacia atrás 
en la dirección de la flecha D cuando se excita el motor 
36, superando la fuerza ejercida la fuerza de retención de 
los émbolos 27 que están encajados en las aberturas 26 da 
la guía 25 del elemento pivotente 14. - - - - - - - - - -

SI dispositivo transportador suave la unidad por- 
tadtiles 12 inoparativa a lo largo de la guía 31 hacia 
atrás de la máquina a una posición ilustrada en la Figura 1 
por la unidad 12A y en que puede retirarse la unidad a un 
dispositivo de almacenaje o a un depósito apropiado. — — —

En una disposición la guía 31 incluye una parte ex 
trema pivotante 31A que puede moverse a una posición verti­
cal cuando la unidad porteótiles 12A está en contacto con 
la misma tal coso ilustra la flecha E en la Figura 2. La 
parte 31A angularmente móvil de la guía 31 incluye una dis 
posición 38 de tope terminal para soportar y tomar contacto 
con la unidad portátiles 12A.y en la posición vertical se



retira la unidad portadtiles 12A de la lengüeta 34 de la 
tuerca 37 del husillo 35 de avance o dispositivo similar.
La disposición es tal que la parte 31A singularmente móvil 
de la gula 31 es capaz de movimiento descendente tal como 
indica la flecha P de la Figura 2 bajo el control de unos 
medios motoras 39 cuando en la posición vertical y por la 
colocación apropiada de un carro 40 u otro elemento de so­
porte puede situarse la unidad portadtiles sobre el mismo 
tal como ilustra la unidad 12B mientras se separa de la 
gula 31A a medida que se desplaza hacia abajo aegdn ilus­
tren las líneas de trazos en su bastidor 41 de soporto. - -

La Figura 5 ilustra una disposición modificada ¡en 
la que la» unidades portadtiles inoporativas están posicio 
nadas en un depósito giratorio que se ilustra de modo gene, 
ral por la reforencia 45. El depósito 45 está soportado ao 
bre una columna 47 y es rotativo para transferir una uni­
dad posicionmda en la posición 0 sobre la guía fija 31 a 
una posición inoperativa por medio de un movimiento rotati 
vo en el plano horizontal, KL depósito 45 incluye un ascen­
sor para mover una unidad portadillas hacia arriba sn el 
extremo de la guía fija 31 a fin de desconectar la unidad 
en la poeición G de la lengüeta del husillo de avance del 
dispositivo transportador. Entonces so avanza el depósito 
y puede moverse la próxima unidad en el depósito a la posji 
ción O para ser bajada por el ascensor en cooperación con 
la lengüeta que entonces puede ser accionada por el husillo 
de seranee u otro diapoBitivo transportador para desplazar
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la unidad hacia adelante en la posición inoperativa supe­
rior gíi cooperación con la guia del elemento pivotaate* — —

Puede proporcionarse una guía vertical adicional 
46 sobre la columna vertical 47 del depósito para bajar 

5. una unidad para facilitar la comprobación y casbio de los
útiles* - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Se apreciará que la invención proporciona una di¿ 
posición enormemente simplificada ©«rilante la cual se mon­
tan las unidades portaátilea sobre el elemento pivotanto 

■jO. para su acoplamiento y desacoplamiiaito fáciles* El montaje
de las unidades portaátilea en guias permita mover las uni 
dados hacia adelante hacia una posición de trabajo hacia 
atrás en una guia de transporte para traslado automático a 
un dispositivo o depósito de almacenaje* Los dispositivos 

15. sencillos de pestillo para conectar las unidades al elemen­
to pivotante permiten la realización de un funcionamiento 
automático y la provisión de diferentes fuerzas de reten­
ción impide el movimiento hacia adelante en la dirección de 
trabajo salvo bajo la fueras aplicada del motor de acciona 

20. miento para la estructura móvil sobre la guía principal de
la máquina herramienta. ------------------- * ----- - - -

n o t a

Se declaran de novedad y propiedad para España, 
sus territorios y plazas de soberanía, las siguientes: - -
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a s i v i n d i c a o i o a n i

1,- Perfoccioaamientoa on las máquinas ¿icrraraiontasf 
para la fabricación do piosas raocanisarlao, del tipo que tienen 
dos o más unidades portaátilos montadas alrededor do un clonen- 

1. to pivotante concia que es rotativo alrededor de un eje horison- 
tol para despinzar ongularmeato las unidades portaátilen airéelo 
dor del ojo desdo una posición inoperativn a una posición opera 
tiva por encima do una guía hoi'iaontal, carao tori and on porque 
V»_s unidades portaátilos están unidas doslizantemente al ciernen 

10. to pivotanto para movimiento con respecto ol elemento pivotante 
on una dirección dosclo dicha posición operativa a una posición 
de trabajo y en la otra dirección desdo dicha posición inopera­
tiva a una posición de almacenaje. - - - - - - - - - -  - - -  - -

Perfeccionamientos eogón la reivindicación 1, ca- 
15. racterisados porque ol elensonto pivotanto quo soporta las unida 

loa portsótiles está dotado do una guía pura recibir da disanto 
mentó una parto do la unidad portaótileo correspondiente, están 
do mantenida la unidad portaátileo en cooperación operativa con 
ol elomento pivotanto por elementos clásticos de pestillo.- - -

¿0. 3.- Perfeccionamientos segán la reivindicación ¿t ca­
racterizado o porque loa dispositivos do pestillo comprenden ca­
da uno ómbolos forzados por resorte y dotados do puntas angula­
res quo cooperan on aberturas correspondientes on la guía del 
olomnto pivotanto. - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  -

¿5 4,- perfeccionamientos sogán la reivindicación 3, ca-

*■



racteia. zado3 porque las puntas 3o loo ómbolos están formadas coa 
ua par de superficies angulares que se extienden en ángulos dife­
rentes con respecto al eje longitudinal do los émbolos a fia de 
obtener diferentes fuersas de retención en las diferentes direc­
ciones de rao violento de las unidades portas!tilos coa respecto al 
elemento pivotante soportante. - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

5.- Perfeccionamientos oogán la reivindicación 4, ca­
racterizados porque las superficies angulares están situadas de 
modo que se obtiene una mayor fuerza 5e retención en la direc­
ción de movimiento de una unidad portaátiles desde su posición 
operativa a uaa posición de trabajo. - - -  - -  - -  - -  - -  - -  -

G.- Perfeccionamientos segán la reivindicación 5* ca­
racterizados porque loo óaoolos están formados con una superfi­
cie angular que se extiende en un ángulo de 30 a 402 cea respec­
to al eje longitudinal del ómbolo a fin de proporcionar la mayor 
fuersa de retención en la dirección do movimiento de una unidad 
portaátiles hacia una posición de trabajo.- - - -  - -  - -  - -  - -

7 .— Perfeccionamientos segón la reivindicación o» ca­
racterizados porque los ómboloo están formados con una superficie 
angular que se extiende en un ángulo de 50 a 60® con respecto al 
ejo longitudinal del ómbolo a fia de proporcionar una menor fuer- 
ai de retención cuando se mueva una unidad portaátilea deslizante- 
acate desde una posición inoperativa a una posición de almacena­

je. -------------------------------- --

3.- Perfeccionamientos segán. cualquiera do las reivin



aleaciones anteriores, caracterizados porque lo máquina berrazaien 
ta tiene una guía situada en línea con la guía del elemento pivo­
tearte que soporta tina unidad portaátiles en su posición inoper&ti 
va* conduciendo dioba guía a una so ación. do almanonaje o a otra 

5, unidad,

g.— Perfoooionaniontoo segán la reivindicación 8, cara£ 
terisados porque la guía incluye una unidad transportadora para 
cooperar con una unidad portaótiles en la posición inoperativa y 
para desplazar la unidad a un dispositivo do almacenaje* - - - -

*10, 10*- Porfoccionamiontos según la reivindicación 9* eara£
terizadoe porque la unidad transportadora tiene la forma do un bus^ 
lio de avance accionado por motor que lleva una tuerca móvil que 
tiene una lengüeta de accionamiento vertical que coopera an una ra 
nura correspondiente do la unidad portaótiles* — — - — —

15 # vt.- "PEIiFBCCl0Hitf3IEHÍ3?03 EB MB MQUIM3 ¡UüZ?Í4UWTA$ PA
HA LA FABRICACION DE PIEZAS HKCASIZADAS*.--------- --------------

Todo olio conforme se desoribe y reivindica en la preseg 
te memoria que consta de trece hojas folladas y mecanografiadas 
por una sola de sus caras y de cinco figuras que la ilustra*

MDRIÍ), 4 DIO. 1975 
P.A* M, CUBELE SÜÑOL

oga. +•
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