+

w/o470C
THmG8-11

n? 443,205

PAPLNTE DE INVEHECGIOD

nammasmmwunmmm
por VLCINTE  aiios

cuyo privilegio se solicitu para EBopoiiay
ous torritorios y plazas do soberonfa, a

favor des
THL LCLLADT ENGINEZLING COLPANTY LIVITED

ontided britdnica, donieiliada en Hook Hise
Jouth, Kingston By-Pass, Surbiton, urrey,

Inglatorra, relativa a:

SSURPECOICTARIBNZOS T8 LAS HACUINAS HERRA=-
TENDAS PARA LA FTABRICACICH D PINIAS [EChw

HIZADAS™,
M e EsETOoODREER

Inventoer: Antonin Hohejl
Prioridnd: Solicitud de patente en Gron Bretatia

n? 52432/1974 do fecha 4 diciembre
1974,

POOR_
QUALITY



5

10.

15.

20.

Int Clt_B823d

i

ERMORIA DESCRIPTIVA

Reta invencidn se refiere a miquinas herramientas
dotadas de al menos dop unidades portaiiiles intercambia-

Se describe una mAquina herrsmienta de este tipo
en la patente de introduccién n? 427.109 y en esta méquina
herramienta las unidades portaitiles estdn montadas alredg
dor de un elemento pivotante comin que se hace girar alre-
dedor de un eje horlzontal para desplagsr angularmenta 8i-
chas widades portadtiles alrededor del eje desde una posi
cién inoperativa a una posicién operativa por encima de uns
gufs horizontal. Una estructura mévil estd montada déslizm_‘g
temente sobre la gufa para tomar contacto con la unijad por
taftiles en la posicién operativa e interacoplarse con le
miema. La estructura mévil y u.idad portaitiles interacopla
das eg mévil entonces a lo largo de la gufa para separar la
unidad portadtiles del elemento pivotaute y para mover 1la
unidad a una posiciln de trabajo. La estructura mévil lleva
incorporados medios de sccionamianto para mccionar los dti-
les de la unidad en la posicién de trabajo para la realisg

cidn de una operacién de mecanizado., == = == == o = - -

n la méquina herramienta de la patente citada smeg
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gin pe ha descrito arriba, la unidad portatitiles en la posi
cidu inoperativa adlo puede ser movida liderando la unidad
4el elemento pivotante y entonces deslizanio la unidasd ha-
cia adelants para aleinrla del elemento pivotante por medio
de un aparato de izar u otro equipo de igado. ;3 presente
invencién tiene por finalidad el proporcionar un mecanismo
majorado mediante el cual se puede desconectar la unidad
portaitiles en la posicién inopsrativa y moverla automftica

mente a una posicidn de almacenaje. = = = - == == ===

Segdn 1ls presente invenecidn el elemento pivotante
que soportn las unidades portaitiles eptd dotado de una gula
para recibir desligantements una parte de 1la unidad portgy
tiles correspondiente, estendo mantenidas las unidades ﬁqz
taftiles en cooperacién operativa con gl elemento pivotante
por medio de dispositivos elfisticos de pestillo. En una reg
1izacién preferida de 1la invencién, los dispositivos de peg
tillo comprenden &mbolos forzados por resorte y dotados ds
puntes angulares que cooperan con aberturas correspondien-
tes en la guia del elemanto pivotante. Preferentemente lams
puntas de los émbolos omtdn formadas con uu par de superfi-
cles angulares que se extienden en dngulos diferentes con
respecto al eje longitudinal del &mbolo a fin de obtener di
cerentes fuerzas de retencién en los sentidos hacia adelan~
te y hacia atrds de movimiento de las unidades portaitiles

con respecto al elemsnto pivotante soportente. = = - -

En la posicifn inoperativa de una unided portaiti-

1es la gufn correspondiente estd ubicada en 1fnes con uns
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gufa fija correspondiente que conduce a una seccifn de al
macenaje 0 a otra unidad. Se proporciona un diepogitivo de
transferencia tal como una unidad transportadora que puede
tener la forma de un husillo de avance accionado por motor
gue lleva una tuerca mévil que tiene una lengtieta vertical
de sccionamiento que coopsra en una rauura correspondiente

de 1la unidmd portmitiles cuando estd en la posicién inopera

tiva. _-——--——---——u--—---------

Ahora ge describe la invencién a t{tulo de ejemplo

con referencia a los planos anexos en los cualeggs = = = = =

Le Pigura 1 es una vista en alzado lateral de una
miquina herramienta que lleva incorporadss las caracterfe-

ticag de la invencifn; - == == ==~ === = =< ===

la Figura 2 es una vista parcisl que corresponde
a la Figura 1 que ilustre la secuencia de operaciones para
posicioner uns unided portedtiles inoperative en un disposi

tivo de slmacennje; ===~ === @ === =< === - -

la Pigurp 3 es una vista percial de un extremo en

1a direccién sefialade por 1m flecha “A* en la Figura 1§ = =

la Tigure 4 es una seccidn por la linea 4~4 de la

Pigura }j § =~ - === <= --=---==< -——— - - -

la Pigura 5 es una vista en alzado lateral de una
méguina herramienta modificede de acuerdo con la invencién

que utiliza un depdsito rotativo. == ==<=-=< --———



Lao realizaciones ide la invencidn iluastradas en
los divajos ee relacionsn ambas con una méquina herramienia
del tipo descrito en la patente de introduccidn n? 427.109
s que Be debs hncer referencis para uas descripeidén deotalla
56 da de 1la construcoifn y funcionamiento ds la méquina. fo
obstante, en breves palabrass, la mguina herramienta compren
de un baestidor 10 que tiene una gufa 11 horizontal y dos ca
begales o unidndes portaditiles 12 y 13 que netin montadas
en lados opuestoe da un elemsnto pivotante comin 14 montado
10. rotativamente en un elemento 15 da soporte de bastidor. Fl
elemento pivotante 14 es rotativo alrededor de un sje hori-
gontal 23 para deeplazar engularmente dichas unidades porta
dtiles alrededor de dicho ejs desde una posicién inoperati
va superior a unn posicién operativa inferior por encima
15. de la gufa 11 o viceversa. Una estructura mévil 16 entd mon
tads desligantementa sobre la gufa 11 y es wmévil a lo largo
de 1a gufm para cooperar con la unidad portaitiles 13 en la
posicidn operativa. La estructura mévil 16 estd interconeg
tada con le unidad portaitiles en la posicidn operativa
20. (tal como #s ilustrn en la Tigura 1) y a continuacién se
desplasan la estructura mévil 16 y la unided portadtiles 13
interacopladas a lo largo de la guia 11 para separar la uni
dad portaitiles 13 3el elomento pivotante 14 y para mover
1a unidad a una posicién de trabajo. La estructura mévil 16
25. incluye un motor 17 vara accionar los dtiles 18 de la uni-
dad interaconlads en la posicidn de trabasjo para realisar
una operacién de mecanizado. Las unidades portadtiles 12 y

13 estén dotadas cadas una de una placa 19 de disparo que eg
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t4 montadn en el exterior de la unidad. Se excite un motor
pléetrico 20 para hacer avangar la estructura ndvil 16 de
1a unidad operativa a lo largo de la guia 11. La placa 19
de adigparo controla la gsma operativa de movimiento o ce~
rrera de la unidad operativa 13 por acclonamiento de una cg
ja 19A de interruptor de fin de carrera que entd dispueata

para desexcitar el motor 20 ¥y excitar el motor 17 = = = =

Segdn la invencidn les unidades portaltiles 12 y
13 estén montades deslizantemente gobre el elsmento pivo-
tante 14 de tal manera que puedan desconectarse del elemen
to pivotante 20 por un povimiento desliggnte horizontal en
cuslquier direccién. Tal como se ilustra mis claramente en
1a Figura 3, el slemento pivoiante, en su forms de seccidn
transversal, lleva incorporado ua par de gufos paralelas
21 y 22 ubicadas una en cada lado del eje 23 da pivotamien
to, recibiendo desligantemente las gufas 21 y 22 un perfil
24 con forma de T que sobresale de 1a cara correspondiente
de las unidades portmitiles 12 y 13. Las partes externas
del elemento pivotente 14 comprenden partes 2 dirigigdes
hacia adentro que cooperan con la parte estrecha 28 del
perfil 24 con forma de T de les unidades portaltiles 12 y
13. Tel como se ilustra em la Figura 4, les partes 25 di-
rigidas hacia adentro dsl elemento pivotante 14 tienen in-
corporadas aberturas conformndas 26 para recibir émbolos
27 forgados hacla afuera por resortes 29 y llevados por las
unidades portaitiles en ranuras 30 en la parte eatrecha 28

de las prolongaciones 24 con forma de T. Las puntas de los



ésbolos 27 estén formadas con doe superficies angulsres
27a, 27b que estin situadas on dnguloe diferentes con rae-
pecto sl eje longitudinel de los Smbolos 27. Das superfi-
ciee correspondiontes 26a, 26b de las aberturss 26 en las
Se partes 25 estfn conformadame de modo similar y se escogen
los dugulos de las superficles ‘e modo que me proporcionan
diferentes fuerszas de retencidn por los émbolog segin la
direccién de movimiento de las unidades portaitiles con res

pecto al elemento pivotante 14 - = = ===~ = ===

10. Sa escogen los fngulos de mode que se oblenga una
mayor fuerza de retencidn cuando se suevan las unidades
portaitiles 12 y 13 en una direccién hacla alelante, o ses,
en une direccién hacia la posicidn de trabajo de la méq:tina
rerramienta segin we ilustra por la flecha B en 1a Figura

15. 4. Tl dngulo X de las superficies 26b, 2Tb, gque proporcio-
nan estn mayor Suerza de retencidn es aproximadamente de
308 s 40¢ con respecto al eje longitudinal del émbolo. El
dngulo Y de lap otras superficies 26b, 271 de retencién pue
de mer del orden de 509 a 609 a fin de proporcionar una fuer

20. za Ge retencién inferior cuando se mueven las unidades poxX
taltiles hacia atrds con respocto al elemento pivotante tal

como se ilustra por 1ls flecha C de la Flgura e == ===

La unidad portaitiles 12 en lm posicién inoperati-
va extd adaptnda para deslizarse hacia atrds tal como ilus-

25. tra 1s flecha D en la Figura 1y a este efecto la gufa 21
del elemento pivoiante 14 estd situado junto a una gufas pa-

recida 31 y en 1fnea con la misma montada en un bastidor fi
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jo 32 de la mfquina. A medida que la unidad portadtiles 12
se mueve a la vosicifn incperativa una ranura 33 del cuer-
po de la unidad 12 astd adaptada para cooperar por encima
de una lenglleta 34 que se extiende hacla arriba y que fore
ma parte de un dispositivo transportador. Fu la disposicién
preferida el dispositivo traneportador puede comprender un
nugillo 35 de avance accionado por un motor 36 y dotado de
ung tuerca mévil 17 sobrea la cual estd montada la lengliota
34 vertical. La disposicién es tal que el funcionar el disg
pogitivo transportador se desplaza la lenglleta 34 y con
ella la unidad portaftiles 12 correspondiente hacia atrés
en 1a direccién de la flecha D cusndo se excita el motor
36, superando la fuerza ejercida la fuerza de retencidn de
los Subolos 27 que estén encajados en las aberturas 26 de
la gufa 25 del elemento pivotante 14, = - == =o ==

%1 iispomitivo transportador zueve la unidsd por=-
taltiles 12 inopsrativa a lo largo de la gufa 31 hacia
atrés de la miquina a una poeicién ilustrada en la Figura 1
por la unidad 124 y en que puede retirarse la unidad a un
dispositivo de nlmacenaje o a un depdsito apropiado. = = =

fn una disposicidn la gufe 31 incluye una parte ex
trema pivotante 31A que puede moverss a una posicién verti-
cal cuando la unidad portadtiles 12A estd en contacto con
la misma tel como ilustra la flecha © en la Flgura 2. La
parte 31A angularmente mdvil de la gufa 31 incluye una dis
posicidn 38 de tope terminal para soportar y tomar contacto

con la unidad portadtiles 12A y en la poeicidn vertical se
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retira la unidad portaitiles 127 de la lengieta 34 de la
tuerca 37 del husillo )5 de avance o dispositivo piniler.
La disposicidn es tal que la parte 318 angularmente wévil
de 1a gufa 31 es capaz do moviamiento gescendente tal como
jndica la flecha F de la Figura 2 bajo el control de unos
nedios wotores 3J cusnio en la posicidn vertical y por la
colocacidn apropiadm de un carro 40 u otro elemento de so-
ports puede situarse la unidad portaitiles sobre el miswo
tal como ilustra la unidad 12B mientras se sepsra de la
gufa 31A & medida que se deeplaza hacla abajo asegin ilus-

tran lss 1fneas de trazes en su bastidor 41 de soporte. ~ -

La Pigura S5 ilustra una disposicidén modificada len
la que lng unidades portmitiles inoperativas estén posicig
nades en un depésito giratorio que se ilusira de modo gene
ral por la referencia 45. El depbsito 45 astd moportsio sg
bre ung columna 47 y es rotativo para transferir una uni-
dad posicionada en la posicién G sobre la gula fija 31 &
una posicién inoperativa por medio de un movinientio rotati
vo eu el plano horizontal. Fl depdeitosd incluye un ascen-
gor para mover una unidad portaitiles hacia arriba en el
extremo de la gufs fija 31 a fin de desconectar la unidad
en la posicién 6 de 1e lenglieta del husillo de avance del
dispositivo transportador. Fntonces se avansa el depbsite
y puede moverse lu préxima unidad en el depdeito a la posi
eién 0 para ser bajadn por el ascensor en cooparacidn con
la lengiieta que entonces pueds ser accionada por el husillo

de avance u otro diepositivo transportador para desplazar
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1la unidad hacia adelante en la posicidn inoperativa supe-

rior en cooperacién con la gufa del elemento pivotante. -~ -

Puede proporcionarse una gufa vertical adicional
46 sobre la colusmna vertical 47 del depésito para bajar

una unidad pera facilitar la comprobacién y caubio de los

ﬁtileso - Es Gm WS G W G G G Gn W W U P W N W W WG W W m v = -

Se apreciard que la invencién proporciona una dig
posicién snormemente simplificada msdiante la cuel se mon-
tan les unidades portaftiles sobre el slemento pivotante
para su acoplamiento y desacoplamiento f4ciles. Il montaje
de lme unidades portmitiles en gufas permite mover las uni
Jades hacia adelante hacia una posicién de trabajo hacia
atrde en una gufa de transporte para traslade sutomftico a
un dispositivo o depdsito de almacenaje. Los dispositivos
gencillos de pestillo para conectar las unidades al elemen=
to pivotante permiten 1a realigacién de un funcionaniento
sutonitico y la provisidn de difersentes fuerzas de reten—
cidn impide el movimiento hacia adelante en la direceidn de
trabajo salvo bajo la fuerza aplicada del wotor de acciong
miento para le estructura mévil sobre la gufa principal de

la miquina herranienta. = = = = = = = =« <« ~ - .- -

2e declaran de novedad y propisdad para Espafia,

sus territorios y plazas le soberanfa, las sigulentes: - -
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REIVIOIICASIONLH

1.~ Perfececionamientos on las miguings horramientas,
pura la fabriencidn de pieszos mecanizadag, del tipo que tienen
dos o afio unidaden portadtiles montadas nlrodeder do un elemene-
to pivotante comdn Aue es rotativo alredoder de un eje horison-
tal para desplaozar angularmonte las unidades portadtiles alredg
dor del oje desde unn posicidn inoperativa a una posicidn oporg
tiva por encima Ao una gufa horizeatal, caracterisados porgue
1lao unidades portadtiles estfn unidns deslizantemente ol elemen
to pivotante parn movinionto con reopecte ol elemento pivetante
on una Jireccidn dosde dieha posicidn operativa a wna poricidn
de trabajo ¥y en le otra direccién deode dichz posicidn inopera-

tiva o una ponicidn de 2AlmAcennjo. = = = = = w w v - v - - - -

2.~ Porfoccionamientos sexfn la reivindicseidn 1, oa-
rnetorizcelos porque ¢l clemento pivotante que goporia las unida
leg portadtiles ogtd dotado de una sufa pora reeibir dcclizanty
neate una parte de 1z unidad portadtilec correspendientc, estan
do muntonida la unidad portadtiles en ccoperacidn operctiva con

el elomonto pivotante por eclementos eldsticos de pestillos— - -

3.~ Porfoccionumiontos sexdn lo reivindiceeidn 2, ca-
rocterizadon porque los digpositives de peatillo comprenden ca-
da uno &mbolos forzodos por resorte y dotados de puntos enguloe
roo quo cooperan on aberturas correspondientes ea ia sufn del

4 .- Porfoccionamiontos sogdn 1la reivindicacién 3, cow
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racterizados porque las puntas do los &mboles estin formalas con
un par de superficies angulares que se extiendon en dngulos dife-
rentes coa respecto 2l eje longitudinal de los émbolos o fia de
obtener diferentes fuerzes de rotencidn en las diferentes direc-
cieneo de movimiento de las unidades portadtiles con respecto el

¢lemento pivotante soportantGs = = = = = = = = = = < = == = =<

5.~ Perfeccicnanientos segdn la reivindicecidn 4, ca-
recterizados porque lag superficies angulcres estdn situadas de
modo que se obticne una mayor fuerza de retencidn en la dirce-
1G. cidn de movimiento d¢ una unidad portadtiles desde su ososieidn

operativa o ung povieifn de trabojoe = = = = = = = == oo ===

.- Terfeceionamientos segdn la reivindicacida 5, ca-
racterizados porguc loo dmbolos estdin formados con unu superfi-
cie angular que ge cxtiende ea un dngulo de 30 a 402 cen respecs

15, to 21 eje longitudinal del éubolo 2 fin de proporcionus la mayor
fuerza do retencidn er la direccidn de novimiento de uiu unidad

portaitiles hacie unz posicidn de trabajoe= = = = =« = « - - = < =

7.- Porfeccionumientos secdn le reivindicacidn G, co-
racterizadon porque los dmbolos entdn formados con una guperficie
20 sngalar que se oxticnda en ua fngulo de 5¢ & 609 con respeeto 4l
aje lomgitulinsl del &mbolo a fin de proporcionar una menor fuere
24 de retencidn cunndo se sueva uan unidad portadtiles deslizante-

sonte desde uwnn posicién inoperative a una posieidn de almacena=

25 4= Dorfeccionnmicntos ge.dn cualquiera de les reivin
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dicnciones enteriorea, osruoterizades porque la mfquine herramien
4a tiens una ufs situada en 1fnea con la gufz del elemento pivo-
tante que soporta una unidad portadtiles en su posicidn inoperatl
va, conduciendo dich: gufe 2 una seceidn do almasenaje o 8 otra

unidad.-Q—-----auon-u-unno-—-&"o'uut—

9.= Porfoccionamientos sogdn la reivindicacién 8, carag
terizados porque la pufa incluye una unidad transportadora para
cooperar oon una unidad portaftiles en la posicidn inoperativa y
pare desplasar la unidad a un dispesitivo do clmacennjde = = - -

10.- Porfoccioncmiontos segtn la reivindicacidn 9, csrsg
tarizodos porque la unidad trensportadora tisne is forms dp un huei
110 de avance acclonade por motor que lleva una tuerca névil 'que
tione una lenglota de accionamiente vertieal que coopera un una ¥2

nura corrasponiiente de la unidad portaitiles. = = = =« » w o = v -

11.~ "PERFECCIONAMIENTOS FN LAS HAGUINAS HERPHEIILENTAS PA

Todo 0llo conforme se desoribe y reivindica en la preseg
to memoris que consta de trece hojas folladms y mecanografiades
por una sola de suo caras y de olnco figurus que la ilustra.

MADRID, 4 DIC. 1975
PoA. i, CURSEL St
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