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de una Patente de Invencidn a nombre de:

AUTOLIV AB, de nacionalidad sueca, domi-
ciliada en Box 11, 440 20 - Vargarda (Sug
‘ cia), por: "DRGAND ACTIVADOR PARA SER UT]Y
LIZADO PREFERIBLEMENTE EN CONEXION CON CA
RRETES DE BANDA DE CINTURONES DE SEGURIDAD

PARA VEHICULOSY,
~=e=000000000~=w~-

El presente invento se refiere a un drgano .activador
para ser utilizado preferiblemente en conexién con cerretes de
‘banda de cinturones de seguridad para vehiculeos, y que comprepn
de un cuerpoc de inercia perceptor de aceleraciones y/o de dece
leraciones juntamgnte con elementos de transmisién para efec~
tuar la transmisién de los movimientos del cuerpo de inercia a
un mecanismo de inmovilizacién que act@ia anbre el carrete de -
banda con el fin de accionarlo cuande tienen lugar éambius anog

males del movimiento del vehiculo en cuestién.

Un objeto principal del invento es cresr un &rgano -
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activador de lé clase mencionada, por medio del cual se haga -
posible un ajuste simple de la posicifn del mismo, independien
temente de la posicidn de inclinacién del carrete de banda.

Este objeto se logra por media de un firgano activador
de acuerdo con el invento, que esté caracterizado sustancialmen
te por el hecho de que el cuerpo de inercia esté soportado por
un cuerpo soportante, que es susceptible de pivotar con rela-
cifn al apoyo del carrete de banda, y por el hecho de que la -
transmisién comprende una parte flexible o articulada, que ha-
ce pasible un mavimiento del soporte de sostén del cuerpo de -
inercia con relacién al apoyo del carrete de banda, es decir -
también con relacidén a una porcién de bastidor que incluye el
apoyn del carrete de banda. {

En lo que sigue se describen algunos ejemplos de rea
lizaci6n del invento con referencia a los dibujos anejos, en -
los cuales:

La figura 1 es una vista parcialmente rota de un dig
positivo de carrete de banda para cinturones de sequridad para
vehiculos, provisto- con un frgano activador de acuerdo con el
invento;

La figura 2 gs similarmente una vista parciselmente -
rota del mismo dispositivo, tomada desde la izquierda en la fi.
gura l;

La figura 3 es una vista correspondiente a la figura
1l y que ilustra un dispositivo enrollador de banda provisto -
con un frgano activadar de acuerdo con un segundo’ ejemplo de -
realizaciéng

La figura 4 es una vista correspondisnte a la figura
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2 que ilustra el dispositivo enrollador de banda que se muastra

en la figura 3;

La figura 5 es una vista correspondiente a la figura

-4, .que ilugtra un érgano activador de scuerdo con un tercer -

ejemplo de realizacidnj

La figura 6 es una vista correspondiente a la figura
5 gue ilustra un drgaho activador de acuerdo con un cuarto ejem
plo de realizacibni

La figura 7 es una vistas superior de un detalle qus
constituye parts del frgano activador de acuerdo con la figura
63

La figura B es una vista correspondiente a la figura
l y que ilustra un dispositivo enrollador de banda, que esté -
provigto con un frgano activedor de acuerde cen un quinto ejem
plo de realizacidn;

La figura 9 es una vista correspondiente a la figura
2, que ilustra el dispositivo enrollador de banda mostrado en
la figura B;

La figura 10 es una viste mirando desde la derecha -
en las figuras 2 y 9 y desde la izquierda en las figuras 4 a 6,
que ilustra la parte de los dispositivos enrolladores de banda
que constituye el érgano activador, que dejs visiblas un indicg
dor de posicidn que pertenece a los érganos activadoresi

La figura 11 es una vista en seccifn transversel eg-
quemética de un 8rgano activador de acuerdo con todavia otra -
forma de realizacidén, tomada a lo largo de la lines XI~X! de -

la figura 12, y

La figura 12 es finalmente una vista de una seccién
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transversal a %ravés del mismo érgana aétivador a8 lo largo de
la linea XII-XII de la figura 11.

En la figura 1l se iiustra un primer ejemplo de realj
zacién de un dispositivo enrollador de banda para veh;culos, -
en que el mecanismo propiamente dicho puede ser de tipo conven
cional. En el ejemplo de realizacién ilustrado, el mecanismo -
enrollador comprende un ndcleo 2 soportado esn un bastidor 1. -
El soporte de apoyo del nicleo 2 comprende dos paredes 3 que =
ge extienden de modo transversal con respecto a dicho nicleo -
en el bastidor, que en su conjunto esté indicado con el nfimero
de referencia 1. Las paredes 3 estén colocadas 8 una cierta dig
tancia entre ellas, que supera en algo & la anchura de la b?gp
da,'que habré de ser enrollada sobre el dispositivo. Esta b;ﬂr
da, por razones de claridad, no se muestra en los dibujos. La
porcién derecha del bastidor 1, de scuerdo con la figura 1, eg
té configurada igual que un alojamiento 4, que contiene un reg-
sorte helicoidal similar a un muelle de reloj y que tiende a =
hacer pivotar el nicleo 2 en su direccidén de enrollamiento. EL
lado da piftén del alojemiento 4 esté cerrado por medio de una
tapa 5. El extremo opuesto del nficleo 2 soporta un mecanismo -
de inmovilizacidn, indicado en su conjunto con sl nimero de re
ferencia 6, el cual mecanismo puede ser de un tipo en si conp-
cido y que contiene apropiadamente un pestillo de inmoviliza-
cidn sensible a aceleracifin angular, es decir un pestillo que
pasa'a una posicién activadora cuando la banda del cinturén de
seguridad en cuestidn es empujada répidamente hacia fuera. Eg=-
te pestillo de inmovilizacién, sensible & aceleracifn angular,

puede tambi&n ser activado por una rueda de trinquete 6a colo~
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cada en el exterior‘de dicho pestillo de inmovilizacién que eg
t4 siendo frenado, y que ob%kene de este modo un movimiento al
go més lento que el del alD;émientu cilindrico que rodea al mg
canismo de inmovilizacién, el cual alojamiento esté indicado -
con el signo de referencia 6b, E1 mecanismo de inmovilizacién
& se encuentra en tres lados rudeades'por el bastidor 1, que -
configura de este modo un alojamiento, cuyo pifién esté perrado
por medie de una tapa 7. En su porcién inferior el bastidoxr -
exhibe una porcifén 28 que sirve como unos medios de anclaje, y
en dicha porcidén se ha dispuesto un orificio de anclaje 29, que
en estado montade de un vehiculo esté destinado a ser atravesa
da por un perno de anclaje. La porcifn inferior del alojamien-
to B formada por la parte izquierda del bastidor, de acuerdo -
con la figura 1, pasa a una porcifn de alojamiento sustancial-
mente cilindrica, la cual, de acuerdo con la figura 2, esté -
abierta hacia la derecha, estando dicha porcifin de alojamiento
en comunicacidén a través de un orificic 9 con la porcién supe~-
rior que encierra al mecanismo de inmovilizscién, Un cuerpo 10
de forma tubular es introducido dentro de la porcién cilindrji-
ca inferior del alojamiento B, estando cubierto un extremo de
dicho cuerpo por una pared de pifién 11, El cuerpo 10 de forma
tubular sirve como un soporte para el cuerpo de inarcia esféri
co 12 que descansa sobre un asiento de configuracifin anulsr si
tuado en la porcién inferior del cuerpo de soporte 10, El asien
to de configuracién anular 13 est&d formado, por la porcién de
transicién entre una porcifin de fondo 14 que presenta la forma
de una envolvente cénica y que estf inclinada hacia su centro

y 8 un orificio de fondo central -15, En la porcifn superior, =
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_una palanca de doble brazo 17, curvada sustancialmente en &ngy

lo recto, estd apoyada pivotablemente por medio de un &rbol 16,
extendiénd&se un brazo 17a de dicha palanca 17 sustancialmente
en direccién horizontal y extendiéndose el otro brazo 17b sug-
tancialmente hacia abajo en direccién vertical. El &rbol 16, a
su vez, estd soportado por la porcifn de pared superior del --
cuerpo soportante 10 y se extiende sustancialmente de modo pa-
ralelo 8l nicleo de enrollamiento 2. El brazo de palanca 17a se
apoya contra el cuerpo de inercia esférico 12 a través de un 61
gano distanciador 18, cuyo lado inferior esté inclinada hacia
arriba visto en direccién hacia la izquierda de acuerde con la
figura 2. Otra palanca ests indicada con el signo 19, estando
doblada dicha palanca, similarmente, de modo sustancial en ég-
gulo recto, es decir con un brazo 19a extendiéndose en direc-
cién horizontal y un segundo brazo 19b extendiéndose sustancial
mente en direccién vertical. La palanca 19 esté soportada por
un &rbol 20 en montaje pivotable, siendo dicho &rbol 20 parale
lo al érbol 16 y estando soportado a su vez por el bastidor 1.
Un resorte 21 se extiende entre el bastidor 1 y el brazo de pa
lanca 19a y se apoya contra el lado superior del brazo 19a ten
diendo a hacer pivotar la palanca 19 en direccién dextrorsa y
consiguientemente al brazo 19a en una direccifn alejéndose del
érhql de trinquete 6a. En su porcidn infgrior, gl brazo 19b eg
t4 doblado con forma de U y por medio de esta porcién inferior
sujeta la periferia de una bola 22 de un apoyo que atraviesa -
el brazo 17b, coincidiendo la posicién de dicha bola con el --
centro longitudinal del cuerpo de soparte 10. La superfieia ex

terior 23 del cuerpo de soporte 10 presenta un difmetrs que es
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ligeramente menor‘que“él de una correspondiente supexficie ip~
terior 24 de la porcién del bastidor 1 que constituye la pogz-
cién in%ériar del alojamiento 8, El ajuste puede ser apropiadg
mente tal que se haya de superar una ciertas resistencia de frig
cién con el fin de permitir el pivotamiento del cuerpo de sopog
te 10 con relacidn al bastidor 1.

Cuando el vehiculo, en el que estf montado el dispg~
sitivo enrollador, es sometido a un cambio de velocidad anormal
en une u otra direccién, lo cual a titulo de ejemplo tiene lu-
gar con ocasién de un choque, el cuerpo de inercia 12, que deg
de luego no precisa necesarisments estar constitufdo como una
ssfera, se inclinard sobre la superficie de soporte enular 13,
lo cual a su vez da luger a que dicho cuerpo reciba un movimien
to en direccién hacia arriba, es decir es levantado su punto -
de contacto con el érganc distanciador 18, y la palanca 17 es
hecha pivatar en direccifn sinistrorsa. Este movimiento es trang
mitido a la palanca 19 por medio del apoyo central 22 contra -
empuje del resorte 21, siendo llevado el brazo 19a a aplicarse
a la rueda de trinquete 6a que activa al dispositivo de inmovi
lizacién, con lo cual se hace imposible que continlie el arrag-
tre hacie fuera de la banda., Por medio de la forma inclinada -
de la superficie inferior del 6érgeno distanciador 18, tal como
se ilustra en la figura 2, se obtiene una compensacién del mo-
vimiento de pivotamiento de la palanca 17, el cual movimiento
variaria en caso contrario dependiendo de la direccién en que
est& moviéndose el cuerpo de inercis 12 como consecuencia del
desplazamiento del punto de contacto y del cambio de la longi-
tud del brazo de momentoc provocada de este modo. El movimiento

hacia un lado del cuerpo de inercia 12 esté limitade por un -
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fiador de tope éS que'lo rodea, No obstante, en ciertos casos
puede ser deseable montar el dispositivo enrollador de modo --
tal que el ndcleo de banda 2 se incline en una u otra de las -
direcciones dependiendo del disefio del espacio del vehiculo en
el que habré de instalarse el dispositivo enrollador. En este
caso se requiere que el 8rgano activador esté aqutado en la -
posicién vertical ilustrada en los dibujos haciendo pivotar el
cuerpao de soporte 10, con respecto al cual san heche pivaotar los
drbales 16 y 20 y consiquientemente también los dos brazos de
palanca 17 y 19, de una manera tal que sus brazos 1Tb y 19b -
respectivamente son hechos pivotar en un plano alrededor del -
punto de apoyo 22 que forma un 4nqulo recto con relaeiﬁn al -
eje del cuerpo de soporte 10. Por lo tanta, teniendo en cueéta
la posicifn del apoyo 22, las posiciones de pivotamiento de las
palancas no son hechas cambiar con relacifin al cuerpeo de sopax
te 10 y 8l bastidor 1 respectivamente. En el ejemplo de reali-
zacién mostrado, el cuerpo de soporte 10 es susceptib;e de pi-
votar alrededor de un eje, gue es perpendicular al nicleo de -
enrollamiento 2 y esté colocedo a una cierta distancis por dg-
bajo del mismo, pero desde luego no significa de ningdn modo -
ninguna desviaci6n de la idea fundamental del invento el quse -

al cuerpo de soporte 10 se le de cualquier otra colocacién o ~

direccidn., Entra desde luegqo también dentro del alcance del in

vento disefiar el.cuerpo de soporte con una superficie de apayo
que no sea ciliﬁdrica. Dicha superficie de apoyo podria ser a
titulo de ejemplo cénica o en ciertos casos incluso esférica,
can lo cual en el Gltimo caso se hace posible un pivotamiento

en todas las direcciones. El pifidn del cuerpo de soporte 10 -~
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presenta una sefal 26 con forma de flecha y una ranura 27 que

ocupa una posicifn concéntrica con relacién al eje de pivota-

miento, en la cual ranura estf soportada una bola 28 con movi-
miento libre. Cuando la seffal 26, que habr4& de estar hecha en

la porcibén que en pasicién normal de uso estar& colocada apun-
tando hacia abajo, es movida a una posicidn, que coincide con

la bola 28, el cuerpo-'de soporte 28 y el cuerpo de inercia son
ajustados & la posicifn requerida pars su funcionamiento aprg-
piado,

En conexién con las formas de reaiizacién ilustrades
en las otras figuras, el bastidor, el dispositive de inmovili-
zacifn, y el carrete de banda tienen en principio el mismo di-
seffo que en el ejemplo ilustrada en la figura 1, razén por la
cual estas partes no serén descritas de nuevo en conexifn con
los otros ejemplos de realizaciébn,

En las figuras 3 y 4 el cuerpo de soporte estéd indi-

cado con el signo 110, el cuerpo de inercia lo est& con el sig

no 112, la palanca en contacto con el cuerpo de inercia esté -

indicada con el signo 117, y la palanca gue coopera con la rug
da de trinquete 6a estd indicada con el signo 119. El cuerpo -
de inercia 112 comprende una porcifin de base ll2a con forma de
disco, una porcifin inermedia 112b més estrecha y una porcién -
superior 1l2c comparativamente pesada. El cuerpo de inercia ;

deascansa con su porcidn de base sobre una superficie de apoyo

anular, que estd configurada en forma de un asiento en la tran
sici6n entre dos perforaciones verticales 126 y 127 en la por
cifn de fondo del cuerpo de soporte 100, La palanca 117 se ex-

tiende a través de un orificio 128 en dicha porcién de fondo y
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llega dentro de la perforacién central 127, apoyéndose uno de

sus brazos de palanca l1l7a en posicién central, contra el lado

-

inferior del cuerpo de inercia. El apoyo de la palanca 117 com

prende un saliente 117c en forma de cufta, que descansa en una

correspondiente cavidad 129 en la porcién de fondo del -cuerpo
de soporte. La cavidad 129 presenta un 8ngulo agudo, que es més
obtuso que el &ngulo agudo del saliente 117c. El otro brazo de
palanca 117b de la palanca 117 estd apuntando hacia arriba y -
estd provisto con un saliente esférico 130, que se apoya contra
el brazo de palanca 119b de la palanca, £l otro brazo de palap
ca de la palanca 119, dispuesto en el movimiento de inclinacién
del cuerpo de inercia para aplicarse a la rueda de trinquete 6a,
esté indicado con el signo 119a siendo su pivote de apoyo ei r
bol 120, Un resorte de compresidén 131 estl insertado entre el
brazo de palanca 117b y el cuerpo de soporte 100, Cuando el cuer
po de inercia 112 es sometido a una fuerza lateral, se inclina
sobre el asiento 132 colocado entre las perforaciones 126 y 127,
lo cual significa que el resorte 131, que en todo momento tien
de a mantener el brazo de palanca l17a apretado contra el lado
inferior del cuerpo de inercia, puede haéer pivotar al mismo en
direccién dextrorsa y dar al brazo de pslanca 119 un movimien-
to de pivotamiento en direccién sinistrorsa alrededor del ajé
120, can lo cual el brazo de palancall9a es llasvado a aplica-
cifn con la rueda de tringuete 6a, iniciando de este modo la -
activacién del mecanismo de inmovilizacién.

En la figura 5, el cuerpo de soporte est§ indicado -
con el signo 210, el cuerpo de inercia esté indicado con el éig

no 212, la palanca en contacto con el cuerpo de inercia estd -
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indicada con el signﬁ 217 y la palanca que se splica a la rug-
da de trinquete 6a estéd indicada con el signo 219, El cuerpo -
de inercia 212 presenta una porcidn de base 212a con forma de
disco, gue soporta una porcién superior 212c dé masa comparati
vamente grande por medio de una parte intermedia 212b doblada
con forma de U, que puede estar hecha spropiadamente a base de
material con forma de banda y estar fijada en la porcién de bag
se ¥y en la porcidén superior por medio de remaches cuyas cabezas
estén indicadas respectivamente con los signos 233 y 234, Las
cabezas de remache 233 y 234 presentan una forma esférica y eg
tén colocadas a una distancia entre ellas tal que la porcién =~
extrema de uno de los brazos de palanca 217a y la palanca 217
puede ser acomodada entre ellos, estando doblada a una forma -
céncava mirando desde abajo la porcién de dicho brazo de palan
ca 2178 colocada entre las cabezas de remache 233 y 234, El -
otro brazo de palanca 217b de la paslanca 217 est& provisto con
un cuerpo de apoyo 222 con forma de bola, tal como occurris con’
el correspondiente brazo de palanca ilustrado en las figuras 1
¥y 2. El cuerpo de apoyo 222 es sujeto por una poréidn extrema
con forms de horquilla del brazo de palanca 219b de la palanca
219, El brazo de palesnca de esta palanca que coopera con la rug
da de trinquete 6a est& indicado con el signo 219a, y la palan
ca 219 es apoyada pivotablemente alrededor de un frbol 220, -
mientras que la palanca 217 est8 apoyada pivotablemente alredg
dor de un &rbol 216, que a su vez est8 soportado por el cuerpo
de soporte del cuerpo de inercia. Cuando el cuerpo de inercia
212 @s sometido a un movimiento en direccién lateral, es levan

tado el punto de contacto entre el mismo y el brazo de palanca
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2178 con lo cdal la palanca 217 es hecha pivotar en direccién
dextrorsa alrededor del &rbol 216, que 2 su vez efectda un pi-
votamiento de la palanca 19 en direccidén sinistrorsa alrededor
del &rbol 220 conduciendo a una aplicacifn de la rueda del trin
quete 6a, con lo cual el dispositivo de inmavilizacién es acti
vado de la manera arriba descrita.

En el ejemplo de realizacifn que se ilustra en las -
figuras 6 y 7, el cuerpo de soporte del cuerpo de inercia esté
indicado con el signo 310, el cuerpo de inercis estf indicado
con el signo 312, la palanca que coopera con el cuerpo de ineg
cia estd indicada con el signo 317, y la palanca que coopera ~
con la rueda de trinquete 6a estd indicada con el signo 319. -

: i

La palanca 319 presenta el mismo disefio que la correspondiéﬁte_
palanca en la figura precedente y es pivotable de la misma mg-
nera alrededor de un &rbol 320, E1 brazo de palanca de la palapn
ca 319 que coopera con la palanca 317, estd indicado con el sig
no 319b, y su brazo de palanca que coopera con la rueda de trip
quete esté indicado con el signo 319a. El brazo de palanca de
la palanca 317 que coopera con la palanca 319 esté indicado con
el signo 317b y su brazo de palanca que coopera con el cusrpo
de inercia est& indicado con el signo 317a. Su &rbol de apoyo
de pivotamiento esté indicado con el signo 316, El cuerpo de -
inercia comprende una placa de base 312a, una porcién superior
31Zc con una masa comparativamente grande, y una porcién intsgz
media 312b, més estrecha que @ su vez presenta una porcién in-
ferior més pesada y una porcidn superior més ligera. La porcién
inferior esté redandsada en direccifn hacia srriba, y el brazo

de pelanca 31l7a es mantenido apretado contra el mismo por medio
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de un resorte de compresifn 334, El brazo de palanca 317a sujs

ta a la porcifn més estrecha de la porcién intermedia 312b por

"medio de una porcién extrema con forma de hnfquilla. El funcig

namianto del 8rgano activador ilustrado en las figuras 6 y 7 -
es sustancialmente el mismo que el del érgano activador que es
t4 mostrado en la figura 5, por lo cual no se requiere aquf -
ninguna descripcifin m&s detallada.

En las figuras 8 y 9 el cuerpo de soporte del cuerpo
de inercia estd indicado con el signo 410, el cuerpo de iner-
cia en su conjunto esté indicado con el signo 412, la palanca
que coopera con el cuerpo de inercia esté indicada con el sig-
no 417, y la palanca que coopera con la rueda de trinquete 6a
esté indicada con el signo 419, Los brazos 417h y 419b de las
dos palancas estfn interconectados por medio de una barra 435
que coincide con el eje de pivotamiento del cuerpo de soporte
410 del cuerpo de.inercia, siendo dicha barra 435 de dimensig-
nes mds gruesas en sus dos extremos y estando rodeada por un =
resorte de compresidn 436 que se extiende entre los dos brazos
de palanca 417b y 419b, el cual resorte tiende a mantener a -
los daos brazos de palanca apretadns contra las porciones sxtrg
mas, mis gruesas, de la barra 435. El brazo des palanca que cog
pera con la rueda de trinquete 6a esté indicado con el signo -
419a y el brazo de palanca gue coopera con el cuerpo de inercia
estd indicado con el signo 417a. Entre el brazo de palanca 417a
y la superficie interior del cuerpo de soporte del cuerpo de -
inercia se extiende un resorte de compresién 437 y tiende a -
mantener a este brazo de palanca apretado contra el lado supg-

riar del cuerpo de inercia. El cuerpo de inercia puede ser di-
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seffado de modn-apropiado seqin se describe en la solicitud de
patente sueca nﬁmer0‘7315729-9. El cuerpo de inercia ilustra-
do en las figuras 8 y 9 ha recibido el disefio que podfa verse
en las figuras 1 & 3 de 1la solicitud de patente arriba mencig-~
nada. El cuerpo de inercia 412 forma parte de un elemento dig-
tanciador compuesto por dos partes pivotables entre sllas 412,
438 del tipo de palanta acodada, el cual elemento distanciédor
se extiende entre la porcidn de fondo del cuerpo de soporte 410
del cuerpo de inercia que sirve como superficis de apoyo y el
brazo de palanca 417a que sirve como un elemento de transmisidn
estando los extremos de dicho elemento distanciador apoyados -
de modo pivotable en dicha brazo de palanca 417a y en dicha sy
perficie de soporte respectivamente. Desde luego, entra denéro
del alcance del invento wtilizar m8s de dos partes articulada
entre si. El cuerpo de inercia 412, que est& hecho de material
comparativamente pesado, presenta sustancialmente la forma de
un tronco de cono con la base mayor orientada hacia arriba, sg
bresaliendo un saliente cdnico apuntado 412a desde la superfi-
cie de base superior y descansando en una cavidad de un asien-
to 417c dispuesto sobre el brazo de palanca 417a, el cual asien
to puede estar hecho apropiadamente a base de material plésti-
co o de cualquier otro material ligero. El asiento 417c tiene
la forma de un tronco de cono con la base mayor vuelta hacis -
abajo, el cual asiento, en su base menor, esté remachédo o co~
nectado de cualguier otra manera apropiada con el braze de pa-
lanca 417a. Una perforacifn 412b est& formada desde la superfi
cie de extremo inferior del cuerpo de inercia 412, y contra sl

fondo de esta perforacién est& descansandoc la parte indicada -
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con el signo 438 con su base vuelta hacia arriba. lLa base de la
parte 438 estd algo rehajada, lo cual significa que su superfji
cie que se apoya contra el fondo de la perforacifin 412b, esté
limitada a un borde periférico afilado. La parte csnica 438 deg
cansa can %u parte superior apuntada en una cavidad cénica 410a
en la superficie de apoyo. £l &ngulo entre dos porciones de pa
red gpuestas de la cavidad 410a es ajustado de manera tal que
la pared de la cavidad forme un tope para la parte 438 en una
posicidn méxima deseada de pivotamiento hacia fuera del elemen
to distanciador. La parte 438, igual que la parte 412 pueden -
estar hechas a base de material comparativamente pesado, pero
se obtiene tamhién un buen rendimiento si aquells est& fabrica
da a base de material ligerp, a titulo de ejemplo a base de un
cuerpo compuesto de plésticeo. La extensién radial de las super
ficies con las que estén en contacto entre si las dos partes -
412 y 438 es ajustada apropiadamente de manera tal que no se -
obtiene ningln piveotamiento hacia fuera como consecuencia de -
un ligero frenado del vehiculo pero que tiene lugar una inclji-
nacién tan pronto como la deceleracifn o la aceleracién superan
valores normales, Debido al hecho de que el punto de articula-
cién en el que estén en contaco entre si las dos partes, incluy
so durante el movimiento de pivotamiento hacia fuera, estd des
pla;ado hacia un lado, y se obtiene un movimiento hacia arriba
del brazo de palanca 417a en conexifin con un movimiento de pi-
votamienta hacia fuera., Debido 2 las porciones apuntadas mediagb
te las cusales el Grgano distanciador est& en contacto con la -
palanca 417 y la superficie de apoyo y el apoyc anular entre -

las dos partes 412 y 43B, se obtiene un movimiento uniforme -
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del brazao de pélanca 417 independientemente de la direccién en
que esté trabajando la fuerzs de inercia. En conexifn con el -
pivotamiento en direccidn sinistrorsa de la palanca 417 alrede
dor del &rbol 417, que es provocado por el pivotamiento hacia
fuera del elemento distanciador 412, 438 se produce un empuje
en el brazo 419b de la palanca 419 por medio de la barra 435,
con lo cual la palanca 419 es hecha pivotar en direccibn sinig
trorsa alrededor de su &rbol 420 de manera tal que su brazo -
419a se aplique a la rueda de trinquete 6a. El resorte de com-
presién 437 tiende a reajustar (hacer volver a su posicién orji
ginal) al sistema de palancas y consiguientemente también al -
elemento distanciador 412, 438 a la posicién normal o no deg-

: ]
viada que se ilustra en las figuras B y 9, tan pronto como ceg-
san de actuar la fuerza de empuje en el cinturén de seguridad
del vehiculo y consiguientemente la fuerzs de empuje que man--
tiene al brazo 419a(aplicado a la rueda de trinquete 6a.

En las figuras 11 y 12 el cuerpo de inercia est8 in-
dicado con el signo 512 y es del mismo tipo que el cuerpo de -
inercia mostrado en las figuras 3 y 4 que se indica con el sig
no 112, E)l cuerpo hueco que contiene 8l cuerpo de inercia esté
indicado con el signo 510 y comprende dos paredes extremas cirp
culares 548 y 549, que en sus porciones inferiores esté coneg-
tadag entre s{ por medio de una superficie de apoyo 541 que sp
porta al cuerpo de inercia y 8 una barrs 550 que se extiende -
entre ellos, Los brazos de palanca a través de los cuales el -
cuerpo de inercia 512 acciona & la rueda de trinquete 6a estén
indicados respsctivamente con los signos 517 y 519, En esta -

forma de realizacidn, el eje de pivotamiento del cuerpn de sg-
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porte 510 del cuerpo de inercia est8 dirigido sustancialmente
en &ngulo recto con relacifn al eje de rotacién del ndcleo de
banda 2, y estd colocado en un alojamiento 540, que a su vez -
estd montado pivotablemente sobre el bastidor 1 que soporta al
carrete de bandea de una manera tal que su eje de pivatamiento
coincide con el eje central del ndcleo de bande 2. El cuerpo =
de inercia 512 descansa en la posicién normal ilustrada en los
dibujos con una superficie de base ancha sobre una superficie
de apoyo 541 y estd articulade el cuerpo de inercia en conexién
con un brazo de palanca 517a de la palanca S517. El brazao de pa
lanca 517a estd mantado pivotablemente en el cuerpo de soporte
510 del cuerpo de inercia por medioc de un 8rbol 516, que se ex
tiende de modo transversal al eje de pivotamiento del cuerpo -
de soporte del cuerpo de inercia. La otra palanca 519 esté app
yada de modo capaz de pivotar sobre un &rbol 520 dispuesto en
el alojamiento 540 fuera del cuerpo de soporte 510 del cuerpo
de inercia la cual palanca 519, por medio de un resorte de tog

sifn 544 es mantenida con uno de sus brazos de palanca 519b en

contacto con un botén 545 preferiblemente de forma esférica,

sobre el brazo de palanca 517b de la palanca 517. Un resorte

de compresi6én 546 est§ dispuestn sobre el lado de la palanca

519 gue esté opuesto con relacién al resorte de torsifn 544,
extqndiéndose dicho resorte de compresién entre la palanca 519
y un fiador de tope en el alojamiento 540, y que conjuntamente
con el resorte de torsién 544 que también sirve como un resorte
de compresién, tiende a mantener a la palanca en la posicién -
asentada ilustrada en los dibujos, E)l alojamiento 540 puede ser

inmovilizado en cualquier posicidén de pivotamiento deseada por
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medio de pinzas de sujecidén 547, que pueden ser fijadas con -

tornillos al bastidor 1. Durante el moyimiento de pivotamiento
del alojamiento 340 a una posicidn dé ajuste deseada, el brazo
de palanca 5198 de la palanca 519, el cusl brazo de palanca -
519a sirvé como un retén, describir§ una trayectoria de movi-
miento con forma similar a un arco circular a lo la;go de la =
periferia de la rueda de trinquete, lo cual significa gue la -
aplicacifin cooperante del brazo de palanca 519a con la rueda -
de trinquete permansce inalterada indepéhdientemente de la pg~
sicifn de pivotamiento que puede ocupar el alojamiento 540 con
relacidn al bastidor 1. Cuando, por accionamiento del cuerpo =~
de iAmovilizacién 512 mediante la barra de empuje 542 y el bra
i
zo de palanca 517, el brazo de palanca de inmovilizacidn Sléa
alcanza su posicién de aplicacifin con le rusda de trinquete 6a,
este brazo de palanca 519a, &n conexién con el mivimiento de g
tacidn de la rueda de trinquete, ser8 arrastrado en una corta
distancia contra el empuje del resorte de compresién 546 y a lo
largo del eje 520, lo cual significa que las tensiones sobre -
8l Srgano activador serén muy ligeras incluso.en el caso en -
que el dispositivo de inmovilizacién en cuestién no haga cesar
inmediatamente el movimiento de rotacidn del nlcleo da.banda 2.
Por medioc de la disposicifn ilustrada en las figuras
11 y 12 es obtiene la posibilidad de colocar el plano de asien
to 541 del cuerpo de soporte del cuerpo de inercia en posicién
horizontal y de modo enteramente independiente de la posicién

en la que el carrets de banda y su bastidor 1 est8n montados -

"en un vehf{culo.

El invento no estd limitado a las formas de realiza-
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cién arriba descritas e ilustradas en los dibujos, que se dan
e6lo a titulo de ejemplo, sino que puede ser hecho variar en
lo que se refiere & sus detalles dentro del alcance de las -
siguientes reivindicaciones sin apartarse por ello de la idea

fundamental del invento,

N O T A

Se reivindica como nuevo y ds propia invencién,

l.~ Organo activador para ser utilizado preferible~
mente en conexidn con carretes de banda de cinturones de segy
rided para vehiculos y que comprende un cuerpo perceptor de -
aceleraciones y/o de deceleraciones juntamente con elementos
de transmisidn pars la transmisién de los movimientos dal cuer
po de inercia a un mecanismo de inmovilizecidn que actla sobre
el cerrete de banda con el fin de accionarlo cuando tienen lu-
gar cambios anormsles en el movimiento del vehiculo, caracteri
zado por el hecho de que el cuerpo de inercia estéd soportado -
por un cuerpo de soporte que es susceptible de pivotar con re-
lacidn al apoyo del carrete de handa, y por el hecho de que di
cho elemento de transmision comprende una parte flexible o de
articulacidn, que hace posible un movimiento del cuerpo de so-
porfe del cuerpo de inercia con relscion al apoyo del carrete
de banda es decir también con relecifn & una porcidn de basti=
dor que incluye el apoyo del carrete de banda,

2,~ Organo activador de acuerdo con la reivindica -

cion 1, caracterizado por el hecho de que el cuerpo de soporte
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del cuerpo de inercia comprende un cuerpo hueco, que rodea al
cuerpo de inercia y cs susceptible de pivotar elrededor de sgp
lamente un.&rbol en un apoyo que lo soporta, incluyendo el =
elemento de tramsmisidn un cierto nimero de varillas de erti=-
culacién, de les cuales al menos dos estdn conectadss entre -
ellas mediante una ar%iculacién pivotante que coincide con el
eje del cuerpo de soporte. ]

3.~ Drgano activédor de acuerdo con las reivindica-~
ciones anteriores, caracterizado por el hecho de que el elsmen
to de transmisidn incluye dos palancas que presentan cada uno
de sus brazos de palanca devdos brazos de palanca extendién@o-
se en direccién transversal sl eje de rotacidn del cuerpo de -
soporte, los cuales brazos estén conectados entre ellos pivotg
blemente en un punto que coincide con el eje de rotacién del -
cuerpo de soporte, siendo pivotable una de las palances, por
transmisidn de moyimiento a8 través de la otra palanca, entre -
una posicidn, en la cual esté activado dicho mecanismo de inmg
vilizacidn, y una posicidn en la cusl estéd liberado dicho meca
nismo de inmovilizacidn, de maners que dicha otra palanca accie
nade a su vez por dicho cuerpo de inercis es lleveda a su.posi-
cidn activadora cuando el cuerpo de inercia abandona su posi ~
cién de ssiento, y es llevads a su posicidn libre cuande el -
cuerpo de inercia vuelve a su posicién de descanso, es decir a
su posicidn normal, |

4.~ Organo activador de acuerdo con reivindicaciones
anteriores, caracterizado por el hecho de que el cuerpo de ineg-

:

cia comprende un cuerpo que descansa sobre una superficie de =
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apoyo que presenta una delimitacidn exterior de forma enular,
estando dispuesto.dicho cuerpo bajon la influencie de fuerzasg
de inercia dirigidas hacia los lades para ser llevado a in =
clinarse alrededor de dicha delimitacifn exterior de la supegr
ficie de inercis y obtener de este modo un movimiento dirigi-
do hacia arriba que écciona a dicho otro brazo de palanca,

5.- Organo ectivador de acuerdo con reivindicacio~-
nes anteriores, caracterizado por el hecho de gque el cuerpo de
inercia comprende una bola contra cuya superficie superior es-
té descensando un brazo de dicha atra palanca,

6.- Organo activador de acuerdo con reivindicacio-
nes anteriores, caracterizado por el hecho de que el &rbol de
pivotamiento para dichs oira oalanca estéd colocade entre su =
punto de contacto contru la bola y su conexidn con dicha pri-
mera palanca, aumentando en alture su superficis de contacto
enfrentada a la bola por encima de la superficie de apoyo, mi
rado en direccifn hacia dicho eje de pivotamiento, para com-
pensar la magnitud del movimiento de levantamiento de la bola
en direccidn aproximéndose y alejéndose respectivamente del =
drbol de pivotamiento de dicha otra palanca,

7,~ Organo activador de acuerdo con reivindicacio=
nes anteriores, caracterizado por el hecho de que dicha otra
palanca presenta una porcién que descansa contra el lado infe-
rior del cuerpo de inercia, |

B.~ Organo activador de scuerdo con reivindicscio-
nes enteriores, ceracterizadeo por el hecho de que el cuérpo

de inercie presenta una seccién intermedis comparativaments =



10

15

20

25

- 22 =

estrecha situada entre una parte de base que descansa contra
la superficie de apoyo y una porcién superior que presenta -
una masa comperativamente g}andc.

9.~ Organo activador de acuerdo con reivindicacig-
nes anteriores, caracterizado por el hecho de,qué el cuerpo =
de inercia comprcndc.o forma parte de un elemento distancia -
dor que se extiende entre 1s superficie de apoyo y dicha otra
palanca y que tiene sus extremos articulados pivotablemente &
diche otra palanca y a dicha superficie de apoyo respectiva -
mente, comprendiendo dicho elemento distanciador al manés dos
partes de tipo acodado, que son susceptibles de pivutar_un% -
con relacidn a la otra por el accionamiento del cuerpo de ineg
cia, y que estén aréiculadas entre si 8 la palanca y a la su -
perficie de apoyo, respectivamente, de manera tal que la dis -
tencia entre la superficie de apoyo y la palanca en cuestidn
suments en conexidn con un movimiento de pivotamiento hacia -
fuera de modo acodado de dichas dos partes en una direccidn o
en otra,

10,~ Organo activador de acuerdo con reivindicacio-
nes anteriores, caracterizado por el hecho de que el cuerpo -
de soporte del cuerpo de inercia comprende un alojamiento ci-
lindrico, cuyo pifién presenta una ranura en disposicidén con -
céntrica con relacién al eje de pivotamienta del alojamieﬁto
con una bola libremente movible introducida en el mismo y si-
tuada adyacentemente a dicha ranura, una sefal indicadora he-
cha en la porcion del alojamiento, que en posicidn norQal del

mismo esté destinadas a ser colocada en la posicién mds baja. .-
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11,~ Organo activador de acuerdo con reivindicacip
nes antariorés, caracterizado porque habiéndose previsto que
el mecanismo de inmovilizscidn forme parte de una rueda de -
friccidn arrastrada en el movimiento de rotacidn del carrete
de banda, la cual rueda presenta una trayectoria de friccidn
preferiblemente dentada que se extiende en la direccién peri-
férica, con la cual trayectoria un brazo de una de las palan-
cas efectfia una cooperacidn de aplicscidn a modo de retén, se
establece el hecho de que el cuerpo ds soporte del cuerpo de
inercia esté montado pivotablemente alrededor de un eje que =
se extiende en dircccibn transversal el nlcleo de banda e&n un
dispositivo de apoyo, que tambifn constituye el apoyo para la
palanca que coopcré de una manera de aplicacidn con la rueda
de friccién y que @ su vez estd articulada al bastidor del ca
rrete de banda en disposiciéqéivotable-alradedur de un eje, =
que.es coaxial con relacidn &) eje de rotacion del carrete de
banda, de manera que, cuando tiene lugar un pivotamiento de ~
dicho dispositive de apoyo, 8l punto de aplicacidn del retén
es deeplazado a lo largo de un arco, cuyo centro coincide con
el eje de rotacidn del nlcleo de beanda,

12,~ Organo activador de &scuerdo con reivindicacio=-
nes anteriores, caracterizado por el hecho de que la palanca
que sirve como un retén contra el empuje de un resorte, es -
desplazable a lo largo del &rbol sobre el cual estd apoyado
pivotablemente el mismo de manere que dicha palanca puede ser
arrastrada algo en el movimiento de rotacidn de la rueda de -

friceidn en conexién con una aplicacidn,
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13.- "ORGAND ACTIVADOR PARA SER UTILIZADO PREFERIBLE
MENTE EN CONEXIDN CON CARRETES DE BANDA DE CINTURONES DE SEGU-
RIDAD PARA VEHICULOS",

Tal como se describe y reivindica en la presente Me-
moris Descriptiva, que consta de veinticuatro hojas escritas a

” . ) . . .
maquina por una sols cara y de sus correspondientes dibujos.

Madrid, 8 ZL. 1979
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