443109

“i L K?D%:D//B%F /Qlf// ﬁZij/ob/

vt e e i A e .82 S PR

‘-J»au.‘mm

. S
o e A ———— it ARG g« T T R S “ s 8o

PATENTE
DE
INVENCION

por "UN METODO CON SU DISPOSITIVO CORRESPONDIENIE, PARA

MANIPULAR PIEZAS IAMINARES®, a favor de D, KENNETH JOSEPH
. . b

LITTIEWOOD, de nacionalidad australiana, residente en

7 Cochrance Place, Carlton, Bstado de Victoria (Australia)

MBEMORTA DESCRIPIIVA

Bste invento se refiere a un aparato para mani-

L4

pular plezas de trabajo de tejida y, en particular, pero
no exc usivamente, se reflere g aparatos para alimentar,
transferir y apilar plezas de trabaao de teaido blando

5. a méqulnas de confeccidn automaticas o seml—autométlcas

‘

7 a través de éstas, tales como, por ejemvlo niquinas de

confeccidn de prendas.

La confeceldn de prendas de Veptlr,y otros pro~
ductos a partlr de tejido o materigl lamhnar flexible si~
10, milar puede obtenarse nediante cosldo & o»ros procedi~
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mientos aplicados a piezas de trebajo cortadas previamen=-
te suministradas normalmente en pilas a las miquinas de

elaboracidn. Lo fabricacidn de otros articulos tales como

ropajes, calzado, fornituras blandas, cubiertas y guarni-

ciones de asientos de autdm6vil y ‘'similares pueden obte -
nerse también a partir de cdﬁjuntos de piezas cosidas o
unides, cortadas de bandas de material. Normalmente, la
productiyidad de las industrias quec fabrican estos pro -
ductos estd limitada por la habilidad de los operarios en
recoger y controlar las piezas individwales y presentar -
las en conjuntos acoplados a mdquinas de elaboracidn regu-
lables.

Se encucntran miquinas de elaboracidn que estén
disefiadas para llevar a cabo funciones operativas parti-
cularcs tales como el control de la direccitn del cosido,
el posicionndo de las piezas de trabajo, paro y arranque
de la miquine y otras funciones deseadas conocidas en la
fabricacidn de un articulo a partir de tejido o material
flexible similar.

Para alimentar estas mfquinas de coser y otras
mdquinas se han propuesto varios dispositivos con el fin
de controlar el material y separar las piezas individua-
les de una pila cortada de piezas. Anteriormente los mé-
todos utilizados para alimentar cstas miguinas han encon-
trado grados variables de éxito dobido a la porosidad y
a lag variables de manipulacibén del material y a la natu-
raleze comparativamente blanda de los tejidos y las difi-
cultades dc separacidn de las piezas siguientes en una

pila presenta problemas adicionales.
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Se han diseflado una serie de dispositivos en
un intento de resolver los problemas de alimentar tejido.
Un tipo de dispositivo conocido se refierc a la adhesibn
do una superficic pegajosa; otro utiliza patas que se
cierran hacia dentro en forma de un mandril; otro utili-
za las agujas de la tarjeta textil para pinchar la capa
supcrficial; otro utiliza las agujas orientadas con uni-
formidad angulaer de la tarjeta para el contacto friccio-
nal unidireccional y la recogida y todavia otro utiliza
miombros de succibn de aire. Una vez controlada la piocza
superior del tejido se han utilizado diversos medios para
separar la pieza sin desplazar las otras piezas de una
pila, ya gue cualquier movimiecnto deterioraria la preci-
'sién de cmpefio de las piezas subsiguicntes ys por tantos
el posiciomado resultaria impreciso.

Estos dispositivos han demostrado ser Gtiles
pero estdn limitados a la alimentacidn de una sola 1Amina,
0 un nAmero de iéminas preseleccionade de la misma formas
entre solo dos posiciOnes ys por consiguicnte, no resuel-
ven el problema del fabricante de tejido o prendas de
proporcionar un dispositivo capaz de montar un ntmero de
1dminns de varias formas a partir de diversas posiciones
péra'pigééntarlas en la aliheaciénéywsecﬁencia requeridas
a dné;méq;ina de elaboracibn ep hné'operacién controlada
d6 forma automitica o semi—aﬁfbmética. Otra exigencia im-
portante en la industria de elaboracibn de tejido gue no
puede llovarse a cabo con éxito mediontc estos disposi~
tivos antoriores estriba en la facilidad de soltar de

forma selectiva en uno posicidn descada una o mis de las
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1éminaé apresadas durante la operaci6n de montaje.

Por consiguicnte, un objeto del presente inven-—
to consiste en superar los problemas conocidos de alimen-—
tacién de tejido proporcionando un aparato que incorpora

urt dlsp0s1t1vo 0 dispositivos que empenan primero la pri-
meru 1am1na 0 laminas de una(pllu y mlentras manticnen
todav1a el control de la primera 1ém1na o ldminas pucden
apresar, con posicionado preciso, una seriec de léminas
adicionales y manipular cada una de forma secucncial eon
el fin de montar y controlar el conjunto de léminas o pig
zas de trabajo, ya sca para presentarlas a una méquina

de elaboracibén o controlarlas a través de una méquina de
coser normal u otra mdquina de unidn. Eventualmente puedo
efectuarse una pila de los conjuntos cosidos o elaborados
0 el dispositivo puede utilizarse pars mantencr el con -
trol y transferir los conjuntos & otras miquinas.

Asi pues, cste invento pucde controlar material
flexible incluyendo tejido o matcrial blando a través de
las operacioncs do claboracidn de cosido, planchado, cor-
tado, fundido, plisado, impresibn, etc., de forma que pren
das y articulos de tejido similarcs pucden confeccionarse
automdticamente sin que sca precisa la asistencia manval.
Los mecanismos necesarios para detcctar y controlar los
movimientos de transporte y posicionado del dispositivo
durante 1a claboracidén del conjunto de las laminas o pie-

zas de trabajo son bien conccidos en el arte anterior.

Un objeto ultcrior decl invento consiste en pro-
porciomyr un dispositivo que pueda empefiar una primera

1dmina o ldminas y luego recoger y separar léminss adi -
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cionales en conjuncidn y en serie y soltar o volver a em-
pefiar lo Gltima l4mina o cwalguier nfmero de las léminas
recogidas al tiempo que retiene ompefiada la primera 14 -
mina o liminas.

Los objotos que preceden sc obtlenen proporcio-
nando un dispositivo recogedor para montar un nGmero pre-
selcccionndo de ldminas a partir de varias pilas gue com-
prende un cuerpo provisto de una superficle de apresado
de lémincss una pluralidad de micmbros puntiagudos desli-
zablemente montados en dicho micmbro de cuerpo y aptos
pare extonderse hacia fuera seghn un éngulo agudo de dicha
superficie de empefio para ¢l apresado secuencial de uma o

;
mis lAminas de cada pila para proporcionar un conjuntb
predeterminado de léminns de dichas pilas para transfg -
rirlo a una estacidén de claboracidén y medios de acciona-
miento en dicho cuerpo méviles de forma ajustable con
regspecto o dichos miembros puntiagudos para limitar la
extensibén de dichos miembros puntiagudos con el fin de
controlar el nlmero de léminns empofiadas en cada pila.
Por el término "ldmina" se incluyc aqui varias formas cor-
tedas de capas de tejido, piel, matcrianles con revesti -
nientc de vinilo y similares.

..:Ios miembros puntiégudos estdn, de preferencia;
influehciados por resorte hacia dentro del cuerpo y los
medios dé accionamiento comprenden uno o mis medios de
émbolo ahusados accionados por presidn de fluido cuya ex-
tensidn del movimiento es controlada por medios de leva
regulables., Pueden preveerse medios de almohadilla de
presibn influenciados hacia fuera de la superficie de em=—



pefio de la limina del.miembro de cuerpo para coadyuvar en

la penetracidn de los miembros puntiagudos en las ldminas

y para asegurar la separacidn de la lémina o léminas apre-
sadas de las liminas yaccentes en la pila.

Los medios de leva ajustables comprendens de
preferencia, un anillo o anillos de levas giratorios de
forma ajustable sobre el micmbro ae cuerpo del dispositi-
vo para controlar el movimicnio de micmbros de ospiga ©x-
tendidos radialmente y empefiables con los medios de émbo-
lo de accionamiento y que actuan como miembros de tope
para limita? ¢l movimisnto de los medios de émbolo de ac~
cionamiento durante la extensidén de los miembros puntia-
gudos.

Los émbolos de accionamiento por presidn de
fluido pueden controlarse para permitir la retraccidn
parcial de los miembros puntiagudos durantc una operacibn
pare liberar una sola de algunas de las ldminas inferiores
apresadas.

El ddispositivo del invento o una pluralidad de
estos dispositivos pueden montarse ¢cn un sistoma de SOpoOY-
te rigido o flexible o similar comportado por una miquina -
de transferencia disefiada y programada para ajustarse a
cualquicr opcracidn deseada de montaje y claboracidn.

En los dibujos :

Io figura 1 es una represcntacidn esquemdtica
de una méquina de transfercncia simple que incorpora un
dispositivo recogedor del presente invento.

Ia figura 2 ¢s unma vista en perspectiva del

dispositivo desde arriba.



10.

15,

20.

25,

Ia figura 3 es una vista en perspectiva del dis-
positivo desds abajo.

Ia figura 4 es una seccidn transversal del dis-
positivo en su posicidn inactiva.

Ia figure 5 es una seccidn tomada por la linea
5-5 de la figura 4 en la direccidn de las flechas.

Ia figure 6 es una seccibn tomade por la linea
6-6 de la figura 4 en la direccidn de las flechas;

Ia figura 7 es una semiseccidn transversal del
dispositivo con el émbolo superior en su posicién operativa.

La figura 8 es una semiseccildn transversal del dig
positivo con el émbolo inferior en su posicidn operativa y

Ia figura 9 es una vista esquemitica que muestre
en el lateral izquierdo el empeiic del dispositivo con una
lédmina y en el lateral derecho la posicidén de una lémina
después de ser recogida de una pila.

Haciendo referencia a los dibujos y en particu-
lar la figura 1, el dispositivo recogedor 5 se representa
incorporado a una maquina de transferencia simple y monta-
do gobre un soporte mbvil vertical 6 que a su vez estd
montedo para el movimiento controlado sobre un soporte ho-
rizontal 7., Las pilas 8 y 9 contienen laminas o capas de
material que son recogidas por el digpositivo 5 en cual-
guier secuencia particular y depositadas sobre la pila 10,
siendo aplicable la operacidn inversa.

Haciendo referencia a lag figuras 2 a 8 lous dis-
positivos recogedores, tal como se ilustran en esta reali-
zacidn, comprenden un miembro de cuerpo con dos partes 11,

12 mantenidos unidos con la placa supcerior 13 por medio de
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los tornillos l4a. La guarda anular inferior 14 se fija a
la parte de cuerpo inferior 12 por medio de tornillos 15:
Los anillos de leva giratorios L6 y 17 se disponen sobre

el miembro de cuerpo entre la placa superior 13 y el ani-
1lo inferior 14 y estdn provistos con marcas de ajuste
apropiadas en torno de su periferia externa y ‘tornillos de
sujecién o medios de blogueo similares £ijan los anillos en
sus posiciones preestablecidas:

Tos miembros de émbolo 18 y 19 estdn dispuestos para
el movimiento reciproco en las partes superior e inferior del
ouerpo y con éstos se asooian diafragmas 20y 2L y se £ijan
entre la placa superior y la parte de cuverpo superior y las
dos partes de cuerpos respeotivamente: Ambos émpolos 13 y 18
estdn provistos con supcrficies ahugsadas 22 y 23 y el ¢émbolo
inferior 19 cstéd conecotado al diafragma 2l medlante el miem—
bro de espiga 24 apto para apoyar contra el extremo inferior
del é&mbolo 18 en determinadas posioclones de los émbolos:

En las partes del cuerpo se enocuentran dispuestos
miembros de espiga 25 ¥y 26 para el movimiento radial con cl
giro de los aros de levag 16 y lf y se preven espigas de tope
27 y 28 en las partes de cuerpg para limitar el movimienbo
giratorio de los aros de levas;

En e; dispositivo sc preven lumbreras de aire de
presién 29, 30, 3L y 3LA estando la lumbrera 2 en comunida-
cién con la superficie superior del diafragma 20, la lumbrera
30 en oomunigacidn con la parte superior del diafragma 21 y
1la lumbrera 3L se enouentra en comunicacién con el espaolo
que se halla por debajo del é&nbolo inferior 19 y la lumbrera
3. A se encuentia eén comunicacidg oon el espacio dispuesto

sobre el miembro de la almohadilla de presidén anular 36:
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En la parte de ouerpo inferior 12 se encuentran
dispuestos de forma ciroular equidisbante dispositivos de
cartucho de aguja 52; eabando oongﬁituido cada cartucho pox
un mangulto de guia de posiocidn 33, la aguja 34 y el resorte
35: Ldsg agujas 34 se exbienden hacia fuera segin un dngulo
de aproximgdamente 302 con regpeoto a la cara de empefio de
la ldmina 37 de la parte de cuerpo inferior: En la oara do
empefio de ldmina 37 de la parte Inferior del cuerpo 12 sc digm
pone un miembro de almohadilla anular de presidén 36 y es man—
tenida en posicidn para movimiento limitado por el miembro
de rotenoién 38, La slmohadilla de presisn 36 es influenoie-
da hacila fuera de la cara 37 por medio del airg a presién
suministraqo a través de la lumbrera 3L A, que, tal como Fe*
representa, puecde estar asisbido por rcsortes opcionales 59:

En uwna forma tipica de funoiopamiento con la
mdquina de transferencia de ia figura 1, el dispositivo
recogedor sc desplaza sohre la pila 8 y cmpefia bajo pre;
sién predeterminada con las lédminas de la pila § de modo
que la dlmohadilla de presién 36 es empujada hacia arrie
ba para penetrar en la parte iniegior del cuerpo 12 00T
tra la presidn de los resortes 39: Luego se aplica aire a
presién a travds de la lumbrera 29 y el diafragma 20 eme—
puja hacia abajo contra el émbolo superior 18 que estatle~
oe oonbacto con el miemtro de espiga 24 del émbolo infe—
rior 19 empujande al émbolo inferioxr ;9 hagia abajo con~
tra la organizaclién anular de agujasg 34 extendiendo las
agujas wna distaonoia predeterminada; Das agnjas penetran
en los intcrsi¥iclos de la ldmina o ldminas sclecclonadas

de material tejido segin un dngulo agudo de aproximada;



mente 30g:'?al como se representa en.ls parte lzgulerda dc
la figura 9, y la distancia predeterminada de penctracidn
de las agujas viene determinada por la fijaocidn del anillo
de levas 16 gue aotia a través del micmbro de espign 25
5: empefiando contra le superficic infer?or ahusada 22 del. émbolo
superior 18. En ciertas aplicaciones, ouando las ldminas
cstén constituidas por capas de tejido delgado las agujas
pueden cxtenderse andes que cl dispositivo empcfie con la -
pila de modo que las puntas de las agnjas actuén como puast
10 Cuanio &l dispositivo se eleva de la pila 8 '
el aire a presidn suministraqo a traves de la lumbrera 3lA
(y resortes de influencia 39, caso de que existan) fucrzan
la almohadilla de presidn/%icia fuera de la oara inferior
37 de la parte de cuerpo 12 y tensa la l4mina o léminas de
15. materisl entre las agujas para permitir la total penctra;
cién de las agujas con el fin de proporcionar una eficaz
recogida y transporte de la lAmina o léminas y para asegurar
la separacidn de las ldminas restantes dc la pila: Esgta
acoién de la almohadilla de presidén permite también una
0. regulacidn de la extensidn de agujas en cleritas aplica-
ciones en donde lag agijas empcfian en primer caso golo
parcialmente la lédmina para ascgurar que las léminas si-
guientes no son empefiadas y cuando el dlspositivo se cle—
va de la pila la almohedilla dc presidn actia para haocr
25: que las agujas sc inscrten con mayor profundidad en la
. lémina empeﬁada: En la parte derccha de la figara 9 sc
represcnta una ldmina recogida Llista para transferirse a
otra posicidn e ilusira claramentc gl drea disminuida de

contacto de la ldmina cempefiada que permite una separa;
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cidn més flcil de la pila.

A continuacibn la lémina o liminas recogidas
de la pila 8 se desplazan a la pila 9 y se repite el ci-
clo y se rccoge una l4mina o léminas adicionales aplican—
do airc a prosibn a través de la lumbrera 30. El aire pe-
netra 2 través de la lumbrera 30 en el espacio comprendi-
do sobre ol diafragma 21 empujando el diafragma 21 y & su
vez el émbolo 19 hacia abajo hasta que dste empefla el
miembro de cspign accionado por leva 26 durante cuyo
tiempo se produce la ulterior extensibn de las agujas po-
ra rcecoger la ldmina o léminas adicionales.

Bl dispositivo s¢ aparta de la pila 9 en la for
ma previamentc descrita y las 1éminas empefiadas se dés ~
plazan a la pila 10 en donde pucden soltarse. Alternati-
vamentc, ¢l conjunto empefiado de 14minas sobre el dispo-
sitivo pucde desplazarse direetaments hacia y/o a través
de una méquina de elaboracibn. Si bien en csta modalidad
dnicamentc se deseriben dos operaciones de recogida, re-
sultard obvio para los versados en el arte que la exten~—
gién de las agujas puede controlarse pare proporcionar
mds de dos extcnsiones preseleccionadas de las agujass

Ta liberacibn de las ldminas aprcsadas se efec-
t6a mediante el desahogo de las lumbreras de conexidn 29
y 30 y ello permite gque los émbolos 18 y 19 se desplacen
hacia arriba y permitan que las agujas 34 se retraigan
hacia dentro bajo le presidn de los resortes 35 de los
dispositivos de cartucho 32. Para ascgurar que los éubo-
los 18 y 19 sc desplazan hacia arriba se aplica aire &

presidn a la lumbrera 31 y und vez que se han retraido
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las agnjas quedan totalmente liberadas las ldminas empeﬁaé
das:_El pire a presién suninistrado a través de la lumbrera
31 puede comportar un lubricantc para lubricar las aguﬁaé y
la superficic del émbolo 19: Bl movimicntohacia fuera de la
5: almohadilla de presidén 36 producido por al aire a presidén
suministrado a través de la lumbrerg 3LA coadyuva en la
1iveracin de las ldminas empcfiadas.
Cuando se manbtiens presidén de aire cn la Lum-
wrera 29 se limita el desplazamiento hacia arriba del ém—
lO: bolo 19 dc modo que las agajas sc rebtraen fan sdlo Lo su-
ficiente para liberar la ldmina o léminas inferiores:

' Si bien la realizacidn antes descrita sc ha 0%
pucsto, con fines de claridad, en relacidén ol empleo dg
una mdquina de transferencia simple con un diSpositivc;

15; sc entenderd gque pueden montarse una soric de dispositi~
vos sobre una miquina de transforcneia de configuraoio;
nes diversas dictadas por la forma de las léninag de ma~—
terial y los fines para los que estan destinadase Por
ejemplo, una operacidn importante cn la sonfeocidén de

20: prendas es la de poder alargar o oontraer una partec en
relacidén con dra y cllo guede oonside%arse como para ine
troducir amplitud cuando, por ejemplo, se cortan dos parQ
teg correspondicntes a distinta longiﬁud: Esto ¢s neco-—
sario cuando se insertan mangas en chaquetas de caballe-

25 ros En esta operaeidn los dispositivos puedcn monfarse
sobre brazos flexibles o similares o conectarse por medio
de resortes y manipularse para obtencr el deseado alar—~
gamicnto o contraccidén cuando sc montan las partes a par;
tir de sus pilas para prescntarlas a la mdquina de ela~

30.  boracidn.
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Asimismo, los dispositivos de recogida del in-
vento puoden montarse convenientem:nte en o sobre una ti-
ra de mateprial flexible tal como un material pléstico y
pueden operar conjuntamente para permitir que el tejido
empefindo cuelgue a lo largv de una linea recta o curva
como fase preliminar a una 0peraci6n de plegado o frunci-
do, Ademis, csta organizacidn puede establecerse en forma
de una tira contorneada que pucde empefiar, por ejemplo,
el borde de un frente de vestido y luego desviarse para
adoptar otra configuracidén que coincida con un revesti-
miento de vestido y de este modo puede utilizarse para pro
ducir partes de sastreria que de otro mudo requiercn un
maguinigta experto. !

Se confeccionan ciertos materiales con procedi-
mientos que resultan en un empeiio o unibén friccional in-
deseable cusndo se superponen doz 0 mis 1léminas. Ejemplos
de ello son el material revestido con vinilo y el mate~
rial de zén.ro de punto circular, Zn estas circunstancias
puede empefinrse un par de estas ldminas por el disposi~
tivo recogedor, moverse hacia otra posicidn en donde un
segundo dispositivo recogedor empefie la lamina inferior
y con el ulterior ajuste de la penetracibén de agujas del
primer dispositivo de modo que empefie una sola lémina,
los dispositivos pueden distanciarse para separar las 1lé~
minas, Hasta ahora estas laminns parcialmente unidas o
friccionalmente empefindas no pedian manipularse mecdni-
camente en operaciones de transferancia.

Los dispositivos de recogida del invento pueden

utilizarse, ventajosamente, para ecupefiar materiales con
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una sﬁperficie gue quede marcada de forma permanente pdr
la penectracién de las agujas. Esto se lleva a cabe apli-
cando las agujas por el dorso de lz lémina y mediante un
fino ajuste de la thensién de las agnjas de lAmina pue-
de ser recozida con las agujas s0lo parcialmente embebi-
das en ¢l material. Esto es particularmente ventajoso en
los procedimientos utilizados para la confeccidn de pa—
las de zapatos; tapizados de asientos de piel o vinilos
guarniciones interiores de automdvil y similares.

®n ciertas ouperacionss de elabouracifén tales cu-
mo en la produceidén de productos a partir de materiales
rigidos o semi-rigidos tales como piel, puede omitirse el
diafragme superior, el &mbolo y el anillo de fijaciln de
leva en la realizacidn antes descrita de modo que sdlo
pueda seleccionarse una posicidn extendida de las azujas
¥y pueden utilizarse dos de estos dispositivus en tandem.
E1l primer dispusitivo puede regularse para recoger und o
mis laminasz y el segundo dispositivo pucde ajustarse pa-
ra establecor el segundo empefio de dos o mds laminas. De
este modo se reducird el tiempo total del ciclo y sblo
se requerirén dos posiciones.

Si bien ¢l dispositivo recogsdor antes descri-
t0 se representa en forma cilindrica,; se comprenderd gue
el dispositivo pucde adoptar cualguier otra forma desea-
da, tal como cuadrada, triangular o forma alargada y en
esta Gltima configuracidn los &abolos pueden construirse
en forma de barra con filas de agujas extendidas a amhog
lados del dispositivo. Alfernativamcnte las levas pueden

ser substituidas por los émbolos.
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las diversas caracteristicas y ventajas del in-
vento aparecerdn claras a partir de la descripeibn que
precede. Diversas caracteristicas y ventajas no enumera-
das especificamente podrén ocurrirsele sin duda a los ex-
pertos =n el arte, asi como divirsas variaciones y modi-
ficacioncs de ia realizacibn preferida ilustrada, todas
las cuales pucsden obtenerse sin apartarse del espiritu y
alcance del invento tal como ze define en las reivindica-
ciones sizuientes.

REIVINDICACIONES

Descrito ¢l objeto del presente invento, se de~
claran nuevas y de propia invencidn, las siguientes rei-
vindicacliones con prioridad de la golicitud de patenfe
australiana ne PB9880/74 del 2 de diciembre de 1974."

1e= Un método con su dispositivo correspondien
te, para manipular pilezas laminares; con el fin de trans-
ferir unc 0 mas laminas de material de diversas posicio-
nes a una maquina de elaboracibén caracterizado porque in-
cluye las etapus de recoger un nimero de ldminas prese-
leccionado de una pila de materiales cortados con un dis-
positivo que comprende un miembro de cuerpo provisto de
una superficie de empefio de ldminzs, una pluralidad de
miembros puntiagudos deslizablemente muntados en dicho
miembro de cuerpo y aptos para cxbtonderse hacia fuera so-
gan un éngulo agudu hagta dicha superficie de empeflo y
hasta rebasarla para el empelio secuencial de una ¢ mas
léminas de cada pila para proporcivnar un montaje prede-
terminado de léminas de dichas pilas con el fin de trans—

ferirlo a unn estacidn dc elaboracidn, y medios de accio-
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namienﬁo en dicho miembro de cuerpo movibles de forma regu-
lable con respecto a dichos miembros puntiagudos para limi-
tar la extensibén de dichos mienbros puntiagudos de forma
que se controle el nimero de ldminas empefiadas en cada pilas
recoger una limina o laminas adicionales de otras pilas y
depositar dicho conjunto de laminas en una ulterior posi-
cidn o controlarlo a través de una miquina de elaboracidn.
2,~ Un mdtodo segfin la reivindicacibn 1, carag
terizado porgue el dispositivo recogedor, para montar
un nlmero preseleccionado de ldminas a partir de varias
pilas de éstas, comprende un miembro de cuerpo provisto
de una superficie de empefio de léminas, una pluralidad de
niembros puntiagudos deslizablemente montados en dicho
miembro de cucrpo y aptos para extcenderse hacia fuera se-
gin un dngulo agudo hasta dicha superficie de empefio y
hasta rebasarla para el empefio secuencial de una 0 mas 1ld~
minas de cada pila para proporcionar un montaje predeter—-
minado do léminas de dichas pilas con ¢l fin de transfe-
rirlo a una estacidn de elaboracibny y medios de acciona-
niento en dicho miembro de cuerpo movibles de forma re-
gulable con roespecto a dichos miembros puntiagudos para
limitar la extensilén de dichos miembros puntiagudos de
forma que se cocntrole el ndmero de léminas empefiadas en
cada pila.

3.— Un método de conformidad con la reivindi-
cacibn 2, caracterizado porgue dichos medios de acciona-
miento comprenden uno o mas medios de émbolo ahusados y
accionzdos por presibn de flfiido cuya extensiin de movi-

miento ©sg controlada por medios de leva regulables.
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4o~ Un método de coformidad con la reivindi-
cacidn 2 6 3, caracterizade porque dichos miembros pun-
tiagudos se disponen de furma anular en dicha superficie
de empefio Ge lémina de dicho miembro de cuerpo y son in-
fluenciados por resorte hacia dentro en el miembro de
cuerpo y empefiables por sus extremos internos mediante
dichos medios de accionamiento.

5.~ Un método de cunformidad con la reivin-
dicacibn 4, caracterizado porgue incluye, adicionalmente,
medios de almohadilla anular de presidn influenciados ha-
cia fuera de dicha superficie de empefio de lédmina del dis-
pogitivo y dispuestos en el interior de dicha disposicidn
anular de miembros puntiagudos, siendo operables diches
medios de almohadilla para coadyuvar en la penetracién_
de log miembrog puntiagudos en articulos empefiados cuando
el dispositivo se aparta de una pila y para coadyuvar en
la separncibn de la ldmina o ldminas cmpefiadas de las 1é=
minas que gquedan en la pila.

6.~ Un método de conformidad con cualquiera
de las reivindicaciones 2 a 5, caracterizado porque la
limitacidn de la extensidn de dicho miembro puntiagudo es
controlada por un anillo de levas de dicho miembruv de
cuerpo empefinble con un miembro de espiga desplazable ra—
dialmente en dicho miembro de cucrpo que a su vez eg el-
pefilable con dichos medios de accionamiento para limitar
su movimiento hacia dicha superficiec de empefio de lamina.

T~ Un método, de conformidad con la reivin-
dicacidn 2y caracterizado porque dichos miembros puntia-

4 . . . .
gudos estén constituldos por una disposicidn anular de
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agujas influenciadas por rescrte hacia el interior del
miembro de cuerpo y empeflables por sus extremos internos
por dichos mcdios de accionamiento y porque dichous medios
de accionsmiento comprenden priacro y segundo niembros de
émbolo deslizablemsnte montadus en dicho miembro de cucr
po sobre un eje comin y presentan miembros de diafragma
asociados en los extremos de émbdo alejadus de dicha su~
perficie de cmpefio de 1l4mina definiendo tres cAmaras ¢o~
nectadas por separado a una fuente de presidn de £1lGido
con Lo que la presidn aplicada de forma selectiva a una
de dichas cdmsras desplaza el primer émbolo para que en—
tre en empefio con el sezundo miembro de émbolo ques a su
vez, empefia con dichos miembros puntizsudos a los que ex-
tiende; actuando la presidn aplicada a una segunda de di-
ches cdmaras scbrs dicho segundo micmbro de émbolo para
extender adicilonalmente los miembres puntiagudos y coadyu
vande la presibn aplicada a la tercera cAmara para des-
plazar dichos miembros de émbolo en una direccidn que se
aparta de dichos miembros puntiazudos, presentando los
extremos pusstos de los miembros de émbolo superficie ahu
sadas hacia dentro aptas para cmpedar con espizas proyec
tadas radialmente de modo que limiten el movimiento de
los émbolos contra dichos miembros puntiagudos; siendo
controlada la extensidn de dichos miembros de espiga por
medio de miembros de anillo de levas regulables montados
sobre dichos miembros de cuerpo.

8e= Un nétodo recogedor, de conformidad
con la reivindicacidn 7, carazterizado porque incluyes

adiciomalmente, medios de almohadilla de presibn anular
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influeﬁciados hacia fuera de dicha superficie de empefio
de lamins del dispusitivo y dispuestos on el interior de
dicha disposicibdn anular de agujas puntiagudas, siendo
operables dichos medios de almohadilla de presibn para
coadyuvar en la penetracién de los miembros puntiagudos
con articulos empefiados cuando el dispositivo se aparta
de una pila y para coadyuvar en la separacidn de la 14mi~
na o ldminas empefiadas de las laminas que quedan en la
pila.

9,~ Un método con su dispositivo corrospon-
diente, para manipular piezas laminares.

Seghn se describe y reivindica en la presente
memoria doscriptiva, que consta de 19 hojas foliadas y
eseritas @ mdquina por uma sola de sus caras y acompafia~

da de los dibujos correspondientes.

Madrid, a i 1D|cc 1375

Pe S
JAIME ISERN

SE F. NIETO
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