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¥IXORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a una inetala-
cién para la manutencién de tejas (o productos de forma and
loga) que se presentan levantadas sobre un canto a continus

Se cifén las unas de las otrae, en filas pusstas sobre un sopor

te. o—---—‘—-----—--.--—---—--,-

Lo misma ge extiende g unos medios destinados a

equipar dicha instalacién, - ~ - ~ - - —— - - - - -

Algunos procedimientos modernos de fabricacidn
10. de tejas conducen a &atas o cocer deapudés de haberlas die-
puests verticalmente gobre el canto, en variae filas sopor-
tadae por unos vagones; para asegurar una coceién comvenien
te, estas tolas estén separadas por un juegd que permite a
los zases calicntes penetrar entre éstas y establecer una

15. reparticién aproximajamente uniforme de la temperatura, «~ =

fin embargo, no existe, en el momento actual, nin

guna instalacidé: sutomftica de manutencién capaz, a la ssli
da del horno de coccién, por una parte, de constituir unéa

fafdps que presenten un rimero constante de tejas apretadss
20. lag unas contra lae otras y, por otra parte, transferirlas
hacia una miquina para embalarlas o atarlas. La dificultad

esencisl que presenta 1la realizacién de una inetalacidn de

- - [ - - e s e wow EED e v o
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este tipo proviene de la inestabilided ds las tejss que, co
locadas en equilibrio precario sobre un canto, ee vu.elean.
my ffcilments, haciando inutiligables las instalaciones de

manutencidn conocidas hasta el presents, « = = ==« = = =

1Ln presents invencién prevé evitar esia ausencia
y proporoionsr uns instalacidn de manutencidn de productos
de poca sstadbilidad vertical, que se presentan en filass, =z
continuacién las unns de lae otrasz; para aimplificar la deg
eripeidn, se utilizarf a continuacién el término tejm, pero
queda desde luego entendido que la invencidén prevé la manu-
tencidn de cualesquiera productos de forma andloge para los

cuales sa presenta un probdlema similar. = = « = = ==« <

La inatalecidén de manutencidn, de acuerdo con la
invencién, est{ destinads a formar unos fardoe a partir de
las tejas puestas sobre un soporte y a transferir cada far-
do sobre unos mediog de racepcidén, en particulsr sobre uns
mese de recepcidén de una miquina, llaanda enfardadora, dee-
tinala a embalarlas con pelfculs retrdctil o a atarlae por
un medio cualquiers. A este efscto, esta instalacidn com-

prendal = = = = - - - = - e e ew am o e e A e e e e -

- una cinta sin fin, movida por pasos sucesivos
por un sistema de arrssire ajaptadc para otorgarle, a cads
paso, uns vslocidad de paso que sumenta lentanente y progre
sivemente y despude disminuye lentamente y progresivamente,
pisndo dicho sistema de mrrastre Uzl que el pas: correspon-

de & un avance senuiblemente a la longitud de un fardo au-
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mentada an ol juego exigtente entre teias a su llegada, ~ ~

- un tope dispuesto en la proximidad del extremo
de la cinta y que presenta una forma y una posicidén adapta-
dag para parar lg primera teja, al término de cada paso, un
corts instante antes de la paradan de la cinta, llegendo las
otras tejiae a apretarse las unzs contra las oftras durante

el corto instante que precede el paro de ls cintay - ~ ~ -~ -

-~ un gistemn 32 elevaneidn, Adispuapto antes del
tope precitado y admeptado para poder levantar a uns sltura
dsterninada por encima de la cinta todas las tejag de un

fardo, que se han apretade en una fila contra dicho tope, -

- una pinze de asido, sdsptada para poder pingar
una fila de tsiams por sus cantos laterales, levantar estia
file y soltarla semin el mando, siendo dicha pinza, destina
3da 2 ls alimentacidn de la cinta, mévil cntre esta cinta y

¢l goporte donde estén dimpuasstas lae tajas, y estando aso=-

cliadn ests pinza a unos medios de arrastre aptos para mover

la asatre dichs cinta y 3icho soportg, = « = = = @ « « « -

- una segundn pinza de eseido, de estructura and-
loga 3 la primera y de longitud adaptadia para poder levaa-
tar lag tejam de un ferdo, siendo dicha pinza, dentinnda a
la treneferencia de los fardoes, mévil entre 103 medios de re
cepcifn antes mencionados y una vosicibén situada en la ver-
tical del sistowa de elevacién, =stando esta pinza asociada

s unos medios de arrastre aptog para moverla snire dichos
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medios y dicha poeicibn, = = == = = = =~ = - -

Bl funcionamients de una inatalaocidén de esste tipo

eﬂelﬂlﬂuimtal - er s G b Em Ge NN W S aE A S e W s A am e -

La pinsa de asido ss conducids s la vertical de
una fila de tejas dispuestas sodra su woporte, el cusl ha
servido en particular para soptenerlas durante la coccidn;
este soports (constitufds en particular por un vegérv) es
previazente colocade en posicidén apropiada de mauera que la
pinza pueda tomar una fila &¢ telas, leventarla y llevarla
sobrs una cinta sin fin donde esta fila em colocada., - - -

L cinta movida en un paso trans{iers las tejms
y las dispone en 1z vertical del sistema de elovacifng un
corto inmtante antes del paro de la cinta, esrtas tejas son
apretadas entre si por el efecto conjugado del tope, gque PR
ra la prigera teja, ¥ del movimiento en disminucidn que las
aplica las unes contra las otras. ¥s de notar que la peque-
fia acelerseidén continuas que se imprime a la cinta durante
la primsra parte de eu movimliento y la pequefis deceleracidn
correspondiente que se le imprime duronte la segunds payte
de este movimiento permitsn s la vez, por una parte, supri
mir los riesgos de basculmcién de las tejas hocia delante o
hacia atrds, en razén ds la importancia negligible de las
fuereas de inercia gque se ejuercen sobre éstas y, por otra
parte, slcangar cadencias satisfactorias en razdn sl valor

apracishle de 1ls velocidad medim en un paga. = ~ = = = ~ =

21 sistems de elevacién permite, a continuscién,
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Separar ds la fila un mimero daio de tejas, mpretades lae
unag contra las otras, pars formsr un fardo que la esgunds
pinga de ssldo puede tomar y tramsfarir hacia los medios de

recepcién antes mencionados (mess de enfardadora o eimilar).

Otres caracterfaticas, objiativos y ventmjas de la
invencidn reesltarsdn de la dascripcidn que sigue, con refe-
rencia a los planos anaxos, lom cualem presentan a titulo
de e¢jemplo no limitativoe un modo de realizacibn de la inven

- 1a figura 1 es un esguems de una instalacidn
de mamutencida de acuerde con la invencidén y la figura 1b un

asquema de detalle de este conjunto en eecelén Ae = « =~ ~ ~

- las figuras 2 y J son vietas eimplificadae de
une pinza de asilo, respectivamente en alzado de frente y

en seccidn parcial por un plano CC. = = = = = = = = = = =

- la figura 4 es una viste parcial en planta de
une cinta segin la invencién con eu siatema de arrastre,

mientras gue la figura 5 es una vista de detalle en alzedo

de frente Ae eote slstema de srrastre. = = = = = = = = = «

- las figuras 6 y 7 son vistas de un sigtema de
elevacidn, de acuerdo con la invenclén, respectivamente en

algedo de frente y en alzado de perfil, « = « « «w = = o =

La instalacién de manutencidn esquematizade o ti

tulo de ejemplo en lae figuras estd mds particularmente des
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tinada a la msnutencidén de teias, tipo taje canal, que @
presantan levantandas sobre su canfo sobre unog vagones, ta-—
les como 1 (fig. 1), al finsl de¢ su oicle de fabriecscidn
denpués de coccibn; emtas tejas asl dispucstam forman variss

filap que cubren tods lun superficie de cadm vagn. - - - =

Lo instalacidn ds manutencifn tiene por funcidn
disponer las tejas en fardos y trensferirlas haciaz una mesa
de recepcién 2 de una mAquina llamada “enfardadora™ que las

gmbala con pelicula retrdctil, = = = ==« = = = = = == =

Los fardos constituidos deben contener uu ndmero
constante de tajas, por elemplo cin:uenta, spretadas en una

£ila las unss contra lae otrag. = = « = = = = = = = = = =

La instelacién de manutencidn se compons (figs.
1a y 1b) de una cinte sin fin 3 movida a pasos sucenivos
por un sistema de arrastre 4, de un gintema de clevacién 5
gituado cerca del extreme de la cinta y asociado a un tope
6, de una primera pinza de asido 7, destinada 2 tomar una
filn 4 tejae sobre el vegén para depositarlas eobre la cig
ta 4, finelmente de una segunda pinza de asido 8, destinada
a tomsr cada farde formado sobre el sistema dle elevacidn 5

para traneferirlo hacim la mess de la enfardadors. = = - =

Cada vagdn 1 as desplarado, paso 8 paso, de mang
ra que las filas de tejas se presenten sucesivamente bajo
la pinga de asido 7. Wotn pinza comprends dos mondiulas
slarzadas § ¥y 10 situsdss enlrentadss la una & la otra; es-

tas mand{bulae son movidme en sl sentido de su aproximacién
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0 de gu eaparacilén por medio de gatos, tales como 11, por

medipeidn de trangmiciones con palancas articuladas tales

Adenmde, los Srganos precitados estfn suspendidos
de un carro 13 por medio 3c gatos verticeles, tsles como 14,
que permiten moverlos verticalmente; sste carro estd suspen
dido por unos rodillos 2 unos carriles, taley come 15, a lo
largs da los cuales nuede desplagarss. Un motor de arrastirs
16, de doble sentido de rotacién, permite producir el des-
plazamiento del carro en un sentido o en el otro a lo large
de los carriles 15, mientras que un sistema de frenado neu-
nitico acegura un paro progresivo y permits estabilizsr el

Loe gatos 11, igual que los gatos 14, son unos
gatos neuméticos alimentados por distribuidores biestables
gue, en una posicidn, determinen un movimiaento de dichos za
tos y su mantenimiento al final de carrera y en la otra po-
sicidn el movimiento opuesto y su mantenimliento al final de

Los gatos 11 producen el movimiento de pinzado o
de soeltado de las mandfbulas y estdin ssocindos a unos capta-
dores de final da carrera tales como contactorss 17y 18y
leva de maniobra 19; estos captsdores permiten, al final de

cada movimiento, mandar el movimiente que sigues = = - « -«

De la misma meners, los getos verticales 14 estdn

asociados a unos captadores de final de carrera, tales como
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contactores 20 y 21 y leva de maniobra 22, = = = = = = ~ = =

Los movimientos de ida y de ratorno del carro 13
ae obtienen por inversifn del sentido de rotacidn del motor
165 cads movimiento ests mandado por un relé slectromagméti
¢o biestable que, su una posicién, determina la rotacidn
dol motor y, en la otra poaicién, el paro de éste. Unom cap
tadores de final de carrera 23 y 24 permiten, al final de

un desplasamiento, mandar el movimisnto siguiente, =~ = -~ =

Todos lom captadorss precitados estén integrados
en unos circuitos de mando adaptados para producir el cicleo
siguiente (al principio del cual la pinza se supone eitunda,
sandfbules abiertas, por encima de una fila de tojas colocs .

dag s0bre un Vagdn), = = o = = - = oo - - - - -

Los gatos verticales 14 son maniobredos y produ-
cen &l descensc de lam mandibulas y, al final de carvera,
vienen a colocarss & uns y a otra parie de los cantos iate-

roles 82 las tejas, —~w ~ ~ s = - s oo - oo e - -

Al ser sccionado el contactor 21, los gatos 11
provocan sntonces el clerrs de las mandfbulas que pinzan la
fila de teiss por sus cantos; el final del pinzado corres-
pondients al final de carrera de los gatos 17, la presién
de las mandftulas es suficiente para permitir la elevucidn

71 oontactor 17 es accionado y las sandfbulas son

elevadas por los gatou 14 que arrastran con ellas la fila
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Al final de la elevacién, el contactor 20 acciona
do provoca el soltado del cistema de frenado y la puesta en
marcha del motor que provoca el desplazamiento de la pinga

hucialaecinta 3o = = = = v e s e c m c m e e~ -~

Al término de epte desplasamiento, el sistoma de

frenndo es apretado y el motor parado. = = = = = = = = = =

Loe movimientos inverasos se producen entonces:
desconse de las mandfbulam, apertura ds lae mendf{bulas que
determinan la colocacién de las tejas eobre la cinta, eleva
cién de las mard{tules, vuelta de la pinze hacia el vegén y

paro de &ota pobre el VAEMN: = ~ =~ - = - m v - = - -~ -

El ciclo estd ontonces terminado y un nuevo ciclo

eetd proparado para ENPEZAT. = = = = = = = = - - = - - - -

Ademfs, 18 cinta sin fin 3, sobre la cual la pin
za T depoesita les tejee lavaatadas sobre su canto, es movi
da, por pasos sucesivos, por el eistema de arrastre 4 adap-
tado para otorgerle, a cada paso, una velocidad de paso que
aumenta, primero lentamente y prrogresivamente hasta una ve-
locidnd wmédxima elecanzads s la mitad del paso, y disminuyendo
despuds lentamente y progresivemente hosta anularse al fi-

naldelpaﬂo- ------ oW M WS Wy WB YR AW e G G5 %0 @5 @ Ay v I

asf, las tejns no estén gometidas mds que s unas

acelaraciones y deceleraciones muy débiles y, @ peear de su
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estabilidad reducids, no corren el riesgo de bascular en un
soutido 0 en 8l otro; eetd asi constituldo sobra la cinte

ung fila de tejas que permmnscen en equilibrio sobre su can

to. A Gl GB AR Nh G G WR WS WA NN WS N AF b SE e AR MR W MR A S A R W e

I sistema de arrastrs 4 de la cinta estd esen—
cialmente compuesto por un motor 25 de doble sentido de ro-
tucidn que arrastra, por una rueda de tranemisién 26, un ci
1indro 27 que lleva una leva helicoidal 28, en particular
de paso que varin psrabdlicamente para prodﬁcir una acelers
cifn y una deceleracién constantes. Fata leva estd acoplads
con un carro 29, el quo arraetra segin un movimiento de trag
lacidn s lo large de deslizaderas 30 paralelas al eje del
Cilindgro 27 = = = = = = = = = o o = - oo - —- - -

¥edios Ae tranemisidn previstos entra el carro

29 y la cinta estdn adaptados para arrastrar n ssts Wltima
cuando el carre 29 se desplaza en un pentido (ida) y se de
sembragan cuando el carrd se dcapiaza ea el otro sentido
(retorno). Eatos medios estdn, por ajemplo, constitufdos por
una cadena 11 fijadas al carro y aengranada con una rueda 32
libre en sl gentido de rotacidén correapondiente al retorne
del carro (flecha R en la figura) y solidaria en rotacién,
sn el otro sentido, de un piiién montado en el extremo de uno
gde los cilindros que gufmn la cinta. Tl didmetro de la rueda

32 estd sjustado para regular el paso de arrastre de la cin-

ta. - OGP B W Ge S D M e M AN N R A R A WS TR TE R W M e AN e W e

Asf, la cinta es movida, por pasos sucssivos, que



corresponden 8 una ida del carro 29. Ademfs, la leva heli-
coldal presenta unas espiras que se acercan deade la zona
central del cilindro 27 haste sus dos extremos, 1o que deter
mina, & cada ida, las pequeflas y constantes aceleracién y

Se deceleracidn ya mencioradas. Debe notarese que la velocidad
méxima Ge la cinta puede ser regulade ajustando convenlente

ments 1a relacidn de lgs ruedss de trangmigifn 26, -~ = = =

Kl sigtema de nrrastre descritc anteriormente eg
t4 dispuesto de merera nue el paso corresponde 2 un gvence
190. de la cinta sensiblemente igual 2 la longitud de un fardo
aumentads en el juego existente entre itejas a su llegade.
De esta maners, en gl curso de un paso, la fila dispuesta
sobre la cinta svenza de manera que remplace el fardo prece
dente (extrafdo por la pinza 8), ysndo la primera teja de
15. gstas a pararse contra el tope € un corto instante antes del
gare de la cinta; durante este corto instante que precede
gl paro, las tejas vienen a apretarse las unas contra las
otros, formando un farde, sin juego, situado en la vertical

delsiatemadealevacién. - e oAb A e M e S

20. Bste pietema comprende unos brasos de elevacidn
33 movidos por un gaio 34; estos gatos sstdn ajustalos a 1a
longitud de un fardo, de manera qua su ascensosepare lag Ug

jas da &ste de laa otras teims de 1a fila. = = = = = = = =

El gatoe 34 estd azociado a unos captadores de fi
25. nal de carrera 35 y 163 de manera andloga el carro 29 eatd

asocinde & unos captadores de final de carrera 37 y 35. Es~

s .3 £ - ow
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tos captadoree sstin integrados en unos circuitos de mando.

adaptados para rroducir el ciclo eiguientes =~ ~ ~ =~ =~ « -~

El carro se desplaza en el sentido de ida gue de

termina el movimiento de la cinta en un paBo., = =~ =~ = = = =

5e AL parar le cinta, el contactor 33, excitade, de
termina ol ascenso de los bragos de elevacidn 33 y la inver
sibén del sentido de rotscidn del motor 25 aue provocs el ras

tomodalcanﬁo. - e Ge wm e e Sm ar w - N me o M wR W W e e W

Finalments, el ciclo Sermina con sl descsuso da
10. los brazos 33 dempuds de que las tejas hayan sido tomadas

Debs notarse gue una cflula fotoeléctricn estd
prevista para controlar la presencia de las tejas sotre la

15. La pinga da asido £ ew estructura sndlogs a ls
pinza 7 ya mencionads; sin embargo sus sandivulas son mde
cortas y presentan una longitud adaptada psra tomar un far
40. Bsta pinza estd dotada do captadores de final de carrg
ra anflogos n los de la pinga 7; estos captadores estdn in

20. togrados en unos circuitos Ge mando, adaptados pars produ~
cir ol ciclo siguiente (sl principio del cual la pinza se
supone gituadm, vandfiulas ebiertas, por encixns de un fardo
situado sobre el eimtema do elevacién): 4emcenso de las man
dftulas, clerre de las wmandinules, elevacién de las mandibu

25. 1ss, desplazaxiento de la pinga hacia la mesa de recepcidn
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de lm enfardadora, paro del desplagamiento en la verticsl
de esta mesa, desceneo de les mondibulas, apertura de las
mandfbulss, elevacién de las mand{tulas, deeplazamienio de
la pinza hacia la cinta, paro del desplazemiento por esucinma

Ael sistenn de elevacifn.e = = = = = = = = = = « - -

Deba Jdestacarse que los carriles gue soportan e3
tz pinza pueden estar ligeramente inclinades en la proxiami~
dad de la mesa de ls enfardadora de manera gue ol carro al
cual entd suspendida las pinza se desplace por gravedsd al
fin de recorrido hasta que al fardo entre en contacto leata
mente y sin choque con un tope que presenta la mesa de la

enfardadom' - et e me W W o > - G v A em W s an Wn W W e Gy

Log ciclos de funcionamiento 2e la pinza 7, de la
pinge 8 y de 1a cinta 1 y de su sistema de elovacién 5, han
sido descritos de forma independiente; ee, desde luego, po-
sible producir un eancadenamiento automftico de egtos ciclos

por une programacién apropiads. -~ =~ e e e e m oo w-

Las Tiguras 2 y 3 representan, a titulo ds ejem-
plo, una piﬁza de asido, en algado de frente y sn seccidn
parcial; se hallan en estss figuras los frganos siguientes
ya evocados {que han sido referenciados en estas figuras 'con

une nuneracién idéntica e la de las figuras ta, 1b): =~ - -

- gatoc 4e maniobra 11 y transmisiones por palen
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~ carro ‘13 suspendido de los carriles 1%, < = - =
- gatoe verticales 14, -~ ~ ~ = = - -~ - -
- mator ds arrastre 16 dal CHYTO., = = « = = = = =«

Cada mandfoula 9 6 10 esté, en el ejemplo, cons-
titufda por un perfil elargado 39 soportado por unos brazos
40; en su cara situala fremte a la otra mandibula, cade men
dfbula ests dotadn de una benda flexible 41, en particular
de caucho, que slimina los riesgos de dsterioro de las tejas

y reperte la presién de pinzado., - =~ - - - - - - -

Loe brazos 40 estén articulados sobre un soporte
alargado 42, al cual eetdn sujetoe los cuerpos de lon gatos |
11; ademfs, por sus cxtremos, estos braros eetdn articuls-
Aos sobre unes bielss 43 que comprenden las transmisiones
por palancas articuladas; estas bielas estdn, a su vez, arii
culadas al extremo de los vistegos méviles de los getos 11,
a fin de commicar a los brazos 40 un movimiento de pivola-
aiento cuando los gatos son pusstos en movimiento. De eatn
meners este movimiento provoca la aproximacién o la separe—

cidn de las mandfbulas de la pinza, - -~ = = = = = = -

Ademds, el moporte 42 estd moportado por los vis
tagoe de los gatoe verticalas 14; en los extremos longitudi
nales de este soporte estén fijados doe pares de blelas, ia
les como 44, articulains por su extremo superior sobre el
carro 13, al objeto de asegurar la estmbilidad vertical de

dicho BOPOTte 42, — = = = = = m = = — = = - = —- -
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Ademés, wn pistema Je tranemicidn de loe gafuer-
zos longitudineles, que comprende una barra longitudinal 45,
antd previsto entre el carro 13 y el soporte 42 para asegu-
rar la estabilidad longitudinal del conjunto., = = = o = =

¥l motor 16 es apto para mover sl carro por medlo
da un acoplador hidrdulico 46, de un reductor 47 qus tmeve
un pifidn 43 engranads con una cremallers fija 49 situala en
tre los dog carriles 1%; estos carriles y cremallera estén

suspendidos de unos périticos previstos de trecho en trecho.

Las figuras 4 y 5 representan la cinta sin fin 3

y su sistema de arrpsire 4. = = =« = = = - e we -

En el ejemplo, ln lagva helicoidal 23 estd formada
por {dos rampas paralelas entre las cusles estéd alojado un rg
dille 50 solidario del carro 29. Quede entendido que se ha-
hebrisn podido prever otrae Jdisposiciones, en particular la
presencia de una gola rampa que gufe dos rodilles situados

sunay g otra parte, = ~ = == = = v = = = -~ - - - -

La cinta estd constituida por tres ramas 3a, }h,
3¢ dispuestas paralelamente y separadas por dos espacios en
los cusles s8¢ alojan los dos brazoe del siztoms de eleva~
cidn. Cadn rama eetd formeda por una sucesidn do placas en
forma de parslelogramo, guindas por un perfil ea U y fijadas

gohre ung hande flexible 0 sobre unas cndeNaBe « = = = = =

Se ve un perfil en U de este tipo referenciando

con 51 en laa figurns € y 7 que representan el sistema de
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alevacldn do lms tejag., = « = = = = = = == = === - -

%1 gato 34 que comprende emte sistoma de eleva-~
cidn arrastra en un movimiento de pivotmmiento, un drbol 52
soportado vor unos cojivetes 53; sste movimiento es comunica
do al &rbol por medio de voa menlivela 54 calada sobre este
£rbol y que lo une el véstago del pato 34, =~ —m = = -~

Tn cada uno de eum extremos, el drbol 52 lleva
uns manivels 55, calads sobre Ssta y que arrastra una biels
56 articulads sobre un soporte 57. El movimiento de este B8
porte es guiado por unss deelizaderas laterales 5%, ds mang
re que permanszca vcx;tical. Slobre apte moporte sstén fija~
dos unos platos verticales 59 en ol extremo puperior de losg .
ouales estén sujstos los brazos de slavacién 33 constitul-
dog por unos platos horizontmles. Bstoe dltimos, igusl qus
los platos 59, estén previstos de sspesor inferior a la 3is
toncia que sepers dos ramaz- de la cinta, de manara que pue-

dan slojarse entrs éstes, -~ ===~ - ==~ == == ===

Dabe notarse, ademfis, que sl tope € contra el
cusl oe apoya la primera teis de cada fardo estd, por ejen
plo, fijado al extremo corriente abajo de loe brazoe 33.
Puede tembién preverse en poeicién fija ¥y congtituido por

Queda desde luepo sntendido que la invencidn no
estd limitada a la descripeién que precede, sino gue comprexn
de todas las varientes el alcance del téonico. En particu-

lar, la instalacién descrita puede ser adaptads para la ma-
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nutencién de productos de poca astabilidad vertical, die-
tintoe que las tejes, sin ealir del mereo de la inveneién.

N o 7 &

e declaran de novedad y propiedad para Espafia,

aus territorios y plasme de soberania, las siguientes: - ~

EEIVINDICACIOHNES

1.~ Perfeccionamientos en las instalaciones de

monutencifn de tejss y simileres, que se presentan levanta~

das gobre un canto & conbinuscién de las unas de las oiras,

en fila, colocadass sobrs un seporte y particularmente sobre
un vagdn, estando esta instalacién destinada, por uns parte,
a peparar les tejas en fardos que comprenden, cada ung, un
ndmero detarminsde de tejas apretadas en une fila las unas
contra lag otrss y, por otra parte, & disponer cada farde
sobre los medios de }ecepcién. en particular gl objeto de
atar lae tejas o embalarlag con pelfcule retrdctil, caractg

rigados porque la instalecién comprende: = « == = ==~ <«

- uns cinta sin fin movida, por pasoe sucesivos,
por un gistema de srrastre sdeptais pars otorgarle, a cada
paso, una velocidad de paso que aumenta lentamente y progrg
sivemente y después disminuye lentamente y progresivamente,
siendo dicho sirtezs do arrastre tal que el pase correspon-
de & un aveac: senciblemente igusl g la longitud do wn far-

3o aumentada con el fuego que existe entre tejas o su lle-

gada' -n---—ﬂ----ﬂ—------‘ﬂ-‘-“-



- ug tope dispuesto en la proximidad dsl extremo
de la cinta y gqus presenta unm forma y una posioidén adapta-
das para parar la primera teja, sl término de ceja pass, un
corto instante sntes del paro de la cinta, 1legando lae olras

5e tejas a aprstarse lss unss contrs las otrams Jurante el corto

instante que precede al paro dela cinta, = =« = = ==« -

- un sistema de slevacidn, dimpuesta antes del
tope precitado y adaptado para poder lgvantar a uns aliura
determinada, por smcime de la cinta, todas las tojas de un

10. fardo, que ses han spretado en una fila contra dicho tope, -

' - una pings da asido, adaptada para poder pinzar

una fila de tejas por sus cantos latersles, levantar esta
Tils y soltarla gegin un zando, riendo dicha pinga, deatina

da a ls alimentacidn de ls cinte, mévil entre esta cinta y

15. el soporte donde estén dispuestas las tejas, estando esta
pinga asocinda a unos medios de arrastre aptos para moverla

entre dicha cinta y dicho soporte, =~ « = = = « = = = & =«

- una segunda pings de esido, de estructura and-
logs 8 la primers y de longitud sdapiada para poder lavan~
20. tar las tojas de un fardo, giendo dichs pinza, Jdestinads a
1a transferencia de los fardos, mévil entrs loe medlos de
recepcidn mencionados y una posicién situada en le vertical
del sistema de elevacidn, estando esta pinza amociada s wnoe
medios de arrnstre asptos parn moverla entre dichos wadion y

25. dichs posicifl, =~ === = = m = - === - -

2.~ Perfeccionemientos sesin la reivindicacién 1,



5.

10.

15.

20+

carscterizados porous el gistema de arresire de la cinta sin

fin comprendeg: = = = === === =< o =o-=oc~~-

- une leva helicoidsl, movida por ua motor de do
ble sentido de rotacidn y cuyas espirae, dispuestes sodbre
an cilindro, se acercan en el sentido longitudinal deads 1s
gona central hasta los dos extremos de dicho eilindro, ~ - =

- un carro n;Svil montads gobre unas desligaderas
paralalans al sje del cilindro precitado y que se acopla con
12 love helicolidal sl objeto de ser arrasirado por ésta; -~

~ unoe medios de transmisidn entrs el carre y la
cinta, adaptados para engranar, en un pentido, para las idas
del carro y para depexmbregarsé en &l otro sentido pars lea
retornos del carro, loe cualee se obtienen por una inversifn

del santido de rotacida del motor de arragire Je la leva. -

Ja- Perfecclunami.entoa segin la reivindicacién 1
é 2, caracterigados porgue la cinta estd counstitufda por,
por le menoa; dos ramas dispueetas parelelamente y separadas
por un espacio, comprendiende el sigtemn de elevacidn, vor
10 menos, un braszs de elevacidn, slojadoe en sl espacio de
separecién precitado y destinado a levantar. las tejas de um

fardo por su canto inferior, ~ - === ~==s==s=s==-=

G- Perfeccionamientos segin la raivindipe.ci&n 3
caracterigadon porque la einta estd constituida por tree rag

mes separadas por Jos espacios, comprendiendo el sistema de
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slevacién dos bragom nlojndios en estos espacice y acoplados

g un gato dispuesto pars moverlos veriicalmente. - =~ = « -

5.~ Perfeccionmsientor semin una de las reivindi
caciones 3 4 4, carncterigndos porgue la cinta sin fin es
una cinta 4e¢ placas, comprendisndoe cada rama una sucesitn

de placas, cade una, en forma de paralelogramo, - = ~ = = «

Go~ Perfeccio;mnianboo semin una Ge les reivindi
caclones 1, 2, 3, 4 6 5, caracterizados porque cade pinge
ds agido comprende dos mandftulae slargadas, situadas en-
frentadas y dotadss en su cara enfrentads, de una bands flg
xible, eptando dichas manifoulas agociadns a unos gatos y &
unas tranemisiones por palance articuladas, adaptadas para
moverlas, segin un mande, on el sentldo de su aproxzimpcibn

7.~ Parfeccionamientos segdn la reivindicacidn €,
caracterigaios porque para cada pingza, lss mandivelss, ga-
toa y transmisiones por palancas precitadas estén suapendi--
dos de un carro por medis de gntos verticsles que permiten
moverlos verticalments, esimndo dicho carre, a su ves, fUS~
pendido por lo menos a wn cerril a lo larzo del cuel pusds
desplazerse y comprendiendo un motor de arrastrs de doble

 sentido de rotacidn dispuesto para producir su deaplazamien

to. -4‘---—-&M-——--u-u‘a.m‘—‘nwt--l-hn

4.« Parfeccionemientos segin la reivindicacién
7, carscterizados morgue la pinra de anido destinada o la

alimentacidn do la cinta eatd aaodiad,a s unog cnritadoras
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de final de carrcra integrados en unos circuitos dp mando,

loe cuales estén edaptados para producir el ciclo siguiente:
descenso de lss mandfibulas, clerre de las mandfbulas, aleve-
¢ifn de las mandfbules, desplazamiento de la pinza hacia la
pinte, paro del desplazamiento sobre la cinta, descenso de

log mand{bulae, aspertura de las mandfbulas, elevacifn de las
mandfbulas, desplagamlento de la pingza hacis el soporte, pa

ro del desplazamiento spobre el soporte., = « =« = ~ = = = =~

¢.~ Perfescionamientas segin las reivindicacisnes
2 y 3, caracterizados porgue la cinta sin fin y el sistema
de elevacidn estdn asociados a unca captadores de finzl de
earrera intepraios en unom circuitos de mando, los cuales
egtén adaptados para produeir el cicle sigulente: arrastre
de la cinta en un pago producido por desplazemiento de ida
del carro, subida de los bragos de elevacidn y retorno del

carro mévil, deccenso de 105 YrageB. = = = = = = « = = = =

10.~ Perfeccionamieatos segin la reivindicacidn
9, caracterizedos porque la pinea de asldo destinada a la
transferencie de los fardos egt4 asociada a unos captadores
ds fival de carrera integrados en unoe circuitos de mande,
los cuales estdn sdeptados para producir el ciocle siguiente:
descenso de lae msndfhtulas, cierre de las mand{tulas, eleva
cids de las mandioulas, desplazamiento de la pinea hacia los
medtos de receveién mencionados, paro del Jesplassoniento en
cima de loe medios de recepcifn, descenso de las mandfbulam,
aperture de las menifbulas, elovacidn de las mendfbulas, deg
plazsmiento de la pinza hacia la ecinta, pare del Gesplaza-
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nionto gobre al sisteme de alevacidn, = « » = = = = w = = =

11.~ "PERPECCIOVWANIINTOS RN LAS INSTALACIONER DR
NAWUTERCION DR PEJAS Y SIRILARERY, = w = w o o = v = = = -

Todo ello conforme ge describe y roivindies en la
prasente memoria que consta da veintitrés hojms foliades y
mecanografindas por una eocla se eus csras y de ocho figurss
que la ilustran.

MADRID, 28 NOV. 1975

P. A M. CURELL SURST
LAl
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