- MAU/ij/5.278

MEMORIA DESCRIPTIVA

correspondiente o la solicitud de concesién de una..

PATENTE DE INVENCION

SOLICITANTE:  DENNTIS MALCOIM MILLER,.de. na,cionalldad
: inglesa. 0

RESIDENCIA: . 2L, Strathfield.Road,. Andgver, Hampshlre
(Inglaterra).

Inventor: Bl solicitante. ‘

ENUNCIADO: _ "PEREECCIONAMIENTOQS..INTRODUCIDOS EN

.CARRETILLAS ELEVADORAS".........

Prioridad: Patente . Inglesa ... a~54322/ 74, dol.. 16=12=Tk,

" POOR.

~ QUALITY




r-

e

- 'presente 1nvenc16n se reflere aun dlsp051t1vo que puede em~

‘ mo’elienunc1ado indica, se trata de "PERFECCIONAMIENTOS INTRO-
o DUCIDCS BN CARRETILLAS ELEVADORAS®.

rretllla elevadora motorizada y sus elementos de elevac;én que

g en “la operacxén de carga y descarga de articulos o materlal en

E del:tlpo I. S 0., presentan un 4rea del piso que corresponde a

=_nedores ha01endo uso de medios convenc1onales, estos’ medlos

‘-; presentan un lfmite de carga muy bajo e- 1mponen y dellmltan

La presente memoria descrlptlva tlene co-
mo f{n la declaracién del objeto sobre el que ha de recaer el

privilegio de explotacién industrial y comercial' ekclusivo'en
el terrltorlo nacional, de una Patente de Invencién de acuerdor

con la v1gente Leglslac16n sobre Prop1edad Industrial que, co—

La presente invencién se reflere a una ca

en particular, aunque no exclu31vamente, encuentra apllcac16n

° desde, ‘los contenedores de transporte.

'j" ‘ " Los-contenedores modernos, tales como 1os

.t ar

unas dlmen51ones de, aproxlmadamente, 214 metros de ancho y un
largo que puede alcanzar, respectivamente 6'10 metros, 9'15 me
tros 6 12'20 metros y donde la puerta de carga figura en un ex|

tremo. Mlentras ciertas cargas pueden colocarse.en estos conte‘f

‘~-_-:

»unas cargas muy concentradas sobre el suelo del contenedor, de
termlnando .en estos un deterloro y una c1erta deformac16n. La

. S

plearse para la carga de esos contenedores, sin que éstos se

‘\vz

;vean sometldos a la concentracidn de cargas anterlormente cltav.

La pregente 11venc16n se propone propor-i

c1onar elementos de elevacién y. carga que puedan® emplearse coni

',

:Juntamente con una carretllla elevadora motorlzada, tal como»
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tilla elevadora de carga de costado, de manera que el éitado
dispositivo permitird que la carretilla cargue o déécargue los
cbﬁtenedores, ain en el caso de que las dimensiones de la ‘ca-
rretilla sean excesivas para permitirle su introduccién en;ell
interior del propioc contenedor. La pfesente invencidn bropbr—
ciona,  asimismo, los elementés con los que la carga puede posi
cionarse dentro del contenedor a una distanéia méxima del hue~
co de la puerta, La capacidad y tamafio del citado dispositivo
vienen limitados dnicamente por el tamafio y capacidad de la ca
rretilla o del contenedor. ' . N

. %: De acuerdo con la presente 1nven016n, se
ha ' concebido un dlsp051t1vo de eleva016n y carga, adaptado pa«~
ra ser usado con una carretilla elevadora motorizada provista
de un conjunto elevador, el cual es susceptible de desplazarse}]--
en sentido vertical, donde»el'citado dispositivo de'elevaéién
vy carga, objeto de la invencién, incluye una plataforma mévil,

soportada sobre ruedas o rodillos; incluyendo asimismo unos ér

' ganos en forma de ganche, dispuestos en voladizo y_oriehtados

hacia abajo, los cuales estén adaptados para trabajar conjunta
mente con otros elementos que se extiendén~horizontaiménté,
dispueétos estos ltimos de la parte del ecitado conjunto eleva
dor susceptible de desplazarse en sentldo vertical de manera
que en el trabajo conjunto que se acaba de citar, el desplaza-
miento vertical del conjunto elevador implicard la elevacién
de la citada'plataforma mévil; e ihcluyendo también érganos mo
torizados, susceptibles de procurarse la alimentacién de una
enerqfa procedente de la citada caxmetllla elevadora, los cya-

les érganos pueden funcionar para la extenelén y retrac016n de

[1a plataforma sobre sus ruedas o POdlllOS, aleJéndola o atra—

yéndola, respectlvamente, desde, ) hac1a, el conjunto elevador

LR
Rt
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_; 7,1_ dohde los mismos érganos, ahora citadds, permiten regular'la

altura de la plataforma, cuando ésta se encuentra extendlda,h
e incluyendo por dltimo un aparato destinado a controlar los"
01tados 6rganos motorizados desde la c1tada carretilla elevado

“L s raen
T e

‘En una reallza016n préctlca preferen01al,
. - la plataforma presenta una parte extrema que se prolonga hacia
jarriba, y los -citados érganos en forma de gancho, a los que se
‘ha hecho referencia en el pdrrafo anteriob,'se‘hallan dispuesé
10. tos en la zonha superior de la citada parte extrema, mientras )
que la zona inferior de gesta parte extrema se apoya contra una
daba vertical de parte del conjunto elevador, cuando este dlti
jmo_se, halla en posicién alzada. . L
R ; o : La extensién y retra0016n de la’ platafor—
A‘,s ma puede consegumrse allmentando de energia motriz’ a uno - o més
de” los rodillos o ruedas, mientras que por debajo de la plata~
forma sé ha prov1sto una rueda orientable que es mandada por a
1os c1tados 6rganos motorizados, controlables desde 1a carretl
»lla elevadora.,'. , ' T ; '
.‘{_V{ éd" .‘f;le' . lLos 6rganos motorlzados pueden ser eléc-
S trlcos u éleo—neumétlcos, y preferentemente el mando ‘de 1la rue
R da orlentable se realizard hidrdulicamente. : o
;ff':.*}; - En una forma aproriada de reallzac16n
; préctlca, la plataforma tlene la conf1gurac16n de dos o més

S 25 dlentes de horquilla, unidos entre si{ por un elemento transver

‘lﬁ'?,ﬂ sal dispuesto en un extremo de los dlentes._

Con preferencla, por debaJo de cada uno;;

.fvﬁe los dlentes de horquilla’ se dlspondré una rueda o rodlllo,

apoyado sobre una arthulac16n basculante, de forma que este

’basculamlento alrededor de un eJe provoca la var1a016n de la

o 4] .




altura vertical de la plataforma,. _
Por debajo de cada uno de los dientes de

horquilla se podrin disponer, si se desea, dos o mis ruedas o

Irodillos.
La altura de la citada rueda orientable,

con relacidén a la citada plataforma, puede disponerse asimismo

variable, vy los érganos que regulan la altura de esta rueda

orientable pueden estar unidos a los érganos reguladores de la
altura de las citadas ruedas colocadas por debajo de los dien-

|tes de horquilla.
3 ' Con preferencia; la citada parte extrema

aque seé prolonga hacia arriba incluye dos elemerntos verticales,
Eseparados entre sf; as{ como un elemento superior, que estd
lunido a la plataforma y soporta los citados elementos en forma
de gancho; incluyendo asimismo unsglemento infepiof,.Que sbpog
ita la rueda orientable y estd unido a un varillaje de mando

que regula el desplazamiento vertical de las citadas ruedas o

‘qrodillos bajo los dientes de horquilla, de manera que el des-

i .
plazamiento relativo entre estos elementos, el superior y el

jinferior, regula la altura vertical de la plataforma.

i A ambo.: lados de la citada rueda orienta-
;ble ruede disponerse un rodillo estabilizador, y los 6rgands
greguladores de la alfura de los citados rodillos estabilizado-
gres pueden unirse a los Srganos reguladores de la altura de la
;citada rueda orientable, ‘

La energfa eléctrica puede alimentarse

desde la citada carretilla elevadora en direccién a la citada
fplataforma, a través de un cable soportado sobre una polea o
Etambor, susceptible de conecrtarse a la carrefilla, de manera

ique cads hilo en el cable del citado tambor estd conectado al
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hilo respectivo de un cable de alimentacidn, a través de un
fanillo deslizante, soportado sobre el tambor.

La energfa hidrdulica puede transmitirse
desde la carretilla elevadora hasta la plataforma, a través de
}uﬂa mangueravflexible soportada en una poleé;susceptible de co
.qeétarse a la carretilla, y tanto el cable transmisor de ié
"engrgia eléctrica como esta dltima manguera.flexible transmi so
ra de la energfa hidrdulica pueden ser soportados por la misma
polea o tambor, si se desea.

Ccn preferencia la citada manguera flexi-

ble se conectard a la plataforma por medio de una vidlvula de
cierre automidtico y soltado rdpido.
La presente invencién incluye también una

carretilla elevadora provista de un dispositivo de elevaciébn

y carga c01ncidente con el descrito anteriormente.
Para comprender mejor la naturaleza del

linvento, en el plano adjunto representamos (a t{tulo de ejem-—

'5plo meramente ilustrative y nc limitativo) una forma preferen-
! * ' -

{te'de realizacidn industrial, a la que nos remitimos en nues-

gtra descripeién; sobre dicho plano:

La figura 1 es una vista lateral de un

)
%dispositivo acorde con la invencién,
! : ' Lz figura 2 es ura vista frontal del di s—
lpositivo de la figura 1. '

La figura 3 es una vista en planta del -

)
!
]
{ :
dispositivo representado en las figuras 1y 2.
!
|

Las figuras & y 5 son vistas esquemdticas

laterales del dispositivo en el curso de su empleo.

La figura 6 es una vista isométrica del

ldispositivo en uso.

|
f

Mo B
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i : La figura 7 es una vista lateral explosio
nada de la polea empleada conjuntamente con el dispo§itivo.

La figura 8 es una vista frontal de la po
lea representada en la figura 7, en la que se han retirado al-

guncs elementos.
La figuf; 9 es una vista lateral de una

cara de un elemento de la polea asociada al dispositivo.

; La figura 10 es una vista lateral de la
uotra cara del elemento representado en la figura 9,

| En la realizacién prdctica representada
ten los dibujos, aparece un dispositivo de elevacién y carga,
»de acuerdo con la invencién y destinado a ser utilizado en com

i

ibinacién con una carretilla elevadora a horquilla, de carga de

|

i

]1antera. Estas carretillas presentan, como elemento esténdar,
!

Juna placa frontal de acarreo, a la que estdn unidos los dien-
!l ?

%tes de la horquilla elevadora esténdar. La placa de acarrec
%proporciona una superficie frontal plana, que se extiende ver-
i!ticalmente v se soporta en el méstil de la carretilla;elevado-
ﬁra a horquillé, pudiendo la citada placa desplazavse hacia
%arriba o hacia abajo, en contacto con el médstil. Los dientes
Ede las horquillas estdn unidos normalmente a la placa de aca-
grreo por medio de orejetas o cartelas, y para poder usar la ca
Erretilla elevadora en combinacidn con. el presente dispositivo
ilo que se ha hecho ha sido retirar los dientes de las horqui-
dllas de manera que la placa de acarreo se encuentra desprovis-
ita de todo elemento adicional.

5 El dispositivo de ‘elevacién y carga, des-

g .

Ltlnado a s2r empleado en combinacién con una carretilla eleva-
i . s '

:dora de lar caracterfsticas citadas, incluye una plataforma mg

ﬁvil (1) que se apova sobre los rodillos (2) situados en el ex-

S —

od
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tremo exterior de los dos dientes de horquilla (3). Cada uno

"sal de forma aganalada, v los extremos de los dientes situados

lal otro lado de los rodillos se unen por medio de un elemento

}de los dientes de horquilla (3) presenta una seccidn transver-
{tfansvérsal, en forma de dos elementos distanciados en sentido
i .

vertical, de los que el elemento superior (4) presenta la for-
ma de seccifn transversal en cajén, teniendo elementos latera-

les (5) que se extienden hacia abajo y actdan como gufas verti

;por un bastidor inferior que incluye los elementos laterales

icales de las ruedas de guiado (6), las cuales son soportadas.
!
|

verticales (7) y un elemento transversal inferior (8). El ele-
mento’ superior (k), conjuntamente con los eleméntos laterales
"(5), constituyen de esta forma la parte extrema que se prolon-

lga hacia arriba, previamente citada, de la plataforma. El ele-

Imento transversal inferior (8) sirve de soporteya una rueda

"orlentable (9) que estd posicionada en un marco giratorio (10)
'El accionamiento de la rueda se realiza por medio de un motor
jhidréullco, 1ncorporado en el cubo de la rueda y al que se ali
amenta el flufdo hidrdulico a través de las mangueras flexibles
(11), (12), mientras que la orlentaqlén de la rueda se consi-
'gue por medio de un cilindro hidrdulico de doble efecto (13);

Linterpnésto entre uno de los elementos laterales (7) y una pa—

‘lanéa acodada (14), que act@a a través de una barra de direc-

| i

}cién (15) sobre una palanca de mando (16) de la direccién co=~
"nectade a una mesa giratoria (17), tal como se observa mis cla
Framente en la figura 2.
p

A El desplazamiento relativo entre el ele—

tmento superior (4) y el elemento transversal inferior (8) es
imandado por un par de cilindros hidrdulicos (18), en una forma
Fque serd descrita posteriormente.

I
b1
[
&
t
i

t
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| La elevacién y el descenso de los rodi-
1los (2) se consigue merced a un varillaje de mando mecénico,
que aparece mis claramente representado en la figura 1. Cada
par de ruedas (2) en cada uno de los dientes de horquilla (3)

estd soportado en un carro (19), que estd articulado en (20) a

una palanca (21). El otro extremo de la palanca (21) est4 arti
‘culado al diente de la horquilla, y en el pﬁnto (23) a.una ba-
rra de conexién (24) que se extiende a lo largo de un canal

(25) practicado dentro del diente (3) de cada horquilla y que

llega a la palanca acodada (26), con la que se articula en
(27). A un lado y a otro de la plataforma existe una palanca
acodada (26), cada una de las cuales sc articula.en (28) a una
orejeta (29) dispuesta en el extremo inferior de uno de los
elementos laterales (5) que se extienden hacia abajo a partir
del elemento superior (4). El otro extremo de la palanca.(26)
iesté conectado a un brazoibasculante (30), cﬁyo extremo supe-
rior se articula en (31) a una orejeta (32) que sobresale ha-
cia abajo, dispuesta en la parte inferior de uno de los elemen
?tos laterales (7) verticales., El extremo ihferibr de cada uno
jde los brazos basculantes (30) lleva cuatro rodillos estabili-
fzadores (33).

: Las conducciones hidrdulicas referencia-
idas con (34) alimentan de flufdo a los cilindros (18), de mane
ra que éstos pueden ser accionados desplazando los elementos
(&), (8), al objeto de separarlos entre s{ en direccidn verti-

ical, lo que provoca que los dientes de horquilla (3) se eleven].

icon respecto a la rueda orientable (9). Al realizarse este desg
iplazamiento, los brazos basculantes (30) se muevenAhacia arri-
:ba,_elevando las palancas acodadas (26), que muéven iés bafras
;de conexidén (24) haciendo girar las palancas (21) que empujan

Sied
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.gcada uno de los extremos superiores de cada elemento lateral

l

la las ruedas (2) hacia abajo, con respecto a los dientes de

thorquilla, al amismo tiempo que bajan los rodillos estabiliza-

11ico destinado al mando de los cilindros hidrdulicos, mientras

-~ 10 -

dores (33). En consecuencia, merced al funcionamiento de los
cilindros (18), puede hacerse que la altura total de la plata-
forma pueda elevarse o descender,

Las vdlvulas electro-hidrdulicas referen-

ciadas con (35) se hallan dispuestas en el equipamiento hidrdu

que unos cables (no representados en las figuras 1, 2 ¢ 3) se
extienden hasta un mecanismo de mando apropiado, dispuesto;ep~
{ia carretilla elevadora y que seré descrito mids adelante.

Los elementos en forma de gancho (40) se
hailan dispuestos.en el extremo superior de cada uno de los
ielementos laterales (5) que se extienden hacia abajo. Aqueilos
elementos adoptén la forma de dos ganchos (41), cada uno de.
los cuales incluye un trozo horizontal (42) y un trozo que se
extiende hacia abajo (43). Este trozo que se extiende hacié
abajo esti formado por una chapa de forma (44), reforzada por

un alma (45), estando el conjunto unido por soldadura. Desde

i(5) se proyecta en direccién hacia abajo un gancho de las ca-

ér'a'cteristicas citadas.
(!

En las figuras 4, 5 y 6 se ha representa-

do una carretilla elevadora a horquilla, que materializa fisi-

I N .
icamente la presente invencién. La carretilla viene indicada

por el nﬁmero»de referencia (50) y es de un tipo usual., La ca-

Irretilla incluye un cuerpo principal (51) que aloja en su inte
i .
irior los 6rganos motrices, y un mdstil (52) sobre el que puede

idesplazarse, hacia arriba y hacia abajo, una placa de acarreo

i(53_). Cuando la carretilla se usa para el trabajornormal de
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Jun cable eléctrico, indicado por el niimero de referencia (60),
d .

- 11 -

elevacién de cargas con la horquilla, los dientes de esta lti
ma se hallan sujetos de alguna forma a la placa de acarreo
(53), pero estos dientes han de soltarse y retirarse cuando la
carretilla va a usarse en combinacién con el dispositivo de
facuerdo con la invencidn. La carretilla (50) estd provista de
una caja (54), que se extiende por encima del conductor ¥ que
sirve de apoyo a dos tambores giratorios (55). En el canal huge
co de cada tambor se aloja una manguera hidrdulica (56), que
emerge del cenfro hueco del pivote.dél tambor y continida hacia
una conexidn (57) apropiada de alimentacién de energfa hidriu-
lica, conexién que se encuentra situada en el cuerpo de la ca-

;rretilla. El extremo libre que sobresale del tambor pasa por

encima de una polea de guiado (58) y estd conectado, por medio
de uné vilvula (59) de cierre automitico y soltado rédpido, a
una conexién apropiada, dispuesta en el cuadro superior (k) de
la plataforma mévil. Las conexiones no han sido representadas
en las figuras 1, 2 y 3, en aras de la claridad del dibujo. Se
podrd observar que uno de los tambores, a cuyo alrededor se ha

arrollado una de las tuberfas flexibles (56), soporta asimismo

Eque se halla encintado a la manguera o tuberia flexible, El ex
ltremo libre de cable eléctrico multifilar se conecta a un en-

Ichﬁfe hembra de miltiples tomas de corriente, el cual se halla
fijado al elemento (4), donde este enchufe se halla conectado

ia una serie de conexiones eléctricas convenientemente dispues—
'tas en el dispositivo.

! En las figuras 7, '8 j 9 se ha representa-
Edo una configuracién del tambor (55), El tambor (55) incluye

dos plécas circulares extremas (62), (63), dispuestas a ambos

lados de un ndcleo cilindrico hueco (64), haciéndose el conjun

tlod ¢
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',plamiento hidrdulico.

.iticadoo en la placa (81) estin alineados con los agujeros (84)

- 12 -

‘to solidario por medio de ocho pernos (65), inmovilizados por
medio de las tuercas (66). Fijado rfgidamente a la placa (63)
se hélla el alojamiento cilfndrico (68), rodeado por una placa
de montaje (69) unida a la citada placa circular extrema (63)
por medio de cuatro soportes (70). Este conjunto gira alrede-
dor de un pivote (71), apoyado en los rodamientos (72) dispues
tos’sobre la placa (62) y en un cojinete constitufdo por la pa
red extrems (73) del alojamiento (68). Al objeto de hacer al
alojamiento (68) impermeable y estanco al liquido, se ha dis-
hpuestb el retén anular (74) que ejerce la estanqueidad entre
1la pared extrema (73) v la superficie del pivote (71). El pivo
te (71) incluye un agujero ciego (75), cuyo extremo exterior
estd roscado para acoplarse a una conexién hidrdulica, y la pa
red del pivote,esfé taladrada con el orificio (76), al objeto
de permitir que el flufdo pase desde el agujero ciego (75) al
linterior del alojamiento (68). El alojamiento incluyé asimismo
hun orificio (77), que estd también roscado, para alojaf un aco
! : La tapa cilindrica (78) se halla colocada
sobre larplaca de emplazamiénto (69) y-esta‘tapa‘soporta un
;bloqué de conexiones eléctricas (79), disefiado pafa una cone-
xién de siete hilos. Dispuesta contra la pared exterior (80)
de la tapa (78) se halla una placa de circuito impreso (81),
{construida tal como se ha representado en las figuras 9 v 10.

IEsta placa (81) es octogenal y tiene un agujero central (82)

'lla montada en su posicién definitiva. Los agujeros (83) prac-

ltroducen unos nernos, tales como el (85) de la figura 7, que

que ‘se ajusta sobre el alojamiento (€8) cuando 1a placa se ha-

ipracticados en la pared (80) de la tapa (78), en los que se in]

SEINTR

;w
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atraviesan la placa octogonal y la tapa y se inffoducen en los
agujeros roscados (86) haciendo solidarios los diferentes ele~
mentos. » o

Bl cuadro est4 provisto de siete pistas
coaxiales circulares, hechas de cobre, (87),’(85); (89), (90),
(91), (92) v (93), presentando cada una de estas pistas una
orejeta de conexién (94). Atravesando la pléca bctogonal Y po~
sicionados en el extremo de cada una de las orejetas (94) se
han taladrado los orificios (95) que pérmitenlque los siete hi
los que constituyen un cable de siete hilos atraviesen el ori~
ficio respectivo y se suelden a la orejeta correspondiente. En
la otra cara de la placa octogonal, los hilos se mantienen fi-
!jos a la misma por la accién de un adhesivo, y se reunen todos
‘en el interior de un manguito, tal como el referenciado con
(96). El cable formado de esta forma se hace pasar a trévés de
un orificio (97) practicado en la pared (80) de la tapa (78),
y los siete hilos, referenciados con los nimeros (98), (99),
I(100_), (101), (102), (103) y (104), se colocardn entonces en
las bornas aprbpiadas de la caja de bornas (79)._El cable que
emerge'de la caja de bornas (79) es el cable (60) que pasa a
gtravés de una abertura (105) practicada en la placa extrema
(63).
' La pared exterior (80) del tambor soporta
:una Junta de estanqueidad (106), hecha de goma ¥y que sobresale
‘
‘de la citada pared; y colocada en el interior de esta junta

|
1 (106) se posiciona otra junta de estanqueidad (107), también

[de goma y dimensionada para ajustarse en la primera junta, Es~

Eta segunda junta (107) se apoya sobre una placa (108) de ensam

fblaje conjunto. A esta placa de ensamblaje conjunto se fija

;por soldadura el bloque (109). Este bloque . tiene un agujero

v

l
!
i
f

ii
|
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P _
circular (110) y trabaja conjuntamente con un segundo bloque

(111) de andlogas dimensiones, en una forma que sg‘describiré
poéferiormente. -

: El bloque (109) tiene dos agujeros rosca-
dos interiormente (113) v el bloque (111) tiene dos agujeros
de alma interior lisa (114). La placa (108) presenta un orifi-
cio (115) que puede calarse en el pivote (7{), y cuando los
Ipernos (116) atraviesan los agujeros (114) y se roscan en los
tagujeros (113), la placa (108) se mantiene rigidamente en su
posicién relativa con respecto al pivote (71), con su junta de
estanqueidad (107) dispuesta en el interior de la junta (106).
Tembién se ha previsto un obturador de soporte (117) que incly

vye unos agujeros (118) a cuyo través pasan los tornillos (119)

fque se introducen en los agujeros interiormente roscados (110)

del bloque (109.), al objeto de conseguir el posicionamiento re

lativo deseado del obturador con respecto al pivote (71), mien}.

tras que el obturador-soporte y los bioques se hallan unidos a

.otros soportes (no representados) que se apoyan en la caja
!(54), con lo due se consigue el posicionaﬁiento rigido del tam
‘bor, | ’

' Dispuestas sobre la placa (108) se hallan
siete eScobillas (120)-(126), soportadas en un bloque de monta
!je‘(127) y sometidas a un esfuerzo eldstico, en una direccibn
'haéia el exterior, por la accién de unos muelles (no represen-
tados). Cuando la placa (108) ocupa su posicién de ensamblaje,

las escobillas (120)-(126) se apoyan contra los anillos de co-

bre (87) a (93), estableciéndose az{ lds conexiones eléctricas
ﬁapropiadas. A la caja (127) se conecta un cable de siete hilos
§(127a) (no representado en la figura 7) que se extiende a la

a@limentacién de energfa en la carretilla, tal como aparece en

Mo &
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- finterruptor eléctrico limitader (132), gue desconecta la ener-

- 15 =

las figuras 4, 5y 6. El bloque de conexiones incluye una tapa
'(128). '
. _ El extremo de la manguera (56)'que condu-
ce el flufdo hidréulico a la plataforma se ihtroduce en el ori
ficio (77), tal como aparece claramente representado en la fi-
gura 8, y el cable (60) a siete hilos estd unido a aquélla por
medio de cintas, vy el conjunto de cable y ménguera atraviesa
el agujero (105), introduciéndose en el tambor. En consecuen-
cia la manguera y‘el cable pueden deséﬁrollarse desde el tam-
bor, sin experimentar por ello un retorcido o enroscado, de ma
[nera que las conexiones eléctricas que pasan de la carretilla
a través de las escobillas y anillos rozantes y van a'parar a
llos hilos (98) a (104), asf{ zomo la conexidn hidrdulica, pasan
a través del pivote (71). » ’
Al objeto de impedir el desplegadé excesi
vo de la conduccién hidrdulica y Helvéable eléctrico, se ha
previsto un interruptor limitador, colocado en el tambor. Este
consiste en una barra (129) que se extiende de una parte a .
otra de la superficie periférica del cilindro (64), entre las
placas laterales (62) y (63), v se ve sometido a una tensién
heléstica hacia fuera, por la accién de un muelle helicoidal

?(no repfesentado). El extremo alargado (130) de la barra sobre
f
b

isale de un orificio practicado en la placa (63), pero se man-

!tiene en la parte inferior del orificio, por la acwidn del ca-

ble y la manguera gue pasan por eéncima de la barra. Cuando el

li .
kcable ¥y la manguera =e levantar con respecto a la barra (129),

. o . G .
ﬂel muelle nelicoidal impulsa a esze ¥ltima hacia fuera, de ma-
[N

nera que zatra ea contacto con un brazo de accionamiento de un

LR

gfa vléctrica e impide el posterior desplazamiento de la plata

Mpooon
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Jen. la carretilla, de manera que estos mandos se unen-a,los.mag

- 16 -~

forma en su movimiento de alejamiento de la carretilla. Un tém
bor anélogo, pero sin conexiones eléctrlcas, sirve de apoyo a -
la otra manguera (56).

Los mandos motrices para hacer func10rar
el disp051t1vo se han disefiado comc un accesorio que se aJusta
dos motrices de la carretilla, segin un sisfema ya conocido en
ISI'mismo. El pupitre de mando se designa con el nimero de refe
:rengia (133) en las figuras ky, 5y 6, y este pupitre deAméndo
puede comprarse como una unidad destinada a su conex16n a los
mandos de la carretilla,

En las figuras 4, 5 y 6 se ha representa-
Ido el método de funcmonamlento de este dispositivo de eleva-‘
cién y carga. La figura 4 representa una carretilla elevadora
a'horquilla, soportando la plataforma con los elementos (1)
en forma de gancho, acopladcs y enganchados sobre el borde su:
perior horizbntal de 1a placa de acarreo (53). Lé parté infe-
rior del trozo que se extiende hacia arrlba de la plataforma
jse apoya contra la parte inferior de la ‘cara de la placa de’

acavreo. La plataforma se halla soportando una carqa, referen~

a01ada con el nfmero de referencia (136), y ésta est4 51endo in
troducida en la boca del contenedor. Los rodillos (2)4y 1a rue
da'oriehtable (9) se encuentran bajados y la carga continﬁé'sd
inéeréiéﬁ hasta que la rueda orientable (9) se iﬁtroduce, por
su parte, en el interior del contenedor. La placa de acarreo
se desciende a continuacién, hasta que se desembaraza de los
géﬁchos (1), v a continuacibn se maniotra en el pupitre de -
mando (133), accionando el mctor hidriulico de la rueda (9),

;de Jnanera que la plataforma completa, con la carga (136), se

!aleJa del conjunto elevador de la carretilla eLevadora,»tal co

Mad b




10

18

25

mo se observa en la figura 5, hasta que alcanza la posicidn
apropiada, en la que se desea depositar la carga (136). Manio-
brando sobre el pﬁpitre de mando (133), desde donde se manda,
por medio del cilindro (13), la rueda orientable (9), se gufa
la plataforma a la citada.posicién apropiada. Cuando se ha al-
canzado el punto de descarga; se hacen funcionar los cilindros
hidrdulicos (18), que permiten la aproximacibn relativa entre
los elementos (8) y (4), descendiendo asf la carga, que se dis
pondréd sobre una paleta apropiada, designada en la figura 6

con el nidmero de referencia (137), hasta que la carga descansa

Jsobre la superficie inferior del contenedor (135). Se hace fun

cionar entonces la rueda orientable (9), obligando a la plata-
!forma descargada a retirarse en direccién a la carretilla ele-
vadora; fase que se observa en la figura 6. BEn esta figura,
sin embargo, la.carretilla se ha representado retirada a una
!cierta distancia del contenedor, al objeto de aumentar la cla~-

!ridad del dibujo; si bien, en la préctica, la carretilla se en

contrard en la posicién de la figura 5, es decir, justo a la
;ehtrada del cohtenedor. La_glataforma se hace retroceder y es
iguiada hasta que los ganchos (41) se encuentran posicionados
iinmediatamente por encima de la placa de acarreo (53), para lo
;que se mandard la rueda orientable (9). Con. la plataforma en
;esta posicidn, se elevard la placa de acarreo hasta que los
ijganchos encajen por su extremo superior, a continuacién de lo
cual se elevard la plataforma, arrastrdndola en su ﬁovimiento

ascendente por medio de la placa de acarreo. La carretilla pue

de volver a retirarse para emplearla en posteriores operacio-

ines,
i o
\ La energfa para los diferentes mandos se
]

;transporta a través de las mangueras flexibles y el cable de
b

]
r

==

“od &
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7AeiéstiCa, éstos arrollardn en su interior las mangueras y el

por eJemplo unlcamente la energia eléctrlca podria tomarse de

o

Jllzando la plataforma como elemento irtegrante de los dientes

IR

siete hilos y, al estar sometidos los tambores a una tensién

cable, cuando se retira la carretilla.

, Durante las operaciones, los rodlllos es-
tabilizadores (33) impiden‘el vuelco de la plataforma.

En la configuracién anteriormente descri-
ta, la energfa hidrdulica se toma de la carfetilla elevadora

(50), pero podrian usarse otras configuraciones diferentes;

la carretilla, mientras que la fuente de energia hldréullca po
dr;a estar confinada en la plataforma, consiguiéndose entonces
la ‘presién hidrdulica por acciocnamiento de una bomba mandada -
por un motor eléctrlco. Asimismo, el funcionamiento de los dl—
ferentes componentes podria consegulrse por medio de- motores F
eléctrlcos, si ésto resulta conveniente. ‘

La rueda orientable (9) podria dlsponense
a un lado de la plataforma, si ello fuera necesar10~para evi-
tar la interferencia con los aparatos ya colocados en la carre

.tllla elevadova a horquilla.

-
N .

‘ Si se.desea hacer uso de 1la carretllla en
Isu uso normal, entonces podrin volverse a colocar fécxlmente

flos dientes de horquilla normales; para lo que se'desqenderé

!1a plaéé de écarreo, hasta que la plataforma descanse en ei:_
suelo én una éoéicién apropiada, a continuacién de lo cual se
desconectardn los enchufes de soltado rdpido que unen-la plafg
;forma'a las mangueras flexibles y al cable, j se retiraré des-
I

|pués la carretllla. Si se desea, la carretllla podria emplear—

lse, ev1dentemente, como carrptllla elevadora a horqullla, utl—

;de esta horguilla.
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Habrd de hacerse notar Que la presente in
venéién incluye asimismo una carretilla elevadora, provista de
un'diSpositivé‘de elevacién y trgnsporte,’cdincidente con la’
descripcién anterior. ' "_ 7
Desérita suficientémgnte la naturaleza
del presente invento, asi como su realizacién industrial, sélp
cabe afladir que en su conjunto y partes conétitutivas es posi-
ble introducir cambios de forma, materia y disposicién, sin sa
lirse del cuadro del invento, en cuanto tales alteraciones no
desvirtden su fundamento.

El solicitante, al amparo de los Conve-
nios Internacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el
derecho de extender la presente demanda a los pafses extranje-
ros, si fuera posible, reivindicando la misma prioridad de la
pfesente solicitud.
Igualmente ei solicitante se reserva el
jderecho de solicitar los adecuados Certificados de Adicién, en
s1a forma sefialada por la Ley, al introducir en el presente in-
vento cuantos.perfeccionamientos se deriven del mismo.

NOTA
f La Patente de Invencién que se solicita
‘por veinte aflos para Espafia, de acuerdo con la vigente Legisla
cién sobre Propiedad Industrial, deberd recaer sobre "PERFEC-
CIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN CARRETILLAS ELEVADORAS", en todo
de acuerdo con las siguientes: :

REIVINDICACIONES

1.- Perfeccionamiéntos introducidos en ca
rretillas elevadoras, provistas de un conjunto elévador, des-
plazable verticalmente, caracterizados porque incluyen: una

I plataforma mévil, soportada sobre ruedas o rodillos; unos ele-

viad
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méntés en forma de gancho que sobresalen y se dirigeﬁ hacia

abajo,‘preparados.para trabajar conjuntamente coh unos elgmen?
tos horizontales que forman parte integrante del citado conjun
to elévadér verticalmente desplazable, de manera que en el tra
bajo conjunto el desplazémiento vertical del conjunto elevador
arrastrard a la citada plataforma; elementos’ accionados por

una fuente de energfa, adaptados para extraér‘la energlfa désde
la citada carretilla elevadora y que pueden fuﬁcionar exten-

diendo y retrayendo la plataforma, sobre sus ruedas o rodillos
alejdndola y acercéndola al conjunto elevador, y regulando asi

mismo. su altura o elevacién vertical cuando la plataforma se -

~ .jhalla extendida; e incluyendo asimismo un conjunto para el man

do ‘de los elemehtos accionados por una fuente de energfa, an-
teé citados, desde la citada carretilla elevadora. ' B

. 2.~ Perfeccionamientos introducidos en ég
rretillas elevadoras, en todo de acuerdo con la primera reivin
diéacién,'caracterizados porque la citada plataforma presenta
un; parte extrema que se extiende hacia arriba, estando dis-
puestos los citados elementos en forma de gancho en la zona su

pefior de 1a~éitada parte extrema, mientras‘Querla zZona infe-"

te del conjunto elevador, cuando aquella parte extremé es alza

lida por cste éonjunto elevador.

3.~ Perfeccionamientos introducidos en ca

I} . . -
reivindicaciones primera y segunda, caracterizados porque la .
X : el

,extensi&n v la pretraccibdn de la platafdrma se consig&e’alimen—

' tando de energfa motriz a uno o mids de los rodillos o ruedas.

i

A , L.- Perfeccionamientos introducidos en ca

'rretillas elevadoras, en todo de acuerdo con la tercera reivin

b .
T
.

Viea B

irior de la misma se apoya contra una cara vertical de una par-

rretillas elevadoras, en todo de acuerdo con cualquiera de lés_,.}




dicacién, caracterizados porque debajo de la pla%afbfma se ha
dispuesto una rueda orientable, que es gobebﬁada por unocs ele-
mentos motrices, mandados desde la citada carretilla elevadoral

5o Perfec01onamlentos introducidos en ca

- : rretlllas elevadoras, en todo de acuerdo con cualquiera de las

dos elementos motrices son eléctricos,.

10
citados elementos motrices son hidrdulicos,

acclionada hidrdulicamente.

LS

r61V1ndlcaciones'precedentes, caractermzados*porque los cita-

6.~ Perfeccionamientos introducidos en ca
rretillas elevadoras, en todo de acuerdo con cualquiera de las

reivindicaciones primera a cuarta, caracterizados porque los

7.- Perfeccionamientos introducidos en ca
rretillas elevadoras, en todo de acuerdo con la cuarta reivin-

dicacién, caracterizados porque la citada rueda orientable es

- 8.~ Perfeccionamientos introducidos en.ca

rretillas elevadoras, en todo de acuerdo con cualquiera de las
reivindicaciones precedentes, caracterizados porque la citada

wlataforma présenta la forma de dos o més dientes de horquilla#

20 lunidos entre sf por un elemento que se extiende transversalmen

 ; L . Ete y se halla dispuesto en uno de los extremos de los citados

Idiéntes.

9.~ Perfeccionamientos introducidos en ca

rretillas elevadoras, en todo de acuerdo con la octava reivin-

f;._ 25 |dicacién, caracterizados porque por debajo de cada uno de los

,ra vertlcal de la plataforma,

f
i
i
i

dientes se ha dispuesto una rueda o rodilio, qﬁe es soportado
por un elemento de unién basculante, cuya rotacién alrededor

de un punto de pivotamiento determina la varlacidn de la altu-~

10.- Perfeccionamientos 1ntroducidos en

vod &
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NN
lcarrctlllas elevadorab, en todo de acuerdo con. la déc1mo-terce
i
1]
|
!
|
i

- 22 -

carretillas elevadoras, en todo de acuerdo con la novena rei-
vindicacién, caracterizados porque debajo de cada uno de los
dientes de horquilla se han dispuesto dos o mis rodillos o rug

das,

11.~ Perfeccionamientos introducidos en

‘|carretillas e;evadoras, en todo de acuerdo con cualquiera de-

las reivindicaciones cuarta a décima, caracferizados porque la
elevacién de la citada rueda orientable puede hacerse asimismo
variar con respecto a la citada plataforma. | X
- 12.- Perfeccionamientos 1ntroduc1dos en
carretlllas elevadoras, en todo de acuerdo con - la déc1mo—pr1me
ra reivindicacién, caracterizados porque los elementos para re
gulaﬁ la altura de la citada rueda orientable estén unidos:a;
los elementos para regular la altura de las citadas ruedas dis
puéstas debajo de los citados dientes de hdrqﬁilla. o

13.- Perfeccionamientos introducidos en
carretillas elevadoras, en todo de acuerdo con la décimo-segﬁg
da reivindicacién, caracterizados porque la citada parte extre
ma que se extiénde hacia arriba incluye d&srelementos distanf
ciados en sentido vertical, el elemento superiof de los cuales
esté éonectado a la plataforma y soporta ios citados elementos
en forma de gancho, mientras que el elemento inferior soporta
la rueda orientable y estd conectado a un varillaje de mando,
que regula y manda el desplazamiento vertical de las citadésb

ruedas o0 rodillos dispuestas bajo los citadps dientes de hor-

»!quilla; de manera que el desplazamiento relativo entre los dos

ielementos citados, el superior y el inferior, regula la altura
en vertical de la plataforma.

oo . 1.~ Perfeccionamientos 1ntroduc1dos en
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ra reivindicacién, caracterizados porque a ambos lados de la
citada rueda orientable se ha dispuesto un rodillo estabiliza-
dor. . . 1 ‘

15.- Perfecclonamientos introducidos en
!carretillas elevadoras, en todo_de acuerdo con la décimo~cuar-
ita reivindicacién, caracterizados porque'incluyénhunos elemen-
tos destinados a regular la altura de'los'citados:rodillos es-
tabilizadores y que estén unidos a lqs eleméntos destinados a
regular la altura de la citada rueda orientable. i

16.~ Perfeccionamientos introducidos en
carretiilas elevadoras, en todo de acuerdo con las reivindica-
ciones décimo-tercera y décimo-cuarta, caracterizados bbrque
el desplazamiento vertical relativo éntre los dos elementos se
regula por medio de un cilindro hidrdulico. _-

17.— Perfeccionamientos introducidos en
carretillas elevadoras, en todo de acuerdo con cualquiera de
las reivindicaciones precedentes, caracteriza&os borque la
fenergia eléctrica se transmite desde la citada Earrétilla ele-
vadora hasté la citada plataforma, a trévés de un cable que es
soportado por una polea o témbor, adaptado para su conexién a
la carretilla elevadora, donde cada uno de los hilos que compo
inen el cable arrollado en =l citado tambor se conecta a cada
!unc de los hilos de un cahie de alimentacién, por medié vy a
través de un anillo rozante, soportado en la polea o témbor.,
| 18.~ Perfeccionamientos introducidos en
carretillas elevadoras, en todo de acuerdo con la,décimo—séﬁti
ima reivindicacibn, caracterizados pcrque la energfa hidrdulica
ise transmite desde la carretilla elgvadofé a ié éitdda piata—
zforma,_a travds de una rmanguera flexible que Sé arrolla en una

| A
Polea o cavrete, adaptado para su conexidn a la carretilla,

i
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19.~ Perfeccionamientos lntrodu01dos en’
carretlllas elevadoras, en todo de acuerdo con la décimo-octa~
va reivindicacién, caracterizados porque el citado cable y la
citada mangueré flexible se hallan ambos arrollados sobre el
ﬁismo tambor: -

20.~ Perfeccionamientos introducidos en
carretillas elevadoras, en todo de acuerdo éon la décimo-hove—
na reivindicacidn, caracterizados porque la citada manguéra -
flexible se conecta a la citada plataforma a través de una v4l
vula de cierre automdtico y soltado répido.

21.,— "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN
CARRETILLAS - ELEVADORAS ",

’ Segin queda sustancialmente descrito en -

la presente memoria descrlptlva que consta de velntmcuatro ho;

jas, mecanografiadas por una séla cara, acompafladas de sus co—

rrespondlentes dibujos.
Madrid, a 28
El Agente (ff

v _ MisBEg FERNARCEZND
P. P.

Aqod
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