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MEMORIA DESCRITPTIVA
gobre:
"CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVG COMPLE~
MENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSERY.

SOLICITANTE: Industrias Pp Freire, S.A,, de nacionalidad
espaficla, domiciliada en Vigo-Bouzas (Ponte~

vedra), Calle de Paulino Pifieiro, 19.

Como consecuencia de la eficacia consgeguida
por la aplicacién de log dispositivos cortadores de
hilos en diversos procesos de cosido industrial, ha
gido la rédpida difusién de estos dispositivos regis-—

5 trados y ofrecidos en el mercado de la mdquina de -
coser. No obstante, la presente invencién trata de -
registrar un nuevo dispositivo perfeccionsdo, capag
de superar & los actualmente conocidos por las nove-
dades introducidas y losz congiguientes resultados -

10, obtenidos, que seguidamente resumimos:



e

10.

15.

20,

25.

30.

1- Su aplicacién puede extenderse a la mayoria de
las mdquinas de coser industriales existentes en -
el mercado sin necegidad de ajustes complementarios
ni modificaciones, debido a su configuracién espe-
cial y forma de sujecidn.

o~ Por los variados impulsds de su posible acciona-
miento que d4 lugar a otras tantas ejecucliones, como
variantes muy sencillas de la ejecucién principal,
3~ Por la aplicacién de varios dispositivos en sin-
cronismo con el corta-~hilos, pwopiamente dicho, y -
degtinados a complementar la funcién del mismo en =
el proceso de cosgido y corte. 7

4~ Por el sistema de automatizacién del corta-hilos
y dispositivos complementarios con los diversos ele-~
mentos de cosido para congegulr los fines del anun-
ciado,

A continuacién se ilustra y describe dos de las po-
sibles ejecuciones de la invencién. Serd evidente -
que se podrd recurrir & otras ejecuciones comprendi-
das dentro del alcance de lag reivindicaciones de
esta memoriae

Ia fig. 1 (hoja 1) representa una vista parcial en
alzado del dispositivo objeto de patente. Ia fig. 2,
la corrgspondiente vista superior en proyeccién or-
togonal, mostrando los elementos del s?stema de cor-
te en su posicién de reposo. La fig. 3, es una pro-
yeccidén similar a la anterior con los elementos de
corte en la posicidén de recogida de los hilos y pre-
paracién para su corte posterior.

Ta fig. 4 corresponde a una vista inferior completa



del dispositivo corta-hilos en su versgién de accio-
namiento electro-neumédtico. Completan esta ilustra-
cidn las figs. 5 y 6, segin los cortes que se indi-
can.

5. Ia fig. 7 muestra la posible transformacién del mis-
mo dispositivo previsto para accionamiento electro-
magnético.

Como ge desprende de lasg ilustraciones anteriores,
la ejecucibn que se trata de registrar, presenta -

1@. las mejoras que enunciamos a continuacidn.

En efecto, se trata de una nueva ejecuciédn sustan-

. cialmente simplificada de un dispogitivo corta-hilos
aplicable a mdquinas de coser, ¥y previsto indistinté;‘.
mente para accionamiento electroneumitico o electro-

15. magnético, electrénico, mecédnico, menual, etc.y, ¥ -
caracterizado porque su sistema de corte es impul-
sado por un dnico desplazamiento rectilineo alterna-
tivo, pieza 1, fig. 2, en direccién paralela al co-
gido de las méguinas de coser, el cual acciona una

20, cuchilla mévil 2, con un desplazamiento angular y -
en condiciones §ptimas para realizar la recogida de
los hilos del garfio y conseguir su posteaior corie.
Tas figuras 2 y 3, ilustran les correspondientes -
desplazamientos y representan, respectivamente, las

25, posiciones de reposo de los elementos de corte y -~
la posicién de mdximo desplazamiento hacia la dere~
cha del gancho recogedor 4 y la correspondiente de
2 con relscién a la 3, momentos antes del cruce de
los correspondientes filos 2.1 y 3.1 y en consecuen=

30. cia, del posterior corte de los hilos. Por otra par-
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te, la cuchilla fija 3, se ha dotado de medios ade-
cuados en 3.2 para conseguir un pequefio desplagza-
miento angular sobre 3.3 con la finalidad de antici-
par o retrasar el corte de los hilos, ¥y por lo tanto,
de los extremos de los hilos cortados con relacién
al tejido.

Iag figs. 4,5 y 6 corresponden a la representacién

de conjunto del dispositivo en su versién electro-
neundtica. En efecto, sobre el soporte 5 se han pre-
visto dos micro~cilindros neumdticos de simple efec-
t0 541 y 5.2 de pistén comin 5.3, que por medio del
pasador 5.4 acciona la pieza 1 del sistema de corte
con un degplazamiento rectilineo alternativo, tal -
como ge ha dicho anteriormente.

En la fig. 7, se ha representado la versién electro-
magnética, que Unicamente difiere de la anterior en
que el accionamiento rectilineo alternativo se ma-
terializa por medio de una gufa cilindrica 5.31, que
sustituye & los micro-cilindros 5.1 y 5.2, convenien-
temente articulado por medio de 5032 ¥ 5.38 (elec~
troimdn), Que proporciona el impulso correspondiente
de accionamiento.

En las figs, 4 ¥ 5, se puede ver el sistema del dis-
positivo que sustituye a la placa corredera de la mé-
quina de coser mediante un puente de sujecién 6 y -
tornillos 7o

Fas figs. 8 y 9 (hojas 2 y 3), representan un conjun-
to en perspectiva de las dos versiones mencionadas,
regpectivamente electro-neumdtica y electro-magnética.

Con la exclusivae finalidad de complementar el alcance
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de aquélla, en el sentido que se describe a conti-~
nuacién, y segin se hace constar en los dibujos y
reivindicaciones,
Al degerito corta-hilos se incorpora & un disposi-
5o tivo complementario, tal como se ilustra en 1la hoja
4 de los dibujos, figuras 10 y 11. Ia fig. 10 mues-
tra el conjunto del dispogitivo acoplado sobre el
prensatelas de la méquina de coser en su posicién
normal o de reposo, ¥y la fig. 11 en sgu posicibn -
10. méxima de trabajo para retirar el hilo superior de
debajo del prensatelas, tal como queda después de
actuar el corta-hilos.
Se compone de un soporte 6.1, dotado de una pieza~
abrazadera universal de acoplamiento al prensatelas 6
15, 6.2 de la méquina de coser y que soporta en su par-
te anterior la articulacién 6.3 del brazo de impul—
gién 6.4, el cual, a su vez, estéd doblemente articu-
lado por medio de la palanca intermedia 6.5 al vds-
tago 6.6, del microcilindro 6.7. El micro-cilindro
20. 6.7 es de simple efecto con muelle recuperador in-
terior, racord de alimentacién 6.8 para su acciona-
miento nelmatico roscado en el extremo posterior ¥y
todo el conjunto sujeto por su parte anterior al -
soporte 6.1. De esta manera, el brazo de impulsién
25, 6.4 es accionado mediante la palanca intermedia 6.5
por el émbolo 6.6 del micro-cilindro 6.7 al recibir
éste un impulso neumdtico, de tal forma que el gen-
chito anterior 6.9, solidario a la mencionada pieza
de impulsion 6.4 se sitda en su posividn mixima de

30. trabajo (fig.11l) por debajo de la aguja y en condi-
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dicones de retirar el hilo superior de debajo del -
prengatelas, al recobrar el véstago 6.6 del cilindro
st posicién de reposo por efecto de su muelle recupe-
rador y en el momento que se interrumpe el paso del
aire por la electrovélvula corregpondiente del corta-
hilos. En consecuencia, el micro-cilindro 6.7 traba-
ja en sincronismo con el corta-hilos, objeto de pa-
tente, siendo accionado neumdticamente con un brevi-
simo retraso con respecto a aguél, para que secuen—
cialmente se corten primero los hilos ¥y seguidamen~-
te se retire el hilo superior, mediante un regulador
de caudal, e indistintamente con el prensatedas arri-
ba o abajo.

Como se desprende de la descripeidn e ilustracifn -
correspondientes, el dispositivo que se trata de rek—
vindicar realiza una funcién complementaria con re-
lacién al cortador de hilos, consistente en retirar
el hilo superior de debajo del prensatelas, después
del corte de los hilos superior e inferior (accién
del corta-hilos) para que al iniciar un nuevo cosido
quede la prenda con los extremos de ambos hilos (su-
perior e inferior) por debajo, es decir, en el revés
de la capa de tela inferior, detalle éste de gran -
interés en el cosido industrial.

En la fig. 12 (hoja 5) se muestra la conexién neumé-
tica de este dispositivo 6 en relacién con el tensor
neumético 7.

Por otra parte, al mencionado coria-hilos se le in-
corpora también un dispositivo cuya exclugiva finali-

dad, es la de aflojar el tensor de la mdquina mecédni-
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camente en el momento de presionar el pedal con el
talén del pié hacia atrds en sincronismo con el cor-
ta-hilos.

Su descripeiédn ilustrada gréficamente en la hoja 6
de dibujos, en sus dos posiciones: la fig. 13, nos
muestra dicho dispositivo acoplado sobre la mdquina
de coser en su posicién de reposo y la fig. 14 nos
determina la posicién de trabajo de los elementos -
fundamentales del dispositivo. 4

Consta de una placa 8 de apertura del tensor colo-
cada sobre el propio eje del tensor y posterior a -
los discos de apertura de los mismos mediante la tragc
cién de un cable 9 con funda que se acopla a la pie-
za 8, el cual se conduce 2 lo largo del brazo de la
méquina 10 y a través del tablero 11, para grapar -
s funda en la palanca de embrague del motor 12, y
cuya alma de acero se atornilla a la pieza guia 13
del cable sujeta a la base basculante 14 de la palan-
ca de embrague del motor. Consulte la fig. 14 para
mayor aclaradién de la descripcién.

En la posicién de reposo, la placa 8 de apertura -
del tensor, estd en su posicién mdxima hacia la iz-
quierda, de modo que el extremo 8.l. quede fuers de
los discos del tensor, merced al muelle de presién
9.1l que mantiene al mismo tiempo, el alma del cable
9 segin indicacién de las flechas 4, que nos muestra
la fig. 13. Al accionar el pedal 15 con el talén del
pié hacia atrds, fig. 14, el tirante de acclonamien-
to 16 empuja a la base basculante 14 de la palanca
de embrague 12 por su extremo izquierdo hacia arri-

ba y ésta pivotando sobre su eje 17, su extremo de-



De

10.

15.

20.

25.

30.

-8 -

recho ge degplazard hacia abajo y en consecuencia
dicho movimiento se transmite 2l alma del cable =~
sujeta sobre su pieza guia 13 arrastrando conaigo

a la placa de apertura 8 a su posicién méxims a la
derecha de tal forma que su pestafia 8.1 se aloja -
entre log discos del tensor, consiguiendo su aper-
tura. EL movimiento queda perfectamente determinado
segin las flechas B indicadoras de la fig., 14.
Resumiendo se incorpora a la invencién un tensor
del hilo superior de una méquina de coser normal,
en el cual gse ha previsto un dispositivo de apertu-~
ra del tensor con digtintas modalidades de acciona-
miento mecdnico (pedal, rodillera), eléctrico o =
electroneumdtico y de aplicacién indistinta segin
el grado de automacibén del puesto de costura.

Ias mdquinas de coser convencionales disponen de -
un mecanismo de apertura del tensor, generalmente
de accionamiento manual, que actdéa simulténeamente
con la elevacién del prensatelas y con la finalidad
de poder retirar la labor de la mdquina una vez que
queda sin tensién el hilo superior. Esta misma fun-
cién pretende conseguir la presente invencién en -
los momentos convenientes de una operacién de cosi-
do, mediante un dispositivo comin e intercambiable,
mecénico, eléctrico o electroneumdtico y con la con-
giguiente posibilidad de mutacién en el maemto opor-
tuno,

Tasg figuras 15 a 20 de las correspondientes hojas
de dibujo 5, muestran la posibilidad de ejecucién -

préctica de la invencidén. La figura 15 corresponde
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a la ‘ejecucién més sencilla. El tensor del hilo su~-
perior 7 de composicién conocida, dispone de una -
varilla 7.2 guiada en el eje del tensor 7.3 y pla-
ca 7.4 solidaria en la cabeza del brazo de la miqui=-
na 7.5.

El extremo posterior 7.2a de la varilla 7.2 hace -~
tope sobre un plano inclinado 7.6a de la pieza 7.6,
que oscila sobre un tornillo eje 7.7. Ia oscilacién
angular de la pieza 7.6 puede producirse por medio
de una pslanca manual y leva no representadas, que
simultaneamente eleva la barra de prensatelas o por
medio de un tirante 7.8 accionado por una rodillera.
Correspondiendo a uno de estos impulsos y simulta-
neamente el extremo 7.2a sufre un desplazamiento -
axial que en el sentido de la elevacién del prensa-
telas corresponde & un empuje axial del exmtremo de
1a varilla sobre el disco Ba del tensor que anula
la accién del muelle cénico 7.1lb, con lo cual los
discos del tensor le quedan gin tensién y consecuen-
temente el hilo superior.

Tz figura 16 corresponde a otra ejecucién intercam-
biable cin la primera. Sobre la pieza 7.4 solidaria
en la cabeza del brazo de la mdquina 7.5 se ha aco-
plado un microgilindro neumdtico de simple efecto
7.8 con su racord de alimentacién 7.9 y su pistén,
no représentado en el dibujo, acoplado al extremo -

posterior T.2a de la varilla 7.2. De esta manera, -

el impulso de apertura se produce por medios neumgticos

en el momento oportuno o bién sugtituyendo el cilin-

dro 7.8 por un electroimén de simple efecto se con~
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seguird anflogo resultado.
BEn la hoja 8 de dibujos se ilustran otras dos va-
riedades congtructivas de tensores de hilo, fig. -
17 y 18. Ambag ejecuciones correspnden en su parte
5o conocida a los dos tipos de tensores del hilo supe~
rior actualmente mds usados en mdquinas de coser y
en los cuales se ha incorporado la novedad que se
trata de registrar.
El tenso de hilo, de composicién conocida 17.1 ¥
10, 18.1, dispone de una varilla 17.2 y 18.2, guiada -
en el eje del tensor 17.3 y 18.3, montado a su vez
sobre el casquillo 17.4 y 18.4 y éste solidario al
chasis de la mdquina 17.6 y 18.6 por medio del torni-
1lo prisionero 17.5 y 18.5 respectivamente, en las
15, figs. 17 ¥ 180 Sobre el casquillo 17.4 y 18.4, res-
pectivamente se han previsto sendas cavidades cilin—
dricas 17.8 y 18,8 destinadas a realizar le funcién
como cuerpo de un microcilindro neumdtico de simple
efecto, sobre el cual se desliza el pistén 17.7 6 ~
20. 18.7 acoplado sobre la varilla de apertura del ten-
sor 17.2 o 18.2. Igualmente se ha previsio un racad
de alimentacidh 17.9 6 18.9 para accionamiento neu-
mético de la apertura del tensor en disposicién in-
terior o exterior a la méquina.
25, En la hoja 9 de dibujos se représenta una ejecucién
més del fensor de hilo fig. 19, previgta para accio-
namiento electro-magnético, de tal manera que con las
modificaciones introducidas, la apertura de los dis-
cos del tensor se realiza por un electroimén E de -

30. gimple efdcto fig. 20, colocado sobre un soporte —
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base en el cabezal de la méquina de coser y en co-—
nexién con el correspondiente cortador de hilos C

v el panel P de mando del motor posicionador. En -
la fig. 20.1 y 20.2 ge ilustra la composicién del -
electroimdn T de la Fige 20. \
Con las diversas posibilidades descriptas e ilus-
tradas, se pretende cubrir todas las necesidades -
gque pueden surgir al tratar de modificar un tensor
de hilo con aperturs convencional por otro acciona-
do por medios mecénicos, electroneumdticos o elec~
tromagnéticos, y sincronizada su funcién con otros
mecanismos propios de la méguina o incorporados, =
como, por ejemplo, un corta-hilos.

Dado el creciente auge de la confeccifn industrial
en serie en sus diversas facetas, cadas dfa se impo-
ne con més rigor la necesidad de abaratar el produc-
to confeccionado, cuyo precio de venta estd fuerte-
mente influido por los gastos de mano de obra incor-
porados en su fabricacidn. De aqui que la adaptacibn
de determinadas dispositivos en los puestos de cos=-
tura conducentes a su automacién sean de un interés
extraordinario para el ramo a que nos referimos.

A tal fin, la presente invencidn armoniza y sincro-
niza diversos elementos de un puesto de costura pa-
ra conseguir los fines propuestos. Estos elementos
son: las méquinas de coser propiamente dichas, do-
tadas de corta-hilos y dispositivos complementarios,
un motor de accionamiento posicionador de aguja y

un control electroneumdtico que sincroniza la accidn

de los dos primeros.
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Con relacién a la méquina de coser, se emplea un ~
modelo normal industrial, que congervando todas las
caracterfsticas funcionales de un modelo standard,

se le incorporan los signientes elementos, (Fig. 221)

e hoja 10.

A) Un cilindro de simple efecto, para accionar neu-
méticamente el mando inversor de puntada, sustituyen-
do el impulso nbdrmal del mendo de inversién propio

de la mAquina, por un impulso neumdtico accionable

10. a voluntad, por una tecla muy sensible.

B) Un cilindro de simple efecto para accionamien-
to del prensatelas. El impulso neumdtico mantiene
el prensatelas en posicién elevada, cuando el motor
estd bajo corriente y la mfquina parada, automfti-

15, camente el prensatelas pisa la tela al iniciarse -
la costura. Resultado, elimina o hace innecesaria
la palanca manual de accionamiento del prensatelas
o0 la palanca rodillera.

C) Un cilindro neumitico de doble efecto que accio-

20. na un corta-hilos.

D) Un cilindro neumdtico de simple efecto destina~

do a la apertura del tensor en sincronismo con el -
corta~hilos y embos con el accionamiento principal

de la mdquina.

25, E) Un cilindro neumdtico de simple efecto destinado
al accionamiento del retira-hilos ¥y en sincronismo
con el corta-hilos.

El control electro-neumdtico CN, agrupa en un blo-

que paralelipédico los diversos elementos gque ase-

30, guran por medio de aire comprimido una funcién -



-13 -

suave y exacta a log mecanismos mencionados ante-~
riormente. Consta de una entrada de aire con su -
equipo de filtrado F, regulacién R, medida M y lu-
bricacién L; tres circuitos neumiticos, los dog ~-
D¢ primeros 1 y 2, similares gque alimentan a sendos -
cilindros 1.1 y 2.1 de simple efecto, por medio de
un regulador unidireccional de caudal y una electro-
valvala 3/2 (1.2 2.2), para accionamiento respecti-
vamente del mecanismo inversor de puntada y del -
10. prensatelas. El tercer circuito e compone de un -
distribuidor 5/2 y uma electro-vdlvula 3/2 (3.2) que
glimenta un cilindro de doble efecto para accionamiento
de un corta-hilos 3.4 y dog cilindros de simple efec~
to para aperitura del tensor 3.41 y retira-hilos -~
15. respectivamente 3.42. Dichos elementos van locali~
zados en un blogue paralelipédico de dimensiones ~
reducidas, situados bajo el tablero de la mdquina -
de coser quedando al exterior la antrada de aire -
con su equipo de filtrado, regulacién y medida, asi
20, como los correspondientes cinco racores de salida -
para alimentacién de los cilindros neuméticos corres-
pondientes.
Ia fig. 21 representa a un esquema neumdtico de la
ingtalacién, segfn normas CETOP {Comisién Buropea de
25. Transmisiones Hidrdulicas y Neuméticas). El sistema
neundtico 8e alimenta con aire comprimido proceden—
te de un compresor o de una red de distribucién y -
consta de una entrada de aire con su equipo de regu~-
lacién F, R, M y L, que representan respectivamente

80 el filtro, regulador de presién, mandmetro y lubri-
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cador; a continuacién se derivan los correspondien-
tes circuitos neumdticos 1,2 y 3 con sus respecti-
vas vdlvulas de caudal 1.2, 2.1 y electrovdlvulas
1.2, 2.2 ¥y 3.2 cuyos solenoides reciben impulsos -
correspondientes a través de un circuito eléetrico
auxiliar derivado del motor de accionamiento para
impulsidn de los correspondientes cilindros 103; -
2.3y 3.3y 3.4y 3.41 ¥ 3.42.

Descrite suBicientemente la naturaleza de la inven-
cidn, es obvio seffalar que la misma podré llevarse
en los materiales, dimensiones, formatos y medios
que mis interesen, puesto que con ello no se varia
la esencialidad de la misma, y atal fin, se solici-
ta su exclusividad, por término de VEINTE aAffos, -
mediante 1a siguiente Nota de:

REIVINDICACIONES
1. CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM-

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER.

2. CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM~
PLEVENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSFR. Segtin
reivindicacién anterior y caracterizado porque el
gistema de adaptacién a la méquine es comin para -
las posibles ejecuciones y de aplicacién universal

a la mayorfa de las mdquinas de coser, con solo sus-
tituir la placa corredera de kas mismas y apretar
un tornillo que actfa sobre una pieza puente que -
fije el dispositivo sobre la placa base de la mdqui-
na, gin necegidad dé ajustes complementarios ni mo-
dificaciones.

3. CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM-
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PLEMENTARIOS AFLICAELES A MAQUINAS DE COSER. Segin
reivindicaciones anteriores y caracterizado porque
el cortador propiamente dicho, estd impulsado por.
un Ynico desplazamiento rectilineo, alternativé,
en direccién paralela al cosido de la mdquina de -
coser, que acciona por intermedio de un §rgano ba-
se en forma de Y, una cuchilla mévil con un despla-
zamiento angular contra /y sobre una cuchillas fija
o contracuchillia -"gigtema tijeras’- en coopera-
cifn sincronizada con un gancho recogedor de hilos
de forma egpecial y también dotado de desplazamiento
angular y en condiciones §ptimas para realizar la -
recogida de hilos y conseguir su posterior corte.
4. CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISFOSITIVOS COM~-
PLEMENTARIOS APLICARLES A MAQUINAS DE COSER. Segin
reivindicaclones anteriores y caracterizado porgue
a la cuchilla fija se la ha dotado de los medios -
adecuados para consegulir un pequefio desplazamiento
angular sobre un extremo, al hacerla pivotar sobre
el otro, con la finalidad de posicionarla y poder
asf{ anticipar o retrasar el corte de los hilos y -
por lo tanto, la longitud de los extremos de los
hilos cortados con relacién al tejido o material a
coser,
5. CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL ¥ DISPOSITIVOS COM-—
PLEMENTARTIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segin
reivindicaciones anteriores; ¥ caracterizado porque
la versién electromagnética dnicamente difiere de

la electroneumdtica en que el movimiento rectili-

neo alternativo se materializa por medio de una guia
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cilindrica, que sustituye & los dos miero-cilindros
cargcterfsticos de la ejecucién electroneumdtica.
6. CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM~-
PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUiNAS DE COSER. Segin
reivindicaciones anteriores y caracterizado por -
otras posibles ejecuciones con solo sustituir el -~
correspondiente impulso electroneumdtico o-electrgr
magnético por otro de caracter electrénico, mecd-
nixo, menual, etec.

7. CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM-
PLEMENTARTOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segin
reivindicaciones anteriores y caracterizado por -
disponer de un dispositivo petira-hilos complemen
tario del cortador de hilos electro-neumdtico en

el sentido que se reivindica a continuacién.

8. CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM-
PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segin
reivindicaciones anteriores y caracterizado porque
el mencionado dispositivo retira-hilos se compone
de un soporte dotado de una pieza abrazadera univer-

sal de acoplemiento al prensatelas de la mdquina de

coser y que soporte en su parte anterior la articu-
lacién de un brazo de impulsién, el cual, & su vez
estd doblemente articulado por medio de una palance
intermedia, al véstago de un micro-cilindro neumé-
tico.

9. CORTADOR DE HILQOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM~-
PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segin
reivindicaciones anteriores, y caracterizado por-

que el micro~cilindro neumdtico es de simple efec~
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to con muelle recuperador interior, racord de ali-
mentacién roscado por su parte posterior y todo el
conjunto sujeto por su parte anterior a la piezas -
comin del soporte y abrazadera del dispositivo.
10. CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIV(E GOM~
PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segin
reivindicaciones anteriores y caracterizado porque
el brazo de impulsidn es accionado mediante la pa-
lanca intermedia por el émbolo del microcilindro -
al recibir éste un impulso neumdtico, de tal forma
que el ganchito anterior que va solidario a la men
cionada pieza de impulsién se sitda en su..pensiéién
mdxima de trabajo por debajo de la aguja y en con-
didiones de retirar el hilo superior de debajo del
prensatelas, al recobrarel véstago del cilindro su
posicién de reposo, por efecto de su muelle recupe
rador, y en el momento que ge interrumpe el paso -
del aire por la electrovdlvula correspondiente del
corta~hilos.
11. CORTADOR DE HILOS ENIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM
PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segiin
reivindicaciones anteriores y caracterizado porque
el micro-cilindro neumdtico trabaja en sincronismo
con el corta-hilos, pero con un brevigimo retraso
con respecto a aquél , para que secuencialmente se
corten primero los hilos y seguidamente se retire
el hilo superior por la accifn de un regulador de
control e indistintamente con el prensatelas arri-

ba o abajo.
12, CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS CQM
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PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segin
reivindicaciones anteriores y caracterizado porgue
el mencionado dispositivo realize una funcidn com-
plementaria consistente en retirar el hilo superior
de debajo del prensatelas, después del corte de los
hilos superior e inferior (accidn del corta-hilos)
para que al inicier un nuevo cosido queden ambos -
hilos, superior e inferior, situados en el revés de
la tela que se cose.

13.,CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM-
PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segiin
reivindicaciones anteriores y caracterizado por e§—
tar dotado el cortador de hilos propiamente dicho,
de un dispositivo de apertura del tensor comfn e -
ihtercambiable para las distintas modalidades de ac-
cionamiento mecdnico , eléctrico, o electroneumdti-
co y de aplicacién indistinta segin el grado de auto-
macién del puesto de costura.

14. CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVCS COM
PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segin
reivindicaciones anteriores y que se garacteriza -
por realizar mecdnicamente la apertura del tensor

al incorporar sobre su propio eje y posterior & -
sus dhsoos una chapa deslizante especial que dispo-
ne de una pestafia que intercalada entre los discos
nos realiza su apertura mediante la traccidn del -
alma de un cable con funda al presionar con el talén

del pié hacia atrés sobre el pedal de accionemien~-

t0 y empujar su varilla articulada sobre el extremo

izquierdo de la bage basculante de 12 palanca de =
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embrague del motor, la cual al pivotar en su eje de
giro transmitird su movimiento al alma del cable -
gue al estar sujeta a una pieza guia colocada sobre
la base basculante, conduce consigo a la chapa des;
lizante especial consiguiendo asi por empuje de su
pestafia sobre los discos, aflojar el tensor. Ia --
chapa deglizante de apertura recobra su posicidén -
primitiva, mediante un muelle de presién pudiendo .
as{, realizar infinidad de ciclos sucesivamente.
15. CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVCS COM-
PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Seg¢n 
reivindicaciones anteriores y caracterizado porque
el impulso mecédnico productor de la funcién reivin-
dicada anteriormente se produce mediante un impulso
de cardcter electro-magnético por medio de un ciliﬁ-
dro neumftico de simple efecto o un electroimédn aéo—
plado en el extremo posterior de la varilla del me -
canismo de apertura y de formae intercambiable, de -
modo que la transformacibén de una u otra ejecucién
sobre la misma méquina pueda realizarse de una for-
ma gimple con el intercambio de un mfnimo de piezas.

16, CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISTOSITIVOS COM—

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segin
reivindicaciones anteriores y que se caracteriza -
por estar dotado de un micro-cilindro de apertura -
incorporado, de simple efecto y con racord de alimen
tacién interior o exterior a la méquina y destinado
a producir el impulso de apertura del tensor en sin-
cronismo con detgrminados mecanismos de cualquier -

mAquina de coser, dotada de los medios electro-neumd
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$icoe convenientes.

170 CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM-
PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segin
reivindicaciones anteriores y caracterizado por -
un sistema de automatizacién del corta-hilos y dig
positivos complementarios por medios electroneumd-
ticos, consistente en una disposicién en sincronis-
mo de los diversos elementos de cosido para conse-
guir los fines del enunciado.

18. CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM-
PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segin
reivindicaciones anteriores y caracterizado ademds,
porque los elementos que forman el conjunto son: -
mma méquina de coser dotada de corte-hilos y dispo~-
sitivos complementarios, con la incorporacién de -
varios dispositivos de accionamiento neumdtico, un
motor de accilonamiento posicionador de aguja y un
control electroneumético que sincroniza la accibn
de los dos primeros.

19, CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM-
PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segﬁn‘
reivindicaciones anteriores y caracterizados porgue
con relacién a la méquina de coser se emplea un mo-
delo convencional; que congervando todas las carac-
ter{sticas funcionales se le incorporan los siguien-
tes elementos:

4A) Un cilindro de simple efecto para accionar neumé-
ticamente el mando inversor de puntada, sustituyer—

do el impulso manual del mando de inversidn propio

de la miquina por un impulso neumético aceionable -
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a voluntad por la tecla de un microrruptor.

B) Un cilindro de simple efecto para accionamiento
del prensatelas. El impulso neumdtico mantiene el
prengatelas en posicién elevada c~uando el motor
estd bajo corriente y la mdquina parada, automi-
ticemente el prensatelas pisa la tela al iniciarse
1la costura, es decir al poner la mAquina en marcha.
Resultado de esta funcién, es que elimina o hace -
innecegaria la palanca manuszl de accionamiento del
prensatelas o palanca rodillera.

¢) Un cilindro neumético de doble efecto que acciona
un corta-hilos.

D) Un cilindro neumédtico de simple efecto destina-
do a la apertura del tensor en sincronismo con el
corta-hilos.

Ef Bn cilindro neumético de simple efecto destinado
al accionamiento del retira-~hilos y en sincronismo
con el corta-hilos.

20. CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM-
PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segin
reivindicaciones anteriores y caracterizado ademés
por un control electroneumético que agrupa en un -~
bloque paralelipédico los diversos elementos que -
agseguran por medio de aire comprimido una funcién -
suave y exacta de los mecanismos anteriormente men-
cionados.

Consta de una entrada aire con su equipo de filtra-
do, regulacién, medida y lubricacién; tres circuitos
neumfticos, los dos primeros similares que alimentan

a gendos cilindros de simple efefto por medio de un
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regulador unidireccional de caudal y una electro-
vdlvula 3/2 para accionemiento respectivemente del
mecanismo inversor de puntada y del prensatelas; -
el tercer chrcuito, se compone de un distribuidor
5/2 y una electrovdlvula é/? que alimenta un cilin-
dro de doble efecto para accionamiento de un corta-
hilos y dos cilindros de simple efecto para apertu-
ra del tensor y retira-hilos respectivamente.

21, CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM~
PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segﬁn
reivindicaciones anteriores y caracterizado porque
los elementos componentes de la reivindicacién an-
terior van conectados en un bloque paralelipédico
dé dimensiones reducidgs situada debajo del tablero
de la mdquina de coser, guedando a2l exterior y en
lugar accesible la entrada de aire con su equipo de

filtrado, regulacibén y medida; ag{ como las tres -

electrovdlvulas, los dos reguladores de caudal y -
los correspondientes cinco racores de salida para
alimentacién de los cilindros neumfticos correspon-
dientes,

22, CORTADOR DE HILOS UNIVERPAL Y DISPOSITIVOS COM—
PLEMENTARTOS APLICARLES A MAQUINAS DE COSER. Segin
reivindicaciones anteriores y caracterizado porque
a excepcidn del mecanismo inversor de puntada, los
demés elementos y dispositivos incorporados, son -
mandados por un pedal Unico incorporado en el basti-
dor de la méquina, con lo cual el operario tiene -
sus manos completamente libres para dirigir la ope-

racién de cosido. A tal fin, el pedal Gnico mencio-
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nado por medio de una articulacién de 4ngulo y ti-
rante, acciona el motor en su marcha lenta, rdpida
y corte de los hilos, asf como el accionamiento del
prengatelas por medio de un circuito auxiliar men-
dado por un microrruptor.
23. CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM~—
DPLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER.
Segin se describe y relvindica en la presente me-
moria, que consta de VEINTITRES hojas mecanografia-
das por una sola de sus caras y léminas de dibujos
que se acompaﬁan:

Nedrid, 2 41,7 4675

s s
suhe Ja B0

H

Mazrcl Dido:
P: P

FdorAftjaite Mortines Dalso



HOJA N21

INDUSTRIAS P. FREIRE, S.A.

531

532

U "~
SR
\'f“'*i.’.‘\)
> e Tm——D
] I
i Lo~
o
g
v .
(9
oN (7
AN @
]
']

~
1]
1
]
0
8
-
e
o
-
-]
2
i

0~ L

\Y .

. '@)Y) L)

N =
o _Fiv"f—_-—l_,t - L--F-:,":"-‘:_‘ —

e o 0 LHERD
d g " -

T -

7 .

r-'u
CH
i

s

™
i

Fig.2

Fig. 5 (corte A—-A)

Fig. 3

Escala Variable

L m e e

o @ o




TLL LT

J
\b\\“\vﬂlﬂ\\\\k bl Ll
V=

Q

Fig. ¢

INDUSTRIAS P. FREIRE, S.A.

Fig.1

/6
. -
Fig. 5 (corte A-A)

Fig. 3




HOJA N21_

531

5.32

K3

4978

Escalaxvla‘ria'b'le*

" =i —

2 GO

i Wl ..1/L
T
(A

0

«

0

'Fig. 6 ( corte B~-B)

i




INDUSTRIAS P. FREIRE, S.A. HOJA N2 2




INDUSTRIAS P. FREIRE, S.A. - HOJA N23

q




INDUSTRIAS P. FREIRE, S.A.

HOJA N24

6.6
65
68
NP
8.7 S
@/ -
61
83
82
Fig.10

Fig.11

2 1 uyd 1975 :
Muanuel /m:lfr;jl/{ PueimadelEscala Variable

P B / ¢

NacEo

Fdor Alsjsndro Mariiney Dalio



-

INDUSTRIAS P. FREIRE, S.A. HOJA N2 5

Fig. 12

EscalaVariable
Oreimndalos

Nk
\
) i
IR 4Yi e

v

Fdor Alslandre fiedinzs Delsn




. . 9lqeliep ejessa

= olpgoiy op uoisod ¢ ‘Big oscdas ap uowpIsod g by

S
P <

et

11!

98N VFOH V'S JHI3YS d SVIHLSNANI




INDUSTRIAS P FREIRE S./A.

§ .
o I ’
J} ? A S
— ]
/
\l
i F“o"”r_—\
©F T
12 i3 \
) 14
[ <
o 15 =3 \
1= / T ]
a— !

Fig. 13 Posicion de reposo




. _HOJA N26

sl

]

fr‘

]tO

Fig. 14

Posicion de trabajo 5 4

vy
e
S

: . Fret oo it
votg R chr IR R ) TFTLE )

Escala Variable > ° . //
f
[
\_

(s
- ;:".;ré!-:.

Fdor Ala'sndee Mas



INDUSTRIAS P FREIRE, S.A.

HOJA N27

73 7 7
76
__\\\\ 71D
15
280~
1
72b 71a
79
7.3 7
71b
7.2b
2 1 fJ Y / -
Mam.e’ aceitrnf 2 ’cm'm 1
/’ / fedilow  pocala Variable
/\- (9 "‘ 1 .
Fder Asindes Ligaler Lelsa




INDUSTRIAS P. FREIRE, S.A. HOJA N28

17.4 , 17.1
17.2 17.3
179
7 7
11T 1a
///////Aél,__..w__S
::ft:‘\\ \\ \\
%
17.7 @V
17.8 175
17.6 Fig.17
18.9
18.2

SROONNMNNNN
N vz
N
>
18.5 _
' Fig.18
18.6
Escala Variable
f{—m:«ie%ﬁ

k /&u

Ho Aandr Mestfoze T



Uteg IR cunerleny pg

- -
: -7
\.....»wuﬁw f /v
Nr. \\v ,\ .
/

N i
slqetaen u_nonm..vqr.mcﬁww«w glwe f

(V |eldoded 33400 ) 20z *Bid

61 *B1y

85y

Fa ¥4

102 'Bid

(i

oz "Big

)

7
==tz _

U ——

O I S S T 0 2 2 3t e

66N VFOH.¢ z

‘W '_t13dd *d SVYIHLSNAN)




INDUSTRIAS P. FREIR, j.A.

----—

=05

Fig. 20




.~ e

__2.3'HOJA_N29.

:

let” N\ =

Fig. 19

Fig. 20.1 Fig. 20.2 ( corte parcial A)
S G 4
_z; Lo H /i.J?S

- . s .
/s Queimader- Escala Variable

- PP

/ e ¥

[ Se i

L L { ,{"l/ K
Vs -

Bdor Alajundrg Nadinez Dalro




orpeq RN SpueY 19ed

R T 1 J\J

I 4
v T i

‘ ; o
T
“uavmhrﬁﬁﬂumwh@ DGR L POy

LT

.ot 3

epejund J0SIaAU]

- L

eT

1z 61
a El a o}
sejajesusad ugioensajn oy -eaopy J08u0) vanjiady soy -e3i09)
ﬁW& Tv'e we
) ve

e

(1

7T

NO

<¢c ge .

e

136

>

0L 3N VrOH

V'S ‘3ulddd 'd SYIMLSNANI



€ ;,Q{Q

INDUSTRIAS P. FREIRE, S.A.

3.21

CN’

H & ®

Corta- hilos Apertura tensor Retira-hilo

C [~ E

‘Fig. 21




HOJA N210

32

,@ 21

2.2

) 4o

12

3.42

Retira-hilo

E

Fig. 21

2.3

AN

Elevacion prensatelas

13

I

N

Inversor puntada

A
& oer-as . v .
2 Je 1975 B
Manue! Pacerra: Queimadelos.

/
S N AN
; /o TN

(%

Fdot Alijondre Martinsz Deles




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



