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PATEETE DE INVENCIPE

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

sobre:

"CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COMPLE­

MENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER".

S O L I C I T A N T E :  In d u s tr ia s  Pp F r e ir e ,  SoA., de n a c io n a lid a d

esp a ñ o la , d o m ic ilia d a  en V igo-B ouzas (P onte­

vedra) , C a lle  de P aulino P iñ e ir o , 1 9 .

Como con secu en cia  de l a  e f ic a c ia  conseguida 

por l a  a p lic a c ió n  de lo s  d is p o s it iv o s  c o rta d o re s de 

h i lo s  en d iv e rs o s  p ro ceso s de cosido in d u s t r ia l ,  ha 

sid o  l a  rá p id a  d ifu s ió n  de e s to s  d is p o s it iv o s  r e g i s -  

5 , tra d o s  y  o fr e c id o s  en e l  mercado de l a  máquina de -

c o s e r . No o b sta n te , l a  p re se n te  in ven ció n  t r a t a  de -  

r e g i s t r a r  un nuevo d is p o s it iv o  p e rfe cc io n a d o , capaz 

de sup erar a l o s  actualm ente conocidos por l a s  nove­

dades in tro d u c id a s  y  l o s  c o n s ig u ie n te s  re s u lta d o s  -  

10o o b te n id o s, que seguidam ente resumimos:



1-  Su a p lic a c ió n  puede exten d erse  a l a  m ayoría de 

l a s  máquinas de c o se r  in d u s t r ia le s  e x is te n te s  en -  

e l  mercado s in  n ecesid a d  de a ju s t e s  com plem entarios 

n i  m o d ific a c io n e s , debido a  su c o n fig u ra c ió n  espe­

c i a l  y  forma de su jeción »

2-  Por lo s  v a r ia d o s  im pulsds de su p o s ib le  acciona#* 

m iento que dá lu g a r  a  o tr a s  ta n ta s  e je c u c io n e s , como 

v a r ia n te s  muy s e n c i l la s  de l a  e je c u c ió n  p r in c ip a l»

3-  Por l a  a p lic a c ió n  de v a r io s  d is p o s it iv o s  en s in ­

cronismo con e l  c o r t a - h i lo s ,  propiam ente d ich o , y  -  

d e stin a d o s a complementar l a  fu n ció n  d e l mismo en -  

e l  proceso  de cosido  y  corte»

4-  Por e l  sistem a de au to m a tiza ció n  d e l c o r t a - h ilo s  

y  d is p o s it iv o s  com plem entarios con l o s  d iv e rs o s  e le ­

mentos de co sid o  para co n se g u ir  lo s  f i n e s  d e l anun­

ciad o  .

A co n tin u ació n  se i l u s t r a  y  d e sc r ib e  dos de l a s  po­

s i b le s  e je c u c io n e s  de l a  in v e n c ió n . Será ev id e n te  -  

que se podrá r e c u r r i r  a o tr a s  e je c u c io n e s  comprendi­

das dentro d e l a lc a n c e  de l a s  r e iv in d ic a c io n e s  de 

e s ta  memoria»:

l a  f i g .  1  (h o ja  1 )  re p re se n ta  una v i s t a  p a r c ia l  en 

a lzad o  d e l d is p o s it iv o  o b je to  de p a te n te . La f i g .  2 , 

l a  co rresp o n d ien te  v i s t a  su p e rio r  en p ro yecció n  o r­

to g o n a l, mostrando l o s  elem entos d e l sistem a de co r­

t e  en su p o s ic ió n  de re p o so . La f i g .  3 , es una pro­

y e c c ió n  s im ila r  a  l a  a n t e r io r  con l o s  elem entos de 

c o rte  en l a  p o s ic ió n  de re co g id a  de l o s  h i lo s  y  p re­

p aració n  para su c o r te  p o s t e r io r .

La f i g .  4 corresponde a una v i s t a  i n f e r i o r  com pleta
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d e l d is p o s it iv o  c o r t a - h ilo s  en su. v e rs ió n  de a c c io ­

namiento e le ctro -n e u m á tico  o Completan e s ta  i l u s t r a ­

c ió n  l a s  f i g s .  5 y  6, segón lo s  c o r te s  que se in d i­

can.

5 . l a  f i g o  7 m uestra l a  p o s ib le  tran sfo rm ación  d e l m is­

mo d is p o s it iv o  p r e v is to  para accionam iento e le c t r o ­

m agnético.

Como se desprende de l a s  i lu s t r a c io n e s  a n te r io r e s ,  

l a  e je c u c ió n  que se t r a t a  de r e g i s t r a r ,  p re se n ta  -  

1 0 . l a s  m ejoras que enunciamos a co n tin u ació n .

En e fe c t o ,  se t r a t a  de una nueva e je c u c ió n  su sta n - 

• c ia lm en te  s im p lif ic a d a  de un d is p o s it iv o  c o r t a - h ilo s  

a p l ic a b le  a máquinas de c o se r , y  p r e v is to  in d is t in t a ­

mente para accionam iento e lectro n eu m ático  o e le c t r o -  

1 5 .  m agn ético , e le c t r ó n ic o ,  m ecánico, manual, e t c . ,  y  -

c a ra c te r iz a d o  porque su: sistem a de c o r te  es im pul­

sado por un án ico  desplazam iento r e c t i l í n e o  a lte r n a ­

t i v o ,  p ie z a  1 ,  f i g .  2 , en d ir e c c ió n  p a r a le la  a l  co­

sid o  de l a s  máquinas de c o se r , e l  cu a l a ccio n a  una 

20. c u c h i l la  m óvil 2 , con un desplazam iento an gu lar y  -

en co n d ic io n es óptim as p ara  r e a l i z a r  l a  reco g id a  de 

l o s  h i l o s  d e l g a r f io  y  co n seg u ir su posterior c o r te ,  

l a s  f ig u r a s  2 y  3, i lu s t r a n  lo s  co rresp o n d ien tes -  

d esplazam ien tos y  re p re se n ta n , resp ectiv a m en te , l a s  

2 5. p o s ic io n e s  de reposo de lo s  elem entos de c o rte  y  -

l a  p o s ic ió n  de máximo desplazam iento h a c ia  l a  d ere­

cha d e l gancho reco ged or 4 y  l a  co rresp o n d ien te  de 

2 con r e la c ió n  a l a  3, momentos a n te s  d e l cruce de 

lo s  co rresp o n d ien tes  f i l o s  2 .1  y 3 .1  y  en consecuen­

c ia ,  d e l p o s te r io r  c o r te  de lo s  h i l o s .  Por o tra  p a r-30.



t e ,  l a  c u c h i l la  f i j a  3, ge ha dotado de m edios ade­

cuados en 3.2  para co n seg u ir un pequeño d e sp la za ­

m iento an gu lar sobre 3»3 con l a  f in a l id a d  de a n t i c i ­

par o r e t r a s a r  e l  c o rte  de l o s  h i lo s ,  y  por l o  ta n to , 

de lo s  extrem os de l o s  h i l o s  co rtad o s con r e la c ió n  

a l  t e j i d o .

l a s  f i g s .  4 ,5  y  6 corresponden a l a  re p re se n ta c ió n  

de conjunto d e l d is p o s it iv o  en su v e rs ió n  e le c t r o -  

neum ática. En e fe c t o ,  sobre e l  so p o rte  5 se  han p re ­

v is t o  dos m ic r o - c ilin d r o s  neum áticos de sim ple e fe c ­

to  5 .1  y  5 .2  de p is tó n  comdn 5 .3 , que por medio d e l 

pasador 5 .4  a ccio n a  l a  p ie z a  1  d e l sistem a de c o rte  

con un desplazam iento r e c t i l í n e o  a l t e r n a t iv o ,  t a l  -  

como se ha dicho a n terio rm en te .

En l a  f i g .  7 , se ha rep resen tad o  l a  v e r s ió n  e le c t r o ­

m agn ética, que líbicam ente d i f i e r e  de l a  a n te r io r  en 

que e l  accionam iento r e c t i l í n e o  a lte r n a t iv o  se ma­

t e r i a l i z a  por medio de una g u ía  c i l in d r i c a  5 *31 , que 

s u s t itu y e  a  l o s  m ic r o - c ilin d r o s  5.1  y  5 . 2 , convenien­

tem ente a r t ic u la d o  por medio de 5«32 y  5.38  ( e le c ­

troim án) , que p roporcion a e l  im pulso co rresp o n d ien te  

de accion am ien to .

En l a s  f i g s ,  4 y  5 , se puede ve r e l  sistem a d e l d is ­

p o s it iv o  que s u s t itu y e  a l a  p la c a  co rred era  de l a  má­

quina de c o se r  m ediante un puente de s u je c ió n  6 y  -  

t o r n i l l o s  7 «

Eas f i g s .  8 y  9 (h o ja s  2 y  3)> rep resen ta n  un conjun­

to  en p e rs p e c tiv a  de l a s  dos v e rs io n e s  m encionadas, 

resp ectivam en te e le ctro -n e u m á tica  y  e le ctro -m a g n é tic a . 

Con l a  e x c lu s iv a  f in a lid a 'd  de complementar e l  a lca n ce



5 . -

10 .

15c

20.

25 .

30.

de a q u é l la ,  en e l  sen tid o  que se d e sc r ib e  a c o n t i­

n u ación , y  según se h ace c o n sta r  en l o s  d ib u jo s y  

r e iv in d ic a c io n e s .

A l d e s c r ito  c o r t a - h ilo s  se in co rp o ra  a un d is p o s i­

t i v o  com plem entario, t a l  como se i l u s t r a  en l a  h o ja  

4 de l o s  d ib u jo s , f ig u r a s  10 y  1 1 .  l a  f i g .  10 mues­

t r a  e l  conjunto d e l d is p o s it iv o  acoplado sobre e l  

p ré n s a te la s  de l a  máquina de co se r  en su p o s ic ió n  

normal o de rep o so , y  l a  f i g .  1 1  en su p o s ic ió n  -  

mórima de tr a b a jo  para r e t i r a r  e l  h i lo  su p e rio r  de 

debajo d e l p r é n s a te la s , t a l  como queda después de 

a c tu a r  e l  c o r ta -h ilo S o

Se compone de un so p o rte  6 .1 , dotado de una p ie z a "  

abrazad era  u n iv e rs a l de acoplam iento a l  p ré n s a te la s  6 

6«2 de l a  máquina de c o se r  y  que so p o rta  en su p a r­

t e  a n te r io r  l a  a r t ic u la c ió n  6 .3  d e l brazo de im pul­

s ió n  6 .4 , e l  c u a l, a  su v e z , e s tá  doblemente a r t ic u ­

la d o  por medio de l a  p a lan ca  in term ed ia  6.5  a l  v á s -  

tago  6 .6 , d e l m ie ro c ilin d ro  6 . 7 o E l m ic r o -c ilin d r o  

6 .7  es de sim ple e fe c to  con m uelle  recup erad or in ­

t e r i o r ,  ra co rd  de a lim e n ta c ió n  6.8 para su a ccio n a ­

m iento neám atico roscado en e l  extremo p o s te r io r  y  

todo e l  conjunto su je to  por su p a rte  a n te r io r  a l  -  

so p o rte  6 .1 .  Be e s ta  manera., e l  brazo de im pulsión 

6.4  es accionado m ediante l a  p a lan ca  in term ed ia  6.5 

por e l  émbolo 6 .6  d e l m ic r o -c ilin d r o  6.7  a l  r e c i b i r  

é s te  un im pulso neum ático, de t a l  forma que e l  gan- 

c h ito  a n te r io r  6 .9 , s o lid a r io  a l a  mencionada p ie z a  

de im pulsión  6.4  se s i t á a  en su p o s ic ió n  máxima de 

tr a b a jo  ( f i g . 1 1 )  por debajo de l a  a g u ja  y  en co n d i-
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d ico n es de r e t i r a r  e l  h i lo  su p e rio r  de debajo d e l -  

p r é n s a te la s , a l  re co b ra r  e l  vá stag o  6 .6  d e l c i l in d r o  

su p o s ic ió n  de reposo por e fe c to  de su m uelle  recup e­

rad or y  wn e l  momento que se interrum pe e l  paso d e l 

a i r e  por l a  e le c t r o v á lv u la  corresp o n d ien te  d e l c o r ta -  

h i l o s .  En co n secu en cia , e l  m ic r o -c ilin d r o  6.7  tra b a ­

ja  en sincronism o con e l  c o r t a - h i lo s ,  o b je to  de pa­

te n te ,  siendo accionado neumáticamente con un b r e v í­

simo r e tr a s o  con re sp e c to  a a q u é l, para que secuen- 

c ia lm en te  se c o rte n  prim ero lo s  h i lo s  y  seguidamen­

t e  se r e t i r e  e l  h i lo  s u p e r io r , m ediante un re gu la d o r 

de ca u d a l, e in d is tin ta m e n te  con e l  p r é n s a te la s  a r r i ­

ba o a b a jo .

Como se desprende de l a  d e sc r ip c ió n  e i lu s t r a c ió n  -  

co rresp o n d ie n te s , e l  d is p o s it iv o  que se t r a t a  de r e i ­

v in d ic a r  r e a l i z a  una fu n ció n  com plem entaria con r e ­

la c ió n  a l  co rta d o r de h i l o s ,  c o n s is te n te  en r e t i r a r  

e l  h i lo  su p e rio r  de debajo d e l p r é n s a te la s , después 

d e l c o r te  de l o s  h i lo s  su p e rio r  e i n f e r i o r  (a cció n  

d e l c o r ta - h ilo s )  para que a l  i n i c i a r  un nuevo cosido  

quede l a  prenda con lo s  extrem os de ambos h i l o s  (su ­

p e r io r  e i n f e r i o r )  por d eb ajo , es d e c ir ,  en e l  re v é s  

de l a  capa de t e l a  i n f e r i o r ,  d e t a l le  é s te  de gran  -  

in t e r é s  en e l  co sid o  in d u s t r ia l .

En l a  f i g .  12 (h o ja  5 ) se m uestra l a  conexión neumá­

t i c a  de e s te  d is p o s it iv o  6 en r e la c ió n  con e l  te n so r  

neumático 7 .

Por o tr a  p a r te ,  a l  mencionado c o r t a - h ilo s  se l e  in ­

corpora también un d is p o s it iv o  cuya e x c lu s iv a  f i n a l i ­

dad, es l a  de a f l o j a r  e l  te n so r  de l a  máquina m ecáni-



camente en e l  momento de p re s io n a r  e l  p ed al con e l  

ta ló n  d e l p ié  h a c ia  a t r á s  en sincronism o con e l  co r­

t a - h i lo s .

Su d e sc r ip c ió n  i la s t r a d a  gráficam en te  en l a  h o ja  6 

de d ib a jo s , en sa s  dos p o s ic io n e s : l a  f i g .  1 3 , nos 

m aestra dicho d is p o s it iv o  acoplado sobre l a  máquina 

de c o se r  en su p o s ic ió n  de reposo y  l a  f i g .  14 nos 

determ ina l a  p o s ic ió n  de tr a b a jo  de lo s  elem entos -  

fundam entales d e l d is p o s i t iv o .

Consta de una p la c a  8 de a p e rtu ra  d e l te n so r  c o lo ­

cada sobre e l  propio e je  d e l te n s o r  y  p o s te r io r  a -  

lo s  d is c o s  de a p e rtu ra  de lo s  mismos m ediante l a  t r a c  

c ió n  de un c a b le  9 con funda que se acopla, a l a  p ie ­

za 8, e l  cual se conduce a  lo  la r g o  d e l brazo de l a  

máquina 10 y  a t r a v é s  d e l ta b le r o  1 1 ,  para g rap ar -  

su funda en l a  p a lan ca  de embrague d e l motor 1 2 , y  

cuya alma de acero  se a t o r n i l la  a l a  p ie z a  g u ia  13 

d e l ca b le  s u je ta  a l a  base b a scu la n te  14 de l a  p a lan ­

ca de embrague d e l m otor. C on sulte  l a  f ig o  14 para 

mayor a c la ra d ió n  de l a  d e sc r ip c ió n .

En l a  p o s ic ió n  de re p o so , l a  p la c a  8 de a p ertu ra  -  

d e l te n s o r , e s tá  en su p o s ic ió n  máxima h a c ia  l a  i z ­

q u ierd a , de modo que e l  extremo 8 .1 .  quede fu e ra  de 

l o s  d is c o s  d e l te n s o r , merced a l  m uelle  de p re sió n  

9ol que m antiene a l  mismo tiem po, e l  alma d e l ca b le  

9 segiin in d ic a c ió n  de l a s  f le c h a s  A, que nos m uestra 

l a  f i g .  1 3 .  A l a c c io n a r  e l  p ed al 15 con e l  ta ló n  d e l 

p ié  h a c ia  a t r á s ,  f i g .  1 4 , e l  t i r a n t e  de accionam ien­

to 16  empuja a l a  base b ascu lan te  14 de l a  palan ca 

de embrague 12  por su extremo iz q u ie rd o  h a c ia  a r r i ­

ba y  é s ta  p ivotando sobre su e je  17? su extremo de­



recho se d e sp la za rá  h a c ia  a b ajo  y  en consecuen cia 

dicho movimiento se tra n sm ite  a l  alma d e l ca b le  -  

s u je ta  sobre su p ie z a  g u ia  13  a rra stra n d o  consigo  

a l a  p la c a  de a p e rtu ra  8 a su p o s ic ió n  máxima a l a  

derecha de t a l  forma que su pestañ a 8 .1  se a lo ja  -  

en tre  lo s  d isc o s  d e l te n s o r , consiguiendo su a p e r- 

t u r a 0 E l movimiento queda perfectam en te determinado 

según l a s  f le c h a s  B in d ic a d o ra s  de l a  f i g .  14 . 

Resumiendo se in co rp o ra  a l a  in ve n ció n  un te n s o r  

d e l h i lo  su p e rio r  de una máquina de c o se r  norm al, 

en e l  cu a l se  ha p r e v is to  un d is p o s it iv o  de a p ertu ­

r a  d e l te n so r  con d is t in t a s  m odalidades de a c c io n a ­

miento m ecánico (p e d a l, r o d i l l e r a ) ,  e lé c t r ic o  o -  

e lectro n eu m ático  y  de a p lic a c ió n  in d is t in t a  según 

e l  grado de autom ación d e l puesto de c o s tu ra , 

l a s  máquinas de c o se r  co n ven cio n ales disponen de -  

un mecanismo de a p e rtu ra  d e l te n s o r , generalm ente 

de accionam iento manual, que a ctú a  sim ultáneam ente 

con l a  e le v a c ió n  d e l p r é n s a te la s  y  con l a  f in a l id a d  

de poder r e t i r a r  l a  la b o r  de l a  máquina una ve z  que 

queda s in  te n s ió n  e l  h i lo  s u p e r io r . E sta  misma fu n ­

ció n  pretende co n seg u ir  l a  p re se n te  in ven ció n  en -  

lo s  momentos co n ven ien tes de una operación  de c o s i­

do, m ediante un d is p o s it iv o  común e in te rc a m b ia b le , 

m ecánico, e lé c t r ic o  o e lectro n eu m ático  y  con l a  con- 

g ig u ie n te  p o s ib i lid a d  de m utación en e l  mcfiEnto opor­

tu n o .

l a s  f ig u r a s  15 a  20 de l a s  co rresp o n d ie n te s  h o ja s  

de d ibujo  5 , m uestran l a  p o s ib i l id a d  de e je c u c ió n  -  

p r á c t ic a  de l a  in v e n c ió n . l a  f ig u r a  15 corresponde
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a  l a  'e je c u c ió n  más s e n c i l la .  E l te n so r  d e l h i lo  su­

p e r io r  7 de com posición con ocid a, dispone de una -  

v a r i l l a  7 .2  gu iad a en e l  e je  d e l te n s o r  7*3  y  p la ­

ca 7 .4  s o l id a r ia  en l a  cabeza d e l brazo de l a  máqui­

na 7 . 5 *

E l extremo p o s t e r io r  7 . 2a de l a  v a r i l l a  7 o2 hace -  

tope sobre un plano in c lin a d o  7 .6 a  de l a  p ie z a  7o6, 

que o s c i la  sobre un t o r n i l l o  e je  7 »7 . l a  o s c i la c ió n  

a n g u la r de l a  p ie z a  7 .6  puede p ro d u cirse  por medio 

de una p alan ca  manual y  le v a  no re p re se n ta d a s , que 

sim ultáneam ente e le v a  l a  barra  de p ré n s a te la s  o por 

medio de un t i r a n t e  7 .8  accionado por una r o d i l l e r a .  

Correspondiendo a uno de e s to s  im pulsos y  sim u ltá ­

neamente e l  extremo 7 .2 a  s u fre  un desplazam iento — ■ • -

a x i a l  que en e l  se n tid o  de l a  e le v a c ió n  d e l p rén sa­

t e l a s  corresponde a  un empuje a x ia l  d e l extremo de 

l a  v a r i l l a  sobre e l  d isco  l a  d e l te n so r  que an ula  

l a  a c c ió n  d e l m u elle  cónico 7 .1 b ,  con lo  cu a l lo s  

d is c o s  d e l te n s o r  l e  quedan s in  te n s ió n  y  consecuen­

tem ente e l  h i lo  s u p e r io r .

l a  f ig u r a  16 corresponde a o tra  e je c u c ió n  intercam ­

b ia b le  con l a  p rim era. Sobre l a  p ie z a  7 .4  s o l id a r ia  

en l a  cabeza d e l brazo de l a  máquina 7.5  se ha aco ­

plado un m ic ro h ilin d ro  neumático de sim ple e fe c to  

7 .8  con su ra c o rd  de a lim en tació n  7*9  y  su p is tó n , 

no rep resen tad o  en e l  d ib u jo , acoplado a l  extremo -  

p o s t e r io r  7 . 2a de l a  v a r i l l a  7 . 2 . De e s ta  manera, — 

e l  im pulso de a p e rtu ra  se produce por medios neum áticos 

en e l  momento oportuno o b ién  su stitu yen d o  e l  c i l i n ­

dro 7 .8  por un e lectro im á n  de sim ple e fe c to  se con-30.
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se g u irá  análogo r e s u lta d o .

En l a  h o ja  8 de d ib u jo s  se i lu s t r a n  o tr a s  dos va­

r ie d a d e s  c o n s tr u c tiv a s  de te n so re s  de h i l o ,  f i g .  -  

17 y 18 . Ambas e je c u c io n e s  correspdnden en su p a rte  

conocida a l o s  dos t ip o s  de te n so re s  d e l h i lo  supe­

r i o r  actualm ente más usados en máquinas de c o se r  y  

en lo s  cu a le s  se ha incorporado l a  novedad que se 

t r a t a  de r e g i s t r a r .

E l ten so  de h i l o ,  de com posición conocida 17 .1  y  

1 8 . 1 , dispone de una v a r i l l a  1 7 .2  y  18 . 2 , gu iad a -  

en e l  e je  d e l te n so r  1 7 .3  y  1 8 .3 , montado a su vez 

sobre e l  c a s q u illo  17.4  y  18 .4  y  é s te  s o lid a r io  a l  

c h a s is  de l a  máquina 1 7 .6  y  1 8 .6  por medio d e l t o r n i­

l l o  p r is io n e ro  1 7 .5  y 18 .5  re sp e ctiv a m en te , en l a s  

f i g s .  17 y  1 8 .  Sobre e l  c a s q u illo  1 7 .4  y  18 . 4 , r e s ­

pectivam en te se han p r e v is to  sendas cavid ad es c i l i n ­

d r ic a s  1 7 .8  y  18 .8  d estin a d a s a  r e a l i z a r  l a  fu n ció n  

como cuerpo de un m ic ro c ilin d ro  neum ático de sim ple 

e fe c t o ,  sobre e l  c u a l se d e s l iz a  e l  p is tó n  1 7 .7  ó -  

1 8 .7  acoplado sobre l a  v a r i l l a  de a p e rtu ra  d e l te n ­

so r  1 7 .2  o 1 8 . 2 . Igualm ente se  ha p r e v is to  un racad  

de a lim en ta c ió n  1 7 .9  ó 18 .9  p ara  accionam iento neu­

m ático de l a  a p e rtu ra  d e l te n s o r  en d is p o s ic ió n  in ­

t e r io r  o e x te r io r  a  l a  máquina.

En l a  h o ja  9 de d ib u jo s  se re p ré se n ta  una e je c u c ió n  

más d e l te n so r  de h i lo  f i g .  19 , p r e v is t a  para a c c io ­

namiento e le c tro -m a g n é tic o , de t a l  manera que con la s  

m o d ific a c io n e s  in tr o d u c id a s , l a  a p e rtu ra  de lo s  d is ­

cos d e l te n s o r  se r e a l i z a  por un e lectro im án  E de -  

sim ple e fd cto  f i g .  20, colocado sobre un soporte  —



base en e l  c a b e z a l de l a  máquina de co se r  y  en co­

n exión  con e l  co rresp o n d ien te  co rta d o r de h i lo s  0 

y  e l  pan el P de mando d e l motor p o sic io n a d o r. En -  

l a  f i g .  2 0 .1  y  20.2 se i l u s t r a  l a  com posición d e l -  

e lectro im á n  E de l a  F igo 2 0 .

Con l a s  d iv e rs a s  p o s ib i l id a d e s  d e s c r ip ta s  e i l u s ­

tr a d a s , se pretende c u b r ir  to d as l a s  n ecesid a d es -  

que pueden s u r g ir  a l  t r a t a r  de m o d ific a r  un te n so r  

de h i lo  con a p e rtu ra  con ven cion al por o tro  a c c io n a ­

do por medios m ecánicos, e lectro n eu m á tico s o e le c ­

tro m a g n ético s, y s in cro n iza d a  su fu n c ió n  con o tro s  

mecanismos p ro p io s  de l a  máquina o in co rp o ra d o s, — 

como, por ejem plo, un c o r t a - h i lo s .

Dado e l  c r e c ie n te  auge de l a  c o n fe cc ió n  in d u s t r ia l  

en s e r ie  en sus d iv e r s a s  f a c e t a s ,  cada d ía  se impo­

ne con más r ig o r  l a  n ecesid ad  de a b a ra ta r  e l  produc­

to  co n feccio n ad o , cuyo p re c io  de ven ta  e s tá  fu e r t e ­

mente in f lu id o  por l o s  g a sto s  de mano de obra in c o r ­

porados en su fa b r ic a c ió n . De aqu í que l a  a d ap tació n  

de determ inadas d is p o s i t iv o s  en l o s  p u esto s de co s­

tu ra  conducentes a  su autom ación sean de un in te r é s  

e x tra o rd in a rio  para e l  ramo a  que nos re fe r im o s.

A t a l  f i n ,  l a  p re se n te  in ve n ció n  arm oniza y  s in c r o ­

n iz a  d iv e rs o s  elem entos de un puesto de co stu ra  pa­

r a  co n seg u ir l o s  f i n e s  propuestos.. E sto s elem entos 

son: l a s  máquinas de co se r  propiam ente d ic h a s , do­

ta d as de c o r ta —h i lo s  y d is p o s it iv o s  com plem entarios, 

un motor de accionam iento p o sic io n a d o r de a g u ja  y 

un c o n tro l e lectro n eu m ático  que s in c ro n iz a  l a  a c c ió n  

de l o s  dos prim eros.



Con r e la c ió n  a l a  máquina de c o s e r , se emplea un -  

modelo normal i n d u s t r ia l ,  que conservando to d as l a s  

c a r a c t e r ís t ic a s  fu n c io n a le s  de un modelo stan d ard , 

se  l e  in corp oran  lo s  s ig u ie n te s  elem entos, (F ig .  221) 

h o ja  10 .

A)  Un c i l in d r o  de sim ple e fe c t o ,  para a c c io n a r  neu­

m áticam ente e l  mando in v e r s o r  de puntada, s u s t itu y e n ­

do e l  im pulso n&rmal d e l mando de in v e rs ió n  propio

de l a  máquina, por un im pulso neum ático a c c io n a b le  

a vo lu n tad , por una t e c la  muy s e n s ib le .

B) Un c il in d r o  de sim ple e fe c to  para accionam ien­

to  d e l p r é n s a te la s .  E l im pulso neum ático mantiene 

e l  p r é n s a te la s  en p o s ic ió n  e le v a d a , cuando e l  motor 

e s tá  bajo c o r r ie n te  y  l a  máquina parada, autom áti­

camente e l  p r é n s a te la s  p is a  l a  t e l a  a l  i n ic i a r s e  -  

l a  c o stu ra . R esu ltad o , e lim in a  o hace in n e c e s a r ia  

l a  p a lan ca  manual de accionam iento d e l p ré n s a te la s  

o l a  palan ca  r o d i l l e r a .

C) Un c il in d r o  neum ático de doble e fe c to  que a c c io ­

na un c o r t a - h i lo s .

D) Un c il in d r o  neum ático de sim ple e fe c to  d e stin a ­

do a l a  a p e rtu ra  d e l te n so r  en sincronism o con e l  -  

c o r t a - h ilo s  y  ambos con e l  accionam iento p r in c ip a l 

de l a  máquina.

E) Un c il in d r o  neum ático de sim ple e fe c to  d estin ado 

a l  accionam iento d e l r e t i r a - h i l o s  y  en sincronism o 

con e l  c o r t a - h i lo s .

E l c o n tro l e le ctro -n e u m á tico  CU, agrupa en un b lo ­

que p a r a le lip é d ic o  lo s  d iv e rs o s  elem entos que a se ­

guran por medio de a ir e  comprimido una fu n ció n  —
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suave y  e x a c ta  a l o s  mecanismos mencionados a n te ­

rio rm en te . Consta de una entrada de a i r e  con su -  

equipo de f i l t r a d o  F, re g u la c ió n  R, medida M y  l u ­

b r ic a c ió n  I ;  t r e s  c ir c u i t o s  neum áticos, lo s  dos —  

prim eros 1  y  2, s im ila r e s  que a lim en tan  a sendos -  

c i l in d r o s  1 .1  y  2 .1  de sim ple e fe c t o ,  por medio de 

un re g u la d o r u n id ir e c c io n a l de caudal y  una e le c t r o -  

v á lv u la  3/2 ( 1 .2  2 .2 ) ,  p ara  accionam iento r e s p e c t i ­

vamente d e l mecanismo in v e r s o r  de puntada y  d e l -  

p r é n s a te la s . E l t e r c e r  c ir c u i t o  se compone de un -  

d is t r ib u id o r  5/2 y  una e le c t r o - v á lv u la  3/2 (3 = 2) que 

a lim en ta  un c i l in d r o  de d oble e fe c to  para accionam iento 

de un c o r t a - h ilo s  3=4 y  dos c i l in d r o s  de sim ple e fe c ­

to  para a p e rtu ra  d e l te n s o r  3=41 y  r e t i r a - h i l o s  -  

resp ectiv a m en te  3=42 . B ich os elem entos van l o c a l i ­

zados en un bloque p a r a le lip é d ic o  de dim ensiones -  

re d u c id a s , s itu a d o s  bajo  e l  ta b le r o  de l a  máquina -  

de c o se r  quedando a l  e x te r io r  l a  en trad a  de a ir e  -  

con su equipo de f i l t r a d o ,  re g u la c ió n  y  medida, a s i  

como lo s  co rresp o n d ie n te s  c in co  ra c o re s  de s a lid a  -  

para a lim en ta c ió n  de lo s  c i l in d r o s  neum áticos c o r r e s ­

p o n d ien tes .

l a  f i g o  21 re p re se n ta  a un esquema neumático de l a  

in s t a la c ió n ,  segán normas CETOP (Com isión Europea de 

Transm isiones H id rá u lic a s  y  Reum áticas)o El sistem a 

neum ático áe a lim en ta  con a ir e  comprimido proceden­

t e  de un compresor o de una red  de d is tr ib u c ió n  y  -  

co n sta  de una en trada de a ir e  con su equipo de regu­

la c ió n  E, R, M y  L , que re p rese n ta n  resp ectivam en te 

e l  f i l t r o ,  re g u la d o r de p re s ió n , manómetro y  l u b r i -30
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cador; a co n tin u ació n  se d eriva n  lo s  correspon d ien ­

t e s  c ir c u i t o s  neum áticos 1 ,2  y  3 con sus r e s p e c t i ­

vas v á lv u la s  de caudal 1 . 2 ,  2 .1  y  e le c t r o v á lv u la s

1 . 2 ,  2 .2  y  3 .2  cuyos so le n o id e s  re c ib e n  im pulsos -  

co rresp o n d ien tes a t r a v é s  de un c ir c u i t o  e lé c t r ic o  

a u x i l i a r  d erivad o d e l motor de accionam iento para 

im pulsión  de lo s  co rresp o n d ien tes  c i l in d r o s  1 . 3» -

2 . 3 , 3»3 y 3»4 y 3.41  y  3 .4 2 .

D e s c r ita  sufiicientem ente l a  n a tu ra le z a  de l a  in ven ­

c ió n , es obvio se ñ a la r  que l a  misma podrá l le v a r s e  

en l o s  m a te r ia le s ,  dim ensiones, form atos y  medios 

que más in te r e s e n , puesto que con e l lo  no se v a r ía  

l a  e s e n c ia lid a d  de l a  misma, y  a t a l  f i n ,  se s o l i c i ­

t a  su e x c lu s iv id a d , por térm ino de VEINTE AÑOS, -  

m ediante l a  s ig u ie n te  Nota de:

REIVINDICACIONES

1 . CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER.

2 . CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL I  DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segón 

r e iv in d ic a c ió n  a n te r io r  y  c a ra c te r iz a d o  porque e l  

sistem a de ad ap tació n  a l a  máquina es comtín para -  

l a s  p o s ib le s  e je c u c io n e s  y  de a p lic a c ió n  u n iv e r s a l

a l a  m ayoría de l a s  máquinas de c o s e r , con so lo  sus­

t i t u i r  l a  p la c a  co rred e ra  de la s  mismas y  a p re ta r  

un t o m i l l o  que a c tá a  sobre una p ie z a  puente que -  

f i j a  e l  d is p o s it iv o  sobre l a  p la c a  base de l a  máqui­

n a, s in  n ecesid a d  de a ju s t e s  com plem entarios n i  mo­

d if ic a c io n e s .

3 . CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM-
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PLEMENTARIOS APIICABLES A MAQUINAS BE COSER. Segiín 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  c a ra c te r iz a d o  porque 

e l  co rtad o r propiam ente d ich o , e s tá  impulsado por 

un tínico desplazam iento r e c t i l í n e o ,  a l t e r n a t iv o ,  

en d ir e c c ió n  p a r a le la  a l  cosido  de l a  máquina de -  

c o s e r , que a ccio n a  por in term ed io  de un órgano ba­

se en forma de Y, una c u c h i l la  m óvil con un d e sp la ­

zam iento a n g u la r  co n tra  / y  sobre una c u c h i l la  f i j a  

o c o n tr a c u c h illa  -"s is te m a  t i j e r a s " -  en coopera­

c ió n  s in cro n iza d a  con un gancho reco ged or de h i lo s  

de forma e s p e c ia l  y  tam bién dotado de desplazam iento 

a n g u la r y  en co n d ic io n es óptim as para r e a l i z a r  l a  -  

re co g id a  de h i lo s  y  co n se g u ir  su p o s t e r io r  corteo  

4 o CORTADOR BE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS BE COSER. Segiín 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  c a ra c te r iz a d o  porque 

a l a  c u c h i l la  f i j a  se l a  ha dotado de lo s  medios -  

adecuados para c o n se g u ir  un pequeño desplazam iento 

a n g u la r sobre un extrem o, a l  h a c e r la  p iv o ta r  sobre 

e l  o tr o , con l a  f in a l id a d  de p o s ic io n a r la  y  poder 

a s í  a n t ic ip a r  o r e t r a s a r  e l  c o rte  de lo s  h i lo s  y  -  

por lo  ta n to , l a  lo n g itu d  de lo s  extrem os de l o s  

h i l o s  co rtad o s con r e la c ió n  a l  t e j id o  o m a te r ia l a 

c o s e r .

5 . CORTABOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM- 

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segiín 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s ,  y  c a ra c te r iz a d o  porque 

l a  v e rs ió n  e le ctro m a g n é tica  tínicamente d i f i e r e  de 

l a  e le ctro n e u m á tica  en que e l  movimiento r e c t i l í ­

neo a lt e r n a t iv o  se m a te r ia liz a  por medio de una g u ia
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c i l i n d r i c a ,  que s u s t itu y e  a  lo s  dos m ic r o - c ilin d r o s  

c a r a c t e r ís t ic o s  de l a  e je c u c ió n  e le ctro n e u m á tica .

6. CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segdn 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  c a ra c te r iz a d o  por -  

o tr a s  p o s ib le s  e je c u c io n e s  con so lo  s u s t i t u i r  e l  -  

co rresp o n d ien te  im pulso e lectro n eu m ático  o e le c tr o  

m agnético p or o tro  de c a r á c te r  e le c tr ó n ic o }  mecá- 

n ix o , manual, e t c .

7 . CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segdn 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  c a ra c te r iz a d o  por -  

d ispon er de un d is p o s it iy p _ jp e tir a - lii lo a  complemen 

t a r io  d e l co rta d o r de h i lo s  e le ctro -n e u m á tico  en 

e l  sen tid o  que se r e iv in d ic a  a co n tin u ació n .

8. CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segdn 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  c a ra c te r iz a d o  porque 

e l  mencionado d is p o s it iv o  r e t i r a - h i l o s  se compone

de un so p o rte  dotado de una p ie z a  ab razad era  u n iv e r­

s a l  de acoplam iento a l  p r é n s a te la s  de l a  máquina de 

co se r  y  que so p o rta  en su p a rte  a n te r io r  l a  a r t i c u ­

la c ió n  de un brazo de im p u lsió n , e l  c u a l,  a  su ve z  

e s tá  doblemente a r t ic u la d o  por medio de una palanca 

in term ed ia , a l  vá sta g o  de un m ic r o -c ilin d r o  neumá­

t i c o .

9 . CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segdn 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s ,  y  c a ra c te r iz a d o  por­

que e l  m ic r o - c ilin d r o  neum ático es de sim ple e fe c "
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to  con m uelle  recu p erad or i n t e r i o r ,  ra co rd  de a l i ­

m entación roscado por su p a rte  p o s t e r io r  y  todo e l  

conjunto s u je to  por su p a rte  a n te r io r  a l a  p ie z a  -  

común d e l so p o rte  y  ab razad era  d e l d is p o s it iv o .

1 0 = CORTADOR DE HIIOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSERo Según 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  c a ra c te r iz a d o  porque 

e l  brazo de im pulsión  es accionado m ediante l a  pa­

la n c a  in term ed ia  por e l  émbolo d e l m ic ro c ilín d ro  -  

a l  r e c i b i r  é s te  un im pulso neum ático, de t a l  forma 

que e l  g a n ch ito  a n te r io r  que va s o lid a r io  a l a  men 

cionada p ie z a  de im pulsión  se s itú a  en su .pensióión  

máxima de tr a b a jo  por debajo de l a  a g u ja  y  en con- 

d id io n e s de r e t i r a r  e l  h i lo  su p e rio r  de debajo d el 

p r é n s a te la s , a l  r e c o b r a r e l vá stag o  d e l c i l in d r o  su 

p o s ic ió n  de rep o so , por e fe c to  de su m uelle  recupe 

ra d o r, y  en e l  momento que se interrum pe e l  paso -  

d e l a ir e  por l a  e le c t r o v á lv u la  co rresp o n d ien te  d e l 

c o r t a - h i lo s =

1 1 = CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM 

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER.' Según 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y c a ra c te r iz a d o  porque 

e l  m ic r o - c ilin d r o  neum ático t r a b a ja  en sincronism o 

con e l  c o r t a - h i lo s ,  pero con un brevísim o re tra s o  

con re sp e c to  a aq u él , para que secuencialm ente se 

c o rte n  prim ero lo s  h i lo s  y  seguidam ente se r e t i r e  

e l  h i lo  su p e rio r  por l a  a c c ió n  de un re g u la d o r de 

c o n tro l e in d is tin ta m e n te  con e l  p ré n s a te la s  a r r i ­

ba o abajo»

1 2 . CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM



-  1 8  -

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER, Según 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  c a ra c te r iz a d o  porque 

e l  mencionado d is p o s it iv o  r e a l i z a  una fu n ció n  com­

p lem en taria  c o n s is te n te  en r e t i r a r  e l  h i lo  su p e rio r  

de debajo d e l p r é n s a te la s , después d e l c o rte  de lo s  

h i lo s  su p erio r  e i n f e r i o r  (a c c ió n  d e l c o r ta - h ilo s )  

para que a l  i n i c i a r  un nuevo cosido  queden ambos -  

h i l o s ,  su p e rio r  e i n f e r i o r ,  s itu a d o s en e l  re v é s  de 

l a  t e l a  que se c o se .

13 .  CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Según 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  c a ra c te r iz a d o  p or es­

t a r  dotado e l  co rta d o r de h i lo s  propiam ente d ich o , 

de un d is p o s it iv o  de a p e rtu ra  d e l te n so r  común e -  

iiite rca m b ia b le  para l a s  d is t in t a s  m odalidades de a c ­

cionam iento m ecánico , e l é c t r i c o ,  o e le ctro n e u m á ti-  

co y  de a p lic a c ió n  in d is t in t a  según e l  grado de auto' 

mación d e l puesto  de c o s tu r a 0

1 4 . CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM 

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Según 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  que se c a r a c te r iz a  -  

por r e a l i z a r  mecánicamente l a  a p e rtu ra  d e l te n so r  

a l  in c o rp o ra r  sobre su propio  e je  y  p o s te r io r  a  -  

sus d iso o s una chapa d e s liz a n te  e s p e c ia l  que d isp o ­

ne de una pestañ a que in te r c a la d a  en tre  l o s  d is c o s  

nos r e a l iz a  su a p e rtu ra  m ediante l a  t r a c c ió n  d e l -  

alma de un c a b le  con funda a l  p re s io n a r  con e l  ta ló n  

d el p ié  h a c ia  a t r á s  sobre e l  p ed al de accionam ien­

to  y  empujar su v a r i l l a  a r t ic u la d a  sobre e l  extremo

iz q u ie rd o  de l a  base b a scu la n te  de l a  palan ca  de -
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embrague d e l m otor, l a  cu a l a l  p iv o ta r  en su e je  de 

g ir o  tr a n s m it ir á  su movimiento a l  alma d e l ca b le  -  

que a l  e s ta r  s u je ta  a  una p ie z a  g u ia  co lo cad a  sobre 

l a  base b a sc u la n te , conduce consigo  a l a  chapa des­

l i z a n t e  e s p e c ia l  consiguiendo a s i  por empuje de su 

p estañ a  sobre l o s  d is c o s , a f l o j a r  e l  te n s o r , l a  —  

chapa d e s liz a n te  de a p e rtu ra  reco b ra  su p o s ic ió n  -  

p r im it iv a , m ediante un m u elle  de p re s ió n  puliendo 

a s í ,  r e a l i z a r  in f in id a d  de c ic lo s  sucesivam ente.

1 5 o CORTADOR DE EIIOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segdn ' 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  c a ra c te r iz a d o  porque 

e l  im pulso m ecánico p ro d u cto r de l a  fu n c ió n  r e iv in ­

d icad a  an terio rm en te se produce m ediante un im pulso 

de c a r á c te r  e le ctro -m a g n é tic o  por medio de un c i l i n ­

dro neum ático de sim ple e fe c to  o un e lectro im á n  aco­

p lad o  en e l  extremo p o s t e r io r  de l a  v a r i l l a  d e l me -  

canismo de a p e rtu ra  y  de form a in te rc a m b ia b le , de -  

modo que l a  tran sfo rm ación  de una u o tra  e je c u c ió n  

sobre l a  misma máquina pueda r e a l iz a r s e  de una f o r ­

ma sim ple con e l  in tercam bio  de un mínimo de p ie z a s .  

1 6 . CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL I  DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segdn 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  que se c a r a c te r iz a  -  

por e s ta r  dotado de un m ic r o -c ilin d r o  de a p e rtu ra  -  

in co rp o ra d o , de sim ple e fe c to  y  con raco rd  de alim en 

ta c ió n  i n t e r i o r  o e x t e r io r  a l a  máquina y  d estinado 

a p ro d u cir  e l  im pulso de a p ertu ra  d e l te n s o r  en s in ­

cronismo con determ inados mecanismos de c u a lq u ie r  -  

máquina de c o s e r , dotada de lo s  m edios electro-neum á
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t i c o s  convenientes»

1 7 » CORTADOR DE HIIOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segán 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  c a ra c te r iz a d o  por -  

un sistem a de au to m atizació n  d e l c o r t a - h ilo s  y  d is  

p o s it iv o s  com plem entarios por m edios electroneum á- 

t i c o s ,  c o n s is te n te  en una d is p o s ic ió n  en s in c r o n is ­

mo de lo s  d iv e rs o s  elem entos de co sid o  para conse­

g u ir  l o s  f i n e s  d e l enunciado.

1 8 . CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segán 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  c a ra c te r iz a d o  además, 

porque lo s  elem entos que forman e l  conjunto son: -  

una máquina de c o se r  dotada de c o r t a - h ilo s  y  d isp o ­

s i t i v o s  com plem entarios, con l a  in co rp o ra c ió n  de -  

v a r io s  d is p o s it iv o s  de accionam iento neum ático, un 

motor de accionam iento p o sic io n a d o r de a g u ja  y  un 

c o n tro l e lectro n eu m á tico  que s in c r o n iz a  l a  a c c ió n  

de lo s  dos prim eros.

1 9 . CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segán 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  c a r a c te r iz a d o s  porque 

con r e la c ió n  a l a  máquina de co se r  se emplea un mo­

d elo  co n ven cio n al, que conservando to d as l a s  c a ra c ­

t e r í s t i c a s  fu n c io n a le s  se l e  in corp oran  l o s  s ig u ie n ­

t e s  elem entos:

A) Un c il in d r o  de sim ple e fe c to  para a c c io n a r  neumá­

ticam en te e l  mando in v e r s o r  de puntada, su stitu yeifr-

do e l  im pulso manual d e l  mando de in v e r s ió n  propio 

de l a  máquina por un im pulso neum ático a c c io n a b le  -
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5 .-

10 .

15 o

20.

25 .

a vo lu n tad  por l a  t e c l a  de un m ic ro rru p to r .

B) Un c il in d r o  de sim ple e fe c to  para accionam iento 

d e l p r é n s a te la s . E l im pulso neum ático m antiene e l  

p r é n s a te la s  en p o s ic ió n  e leva d a  c-uando e l  motor
t

e s tá  bajo c o r r ie n te  y  l a  máquina parada, automá­

ticam en te e l  p r é n s a te la s  p is a  l a  t e l a  a l  i n ic i a r s e  

l a c o s tu r a , es d e c ir  a l  poner l a  máquina en marcha. 

R esultado de e s ta  fu n c ió n , es que e lim in a  o hace -  

in n e c e s a r ia  l a  p a lan ca  manual de accionam iento d e l 

p r é n s a te la s  o p a lan ca  r o d i l l e r a .

C) Un c il in d r o  neum ático de doble e fe c to  que accio n a  

un c o r t a - h i lo s .

D) Un c il in d r o  neum ático de sim ple e fe c to  d e s tin a ­

do a  l a  a p e rtu ra  d e l te n so r  en sincronism o con e l  

c o r t a - h i lo s .

Ef Un c il in d r o  neum ático de sim ple efecto- destinado 

a l  accionam iento d e l r e t i r a - h i l o s  y  en sincronism o 

con e l  c o r t a - h i lo s .

20 . CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Seglín 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  c a ra c te r iz a d o  además 

p o r un c o n tro l e lectro n eu m ático  que agrupa en un -  

bloque p a r a le lip é d ic o  lo s  d iv e rs o s  elem entos que -  

asegu ran  por medio de a ir e  comprimido una fu n ció n  -  

suave y  ex a cta  de lo s  mecanismos an teriorm ente men­

cio n a d o s.

Consta de una entrada a ir e  con su equipo de f i l t r a ­

do, r e g u la c ió n , medida y  lu b r ic a c ió n ;  t r e s  c ir c u i t o s  

neum áticos, lo s  dos prim eros s im ila r e s  que alim en tan  

a sendos c i l in d r o s  de sim ple e fefito  por medio de un30
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re gu la d o r u n id ir e c c io n a l de caudal y  una e le c t r o -  

v á lv u la  3/2 para accionam iento resp ectivam en te d e l 

mecanismo in v e r s o r  de puntada y  d e l p r é n s a te la s ;  -  

e l  t e r c e r  c i r c u i t o ,  se compone de un d is tr ib u id o r  

5 ,_  5/2 y  una e le c tr o v á lv u la  3/2 que alim en ta  un c i l i n ­

dro de doble e fe c to  para accionam iento de un c o r ta -  

h i lo s  y  dos c i l in d r o s  de sim ple e fe c to  para a p e rtu ­

r a  d e l te n s o r  y  r e t i r a - h i l o s  re sp e ctiv a m en te .

21 . CORTADOR DE HIIOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM­

IO. PLEMENTARIOS APLICABLES A MAQUINAS DE COSER. Segdn

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  c a ra c te r iz a d o  porque 

lo s  elem entos componentes de l a  r e iv in d ic a c ió n  an­

t e r io r  van conectados en un bloque p a r a le l ip ld ic o  

dg dim ensiones re d u cid a s  s itu a d a  debajo d e l ta b le r o  

1 5 « de l a  máquina de c o s e r , quedando a l  e x t e r io r  y  en

lu g a r  a c c e s ib le  l a  entrada de a ir e  con su equipo de 

f i l t r a d o ,  re g u la c ió n  y  medida; a s í  como l a s  t r e s  -  

e le c t r o v á lv u la s ,  lo s  dos re g u la d o re s  de caudal y  -  

lo s  co rresp o n d ien tes  c in co  ra c o re s  de s a lid a  para 

20. a lim en tació n  de lo s  c i l in d r o s  neum áticos correspon ­

d ie n te s .

22 . CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICADLES A MAQUINAS DE COSER. Segón 

r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s  y  c a ra c te r iz a d o  porque

25. a excepción  d e l mecanismo in v e r s o r  de puntada, lo s

demás elem entos y  d is p o s i t iv o s  in co rp o ra d o s, son -  

mandados p or un p ed al dnico incorporado en e l  b a s t i ­

dor de l a  máquina, con l o  c u a l e l  o p e ra rio  t ie n e  -  

sus manos completamente l i b r e s  p ara  d i r i g i r  l a  ope- 

30 . ra c ió n  de c o s id o . A t a l  f i n ,  e l  p ed al ónico m encio-
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nado por medio de una a r t ic u la c ió n  de ángulo y  t i ­

r a n te , a cc io n a  e l  m otor en su marcha le n t a ,  ráp id a  

y  c o r te  de lo s  h i l o s ,  a s í  como e l  accionam iento d e l 

p r é n s a te la s  por medio de un c ir c u i t o  a u x i l ia r  man­

dado por un m icro rru p to r.

23 . CORTADOR DE HILOS UNIVERSAL Y DISPOSITIVOS COM­

PLEMENTARIOS APLICADLES A MAQUINAS DE COSER.

Segiin se d e sc r ib e  y  r e iv in d ic a  en l a  p resen te  me­

m oria, que co n sta  de VEINTITRES h o ja s  m ecan ografia­

das por una s o la  de sus ca ra s  y  lám inas de d ib u jo s 

que se acompañan.

A
M anuel BQ erfo

P> P- /  ///
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