PERFECCIONAMIENTGS EN MAQUINAS PESADORAS AUTOMATICAS.

' ézaﬁuZzndw - INDUSTRIAS RUBUT, S.L.y entidad sspafiola,
résidanta’en: Crta. de Valancié—Alicante

Km 248, ALBACETE.

‘La bresente invencidn'tiena por objeto unos
perfeccionamientos introducidos en mdquinas pesa

" doras automdticas, electrdnicas, especialménte
destinadas a manipuiar productos dificiles, fra-

5. giles o irregulares, como pueden ser patatas fri



- 10,

15,

20,

250

30,

tas, caramalos etc,

La mdguina pesadora segdn la presente invencidn se cons~ ;

ltituye de una tolva vibrante de la que el material a pesar pa-,

]
rior y mandadas por un sistema de palancas. La bascula dispo-?

H

sa a la béscula a través de un canal vibrador. El plato de la

bascula esta formado por dos piezas abatibles hacia el inte-

ne de una aguja indicadora desl peso que se encuentra er cada
momento en la bascula y una aguja de programacidn que tiene
por misidn la programacidn del peso que se desea pesar. La
parte mdvil de la bascula va montada sobre un eje, el cual a
su vez va montado por sus extremos en los que termina en sen-
dos alojamientos hemisféricos en los gue se alcjan las puntas
cénicas de ambos tornillos, montandose entre cada dlojamiento |
y la respectiva ﬁunta cdnica una serie de bolas que dan una

gran sensibilidad al aparatoc lu cual se traduce en una mayorA

exactitud de las pesadas. La bascula incorpora un squipo gleg'
tranico mandado mediante dos celulas fotoselectricas, de las :
cuales la primera es de aproximacidén a la pesada y la segunda

entra en accidn cuando se llega al peso exacto. FEstas dos ce-:
lulas que reciben la luz de sus correspondientes lamparas excig
tadoras, se desplazan y situan acompafiando a2 la aguja de pro-

gramacidn y son obturadas por una bandera que acompafia a la

aguja mdvil de lectura de peso. Cuando la bandera corts sl 7
haz de luz correspondiente a la primera celula, se hace que el
caudal de alimentacidn disminuya considerablemente, encontran—z
dose ya el peso en las proximidades del péso programaﬁu cdmplg;
to, siendo la segunda celula la encargada de cortat sl citado .
caudal cuando se completa el peso exacto, lo cual se logra pe;i
Facfamente debido al reducido caudal. ;

El equipo electrdnico tiene a su cargo los siguientes co-|
i



i0.

15.

20,

3o.

metidos: 7
a) reguiar 8l caudal des salida de la tolva principal

b);cantrolar la entrada de producto en el canal de alimen
tacidén a través del regulador de paso
c) regular el caudal en el canal de alimentacidn
d)_cortar el suministro a la hésculg, en el preciso ins~- |
tants sn que se completa el peaso
@) poner en marcha el meéaﬁismo de apertura
f) accionar el sistema de absorcidn de - 1nerc1as.
Para una_mejor compransidn de la prassente invencidn se ha
ce a continuacidn una-descripcién détéllada-con referenpla a
los planos adjuntos, en los cualas. ' - ,; -
La figura 1 representa asquamaticamente und vxsté frontal
de la bdscula sejln la presente invencidn, ';
La figuré 2 representa un detalle de le bdscula represen-|
tada en la figura 1. . 7 ‘. a
La figura 3 muestra como 8e: efectua el montaja del eje de
ls parte mdvil de la bascula. ’ ‘
-NOTA - )
Deécrita suficiéntements la naturaieza del invento, asi.

como la manera de reslizarlc en la prédctica, debe hacerse cong

tar que las disposiciones anteriormente indicadas son suscepti

bles de modificaciones de detalle en cuanto ho'alteran su priﬂ
cipio fundamental, siendo lo que constituye la ssencia del re- 
Férida inuen£o y por lo que se solicita Patente de'Invencién
por 20 afios en Espafia, sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS
PESADURAS AUTOMATICAS, caracterizéndose por lo siguiente:

18,- perfeccionamientos en méqdinas pesadoras automiti-
cas, caracterizados porque se dota a cada méquina de una telva

vibrants que desemboca a través ds un mecanismo regulador de
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paso en un canal vibrante que conducs ei productoc al platillo
de la bdscula, el cual esta dividido en dos mitades abatibles
que son mantenidas en posicidn mediante un juego de palancas y
dos resortes mientras recibe el proauctd Yy que se abren mediap
te un mecanismo de apertura y expulsiﬁn accionado por un motar
a través de un embrague electroﬁagnético, el cual entra en ac=-
cionamiento cuantdo la aguja de lectura se encuentra con la agu
jarda,programacién poniendo en funcionamiento un aquigc elec-
trédnico encargado también de regular la salida de la tolva, el
caudal del canal de alimentacidn, corta el suministro a la bés
cula cuando se completa el peso y acciona el sistema de absor-
cidn de inercias para evitar que siga cayende el producto an-
tes de que el platillo retorne a su posicidn de cerrado.

28,- Perfeccionamientos segln la reivindicacidn i, carac-
terizados porque el eje de las partes moviles se monta entre
dos cojinstes de juego ajustable que presentan sendos alo ja-
mientos de forma hemisférica concava, que sirven de pista a bo
las, con juege ajustable mediante punhtas clnicas roscadas al
soporte fijo y frenadas mediants contratuercas.

38,- perfeccionamientos seqdn la reivindicacidn 1, carac-
terizados porque se disponsn dos celulas fotoeléctricas que
reciben la luz ds sus correspondientes lamparas excitadoras,
aconpaffando 2 la aqgujs de programacidn y son obturadas por unsa
bandera que accmpafia a la aguja de lectura de peso, de forma

que cuando la bandera corta el haz de luz a la primera célula

‘{disminuye considerablemente la alimsntacidn en las proximioca=-

des del peso completo siendo la sequnda célula la qus corta el
suministro por completo al completarse el peso exacto.
42,- perfeccionamisntos an mdquinas pesadoras automaticas

tal y ctomo queda sustancialmente descrito en la presente Mema-
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ria, e ilustrado en los adjuntos dibujos. 7
Esta Memoria consta de 5-hojas escritas a madquina por una
sola cara.
Madrid 2 & Agy 7(75
INDUSTRIAS ROBOT, S.L.
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ESCALA VARIABLE.
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