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Esta invención tim e  por objeto det ©minado 3 perfeccio­
namientos introducidos m  la s  bobiaadoras de pifes ináepea- 
41 entes, ¿otadas de dispositivo guía-hilos vm sm M t que 
arrastra  la s  bobina®, evitando irregularidades de ©arrolla- 
alentó , bobinando a gran velocidad, a p a r tir  de madejas 
convencionales o fraccionadas, de basadas m  forma d© to r-  
tda u o tras, como la s  bobisadoras de bobina canica que ss 
apoya sobre un guia-hilos cilindrico, de ramo-as helicoidales, 
generalmente de dos pasos ©puestos, que reyerte e l hilo re -  
gulemeate sobre l a  bobina, apoyándose ésta por su propio 
peso sobre el guía-hilo, que lo a rrastra  por simple adheren­
c ia , dejándose' progresivamente ©1 eje de l a  bobina respec­
to  a l  del gala-hilo, a medida que se produce ©1 ©arrollamien­
to del h ilo , formando normalmente, m  ©1 plano coaáa a los 
dos ©Jes, un ángulo peques©, o nulo respecto a l  eje del 
guía-hilo c ilindrico , habiéndose previsto un dispositivo que 
evita que, bajo ciertos regímenes de bobinado, ©1 hilo se 
amontone en lugares preferentes de l a  bobina, estando dota­
das dichas bohtaadcras de un corta-hilos convencional.

Este tipo de bobiaadora es muy conocido, pero presenta 
varios inconvenientes, cuando el h ilo  se enreda del lado de 
la  madeja, por ejemplo, y se introduce por grupos hacía l a  
devanadora, provocan^ su bloqueo*

Entonces, casi siempre se produce una ruptura, ya que 
incluso s i  existe un dispositivo de seguridad que para la  
bobinadora, dadas l a  elevada velocidad de bobinado y ©1 gran 
diámetro de la s  bobinas, l a  inercia de ésta  provoca una 
tracciáa exagerada sobre el h ilo .

Cuando no hay rotura del hilo se produce & desmorona* 
misato de loa bordes de l a  bobina»



Admás» sil ampios? bobinadoraa de pdas ladepeadientes, 
con motores individuales» el arranque del guía-hilo que 
arrastra  l a  totdna puede sar demasiado, bru tal, en particu­
la r  coa e l sistema de oscilación del guía^hilo, ta l  como se 
lleva a  cabo m  esta bobinadora o can ille ra ,

HfiCtivwieats, en determinadas posiciones de oscilación 
de este guía-hilos l a  bobina descansa solamente sobre m  pe­
queño sector de su gm eratriz y cuando el arranque es dw a- 
alado bru tal, se produce un notable deslizamiento entre la  
bobina y el guía-hilos, sobretodo a gran velocidad, y enton­
ces se produce un «Óbito calentamiento de la  materia, que 
resu lta  dañada» especialmente cuando se tra ta  dé hilos sin­
té tico s en los que se produce una plantificación*

Por esta razón resu lta  preferible que d  arranque sea 
progresivo. Ahora bisa s i  el arranquo del gafa-hilo debe 
ser progresivo» m  asimismo necesario que en frenado» en 
caso de sobretensión del h ilo , sea eficaz, pues m  caco con­
tra r io , dado que l a  bobina estaría  parada antes que e l guía- 
h ilo , igualmente habría nesgo de calentamiento de l a  mate­
r ia  sobre d  guía-hilos y deterioro de l a  misma.

Xa bobinadora perfeccionada» objeto do esta solicitud 
de Patento» propone evitar estos diversos inconveniente».

SñgSa ésta invención Xa bobinadora se caracteriza por 
«1 hecho de que por lo menos uno de los extremos del eje del 
guía-hilos y de l a  bobina» está dotado de un movimiento re ­
lativo  de oscilación alternativo, sensiblemente perpendicu­
la r  ©i plano definido por los ejes de l a  bobina y del guía- 
h ilo , cuando se hallan en dicho plano, el movimiento de os­
cilación m  llega, prácticamente, a comunicar ninguna osci­
lación vertical sensible a la  bobina» estando acompañada la
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óse ilación del guía-hilo o de la  bobina» de medios de acolín 
modulada para mantener él hilo en l a  ranura del guía-kilo, 
cualquiera que sea la  posición del eje del guía-hilo en re­
lación con el eje de la  bobina» estando combinados los mo- 

65 dios antes indicados, con medios que evitan el movimiento 
intempestivo del k ilo  ea relación con la  bobina, tanto en 
l a  puesta en marcha como en el frenado, a saber i

-  ün convertidor de par que determina un par lo más 
uniforme y moderado posible solare e l guía-hilo» ea él momea-

70 to  del arrenque*
-  Medios sintom áticos de paro sim ultáneo en érg ico .

-  Bel motor de accionamiento,
-  Be l a  bobina.
-  Bel'.- guía-hilo, con todos los árganos que lo acolo»

75 asa desde e l momento ea que se ejerce una tracción exagerada
por e l hilo de alimentación, frenando dichos medios, prefe­
rentemente, y bruscamente, la  bobina.

3L convertidor de par empleado está concebido para que 
proporcione un débil par ea el momento de arrancar la  máqui- 

80 na, pero que, contrariamente» produaca un per resisten te  con­
siderable cuando se produce el freno do su parte accionadora. 
Con este f in  se empleará, por ejemplo» un convertidor del ti»  
po de mordaza oscilante, que se aplica, bajo el efecto de la  
fuerza centrífuga» contra el in te rio r de un tambor y ea el 

85 cual la s  mordazas son solidarias de l a  parte accionada por el 
convertidor, cuya acción se ve ayudada constantemente por unos 
resortes de esfuerzo regulable, y cuya disposición peralte qué 
se produzca un efecto de apriete aumentando considerableQmte 
el par transmitido por el convertidor, cuando funciona reteni­

do do en relación con su funcionamiento de arrastre*



Segán una realización preferente, se hace o sc ilar el e^e 
del guía-hile, solamente por «St lado de menor diámetro de l a  
bobina. Además, para llevar a l a  práctica los medios de cocida 
modulada, m  dispone fie una guía an fonaa de vfiatago móvil, 
dispuesta antes fie la  entrada del hilo m  e l gwísrhilo remi­
rado, estando inclinado dicho vástase de modo que efectáe un 
guiado Cada vez más considerable hacia s í  ex tra»  menor de 
l a  bobina, estando dotado do oscilaciones, siguiendo la s  fiel 
extremo móvil del guía-hilo. Estos medios de acción modulada 
pueden incluso estar constituidos por un guía-hilo en forma 
de vástago móvil dispuesto antea de la  entrada del hilo en el 
guía-hilo raauraáo, estando inclinado dicho vástago de guía 
de modo que lleve a cabo un guiado sobre & hilo cada vez más 
intenso hacia el extremo menor de l a  bobina, combinando dos 
movimientos superpuestos destinados a controlar til desplaza­
miento fiel vástsgo, a  saber:

a) oscilaciones siguiendo la s  d d  extremo móvil del 
guía-hilo»

b) una separación progresiva d d  guía-hilo, a medida que 
se produce el aumento de reláman fie la  bobina.

La separación del váatago de guía en relación con el 
guía-hilo varía rápidamente «a principio del aumento de vo­
lumen de l a  bobina, para estabilizarse seguidamente durante 
todo el arrollamiento de la  bobina.

Segán una realización preferente, él control de la s  di­
versas maniobras de freno se efectáa a p a r tir  de un bucle de 
hilo que se forma entre una polea de reenvío y e l extremo de 
una palanca oscilante atraída elásticamente, l a  sobretensión 
del hilo acorta el bucle y hace osc ilar l a  palanca que accio­
na la s  diferentes maniobras de paro y freno. Hesulta práctico
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efectuar este frenado de la  bobina por raedlo de un dedo 
accionado por la  palanca oscilante y que se introduce en un 
anillo  elástico solidario de la  bobina y concéntrica a ésta, 
este raedlo se adapta bien a un esfuerzo de freno de la  bobina 

125 que aumenta a medida que la  bobina crece,
Sal como ya se ha v is to , se frenan enérgicamente varios 

árganos de l a  bobinadora, especialmente el motor que se frena 
enérgicamente por un freno de cin ta accionado mecánicamente 
por la  palanca oscilante antes indicada*

130 Coa este f in ,  se ha previsto un dispositivo multiplicador
de esfuerzo entre l a  palanca oscilante controlada por e l bucle 
de hilo y el dedo de freno que actáa sobre l a  bobina.

Segán una realización preferente el dispositivo m ultipli­
cador de esfuerzo está constituido por el peculiar montaje del 

135 resorte de atracción de l a  palanca oscilante* que presiona en 
»im posición de equilibrio inestable* por encima de -la cual 
actáa en el miento sentido que el bucle de h ilo .

Para concretar lo hasta aquí indicado en lo que concierne 
a la  osoilaoión del guía-hilo, por lo meaos uno de loe ejes 

140 del guía-hilo oscila alrededor de taño de sus extremos, estando 
dotada su o tra  mitad de un movimiento alternativo que asegura 
l a  oscilación en la s  condiciones deseadas. Si otro extreme del 
árbol oscilante del guía-hilo está articulado alrededor de una 
junta universal que asegura el arrastre  sn rotación de dicho 

145 árbol oscilante* a p a r tir  de un árbol que no está sometido al 
movimiento de oscilación.

Ea este caso, e l árbol que no está sometido & oscilación 
no g ira  y está vinculado al árbol oscilante del guía-hilo por 
un rodamiento a ró tu la, incrustado en el eje fijo  alrededor 

150 del cual una polea loca* en rotación sobre dicho eje, dotada



de tetones fijados en la s  lumbreras de una corona circular 
fijada sobre el árbol oscilante, asegura el a rrastre  de áste. 
la  corona circular cubre parcialmente un saliente circular de 
la  polea loca sobre la  que están dispuestos loa tetones f i ja -  

155 dos en la s  lumbreras de la  corona.
Se ha dispuesto una junta ligera  y circular entre el fon­

do de la  corona circular y el extremo del esealonamiento c ir ­
cular de la  polea loca* Se ha dispuesto un tope de agujas 
entre la  polea loca y un esoalonamiento de su eje de giro,

160 sobre el cual l a  polea se apoya presionada por la  junta elás­
tic a . El extremo del árbol oscilante del gula-hilo está f i ja ­
do en un rodamiento de ró tu la , incrustado en una plataforma 
oscilante»

Otras ventajas y particularidades del invento se pondrán 
165 de manifiesto en el transcurso de la  descripción que sigue,

que constituye un ejemplo, no lim itativo, representado en los 
dibujos que se acompañan, los cuales representan:

Fig. 1.- Vista en perspectiva, esquemática, del conjunto 
de la  bobinadora*

170 yig, a,» Vista esquemátíoa de detalle del freno de la
bobina.

Fig. 3*- Vista esquemática de una parte del dispositivo 
de mecánica entre l a  palanca oscilante y el dedo de 
frenado, en la  posición de bobinado.

175 f i g ,  4.«* Vista esquemática del mismo dispositivo de la
Fig. 3, en posición de frenado.

Fig» 5«- Vista en sección del árbol oscilante.
Fig. 6. -  Vista esquemática, «a perspectiva, de los prin­

cipales órganos de la  bobinadora, a saber, el porta-bobina y 
18Q el guía-hilo, con sus Órganos de control#

6*-
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Fig» 7 .-  Vista esquemática en planta de una bobina y del 
guíachilo racurado, cuando sus ejes están en el mismo plano.

Figuras 3 y 3 .-  Vistas esquemáticas similares a las de 
la  Pig, 7, mostrando posiciones extremas de la  oscilación del.

185 guía-hilo ranurado.
Fig. 10.- Vista de p e rfil de la  bobina del guía-hilo y 

del vástago de guía.
Fig. 11»- Vista en sección longitudinal del embrague de 

mazos, para que el arranque sea progresivo.
190 Fig. 12.- Vista en sección transversal, correspondiente

a l embrague representado sn la  Fig. 11*
Eefiriáadoaos concretamente a dichos dibujos, pasamos 

seguidamente a describir, con mayor detalle las  particularida­
des de los perfeccionamientos en las  bobinadoras de páas in - 

135 dependientes, objeto del invento.
lia bo binador a se compone, esencialmente, de un guía-hilo 

ranurado rotativo -1 -, que gira alrededor de un eje -2- dis­
puesto entre los soportes -3- y -4- y de un porta-bobina -5-, 
acatado de manera que pueda g irar alrededor del eje -6- f i ja -  

200 do por un medio conocido -7- sobre un brazo -8-* pudiendo 
osc ilar alrededor fiel eje -9- fijado sobre la  máquina.

Sobre el porta-bobina -5- está asimismo fijada una aran­
dela fie caucho -10-, frente a l a  cual se ha dispuesto una pa­
lanca -11- lib rea  ente montada sobre el eje -12- fijado sobre 

205~ el brazo —8- porta-bobina. 13a uno de los extremos de la  pa­
lanca -11- se halla  fijado un resorte de tracción -124-, que 
está anclado sobre un punto fijo  de la  máquina.

Sobre el cuerpo de la  palanca -11— se halla  fijado un 
dedo o saliente -13- que puede penetrar m  la  arandela -10-* 

210 SI extremo de la  palanca -11-, en e l que se halla fijado
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©1 resorte -124-', está unido a un. cable -14-, que pasa por un 
ojete -15- y prolongado por un resorte -16- a© arro lla  a un 
rodillo  -17- fijado a una escuadra - 18-  que es osc ila to ria  a l­
rededor de un eje - 79-  unido a una segunda palanca -19-, por 

215 una b iela - 20- .  la  palanca - 19-  oscila sobre un eje f ijo  - 211-  
• • que pivota dentro de un manguito - 22-  que forma parte del 

cuerpo de la  bancada -23-* El eje -211- se prolonga por el 
otro lodo de l a  bancada - 23- ,  formando una palanca acodada 
- 2 1 Sobre s i eje - 211-  se halla igualmente fijada una ex- 

220 céntrica -24- que acciona un pequeño patín de rodillo  -29- f i ­
jada sobre una palanca - 25-  que puede oscilar, en un extremo, 
alrededor del eje -26-, fijado sobre el cuerpo de la  bancada 
-23-* Se sobreentiende que los ejes -26- y -79- son general­
mente d istin to s. En el otro extremo de esta palanca oscilante 

225 está fijado un rodillo  -27- sobre el que pivota el extraño de 
la  b iela vertical -28- cuyo otro extremo - 30-  aetda sobre una
leva -31- solidaria de un eje -32-. Bicho eje -32- gira lib re -

$

mente en un cojinete -33-. Sobre el eje -32- se ha fijado una 
segunda palanca -34- dotada de un espolín -35- que pasa por 

230 debajo de una lámina - 36-  que puede pivotar alrededor del 
eje - 37- ,  fijado en el punto - 38-  de la  bancada - 23-  de la  
máquina.

la  lámina - 36-  pasa también bajo una segunda lámina - 39-  
so lidaria de un micro-ruptor -40-, fijado sobre el eje -37-* 

235 Sobre el eje -32- asimismo s® ha dispuesto una manivela
-41- cuyo extremo acciona una biela -42- so lidaria  de un re­
sorte -43- fijado a una correa -44- que rodea una polea -45* 
fijada sobre el eje -46- del motor de accionamiento -47-*

Sobre el eje -46- se ha fijado una polea -212- que accio- 
240 na o tra polea -213-, fijada sobre el eje -214- por intermedio
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fie una correa - 215- .  las poleas - 212-  y - 213-  serán» prefe­
rentemente» escalonadas, a fin  fie que pueda variarse l a  velo­
cidad fie l a  bobinafiora. Sobre el e je .-214- se halla fijada una 
segunda polea -215- que acciona una. polea -54- por medio fie 

245 una .transmisión por correa -217v Bn el extremo opuesto fiel eje 
-214- está fijada una tercera polea - 218-  que acciona la  polea 
del fiador -57- por medio de la  correa -219-* Sobre e l eje -214- 
asictismo está fijado un to rn illo  sin  fin  - 220-  que acciona un 
piñón de to m illo  sin fín  - 221- ,  sobre cuyo árbol está fijado 

250 un sistema fie parafinado rotativo - 50-  y una excéntrica -51-*
Para hacer que el arranque sea progresivo, se ha previsto 

un embrague de rasaos dotados de resorte, que permite la  regu­
lación de una pre-aplicación fie los naso o sobre la  p is ta  de 
a rrastre  fie la  polea que a rrastra  a l guía-hilo y los otros ele- 

255 cientos fie l a  máquina.
Haciendo referencia a la s  Figuras 11 y 12 vemos que la  po­

lea  -213- está compuesta de tres  elementos principales? un cuer­
po fia polea - 270-  arrastrada por la  correa -215-* Dicha polea 
-270- g ira libremente alrededor del eje -214- y sobre los roda- 

260 mi entos - 271-* En el in te rio r de dicha polea - 270-  está fijado
un anillo  o tambor - 272- ,  que sirve de p is ta  de arrastre de la  
polea por lo s mazos -273-*

los meso a - 273-  pivotan libremente sobre los tetones -274-
fijados sobre una piasa circular -275-« ‘ '*.......

265 Esta pieza -275- está fijada por medio del tom illo  -276-
aobre un anillo  fie placa -277-* Sobre l a  placa del anillo -277- 
eatáa fijados unos tetones - 278- ,  y dicho anillo  -277- está 
bloqueado sobro el árbol -214-, gracias a l tom illo  -279- acce­
sib le  por la  lumbrera -280- d© la  pieza -275-*

los bucles -281- y -282- del resorte de arrastre  -283-270
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estáa vinculados, uno al tetón -278- ds la  pieza -277- y el 
otro a m  tetón -284- fijado sobre los mazos -273-.

Pe este modo al a flo ja r al tom illo  -276- y a l hacer p i-  
votar la  pieza -275- alrededor de la  pieza -277-* se aumenta o 

275 diminuye la  tracción del resorte -283- y se aplican, con más 
' - ■ o menos fuerza* los mazos -273- sobre la  trayectoria o tambor

de arrastre  —272~. Así la  correa -215- a l hacer g irar la  polea 
-270- m  el sentido de la  flecha -285-, arrastrará* por fricción, 
con mayor o menor suavidad, segán la  tensión del resorte* la  

280 pieza -275- que» a su vez, arrastrará  la  pieza -277- y por lo 
tanto al árbol -214-. A medida que la  pieza -275- coge veloci­
dad, la  fuerza centrífuga desarrollada por los mazos aumenta y 
mejor será la  adherencia, lo que pem ite obtener una adheren­
cia adecuada a Xas diversas velocidades requeridas por la  má- 

285 quina.
Finalmente, el centro del tetón -274- está situado más 

cerca del centro -287- del conjunto que la  p is ta  de arrastre  
-272-, así cuando se frena bruscamente la  polea -270-, los ma­
zos tienden a separarse bajo el efecto de fricción y frenan 

290 adecuadamente la  pieza -275-, y por tanto también el árbol 
-214- así Como el guía-hilo -1-*

Gomo que el resorte - 283-  mantiene siempre en contacto 
el mazo -273- sobre la  p ista  -272-, incluso cuando está para­
do, se puede garantizar un frenado de los mazos sobre l a  pie- 

295 m  -275- hasta el paro completo.
la  excéntrica -51- sirve para hacer oscilar el soporte 

-3- del eje -2- del guía-hilo -1- alrededor del eje - 58- ,  f i ­
jado sobre la  bancada de la  máquina. Este movimiento es provo­
cado por la  palanca en forma de horquilla -59-, que f i ja  una 

300 prolongación del soporte -3- y pivota sobre un eje -60- que
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gira en e l cojinete -61-, fijado sobre la  bancada -23-, estan­
do provisto el eje -60- de un rodillo a escuadra -62-, sobre 
el cual g ira un. patín o c a rr il la  -63-, que está en constante 
contacto coa l a  excéntrica -51-.

305 por o tra  parte ©1 árbol -2 - (Fig. 5) sobre el que está
fijado el guía-hilo, tiene su extremo oscilante apoyado ea un 
rodamiento a ró tu la -160-, solidario del soporte -3 -, mientras 
que él otro extremo está fijado por un segundo rodamiento de 
ró tula -161-, e lc u a l es solidario de un cojinete -162- f l ja -  

310 do ea una pieza -163-, solidaria de la  bancada -23-*
Sobre la  prolongación -164- de 3a pieza -163- g ira loca 

una polea -165-, montada sobre un cojinete dé agujas —166—. 
Beta polea -165- está dotada de dos espolones -167- que atra­
viesan unas hendiduras practicadas ea la  corona -168- fijada 

315 sobre el árbol -2 -.
junta anular e lástica  -169- se incrusta en el inte­

r io r  de l a  corona -168- y se apoya sobre é l la te ra l de la  po­
lea  -165-. Esta junta elástica  tiende a evitar un desplaza­
miento la te ra l de la  polea -165-, que por o tra  parto s© apo- 

320 ya sobre un tope -170- dispuesto concéntricamente alrededor 
de la  prolongación o apéndice -164— solidario d© la  pieza 
-163-,

pe este modo ©1 árbol -2- es sostenido con suavidad la te ­
ralmente y gracias a dos rodamientos a rótula, puede oscilar 

325 libremente. Dado que l a  velocidad de rotación de l a  pieza 
—168— es igual a la  de la  polea —165—, la  junta elástica no 
sufre en absoluto; además los espolones -167- están dotados 
de an illos de material eutolubrificsnté, pudiendo g irar lib re ­
mente a su alrededor, lo que asegura una larga duración, gra- 

335 cias a un desgaste casi inexistente, a pesar de. la  gran velo-
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cifiad de rotación del cilindro,
Por este miase problema fia duración de los (irganos» los 

rodamientos a bolas» y a rótula se escogen de modo que su ira» 
loeidad de u tilización  sea muy inferio r a su máximo.

335 . Bate alaterna de oscilación permite evitar los orrollataien-
tos da an illas o bucles superpuestos en un mismo sitio» que fiá 
lugar a un defecto denominado corrientemente "cinta" a i el len­
guaje técnico» especialmente cuando la  oscilación de uno de los 
extremos del gula-hilo se produce en un plano esencialmente 

340 perpendicular a l plano definido por los ejes de la  bobina y del 
guía-hilo» cuando están en dicho plano.

Ahora bien ésta oscilación del guía-hilo puede provocar 
otros defectos como el que el hilo sa lte  o se escape de la s  ra ­
nuras del guía-hilo por estar insuficientemente controlado,

345 por esta razón (ver Pig. 6) se añade un vástago de guía
que mantiene e l hilo en la s  ranuras, cualquiera que sea la  po­
sición fiel guía-hilo.

Este vástago de guía (ver Figuras 6» 7» 8, 3 y 10), colo­
cado entre los órganos de tensión del hilo y el guía-hilo, pro» 

3$0 ducirá, a l tiempo» un aprisionamiento más intenso en la
zona en que se provocará la  guía del hilo*

Per este motivo» en el oaso de la  bobina cónica la  oscila­
ción del guía-hilo se producirá por el lado del guía-hilo s i­
tuado hacia el menor diámetro de la  bobina» a fin  de que el

355 aprisionado complementario se lleve a oabo en el lugar en que
el hilo está sujeto a una menor velocidad» pero asimismo ee 
observa que cuando la  bobina está vaoía» la  diferencia de ve­
locidad de atracción entre el diámetro mayor y el diámetro me­
nor de la  bobina es mucho mayor que cuando la  bobina esté 11 e- 

360 na. Por tanto tiene importancia que la  conducción o guía del 
hilo varié a medida que se produce el llenado de la  bobina.
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Sobre el rodillo  -222- del apoyo -3 -, está dispuesto a mo­
do de eje» un elemento oscilante -223- sobre el cual está f i ja ­
do e l vástago -224- que conduce él hilo y otro vástalo -225-* 
doblado a escuadra en su extremo -226-* EL extremo -226- del 
vástago -225- qu.e fozma eje de articulación, se s itá s  marcada­
mente a un mismo nivel que la  generatriz in f erior -227- del 
guía-hilo -1 -.

El extremo en escuadra -226- del vástago -225- sirve de 
articulación a una biela acodada -228-, cuyo extremo se ©arro­
l l a  forma de bucle alrededor de la  escuadra -226- y e l otro 
extraño -229- sirve de articulación a una biela lig e ra  -230-, 
fijada sobre un -brazo -231- solidario dél brasa -8 - portador 
de la  bobina -5 -. EL braso -8 - oscila alrededor del eje -9-* 
aunque al movimiento de la  bobina -5- siguiendo la  flecha - 232-  
produce una oscilación del brazo -231- siguiendo la  flecha -233-.

Sobre un cabestrillo  o traviesa -234- de la  can illera , es­
tá  fijada una pieza - 235-  sobre la  que está fijado, en forma re­
gulable* un gancho -236- cuyo extremo -237- puede serv ir de to­
pe a la  b ie la  acodada -228-.

De este modo, para un mimo diámetro de la  bobina, e l eje 
-226- controla la  posición del vástago inclinado -224-* en re­
lación con el del guía-hilo.

Como este eje -226- está prácticamente situado en el mismo 
nivel de la  generatriz -227- del guía-hilo -1 -, cuando el so­
porte -3- oscila  alrededor de su pivote -58- en e l sentido de 
la  flecha -238-, a fin  de hacer oscilar el guía-hilo -1 -, el 
vástago -224- se mueve s i  mismo tiempo que el guía-hilo -1- 
y permanece en la  posición con relación a ésta* en cualquier
momento de su oscilación.

De este modo el hilo está siempre mantenido -del mismo mo­
do en la s  ranuras del guía-hilo y está siempre perfectamente



guiado*
Además, en la  Fig. 6 se puede apreciar qu e, cuando el bra­

zo -8 - está levantado hacia arriba» la  palanca lig e ra  -230-, 
accionada por medio de la  palanca -231-, empuja l a  b iela *228- 
hacia adelante, imprimiendo otro movimiento hacia adelante 
del vástago -224-, por medio del eje -226- y de la  palanca 
-225-, lo que disminuye el roce dado al hilo por cate vástago 
cuando el guía-hilo a rro lla  el hilo sobre «1 diámetro menor 
de la  bobina.

El eje -226- queda aieapre situado en un lugar (cerca del 
eje -58-), en el que e l giro del rodillo -222- prácticamente 
no varía la  posición del vástago -224-, en relación con el 
guía-hilo, en todos los puntos de oscilación da áste.

Si se desea» se puede hacer desplazar más rápidamente 
el pivote -226-, a l principio de la  formación de l a  bobina* 
Para fQT* basta con que la  longitud de la  palanca -230- sea 
notablemente superior a la  de la  palanca -225-* Pero como l le ­
garía un momento «a que el vástago de aproximación -224* ya 
no estaría  en coataoto coa el hilo y no garantizaría el man­
tenimiento del hilo en la s  reauras del ©iía-hilo oscilante 
-1 -, el tope -237- está regulado de modo que, en un momento 
determinado» el eje -226- queda inmovilizado, mientras que 
el pivote -229- está bloqueado igualmente, e l vástago -230- 
peraite que e l brazo -8- prosiga su pivotamieato sin  proble­
mas, durante e l resto de la  formación de la  bobina*

EL esquema de la  Fig. 10, representa, en trazo continuo» 
el hilo -239-, cuando el vástago -224- está en posición de 

acercamiento (bobina vacía) y en líneas de puntos se 
representa el hilo -240- cuando el vástago -224- está en po­
sición de mínimo roce (bobina llena) o con un diámetro su fi-
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eiente para que el acercamiento asa mínimo.
En el extremo de la  palanca oscilante **21- se han fijado, 

425 de modo que puedan g irar libremente, las  ruedecitas -64- de­
lante de la s  cuales hay o tra  ruedecita -65- que gira lib re­
mente sobre el eje -66- fijado en el punto -6?- sobre la  ban­
cada - 23- ,  la  palanca oscilante -21- es atraída constantemen­
te  hacía arriba por la  palanca -19-, l a  biela -20-, la  lava 

430 - 18-  y el resorte -68-, que actóa en ®1 sentido de la  flecha
"F", unido a l a  bancada -23- en el punto -69-,

En la  Fig. 3, se representa una variante en l a  que el pun­
to de fijación  del resorte -68- sobre la  palanca a escuadra 
-18- aa establece en el punto -80- de modo que la  línea reota 

435 que pasa por loa puntos -69- y -89- apenas pasa por debajo del 
punto de articulación -79- de la  palanca a escuadra - 18~. Pe 
este modo, cuando el hilo -72- atrae hacia abajo l a  palanca 
-21-, como consecuencia de un enredo fie los h ilos de alimenta­
ción, por ejemplo, desde el principio de la  oscilación d d  

440 conjunto -21-, -19-, -20-, - 18- ,  la  alineación -80-, -69- pa­
sa casi por encima del eje o pivote -79-, mientras que el re­
sorte -16- es atraído inmediatamente para frenar la  bobina 
-1 -  con una fuerza resultante de l a  acción combinada del re­
sorte -68- y de l a  aportada por e l conjunto -21-, -19»* -20-, 

445 -18- bajo s i  efecto de contracción del hilo (fig . 4}* Be este
modo, l a  tensión exigida e l h ilo  para parar la  bobina y segui­
damente la  bobin&dora está limitada, lo que fa c i l i ta  más la  
eficacia da l a  acción de frenado y permite aumentar la  veloci­
dad de bobinado con paro automático en caso de enredo del M ío. 

450 Se ha dispuesta un rompo-hilo -73- de modo que pueda osci­
la r  sobre el eje -37-. El extremo del rompa-hilo -73- está do­
blado m  ángulo recto segdEn el punto -74- y e l otro extremo
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tem lM  m  una prolongación -75- que pasa por debajo de la  lá ­
mina -39- del micro-ruptor -40- de alimentación del motor -47-* 

455 KL micro-ruptor -40- acciona el contacto del motor, éste
contacte no aparece representado en 01 dibujo.

■ Pasamos a describir, ahora, el funcionamiento de la  bobi- 
• nadora o canillera*

HL hilo -72- que procede de cualquier fuente de alimenta» 
460 ción representada por la  flecha -76- pasa sobre una primera 

ruedecita -64- dispuesta en tal extremo de la  palanca -21- y 
después sobre la  ruedecita f i ja  -65- y seguidamente sobre una 
segunda ruedecita -64- del extremo de la  palanca -21-, para 
formar el bucle de regulación. El hilo -72» rodea seguidamente 

465 a l dador -57-, sostenido por la  guía - 70- ,  pasando después a l­
rededor del parafinador -50-, para apoyarse sobra l a  escuadra 
-74- del rompe-hilo -73-, para arro llarse sobre la  bobina -5-, 
apoyándose en una ranura del guía-hilo ranurado -1-# El guía-
hilo -1- g ira  en el sentido de l a  flecha -77- y a rrastra , en

$

470 rotación, y por adherencia, la  bobina -5 - en el sentido de 
la  flecha -78-,

Cuando el hilo se desenrrolla normalmente de su fuente 
de suministro, el patín -29- está en el hueco déla excéntrica 
-24-} la  palanca en escuadra - 18-  se halla  en posición de re -  

475 poso} el resorte -16- y el cable -14- se sueltan, y ©a conse­
cuencia la  palanca -11- se halla en la  posición representada 
por puntos en la  Pig, 2, es decir, que el dedo -13- so separa 
de la  arandela de caucho -10- fijada sobre <& soporte de bobi­
na -5 -, Curante este funcionamiento, el rompe-hilo -73- e» le* 

480 ventado haeia adelanto, a l propio tiempo que su prolongación o 
apéndice -75- desciende y no actáa sobre l a  lámina del micro- 
ruptor -40» que mantiene cerrado el circuito eléctrico de acolo-
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naaiento dsX motor -47-*
Del mismo modo el patín -29- estando en el hueco de la  

excéntrica -24-, loaos que la  palanca -25- descienda, ©1 igual 
que la  h ie la  -28- y la  manivela -31-, mientras que l a  palan­
ca -34- está en posición bajada y mantiene bajada la  lámina 
-35- que tampoco actúa sobre la  hoja -39- del micro-ruptor 
—40—»

Además estando la  manivela -31- baja, as í como la  manive­
la  -41- y la  b ie la  de vinculación -42-, que deja lib ra  el re­
sorte -43- y la  correa -44- no actúa sobre l a  polea -45-, s i 
bien el motor -47- puede g irar libremente.

Si se llega a romper el hilo -72- o se corta el suminis­
tro» el rompe-hilo -73-, -74- cae, y su parte posterior pivo­
te  hacia arriba levantando la  hoja -39- del micro-ruptor -40- 
que abra el circuito eléctrico que provoca el paro del motor 

-47-*
Si por cualquier causa e l hilo está enredado en su sumi­

n istro  y llega  a ponerse tenso, el bucle que se forma alrede­
dor de la s  pequeñas poleas -64- y -65- so acorta y hace des­
cender la  palanca -21-. La excéntrica -24- pivota y rechaza 
a l patín -29- hacia arriba, haciendo subir la  palonea -25-, 
que eleva a la  b ie la  -28-* El eje -32— es atraído entonces 
en el sentido dé una elevación de la s  manivelas -31-, -34- y 
-41-, lo cual dá lugar, como ya se ha v is to :

-  De una parte, a la  elevación de la  lam inilla -36- y 
de l a  hoja -39- que actúa sobre el micro-ruptor -40- para 
abrir el circuito del motor -47— y pararlo*

— De o tra  parte , levanta la  b ie la  -42- al t i r a r  del re­
sorte -43- y la  correa -44- que se aplica sobre l a  polea -45» 
frena rápidamente el motor -47- y la  polsa -213*



¿demás» la  palanca -21-, a l descender por efecto de la  
tracción exagerada del Mío -72~, hace oscilar hacia adelaa- 

515 te  la  palanca -19- que t i r a  de la  h iela -20-, que haca e lla  
m-í wmn g irar l a  palanca a escuadra -18- levantando e l rodillo  
-17- fijado sobre dicha palanca* El rodillo  -17- acida sobre

..... '• - & resorte -16- y el cable -14-* coa» que el resorte -16-
tiene mayor fuerza que el resorte —'124—* la  palanca -11- es 

520 atraída bruscamente y el dedo -13- se hunde en el anillo  de 
caucho -10- fijado sobre la  bobina -5-* Para hacer aáa rápi­
do y enérgico el frenado» la  distancia entre el dedo -13- y 
el -10- está regulada de modo que la  bobina -5*- resul­
ta  frenada antes de que la  propia bobinadora haya tenido 

525 tiempo de parareo, es decir antes que se produzca el paro del 
guía-hilo ~1~« En consecuencia el hilo -72- queda distendido 
entre e l dador -57- y di guía-hilo -1 -, en l a  zona del para- 
finador -50-, eliminándose así e l riesgo de ruptura*

Además se evita que se caiga el hilo de los extremo a de
»

530 la  bobina -5-» ya que a i la  bobina redujera velocidad menos 
daprisa que el guía-hilo -1 -, el cruzado del hilo sobre la  
bobina se alargaría y ta l  como se comprueba en la s  bobinado- 
ras o oanilleras actuales el hilo caerla de los extremos* 

Cuanto más enérgioo sea el frenado de la  bobina, mejor 
535 será el resultado. Varias pruebas han demostrado que el fre­

nado del dedo -13- sobre el anillo de caucho -10-, relativa­
mente blando» resultaba muy enérgico y dá resultados óptimos, 

la  acción del freno es enérgica y rápida y l a  fuerza de­
sarrollada por el hilo «72- resu lta  ampliada coaeiderablsaen- 

540 te  por el sistema de palanca -21- y toda la  cadena cinemática 
que aquí se in ic ia  y termina m  la  palanca -11-, Dicha cadena 
puede ser reforzada por la  re la tiva  disposición de los puntos

t 8 * -
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-69----79- y -SO- como ya se ha expuesto.
naturalmente que, cuando el motor -47- se para, sucede 

lo mismo con el tom illo  sin fin  -220- y l a  rueda -221-, así 
como con la  polea -212- y la  correa -215- y la s  poleas -216- 
y -218- .  31 parafinador -50-, entonces, se para, lo mismo 
que e l dador -57-.

Aquí interviene la  posición calculada del tetón -274- 
para hacer pivotar los manos respecto a la  trayectoria de 
a rrastre  -272- ya que, a l parar bruscamente la  polea -270-, 
e l porta-masos puede continuar, por inercia, m  el sentido 
d© la  flecha -285-, pero s i sentida de deslisamienta de los 
mazos cambia, teniendo tendencia a levantarse y bloquean*

Así el guía-hilo -1- se para lo suficientemente rápido 
para que no resu lte perjudicada l a  materia que se halla so­
bre la  bobina*

Cuando termina la  tracción sobra el hilo -72-, la  palan­
ca -21- atraída por el resorte -68- atrae, a  su ves* a la  pa­
lanca en ángulo recto -18- y consiguientemente a la  palanca 
-19- haciendo g irar el eje -211- y estirando hacia arriba a 
l a  palanca -21-.

lodrá objetarse que, «i la  posición de la  Fig» 4, la  
tracción del resorte -68- en el tramo in ic ia l del movimiento, 
no puede actuar en este sentido• Sin embargo, en este momen­
to , a l rodillo  -17- está también sometido a la  tracción preponde­
rante del resorte -15- del cable -14— y del resorte -124- y pue­
de producirse al movimiento, ha excéntrica -24- oscila entonces 
de modo que el patín —29— se coloque en una de las  depresiones 
y la  palanca -25- descienda dando lugar también a l descenso de 
l a  b iela -28- y el descenso de la s  manivelas -91-, -34- y -41- 
que toman de nuevo su primitiva posición y provocan simultánea­
mente el descenso de la  lámina -39- del micro-ruptor -40-, que
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establece d© nuevo el circuito eléctrico , y el descenso fie la  
375 biela -42- que deja lib re  al resorte -43- y suelta la  correa 

- 44-  de la  polea - 45- ,  liberando el freno y haciendo.posible 
la  rotación del motor -47-. Finalmente, a l estar distendidos 
¿i cable -14- y el resorte -16- aueede que el resorte -124- pue-

..... • de atraer a la  palanca - 11-  y liberar el dado -13- del anillo - 10- ,
580 al mismo tiempo que la  bobina - 5-  puede g irar libremente o tra 

vez.
lío obstante, parece ser que para evitar un calentamiento 

de la  materia y caídas del hilo en los extremos de la  bobina, 
es necesario provocar el paro to ta l de la  bobina antes que el 

585 del guía-hilo. Este desfase en loe piaros debo reducirse al mí­
nimo, s i no el guia-hilo fro ta  excesivamente contra la  super­
f ic ie  externa de la  bobina en au zona de contacto con el mis­
mo y desordena la s  dltimas; espiras de hilo arrolladas antes 
¿él pare, incluso hasta al punto de formar un bucle de h ilo .

90 Si e l freno de la  bobina es constante, es ©vidente que
»

será menos eficaz cuando la  bobina esté llena, puesto que 
opondrá mayor, inercia, que Sebe vencerse para pararla, que 
cuando está casi vacía.

Por tanto el regulado del freno de la  bobina apropiado 
595 para una bobina casi vacía, no será adecuado cuando está l le ­

na, y viceversa.
Resulta imprescindible combinar un frenado diferencial de 

la  bobina segiín «su fase de formación, es dacir segán sea su 
diámetro.

600 Por ésta razón se ha ideado colocar sobre el brazo -11-
un resorte de torsión -150-, cuyo apéndice -151- se coloca 
sobre un topa - 152- ,  mientras que su otro extremo entra en 
un anillo -133- que permite regular la  fuerza del resorte
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tomando apoyo por el apéndice -151- sobre el tope -152-,
Ota» vástago -154- fijado sobra las piezas -155-.y -156- 

«n un punto cualquiera ále la  bancada - 23-  de la  bobinadora, 
sirve igualmente de tope para el apéndice —151—•

Se ha comprobado que cuando el eje de la  bobina -5- se se­
para del guía-hilo -1~, a medida que va arrollándose hilo sobre 

3a bobina el punto de aplicación de la  prolongación -151- del re­
sorte -150- se separará del eje de dicho resorte. Por tanto cuan­
do el vástago -11- saa atraído por el resorte -16- para frenar 
la  bobina por medio del dedo -13- (Fig. 2), la  fuerza de aplica­
ción de este dedo sobre el caucho -10- será cada vea más impor­
tante a medida que vaya aumentando la  bobina» ya que la  fuerza 
del resorte -150- que se opone a la  del resorte -16- disminuirá 
a medida que el eje de la  bobina -5- se vaya alejando del guía- 
hilo -1 -.

Por consiguiente que la  forma, dimensiones, clases de mate­
ria l»  disposición y arreglo del conjunto y de cada una de las 
partes integrantes de los mecanismos descritos, que integran los 
perfeccionamientos objeto del invento, podrán variar y su frir 
todas las modificaciones y sustituciones que no afecten a su 
esencialidad dentro del funcionamiento de la  bobinadora perfec­
cionada que se patenta.

Le Patente de Invención, por: "PEKFSCCIÜñAHIEKPOS BT US 
BQBIKADQBAS PE PUAS IñBEPUDIEíresS’' , cuyo privilegio de explo­
tación en España y sus Provincias de Ultramar se so lic ita  por 
un período de 20 años, deberá recaer sobre las particularidades 
que se concretan en las  siguientes,
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B 1 IV  n  S X S A s 1 OH.L S
1».- ”PERPE0CI0HAHIEHT0S EN LAS BQBI&UXJRAS CE CUAS XNCEPEN-
COTÍES", «el tipo de bobina cónica que se apoya sote*® un guía- 
hilo cilindrico dotado de ranuras helicoidales, que reparte él 
hilo regularmente sobre la  bobina, apoyándose data, por su pro­
pio peso, encima del guía-hilo que la  a rrastra  por simple adhe­
rencia, «legándose progresivamente el eje de l a  bobina respec­
to del guía-hilo a medida que se produce el a*wllam*Éttto del 
h ilo , a l  propio tiempo que establece normalmente, en s i  pleno 
eomdn a loa dos ejes, un débil ángulo, o ninguno con el aje 
del guía-hilo, habiéndose previsto en dichas bobinadoras un 
dispositivo que «vita que bajo determinados regímenes de bobi­
nado «i hilo se amontone m  determinados lugares de l a  bobina, 
estando dotadas de un rompe-hilo y oaraoteriaándoee por é l he­
cho de que, por lo menos, uno de los extremos del eje del &i£a- 
hilo y de l a  bobina está dotado de un movimiento relativo de 
oscilación alternativo, sensiblemente perpendicular a l plano 
determinado por los ejes de la  bobina y del guia-hilo, cuando 
se encuentra en dicho plano} dicho movimiento de oscilación 
no d¿ prácticamente lugar a oscilación vertical sensible de 
l a  bobina} la  oscilación del guía-hilo va acompañada de me­
dios de acción modulada para mantener el hilo en l a  ranura 
del guía-hilo, cualquiera que sea la  posición del eje del guía- 
h ilo  en relación con el eje de la  bobina, estando dichos medios 
combinados con otros medios que eviten «1 movimiento intempes­
tivo del hilo m  relación con la  bobina tanto en la  puesta «o 
marcha, como en é l frenado, consistiendo ta les  medios «ni

-  Un convertidor de par, que determina un par lo más uni­
forme y moderado posible sobre e l guía—hilo , «n d  momento del 
arranque,
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-  Medios automáticos de paro simultáneo y enérgico•
* Bel motor de accionamiento,
-  Be la  bobina,
-  Bel guía-kilo, con tocba los árganos que acciona, desde 

665 el momento en que el kilo de alimentación ejerce una tracción
exagorada, frenando dichos medios, primero y bruscamente la  
bobina,
2®.« «BE3ffiECOIOHAMP5í5?OS W  XAS BOKNABOBAS BE BOUS XKDEPEN- 
PIENTES", sagán la  reivindicación 1®, caracterizados por el 

670 hecho de que el convertidor de par está concebido para produ­
c i r  un per débil en el arranque d® la  máquina y a l contrario 
proporcionar un par resis ten te , cuando se produce el frenad© 
de l a  parte accionadora.
3&,~ "PEEPEGCIOKAMlBHfOS W  US BOBINABOBAS PE PUAS INPBOTI- 

675 PIENSES11, segda la  2§ reivindicación, del tipo que están dota­
das de un convertidor del sistema de mordazas oscilantes, que 
ea aplica, por efecto de l a  fuerza centrífuga, contra el in­
te r io r  del tambor, caracterizándose la s  bobinado ras por e l he­
cho de que la s  mordazas son solidarias de la  parte accionada 

680 dal convertidor, estando ayudada constantemente su acción por 
resortes de esfuerzo regulable, estando dispuestas de modo que 
se produzca un apriete que aumenta considerablemente el par 
transmitido cuando funciona frenado, respecto a su funciona­
miento de arrastre»

63g 4&.« «p^PECCIOHAMlSimS Sí XAS BOBINADOHAÉ PE PEAS HÍPEPHS-
PIENSES", segfln la s  reivindicaciones anteriores, caracteriza­
dos por di hecho de que el control de la s  diversas maniobras 

- de frenado se rea liza  a p a r tir  de un buole da h ilo  qué se for­
ma entre una polea ds reenvío y ol extremo de una palanca os­
cilan te , atraída elásticamente, l a  sobro-tensión del hilo acor-690
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i¡a «X bucle y hace osc ilar la  palanca que acciona lea diver­
sas maniobras de paro y frenado.
5#.- WPSHFECCI0H4M1MS0S m  US  B0BXSAPGRA3 PE RÍAS XNPBPBír- 
PIEHTESM , segdn la  4* reivindicación, caracterizado» por el 

695 hecho de que el frenado de la  bobina se eíeotóa por un dedo,
. accionado por l a  palanca oscilante, que se introduce en un 

anillo elástico , solidario de la  bobina y concéntrico con 
ésta»
68,* "FERPEeCIQKMIEíHJÜS EBf LAS BOBINAB0RAS PE RÍAS 1SPEPM- 

700 PIEEPBSW, aegñn la  5* reivindicación, caracterizados por el 
hecho de que Xa fuerza de frenado de la  bobina aumenta a me­
dida que aumenta de volómen la  bobina,
7».* “PEEPBCCXOEAMIBKífÜS M MS BOBIIÍAPORAS PE PUAS XHBKPEH* 
PXSRfES", aegán la s  reivindicaciones 4», 5* y 6», caracteriza* 

705 des por e l hecho de que el motor está enérgicamente frenado 
por un freno de Cinta, accionado, mecánicamente, por una pa­
lanca oscilante,
88,* HPEEPECCXOHAMIEN!POS W US BQBIHÁBORAS PE PUAS XHPEPEE* 
PIM3?ESH* segdn la s  reivindicaciones 5* y 6», caracterizados 

710 por el hecho de que entre la  palenca oscilante de aecionesaien* 
to guiada por d  bucle, y el dedo de frenado, se ha dispuesto 
un multiplicador de esfuerzo.
98,- "PJMCCIONAKOTTOS W US BOBXEAPOHAS PE PUAS XHDEMr* 
PIERPES**, segán la  8# reivindicación, caracterizados por el 

715 hecho de que el dispositivo multiplicador de esfuerzo esté 
constituido por el peculiar montaje del resorte de atracción 
de l a  palanca oscilante, que pasa por una posición de equili­
brio inestable, después de la  cual aetéa en el mismo sentido 
que el bucle'de hilo*
10* , -  «PWECOIONASEMfOS SU TAS BOBIKADORAS PE PUAS XKPEPER-720
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BXEEfES", aegán la s  reivindicaciones ta  a 9% caracterizados 
par el hecho de que la  oscilación máxima del guía-hilo está 
situada en el lado menor de diámetro de la  bobina*
115,- "P3HFBCCX01ÍAMXI3'IT03 ffi LAS BOBIHADOEAS BE PUAS IKBEPEK- 

725 DIEHTES", segán la s  reivindicaciones 1& a 10&, caracterizados 
por el hecho de que los medios de acción modulada están cons­
titu idos por un brazo de guía móvil, dispuesto antes de la  
entrada del hilo m  el guía-hilo ranurado» estando inclinado 
dicho vástago de modo que lleve a cabo una acción de aoerea- 

730 miento cada ves más intensa hacia el extremo menor de la  bo­
bina, estando dotado de oscilaciones ssgán sean las  del ex­
tremo móvil del 'guía-hilo .
12®*— «’PERPECCIOÍTAMIFilf-OS SI JAS S0BI1ÍADÜEAS BE PUAS XEBEPES- 
BXEHfES", segín la  105 reivindicación, caracterizados por el 

73? hecho do que los medios de acción modulada están constituidos 
por un brazo de guia-móvil, dispuesto antes de l a  entrada del 
hilo en ©1 guia-hilo rsnurado, estando inclinado dicho brasa 
de guía de modo que lleve a cabo un acercamiento cada'vez más 
intenso hacia el extremo menor de la  bobina, combinando dos 

740 movimientos superpuestos destinados a controlar dicho guiado, 
a  saber:

a) Oscilaciones siguiendo la s  del extremo móvil del 
guía-hilo.

b) Un alejamiento progresivo dél guía-hilo a medida que 
745 va produciéndose «a aumento de w láasa de la  bobina*

13&«- -"PBKFECÜIQEAMBRSQS M  XAS 3QBI1AB0BAS BE MIAS XEBBPffi- 
"  BiUíJlS", segán la s  reivindicaciones precedentes, earsctsriea- 

doa por el hecho de que el alejamiento del brazo de guía res­
pecto a l  guía-hilo varía rápidamente a l principio del ausento 
de volifcisn d© la  bobina, para estabilizarse seguldemeata a lo750
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largo del recto del arrollado de la  bobina.
14*,- «íEHP̂ CCIONAIflEMOS SU MS B5B1NAD0RA3 BE KJAS IHDEPEK- 
BXENTES*’.-  fa l como se ha descrito y demostrado en los dibu­
jos adjuntos*

Consta de vein tisé is hojas foliadas y mecanografiadas por 
• • -una sola cara*

Barcelona a 7-Noviembre-1975 
P,A« de I*. BominiQue Belerue

áUAHi. *Er*BWnMiaa 
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