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MEVORIA DESCRIPEIVA

Antocedentes de la invencidn

Campo de la inveneifn

Esta invencién me refiore en general a la produg
gidn Ge clerves de cremellera y mées especificamante a ua nf
todo v n@a'mta para fijar topes terminales a una cadena de
clerrs de cremallers o a un par de cintas de soporte acoplp
des sin el riesgo de lesiones psra el operario. Ta cumpli-
miento 38 1o preceptuado en el vigente Totatuto sobre Pro-
pieded Industrial, no obstante, en la pregents solicitud no
se reivindiea el mrparato, que es objeto de una solicituad in
dependiente. Sin embargo, en aras de mayor claridad, ee man

Téeniva enterior

La invencidn se refiers en partioculsr al tipo de
aparatos on que ee engrapen topeg terminales en cintas de
soporta de clerre de cremallera que han sido apliecadse por
cogido s artfcules tnles como pantelones. Al contrario del -
aparato habitual aplicador de topes utilizado dursnte la fa
bricacién de los cierrss de sremallers, el aparato del $ipo
srriba definido requisre un gran espacio entre el punzén sl
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fzematelvo en su posicidn elevada y la sufridera fijs por de
bajo del misto, dado que el operario ha de manipular lue
cintas de soperte del cierre ye unidas a los articulos de-
seados. En ol aparato bajo consideracidn, por lo tmmto, hay
wt peligro inminente de que ¢l operario permita la bajada
dal pungén mientras sus dedos 1 otra materia extrafia estén
encima de la sufridera. No obstante, un culdado especiel
por parts del operario para evitar este peligro da como re
sultado una dismimueidn eignificante del rendimiento de tra

b“jﬂ. W e e R G Gk we WD W Gy B s N e el I e W G W e M WA R el

Resumen de ls invencidn

e una finalidad de satas inveacidn proporcionar
un método de unir de maners segura y eficaz topes terminales
a una ceadens 0 cintae de soporte de clorre de cremallera,
oin poatbilmad d¢ que el operario sufre lesiones fisicas. -

’

Segin el método deo esta invenoidn, en breves pas
lsbras, se proporciona un detector mivil en sentido ascenden
ts y descsndente sobre unas sufridera fija. Despuds de colo-
cacién &8 un par de cintas de cierre de cremallers en la su
fridera, se baja el detector hacla la sufridera para detec—
tar mocdniosmente 1a presencia de otras materias oxtrafias
que no sean lan cintes de soporte sobre la sufridera. El pun
gén que lleva una grapa de tope terminal por debajo se pere
mite demgender completsmentc solre las cintms de soporte pa
ra fijar el tope a law misuae eflo despuds de que el detac
tor haya terminado su carrera descendente siv encontrar man
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Asf, en ceso de que se le pillen los dedos del
oporario por debajo del detector deacendents, por ejemplo,
se puede impedir automfiticamente la bajads completa del pun
zén sobre las cinteas de soporte sobrs la sufridera. Ademds,
el método de la invencidn proporeciona un espacio suficiente
entre ol punzdn en su posicidn alemdé ¥y la sufridera para
que el operaric manipule las cintas con facilidsd. Estos re
sultadon se combinan para producir un mayor rendimisnto en

fun el aparato para la realizacién del métode sl
pungdn tiene su soporie scoplado s un primer extremo de una
primera palanca cuyo otro extrsmo st acoplado a medios ag
cipnndores tales como un cilindro neumfitico. De iguel moado
e} detector estd acoplado g un primer extremo de uns pegun-
da palanca ouyo otro extremo catf excitads por vesorts en
contacto de cooperacién con la primera palsnce ds modo que
la segunda palanca pueda seguir el movimiento de la primera
palanca. Las palancas primera y segunda estdn congtruides
y dispuestas de tal manera la una con respecto a 1la otra,
uno ohstante, que el detector termina su carréra descendonte
antes del punzén, =oin cuando empiccen a descender eimulté-
neanente. El que el detector no ternine lo cerrera dencen—
dente egc palpaio por medios detectores tales como interrup
tores de final de carrera que entonces hacen quoe los medios
acciouadores impidan la bajsda completa sniwiguiente del
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Tal como ae habtrd obmervado de lo que mmtecede,
sl aparato permits que el punnén emplece a descender simul
téneamente con @l detsctor hasts una posicidn tel que no cau
ss dalio alguno o materin extraia que pueda estar encima de
la sufridera, y sl punzén recorre la distancia restante s
lo daspués des que el detector hays terminedo su carrera.

Por lo tanto ss puede realizsr la deseada funeidn de pars~
dx de seguridad sin quuentar la duracién de cada ciclo ops

Se exponen de msnera particular eu las reivindi
cacionen anexas los aspectos nuevos que se consideran carac
terfsticos de esta invencidn. La invencién misms, no obstan
te, e cuanto s su método, mef como las demds finalidedes
y ventajas de la misma sord evidents en el tranecurso de la
siguiente deseripeidn de realizaciones tipices que ha de
leerse conjuntamente con los planos snexos en lom que las
referencias andlogan sefialan par;es anélogas en las distin-

Br deseripeidn de lop dibuijos

Las Piguras 1A 8 1D, inclusive, son vistam en seg
cién vartical fragmantarias que explicen lu operacién de
uair un tope terminal a un par de cintes scoplades de cierre
de cremallera megin el método de esta invencidng = = =« « -

la Pigurs 2 e8 ura vists an perapectiva que ilug
$rs las partes esenciamles del aparato psra la realizacidn
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del método de la invencidn; §y = = = = = « = = = = = = -

la Pigura 3 es una viasta en slzado lateral, par
cialuente en seccidn verticsl, del aparsto de le Figura 2.

Descripcidn de la realizacidn preferida del mltedo

1 método de esta invencin se harf evidents de
una consideracién de las Piguras 14 a 1D. Bn cada uno de g
tos dibujos se ilustren un punzén alternative 10 llevado
por un pertapunzones 11, una sufrideras fija 12 dispuesta
por debejo dal punzén y rebajads spropisdamente en 13, ¥y un
detector 14 que tiene una parte 15 de soporte {en adelante
denoninado soporte dsl detector) y dispuerto pars movimien-
to alternativo en sentido vertical por encima de 1la sufride

Parz fijer un tope ferminal en uns posicidn pre
determinada sobre un par de cintas de clerrs de cremsllera
scopladas o cadena 16 4de cierre de cromallera por el método
de epta invencidn, se alimenta una ¥ira 17 de metael por dg
bpjo del pungén 10 mientres so mantienen este punzdn y el
detector 14 en sus resphclivas posiciones elevadns tal como
se ilustra en la Figura 14. Se c¢olocan las cintas 16 de cig
rre de crempllera por encina de la sufridera 12 4e modo que
al sxtremo deseado de lae filas interacoplades de elementonm
18 de scoplamiento del mismo pueds pituarss en sxacto regis

tmcmalpungﬁn,a‘ - Wh AW we WA e e e W MR W WP R e W ww W

Tal como se ilustre en la Pigura 18, ontonces se
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brja ¢l detector 14 sobre las cintas 1€ de clerre de crema
ilera par encina de la sufriders 12 sates dsl pungdn 10. En
1a realizacidn iluxtrads de la invenci,dn. 8¢ da por supues—
to que el detector 14 emplezn o dusénidar simltineanente
con ¢l pungdn 10 pero que recorre m una velocidsd significen
tomente mis olevada que aste Ultimo. Como consscuoncia, el
detactor 14 completa su carrera descendente antes que sl
pungdn 10 y aloanza la posicidn d¢ la Figura 19 donde el de
tector hace ligero contacto con las cintas 16 de clerre de

crampllera por ancima do la sufyiders 12, = = = = = w o« = =

¥ientrse tanto me secciona lg tira 17 que ha pi-
do alimentada por devajo del punzén 10 sexin una longitud
epropinde y se preforms en une graps 17g con foyma de uns
U invertida por cunlesquiera wmediow conccidos o aproviados,
estando 1llevada la grapa preformada por debajo del pumgén.
Pusde completarse la operacidn arriba citads bien antes bdien
aproximadsmente al mismo tiempo due el detector 14 turwina

81 corvera depeendento,. = « v - - - v w . v .o -—-ooo-

Con referencia a la Figura 1¢, el punsdn 10 des-
ciende completaments sobre las cinias 16 de clerre de crema
1llera por euncima de la sufridera 12 edlo despuds de que el
detector 14 ha slcanzado 1la posicldn de la Pigura 18. Enton
cer sa fusrga ol Msdn contra las cintas de soporte para
impulsar el par ds brazos de la grapa 173 en y o travée de
las cintas de soporte en gl extremo desesdo de law filas de
slementos 18 de acoplamiento sobtre las mismas. Puede fijar-
se Firmemente 1n grapa 172 & las cintas dado quo posterior-
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mente g remschan sus braszos s ol rebaie 13 de la mufride-

s bajo la preeién del punoln 10 = = w = = =« « =« = -~

Tl como se ilustra en la Piguras 1D, no ohstante,
al detactor 14 no podrd terminar la carrera descendente en
8l ceso de que alguna meteria extrafis, tal como los dedos
del operario, interviene por sjemplo sn 19 entre el detector
14 ¥ la sufridera 12 ademds de las cintas 16 de cierre de
crowallera. Entonces se ha de suspender inwediatamente el
funcionemiento del aparato o, altemativamente, el puazén
10 y el detector 14 pueden ser devieltos antomfticamente a
gus poaioi:onas elevados de le Figura 1. En cualgaler casg,
ge implde que el punzén desclenda totalmente sobre la sufri
dera parg fijer la grapa del topes terminal 2 las cintes por
encima de la miems 2l menos que con snterioridad el detec~

for thrmine su carrera descondenta, = = w =« w - v o -

Ln reslizacidn preferida del método ilusiradas en
la expuesto arriba estd abierds s una variedad de modifies-
clones dentro del alcance de esta invencidn., Por ejemplo,
puede iniciarse el descenmo del punzdn 10, asf come prefor-
macién deo Ig tira 17 en la graps 17g, deppuds del descenso
completo del detector 14 sobre las ciniae 16 de cierre Qe
cremallera eobre la eufridera 12, « « = « = w o = o« » w -

Desoripeién del aparato

Las Piguras 2 y 3 ilustran el aparato gue ss cree
de la conptruccidn dptima para la realizacidn del métedo arri
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ba descrito de la invencidn. ¥l sparato incluye un bastidor
20, Figura 1, que tiene wna guis vertical 21 por eneima de
la sufridera fija 12. Montados deslizantemente en esta guin
21 se encuentrar el portapunzdn 311 que lleva el punedn 10
en su axtremo inferior y el soporte 15 del detector que for
na una sola plera conx al detector 14 y se extlonde hacia
arriva del mismo. Bl portapunzdn 11 y ol soporta 15 del de~
tector son méviles on sentido verticsl con la gula 27 uno

con independencia del OtYD, = = w w = w = w w - - - - -~ -

S¢ obgervard ds la Mgura 2 que el detector 14
tiene la forma de uno placa rectengular dotade de uns aber
tura 22 para permitir el paso con holgura del punsdn 10. Lm
sufridera 12 con su rebaje 13 estd dispuests naturalmente
en exacte registro vertical con el punzén 10, o« « w = « =

Se proporcionan palencas primera y segunda en 23
¥ 24 para ispartir el movimiente, ascendente y descendente
al portapunsgfén 11 y moporte 15 del detector respectivamente.
B adelunte se denomina le primers palsnca 23 la palanca del
punzén y la segunda palanca 24 la gfalanea del detector, - -

La palanca 23 del pungén eetd sontada pivotante-
ngnte sobrs un Arbol o pasador 25 situado enirs ambos extrs
mog de la misma. Bl extremo dslantero de esta palznca del
pungdn, que w8 ilustra dirigida.hacia la izquierda de las
Piguras 2 y 3, estd reba;ié&o o ranurgdo en 25 pera cooperar
deslizantemente con un pasador 27 gue sobresale lateralmen-
te del portapunzdén 11. Bl extremo trasero de la palanes del
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Pungén eatd acoplado pivotantemente en 25 al vistage 29 de
pistén de un cilindre neundtioo 30 que corunica pon una
fuente aprapiada de aire a presiln a través de una electrg

La pslanca 24 del detector estd dimpuesta por de
bajo de la palanpca 23 del mmzdp ¥ estd montade plvotante-
mente de igual mode sobre un 4rhol o pasador 31 situado an
tre ambos extremos de la misma. Rl extremo delanters da la
palancs del detector estf rebaﬁado o renurado también en 32
pars cooperar deslizantemento con un pasador 33 que sobresa
la latera‘l‘.mente del soporte 15 del detector. Il extremo tra
gera de le palanca del detector estdrforzado, por ejemplo
por un resorte de tensidn ilustrado en 34, en coopsracidén
de contacto con un pasador 35 montsdo sobre la palanca 23
del punsén junto & su extremo trasero. De epta forma 1e m
lance 24 del dotector gstd adepiada para seguir sl movimlen
to basculante de la palance 23 del punzéo ¢ fin de impartir
el deseado movimiente mscendente y descendents al detector

14 n travée del moporte 15 del detector. = « = w = = = = =

Un primer interruptor '3,6 de finzl de carrera eg-
t4 dispusato por dedbaijo del extremo delanterd de ls pAlanca
24 dsl detectar a £in de ser activado por 1a wlema gl dJes~
cender el Astestor 14 en un grado predeterminedo. Un segun~
do interruptor 37 de final de carrera cstd gispuesto junto
al pasador 35 de la palancs 23 del pumsdn a fin de aer acti
vado por la misma el descender el punzdén 10 en otro grade
predetsrminndo. Ilustrado en 35 en la Pigura 2 bay una bobi
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fs de la cuel se alimenta la tira 17 por movimiants gradua
‘@0 bajo el punedn 10 mientras dste setd en su pomicidn ols

Con referencia particular a la Figira 3, las pa
Se lancas 23 y 24 del pun¥én y del detsctor tisnenm sus puntos
de pivotamiento ubicados en P y P', sus puntos de aplica~
cifn de fusrzes an P1 y P1', y sus puntos de aplicacién de
prasidn en P2 y P2' reepactivazente. Las maydsculss Ay B
reprepentsn lop bragos 88 pelance 23 del punzén y C y U xre
10 presantan los btrazos de paleanca ds la palance 24 del detag
tor. Lap poslciones relativae de estos puntos P, Pt y P25
Py P1' ¥ P2' ¥y las relacimes de los Lrazos de palsnca
A/B y low bramos de palanea C/D, estdn determinadgs y corrg
lancionmdas de tal maners que el detector 14 puede complicar
15, su carrera dsescendente snter que ¢l punséu 10, adn ecuando
supiscen a descender simulténesmente, tal como me verd wés

claraments de la siguiente descripeidn, « = « w w = = = -

%a el funcionamiento de este aparato, pusde opri
mnirse el pedal de ple, no ilustrado, para abrir la sleotro-

20. vélvula no ilusirads y por tanto provocar la axtensién del
véotage 25 de piatén del cilindro veumftico 30, tel como in

dies la flacha en la Figure 3. Entonces la palanca 23 del

punzdn girard en ol semtido contrario al de las agujae del
reloj, tal como se vo en ol dibujo, slrededor de mu punto P

2%5. de pivotawiento situado en el pasador 25, haciendo spf que
¢l punadn 10 desciendn con el portapunzén 11e = = = = = =
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Dado que al pasador 315 junto ml extremo trasero
d¢ 1la palanca 23 4el punzén eubs con el giro antihorario de
la palanca del pungdén, la palanca 24 del detector también
gira en el sentido contrario al de las agujas del reloj al-

5e rededor de su punto P' de plivotamiento situado en el pasador
3t. De esta forma el detector 14 ocon su parte 15 de soporte

comienza la carrera descendente simultdneamente con el pun

Ahora supéngzase que se hayasn establecido lze si-
10, guientas r;alaciones en la disposicidn de la Figura 3: =~ = =

AtB = 121, CiB = 431, ¥ BeE = 211

donde E es la distancim entre los pasadores 25 y 35, o a;m.,
1a distancia entre el punto P de pivotamiento de la palimca
23 del punzén y el punto P1' de mplicacidén de la fuerza so-
15. tra la palanca 24 del detector. Supéngese también gue la ca
rrera del detector 14 es de 40 milimetros, = « - - - - -

Para que el detector 14 complete la carrera des-
condente de 40 milimetros en las eqndicionas arrive citadas,
ge requiere que el papsdor 35 o el punto P1* de aplicacidn

20. de 1la fuereza sobra la pelanca 24 del seneor suba 10 milime~
troe dafo que C:D = 411 y por lo tanto 40+ 4 = 10. Para pro
ducir eata subida de 10 milimefros del pasador 35, el vistz
go 25 de pistén del cilindro neumitico 30 o el punto P1 de
aplicacidn de la fuergs sobre la palanca 23 del punzén debe

25, subir 20 milimetros dado que B ;) & = 2:1 y por lo tanto
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10 ¥ 2 = 20. Fllo quiere Adscir que el punzdn descisnde 20
wilinetros de su posicién mds elevado cumndo el detector 14
complata la carreras descendente de 40 milimetros. La megni-
tud del raze de palanca C de la palancs 24 del detsctor en
5. esta situacidn ss por lo tanto dos veces mayor que la magni
tud del brazo de palatea A de la palanca 23 del punséa dado

qu04of2°.2. W e e M e e G M GE W e Wt OB A AR W R W e

Dado que ¢l pungén 10 ha bdajado sélo 20 milime-
. tros en el momento del deecenso total del detector 14 arri
10. ba citmdo, la longitud entre la posicidn mds elaevade del
punzén ¥ el extrsmo inferior 39 de la gufa 21 puede ser li-~
garamgnte mayor gque 20 milimetros. Pusde dieponerse el pri-
mer interruptor 16 de finsl Jde carrera de modo que ssa acti
vaido por lea palsnean 24 del detector ligeramente antes de ep
15%. te momente y pusde dimponerse el sepundo interruptor 37 de
final de carrera para eer activado por la palmnce 23 del pun

26n s8lo ligeramente nis tarde. » « « « = w = v = « © - -

Asf, en el caso de gque el detector 14 en su des-
censo encuenire algunn materia extrefin 19 que no sean las
ot cintas 16 de clerre de¢ cremallers por encima de la suiride-
ra 12, uo serd activado el primer interruptor 36 de final
da carrera. S58lo el segundo interruptor 37 de final de ca-
frera werd activedo por la palanca 23 del punsén para dotec=
tar el descenso del punzdn 10. Si bien no sg ilustran espe~
25, cificamente los detalles eléctricos por su natursleza conven
eional, Be da por supuesto que, cuando ew aotivado de eeta
forma, ¢l segundo interruptor 37 de finsl de carrera hace
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que el cilindro neumitico 30 retralgs su vistago 22 de pis
tén por medio de la electrovdlvule no ilustrada, con la con
siguiente devolucién del punzén 10 y su detector 14 a pus

posiciones mds elevadas. Alternativamente, puede suspender
se inmedlatamente todo el funcionamiento del aparato. - - =

Cusnde no hay materias extrsfia sobrs la sufriders
de modo que el detector 14 termina su ozrraera demcengenta,
gerdn activados sucepivamente los interruptores primexro y
sogundo 36 y 37 de finel de carrers. Bn este caso ss le per
mite al cilindre neumdtico 30 gqua continue extendiendo su
vistago 25}' de pietén y de esta forma hacer que el punzén 10
demscienda totalmente eobrs las cintas 16 de clerre de crems
llera sobre la cufridera 12. Entonces puede fijarse la gra-
pa 178 de tope terminal a las cintas de clerre de cremalle-

ra &e la mensrs expuesta anteriorments con respecto s la Fi

Se habrd observado que sl aparato esif bien cal-
culado para realizar la funcidn de parada de eeguridsd dada
a conocer por el método de la invencido sin diswminucidn
substancial de la velocidad de trabajo. No ohstante, la in-
vancidn miema no ha de quedsr limitads a lo que se iluetra
exsctarente an los plenos anexos ni ez la desoripeidén de los
mismog, dade que numerosas modificsciones me les ocurrirén
fécilmente o los técnicos @3 la materis mohrs la base de o8
ta divulgacién. Por ejemplo, la palanca del punazdn puede
ser accionada por un eilindro hidrdulico ek vez de por el
eilindroe neundtico, o puede utilizerse un embrague slectro-



Dagnético para controlsr el moviniento de ls palanca. Los
interruptorus de finel de carrers pusden ser substituidos
por interruptures de proxisidial u otros medios detectores.-

Todas satas modificacionss y otraes modifiesclio~
e nes o camblom quedan comprendidas en lu descripeién que an
teceds, #¢ wodo que es mpropiads que ss interprete la inven
tién seplismente y de una maners consistente con a1 justo
wigniticado o dshido elounce de las relvindicaciones siguien

t..: W AW e M G b e W vy A W W P mh T B NR Gb W WS Wk Al W e dal W N e

Be declarwn ds novelad y propledad para Espafis,
sus territorios y plazas do soteranis, las siguientems = ~ «

BERIVINDI CIONRS

1.~ Hétodo de fijar tepes terminales = cintas de
clorre de crsmallers, por sedic de un punsdn que sube y ba-

15.
ja mobre una sufridera fijs, caracterizado porque couprends »
propovcionar un detector w6vil bavia arriba y hacia abajo sobr¢
dicha sufridern, colocar las cintas de ciexre de crezallers
et posicién eocbre dicha sufriders, hacer bajer dicho detsc

20. tor hacia dicha sufridera oon snterioridad s diche ypungdn,

y permitir que dicho punsfu con una graps ds tops terminal
por debajo del miemo Jdescisnda ¥otalmente sobre las eintu
de clerrs de cremallera sobrs dicha sufridera pm unir la
grapa de tope termingl e las aisses sflo después e que di
25, cho detactor bhays tersinsdo una carrera descendents prede-
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tarminads, Quedando diche punzén impedido de realizer os
descsnse couplets en el casmo de gue aiieizo detector deje de
coupletar 1a carreras demcendente s csusa de la premencis de
materis extrafia qus no seen lae cintae de cierru de crema-
Ilere entye 61l y diche sufriderte ~ == e m v v v c e = = -

2.~ ¥étodo eegin la reivindloacidn 1, caracteri
zndo porque dicho dotactor empieza a demcender simltfnen~
nente con dicho punzén pero se desplaza & nnyor velecidad

" 3= "EETOU0 DR FIJAR TOPES TERRINALRES A CINTAS

Podo ello conforme se describe y reivindica en
la presente memoriz cue consta de dieciseis hojas foliades
¥ mecanografiadas por uns sola de sus caras y de dos lémi-
ngs de diujes gue la ilustran.

Fa -~ R .
pronin, 15 EQV 1975

P A 4. cuRell SUNOL
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