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: gEkTRACTo.DE‘LA DESCRIPCION

Se describe un aparato de control de transmisién.que

" incluye unas .primera y.segunda palancas de cambio,.estando la pri

AT
" lanca de cambio montada sobre un eje pivotante de mod que pueda
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mera palanca de cambio montada sobre un eje pivotante de modo que

pueda_piéorar_en_ﬁh_Primen_glanqﬁde cambio“y_estando;;a‘ggquQQEg» -

pivotar en unos gegundo y tercer planos'de cambio. Una palanca de

control atraviesa una placa de guiado ranurada y esté guiada por

ella de modo. que|pueda desplazarse en un plano de control neutral

cortadoApor los primero, segundo y tercer planos de coantrol acti-
vos, pudiendo 1a%palancé de control desplazarse de manera girato-
rid:en los primero, segundo y tercer planos de control,cﬁqndé se
desplaza hasta la intersecciones respectiva§~de estos con el pla-
no de control neutral. Bl mecanismo de cambio'esté intercopecta—
do con 1la palahca de control y las palancas de cambié‘y.éé.fﬁsible;
accionarilo para (1) hacer que la primeré palanca de cambio se dqg
place en el primer plano de cambio en respuesta a un movimiento
correspondiénte de la palanca de contrel en el primér plano de con °

trol, (2) hacer que la segunda palanca de cambio se desplace en el

" segundo plano de cambio en respuesta al movimientocorrespondiente

de la palanca de control en el -seguhdo plano de control, estando
la primera palanca de cambio sitﬁada en cualquier posicibn elegida
en el primer plano de cambio, y (3) hacer que la segunda palanca
de cambio se desplace en el tercer plano de cambio en respuesta al
movimiento de la palanca de control en el tercer plano de control
estando la primera palanca de cambio situada en cualquier posi-
cibn deseada dentro del primer plano de cambio.

| DESCRIPCION ‘GENERAL DELINYENTO

El invento se refiere a un aparato de control de

transmisién y estd particularmente relacionado cor un aparato paw
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ra controlar manualmente los reglajes 'de velocidad de transmigig
neé de velocidad vafiable, y en particﬁlqr del tipo utilizado en
tréctores y vehiculos industriales y de obras. pfiblicas .similares.
En las transmisiones de vehiculos que tienen un gran
nimero de posiciones de velocidad,-como.ocurre en particular.en:el--
caso de tractoreé.agricolas'e induvstriales, asi{ como de vehiculos
similares, es a veces necesario'transmifir él movimiento desde una
o varias:palancas de control manual hasta una pluralidad de ele-
mentos de cambio con el objeto de transmitir el movimiento desde
la palanda de control hasta las barras de¢ cambio 0 elementos pare
cidos de |la transmisién. Cuando se aumenta el nfimero de posicio-
nes;de 14 transmisién, la complejidad del mecanismo de cambio pa

ra trensmitir el movimiento de la palanca de control a los elemen

tos de cambio aumenta. , _ .
Un objetu del invento conéiste en proporciohar un a-
parato de control para transmisién doétado de varias velocidades,
en el cuagl se utiliza una sola palanca de control para. camblar
las posiciones de la transmisién. o
Otro objeto del invento consiste en proporcionar un
aparato/ para controlar una transmisién dotada de varias velocida
des, en el cual el movimiento de una sola palanca de control se
transmite a un par de elementos de cambio conectados con una trans
misién, pudiendo uno de los elementos de cambio desplazarse selec
tivamente en dos planos, en respuesta'al cambio de posicién de 1la -

palanca de control. ,
Para realizar los objetos que anteceden asi como otros,

el aparato de control de transmisién segfin el invento incluye unos
primero y'segundo elementos ‘de cambio conectados con la transmi-
sién para determinar los reglajes de velocidad de la transmisién.

El primer elemento de cambio puede desplazarse en un primer plano
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de cambio éntré por 1o menos’ una posic*én-activa y una posicién

' neutral. La expresién posicién “actlva" 51gn1£1ca una posicidn

en la cual la transmisién esté preparada para transmitir energia
‘desde el motor del vghlculo hasta las ruedas motrices del vehicu
1o, u ofros componentes del vehiculo que ha de ser accionado por
el motor. La eiprésién "neutral® significa una posicidn en la
cual el elemento de cambio particular 1mp11cado no da lugar al a
coplam:ento de la transmisibén con el motor del vehiculo para transg
mitir energia a partir de este filtimo. E1 segundo elemento decam
bio puedé desplazarse en un segundo plann de cambio entre por lo
menos ung posicidn actiéa y una posicidn neutral, y puede despla-
zarée en fun tercer plano de cambio entre por lo menos una posi-
cibén activa y una posicidn neutral. -

\ Una palanca de control puede desplazarse sglectivameg

te en unjplano de control nettral cortado por losﬂprimefo; segun-

do y tercer planos de control activos., La palanca de confrol pue

de despl zarse selectivamente en los prlmero, segundo y tercer pla
nos de ontrol cuando se desplaza hasta las 1ntersecc1ones ‘Trespec

tivas de estos con el plano de control neutral.

Interconectado con la palanca de control y los ele-
mentos'de cambio se halla un mecanismo de cambio que pﬁede ser ac
cionado para transmitir el movimiento'desde la palanca de centrol
hasta los elementos de cambio de modo que los elementos de cambio
tenéan posiciones de control que determinan el reglaje de veloci- -
dad de la transmisidén que corresponde a las posiciones'de la pa-
lanca de control. El mecanismo de cambio puede ser accionado pa
ra (1) hacer que el primer elemento de cambio se desplace en el
primer plano de cambio en réspuesta a un movimiento correspondien
te de la palanca de control en el primer plano de contfol, (2) ha

cer que el sequndo elemento de cambio se desplace en el segundo
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plano de cambio en respuesta’ a un movimiento correspondiente de

1a'pa1anca de control en el segundo plano. de control, estando el

primer elemento de cambio situado en cualquier posicibn-elegida

‘dentro del primer plano de cambio, y (3) hacer que el segunde ele
‘mento-de plano se-desplace en el tercer planc~de cambio-en rés=

puesta a un movimiento correspondiente @e la palanca de control
en el tercer plano de control,éétando'e; primer elemento de cambio
situado én cualquier posicién'elegida dentro delprimer plano de
cambio + En el modo de realizacibén particular que se describe, el
primexr elemento de cambio es un control-de gama y la palanca de
control tiene unas posiciones de gama:alta y de gama baja dentro
delwprimer plano de control, que corresponden a las posiciones de

gama altq y de'gama baja del primer elemento de cambio, y el segun
do elemento de cambio tiene tres reglajes de velocidad de transe-
misién en los segundo y tercer plano de cambio que corrésponden a
10s reglajes de la palanca de control en los segundo y tercer Pla
nos de control, lo que permite obtener una t;aﬁémisién de seis ve
locidadds, -0 ! tres velocidades por cada uno de 1os reglajes
de gama/alta y de gama baja.

/ Otros objetos, ventajas y caracteristicas del ihven-
to podrén verse claramente en laisiguiente descripcibdn detallada,
tomada conjuntamente con los dibujos que la acompafian.

La ‘figura 1 es una vista en alzado de un aparato de
control de transmisién queincorpora;ei invento;

La figura 2 es una vista de extremidad, tomada a 1o
largo de la linea 2-2 de la figura 1; '

La figura 3 es una vista tomada a lo largo de la 1i-

nea 3-3 de la figura 1; |
' La figura 4 es una vista en seccibn tomada a lo largo

de la .1lf{nea 4-4 de la figura 1;
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" L& flgura 5 es una vista- qlmllaf a la flgura 2, en
se representan 10s elementos en una p051c16n d1ferente,

La figura 6 es una v1sta‘tomada a lo largo_de la 1i

nea 6-6 de la flgura 17y
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go de 1la

1inea 7-7 de 1la figura 6.

En las figuras 1y 2, la referencma mumérica 2 indi

l,
ca una pﬁlmera palanca de cambio provista de un elemento de plvg

te esférico 4 montado en un elemento de cojinete o de receptécu-

10 6. . LI
una extr

adaﬁtada

la veloc

mento de

4 palanca de cambio 2 tiene una extremidad de entrada 8 y
gmidad de salida 10, estando la extremidad de salida 10
para transmitir el movimiento al elemento de control de

idad de transmisidén, tal como una barra de cambio, un ele

engranaje, o elemento parecido, de tal manera que el mo-

vimiento|pivotante de la palenca de cambio 2 produzca el movimien

td de dicho elemento de control de velocidad con el cual la extre

midad def salida 10 estd adaptada para acoplarse., Segin se ilus~

“tra por 1as'posiciqnes ilustradas en lineas de trazo mixto de la

extremidad de salida 10 de la figura 4, la palanca de cambio 2

puede

‘3 alrede

Como se
de cambi
gama par
ma baja.
plano de
para los
de la tr

splazarse de manera pivotante en un primer plano de cambio
dor de un eje 5 transversal &l plano 3 (figuras 1y 4).
indicari mis detalladamente en lo que sigue, la palanca
© 2, en el modo de realizacién ilustrado, es un control de
a una transmisibén dotada de reglajes de gama alta y de ga.
Las posiciones de control de la palanca 2 en el primer
cambio 3 se ilustran en la figura 4 en "L', WN", y “H®
reglajes de gama baja, neutral y alta, respectivamente,
ansmisién. Y

En las figuras 1 y 6, la referencia numérica 12 in-

cluye una segunda palahca de cambio provista de un elemento de pi

Javflguran7-es,una~v1sta en«secc16n“tomada a-~l0-lar - .. -



. vote esférico 14 montado en un elemento de cojinete o receptécu-

1o 16. La palanca de cambio 12 tiene una extremidad de entrada
18 que tiene la forma ‘de una esfera o de una bola,’y una extremi
dad de salida 20, La extremidad de sdlida 20 estd también adap-
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~tada -para—acoplarse-con-unos-elementos—de-control-develocidad-de—-

la transmisién,'iales como unas barras de cambio, unos elementos
de engranaje, o eiementos parecidos, de'tal manera que el movi-
miento pivotante de la palanca de cambio 12 haga . que la extre
midad de salida 20 se acople con el elemento de control de velo-
cidad de transmisién y ocupe una posicién o reglaje determinada
por la posicibn de 1la pélanca 124

E - La palanca de cambio 12 puede pivotar alrededor de
un eje 7{(f%gu%as 1y 6) entre un segundo plano de cambio 9 y un
tercer plano de cambio 11. E1 segundo cambio de plano 9 es per-
Pendicular a un eje pivotante 13 de 1a"pa1anca 12, y el tercer
Plano -de cambio 11 es perpendicular a un eje pivotante 15 de la
Palanca 12.. En el modo de realizacién ilustradb, la palanca de
cambio 12 controla los primero, segundo y tercer reglajes de velo
cidad de la transmisién. Cuando la palanca 12 se acciona para que
gire alrededor del eje 7 hasta el tercer plano de cambio 11, pue
de pivotar alrededor del eje 45 en un plano 11 entre las posicio
nes de primera velocidad ¥ neuﬁral indicadas, respectivamente,
como pésiciones "i" y "N " en la figura6. Cuando la palanca 12
estd en el segundo plano de cambio 9 (posicibn ilustrada en 1i-
neas continuas en la ﬁigufa 1) ‘puede pivotar alrededor del eje 13
en el plano 9 entre las :posiciones de segunda velocidad, neutral
y tercera velocidad, indicadas, respectivamente, como posiciones
CPURUINT y "3" en la Pigura 6. '

Las primera y segunda palancas de cambios 2 y 12, res

pectivamente, sobresalen hacia arriba en la Ffigura 1 a través de
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unos orificios sepatadds formados en un-elemento de plataforma

u2., Unos élementos“de soporte séparados y orientados hacia arri
ba 24 y 26 esthn situados en’ la plataforma horizontal -22.en 10s

lados opuestos de las palancas de cambio 2 ¥ 12. Sujeta en el

10

élemento:de~soport¢726=orientado-haciatarriba‘y sobresaliendo. ho-:==
rizontalmente & bartir de este, se halla una placa de guiado ra-
nurada 28 destinada a gﬁiar el novimiento de una palanca de con
trol 20 grovista en su extremida& externa de una empufiadura 32.'

s ¢ Como se indicari mis detalladamente en lo que sigue,

el mecanismo de cambio interconecta la palanca de control 30 con

las palancas de cambio 2 y 12 para transmitir el movimiento a las

paiéncas de cambio 2 y 12 a partir de la palanca de control 30 .

. Unos cojlnetes anulares 31 y 33 estén soldados, o sujetos de otro
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modo; regpectivamente, en los elementos de soporte 24 y 26. E1

mecanismo de cambio incluye un manguito de transmisién de movie
miento 3 soportado de manera giratoria en el cojinete 33, y un
véstago de transmisién de movimiento 37 soportédo de manera gira
toria cérca de una extremidad en el cojinete anular 31, ﬁiehtras
que la ptra extremidad del véstago 37 estd situada de manera que
pueda girar en el manguito 35. El elemento de manguito de trans
misidén de movimiento 35 esté provist6 de una porci6n extrema en-
sanchada 39, y un casquillo de méntaje de palanca de control 34
estd situwado de manera que pueda girar en el elemento de manguito
de transmisién del movimiento -35 y estd situadc entre el elemen~ -
to de soporte 26 y la porcién extrema ensanchada 39. El casqui-
1lo 34 de montaje de la palanca de control puede girar'cqn respec
to al manguito 35. Un casquillo de retencidn 42 estd dispuesto
coaxialmente en el elemento de manguito. . transmisién de movi-
miento 3y estd sujeto de modo que no pueda realizar un movimien

to axial en este, por medio de un tornillo de fijacién 44.



La palanca de control 30 tiene una pofcién extrema -
inferior ramurada definida pOr un par de barras sepéradas 38. So
bresaliendo a partir del elemento de montaje de palanca de con-
trol 34, se halla un‘brazo 36 (figura 1), ylaporcién de extremi

dad.ranurada.38-de la palanca.de.control.30.esté-conectada--de-ma—-
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nera pivotante éon'la extremidad del brazo 36 pof un pasador 40,
estando la barra de transmisidén de movimiento 37 dispuesta por
ﬁna éxtremidad en la ranura definida por las barras 38. Como se
indica ‘en la figura 1 por la posicibén ilustrada en lineas conti-
mias y dos posiciones ilustradas en lineas de trazo mixto de la
palanca de control 30, la palanca de control 30 estd montada de
manera que pueda pivotar alrededor del eje del pasador 40 acercén
dose y a}ejéndbse con relacién al elemento de-soporte 26 en elsen
t;do 1op§itﬁdinal de la barra 37 y en una dirgccién paralela al
zeje de rotacibén del elemento de montaje 34, Lé palanca de control
30 puede girar tambien alrededor del eje comin de los elementos.
G transmisién de movimiento 35, 37 ¥ del elemento de montaje 34
en Yazén del montaje giratorio del elemento 34 en el elemento de-
manguito 35.
La palanca de control 30 sobresale a través de una ra

nura de guiado 46 fofmadaren la placa de guiado 28 (figura 3),y
la configuracién del movmiento de la palanca de control 30 estd
determinada por la configuracién de la ranura 46. La ranura 46
tiene una porcién-central 47, una porcibn de extremidad externa 49.
una porcién intermedia 51, y una porcibn de extrémidad interna 53,
extendiéndose cada una de las porciones 49, 51 y 53 transversalmen
te réspecto a la porcidn central 47, La porcibn central 47 defi-
ne un plano de control neutral 48 que estad cortado por los prime-
ro, segundo y tercer plancs de control 50, 52 y 54 definidos res—
peétivamente por las porciones 49, 51 y 53 de la ramura 46, La
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palanca de control 30 puede desplazarseé hacia y a partir dl ele-

.'mehto de soporte_26:a1rededorvde1 pasa&or'de pivotamiento 40 si-

tuado en el plano de control neutral 48.  La palanca de_control
30 puede desplazarse;de manera giratoria alrededor del eje del
-elemento .de.montaje 34 dentro de_los primero,.s egundo-'y“ter.cer.____._
planos de contrdl.éo, 52 y 54, cuando se desplaza hasta las inter

secciones respectivas de estos planos con el plano.de control neuw

tral 48. 1

“ . Bl ménguito de transmisién del movimiento 35 estd co
nectado con la primera palanca de cambio 2, mientras qﬁe el véis~

tago de transmisibén de ﬁovimiento 37 est& conectado con la segun

da palanga de cambio 12. Orientado hacia abajo y radialmente a

partir del manguitd 35 se halla una palanca 56 que esti acoplada

2 rosca gon una tuerca 57 soldada o sujeta de otra manera en el

manguité 35. La extremidad inferior de la palanca 56, segfin se ob :}
serva en|la figura 4, estd conectada de manera pivotante por medio
de un pasador 58 con una extremidad de una biela 60, estando 1a
otra extfremidad de la biela 60 conectada por medio de un paSador
62 con la extremidad de entrada de la palanca de cambio 2. Co-
mo puedeverse en la figura 4, la rotacién del manguito de trans-
misidn de movimiento 35 en la direccibén horaria produce la rota-
cién en sentido antihorario de la palanca de cambio 2 en el primer
plano de cambio 3 alrededor del eje 5. Inversamente, la rotacién
en sentido antihorario del manguito 35 da lugar a la rotacién en .
el sentido horaric de la palanca 2 en el primer plano de cam-
bio 3 alrededor del eje 5. o , i
Orientada hacia abajo y radialmente a partir del vés
tago de transmisibén de movimiento 37, se halla una palanca en forma
de U,64, que esta conectada de manera pivotante por las'extremida-b

des inferiores dé sus brazos con los brazos de la porcién en for
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"1 . ma de.U,74,de una biela 68 por medid de un'pasador 66. La otra ex

' tremidad de la biela 63 esti prévista de  un receptéiculo destinado
a recibir la extremidad eéférica 18 de la segunda palanca de can~
bio 12. La palanca 64-.estd sujeta-en el vastago de transmisién de

5_"m9v1m1enfo 37 por unos tornilios 72 que atraviesan un elemento de
fijacibn 70 dispuesto en ei lado del véstago de transmisién de mo
miento 37 opuesto respecto a la palanca 64. La palanca 68 tiene
su extremidad en forma de U 74 (figura 7) situada entre los brazos
de la paianca en forma de U,64,de moedo que sea posible transmitir
10 a la segunda palanca de cambio 12 a la vez el’moviﬁiento axial y el
movimiento de rotacién del véstago de transmisidén de movimiento 37 .
.2 E} véstago de transmisién de movimiento 37 tiene una
~ primera pQSicién axial que se ilustra en 1fneas continmuas en la £i
- gura 1, y una segunda posicién axial ilustrada en lineas de trazo
15 mixto en la figura 1. En‘la primera posicién axial de ia barra 37
. es decir la posicibn representada en lineas contjnués en la figura
1, la segﬁnda palénca'de cambio 12 se situa en el primer plano de,
cambio 9 de la manera que se ilustra en lineas continuas de la pa-
‘lanca 12 en la figura 1.Cuando el vastago 37 se desplaza hacia la
no derecha en la figura,l,para ocupar la segunda posicién axial,ilus
trada en lineas de trazo mixtc,la segunda palanca de cambio 12
pivota en el sentido horario alrededor del eje 7,segin se ve en
la figura 1, y se sitla en el tercer plano de cambio 11l que se
ilustra por medio de la posicion en lineas de trazo mixto de la
-palanca 12 en el figura l. '

Y

25

El véstago 37 tiende a situarse en la primera posi-

cibn axial de la figura 1, es decir en la posicién ilustrada en 1i
i . - —

neas contimuas, graciac a un muelle 76 que tiene una extremidad a-

poyada contra el manguito 35 mientr%§ que su otra extremidad se a

30 poya contra un pasador transversal .7. El vhstago 37 atraviesa la

-
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porciénlranurada'38:de la palanca 30, y un pasador transversal 78

'puede acoplarse con las muescas 38a Formadas en las barras 38 de

la palanc; 30, cuando i%;palanca 30 pivota alrededor del pasador

40 en la diréccién horaria que se representa en la figura 1, has-
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ta el~primerwplanc*éewcontrolw50.«wGuandONia~palanca4de~contr01¥309~*
gira en el sentidd horario alrededor del pasador 40 hasta el pri- '
mer plano de contyol 50, se acopla con ei pasador 78 y arrastra él

véstago 37 hasta.ﬁu segunda posicibn axial, para desplazar a su vez

la palan@a dg camﬁio 12 hasta el tercer plano de cambio indicado
en lineas de traz? mixto en la figura 1. . Cuando la palanca de con .
trol 30 se desplaZa a partir del primer plano de control 50, el
muelie 76 hace que el vistago 37 vuelva a la primera posicién .axial,
ilustrada en lineas continuas, 1o que hace'queiuapalanca 12 vuel
va al segundo plano de cambio ilustrado en lineas continuas en la
figura 1. | ‘ IR

Con el -‘objeto de transmitir el movimiento de roté—
cibn de 1a pglanca de control 50 al véstago 37, un brazo de acopla
miento 80 sobresale radialmente a partir del véstago 37 cerca de
1la extremidad derecha del mismo en la figura 1.Elbrazo de acoplg_
miento 80 esté dispuesto en la porcidn ramurada 38 de lapdmca de
control 30 cuando la palanca. de cqntrél estd en cualquiera de los
segundo 0 tercer plancs de control 52 o 50. El acoplamiento del bra
z0 de conexién 80 con la porcidén 38 de la palanca de control hace
que el véstago 37 gire en respuesta a la rotacién de la palanca de -
control 30, Por consiguiente, cuando la palanca de control 30 gi-
ra en el plano de control 50, el véstago 37 se desplaza a la segun
da posicién axial indicada en lineas de trazo mixto en la figura 1,
Yy ese movimiento del vistago 37 hace que la palanca de cambio 12
pivote en el sentido horario alrededor del eje 7 hasta la posicidn

neutral en el plano 11. La rotacién ulterior de la palanca de con
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trol 30 en-el pland ée control 50 alrededor del eje dél elemento
34 da lugar a wna rotacidn corresﬁondieﬁte:del va$tago de cambio

37, y esté rotacibn es transmitida por -1a palanhca 64 y la biela 68

dando lugar a la rotacién de la palénca 12 en el tefcer_plano de
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cambio., Cuando la ﬁalanca de control 30 se desplaza a lo largo del
plano de control neutro 48 désde'el primer plano de control 50 has
ta el segupdo plano de control 52, el ﬁuelle 76 hace que el vésta-
go 37 vuelva a la primera posicién axial, y este movimiento del '
véstago 37-hace que la palanca 12 pivote en el sentido antihorario
alrededdr del eje 7 en la figura 1, y vuelva al segundo plano de
cambio 9. | La rotacién ulterior de la palanca de control 30 en el
seguédo plpno dg control 52 da lugar a la rotacién de la palanca

de cambio 12 en el segundo plano de cambio 9,

' Cuando lz palanca de control 30 se desplaza hasta la

interseccién del primer plano de control 54 con el plano de control

neutral 4§ (posicién de la palanca 30 ilustrada en lineas de tra-
zo mixto en la figura 5), la palanca 30 se 51tua entre las. oregas
separadas 82. El movimiento en elzentido antlhorarlo de la palanca
30 a partir de la posicidn neutral de la palanca 30 representada
en lineas de trazo mixto en la figura 5, hasta su posicibén ilustra
da en lineas contimuas, hace que la palanca 30 se acople con la ore
ja izquierda 82 y produce la rotacién en sentido antihorario ‘del
manguito 35. Inversamente, la rotac16n en sentido horario de la Pa
lanca 30 a partir de su posicidn reutral representada en lineas de ’
trazo mixto en la figura 5, hace que la palanca 30 se acople con
la oreja derecha 82 e imparta una rotacién en sentido horario al
manguito 35. '

la separacibn dé las oréjas de acoplamiento 82 es tal
que la palancavso puede separarse del mangu;to 35 en cualquier po

sicidén angular del manguito 35 con relacién al eje de rotacién
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'  del manguito 35 Y por consmgulente, en cuaTquler p051c16n corres

.rpondlente de la palanca de cambio 2 en el plano de cambio 3. Por

ejemplo, la palanca de camblo 2 puede,en primer - lugar,ser desplaza

da por la palanca 30 a la posicién de gama baja indicada por viv,

()]
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én la figura 4, di spues “de 1o cual la palanqa 30 puede, sin que la
palanca 2 se despjace de su posicién de gama baja, separarse de -las
orejas 82 para desplazar la palanca de cambio 12 a una de sus poéi
ciones de control, ' | |

‘ Sob esallendo radialmente hacia arriba a partir de 1a
porcién ensanchda 39 del.manguito 35, se’halla wun brazo indicador °
84, cuya extremldad superior estid dispuesta en una ranura 86 for-
mada'en la placa de guiado 28, (figuras 1y 3), Bl brazo" ihdicador -
84 indica al.operario la posicién angular deliﬁanguito 35, ¥y por

‘tanto el reglaje de la palanca de cambio 12. Uaas marcas adecua-

. das pueden situarse en la placa de guiado 28 a lo'largo'dé 1a ranmu- -

ra 86 para cooperar con el brazo 84 con el obJeto de 1nd car la po
smcmén de reglaJe de la palanca de camblo 2. '

" como se ha indicado més arriba, 15 palanca de cambio
2 Puede ser un control de gama de transmisibn con poéiciones acti;
vas de gama bajg y de gama alta (ademés_de un reglaje neutral),

mientras que la palanca de cambio 12 puede ser un control de velo-

cidad con unos reglajes activos de primera, segunda y tercera velo

cidad (ademls del reglaje neutral en cada unc de los segundo y ter
cer planons de cambio Sy 11). 1a palanca de control 30 tiene las
posiciones indicadas en la placa de guiado 28 que corresponden a

las varias posiciones de control de las palancas de cambic 2 y 12.

Las posiciones "H " y "L" de la palanca de control estén indicadas

en las extremidades opuestas'de la porcidn 53 de la ramura, en'el
plano de control 54 situado en 1los 1ados'opﬁestos del plano de con

trol neutral 48, y corresponden a los reglajes de gama alta y de
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gama baja de la palanca decambio 2 en el primer plano de cambio 3.
La segunda palanca de cambio 12 tiene una posiciédn de primeré velo -
cidad en el tercer planc de cambio 11 (figura 6) y la posicién de
primera velocidad correspondiente de la palanca dé control 30 es-
td indicada en'la posicidn "" de la extremidad de la porcibn de
ranﬁra 51} en el plano de control 52, La segunda palanca de cam-

""bio 12 tieme unas posiciones de segunda y tercera velocidad en el

plano de cambio 9 segin se indica en la figura 6, y la palancd de

-control 30 tiene unas posiciones de velocidad correspondientes que

estin indicadas como posiciones "2" y 3" en los extremos opuestos

dos opuestos del plano de control neutrals ‘
' . Avhque se haya descrito en la Memoria que antecede y
se haya ilustrado en los dibujos qué la acompafian un modo de redli
zacién particular del invento, se entiende que el invento no se 1i
mita a la construccién exacta que se representa.. Por el contrario,
los peritos en la materia podrén introducir varios cambios en la
construccibén y la disposicibn de las piezas, sin salir del alcance
ydel espiritu del invento.
' En resumen, la présente patente de invencién qué se
solicita deberi recaer en las siguieﬁtes:
REIVINDICACIONES
1.) Aparato de control de transmisién que incluye

un primer elemento de cambio que puede ser desplazado en un primer

“plano de cambio entre por 1o menos una posicién activa y una posi-

cibn neutral; y un segundo elemento de cambio que puede ser despla
zado en un segundo plano de cambio entre por lo menos una posicién
activa y una posicién neutral, y en un tercer plahd de cambio en~-
tre por lo menos una posicidén activa y una posicién neuvtral; una
sola palanca de control que pﬁede desplazarse selectivamente en un
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71 Plano de cohtrol neutral cortado por los primero, segundo y tercer
planos de control, pudiendo dicha palanca de control ser desplaza-
“da selectlvamente en dicho primero, segundo y tercer plano de con-

' trol cuando se desplaza hasta las intersecciones respectivas de eg
" 5 tos con dicho plano de control neutral; y, pudiendo Hichq mecanis~
mo de cambio interconectado con dicha palanca de control y dichos

‘elementos de cambio ser accionadd para (1)'hacer que dicho primer

elemento de cambio se desplace en dicho primer plano de cambioc en

respuesta a un movimiento correspondiente de dicha palanca de con

", 10 trol en dicho primer plano & control (2) hacer que dicho segundo -

. elemento de cambic se desplace en dicho segun@o Plano de cambio.en
. respuesta a un movimiento correspondiente de dicha palanca devconp_
trol en dicho segﬁndq plano de control con dicho primer elemento de
cambio situado en cualquier posicidn elegida dentro de dicho primer
15  plano de cambio, y (3) hacer que dicho segundo elemento de cambio
" se desplace en dicho tercer plano de control en respuesta a un mo-
vimiento correspondiente de dicha palanca de contrél en dicho ter
cer plano de éontrol con dicho primer elemento de cambio situado
en cualquier posicién deseada en dicho primer plano de cambio.
. 20 2.) Aparato segln. la reivindicacién 1, caracteriza
. do porque dicha palanca de control'esté soportada de modé que pue-
da realizar un movimiento giratorio en dichos primer; segundo y ter
. cer planos de control, y estd soporiado de modo que pueda desplazar
. se é lo largo del eje de dicho movimien%o giratorio en dicho plano
25 de control neutral. )

A . 3.) Aparato segin la reivindicacién 2, caracteri-
zado porque dicho mecanismo de cambic incluye un par de elementos
de transmisién de movimiento girgtorio. coaxiales, que estén conec
tados,cada uno,a uno de dichos elementos de cambio para transmitir

30  a este el movimiento en respuesta al desplazamiento de dicha palan
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ca de control.
' " 4,) Aparato segﬁn la reivindicacibn 3, caracteri-

zadg porque uno de dichos elementos de transmisibén de movimiento

puede desplazarse longitudinalmente entre una primera y una segun
da posiciones axiales, situéndose dicho segundo elemento de cambio .
en dicho segundo plano de cambio cuando este elemento de fransmif

sién de movimiento estd en dicha primera posicién axial, y situén

'dose en dicho tercer plano de cambio cuando este elemento de trans

misién de movimiento estd en dicha segunda posicidn axial. '
' 5.) Aparato segin la reivindicacién 4, caracteri-
zado porque incluye un dispositivo de orientacién que tiende a si~

tuar este elemento de transmisibén de movimiento en dicha primera po

sicién axial, pudiendo este elemento de transmisién de movimiento

ser desplazado por dicha palanca de control hasta dicha segunda po

sicibén axial cuando dicha palanca de control se desplaza a dicho
primer plano de control, haciendo dicho dispositivo de orientacién
que este elemento de transmisidén de movimiento vuelva a dicha pri-
mera posicién axial cuando dicha palanca de.control se desplaza a
partir de dicho primer plano de control .

6.) Aparato segfn la réivindicacibn 5, caracteri-
zado ademés porque incluye un dispositivo de acoplamiento en este
elemento de transmisidén de movimiento con el cual puede acoplarse
dicha palanca de control cuando dicha palanca de control estd en
dichos primero y segundo planos de'conikol para acoplar de manera
giratoria este elemento de transmisién de movimiento con dicha pa
lanca de control y producir la rotacién de este elemento de trans
misibén de movimiento en respuesta a la rotacidén de dicha palanca
de control, '

7.) Aparato segin la reivindicacidn 6, caracteri-

zado ademds porque incluye un dispositivo de acoplamiento en el
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otro de dichos elementos de transmisibén de movimiento con el cual
puedi‘acoplarse dicha palanca de control cuando dicha palanca de
contfol estd. en dicho tercer plano de control para acoplar de mang
ra giratoria dicho otro elemento de transmisidén de movimiento con
dicha palaﬁcq de control para producir.la rotacibén de dicho 6tfo .

elemento de transmisién de movimiento en respuesta a la rotacidn de

dicha palanca de control.

~ 8.) Aparato seglin la reivindicacién 7, caracteri-
zado porque dicho dispositivo de acoplamiento mencionado en Ultimo
lugar ‘incluye un par de orejas en dicho otro elemento de transmi-

sidén de movimiento, separadas la una de la otra en los lados opues

tos del eje de rotacibén de dicho otro elemento de transmisién de mo

vimierito con una distancia suficiente para permitir que dicha pa-

lanca de control se desacople de dicho otro elemento de transmi-
sién de movimiento en cualquier posicidn deseada de dicho primer
elemento de cambio en dicho primer plano de cambio.

9.) Aparato segfin la reivindicacién 8, caracteri-
zado porque dicho dispositivo de acoplamiento en dicho primer ele-

mento de transmisibén de movimiento puede desacoplarse de dicha pa-

.lanca de control solamente cuando dicha palanca de control estéd en

dicho plano de control neutral de tal manera que dicho segundo ele
mento de cambio esté en una posicién neutral salvo cuando dicha pa
lanca de control esti situada en uno de dichos primero y seguﬁdo
planos de control y fuera de dicho plaho de control neutral.

10.) Aparato segln la reivindicacién 1, carac-

. terizado porque dichos primer y segundo miembros de cambio,

son una primera y segunda palancas de cambio, estando dicha

palanca de cambio montada de manera que pueda efectuar, un

'moﬁimiento pivotante en dicho primer plano de cambio, estando

" dicha segunda palanca de cambio montada de manera que pueda

-
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efectuar un movimiento pivotante’/en un segundo y tercer planos

- de cambio y que incluye un soporte de palanca de control, un

. elemento de montaje de palanca de control dispuesto de manera

giratoria en dicho soporte de palanca de control, y dicha pa-
lanca de control sujeta en dicho elemento de montaje'de palan-
ca de control de tal manera que la palanca de control.no pue-
da girar con respecto a este pu&iendo sin embargo ser despla-
zada para acercarla y alejarla de dicho elemento de montaje de
palanca de control en una direccidn paralela al eje de rotacidn
de dicho elemento de montaje; una placa de guiado montada en di-
cho -soporte de palanca de control una ranura de guiado fqrmadé
en diché flaca de guiédo pafé recibir dicha palanca>de cqhtrol
y mantener dicha palanca de control de modo que pueda despla-
zarse hacia y a partir de dicho elemento de monfaje en un pla-
no de control neutral cortado por dichos primér, segundo y ter-
cer planos de control; pudiendo dicha palanca de control girar .
alrededor del eje de dicho elemento de montaje en dichos pri-
mero, segundo y tercer planos;dé control; y un mecanismo de
cambio interconectado con dicﬁg palanca de control y dichas
palancas de cambio. : '

| 11.) Aparato segin ia reivindicacibén 10, carac-
terizado porque dicha primera palanca de cambio es un control
de gama alta y baja, y dicha palanca de control tiene unas po- °
siciones de gama alta y baja en dicho primer plano de control
en los lados opuestos de dicho plano de control neutral que
corresponden a las posiciones de gama alta y baja'en dicho pri-
mer plano de control de dicha primera pélanca de cambio, y dii
cha segunda palanca de cambio tiene unas posiciones de veloci-
dad de transmisibén en dichos segundo y xercér planos de cambio

que .corresponden a las posiciones de velocidad de transmision
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"de dicha palanca de control en dichos segundo y tercer planos

k_control.
7 12.) Aparato segin la reivindicacidn 11, ca-
éacterizado porque dicha palanca de control.tiene una prime- .
ra posicién de velocidad en dicho éeguﬁdo plano de control
en un lado de dicho plano de control neutral ‘que corresponde
g2 una prime;a_posicién de velocidad de dicha segunda palanca
de cambio en dicho segundo plano de cambio, y unas segupda y
tercera p5§iciones de velocidad en dicho tercer plgpo_gg céﬁtrol
en los lados opuestos de dicho plano de control néutral que co<
rresponden ‘a las segunda y tercera posiciones de velocidad de
aicha segunda palanca de cambio en dicho teréer plano de cambio. -
‘ 13.) Aparato segin la reivindicacién 12, carac-

terizado porque dicho mecanismo de cambio incluye un par de

elementos de transmision de movimiento giratorio, coaxiales,

que estén conectados cada uno con una de dichas palancas de

cambio para transmitir el movimiento a estas en respuesta al

" movimiento de dicha palanca de control.

14.) Aparato segln la reivindicacién 13, carac- °

terizado porque uno de dichos elementos de transmisidén puede

v

- desplazarse longitudinalmente entre unas primera y segunda po-

siciones axiales, situédndose dicha segunda palanca de cambio

en dicho segundo planc de cambio cuando este elémento de trans-

~misidn de movimiento esté en dicha primera posicién axial y

~situandose en dicho tercer plano de cambio cuando este elemen-

to de transmisibén de movimiento estad en dicha segunda posiciédn

axial.
. - 15.) Aparato segin la reivindicacidén 14, carac-
terizado porgue incluye un dispositivo de orientacidn que tieg; :

de a situar este elemento de transmisién de movimiento en gddcha
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primera posicidén axial, pudiendo este elemento de transqisién
de movimiento ser desplazado por dicha palanca de control has-
ta dicha segunda posicidén axial cuando dicha-palénca de con-
trol se desﬁlaza hasta dicho primer plano de control, haciendo
dichd dispositivo de orientacidén que este elemento de transmi-
sioén de movimiento'igelva a dicha primera posicién axial cuan=~
do dicha palanca de control sé desplaza a partir de dicho pri-
mer plano de control. . '

16.) Aparato segin.la reivindicacién 15, caiac-

terizado ademds porque incluye un dispositivo de acoplamiento

en este eleménto de transmisién de movimiento con el cual .pue-

de acoplérse.dicha palanca de control cuandd diéha palanca de
control estd en dichos primer y segundo planos de éontrol para
acoplar de manera giratoria este elemenfo de transmisién de mo-~
vimiento con dicha palanca de control y producir la rotacidm

de este elemento de transmisidén de movimiento en respuesta a

la rotacidén de dicha palanca de control.

| 17.) Aparato segin la reivindicacién 16, carac-

terizado ademés porgue incluyé un dispositivo de acoplamiegto
eﬁ el otro de dichos elementos de transmisién del movimiento
con el cual pﬁede acoplarse dicha ﬁalanca de control cuando
dicha palanca de control estd en dicho tercer plamo de control,
para acoplar de manera giratéria dicho otro elemento de trans-
misién de movimiento con dicha palanca de control con el fin
de hacer girar dicho otro elemento de transmisidén de movimien—
to en redpuesta a la rotacidn de la palanca de control.

. 18.) Aparato ségﬁn la reivindicacién 17, carac-
térizado porque dicho dispositivo de acoplamiento mencionado
en Gltimo lugar incluye un par de orejas en dicho otro elemen-

to de transmisién del movimiento separadas la una de la otra

.
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en los lados opuestos del eje de rotacién de dicho otro ele-
mento de transmisidén de movimiento a una distancia suficiente
para permitir que dicha palanca de control se desacople de di-~
cho otro elemento de transmisién del movimiento en cualquier
posicién deseada de dicho primer elemento de cambio en dicho
primer plano de cambio.

' 19.) Aparato éegﬁn la reivindicacién 18, ca-
racterizado porque dicho dispositivo de acoplamiento en este .
elemento de transmisidn- de movimiento puede desacoplarse déWF

dicha palanca de-control solamente cuando dicha palanca de

- . control esta en dicho plano de -control neutral de tal manera

que dicha segunda palanca de cambio esté en una posicién neu-

tral salvo cuandb dicha palanca de control estad situada en uno.

de dichos primero y segundo planos de control y fuera de dicho

plano de cantrol neutral.

20.) Aparato segin la reivindicacidn 1, carac-

terizado porque incluye: un.éoporte de palanca de control; un

elemento de montaje de palanca de ‘control montado de manera

 giratoria en dicho soporte de palanca de controi; un disposi-

tivo que sujeta dicha palanca de control em diho elemento de

mdntaje de paianca de control-de tgl manera que dicha palan-

ca-ée control no pueda gifar con respectd a él, pudiendo sin

embargo ser desplazada para écercarla y alejarla de dicho ele-
mento de montaje de palanca de control, en una direccidn para-
lela al eje de rotacidn de dicho elemento de monataje; un ele-
mento en ‘forma de manguito de transmisidén de movimiento monta- -
do dé manera giratoria en dicho elemento de soporte, coaxial-
ménte respecto a dicho elemento de méntaje de palanca de con-
trol, pudiendo dicho elemento en forma de manguito girar con

respecto a dicho elemento de montaje de palanca de control;
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un elemento en forma de barra de transmisidn del movimiento

- montado de manera giratoria en dicho elemento de soporte, es-

tando dicho elemento en forma de barra situado coaxialmente

en dicho elemento en forma de manguito y pudiendo desplazarse
longitudinalmente con respecto a dicho soporte entre.unas pri-
mera y segunda posiciones axiales, estando dicho elemento en
forma de barra orientado hacia éicha primera posicidén axial;
teniendo dicha palanca de control una porcién ranurada a tra-
vés de la cual pasa una parte de dicho elemento en”fopma de
barra; un pasador en dicho elemento en formé de barra situado
en el lado opuesto de dicha palanca de control a partir de di-
ch6 eleﬁénto de ﬁontaje de palanca de control de tal manefa
que dicha palanca de control pueda acoplarse con dicho pasador -
para hacer que dicho elemento en forma de barpa se desplace
hasta su gegqnda posicidn axial, cuando se desplaza dicha'pa~
lanca de control alejéndola.de dicho elemento de montaje de
palanca de control, hasta una primera posicidn axial con res-
pecto a dicho elemento de monfaﬁe de palanca de con%rol; un
brazo de acoplamiento.de elemento en forma de barra que sobre-

sale radialmente de dicho eleménto en forma de barra y que pue-

de situarse en la porcidén ranurada de dicha palanca de control

cuando dicha palanca de control estad en dicha primera posicidn

_axial y en una segunda posicidén exial mads préxima a dicho ele- -

mento de montaje de palanca de control que dicha primera posi-
cibn axial, para acoplar de manera giratoria dicha palanca de
control con dicho elemento en forma de barra cuando dicha pa-

lanca de control esté en una de dichas primera y segunda posi-

" ciones axiales; y un dispositivo de acoplamiento de elemento

en forma de manguito en dicho elemento .en forma de manguito

con-el cual puede acoplarse dicha palanca de control cuando
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‘dicha palanca de control estd en una tercera posicién axial

)

je de palanca de control para acoplar de manera giratoria di-
cha pélanca de control con dicpo elemento en forma de manguito
cuando dicha palanca de control estd en dicha tercera posicidn
axial.

21.) Aparato segin la reivindicacidn 20, carac-

terizado ademas porque incluye unos primero y segundo elementos

de cambio; teniendo dicho primer elemento de cambio: una extre~
midad de entrada y una extggﬁidad de salida, un dispositivo

que conecta la extremidad de entrada de dicho primer elemento-
de cambio con dicﬁo elemento en forma de manguito dé transmi-
sién de movimiento para hacer que la extremidad de salida de
dicho primer elemento de cambio se deéplace'en un primer pla-
no de cambid en respuesta a la rotacidn de dicho elemento- en
forma de ﬁanguito;,teniendo_dicho segundo elemento de cambio una
extremidad de entrada y una extremidad de salida, un dispositi-
vo que conecta la extremidad de‘enyrada dé dicho 'segundo ele-
mento de cambio con dicho elemento en forma de barra de trans-

misi6én del movimiento, para hacer que la extremidad de salida

‘de dicho segundo elemento de cambio se desplace en un segundo
plano de cambio en respuesta a la rotacidén de dicho elemento

en forma de barra a la primera posicibén axial del mismo, y pa- . -

ra hacer que la extremidad de s§1ida,de dicho segundo elemento
de cambio se desplace en un tercer plano de control en respues-
ta a la rotacidén de dicho elemento en forma de barra a la se-
gunda posicidn axial del mismo.

‘ ‘ 22.) Se reivindica por Gltimo como objeto sobre
el que ha de recaer la Patente de Invencién que se solicita:

APARATO DE CONTROL DE TRANSMISION.
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Todo conforme queda descrito y reivindicado

i - X e . e aas
eZ la presente memoria descriptiva que consta de veinticinco

% ginas mecanografiadas y dibujos que se acompafian.
§ i Madrid 14 de noviembre de 1975
' BERNARDO UNGRIA
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