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PATENTE DE INVENCION
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o A t e m o ú a  ^ D e ó c ü ^ d ív - a
áodte:

PERFECCIONAMIENTOS EN CONJUNTOS DE ALMACENAMIENTO

0oácU an¿6; BAR PRODUCTIONS (BROMSGROVE) LIMITED, entidad in­
gle sai residente en Sherwood Road, Bromsgrove,
B60 3DU, Inglaterra.

La invención se refiere a conjuntos de almacena­
miento (de la clase que comprenden una fila de unidades 

de almacenamiento, por ejemplo bastidores, se mueven entre 
limites fijados a lo largo de- la longitud de la fila en una 

5 u otra de dos direcciones opuestas de modo que se fórme un
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pasillo entre los lados de cualquiera de dos Unidades adya­
centes, estando provistas cada unidad de almacenamiento, de un 
juego de motores eléctricos reversibles destinados a mover 
ruedas motrices individuales e independíentórnente..giratorias

i i . . .
para mover dicha unidad de almacenamiento).

En-conjuntos de almacenamiento conocidos de la 
clase expuesta^ cada unidad de almacenamiento está provista, 
a ló, largo, de'.cada lado de su base opuesta a la base de uni­
dades .-.de,-almacenamiento adyacentes, de barras disparadoras 
que hacen funcionar-medios interruptores para cort.ar el sumi­
nistro de .electricidad a todos los motores en dicha unidad 
de almacenamiento ouando una de las berras disparadoras sé 
pone en contacto con una barra disparadora adyacente o un 
obstáculo,-deteniendo de este modo el movimiento de la uni- .. 

dad de•almacenamiento en dicha dirección.
. ..Debido a la carga desigual de unidades de almacenar 

miento, a diferencias entre los contactos de fricción d¿ rue­

das, diferentes con el suelo y a la acumulaci6n.de suciedad en 
el diámetro de-rodadura de las ruedas,, puede existir liféten- 
denoia de.que.iun .extremo o seoolón de una unidad de almacena., 

miento haya-recorrido una distancia menor que el extreme» o- 
puesto o-.parte .restante u otras partes en el instante, en que' 
actúa barra disparadora para detener el movimiento -de 
la unidad- de almacenamiento en una dirección partieijlaír.
Asi, cuando una barra disparadora funciona por contacto, con 
una barra disparadora en una unidad de almacenamiento [adya­
cente, el pasillo formado por.el movimiento de dicha unidad 

de almacenamiento será desigual, al menos en un lado. Bichó 
efecto puede oourrir do un modo partioular ouando la uMdad 

tiene una longitud sensible por ejemplo do unos 25. m. Be es-

v
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te modo se puede obstruit el pasillo con lo que surgen difi-í '
cuitados para la carga y descarga de artículos en las unida­
des de almacenamiento en lados opueátós del padillo. En par­
ticular un pasillo de anchura desiguál evita el funcionamien-

i » ■
' f • \

to correcto de carretillas de torreta;y otros dispositivos de 

la clase que tiene medios en sus costados! quíe se proyectan las-, 
feralmente y se acoplan con medios de guia en las bases de la

: t

unidad de almacenamiento para guiar la carretilla o aparato 

clasificador.
Según el invento, en un oonjunto de almacenamiento 

de la clase expuesta, se habilita un juego de interruptores 

a lo largo de cada lado de cada unidad de almacenamiento'p’ára 
funcionar por dispositivos situados en el costado de una uni­
dad de almacenamiento adyacente, y cada interruptor en cada' 
juego se asocia con un motor breversible respectivo en lás 
proximidades del interruptor, para controlar el funcionamiento 

del motor independientemente de los otros y para cortar el su­
ministró, de electricidad al motor cuando entra en acción.

De este modo, oada motor continuará funoionandó pa- ; 
ra mover la parte de la unidad en la que va montado hasta que 
dieha parte alcanza una posición de referencia definida por el 
lado de una unidad de almacen amiento adyacente. Por lo tanto, 
las unidades de almacenamiento adyacente se mantendrán en po- 

siciónes relativas constantes y se fornará un pasillo de an­

chura constante en toda su longitud. En el supuesto que los 
límites fijados en extremos opuestos de las filas sean para- ¡ 

lelos, el pasillo tendrá lados paralelos.
Loa interruptoron <ie cada juego se montan preferi­

blemente a intervalos separados a lo largo de los lados de las 

bases de las unidades de almacenamiento y funoionan para cor-
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•hay el suministro de electricidad a sus motores respectivo» 
por contactóscon una barra disparadora montada en la base de 
una unidad"de- almacenamiento adyacente opuesta a los inte- 

rruptorea. ' *
-En tíña modalidad, los interruptores de oada juego, 

se montan a-lo largo de la parte trasera de una barra diápa- 
radora respectiva.y funcionan por un dispositivo de leva, v 
montado a lo largo de la cara frontal de la barra disparadora 

en una unidad-dé almacenamiento adyacente, poniéndose el d-is— 
positivo dé leva en contacto con los interruptores a través 
de aberturas respectivas en la barra disparadora que lla.vaj 
los interruptores¿ Cada barra disparadora en;una unidad■de 
almaoenamiento móvil lleva, por lo tanto, un juego .de inte­

rruptores a lo-largo de su cara trasera y un juego de levas 
a lo largo-de-la cara delantera. De preferencia las levas e 
interruptores son ájustables en la dirección de movimiento de 
ias unidades de almacenamiento para permitir el ajuste de ;
. . .  . . . *  . ’ • i

dicho puntó de referencia.
■ En otra modalidad, los interruptores e'n oada juego1 ¡ 

se montan a lo largo del lado de la .base de la unidad de al~ 
macenamiento y funcionan por una barra disparadora en una uni­
dad de almacenamiento adyacente, encontrándose los interrup­

tores y la barra disparadora a lo largo del lado- de oualqUiera 
de las-unidades de almacenamiento móviles en planos horizon­
tales diferentes quo comprenden la barra disparadora y los 
interruptores, respectivamente, de la unidad de almacenamiento 
adyacente. Con esta modalidad, las barras disparadoras en loe' 
lados opuestos de las unidades de almacenamiento adyaoentes 

se pueden organizar de forma que, al unirse las unidades de- 

almacenamiento, las barras disparadoras se solapan o superpo-

v . •• • .*
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nen antes que los interruptores en la unidad de almacenemie^- 
to móvil entre en acción. Las unidades de almacenamiento se 
detienen entonces con una menor separación entre las mismas.

Además de funcionar los juegos de interruptores pa­

ra producir un pasillo de anchura constante, segán se ha 
descrito anteriormente, las barras disparadoras sirven prefe­
riblemente para realizar la función separada de detener las 
unidades de almacenamiento cuando se ponen en contacto con v 
obstáculos, montándose medios interruptores por detras de ca­
da barra disparadora para entrar en acción por medio de las ■ 
mismas cuando la barra disparadora se mueve al ponerse en-con­
tacto con un obstáculo, y sirviendo entonces para interrumpir 
el suministro de energía al juego de motores que mueven la 
unidad.de almacenamiento. > :

El invento so describe a continuación, a título de 
ejemplo, tomando como referencia los dibujos adjuntos, en los 

que:
la figura 1 es una vista esquemática en planta.de 

un conjunto de almacenamiento segán una modalidad del inven- j 

to.
la figura 2 es una vista en planta, a mayor escala, 

de oiertas partes do las unidades de almacenamiento adyacen­
tes de la figura 1 .

La. figura 3 es una vista en planta, a mayor escala, 
del costado de una unidad de almacenamiento móvil segán se 
ilustra en la figura 2 . i

La figura 4 es una vista de costado mirando en la 
dirección de la flecha A en la figura 3..

Las figuras 5 a 7 ilustran la cirouitería de con­

trol para el conjunto de almacenamiento de las figuras 1 a 4.

-  5 -
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la figura 8 es un diagrama que ilustra el programa 
de funcinamiento de los medios de selección de pasillo» y

la. figura 9 es una vista de costado de un par adya­
cente de elementos móviles de almacenamiento en otra modalidad 

del invento.:,
J El.conjunto de almacenamiento ilustrado en la figu­

ra 1 ]. comprende «una fila de unidades de almacenamiento qu¿ 
incluyen dos unidades extremas fijas en la forma de bastido­

res de almacenamiento verticales A, E y tres unidades móvi­
les intermedias .33» C» D, cada una de las cuales comprende 
una base móvil que sostiene un bastidor de almacenamiento -- 
vertical que-tiene espacio de almacenamiento en ambos-lados 

y que se mueve-a-lo largo de la longitud de la fila para, 
abrir o cerrar, un pasillo Gr entre cualesquiera dos de las uni­

dades. de;. almacenamiento.
v  Cada base móvil tiene una serie de ruedas en contac­

to con el, suelo 1 a lo largo de cada lado y tres motores 
elóctripos reversibles M, situados uno en.cada extremo de la 
base para.mover una. rueda respectiva en dicho extremo de, la 
base y otro eu la región central de la base para.mover una 
rueda en.diolia'región. Un conjunto de tres interruptores de. 

parada.IR y LFse dispone a lo largo de cada lado de oadá 
base y cad^ interruptor en cada juego se sitúa en la región 
de de un motor.respectivo M y se dispone para funolonar por 
acoplamiento con la unidad de almacenamiento adyacente. Ade­
más» cada interruptor se conecta en un circuito de control cor 
su motor respectivo para controlar el movimiento de la base 
en la dirección correspondiente, a dicho lado de la línea cen­
tral de la base en ln que encuentra ol interruptor, detenién­

dose el movimiento o evitándose cuando funoiona el interrup-

30
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tor.
Por ejemplo, la base de la unidad móvil de almacena-]- 

miento B tiene tres interruptores LR1 , LR2 y IR3 montados a 
lo largo de su costado de la izquierda, según se verá en la 
figura 1 , y tres'interruptores 1 F1 , 1F2 y LF3 montados a lo 
largo de su ladtí de la derecha, controlando estos interrupto­
res los tres motores MI, M2 y M3, respectivamente. Con la uni4 

dad B en la posición ilustrada, los interruptores LF1 , LF2 y 1F3 
funcionan todos por contacto con la basé de la unidad adya-'. 

cente 3), después de lo cual ninguno de los motores se puede 
activar para mover la unidad B hacia la derecha. No obstante, 
los interruptores LH1 , LR2 y LR3 lo entran en acción y, por 

lo tanto, los motores se activarán para mover la unidad 3 ha­
cia la izquierda cuando se elige otro pasillo. los motores coíji 
tinúan entonces funcionando hasta que la unidad B se cierra 

sobre la unidad fija A, después de lo cual cada uno de los
i. j

interruptores LR1 , LR2 y LR3 funciona por contacto con la • i
- - • • sunidad A y desactivan su motor respectivo M1 , M2 y M3. Los* i

tres interruptores LR1 , IR2 y LR3 funcionan ahora y evitan 
que los motores impulsen la unidad B hacia la izquierda y los 
tres interruptores LF1 , LF2 y LF3 no entran en acción, y per-

E
miten que los motores se activen para mover la unidad B hacia 

la derecha. Los interruptores LR4 a LR6 y LF4 a LF6 controlan, 
de un modo similar, los motores M4 a M6. en la unidad C, y los 

interruptores LR7 a LR9 y LP7 a LF9 controlan los motores M7 
a M9 en la unidad D.

Se comprenderá que un par de interruptores de fin 
de carrera LR, LF controlan cada motor M de una unidad inde­
pendientemente de los demás motores, por lo que el motor 

continúa activando dicha parte de la unidad en la que va mon-
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tado hasta que dicha parte se cierra 30bre una unidad adya­
cente y: funciona el interruptor correSpoiidibnte de los in­
terruptores IR» IiP para detener el motor. Por lo tanto» los 

tres motores,de cada unidad sirven para impulsar la unidad 
hasta que-' se ha cerrado sobre una unidad adyacente y adopta 

una posición paralela a la misma.: El pasillo producido entre 
las unidades.es entonces necesariamente de una anohura vir- 

tualmonter-.constante en. el supuesto que las unidades fijas 

exteriores A. y E sean paralelas éntre si.
•.La construcción de cada base móvil se ilustra en. 

la figura 2y que representa una vista en planta del extremo 
de la izquierda de la base de la unidad B. La base comprende 
un ¿rmaz6n .de:. secciones de sustentación con ruedas 2 que se 
.conectan por medio de elementos de sección transversal acana­
lada 3 y tirantes 4 entre secciones adyacentes 2 , y elementos 
laterales 5 que abarcan cada uno los extremos de secciones 
adyacentes 2 y se conectan a los mismos. Cada sección 2 com­

prende un. par de elementos de sección aoanalada 6 que se., 
conectan adosados con un espacio entre los mismos para lae j 
ruedas 1. que se montan en cojinetes en las almas de los ele-, 

mantos de.sección acanalada 6. Las secciones extremas 2 sos­
tienen- cada'una.un par de ruedas con pestaña 1 que corren 
sobre un carril de guía respectivo 7». y cada una de las sec-' 
clones intermedias 2 sostiene un par de ruedas de oontacto
con el suelo 1. Uno' de los motores eléctricos reversibles M

" 1se monta on cada sección extrema 2 y sobre la secoión inter- !
i

media oentral 2 para mover una de las ruedas 1 por .un oojlnet< 

apropiado*
Él bastidor de. almacenamiento que se monta sobre;- 

cada base tiene elementos verticales que se conectan a seooio-30
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nes 2 por sus extremos inferiores en las posiciones 8, según 

se ilustra con líneas de rayas en la figura 2, correspondiendo 
cada estante del bastidor a la separación entre las secciones 
2. Las alas laterales superiores de los elementos de sección 
acanalada 6 y el alma superior de los elementos transversales 
3 quedan todas en el mismo plano horizontal que define, por 
lo tanto, el estante inferior del bastidor.

Tres barras disparadoras 9 sé montan fen ios elementos 
laterales respectivos 5 para extender extremo con extremo a lo 

largo de todo el lado de cada base móvil en paralelo con los 
elementos laterales, quedando las barras disparadoras en td'd'a's 
las bases prácticamente en el mismo plano horizontal. Cada ba~ 

rra disparadora 9 se monta sobre un elemento lateral respecti­
vo 5 por medio de un par de brazos de conexión paralelos de r 
igual longitud 1Ó, de forma que los centros de las conexiones 

pivotáles de los brazos hasta el elemento lateral y la barra' 
disparadora en los extremos opuestos respectivos, definan'un ' 
paralelogramo, por lo que 1 ¿ barra disparadora se ve obligada 
a adoptar posiciones paralelas al elemento lateral según osci­
la sobre los brazos de conexión hacia el elemento lateral y en [ 
sentido contrario. Un muelle 11 actúa sobre cada brazo de co­

nexión 10 para empujar la barra disparadora separándola del 
elemento lateral hasta una posición delantera, y un interrup­
tor ST se asocia con cada brazo de conexión 10 y tiene un bra­

zo accíonador 13 que funciona por movimiento de retroceso de la 
barra disparadora hacia el elemento lateral al ponerse en con- i 
tacto la barra disparadora con un obstáculo en el pasillo. Los I

i

interruptores disparadores ST se conectan en el circuito de • 1
control con loa motores M de l.a baso respectiva, según se' ilug 

tra en la figura 5, y sirven para desactivar estos, motores

i



-  10 -

cuando funcionan loa interruptores.
; /

Cada de los brazos, de conexión 10 se. une pivo- 
talmente al elemento lateral 5 por un dispositivo de conexión 

14 que se puede sujetar, de una, forma soltable al elemento en 
cualquier punto a lo largo de una parte de su longitud de for­
ma que. la. separación de los centros de pivote entre los bra-

• • i  • »  ,

zos de conexión y el elemento lateral se pueda ajustar para 
coincidir con,la posición de los centros de pivote entre los 
brazos de conexión y la barra disparadora, formando de este 

modo la configuración necesaria de paraielogramo.
Según se ilustra en las figuras 3 y 4, el disposi­

tivo de conexión 14 adopta la forma de un dispositivo de su», 
jección que, comprende do3 placas 15, 16 que se acoplan a la 
parte superior e inferior del elemento lateral 5 y sostienen 
un pasador pivote vertical 17 entre las mismas que se suelda 
al brazo de conexión 10 en su extremo inferior y puedo adop» 
tar cualquiera de dos posiciones verticales dependiendo, de si 

se encuentra.o no el pasador inferior de los dos pasadores 
hendidos 12 en el mismo. Un par de pernos 18, 19’atraviesa 
ambas placas 15, 16 y se introduce en tuercas 20 soldadas a 
la placa inferior 15 para tirar de las placas uniéndolas. El 
pasador pivote 17 atraviesa un manguito de separación 21 que < 

se coloca entre las placas 15, 16 para mantenerlas separadas 
y evitar que se agarrote el pasador pivote.

Oada brazo do conexión 10 se entiende haoia delan­

te del elemento lateral 5 y se ooneota a la barra disparadora 
o en su extremo exterior por medio de un pasador pivote 22, 
por lo que la barra disparadora queda por debajo del elemento 
lateral 5 y puede bascular hacia el interior por debajo de 
este último. Un muelle espiral 11 actúa.entre un tope fijo 23
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en la placa inferior 15 de la abrazadera y el extremo interior 
del brazo de conexión 10 más allá del pasador pivote 17» para 
empujar el extremo interior del brazó de conexión contra un 
tope fijo 24, en cuya posición la barba disparadora se extien­

de hacia delante del elemento lateral 5 en gradó máximo. El 
tope 24 limita por lo tanto el movimiento de avance de la 

barra disparadora.
El interruptor eléctrico ST se monta en la placa de 

sujección inferior 15 y el brazo'de accionamiento 13 se extien 
de hacia delante hasta una posición ¿dyacente a la cara trase­

ra de la barra disparadora.
las barras disparadoras 9 tienen una sección acana­

lada en forma de C con el alma vertical y encarada hacia fue­
ra para ponerse en contacto con cualquier obstrucción en el 
pasillo. Uno de los interruptores de parada IR, IE se monta 
dentro de cada barra disparadora en las proximidades de su mo­
tor respeotivo M. Cada interruptor de parada se monta sobre 
un soporte 25 que se conecta a través de la abertura en la 
parte trasera de la barra disparadora junto a una abertura {
26 en el alma de la barra disparadora, para, que la sonda de i 
accionamiento 27 del interruptor se proyecte hacia delante 
prácticamente introduciéndose en el plano del alma. Además, 

las barras disparadoras opuestas en bases móviles adyacentes 
están provistas cada una de una leva 28 en sus caras delante­
ras que se ponen en línea con el interruptor de fin de oarre-

i.

ra o interruptor de parada llevado por.la barra disparadora i 

ndyaoento para hacer funcionar el interruptor por contacto oon 
la sonda de accionamiento 27. las barras disparadoras en las 

bases móviles B y 3) adyacentes a las unidades fijas • de alma­

cenamiento A y E no llevan levas 28, pero las bases de las

30



5

10

15

20

25

30

-  12 -

unidades fijas A y E llevan cada: una tres levaé 28 en posioio 
nos alineadascon sus Interruptores LR1 a 1R,3 y LF7 a LF9, 
respectivamente, para hacerlas funcionar por contacto aonlas 
sondas de accionamiento 27. Asi, los,interruptores .de parada 

IR y IF llevados, por las barras disparadoras funcitínan antes 

de que las barras disparadoras puedan moverse por contacto 
con una barra disparadora adyacente o unidad de almacenamien­
to. Las barras disparadoras permanecen por lo tanto normal­

mente estacionarias con relación a sus bases respectivas y 
solamente se mueven cuando se ponen en contacto oon un obstá­
culo en un pasillo, después de lo cual los interruptores dis­
paradores ST situados detras de la barra, disparadora movida 
entra en acción y desconectan la energía de los motores M«.

♦ i  ' }

' La cifcuitería de control para los motores M, in­
cluyendo loa interruptores de parada LR, 1 F y los interrup­
tores disparadores SO, se ilustran en las figuras 5 a 7. La 

circuitería comprende medios de selección de pasillo (figura
5) que comprende un selector de funcionamiento manual SL que

i * i

se puede poner en Cuatro posiciones angulares correspondían- .
i

tes’ a ios ouatro pasillos GrAB, G0D y GDE y que controla él 
ajuste de'cinco interruptores selectores SS1 a SS5 de una ma­

nera predeterminada según se ilustra en el diagrama de pro­
grama de la figura 8 donde una cruz indica que sé ha cerrado 
el interruptor selector correspondiente. Cada uno de los in­
terruptores selectores SS2 y SS5 se conecta en serie con un 
relé respectivo R4 a R7 a través de las líneas de energía del j

I
oirouito L1 , L2 y estos relés R4 a R7 controlan contactas 
do interruptor asooifulon orí Too olrouitoa de oontrol del mo­
tor individuales asociados cada uno con una unidad de almace­

namiento móvil B, C o D y que controlan el movimiento de di--
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cha unidad en una dirección particular según indican, las fio- ¡
|

chas en los dibujos.
La figura 5 ilustra el conjunto selector de pasillo 

después de elegir el pasillo Gr̂ g según se ilustra en la fi­
gura 1. Solamente 3e cierra el interruptor selector 532, des­
pués de lo cual se activa el relé R4 y mantiene cerrados loa 
contactos del interruptor R4 en cada uno de los circuitos de 
control del motor para movimiento de las unidades B, 0 y D 
hacia la derecha. Si se eligiera el pasillo ^BC* el interrup­
tor selector SS3 se cerrarla y el relé R5 se activarla de es­
te modo. Los contactos del interruptor R5 se mantendrían .en-

*- <, -r A

tonces cerrados para permitir el movimiento de la unidad B
hacia, la izquierda y el movimiento de las vmidades C y 3) ha-* *
cia la derecha, pe un modo similar, si.se .eligiera el pasi­
llo Ggp, el interruptor selector 354 se cerrarla, activándose 
de este modo el relé R6 y cerrando los contact.os del inte­
rruptor R6 para permitir el movimiento de las unidades B y C ;

hacia la izquierda y de la unidad B hacia la derecha; Si se :
eligiera el pasillo GDE, se cerrarla el interruptor selector ¡ 
SS5, activando de este modo el relé R7 y cerrando los contac­
tos del interruptor R7 para permitir el movimiento de las 
tres unidades hacia la izquierda. Cuando un circuito de con­
trol del motor, por ejemplo el circuito para el movimiento 
hacia la izquierda de la unidad B, comprende doa o tres con- j
taoton de interruptor do los rolés selectores R4 a R7, estos .
se conectan on paralelo <m ot circuito de forma que cada uno ■' 
controla el circuito independientemente dol otro.

Según se ha indicado anteriormente, los interrupto­

res selectores SS2 a SS5 se conectan directamente a través de 

lás lineas de suministro de energía L1 , L2. No obstante, el

-  13 -
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reoto de- lacircuiteria de control se conecta a las lineas 

de fuerzacL1i 12 por control de un interruptor clave maestro 
MK y un interruptor de recolocación nórmalmfente abierto RE. 

Cuando el interruptor MK se cierra y el interruptor RE entra 

en acción y se cuenta» el relé R2 se activa momentáneamente 
y este, a su vez, cierra un contacto de interruptor R2 para 
activar un relé R1 en serie Con el interruptor MK y -un relé 

parada maestro MS. Una vez que se ha activado, el relé R1 se
mantiene activado a través de sus propio contacto de interrup-

¡

tor R1 por el .contacto de interruptor R2. Asimismo, la acti­
vación del relé R1 produce el cierre de' dos o más de sus-con­
tactos de interruptor R1 , que, por lo tanto, conectan la li­
nea activa 1 1. ,al reato de la oirouitería de control, incluyen­
do un circuito de puesta en marcha. El circuito de puesta en 
marcha.comprende el interruptor selector SS1, un interruptor 
de puesta*.en marcha SR, un relé R3 y un temporizador 11. Cuan 
do el interruptor de puesta en marcha SR se cierra, se activa 

el relé R3 y se mantiene activado por el cierre de su contac­
to de interruptor R3 a través del interruptor de puesta en 
marcha. Mientras se activa el relé R3, cierra los contactos 
de interruptor R3 en cada uno de los circuitos individuales 
del control del motor para permitir la activación de los mo­
tores oorreopondlentos. El cierre del interruptor de puesta 
en marcha SR hace también quo funolene el temporizador ®1 , y 
después de un periodo predeterminado que es sufioiente para 
mitir el movimiento de las unidades con el fin de abrir un nué 
vo pasillo elegido, el temporizador T1 abre el interruptor T1 

momentáneamente para desactivar el relé R3»
Los.tres interruptores disparadores St a lo largo 

de cada lado de cada unidad móvil se conectan en serie oon un
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relé correspondiente que controla un contacto de interruptor 

on el oircuito de ccfntrol del motor que controla el ,movimien 

to de dicha unidad en dicha dirección hacia lós interruptores 
de la línea central de la unidad. Ü?or ejemplo, los interrup­
tores ST a lo largo del lado de la derecha de la unidad 33 se

fi

conectan en serie con un relé R8 que controla un contacto de 
interruptor R8 en el circuito de control del motor que con¿- 

trola el movimiento de la unidad B hacia la derecha, y los 
interruptores ST a lo largo del lado de la izquierda de la 
unidad B se conectan en un circuito en serie con un relé 
89 que controla un contacto de interruptor R9 en el ciropito 

de control del motor que controla el movimiento de la unidad 

B hacia la izquierda. Estos interruptores ST se cierran normal;, 
mente y además se conectan en serie con un contacto' de inte­
rruptor R2 del relé R2 que se activa momentáneamente por fun­
cionamiento del interruptor de reposición R5, segiin se ha deja

1
crito anteriormente. Be este modo, el funcionamiento del in­
terruptor de reposición RE hace que los relés disparadores . 
se activen y se mantengan activados a través de los contactos 

de interruptor conectados por los contactos de interruptor R2. 
Un interruptor de parada de emergencia ES se conecta también 
en serie con ambos juegos de interruptores ST llevados por 
cada.unidad. El movimiento de una barra disparadora al po­
nerse en contacto con un obstáculo, abre el interruptor co- j 
rrespond.lento ST, dosnotIvaruio de esto modo el relé correspon-* 
diente y deteniendo el movimiento do la unidad. Una vos que 
se ha salvado el obstáculo, ol interruptor de reposición RE 
funciona para reactivar los relés disparadores.

Cada uno de los interruptores de parada LE, IR, se 

conecta en serie un relé correspondiente, y los relés de cada30
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juego de ,1;resointerruptore3 de parada a lo largo de un lado 
de un interruptor;de control de unidad móvil se pone, en con­
tacto en-el„circuito.de control del motor correspondiente que 
controla, el movimiento de dicha unidad en dirección haoi.a 

los interruptores de parada a partir de la línea central de 

la unidad. Por- ejemplo, los tres interruptores.de parada IF1, 
LF2 y LF3 a lo.largo del lado de la derecha de la unidad B 
se conectan en serie con los relén R10, R11 y R12, respecti­

vamente, y estos relés controlan los contactos de interrup­
tor R10, R11 y R12 en el circuito de control del motor que cor 
trola el movimiento de la unidad B hacia la derecha* Be un., 
modo similar,..los •{¡res interruptores de parada'LR1 , LR2 y LR3 
a lo largo del lado de la izquierda de la unidad B se oonep- 
tan en serie con los relés R13, BÍ14 y R15, respectivamente, y

' * , ' ; i
estos relés controlan los contactos de interruptor E13, R14
y R15 en el circuito, de control de mótor que controla el mo­

vimiento de la unidad B hacia la izquierda. . ? ■
En particular, dos juegos de contactos de-interrup-? y

}

tor se controlan por medio de los relés de parada en cada cir­
cuito de control del motor, conectándose un juego en serie 
y controlando la activación de un relé de funcionamiento co­
nectado en paralelo con un temporlzador, conectándose oada 
uno deü otro juego en serie con un relé separado FR, MP que 

controla un motor respectivo M. Por ejemplo, los rólós de pa­
rada R13, R14 y R15 tienen dos juegos de contactos de inte­
rruptor R13, R14 y R15, uno de los cuales se conecta en seriej 
con el relé de funcionamiento R17 y sirve para activarlo cuan | 
do aquellos y uno de los contactos del interruptor selector 
R5, R6 y R7 y los contactos de interruptor R3 y R9 se cierran. 
Una vez que se ha activado, el relé de funcionamiento R17 se

-  16 -
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se mantiene activado cerrando los contactos de interruptor 

R17 a través de dicho juego de contactos de interruptor R13,j
R14 y R15. El teraporizador T3, que se conecta en paralelo 
con.el relé de funcionamiento R17, funciona miestras que es­
te está activado y después de un periodo predeterminado cie­

rra sin interruptor T3 que conecta el segundo juego.de con­
tactos de interruptor R13» R14 y R15 a los contactos de in­
terruptor cerrados R3, R9 y R5, o R7» Cada lino de los con 
tactos de interruptor R13, R14 y R15 de este segundo juego 
se conecta en serie con un relé respéctivo separado TVIR11 MR2' 
y MR3 que se activa por el cierre del interruptor T3 y hace 
que uno de los motores respectivos M1* M2 y M3 funcione en’"'- 
el sentido necesario para impulsar la unidad B hacia la iz­

quierda. fV •
Por lo tanto, comenzando a partir del estado ilus­

trado en los dibujos con el pasillo GAB elegido y solamente ¡ 
los interruptores de parada IR1, IR2 y IR3 cerrados (estando 
los otros abiertos por acoplamiento con sus levas respectivas 
28), y suponiendo que el mecanismo de selección do pasillo j 
funcione para elegir el pasillo GB0, el interruptor selector 
SS3 se cierra ahora en lugar del interruptor selector SS2 y 
se activa el relé selector R5. Por consiguiente, los contac-- 
.tos de interruptor R5 se cierran, el relé de funcionamiento 
R17 se activa y un corto periodo de tiempo después se activan 
los motores M 1 a M3 en la unidad B para impulsar la unidad 

hacia la izquierda según se ha descrito en el párrafo anterior 
El movimiento de la unidad B continua entonces hasta que oada

i
uno do los intorruptoreu do parada LR1 , LR2 y 1R3 a lo largo 
del lado de la izquierda de la unidad B se acopla con su leva 

respectiva 28 en la unidad A y se abre. Cada interruptor de



parada desactiva entonces su relé respectivo R13» R14 y R15» 
a su vez’, abren^sus contactos de interruptor respectivos R13, 

R14 y R15 para desactivar cada uno dé los relés MR1 , MR2 y 
MR3 para detener cada uno de los motores respectivos M 1 , M2 

y M3, por separado:
Si, comenzando a partir del estado original con el •

i

pasillo elegido, se elige el pasillo GcD en lugar del pa­

sillo GBCi' y el interruptor selector SS4 se cierra en lugar 
del interruptor selector SS3. Por lo ¡tanto, el relé R6.se acti 
va y los contaotos del interruptor selector R6 se cierra en ; 
lugar de loa contaotos del interruptor selector R5. No ot>sr - 
tanta, cuando los contactos del interruptor selector R5 y M  ‘ 
se conectan en paralelo en el circuito de Control del motor, 
para el desplazamiento hacia la izquierda de la unidad B, el.;. 
efecto eá'igual en lo que se refiere a la unidad B y está se 

desplaza hacia la izquierda.
Una vez que la unidad B se desplaza, suficientemente

de la unidad 0 para que los interruptores de parada W 1 a LF3 j
1

y LR4 a IR6 se desaooplen de sus levas respectivas 28, estos j 
interruptores de parada cierran. El cierre de los interrupto­
res de parada BF1 a IF3 activa los relés de parada R10 a R12» 
pero esto no produce efecto alguno puesto que el circuito de. 

control del motor que comprende los contactos dé interruptor 
respectivos R10 a R12 tiene solamente los contactos del in- ; 
terruptor selector R4 que están abiertos. No obstante, el cie­
rre de los interruptores de parada 1R4 a BR6 (figura 6) acti­
va los relés H23 a R25 los cuales, a su vez, cierran sus con­
tactos do interruptor R23 a 1125 en el circuito de control de 
desplazamiento haoia la izquLerda do la unidad 0. IiOB oontao— 

tos de interruptor R6 en esto circuito so cierran también .
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gracias al cierre del interruptor selector SS4 para el pasi­
llo por lo tanto, el relé de funcionamiento de R27 se 
activa, y después de un retardo determinado por el tempori­
zado:? T5f los relés MR4 a MR6 se activan haciendo que los mo­
tores M4 a M6 impulsen la unidad B hacia la izquierda. la uni 
dad C continua entonces moviéndose hasta que se cierra sobre 

la unidad 0 y. cada uno de los interruptores de parada LR4 a 
LR6 se abren por contacto con sus levas respectivas 28 en la 
unidad B. Se comprenderá que el tomporizador T5 introduce un 

retardo entro el comienzo del desplazamiento de cada una de 
las unidades B y 0, por lo que no hay posibilidad de que.la 
unidad C quede cogida en la unidad B y haga funcionar los "in­
terruptores de parada en sus lados adyacentes.

los dos circuitos de control de motores asociados 
don la unidad se interconexionan de forma que los motores M 
no puedan recibir señales de orden para funcionar en ambos 

sentidos simultáneamente. Esto se consigue disponiendo que • 
oada par de relés MP y MR, asociados con el mismo motor, con-

!
trolen normalmente los contactos de interruptor cerrados eá 
el circuito del otro para abir estos contactos cuando se-’ ac­
tiven. Por ejemplo, los dos relés de control de motor MF1 y 
MR1, asociados con el motor M1 , controlan cada uno los con­

tactos de interruptor normalmente cerrados MF1 y MR1 en el 
cirouito del otro.

En la figura 9 se ilustra otra modalidad del in-
I

vento que es similar a la modalidad de las figuras 1 a 8, i 
excepto que las barras de disparo 9 a lo largo de lados adya­
centes de las bases móviles se montan on planos horizontales 
diferentes por lo que so solaparán o superpondrán, y los In­

terruptores de parada IR y ll? se montan fijos en el armazón
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de las bases- a lo largo de sus lados por .lo que se ppnen en 
funcionamiento por acoplamiento con la3 barras de disparo ad­

yacentes» Los interrutpres de parada LH, LF y los interrupto-
i

res disparadores SI se disponen de forma que los primeros fun­

cionen para detener las unidades antes cíe que los últimos en- 
tren en acción. Esto se puede conseguir ajustando apropiada­
mente el brazo de. accionamiento 13 de cada interruptor de dis­

paro a una distancia separada ligeramente de la parte trasera 

de la barra de disparo.
En otra modalidad del inventó, Ía3 barras dispara-, . 

doras a lo largo de lados adyacentes ,de las bases móviles ; 
se montan en planos horizontales diferentes, según se ilus¿. 
tra en la figura 9, pero los interruptores de parada LF, LR 
se'montan dentro de las barras disparadoras, como en la moda-- 

lidad de las figuras 1 a 8, y las levas respectivas 28 Se 
montan fijas en el armazón de las bases a lo largo de sus cos­

tados. v
En cualquiera de las modalidades del invento des­

crito anteriormente, los interruptores de parada IR. y LF. y/c- 
las levas 28 se pueden montar en sus piezas respectivas porfío 
que son ajustables en la dirección de movimiento de lae uni- 

* dades; de almacenamiento. .. ,

N O T A ' .

Descrita suficientemente la naturaleza del invento 
asi como la manera de realizarse en la práctica debe hacerse 
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus­
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren 
su principio fundamental. También se haoe constar que el in­
vento corresponde a una solicitud de patente presentada en 

Inglaterra, con el nQ 49434/74 de 15 de Noviembre da 1.974?. ?

-  20 -
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acogiéndose por lo tanto a los beneficios que conceden los 
Convenios Internacionales en vigor siendo lo que constituye 
la esencia del referido invento por lo que se solioita Paten­
te de Invención por 20 años en España, sotire: PERFÉCCIONAMIEN 

TOS EN CONJUNTOS DE ALMACENAMIENTO; caracterizándose pon lo 

siguiente:
1 . Perfeccionamiento en conjuntos de almacenamiento 

de la clase que comprenden una fila de unidades de- almacena­

miento, por ejemplo bastidores, se mueven entre limites fija­

dos a lo largo de la longitud de la fila en una u otra de dos 
direcciones opuestas de modo que se forme un pasillo entre 
los lados do cualquiera de dos unidades adyacentes, estando 
provistas cada unidad de almacenamiento de un juego de moto­
res eléctrico reversibles destinados a mover ruedas motrices 
individuales e independientemente giratorias para mover1 di­
cha unidad de almacenamiento., caracterizados porque un .jue-, ‘ i
go de interruptores se dispone a lo largo de cada lado de ca-j 
da unidad de almacenamiento para entrar en acción por medio ¡ 
de un dispositivo situado en el costado de una unidad de al­
macenamiento adyacente, y porque cada interruptor de cd&a ' 
juego se asocia con un motor reversible respeotivo en las pro­
ximidades del interruptor para controlar el funcionamiento de 
dicho motor independientemente de los otros y para cortar el 
suministro de electricidad, al motor: cuando entra en acción.

2. Perfeccionamientos según la reivindicación 1 , 

caracterizados porque cada interruptor funciona por contacto 
con medios situados en el costado de la unidad de almacena­
miento adyacente.

3. Perfeccionamiento según la reivindicación 2, 

caracterizados porque no montan barran disparadoras práctica-



5

10

15

20.

25

30

-  22

mente horizontales á lo largo de los costados de cada unidad 
de almacenamiento de forma que cada una se mueva hacia la 
unidad y sirva para desconectar la energía de los motores aso­
ciados cuando se.mueve de este modo, y ‘porque cada interrup­

tor funciona por contacto con una barra disparadora a lo lar­
go del costado de una unidad de almacenamiento adyacente, sin 

producir, un. movimiento sustancial de dicha barra disparadora*•
4, Perfeccionamientos según la reivindicación 3, 

caracterizados porque las barras disparadoras en unidades^
adyacentes quedan prácticamente en el mismo plano horizontal

/ 1
y porque los interruptores se montan sobre las'barras dispa­
radoras para funcionar por contacto con una barra disparado.— ■ 
ra adyaoente.

5. Perfeccionamientos según la reivindicación 4, 
caracterizados porque los interruptores se montan por detrás 
de la cara frontal de las barras disparadoras y se poden'en 
linea con una abertura en la barra disparadora para que se 
pueda poner en funcionamiento a través de la misma.

6,. Perfeccionamientos según la reivindicación 5» • 

caracterizadas.proque las barras disparadoras son de sección 
acanalada.y porque los interruptores se montan dentro de esta 

seooión acanalada.
7. Perfeccionamientos según cualquiera- de las rei­

vindicaciones 3 a 6, caracterizados porque los interruptores 

funcionan por contacto con salientes respectivos en las caras 

frontales de las barras disparadoras adyacentes.
’ 8. Perfeccionamientos según la reivindicación 3»

caracterizados porque los interruptores situados a lo largo 
de oada costado do cada unidad 3 0 montan en un plano virtual­

mente diferente al de las barras disparadoras a lo largo del,,

l
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costado de la unidad, y se montad en el mismo plano, virtual- 

mente horizontal que las barras disparadoras en el costado 
adyacente de la unidad adyacente para que cada interruptor fun 

cione por oontaoto oon una barra disparadora adyacente.
9. Perfeccionamientos según la reivindicación 2, 

caracterizados porque las barras disparadoras virtualmente 
horizontales se montan a lo largo de los ooatados de cada uni­

dad de almacenamiento de forma que cada una se mueva hacia la 
unidad y sirva para desconectar la energía de los motores co­

rrespondientes cuando se mueve de este modo, quedando las 

barras disparadoras situadas a lo largo de los lados adyacente 
de unidades adyacentes en planok diferentes y montándose Toa

interruptores a lo largo de cada costado respeotivo sobre las 
barras disparadoras situadas á lo largo de dichos costados,• \ í
para funcionar por contacto con un elemento lateral fijo adya­
cente de la unidad adyacente.

10. Perfeccionamientos según cualquiera de las 
reivindicaciones anteriores, caracterizados porque cada iñ-

* * v : . . i

terruptor se monta sobre el costado de la unidad de almacena- I.* Fi
miento respectiva para ser ajustable en direcciones opuestas • 
a lo largo de la línea de la fila.

1 1 . .Perfeccionamientos según cualquiera de las rei­
vindicaciones 2 a 10, caracterizados porque los medios oon los 
quo so ponen en oontaoto cada interruptor son a.1ustables en 
direcciones opuestas a lo largo de la línea de la fila.

1 2 . Perfeccionamientos según cualquiera de las rei­
vindicaciones 3 a 9» caracterizados porque por lo menos un 
interruptor se monta por detras de cada barra disparadora 
para' entrar en funcionamiento por movimiento de dicha barra 

disparadora hacia la unidad en la que está montado, sirviendo
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este interruptor para desconectar la energía de todos lo motos1 

de la unidad de almacenamiento cuando funciona.
13. Perfeccionamientos según cualquiera de las rei­

vindicaciones' anteriores, caracterizados porque oada ¡juego de

es

interruptores comprende un interruptor hacia uno u otro extre­
mo ¿o], costado respectivo de la unidad de almacenamiento y 
por lo menos un interruptor en un punto intermedió a lo largo 
de este costado, asociándose estos ihterruptores oón los mo-. 

tores respectivos situados hacia los extremos de la unidad 
y en un punto-intermedio a lo largo de su longitud,

14-. Perfeccionamientos según cualquiera de las rei-
v  í  ó  -

Vindicaciones anteriores, caracterizados porque los límites

fijados para* la" fila de unidades de almacenamiento están de­
finidos por "elementos fijados en uno y otro extremo de la 
fila que se; extienden práotloamente paralelos entre si y. per­
pendiculares a la longitud de la fila, cooperando los medios , 
interruptores situados a lo largo de los costados de las Úni- . 
dades de almacenamiento motorizadas exteriores adyacentes-; í 

a los elementos fijos con el elemento fijo resPec^^V0 paca -. j 

entrar eñ funcionamiento por acción del mismo, \» ..
15, Perfeccionamientos según la reivindicación 14, 

caracterizado porque1 los elementos fijos comprenden cada uno ^

parte de una unidad de almacenamiento fija*
16» Perfeccionamientos según oualqulera de las rei­

vindicaciones, caracterizados porque ouando en conjunto, tie­

nen un circuito de control, cada interruptor de oada juego 
controla el funcionamiento de un primer dispositivo de conmu­
tación eléctrico respectivo de forma que, cuando el interrup­

tor no se activa, permite que funcione el primer dispositivo;

de conmutación eléctrico respectivo para conectar energía al.
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motor respectivo con el fin de que este impulse la unidad 
de almacenamiento asociada en aquella dirección respecto a 
la linea central-de la unidad en la que se encuentra el jue­
go de interruptores, estando controlados todos los primeros 

dispositivos conmutadores eléctricos asociados con cada jue­
go de interruptores por lo menos un interruptor selector de 
pasillo.

17. Perfeccionamientos’ según la reivindicación 16, 
caracterizados porque cada uno de los primeros dispositivos 

conmutadores eléctricos asociados con el mismo motor contro-- 
lan contactos de interrupción en el circuito del otro de for­
ma que funcionan de una manera mutuamente exclusiva.

18. Perfeccionamientos según las reivindicaciones 
16 a 17, caracterizados porque cada interruptor controla un. 
segundo dispositivo de conmutación que, a su Vez, controla “ 
el primer dispositivo de conmutación, y que junto con los se­
gundos dispositivos de conmutación asociados con el mismo 

juego de interruptores, controla el funcionamiento de un. tea-
i
t

porizador, por lo que el temporizador puede funcionar solaman j 
te cuando todos los segundos dispositivos de conmutación^se 
ponen en funcionamiento al no funcionar los interruptores aso­

ciados, sirviendo el propio temporizador para permitir el fun­

cionamiento de todos los primeros dispositivos-conmutadores 
asociados durante un periodo de tiempo predeterminado después 
de haberse puesto en f'uncionfimiento.

19. Perfeccionamientos según la reivindicación 18, !
caracterizados porque cada segundo dispositivo .conmutador oon-j

i
trola el temporizador asociado a través de contactos de inte­
rrupción que se conectan en serie c.on contactos de interrup­

ción similares de los otros segundos dispositivos de conmu-30
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tación respectivo se conecta para funcionar simultáneamente 

con cada tomporizador, controlando este teroeh dispositivo 
de conmutación los contactos de interrupción que se conectan 
a travds do loo contactos de interrupción de los segundeo 

dispositivos de conmutación de forma que-el teroer dispositi­
vo de conmutación se mantenga funcionando una vez que -se ha 
puesto en funcionamiento por los contactos de interrupción. 

de los segundos dispositivos conmutadores.
20. Perfeccionamientos segdn las reivindicaciones 

18 a 19» cuando depende de la reivindicación 15» caracteriza­
dos porque el interruptor seleotor de pasillo controla él fun­
cionamiento del temporizador asociado y de. Iob primeros dis­
positivos de conmutación.

21. Perfeccionamientos según oualquiera de las rei­
vindicaciones 16 a 20, cuando dependen de la reivindicación 
1 2 , caracterizados porque los interruptores que funcionan •

por movimiento de las barras disparadoras hacia las unidades*
• . •' . ' i

controlan cada uno el funcionamiento de los primeros disposi-j
tivos de conmutación. ,

22. Perfeccionamientos en conjuntos de almaceaamáen-- 

to, tal y como queda sustancialmente descrito.en la presente 

Memoria^ qSi los dibujos adjuntos.
■Ksta Memoria consta de 26 Hojas, osoritas a máquina 

por una sola cara. ,
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