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PATENTE DE INVENCION 
Raf: Pocket No.A74-9.

PROCEDIMIENTO Y APARATO PARA LLENAR SIMULTANEAMENTE UNA 
PLURALIOAO OE BATERIAS.

GLOBE-UNION INC., entidad norteamericana, resi­
dente en P.O.Box 591, Miluaukae, Uisconsin S3201, 
EE.UU. de America.

La presénte intención se refiera a aparatos 
para llenar baterías de acumuladores de ácido^ en 
un tiempo mínimo de llenado.

Un objeto de la invención es el de proporcia 
nar un aparato para llenar rápidamente una plúra-
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lidad de baterías con ácido a un ntval predeterminado substan­
cialmente uniforme.

Ourante la manufactura de baterías de acumuladores de pío 
mo que contienen ácido, se acostumbra mucho llenar las bate­
rías ensambladas, con una solución de ácido para formar inici­
almente las placas de las baterías. En produccióh de masa, es 
conveniente llenar las baterías con ácido en un periodo de' ti­
empo lo más corto posible. Oespués del llenado y de las eta­
pas da formación,- se pueden preparar-' las baterías fiará embar­
carse ya sea con'al ácido adentro, ya sea en estado "seco" ob­
tenido por medio de centrifugación, tal como se ha descrito en 
la Patente da los Estados Unidos No. 3.738.490 Otorgada el 12 
de 3unio de 1973, para Tigerman y cedida a la cesionaria de la 
presente invención.

Un método utilizado comunmente para llenar baterías de 
acumuladores con ácido, es el procedimiento mediante vacio. Bá 
sicamente se coloca un recipiente distribuidor de vacío sobre 
los orificios de llenado de la batería y se crea un vacío en 
los compartimentos individuales de las 'celdas. Luego se intro 
duce ácido en las celdas de la. batería hasta que se llegue a 
un nivel deseado. Una desventaja del procedimiento de llenado 
mediante vacío, es que las celdas no se llenan siempre a una 
razón uniforme, es decir que el ácido con el cual se llenaran 
primeramente las celdas se sale y se substituye con ácido nue­
vo mientras que las celdas que se llenan más lentamente reci­
ben ácido. Ya que el contacto inicial del ácido con las pla­
cas de la batería da como resultado cierta dilución del ácido, 
debido a la combinación de los iones de sulfato con el plomo 
de las placas y la descarga de agua, las caldas que se llenan 
más rápidamente y que reciban ácido nuevo, tendrán una grave-



dad específica más alta que las caldas que se llenan más len­
tamente. Otra desventaja del proxadihiento por medio de va-* 
t;ío, se presenta .cuando se utilizan recipientes de baterías 
con paredes delgadas tal como las que' se describen en lá Paten 
te oe loa Ectados. Unidos No. 3.388.007 otorcao3 el 11 de Ounio 
de 1968 para Flandt. En las baterías de pared delgada, el va­
cío en las celdas da la batería causa que las paredes extremas 
sean ligeramente! inclinadas hacia adentro y por ese motivo dis 
minuye temporalmente el volumen de la última celda. Al quitar 
el vacío, las paredes extremas regresarán a su posición origi­
nal y el volumen da la celda aumenta y por cohaiguiantp el ni­
vel del ácido bajará. ' . :

.  *  -  i  ,  '
- otros objetos y ventajas de la presente invención!resalta 

rán de la descripción de la realización preferida^ á continua­
ción. ¡

La invención comprende básicamente un aparato par̂ t submer 
gir una pluralidad de baterías en Un tanque de ácido, sumer­
giendo y retirando las baterías del tanque a un ángulo^selec­
cionado inclinado para proporcionar un nivel predeterminado de 
ácido en las baterías. Se proporcionan cadenas separadas para 
soportar los lados opuestos de una conexión colapsibla que so­
porta las baterías. Estas Cadenas pueden accionarse para ba­
jar diferencialmente la parte delantera y la parta.trabara de 
la conexión de soporte que pivota de tal modo que permite in­
clinar las baterías antas de sumergirlas. Luego las cadenas 
se accionan simultáneamente para aubmergir y retirar loa bate­
rías del ácido a un ángulo constante de inclinación mediante 
el cual una cantidad suficiente de ácido entrará en las bate­
rías para llenarlas a un nivel de ácido substancialmentB igu­
al, determinado por al ángulo de inclinación.
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La figura 1 as una vista en alzado lateral del aparato, 
de conformidad con la invención, con.porciones suprimidas.

La figura 2 as una vista tomada a lo iargo.de la línea
2- 2 de la figura 1.

La figLra 3 as una vista tomada a lo largo de la línea
3- 3 de la figura 1.

La figura 4 es una vista similar a la de la figura 1, que 
muestra un aparato con las baterías sumergidas para su llena-? 
da. -

La figura 5 es un esquema eléctrico de la red de circui­
tos para el aparato.

. Referente a las figuras 1 y 2, se ve. que el aparato com­
prende un tanque de ácido 10, un bastidor 12 para sostener un 
conjunto de cuna 14 suspendido ai riba del tanque de ácido 10. 
Un conjunto 16 dé cadenas flexible se proporciona para alzar 
y bajar el conjunto de cuna 14 adentro y afuera del tanque 10, 
bajo la influencia de un conjunto accionador 18. Puede colo­
carse una pluralidad de baterías 19 sobré el conjunto de cuna 
14 con sus orificios de llenado abiertos hacia arriba para su 
inmersión dentro del tanque 10.

Tai como se va en las figuras 1 y 2, el bastidor 12, está 
sujetado a la parte superior del tanque de ácido 10. Este úl­
timo que contiena ácido sulfúrico 20, tiene una parte superior 
abierta y pueda construirse con cualquier material resistente 
al ácido, tal como fibra de vidrio. Da la misma manera, el 
bastidor 12 puede construirse con un material resistente al á- 
cido, tal como acero inoxidable. El bastidor 12 generalmente 
comprende un par de secciones de extremidad 21 y 22 verticales 
y espaciadas, sujetadas a la parte superior del tanque 10 a !
sus extremidades opuestas por cualquier medio convencional co-
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mo pernos 23. Un. reborda 24A que se extiende er< general hori­
zontalmente, puede formarse alrededor da la parte superior del 
tanque 10, para sostener los mierrbros 21 y 22 del bastidor. Ca 
da miembro de bastidor 21 y 22 conprende generalmente un par 
de p?atas 24t.y 25 da soporte, que se extienden hacia arriba^y 
que tienen una extremidad sujetada a la parth. superior del tan 
que 10, y sus extremidades superiores.unidas por Una pieza, 
transversal 26 que se extiende en general horizontalmenté. Un 
par de miembros-27 y 28 de bastidor inclinados y convergentes, 
están unidos a las partes superiores da las patas ^4 y 25 de 
soporta y tienad'generalmente cojinetes 30 que se extienden ho 
rizontalmenteen^su vértice. Los cojinetes 30 en qéneral es­
tán alineados axial(nente uno con otrb y haicen girar un árbol 
31 que sé extiende horizontalmehte*. sobre la parte abierta del 
tanque 10. El miembro 22 de bastidor puede tener una píatafor 
ma 33 fijada a su parte superior para sostener un motor 34 de 
accionamiento reversible. El motor 34 tiene su árbol 35 dé 
accionamiento que se extiende generalmente paralelo al árbol 
31. El árbol de accionamiento del motor 34 puede tener úna 
rueda dentada 36 sujeta al mismo y una rueda,dentada de accio­
namiento 37 está fijada al árbol 31 de uha manera conveniente, 
tal como con una llave o pasador dé seguridad (no ilustrado). 
Una cadena 39 da accionamiento puede suministrarse entre la 
rueda dentada 37 y lia rueda dentada 36 del motor 34, por medio 
de la cual pueda accionarse el árbol 31. El motor 34 puede 
ser de cualquier construcción convencional y puede estar enár- 
gizado eléctricamente o hidráulicamente, siempre y cuando sea 
reversible. En al modo de realización preferido, el motor 34 
es un motor eléctrico. .

El conjunto de cuna 14 se va mejor en las figuras 1 y 2
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para incluir un receptáculo 41 at iarto en su parte superior y 
extendiéndose en general horizonlalmente sobre substancialmen-. 
te la longitud del tanque 10 entre los miembros verticales 21 
y 22 del bastidor. El receptáculo 41 puede tener una plurali­
dad de rodillos 42 que se ext-ient en horizontalmente y que en 
general se extienden transversalmente al eje longitudinal del 
receptáculo 41. Los rodillos 42 pueden estar sostenidos libre 
mente sobre árboles 43 articulados sobre los lados del recep­
táculo 41. El receptáculo 41 puede tener porciones de extre­
mo abiertas de manera que las baterías 19 puedan rodar libre­
mente en posición y fuera de posición dentro del receptáculo 
41 desde cualquier medio transportador conveniente o desde 
cualquier aparato (no ilustrado). Cada extremidad dal recep­
táculo 41 puede estar sostenida por una pluralidad de conjun­
tos de unión povotantes 45. Los conjuntos de unión pivotantes 
45 se diseñan para pivotar libremente en relación uno con 
otro, de manera que el receptáculo 41 pueda ladearse. Los coji 
juntos de unión pivotantes 45, son idénticos en,cada extremi­
dad del receptáculo 41 de modo que solamente se necesita des­
cribir uno de ellos. Se puede fijar una primera ménsula 47 al 
fondo del receptáculo 41 y extenderse hacia afuera desde la. 
parte trasera del receptáculo 41. Una conexión 48 que se ex­
tiende en general verticalmente pueda sujetarse pivotaimante 
por su extremidad inferior a la ménsula 47 mediante un pasador 
de pivote 49. Una ménsula 50 similar se extiende hacia arriba 
a lo largo de la.pared frontal del receptáculo 41 y resalta 
por encima de la parta superior del receptáculo 41. Un miem­
bro de unión 51 generalmente vertical tiene su extremidad de 
abajo sujetada pivotalmante a la ménsula 50 tediante un pasa­
dor de pivote 52. Una tercera unión 53 está acoplada pivotal-
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mente a lea extremidades superiores de las conexiones 48 y 51 
mediante pasadores de pivote 55 y 56 respectivamente. Además, 
las extremidades dé los miembros 48 y 51 tienen pequeñas cone­
xiones 57 y 58 fijadas por pasadores de pivote 59 y 60 respec­
tivamente. De este modo se verá que si una de las conexiones 
cortas 57-y 58 se levantan o se bájah en relácit^n ¿on las o- 
tras conexiones, los miembros d.a conexión 48, 51 y 53 pivotea­
rán án relación^ünocon otro para que el receptáculo 41 pueda 
inclinarse en rélación-con la línea horizontal tal cotno se va 
en la figura 4v - <. . — .... . .. !

El con-juntó-flexible- da cadenas-16 tal como se va en las 
-figuras 1 'y 2;-3á^proporciona para suspender el conjunto de cu 
na 41-y paraialzar y-bpjar al.conjunto de lacho adentro del 
tanque de< ácido 1̂0.:."El- conjunto de cadenas 16 incluye un pri­
mer par de^cadenaá óS^acoplado con las conexiones 58 en la pajr 
te dalantera--de-lascuna¿41 y un s,egundo par de cadenas 66 acó-, 
pladoscon^las conexiones-57 en la parte trasera del conjunto 
de cuna 41í"iEl primer^par de-cadenas 65 se dirige hacia arri­
ba: sobre: uñ-par de ruedas dentadas 70 fijadas al árbol 31 y pa 
sa^por-encima-del par-de ruedas dentadas 72 que están unidas 
rotativamente-e un'eje^soelto 73. El eje suelto 73 se extien- 
de^ganeraimente paraleloral árbol 31 y-está fijado a las máh- 
sulas^75 queLestán'^unidas a la parte superior de los miembros 
del-bastidor-25.- basPcadenas 65 pasan había abajo dé lás rue­
das dentadas^ 7 y- están- unidos á-un árbol de contrapeso 77. El 
árbol-da contrapasó ̂ ^tiena un par de contrapesos 78 fijados 
al=mÍ8mo-para^contrabalancear*el peso del conjunto de cuna 14 
y las-baterías 19^- Las extremidades del árbol 77 se insertan 
deslizablemente en los miembros traseros 25. Un par da ménsu­
las da soporte 80 se proporcionan en las partea infériores de
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los miembros 25 para soportar el árbol da contrapeso 7? en una 
posición la más baja de todas. El segundo par de cadenas 66, 
acoplado al miembro de unión 58 sobre¡una extremidad, de mane­
ra similar pasa por encima da un par de ruedas dentadas 84 que 
están rotativamente conectadas sc-bre el árbol 31 „ El par de 
cadenas 66 pasa luego hacia abaje, sobre el par de ruedes den- j  

tadas sueltas 8S conectadas a un árbol suelto 73. Las extretni 
dades de cada cadena del par de cadenas 66 también están uni­
das a un árbol dB contrapeso 77 en sus otras extremidades. Sa 
monta un par de,interruptores limitadores 88 sobre las porcio­
nes medias de los miembros de pata 25 y se a'daptan da modo que 
el árbol 77 las. haga funcionar ai momento que se elevan a su 
nivel. Se fija un segundo par do interruptores limitadoras 90 
a los miembros transversales 26 daí bastidor 21 y. 22 y se adajo 
tan de modo que la unión 58 del conjunto de cuna 16 Ion haga 
funcionar, cuando se encuentran en áu posición más alta, tal 
como se ve en la figura 1, el par de cadenas 65 se proporciona 
con una porción floja 92 que se extiende hacia abajo entre las 
ruedas dentadas 70 y la rueda dentada 72 sobre el árbol suelto 
73. El propósito de la parte floja 92 del par de cadenas 65 
se explica a continuación. Tal como se ve en lá figura 3, las 
extremidades de las cadenas 65, 66 están todas acopladas a las 
varillas roscadas 95 que se extienden a través del árbol de 
contrapeso 77. 5e proporcionan tuercas 96 sobre las varillas 
95 sobre cada lado de árbol dé contrapeso 77 para hacer variar 
la extensión de protuberancia de las variallas 95 en relación 
con el árbol de contrapeso 77. La posición de las varillas 
roscadas 95 se ajusta haciendo girar las tuercas 96 por lo que 
las longitudes efectivas de los pares da cadenas 65 y 36 pue­
dan variar para cambiar el ángulo de inclinación del conjunto30
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de cuna 14.
Habiendo descrito da esta manera la disposición física de 

las partes y de los componentes del aparato para llenar bate­
rías, se describirá a continuación el funcionamiento del dis­
positivo haciendo referencia a leo figuras 1 hasta 4. Con el 
conjunto de cuna 14 en su posición más alta tal como ilustrado 
en la figura 1, el receptáculo 41 estará a nivel y se puede Cjj 
locar una pluralidad de baterías sobre los rodillos 42. En as¡ 
ta posición, las conexiones 58 estarán en contacto con los in­
terruptores limitativos 90 que dan señales a la red de circui­
tos de control, que de describirá a continuación, y la cuna a¿ 
tará en su posición más alta. Después de que las baterías .20 
están colocadas en ei conjunto de.cuna 14, se puede hacer fun­
cionar el motor 34 para accionar el árbol! 31 en sentido inver- . 
so al da las manecillas de un reloj, tal como ea ve en las fi­
guras 1 y 2. Al dar vueltas, el árbol 31, las ruedas dentadas 
70 que están fijadas al árbol 31 accionan el par de cadenas 65 
de modo que empieza a bajar la porción de adelante del conjun­
to de cuna 14 mientras que la parte suelta 92 del par re cade­
nas 65 se levanta. Él par de cadenas 66- impida el movimiento 
da la parte trasera del conjunto de cuna 14 por la presencia 
da la conexión al árbol 77 de contrapeso. Las.ruadas cantadas 
84 y 85 que pueden girar libremente sobre los árboles 31 y 73, 
permanecerán estacionarias angularmente. Como la partu suelta 
del par de cadenas 65 se levanta, el conjunto da cuna 34 se 
voltea.a través de los miembros c)e conexión 48, 51 y 55, hacia 
una posición inclinada tal como ilustrado en la,figura 4, áh 
cuyo punto el movimiento continuo dél par de cadenas 6b empie­
za a levantar el árbol da contrapeso 77. El levantamiento del 
árbol de contrapeso 77 resulta de la bajada simultánea de la30
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parte trasera del conjunto de conexión 45 y todo el cojunto de 
cuna 14 baja en el tanque de ácico 10 con las baterías 19, con 
un ángulo inclinado tal como sé va en la figura 4. El motor 
34 sigue bajando el conjunto de cuna 14 hasta que se levanta 
el árbol de contrapeso 77, suficientemente para ponerse en con 
tacto cor los interruptores limitadores 88 los cuales, en ese 
momento, desconectan el motor 34. Después de que haya pasado 
tiempo suficiente para que el ácido pueda entrar en las bate­
rías 19, el motor 34 se invierte para accionar el árbol 31 en 
un sentido de rotación igual al de las manecillas de un reloj. 
Se daba notar que el tiempo de inmersión afectará la gravedad 
específica final del ácido en las baterías. Al dejar las ba­
terías submergidas por períodos más largos resultará una gra­
vedad específica final más alta. El tiempo de inmersión nece­
sario para obtener la gravedad específica final deseada, depefi 
de de la razón del volumen de ácido al volumen de placas en 
las celdas y puede variar de 18 segundos aproximadamente hasta 
10 segundos o más. Al accionar el árbol 31 en el sentido de 
las manecillas da un reloj, da como resultado el bajar el ár­
bol de contrapeso 77 bajo la influencia de la gravedad, la cu­
al a au vez jala los pares de cadenas 66 y 65 hacia arriba pa­
ra levantar el conjunto de cuna 14 el cual regresa a la posi­
ción de arriba. Al bajar el árbol de contrapeso para que en­
tre en contacto con las ménsulas 80 de apoyo. Una* rotación 
suplementaria del árbol 31 da como resultado el levantar sola­
mente la parte delantera del conjunto de cuna 14, creando la 
parte suelta 92 del par de cadenas 65. El levantamiento de la 
barte delantera dél conjunto de cuna 14 sigue hasta que.los 
miembros de conexión 58 entren en contacto con los interrupto­
res limitativos 90 que desconectan el motor 34.30
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De lo que precede, se f̂ odrá apreciar quo el aparato pro­
porciona el mantenimiento del conjunto de cuna 14 en una posi­
ción áubatancialmente a nivel paira. Cargarlo con las baterías 
19. La moción inicial de las cadenas harán bascular las bate- 

- rías a una posición predeterminada inclinada después? da qu&, 
la totalidad dél conjunto de cuna 14 bajaré en el tanque de 
ácido 10 para llenar las baterías 19. Las,baterías que están 
sobre el conjunto:de cuna 14 se levantarán fuera del tanque 
mientras se mantiene el mismo ángulo de inclinación, permitían 
do de ese modo que cualquier exceso de ácido se escurra fuera 
de las baterías 19. Naturalmente, el ángulo de inclinación da 
las baterías al entrar y ál salir del tanque de ácido 10 datér, 
mina el nivel de ácido dentro da las baterías cuando están en 
una posición a nivel. El ángulo de inclinación puede cambiar­
se ajustando las longitudes de las cadenas 65 y 66 por medio 
da las varillas roscadas 95 que conectan las cadenas al árbol 
de contrapeso 77. Mientras que el aparato es de construcción 
sencilla, éste permite que la operación que preceda sea lleva­
da a cabo rápidamente por medio de la utilización de un sglo, 
motor de accionamiento 34.

La figura 5 es un esquema eléctrico del sistema de coh¿< 
trol para el aparato en el modo de realización preferido. Se 
proporciona un interruptor de potencia principal 100 para con­
trolar la fuerza del sistema. Una luz indicadora 101, indica­
rá cuando la fuerza está conectada. Un interruptor selecciona 
dor 102 se proporciona para seleccionar ya sea manualmente, ya 
sea automáticamente, el modo de operación. Se muestra al in­
terruptor 102 en la realización automática y la luz indicadora 
103 se iluminará para indicar qut está funcionando el modo de 
realización automático. Los intorruptores limitativos 88 es-
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tan normalmente cerrados cuando la cuna está en su posición 
más alta, cuando el interruptor 105 puede conectarse para que 
empieze a funcionar el motor 34 por medio del relé da puesta 
en marcha 106. De este modo al motor girará en el sentido con 
trario al de las manecillas da un reloj bajando el conjunto de 
cuna 14 hasta que el árool de contrapeso 77 abra los interrup­
tores limitadoras 88 que paran el motor 34. ¡

Cuando uno o ambos de los interruptores limitativos 88 es 
tan abiertos, se energizará un segundo polo 88A, poniendo en 
marcha un contador de tiempo 107 selectivamente variable. En 
este punto, todo movimiento se para por un tiempo de llenado 
predeterminado, Después de medir el tiempo, el medidor de ti­
empo 107 energizará la marcha 108 del motor para accionar el 
motor 34 en el sentido de las manecillas de un reloj. 0e este 
modo, el conjunto de cuna 14 se levantará hasta que los inte­
rruptoras limitativos 90 se abran mediante la acción de una co 
nexión 58 que se encuentra sobre los mismos. El abrir los in­
terruptores 90, a su vez cierra el polo 90A que puede propor­
cionarse para iluminar una luz de señal 110 para indicar que 
el ciclo ha terminado. El abrir de los interruptores 90 tám- 
bién parará el motor 34. Tal como se ve en la figura 5, si el 
interruptor 102 está colocado en la posición manual, los in­
terruptores 112 y 113 pueden accionarse manualmente para con­
trolar al movimiento hacia arriba o hacia abajo del conjunto 
de cuna 14.

Mientras.que un modo de realización de la invención ha si 
do descrito de esa forma, los expertos en la técnica podrán 
apreciar las otras variaciones que son posibles. Por ejemplo, 
un motor de accionamiento hidráulico puede substituir el motor 
eléctrico 34. Además se pueden ^voporcionar medios convenció-
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nales, no ilustrados, para mantener el nivel de ácido 20 den­
tro del tanque 10, tal cómo la utilización de uña válvula de 
typo que se encuentra en el mercado. Por consiguiente, aunque 
se haya descrito Un modo de realización preferida, la inven- 
!ción no está limitada pór el mismo, sino debe tomarse solamen-, 
te como una interpretación de las cláusulas a continuación.

- N O T A  -
Descrita suficientemente la naturaleza del invento, asi 

como la manera de realizarlo en la práctica, debe hacerse cóns 
tar que las disposiciones anteriormente indicadas, son suscep­
tibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su. t
principio fundamental. También se hace constar que el invento 
corresponde a una Solicitud de Patente, presentada eh EE.UU de 
America, con fecha 14 de noviembre de 1974, bajo el numero 
Ser. No. 523.692, acogiéndose por lo tanto a lós beneficios 
que conceden los Convenios Internacionales en vigor, siendo;lo 
que constituye la esencia del referido invento y por lo que se 
solicita Patente de Invención por 20 años en España, sobre:/ 
PROCEDIMIENTO Y APARATO PARA LLENAR SIMULTANEAMENTE UNA PLURA­
LIDAD DE BATERIAS, caracterizándose por lo siguiente:

19.- Procedimiento y aparate aara llenar simultáneamente 
una pluralidad de baterías del tipo que tienen orificios para 
llenar con ácido, estando el procedimiento caracterizado por­
que comprenda las etapas de colocar las baterías sobre un tan­
que con la parte superior abierta y que contiene ácido, cort 
i.os orificios de llenado hacia arriba; inclinar las baterías 
a un ángulo de inclinación predeterminado; sumegir las bate­
rías en el tanque durante un período de tiempo preseleccionado 
para llenar las baterías con ácido; alzar las baterías fuera 
del tanque manteniéndolas en posición inclinada.
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28.- Procedimiento según la traivindicación 1, caracteriza 
do porque comprende la etapa de variar el tiempo durante el 
cual las baterías permanecen submargidas,- para variar la gra­
vedad específica del ácido en las baterías.

38.- Aparato para realizar el procedimiento según las rei 
vindicaciones anteriores, caracterizado porque comprende un 
tanque abierto en su parte superior el cual contiene el ácido 
para acumuladores; medios de bastidor montados sobre ese tan­
que para soportar un receptáculo que reciba una pluralidad de 
baterías de acumuladores; elementos de inmersión para inclinar 
en secuencia el receptáculo a un ángulo predeterminado, bajar 
el receptáculo adentro del tanque, elevar el receptáculo fue­
ra del tanque después de un tiempo de llenado predeterminado, 
y regresar el receptáculo a una posición substancialmanta a 
nivel.

48.- Aparato según la reivindicación 3, caracterizado por 
que incluye elementos de unión pivotables acoplados al recep­
táculo para soportar articuladamente el receptáculo; y en don­
de los elementos de inmersión incluyen medios de cadena exten- 
sible acoplados a una extremidad de los elementos pivotables 
de'unión, extendiéndose una porción de esos elementos da cade­
na entre los elementos de bastidor y los elementos da unión pi 
votabiss para alzar y bajar el receptáculo.

58.- Aparato según la reivindicación 4, caracterizado po¿ 
que los elementos pivotables de unión comprenden unos primeros 
elementos de unión acoplados pivotablemente a un lado del re­
ceptáculo, y segundos elementos de unión pivotablemanto acopla 
dos al otro lado del receptáculo; comprendiendo los elsmentos 
da cadena axtensible primeros elementos da cadena acoplados a 
una extremidad de los primaros medios de.unión'y de los sagun-30
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dos medios de cadena acoplado-s a una extremidad de los segun­
dos elementos de Unión, siendo extansiblas esos elementos de 
cadena primeros y segudos entre una primera posición que sopojr 
ta el receptáculo en una posición a nivel por encima del tan­
que y una segunda posición que soporta al receptáculo en una 
condición inclinada dentro del tanque, 3Íendo extansiblas los 

- primeros elementos dé cadena independientemente de los segun­
dos elementos de cadena sobre una porción de la carrera da las 
cadenas entra las posiciones primera y segunda por medio de 
las cuales al receptáculo puede inclinarse.

68,- Aparato según la reivindicación 5, caracterizado po¿ 
que incluye priniéros elementos de árbol rotatoriamente articu­
lado con los elementos de bastidor y que se extienden en gene­
ral horizontálmenta sobre el tanque; segundos elementos de ár­
bol que tienen pesas fijadas en los miamos, siendo .movible vBjr 
ticalmente ese segundo elemento de árbol entré una posición al 
ta y baja; terceros elementos de árbol montados sobre loa ele­
mentos de bastidor entre los elementos de árbol primero y se­
gundo; y los elementos de cadena primero y segundo se extien­
den sobra los elementos de árbol primero y segundo, y tienen 
sus otras extremidades unidas a los elementos segundos de ár­
bol.

78.- Aparato según la reivindicación 6, caracterizado poi­
que incluye primeros elementos de rueda dentada fijados a los 
primeros elementos de árbol para acoplar impulsadamante los 
primeros elementos de cadena, teniendo ios primeros elementos 
de cadena una porción suelta entre ios elementos de árbol pri­
mero y tercero cuando los primaros elementos de cadena están 
en la primera posición; segundos medios de rueda dentada aco­
plada rotativamente sobre los primeros elementos de árbol y
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que acoplan I03 elementos segundes de cadena por medio de los 
cuales el peso del receptáculo aplica una fuerza tansora a la 
segunda cadena entre el primer receptáculo y los segundas ele­
mentos de cadena; y un motor primario reversible para accionar 
el primer árbol en una primara dirección para hacer avanzar 
los primeros elementos de cadena y una segunda direccián para 
retraer los primeros elementos de cadena en relación con el 
tanque, por medio de lo cual, cuando la primera cadena avanza 
suficientemente para absorber la porción suelta, al segundo ár 
bol se levantará, lo que hará avanzar simultáneamente los ele­
mentos primero y segundo de cadena en relación al tanque para 
bajar el receptáculo.

88.- Aparata según la reivindicación 7, caracterizado por, 
que incluya primaros elementos para detectar cuando el recep­
táculo sa encuentra en su posición más alta sobra el ¡tanque; y 
segundos elementas para detectar cuando el receptáculo está en 
su posición más baja en el tanque.

93.- Aparato según la reivindicación 8, caracterizado por 
que incluye elementos de soporte para recibir el tercer árbol 
en la posición baja; y elementos para ajustar las longitudes 
de operación de los elementos de cadena primero y segundo en­
tre los elementos de unión pivotables y los segundos elementos 
de árbol, para variar la inclinación del receptáculo.

103.- Aparato según la reivindicación 9, caracterizado 
porque incluye al menos dos ruedas dentadas sueltas que giran 
independientemente y que están montadas sobre los terceros el<e 
mentos de árbol y acoplan separadamente los elementos de cade­
na primero y segundo.

lis.- Aparato según la reivindicación 10, caracterizado 
porque los primeros elementos de cadena comprendan un primer
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par de cadenas paralelas; y los sagundos elementos de cadena 
comprenden un segundo par de cadenas paralelas.

129.- Aparato según la reivindicación 11, caracterizado 
porque el receptáculo tiene su parte superior abierta y cuando 
menos una extremidad abierta, siendo esa extremidad perpendic^j 
lar a un lado de los primeros elementos de árbol; y elementos 
de rodillos acoplados al receptáculo para soportar y poder ha­
cer rodar las baterías. ,

139.- Aparato según la reivindicación 6, caracterizado 
porque incluye elementos de.soporte para recibir el tercer ár­
bol en la posición inferior; y elementos para ajustar las lon­
gitudes de operación de los elementos da cadena primero y se­
gundo entre los elementos de unión pivotables y los segundos 
elementos de árbol, para variar la inclinación del receptácu­
lo.

149.- Aparato según la reivindicación S, caracterizado 
porque los primeros elementos de cadena comprenden un primer 
par da cadenas paralelas; y los segundos elementos de cadena 
comprenden un segundo par de cadenas paralelas.

159.- Aparato según la reivindicación 4, caracterizado 
porque incluya primeros elementos de árboi aboplados rotativa­
mente en los elementos de bastidor y que en general se extien­
den horizontalmente sobre el tanque; segundos elementos de ár­
bol que tienen pesas fijadas a los mismos, siendo esos segun­
dos elementos de árbol movibles verticalmenta entre una posi­
ción alta y baja; terceros elementos de árbol montados sobre 
los elementos de bastidor entre los elementos de árbol primero 
y segundo; y los elementos de cadena extensibles se extienden 
sobre los elementos de árbol primero y segundo y tienen sus 
otras extremidades unidas a los segundos elementos de árbol.



18 -

5.

10.

15.;

20.

2 5 .

16B.- Aparato según la reivindicación 3, caracterizado 
porque incluye primeros elementos para detectar cuando el re­
ceptáculo está en su posición más alta sobre el tanque; y se­
gundos elementos para detectar cuando al receptáculo está en 
su posición más baja en el tanque.

17B.- Aparato según la reivindicación 3, caracterizado 
porque, el receptáculo tiene una parte superior abierta y cuan 
do menos una extremidad abierta, estando esta extremidad a un 
lado perpendicular a los primeros elementos de árbol; y ele­
mentos da rodillos acoplados al receptáculo para soportar y pc[ 
dar hacer rodar las baterías.

188.- Aparato según la reivindicación 3, caracterizado 
porque los elementos de inmersión incluyen elementos de con­
trol para controlar la secuencia de operaciones de los elemen­
tos de inmersión; y elementos medidores de tiempo para variar 
selectivamente el tiempo durante la cual el receptáculo debe 
mantenerse en el tanque después de haberlo bajado.

198.- Procedimiento y aparato para llenar simultáneamente 
una pluralidad de baterías, tal y como queda sustancialmente 
descrito en la presente Memoria, e ilustrado en los adjuntos 
dibujos.

Esta Memoria consta de 18 hojas escritas a máquina por
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