At et it o . em i Ko e amimemm b e w4 e lwme e

craa

U PO

P PSR

M

RRE: Pab. ADY. Bra/gy. ppee x 198

- 442532

L: mal
CAREAL O /3'2 ;

.....

PATENTE DE INVENCION

\\

soLicTANTE: THe KIESERLING & ALBRECHT,

RESIDENCIA; . POSTFACH 10 07 45, 5650 SOLINGEN 1,

ALEMANIA FEDERAL.

ENUNCIADO: UN_DISPOSITIVO DE SUJECION Y EXTRACCION:

PARA MAQUINAS DESCORTEZADORAS, BANCOS DE

ESTIRAR Y MAQUINAS MECANIZADORAS SIMILARES.

Prioridad: Patente . 8lemana 12 P 24 60 168,14y 19.12.74.




S b v o g Mo - e s & 18 i o K e e VAR = e 5 b e i s

e

10

18

20

25

30

ma direccidm y que discurren paralelas con respecio a la

nen claros limites al aprovechamiento de este carro de suje-

¥l invento se refiere -a‘un diépqsitivé.de sujecién &

éitraqcién para miquinas descortezadoras: bancos de~estirar
y méquinas mecanizadora Sﬂmilares, con dos carros Qe quje—
cibn por cada pieza de trabajo, y con ‘guias rectllineaq pa-—
ra los carros de sujecidn, guias que se extienden en la misd
piéza de trabajo, estgndo asignadas a cada carré e suje-
cién dos mordazas de sujecién, movibles aproximadamente en
sentido radial con relacién a la pieza de trabajo.

Los problemas que se presentan en 1a extraccién de pie<
zas dg trabajo largas o de material sinfin de una~méquina dd

mecanlza016m, estriban sustan01a1mente en consegulr una gran

potencia de extraccién ¥y en, a pesar de transmltlrse la”
fuerza de extracclén de un carro de suje016n al otro, obte~
ner wna velocidad uniforme de extraccién. Al nmismo tiempO-
debe todo nuevo perfecpionamienfo poder aguantar la piedra
de toque de la economia. '

Un dispositivo extractor muy pOpular trabaja con un ca-
rro de sujecidn, que extrae la pieza de trabajo y cue a ba-
se de una velocidad de retroceso elevada, preten@eAmantener'
pequefios los tiempos muertos. Las aceleraciones pfecisas po-
cién, casi siempre pesado.: ’

Son conocidos también muchos dispositivos de sujecidn
N'g expfaccién que, a base de una especie de disposicibn do-
ble de cadenas de oruga, pretenden conseguir una extraccién
continua. A este particular se necesita un graﬂ numero de
dispositivos de-sujecién, de los que en cada caso menos de
la mitad se hace cargo de parte de la fuerza de eytracclén

(Modelo de Utilidad alemén ne 7.345. 164),
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do en torno de la pieza de-trabajo, que en una rotacién ima-

. zas de sujecién estdn dirigidos en sentidos opuestos en el

Es conocidé asimismo un dispositivo extractor que tra-
baja con dos carros de sujecién, esvando esvos carros de~su—
jecibn dispuestos uno tras el otro, y‘siendo movido cada ung
de ellos .a lo largo de la,miﬁad del tfayectoAde extraccidn.
De ello resulta un gran largo de comstruccidn pera el disPO—
51t1vo de extraccidn (Patente de Inven01on alemana nt
593.437).

El invento se ha propuesto crear un dispositivo econd-
mico de sujecidn y extraceién para material sinfin, cue hags
posible una extraccibn uniforme de la pieza de trabajo.

!La:sqluciém de este problema esté caracterizada confor-
me él invento, por el hecho de que las gufas rectilineas pad
ra los dos carros de sujecidn se'gxtienden.a lo largo dé‘to—
da la via de extraceién de la miquina, ¥y séﬁ pafalelas entre
81, : o e .

A este respecto, las diversas garras.de sujecién de log

dos pares de garras de sujecidn estén dispuestas de tal mo-

ginaria en un solo sentido en torno de la pieza de trabajo,
las mor&azasrde sujecidn de un disPOSitivo de suiecién se
sucedon inmediatamente. Los pares de mordazas ‘de sujecidn,
que de acuerdo con una caracteristlca del 1nvento estén mon-
;ados en voladlzo, atacan en 1la misme zona periferiea de la

i
pieza de trabajo. Los extremos libres de los pares de mordad

momento de la entregagde‘la pieza de trabajo desde un carro
de sujecidén al otro, o sea, cuando les c1atrn mordazas de
sujecibén se apoyan contra la pieza de trabajc. Los carros df
trébajo pasan uno Jjunto al otro. Cada cgrrO'de-sujecién es

®
accionado por separado, la manera de actuar de los carros de
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‘constituido por dos carros de sujecidén 1,2,guias rectilinead

sujecién es comparable al ejercicio de suspersibu de un gim-
nasta en la barra horizontal con movimiento® alternafivo de

las manos. _
De acuerdo con una.forma de realizacidn del invento es-
té previsto qﬁe el mecanismo para el accionamiento de cada
par dé mordazas de sujecidn estén conformedo a lasmenera de
una cuohara de excavadora.
- Otra forma ventajosa de realizaciébn consiste en empleay
dos pares de mordazas de sujecién a manera de pies de rey,
estando los "filos de medicién" de los dos “pies de rey"

dirigidos en sentidos opuestos. Los carriles de guia de es-

tos dps pies de rey estén dispuestos sobre dos rectas para-~

lelas), perpendiculares con respecto a la direccién de évén«
ce 4 la pieza de trabajo. '
E1 1nvento seré eyp1icado con mds detalle a base del:
ejemplo de realizacién representado en el dlbugo, mostrandos
La fig. 1, un alzado lateral aue cara&teriza la dispo-
sicién y conformacién: de.les mordazas de sujecilm; | ‘
‘1a fig. 2, una vista desde arriba sobre la fig. 1.
En la fié. 1 ha sido representado un dispositivo de sud

jecidn y extraccidn que, en su estructura fundamental,cstd

3,4,5; y pinzas de sujecidn 6,7,.ﬁos carros de sujecibén 1 y3
son idénticos e intercamfiables. Sobre cada carro de suje-
clon esta dlspuesta una pinza de SUJGCIOD 6,7. Las pin-
zas de su3ee10m 6 ¥y 7 son asimismo idénticas. Ias pinzas ae
sujecién 6 y 7 estédr unidas con cilindros hidréulicps 8, 9.
A ceda carro de sujecidn le esiéd asignada una cremallera de
éccionamiento 10, 11. Las pinzas de sujecibn 6, 7 consisten

- <
en sendos:pares de mordazas &e sujecidn 12,13 v 14,15 res-
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pectivamente. Cada dos mordazas de swujecién estén unidas end .

mordazas de sujecidn 12 .... 15 estén adem4s de ésto articu-

| rectilineas para cada carro de sujecidn.se extienden a lo
\ -

tre si a través de ejes de articulacidn 16, 17. Cada eje de
articulacién. 16, 17 ésté’sustentadern dos caballetes de so-
porte 43, 44 y reswmectivamente 45, 46, Los caballetes de so-

porte esvén unidos fijamente con los carros de sujecién. ILag

ladas a sendas bielas 18, 19; 20, 21, Los puntos de articu-
lacidn para las bielas estén elegidios de tal moﬁo, que las
cavidades de sujecién 26,27; 28,29 se hallan dispuestas en
un exFremo libre de las mordagas de sﬁjecién 12¢¢..15. La

lirealde accién de la fuerza de sujecidn.pasa por fuera jund

%0 a los dos puntos de articulacidn de cada mordaza de sujed

cidn. Las dos bielas 18,195 20,21 de cada una de 1as pinzas
de sujecibn 6,7 estén’articuladaé; junto con un perno 22,23,
al véstago de émbolo 24, 25 de sendos cilindros 8, 9, Debidq
a egta disposicién y conformacibn, resulta para cada pinza
de _ujecién la imagen de una cuchara de excavadora; Los ca~
rros de sﬁjecién 1 72 estén;diSpueStos de manera movible

en ia direccién‘de extraccibn, moviéndose para ello con ro-
aillos de guid 30, 31, 32, 33, 338, 34; 35, 36, 37, 38, 39,

39a en vias de las guias reetilineas 3, 4, 5. Kstas gufas

largo de todo el camino de exwracéién gz de la-méquina,.y
son paralelas entre si y con respecto a 1a pieza de trabajo.
ﬂ} en sf,” * ! ‘

En 1d fig. 2 del-dibﬁjo, el carro de sujecifn 2 extrae
la pieza de'trabajo 41 de la tobera de estirado 40. El éa-
rro de sujecién 1 se encuentra retirccediendo. Tos carros de

sujecidén pasan uno junto al otro. Debido & que las cavida-

des de sujecibn 26....29 de las mordazas de sujecién 12...13
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J-nas descortezadoras, bancos de estirar y mdquinas mecaniza-

 jeeibn, movibles aproximadamente en sentido radial éon reladl

estan diSpuesna; en un extremo lib}e’de diéhés mordaéas ée
éujeciéng pueden_desviarse las mnrdazas &e sujecidén—al- pasar
un carro de.sujecidn junto al otro. . .

Debido. a que cada carro de sujeciéﬁ tiene éu propia
cremallera de'accionémiento, pueden sus'velocidédes ser go-
'bernadas individualmente en la fase de fransicién, es decir,
cuando el carro de sujecidn 2 se encuentra al findl de sus
guias| recvilineas 4, 5, y el carro &z sujecidén 1 préximo,a
la vopera de estirado 40, En la fase de entrega, las dos
pinzas de sujecién atacan durante breve tiempo a la pieza dg
trabagjo 41. Con ello se garantiza una extraccibén uniforme de
la pikza de trobajo 41, Mientras el carro de swjecidbn 1 ex-
trae [la pieza de trabajo, retvrocede el carro de éujecién,Z g

una velocidad mas alta .

En resimen, la Patente de Invéncién que se solicita de-
berd recaer sobre las siguientes:

~ REIVINDICACTONES -

T. TUn dispositivo de sujecién y extraccién para miqui-

doras similares, con dos carros de'sujeeién para.cada piezav
de trabajo, ¥y con guias rectilineas para los carros de éu—
jecidn, guias que se exvienden en la misma direccién ¥y que
diséurren paralelas con respecto a la pieza de trabajo, es-

tando asignadas 2 cada corre de sujecidén dos mordazas-de sy

cién a la pieza de trabajo, caracterizado porque las.guias
rectilineas para cada carro de sujecibén se extienden a lo
largo de toda la via de exvtraccién de la méquina, ¥ son pa-

ralelas entre si.

2. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn 1,
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caracterizado porque las mordazas de sujecidn estén susten-
vadas en voladizo,

5. Un dispositivo de acuerdo con las reivindicaciones
1y 2, caracterizado porque el mecanismo para el acciona-
miento de cada par de mordazas de sujecifbn estd conformado
a la manera de una cuchara de excavadora.

4. Se reivindica por dltimo como objeto sobre el que
ha de fecaer la Patente de Invencién que se solicita: UN DIS
POSITIVO DE SUJECION f EXTRACCION PARA MAQUINAS DESCORTEZA-
DORAS, BANCOS DE ESTIBAR Y MAQUINAS MECANIZADORES SIMILARES.

Todo conforme quééa descrito y reivindicado en la pre-
sente memmria descriptiva que consta de siete paginas meca-
nografiadas y dibujos que se acompafian.

Madrid, 11
BERN.

oviembre 1.975
FGRIA
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