
PATENTE DE INVENCION 

31/17/24

Perfeccionamientos en dispositivos para guiar 
oon poco desgaste las agujas de tricotadaras 
circulares.

VEB Wirkmaschinenbau Karl-Marx-Stdat, entidad ale-, 
mana, residente en Annáberger Strasse 73,9CKarl- 

Marx-Stadt, República Democrática Alemana.

La presente invención se refiere a Un dispositivo 
perfeccionado para guiar con, poco desgaste las agujas 
de tricotadoras, especialmente tricotadoras circulares 
con dispositivos Jacquard, con agujas dispuestas en ra­
nuras verticales del cilindro, que están dotadas de un 

. pie de recogida para bajar las agujas sacadas, efectuán­5



dose con seguridad ante la  leva de recogida la  guia de las 
agujas que se encuentran em marcha circular, a través de me-r 
dios por separado, mediante el efecto de una pieza de cierra 
con cantos chaflanados en la  dirección de la.mardha de las 
agujas y en lá  dirección del cilindro de agujas.

Es conocido un dispositivo para preservar las.piezas 
de cierre y las agujas de tricotaduras circulares, en eí cua. 
está asociada a cada aguja una platina oscilante unida.arti­
culada con la.aguja, con sendos piés de platina. Para reen­
v iar preservadoramente las agujas que no tricotan, exista un a 
pieza de cierre con cantos chaflanados en la  dirección de man­
cha de las agujas y en la  dirección del cilindro de agujas,' 
con la que las agujas que no tricotan se mueven en dirección 
de recogida mediante el efecto del ¿anto chaflanado en la  
dirección de la  marcha de las agujas sobre el,pié de las p la­
tinas oscilantes, sin que;los piés de las agujas toquen la  
leva de subida y la  esquina de recogida de la  leva de bajada.. 
En ésto dispositivo está prevista además una guia mecánica 
que actúa sobre los extremos de las platinas y pone a les 
piés dé las  ¿latinas de las agujas que notriootan bajo la  ac­
ción del canto Chaflanado en la  dirección de la  marcha de l a 3 
agujas y pone a los piés de las platinas de las agujas que 
tricotan fuera de la  acción de éste canto.

Este dispositivo descrito es desventajoso bajo cier­
ros puntos de vista. Asi pués este dispositivo no permite sa ­
car las agujas mecánicamente según muestra mediante un empu­
jador de agujas dispuesto por debajo de las. agujas, ya que 
estorba lá  platina oscilante que tiene que ser gobernable de s 
de su lado trasera. Las agujas tienen que seleccionarse aquí 
directamente en el pié de recogida, por ejemplo mediante una 
rueda de muestra, con lo cual pueden lograrse sólo informes
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de muestra relativamente pequeños, y la  cual por motivos de 
espacio no es utilizable para máquinas de varios sistemas.

Ya que la  guia mecánica que actúa sobre los extremos 
de las platinas es eficaz únicamente en la  zona de la  pieza 
de recogida, surgen en este dispositivo incontrolados movi­
mientos de aceleración radiales de las platinas oscilantes d<t 
las agujas sacadas, en especial en la zona del aanto chaflana­
do en la  dirección del cilindro de aguja, locual lleva a un 
prematuro desgaste de las platinas oscilantes. Es por lo tan­
to cometido de.la invención guiar con seguridad y con poco 
desgaste las agujas de.tricotadoras oirculares.

La invención se fundamenta en el cometido de crear tm 
dispositivo poco complicado para gliiar un pooo desgaste las 
agujas de tricotadoras de la  clase mencionada al principio, 
que permite también sacar las agujas mediante un empujadór d^ 
agujas dispuesto por debajo de las agujas, y en el que están 
descartados el movimiento incontrolado de las agujas y el de 
sus elementos de subida y bajada.

Este cometido se soluciona según la  invención porque 
en el vástago de las agujas está previsto un pié oscilante 
elásticamente para guiar las agujas que se encuentran en mar­
cha circular, y el lado de éste pié, opuesto al vástago de 
la  aguja, está desarrollado comoeanto inclinado en dirección 
de bajada hacia el cilindro de agujas. Para ía  recepción de 
una corredera de aguja oscilante puede estar previsto un escc 
te en el extremo Inferior del vástago de la  aguja. Según otrs 
característica de la  invención el, pié está previsto en el ex­
tremo inferior de un apéndice existente por debajo del pié 
de recogida de la  aguja y está desarrollado abatíble hacia e3 
escote del vástago de la  aguja. Sin embango el pié puede es­
ta r también desarrollado como elemento elástico por separado, 
fijado al vástago de la  aguja. Además es posible desarrollar
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el pié pomo elemento por separado que está unido articulado# 
con el vástago de la  aguja y es oscilante elásticamente bajo 
el efecto de un resorte fijado al vástago de la  aguja. Según 
otra característica de la invención la  parte del pié osci­
lante, que sobresale de la  delimitación lateral del váátago 
de la  aguja, tiene una altura que supone aproximadamente la  
mitad de la  altura del pié de recogida.

S^ún una última característica de la  invención,para 
la  aceleración de la  aguja que se encuentra a la  altura de 
la  posición de tricotado, en dirección de recogida, está^ pre)- 
vista una pieza de cierre para actuar sobre el pié oscilan­
te.

Las ventajas de la  solución según la invención con­
sisten en su empleabilidad universal si tricotadbras circula 
res, en comparación al estado de la  técnica, garantizando coja, 
medios técnicos sencillos una guia con poco desgaste de las 
agujas.

La Invención se aclara con detalle seguidamente en u}a 
ejemplo de ejecución.

La figura 1 muestra una sección radial parcial de - 
una tricotadora circular con el dispositivo según la  inven­
ción y empujándorea de agujas dispuestos por debajo de las^, 
agujas.

La figura 2 muestra una vista la tera l de las piezas 
de cierre de la  figura 1,

Las figuras 3 y 4 muestran diversas formas' de eje­
cución del desarrollo del pié oscilante en el vástago de la 
aguja.

La figura 5 muestra una sección radial parcial de 
una tricotadora circular equipada.con el dispositivo según 
la invención, en la que la  sección de las agujas se efectúa
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mediante una rueda de muestra y
la figura 6 muestra una vista la tera l de las pertene­

cientes piezas de cierre.
En las ranuras longitudinales del cilindro de agujas 

de una tricotadora circular están dispuestos del modo usual 
los empujadores de aguja 2 por debajo de las agujas de íengüe 
ta 3 y están unidos articulados con las mismas, por ejemplo 
debido a que la  cabeza 4 del empujador de aguja 2 descansa en 
un escote 5 del vástago de la  aguja. De éste modo el empujar 
dor de aguja 2 está enganchado oscilante radialmente en l a  agh 
ja 3, de manera que el pié 6 de cada empujador de aguja 2 se 
puede poner én ó fuera de ataque Con una pieza de cierre de 
expulsión 8 mediante platinas de muestra 7 a similares que 
actúan sobre el extremo inferior del empujador de aguja 2*
Para bajar las agujas 3 sacadas existe del modo usual en el 
vástago de la  aguja un pié de Recogida 9 que para esta fina­
lidad trabaja en cooperación del modo usual con la  pieza de 
recogida 10. En el vástago de cada aguja existe además un pié 
11 oscilante, que es desplazable elásticamente contra un re­
sorte 12, hacia un escote 13 existente en el vástago de la  
aguja. Para actuar sobre este pié 11 oscilante está prevista 
una pieza de oierre 14 con cantos chaflanados 15,16 y 17 ( f i­
guras 1 y 2)é El pié 11 oscilante está dotado de un canto 18. 
inclinado y puede estar también desarrollado como elemento 
elástico por separado (vease la  figura 4), o bien como apén­
dice elástico de la  aguja 11. Al emplearse la  invención en 
uza tricotadora circular con rueda de muestra 19 está previsto 
en lugar del escote 5 para la  recepción del empujador de agu­
ja, un pié de accionamiento 20 en la aguja de lengüeta 3,el 
cual impulsa hacia afuera según muestra la  rueda de muestra 19
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(figuras 5 y 6).
Seguidamente se describe el funcionamiento del disposi­

tivo s^ún la  invención: Las agujas 3 se sacan según muestra 
mediante los empujadores de agujas 2 (vease la  figura 1) 
o bien mediante la  rueda de muestra 19 (vease la  figura 5) 
o permanecen en la  posición de marché circular. La bajada de 
las agujas de lengüeta 3 sacadas Se efectúa a través del 
pié de trabajo 9 en la leva de recogida 10; en ésto el pié 
oscilante 11 con su canto inclinado 18 se presiona elástica­
mente por la  acción de la  cara inclinada 17 de la  pieza de 
cierre 14, entrando en el escote 13 del vástago de la  aguja, ¡y 
se desliza asi preservadoramente sobre la  pieza de cierre 14. 
Los piés 11 de las agujas que no tricotan pasan por el contra 
rio  sobre la  cara inclinada 15 de la  pieza de cierre 14 y 
se ooupan asi de que los piés de trabajo 9 se guian con segu­
ridad y sin contacto alrededor de la  curva pronunciada y de 
la  esquina de la  leva de recogida 10.

Es "también posible prever en lugar de la  pieza de cierrjt 
de expulsión 8 para la posición de triootado, una pieza de 
cierre de expulsión para la  realización de la  posición, de re­
cogida. En éste caso los piés 11 cb las agujas aaoadas pasan so{- 
bre la  cara 16 de la  pieza de cierre 14 y mediante ello se 
presionan elásticamente en el escote 13 del vástago de la  agujja 
mientras que los piés 11 de las agujas que permanecen en la  
posición de marcha circular se bajan del modo descrito ante­
riormente en la  cara 15 de la  pieza de cierre 14. Además es 
también posible u tiliza r los piés de aguja 11 elásticos para 
acelerar precisamente en dirección de recogida de modo en 
si conocido mediante correspondiente estructuración de la  pie­
za de cierre 21, las agujas que se encuentran a la  altura de 
la  posición de tricotado.



Si bien l a  invención se  ha representado en e l  ejemplo
. * . ' . . .t

de una tr ic o ta d o ra  c ir c u la r  con d isp o s itiv o  Jaoquard, s e r ia  
tam bién,imaginabíe u t i l i z a r  l a  misma d e í mismo modo para t r i ^  
cotadoras c irc u la re s  planas o bien tr ie a ta d e ra s ¡p la n a s  con 
d isp o s itiv o  Jaoquard^

N O T A  . '

D escrita  suficientem ente l a  ná tu iM eza  del imvento^asi 
como la  manera de r e a l iz a r lo  en l a  p rá c tic a , debe hacerse  
consta? que l a s  d isposic iones anteriorm ente ind iqadas son sus^- 
c e p tib le s  de m odificaciones de d e ta l le  en cuanto no a l te re n  
su p rin o ip ie  fundamental. También se hacé co n sta r, que e l i a -  
vento oorrespOnde a una s o l ic i tu d  de p a te n te  presentada en Alte 
manía con e l  número DDR-WP D04b/182 1 5 1 d e 5 .d e n o v ie m b M  de 
l*9j4,aóogiéndbse per lo  tan to  a l e s  b en efic io s  que conceden 
le s  Convenios In te rn ac io n a le s  en v ig o r, siendo lo ' que cahati- 
tuye l a  esencia de l re fe r id o  invento , y por lo  que ee so lio i- 
ta  Patente de Invenoión por 20 años en BspaHa sobre: PERFECOI  ̂
NAMIENTOS EN DISPOSITIVOS PARA GUIAR CON POCO DESGASTE LAS 
AGUJAS DE TRICOTADBRAS CIRCULARES/ O araeteri^ndosO  por l e  
sigu ien te :

1*- Perfeeoionam ientos en d is p e s i t iv e s  para g u ia r  ooj: 
peoe desgaste  l a s  agujas de tr ic o ta d o ra s  c irc u la ro s , espooiaí 
mente tr io o tad ó ra s  o i?ou larea  grandes, oon d i e p es itiv  o Já# - 
quavd, oon agujas d i ¿puestas en rasu ras  v e r tio á la a  d e l c i l i n ­
dro, que están  dotadas de u n p ié  do r e o o g id a p a ra b e ja r  la e  
agujas sacadas, efectuándose oon seguridad an te  ia  lev a  de re  
o egida l a  guia de la s  agujas que se enouentrUn en marcha o l r -  
o u la r, a tra v é s  de medios por separado, mediante e l  e fec to  de 
una p ieza de o ie rre  oon oantoa ohaflañados en la  d ireoo ién  de

f -
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la marcha de las agujas y en la dirección del cilindro de agu­
jas, caracterizados porque loa medios por separado se forman 
por un pié radial oscilante elásticamente en el vástago de la  
aguja y el lado opuesto al vástago de la  aguja, de este pié, 
está desarrollado como canto inclinado en la  dirección de baja 
da hacia el cilindro de agujas.

2. -  Perfeccionamientos según la reivindicación 1, ca­
racterizados porque en el extremo inferior del vástago de la  
aguja está previsto un escote para la  recepción de un empuja— 
dor de aguja.

3. -  Perfeccionamientos según la reivindicación 1 y 2, 
caracterizados porque el pié está previsto eñ el extremo in fe­
rio r de un apéndice existente por debajo del pié de recogida 
de la  aguja, y está desarrollado abatíble hacia un escote del 
vástago de la  aguja.

4. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 1 'y 2, 
caracterizados porque el pié está desarrollado como elemento 
elástico por separado, fijado al vástago de la  aguja.

5. -  Perfeccionamientos según la reivindicación 1 y 2, 
caracterizados porque el pié desarrollado como elemento por se 
parado, está unido articulado con el vástago de la  aguja y es 
oscilante elásticamente contra el efecto de un resorte fijado 
al vástago de la  aguja.

6. -  Perfeccionamientos según las reivindicaciones 1 a
5, caracterizados porque la parte del pié oscilante, qu,e sobre 
sale de la  delimitación lateral del vástago de la  aguja, prese¡3 
ta  una altura que supone aproximadamente la  mitad de la  altura 
del pié de recogida.

7. -  Perfeccionamientos según las reivindicaciones 1 ja
6, caracterizados porque para la  aceleración de la  aguja que



se encuentra a la  altura de la posición de tricotado, en la  di 
recoión de recogida, está prevista una pieza de cierre para ac 
tuar sobre el pié oscilante.

8.- Perfeccionamientos en dispositivos para guiar con 
poco desgaste las agujas de triootadoras circulares, ta l  y co­
mo queda sustancialmente descrito en la presente Memoria y en 
los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de nueve hojas escritas a máquina ' 
por una sola cara. *

Madrid, ° ^ 9̂75
VEB Wirkmaschinenbau Karl-Marx-Stadt.
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