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la presente invención se relaciona con un aparato 
o dispositivo selector y más particularmente con uno que cora 
prende una cinta selectora destinada a controlar los selecto 
res de una máquina tricotadora» que determina la posición de 
las palancas depresoras montadas en el cilindro de la citada 
máquina para actuar conjuntamente coa agujas seleccionadas» 
requeridas para que el proceso de tricotado proporcione un - 
esquilma predeterminado dol mismo*

Aunque el dispositivo selector de la presente in­
vención puede usarse eon cualquier tipo do méqnirrra tricotado 
ra» fue específicamente creado para una máquina tricotadora 
circular, tal como el Modelo KIM, de Blas riera. S.A.» do Mal—  
grat de lar (Barcelona, España), del que se imprimid una des 
eripción en "KHITTIHG TIMES" del 27 de mayo de 1974. la má­
quina KIM, -que tiene un dial y un cilindro rotatorios y na a 
caja de levas y soporte de hilo estacionarios, es actualmente 
de unos diámetros de 10 y 12 pulgadas» coa cuatro velocida­
des, teniendo preferiblemente 280 agujas* Bn cada alimentación 
de la máquina se dispone un tambor diseñador para controlar 
la selección de agujas, cuyo tambor contiene 24 ranuras aire 
dedor de su circunferencia, pudiendo llevar 24 pasadores en - 
cada una de las ranuras o clavijas individualmente colocadas, 
también en ntlmero de 24. los pasadores c clavijas acidan con 
Juntamente con 24 selectores en cada alimentación» que a su 
ves seleccionan las palancas depresoras montadas en el 
dro de la máquina tricotadora, que colocan las asociadas agu 
Jas requeridas para el proceso de tricotado a fia Se formar 
un esquema predeterminado del mismo.

Sin embargo, tal esquema predeterminado de la má­
quina tricotadora KB1 Os de tamaño limitado, tanto en longi-
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tud eos» en anchara» Como el tambor diseñador contiene 24 3&  
eos» el área del esquema o diseño tiene una anchura de 24 Ó 
49 hileras longitudinales, dependiendo de que las palancas - 
depresoras de agujas de los 24 pasos que trabajan conjunta—*» 

5, mentó coa d  tambor so dispongan en diagonal o en V» la pro­
fundidad del diseño es de 96 hileras horizontales con el tam 
bor de 24 ranuras» Por consiguiente» si se desea un mayor es 
quema o diseño predeterminad) en el tricotado, el tambor di­
señador ha de construirse con mayores dimensiones paz» que —  

10*' contenga más ranuras alrededor de su circunferencia y su loa 
gltad vertical ha de incrementarse para proporcionar un ndme 
ro mayor de pasos por cada ranura, incrementándoae coa ello 
el tamaño si el tambor requiere que el tamaño de la propia — 
máqnflrm sea grandemente aumentado para acomodarlo»

15». se han realizado muchos intentos de incrementar el
predeterminado diseño de txieotado sin aumentar sustancial—  
mente el de la máquina trlcotadora» de manera que ceda una — 
de las palancas depresoras de las agujas pueda ser Individual 
mente activada por la computadora* Sin embargo , estas máqui— 

20» n»¡fl tricotadoras computadorlzadas bou muy costosas y compli— 
cadas, en las cuales el diseño predeterminado de txieotado - 
requiere muchas horas para su determinación, no pudióndose — 
localizar y/o correguir fácilmente los errores en el mismo» 

Esta invención se relaciona con un dispositivo ae- 
25* lector para máq«1”«s tricotadoras dotadas de un cilindro ro­

tatorio con ranuras alrededor de su circunferencia para aco­
modar una aguja trlcotadora y una asociada palanca depresora 
en cada ranura, cuyo dispositivo comprende una cinta selecto 
ra para controlar por lo menos un selector de palancas día—  

30* puesto junto al cilindro. El selector de palancas depresoras



se desplasáble entre la primera posición, alejada del cilla-* 
dr© para impedir el contacto coa las citadas palancas y defl 
nir ana posición de palanca operante, y ana segunda posición 
próxima al cilindro, para su contacto con asociadas palancas 
depresoras de agajes a fin de mover cada ana de ellas a su - 
ranura, definiendo una posición de palonea inoperante* la —  
cinta selectora incluye un circuito cerrado y medios detecto 
res estacionarios que actúan conjuntamente con dicha cinta ~ 
para determinar la primera y segunda posiciones del selector 
de palancas y proporcionar un predeterminado esquema do trleô  
lado* Se disponen medios accionadores pata mover el circuito 
de cinta sincronizadamente con el cilindro y en relación con 
los medios detectores estacionarios* También se disponen le­
vas para mover cada una de las palancas depresoras de agujas 
situadas en la posición operante a lo largo de su ranura has 
ta establecer contacto con su asociada aguja tricot adora para 
moverla a una posición activa de realización del deseado es­
quema o disefío de tricotado, de modo que las agujan asociadas 
a cada una de las palancas depresoras situadas en la posi— - 
ción inoperante permanezca en su respectiva ranura inactiva­
mente durante el tricotado* Además, la Cinta selectora inda 
ye también medios de control para detener loo medios acciona 
dores en un momento predeterminado* Preferiblemente, los me­
dios detectores incluyen por lo menos una célula fotoelóctrl 
ca activada por una fuente luminosa que pasa a través do aber 
toras dispuestas en el circuito de cinta*

En consecuencia, un objeto de la presente invención 
es el de proporcionar un dispositivo selector para máquinas 
tricotadoras que venza las desventajas de la técnica anterior* 

Otro objeto es el de proporcionar un dispositivo se
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lector que comprende una cinta destinada a controlar los se* 
lectores de palancas depresoras de la máquina tricotadora isa 
ra establecer un predeterminado diseño de tricotado*

Otro objeto es la provisión de un dispositivo se—
5. lector que comprende medios detectores estacionar! os de acción 

conjunta con un circuito de cinta para determinar un diseño 
previo de tricotado•

Otro objeto qs el de establecer medios accionadores 
para mover un circuito de cinta Bincronizadamonte coa el «i» 

10* lindro de una máquina tricot adora» cuyo circuito controla loa 
selectores de palancas depresoras de la máquina tricotadora 
para proporcionar un predeterminado esquema* dibujo o dis& 
ño de tricotado*

Otro ob jeto de la invención es la provisión de me— 
15* dios de control para el desacoplamiento y detención de los - 

medios accionadores de un circuito de cinta que controla los 
selectores de palancas depresoras foimadorea de un diseño —  
predeterminado de tricotado en la máquina tricotadora*

Otro objeto consiste en proporcionar medios detoo- 
20* torea que incluyen por lo menos una cálala fotoeléctrica de 

acción conjunta con un circuito de cinta provisto de abertu­
ras a través de las cuales puede pasar una fuente laminosa — 
para determinar un diseño de tricotado*

Y un objeto final es la previsión de un diapositi- 
25* vo selector para máquinas tricotado ras que sea de fabricación 

sencilla y económica» tenga poca» piezas y pueda utilizarse
con facilidad*

Breve descripción, de los dibujos 
A la vista de los expuestos objetos y ventajas» más . 

30* otro» adicionales que aparecerán más adelanto, esta invención
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comprende los dispositivos,: combinaciones y disposiciones de 
partes que seguidamente se describen a modo de e jemplo y se 
ilustran en los adjuntos dibujos de tana versión preferida, —■ 
en los cuales*

La figura 1 es una representación esquemática de - 
un dispositivo selector para las agujas de ana máquina trico 
tadora de acuerdo con la presente invención*

La figura 2 representa una vista en planta superior 
fragmentada de la cinta selectora de la presente invención.

La figura 3 representa una vista en sección, toma­
da por la línea 3-3 de la figura 2*

La figura 4 representa una vista en planta superior 
fragmentada, con partes en sección, que maestra un selector 
montado en relación con el cilindro de la máquina tricotado— 
T&*

La figura 5 representa un conjunto de palancas de­
presoras de agujas de la presento invención*

La figura 6 representa una ilustración fragmentada 
y esquemática de la disposición de los selectores en reía- - 
elón con las palancas depresoras da agujas y asociadas agujas 
montadas en el cilindro de la máquina tricotadora*

La figura 7 representa una vista en sección fragüen 
tada, tomada por la línea 7-7 de la figura 6*

La figura 8 representa una vista en sección frag­
mentada, tomada por la línea 8-8 de la figura 6*

La figura 9 representa una vista en sección frag­
mentada, tomada por la línea 9*9 de la finirá 6*

La figura 10 representa una vista en planta superior 
fragaentada, con partes en sección, que maestra un selector 
modificado, montado en relación con el cilindro de la máquina 
tricotadora*



Xa figura 11 representa una arista en alzado late­
ral fragmentada, con partes en sección, que muestra el se­
lector modificado de la figura 10 en posición de funciona—  
miento»

la figura 12 representa «na vista en oleado late­
ral fragmentada, con partes en sección, que muestra el se­
lector modificado de la figura 10 en posición inactiva»

la figura 13 «presenta una vista en planta supe­
rior fragaentada, con partos en sección, que muestra otro- se 
lector modificado, montado en relación coa el cilindro de — 
la «óqtiinw tricotadora* mostrándose tal selector en posición 
inactiva*

La figura 14 representa una vista en planta supe­
rior fragmentada, con partes en sección, que muestra el se­
lector modificado de la figura 13 en posición de funciona­
miento f y

La figura 15 representa una vista en perspectiva 
fragmentada, que muestra el selector modificado de las fi­
guras 13 y H*

Coa referencia a los dibujos, la figura 1 ilustra 
una representación esquemática de un dispositivo selector pa 
ra las agujas de una máquina tricotadora de acuerdo con la 
presente invención». Un cilindro convencional 10, tal cobo - 
el usado en la máquina tricotadora KIH antes mencionada, es 
puesto en rotación en dirección contraria a las agujas del 
reloj, como se Índica por la flecha 12, alrededor de su eje 
verticalmente dispuesto, por medio de un motor convencional 
14» El cilindro 10 está provisto da ranuras verticalmente - 
extendidas alrededor de su circunferencia, para acomodar una 
palanca depresora de aguja y su asociada aguja en cada ranu
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ra, habiendo preferiblemente 280 ranuras, palancas depreso­
ras y agujas, tal coso se expondrá coa mayor detalle segui­
damente* Además, el cilindro 10 hace girar a 2a rueda acolo 
nadara 16 del mecanismo de cinta, que está slncronisada con 

.5* él por un medio aoclonactor convencional 18* Sfc embrague — — 
electromagnético convencional 2o está asociado si medio;. —  
aecicnactor 18 para desconectar o detener la rueda accionado^ 
ra 16 respecte al cilindro 10, tal como se expondrá luego con 
más detalle*

10* El mecanismo de cinta incluye la rueda accionado-
ra. 16 y un rodillo libre espaciado 22 para recibir sobre —  
ellos una cinta selectora 24 en forma de circuito cerrado#
El espacio comprendido entre la rueda accionadora 16 y el — 
rodillo 22 está determinado por el tamaño del circuito de — 

15* cinta 24, que puede recibir cualquier longitud deseada* Bro 
feriblemente, 1© rueda accionadora 16 mueve a la cinta en dl_ 
receióa contraria a las agujas del reloj, como se indica —  
por la flecha 26* üntre la rueda 16 y el rodillo 22 y deba­
jo de la porción superior del circuito de cinta 24, se mués 

20* tra un conjunto de fuentes luminosas convencionales 28, pa­
ra su asociación con un conjunto de células fotoeléctricos 
convencionales 30 dispuestas encima de la porción superior 
del circuito de cinta 24* Unas aberturas a orificios prac­
ticados en el circuito áe - cinta 24 permiten que la fuen- 

25* te luminosa 28 active las células fotoeléctricas 30 de la — 
manera que se expondrá con mayor detalle más adelante*

©no serie de amplificadores 32 está conectada a — 
las células fotoeléctricas 30 para incrementar la señal de 
la© mismos, conectándose por lo menos uno de tales amplifi— 

30* eadores a una asociada célula fotoeléctrica* A su vea, un —



amplificador 32 está eléctricamente conectado a tai electro^ 
nán o solenoidc convencionales 34 para accionar cu nticleo o 
pistón 36* Sin embargo, por lo menos ano dé los amplificado 
ras y asociadas células fotoeléctricas 30 estén conectados 
directamente ol embrague electromagnético 20 para desacoplar 
la rueda accionsdora t6 del cilindro tO m  m  momento prede 
terminado» como ce describirá luego*

Por cada nticleo 36 se dispone una barra rígida 38 
para conectar aquél a un asociado selector 40» habiendo un 
selector 40 por cada adenoide 34* los selectores 40 se di£ 
ponen uno encina del otro para su articulación o rotación - 
alrededor del pasador 42 que pasa a través de cada uno dé ­
los selectores 40» definiendo así tana pila vertical* Por en 
da selector 40 se dispone, un resorte 44 que tira de tai «oda» 
mo del mismo a fin de impulsar al extremo opuesto de dicho 
selector 40 fuera de la superficie exterior del cilindro 10* 
Cada barra 38 fuersa a su asociado selector 40 hacia el ci­
lindro 10 cuando se activa su respectivo eolenoide 34» tal 
como se expondrá luego más detalladamente* Bn consecuencia» 
cada selector 40 gira alternativa y selectivamente alrede­
dor del pasador 42* como se indica por las direcciones de las 
flechas 46» mediante la acción de tracción y empuje del re­
sorte 44 y de la barra 38* respectivamente*

Además, tal como se muestra en la figura 1» se —  
dispone un conjunto de levas 48, 50 y 52 en posiciones fi­
jas junto al cilindro rotatorio 10* la lava 48 funciona ele 
vsndo la» palancas depresoras de manera convencional# la %  
va 50 funciona descendiendo dichas palancas elevadas y las 
agujas y la leva 52 funciona impulsando a las referidas pa­
lancas a una posición exterior en las ranuras del cilindro



10* Sin embargo, debe señalarse que estas levas sos ceavea- 
clónales ea las máquinas tricotedoras de este tipo y son —  
bien conocidas por los expertos ea la materia* Cada una Se 
tales levas 40* 50 y 52 se expondrá luego más detalladame»- 
te*

las figures 2 y 3 muestran los detalles del cir­
cuito de cinta selectora 24 de la presente invención* Picho . 
circuito 24 está dividido en cuatro secciones iguales 54* 56» 
58 y 60» cada una de ellas extendida longitudinalmente alare 
dedor del cixctiito cerrado* Cada sección controla una esta­
ción de alimentación, de manera que la anchura predetermina 
da del circuito 24 depende del número de tales estaciones en 
cada particular máquina trlcotadora» En consecuencia, una má, 
quina dotada de Sos de dichas estaciones tendría solamente 
dos secciones en el circuito de cinta» mientras que una má­
quina dotada de cuatro estaciones de aumentación* como en - 
Xa presente versión preferida* tendría cuatro secciones* —  
tal como se indica* si bien se muestra sólo una estación ea 
la figura 1 a afectos ilustrativos* Ambos, bordes marginales 
62 del circuito de cinta 24 están provistos de orificios 64 
para una rus3a dentada, longitudinalmente espaciados entre 
si, para penaltir el acoplamiento de las ruedas ¿tentadas —  
de la rueda accionados 16 en los mismos y. la rotación del 
circuito de cinta 24 en la dirección de la flecha 26* tal - 
como se indica anteriormente*

Cada sección está dividida en ocho líneas exten dî  
das longitudinalmente alrededor del circuito 24» Xas siete 
primeras lineas de cada sección so destinan a controlar los 
selectores 40 asociados a las mismas, habiendo un selector 
por cada línea* la octava línea se reserva para controlar el-
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embrague 20* En consecuencia* hay siete selectores 40 por — 
cada estación de alimentación o sección del circuito de cin 
ta 24* proporcionando un total de veintiocho selectores 40 
para este tipo particular de máquina trlcotadoro*

5, Además, el circuito 24 está dividido en hileras -
extendidas transversalmente a su dirección longitudinal* la 
intersección de una hilera con una linea define un punto - 
asociado a una particular palanca depresora y a su aguja* %  
tos puntos están perforados para formar aberturas u orifi—  

-JO. oíos a través de la cinta o bien se dejan aisladamente para 
establecer una superficie opaca en los mismos* a modo de —  
ejemplo* se explicará seguidamente la sección 54» pero enten 
dléndose que tal explicación será temblón aplicable a laa - 
demás secciones 56* 56 y 60.

15 # Tal como se maestra en la figura 2» todos los pon
tos de una hilera ejemplificativa de la sección 54 están per 
forados para formar las aberturas 66 a 72* Cada ana de esta» 
aberturas 66 a 72 está asociada a una particular palanca de 
presera de aguja montada en el cilindro 10* en el que estas 

20* palancas están montadas en orden consecutivo* de manera que 
la palanca asociada a la abertura 66 es adyacente y se dis­
pone inmediatamente antes de la palanca asociada a la aber­
tura 67* en relación con la dirección de rotación del cilin 
dro 10 respecto a la estación de alimentación asociada a la 

25* sección 54* En consecuencia* esta relación entre las aborta 
ras y las palancas depresoras de agujas se contináa de mane 
ra que la abertura 71 se asocie a una palanca depresora dis 
puesta frente a la asociada a la abertura 72, mientras que 
esta última aguja se dispone directamente frente a la palan 

30* ea depresora asociada a la abertura 74 de la hilera inmedia
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tásente precedente» y así sucesivamente respecto a los púa-* 
tos restantes del circuito de cinta 24* 31a embargo» debe se 
Balarse que no todas las palancas depresoras de agujas es*-* 
tán asociadas a aberturas* Por consiguiente» la palanca de­
presora asociada a la abertura 76 se dispone directamente - 
frente a la palanca depresora asociada a un punto sin gerfo 
rar 78» situándose la palanca asociada a la abertura 80 inme 
¿latamente después de la asociada al punto sin perforar. 78* 
la función de estos pantos perforados y sin perforar se ex­
pondrá más adelante»

Sal como se muestra en las figura 2 .y 4* se disi» 
ne una fuente luminosa convencional y separada 28 debajo de 
cada estación» extendiéndose tranaversalsente desde la pri­
mera línea a la octava de la misma* Cada fuente luminosa 28 
y ©1 conjunto de células fotoeléctricas asociadas a la mis­
ma se disponen diagonalmente o con un ángulo respecto a la 
dirección transversal de las hileras», siendo el eapaciamien 
te o desplazamiento longitudinal desde un extremo de la fuen 
te luminosa hasta el extremo opuesto de la misma aproximada 
mente igual al espaclamiento entre hileras adyacentes» Asi» 
en un momento determinado» un número de aberturas de las hi 
leras están en diferentes fases» tales como empesando a pa­
sar sobre la fuente luminosa 28». directamente sobre ella o 
terminando de pasar sobre la misma* En consecuencia» la aber 
tura 66 pasará por encima de la fuente luminosa 28 antes que 
la abertura 67 y la abertura 72 lo hará antes que la 74* y 
así sucesivamente» moviéndose el circuito de cinta 24 en la 
dirección de la flecha 26*

Por ejemplo, las aberturas 66, 67 y 68 pueden es­
tar afectando a una señal, la abertura 69 puede estar, empe-



aando a ser afectada por la fuente luminosa 28 y las reaten 
te» aberturas 70, 71 y 72 pueden permanecer Inafectadas por 
la fuente laminosa 28 en un momento particular durante el - 
funcionamiento.*. Es de destacar también que la abertura 66 es 

5* todavía afectada por la fuente luminosa 28 en el momento en 
que la abertura 74 está empezando a moverse sobre la citada 
fuente luminosa». Así, la célula fotoeléctrica 30 asociada a 
la línea que contiene a estas dos aberturas 66 y 74 es con­
tinuamente activada desde el momento en que la abertura 66 

10* empieza a pasar sobre tal fuente luminosa hasta que la áber 
tura 74- pasa por completo sobre ella»

jgn la octava línea se dispone un orificio de con­
trol 82 «t cualquier punto a lo largo de «Ha, para activar 
el embrague 20, siendo de señalar que puede disponerse más 

15, de un orificio de control en esta octava línea, según se de 
eee, para realizar un particular diseño o esquema de trico- 
tado* Ss de destacar asimismo que el embrague 20 será acti­
vado después de que la palanca depresora de aguja asociada 
a la abertura 84- sea afectada por la señal proporcionada por 

20* la abertura 84, pero antea de la señal proporcionada por la 
abertura 86*

Por cada fuente luminosa 28 de cada secciéa se día 
pone un conjunto de ocho células fotoeléctricas convenciona­
les 30, diagonslinonto y en alineamiento vertical con ella, 

25* directamente por encima del circuito de cinta 24* í*or cada 
línea se dispone una célula fotoeléctrica 30, situándose el 
conjunto diagonalmente a través de toda le anchura de la cin 
ta* Además, cada célula fotoeléctrica está conectada a un * 
asociado amplificador convencional 32 para incrementar la se 

30* Sal de la célula fotoeléctrica* En consecuencia, cada uno de
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los siete amplificadores asociados a cada sección de la cin 
ta esté conectado a un asociado colenoide convencional 34» 
estando conectado el octavo amplificador al embrague 20.

SI circuito de cinta 24 es opaco» estando formado 
5*- preferiblemente de material plástico, el bien puede hacerse 

igualmente de metal» tal como acero» de película fotográfi­
ca, etc* En consecuencia» los orificios practicados en dicho 
circuito de cinta permiten que la loa de la fuente 28 bri­
lle o pase a través de él y active las células fotoeléctricas 

40» dispuestas encima» mientras que no pasa a través de las por 
dones opacas o sin perforar de la cinta* la luz de la foen 
te 28 puede ser luz blanca convencional» infrarroja, etc*

1
Se una forma modificada de la presente invención, 

pueden usarse contactos eléctricos directos» talen como mi— 
45* ero interruptores, en lugar de las células fotoeléctricas y

las fuentes luminosas, de manera que el contacto se esta- — 
blezca a través de las. aberturas » orifieiones del circuito 
de cinta directamente con contactos eléctricos montados ba­
jo ésta última, de tal manera que funcionan coma la fuente 

20* luminosa* Gomo variante» unas ruedas aincronisadas con el 
circuito de cinta pueden dotarse de pasadores elásticos que 
formen contacto a través de las aberturas de dicho circuito 
con contactos eléctricos similares a los anteriormente men­
cionados* Es de señalar además que pueden emplearse medios 

25* magnéticos comercialmente disponibles para captar sedales» 
dispuestos en la cinta, snálogsmento a la manera bien cono­
cida utilizada en la técnica de grabación por cinta oagaéti 
ce*

Así* las aberturas del circuito de cinta 24 pro—  
30* porcionan el esquema de tricotado» determinando estas aber—
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turno 2a selección, de agujas del cilindro 10 en cada estación 
de alimentación* M consecuencia, como so Mostrará más ode** 
lóate, le selección de estas agujas proporcionará el diseño 
de tricotado, tal con» el diseño daoquard» limitado solana 

5# te por la anchura del tejido e ilimitado en su longitud*
la figura 4 ilustra una de las estaciones da ali­

mentación de la- máquina trico tadora. la vista en sección — 
ampliada del cilindro 10 muestra una serle de muescas o ra­
nuras 86 dispuestas en la superficie externa del cilindro#

10« les ranuras 86 están espaciadas entre si y vertlcalmente —  
dispuestas por completo alrededor de la circunferencia del 
cilindro 10* Bichas ranuras acomodan y retienen a las paleooi 
cao depresoras y s sus asociadas agujas, de manera que por . 
cada ranura hay una palanca depresora y una aguja*

■J5„ Se dispone una pila de siete selectores 40 para su
rotación sobre el pasador 42, que pasa a través de cada ci­
tado selector* la pila de selectores está situada Junto al 
cilindro 10 de muera que un extremo 41 de cada selector — * 
pueda girar hacia un contacto de apoyo con una asociada pa— 

20# Isaca trlcotadora, tal como se expondrá más adelante. Un r& 
sorte 44 dispuesto por cada selector 40 tensa o tira del —  
otro extremo 43 de cada selector, de modo que el extremo de 
contacto 41 queda normalmente alejado de las palancas trico 
tadorsB, tal como se muestra*

25* Cada selector 40 esté provisto de un solenoide 34
activado por la incrementada señal de su asociado amplifica 
dor 32» como se Indica anteriormente* SI náelco 36 de cada 
solenoide 34 está conectado por una barra rígida 38 a la —  
porcite terminal 41 de su asociado selector 40*

gn consecuencia# cuando la luz de la fuente 28 í>éí
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sa a través de una abertura del circuito de cinta 24- y acti­
va la célula fotoeléctrica 30* un asociado amplificador in­
crementa la señal de dicha célula activada* activando asi — 
a su asociado adenoide 34- y desglosándose el nácloo 35 fue­
ra dol solenoide 34 do manera convencional lacia el selec­
tor 40* El núcleo 36 mueve a la barra 38 en la misma direc­
ción, forzando así al extremo 41 del selector lacia el ci­
lindro 10 y a establecer contacto con ana asociada palanca 
depresora de aguja*

Cuando la luz de la fuente 28 deja de activar a la 
célula fotoeléctrica 30, como cuando pasa entre ellas una — 
porción no perforada del circuito de cinta 24* se desactiva 
el solenoide 34 y el resorte 44 tira del extremó 43* de ma­
nera que el otro extremo 41 del selector 40 se aleja del ci­
lindro 10 hacia su posición normal* ^ebe destacarse que la 
fuerza ejercida por el solenoide activado 34 es mayor que — 
la tensión del resorte 44* para permitir el movimiento de - 
vaivén del selector 40 alrededor del pasador 42 en la di­
rección de las flechas 46.

las palancas depresoras de agujas se disponen en 
grupos, habiendo siete diferentes palancas en cada uno de — 
ellos. La figura 5 maestra un grupo de siete palancas depro 
soras de agujas 88* 90, 92, 94, 96* 98 y 100, siendo la palea 
ca 88 la primera y la 100 la última de cada grupo. Sal como se 
ilustra en las figuras 4 y 6, la palanca 88 sigue consecuti­
vamente a la palanca 100 del grupo anterior, y así sucesiva­
mente alrededor de la circunferencia del cilindro 10*

Cada palanca depresora de aguja tiene una poroiÓn 
terminal articulable 102 y una patilla 104 de contacto con 
una leva junto a dicho extremo 102* Una segunda patilla 106 
de contacto con leva se dispone junto al extremo opuesto —
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f08 fie cada palanca* Además, se dispone ana diferente pati­
lla de contacto con el selector en un ponto intermedio a —  
las patillas 104 y 106 de cada palanca* de modo que la pati 
lia 89 de la palanca 88 está más corea del extremo 108 que 

5* la patilla de contacto 91 de la palanca 90* Bata relación ~ 
catre patillas y extremos continúa de manera que la patilla 
de contacto 91 está más cerca del extremo que la patilla de 
contacto 93 de la palanca 92, que a su vea está más cerca del 
extremo que la patilla de contacto 95 de la palanca 94* y — 

10* asi sucesivamente respecto a las patillas de contacto 97» - 
99 y 101, siendo esta última patilla de la palanca 100 la — 
meas alejada del extremo 108*

la figura 6 muestra una ilustración fragmentada -» 
de la disposición de los selectores 40 respecto a las palan 

15* cao depresora» de agujas y asociadas agujas 110, montadas - 
en las ranuras del cilindro 10 de la máquina tricotadora, - 
en cuya ilustración oe lian omitido ciertas partes para ana 
presentación más sencilla de la misma* En consecuencia* las 
ranuras 86 del cilindro 19 lian sido omitidas, además de al- 

20* ganas de las palancas y agujas 110 para la presentación más
clara satos citada* 3ísl como se maestra* los siete selecto­
res 40 se disponen uno encima del otro* de manera que en es 
ta particular disposición de las palancas depresoras* un se, 
lector particular 40 sólo puede asociarse a uno de cada a %  

25* te patillas de contacto* Per ejemplo* el selector.40 situado 
en la parte superior de la pila está asociado solamente a - 
las patillas 101 de las palancas 100 y el selector 40 dis­
puesto en el fondo de la pila se asocia a las patillas de -
contacto 89 de las palancas 88*

33, iaa agujas tricotadora» 110 son convencionales, —



disponiéndose en las ignoras del cilindro por encina de las 
palancas depresoras y en relación espaciada con las mismas* 
como es M e a  conocido en esta técnica. Onda aguja ttO está 
provista de una patilla 112 de contacto con una leva* que es 
similar a las patillas 104 y 106 de contacto con levas de la 
palanca depresora* Antes de que las agujas 110 y las palancas 
alcancen los selectores 40* todas ellas se encuentran en la 
misas posición recíproca en las jésbühess del cilindro* SI ex 
tramo de articulación 102 se dispone contra el fondo de la 
ranarñ* como mejor se muestra en la figura 7* disponiéndose 
el extremo opuesto 108 fuera de la ranura y debajo fiel cilin 
dro 10* como se ilustra en las figuras 6 y 8« Además* el «ge 
tren» 108 se eleva desde el fondo fie la ranura* do manera que 
la patilla de contacto con el selector queda situada fuera 
fie aquélla* tal eos» se ilustra en las figuras 7 y 9.

Al pasar la palanca depresora de aguja Junto a su 
asociado selector 40* éste se encontrará en una de dos pool 
dones* Si no ha sido perforado el asociado ponto del cir­
cuito de cinta para esa particular estación de alimentación* 
el asociado solenoifie 34 no es activado y el selector «ene» 
tado al mismo se encontrará en su posición exterior normal* 
alejado fiel cilindro 10* Sin embargo, si el asociado punto 
fiel circuito fie cinta 24 ha sido perforado, la lúa fie la —  
fuente laminosa 28 activará la correspondiente célula fotoô  
léctriea, que a su vea activará al asociado solenoifie 34* ■*- 
para provocar la salida fiel nficleo 36 fiel solenoifie y la ro 
taclón* por la barra 38* fiel extremo 41 del selector 40 ha* 
cía las palancas depresoras de agujas, situando así el ex­
tremo 41 adyacente al cilindro 10 en una posición de contac^ 
to o interior*
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En consecuencia* al pasar una palanca depresora 
junto a su asociado selector, que está en posición inte­
rior* «1 extremo 41 del selector 40 ae apoyará centra su - 
asociada patilla de contacto de la palanca que está siendo 

5* movida por el selector» WL extremo 41 forzaré a la patilla 
de contacto al interior de la ranura 86* mientras la palan 
Ca se articula alrededor de su extraño 102# la palanca asa 
miré una posición similar a la de la' palanca 94* mostrada 
en la figura 8, en la que la patilla de contacto 95 esté - 

10* situada ahora en la muesca 86*
Después de posar las palancas junto a la pila da 

selectores 40# pasarán junto a la leva 48* Sal como se mués 
tra me jorren las figuras 7, 8 y 9, la leva 48 está espacia­
da de la superficie exterior del cilindro 10* En conseouea- 

15» cía* las palancas que han sido accionadas por su» asociados 
selectores 40 quedarán situadas dentro de las ranuras 86# de 
manera que las patillas de contacto 106 m  pueden estable­
cer contacto con la leva 48* Sin embargo, las palancas que 
no han sido accionadas por sus asociados selectores 40* que 

20* darán situadas de manera que las patillas 106 estableacaa - 
contacto can la superficie inclinada de la leva 48»

fal como se muestra en las figuras 6 y 7# la pa­
lanca 96 que no h& sido accionada por su, asociado selector 
40 tiene su patilla 106 en contacto con la superficie lncll 

25» de la leva 48# de manera que «1 pasar la palanca 96 jon
to a la leva 48, la superficie inclinada de ésta determina 
la subida de la patilla 106 sobre ella, que a su . vea ha ele 
vado a la palanca 96 a un contacto con su asociada aguja —  

110 *

30. la palanca 96 continuará ascendiendo# determinan-



do la proyección de su asociada aguija 110 por encina del — 
cilindro 10 para realizar su función convencional de tricota^ 
do* Pero la aguja 110 asociada a la palanca depresora 94 que 
so muestra en las figuras 6 y 8 permanecerá en su posición 
habitual dentro de la ranura 86 del cilindro 10 y no efec­
tuará ninguna función tricotadora* las agujas elevadas 110 

y sus asociadas palancas permanecerán en esta posición eupe_ 
rlor una vea que han pasado la leva 48» como se maestra a — 
modo de ejemplo en la palanca 92 de las figuras 6 y 9*

las palancas y las agujas 110, después de realisar 
sus funciones tricotadoras convencionales, son devueltas a 
sus posiciones normales en las ranuras 86 del Cilindro 10 — 
por levas convencionales 50 y 52, que son bien conocidas en 
la técnica, la leva convencional 50 actáa primeramente so­
bare Isb patillas de contacto 104 de las palancas elevadas - 
para forzar a éstas hacia abajo a su posición normal coa —  
sos extremos 108 extendidos más allá del fondo del cilindro 
10. Además, la leva 50 actúa luego sobre las patillas 112 de 
las agujas 110 para descender las agujas elevadas a su pos! 
eióa normal dentro de las ranuras 86 del cilindro 10 en po­
sición espaciada respecto a sus asociadas palancas *

Con todas las palancas depresoras ahora en su. po­
sición inferior, la leva convencional 52 se apoya contra —  
los extremos 108 de todas las palancas que fueron acciona­
das por sus asociados selectores 40, para forzar a tales pa 
lencas a girar alrededor de sus extremos 102 a fin de ele­
var los extremos 108 desde el fondo de las ranuras 86 a su 
posición normal con la patilla de contacto del selector si­
tuada fuera de la ranura. Por consiguiente, las palancas y 
sus asociadas agujas se encuentran ahora en su posición ñor
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mal y dispuestas para avanzar a la siguiente estación de —  
alimentación, donde se repite de nuevo el anterior procedí— 
miento*

Se observa por la anterior disposición que las —  
5* agujas asociadas a puntos perforados de la cinta 24 no rea­

lizan ninguna función trlcotadora en la particular estación 
de alimentación* Sin embargo» si se desea* la acción oonjun 
ta entre loe solenoide© 34 y los selectores 40 puede alte­
rarse de manera que sólo las agujas asociadas a los puntos 

10* perforados de la cinta 24 realicen las funciones tricotado- 
ras*

Bar ejemplo* situando el extremo 41 de cada solee 
tor 40 junto al cilindro 10 para su acoplamiento a cada aso, 
ciada patilla de contacto al pasar junto a ella y colocan- 

15« do el resorte 44 en el lado opuesto del extremo 43 para man 
tener al extremo 41 en esta posloión* cada palanca depreso­
ra de aguja que pasa junto a su selector asociado será for­
zada bacia abajo al interior de las ranuro^fi, de manera que 
su patilla 106 no entre en contacto con la leva 48* con lo 

20* rmni su asociada aguja no será elevada a su posición de tri 
cotado y por consiguiente no funcionará*

la siguiente operación consistirá en modificar ca 
da solenoide 34 de manera que el aáoleo 36 se retraiga al - 
interior del mismo cuando tal solenoide es activado* la di— 

25* tima operación eonsiatiria en conectar una cuerda ,o alambre 
entre el extremo del ndcleo 36 y el extremo 41 del selector 
40* de modo que cuando se active cada solenoide* su ndcleo 
sea impulsado al interior del miase y cause la tracción, por 
la cuerda o alambre fijados a él, del extremo 41 del escola 
do selector 40, lejos del cilindro 10, de manera que el ex-30*
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tremo 41 so pueda acoplarse ni actuar sofero la patilla do 
contacto de su asociada palanca depresora de aguja* Asi, — > 
las palancas de agujas que no sean accionadas por sus selec^ 
toros serán oleadas por la lera 48, para situar así a su aso 
ciada aguja en posición de tricot ado. Se ve por consiguien­
te que la presente invención puede modificarse para permitir 
que los puntos perforados de la cinta 24 queden directamente 
asociados a las agujas que realizan la función tricot adora.

Además de la modificación antea mencionada, las — 
figuras 10, 11 y 12 ilustran un selector modificado 140 mon 
tado en una estación de alimentación adyacente al cilindro 
10* EL selector 40 tiene forma de 1 i, presentando un ramal 
más oorto 143 y una punta ahusada o inclinada 141 en el ex­
tremo del ramal más largo* El selector 140 está adaptado pa 
ra su rotación por medio de un pasador 142 asegurado al mis 
sao* Un 1»m§n permanente 144 se asegura al ramal más corto —  

143*
Un miembro de soporte 150 sitda el selector 140 re£ 

peeto al cilindro 10* El miembro de soporte 150 incluye - — 
unos miembros a modo de barras 152 vertiealmente extendidos 
y un par de brazos horizontales 154 conectados a los miem­
bros 152 y dispuestos a cada lado del selector 140* los ex­
tremos del pasador 142 se disponen en unas Cavidades 156 dis_ 
prestas en cada uno de los brazos 154, de manera que el se­
lector 140 pueda girar libremente respecto al miembro de so 
porte 150* Tía par de pasadores de tope 158 y 160 que se ex­
tienden desde un brazo 156 al otro, limitan la rotación del 
selector 140*

Un electroimán convencional 134 se asegura a los 
miembros en forma de barias 142, disponiéndose entre los bra 
sos 154* Una porción magnetizable 136 del electroimán 134 se
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dispone junto al imán selector 144# ligeraraente espaciada - 
de él* Dicha porción magaettseble# cuando m magnetiza* tija 
ne an polo magnético igual al del imán permanente 144 del » 
selector* orientado hacia él# siendo ambos polo» norte o —  
sur# de manera que la porción magnetizable 136 repele al —  
imén 136 del selector de manera convencional bien conocida 
en la técnica del magnetismo#

Análogos a la estructura antea expuestas# hay pro 
íeriblemente siete selectores 140 en cada estación de au­
mentación# teniendo cada selector su propio electroimán aso 
ciado 134* que sustituye a los solenoides 34 antes menciona 
dos* El funcionamiento de loa otros elementos de la máquina 
triootadora es el mismo* Sin embargo» en esta versión modi­
ficada, las agujas asociadas a los puntos perforados de la 
cinta 24 realizan las funciones tricotadorss, por las razones 
seguidamente expuestas* Pero# como se indica anteriormente# 
la posición de los selectores 140 puede cambiarse si se de­
sea# de manera que las agujas asociadas a las porciones per 
forados de la cinta 24 no realicen funciones tricotadoras# 
lo cual se considera una evidente modificación de aquéllos* 

Cuando el electroimán 134 no está enorgtzado, el 
selector 140 se dispone en la posición mostrada en la figu­
ra 11# con la porción torminal 141 cerca del cHAndro 10 —  
para su contacto con la patilla 93 de la palanca 92 y oon — 
el Imán selector 144 magnéticamente atraído hada .la por- - 
ción metálica no magnetizada 136 del electroimán 134* En —  
consecuencia# en esta posición# la patilla de contacto 93 — 
entrará en contacto con la superficie inclinada de la punto 
selectora 141# determinando el empuje de la palanca 92, a - 
su paso junto a ella# hacia el interior de la muesca 86# de30*
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manera similar a la anteriormente mencionada* de modo que - 
la aguija asociada a la palanca 92 no realice ninguna funcida 
triootadora, por las razones antes expuestas*

Sin embargo, si el electroimán 134 es activado por 
la luz procedente de la fuente 28 que pasa a través de una 
abertura del circuito de cinta 24* la porción, magnetizada « 
136 repelerá al imán selector 144 por las razones antes in­
dicadas* Se modo que el selector 140 gira con el pasador 142 
en la dirección de las agujas del reloj» como se maestra en 
la figura 12, basta que es detenido por el pasador de tope 
158* En esta posición, la punta 141 del selector queda ale­
jada de la patilla de contacto 93 y no puede establecer con 
tacto con ella de manera que permanece inactiva* En conse­
cuencia, como se indicó anteriormente* la leva 48 puede acó 
piarse afetfra a la palanca 92 y colocar a la aguja asociada 
a para que realice su función triootadora. Cuando ee — 
desactiva el electroimán 134* el imán selector 144 será — — 
atraído de nuevo hacia la porción metálica 136 de dicho — — 
electroimán, de modo que el selector 148 girará en dirección 
contraria a la de las agujas del reloj* hasta que es deten! 
So por el otro pasador de tope 160* encontrándose de nuevo 
en la posición de funcionamiento que se muestra en la figu­
ra 1 1*

las figuras 13, 14 y 15 ilustran otro selector mo 
difieado 240 que está montado en una estación de alimenta­
ción junto al cilindrólo. El selector 240 acida conjuntasen 
te con el electroimán 134 antes mencionado. Coso se mostra­
ré seguidamente» el selector 240 funciona de manera similar 
a la del selector 40 antes mencionado, en la que las agujas 
asociadas a los puntos perforados de la cinta 24 no realizan 
ninguna función triootadora* Sin embargo* tal como se indi-
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ca antorlorsonte, la posición del selector 240 puede cam­
biarse si se desea* de manera que las agujas asociadas a laa 
porciones perforadas de la cinta 24 realicen las funciones 
trlcotadoras, considerándose también aquí tal modificación 
«vidente para un. experto en la materia* a la vista de la - 
estructura aquí descrita*

£ 1 selector 240 se construye de un metal delgado 
y magnéticamente atraíble, que es elástico y flexible para 
dotar ál selector de características similares a las de un 
resorte* üna porción terminal libre 24t del selector 240 —  
esté doblada o desviada para proporcionar una punta extendí 
da hacia arriba y Hacia fuera* £1 extremo opuesto 243 está 
asegurado por medios convencionales, tales como los rema- ~ 
ches 252 ó similares* a un miembro de soporte 250 «a forma 
de barra* que se mantiene por medios convencionales en posl 
oída estacionaria respecto al cilindro 10* En el cuerpo del 
selector 240 se dispone ufca proyección o patilla 242* como 
se muestra mejor en la figura 15* la patilla 242 está crien 
tada Hacia dentro* en dirección del cilindro 10* y está pra 
Vista de una porción marginal Inclinada o ahusada, tal como 
se muestra* la porción magnetizable 136 del electroimán 134 
se dispone junto a la punta 241 del selector 240* pero está 
normalmente espaciada de ella* como se ilustra en la figura 
13*

Al igual que en las estructuras antes mencionadas, 
hay preferiblemente siete selectores 240 en cada estación de 
alimentación* asegurándose cada selector* uno encima del otro* 
al miembro de soporte 250* A oada selector 240 va asociado 
un electroimán 134» siendo ol funcionamiento de estos ciernen 
tos y de los demás de la máquina tricotadora básicamente —30,



igual el anteriormente expuesto*
Cuando no s© eoergiza el electroimán. 134* el sele£ 

tor 240 se dispone en la posición mostrada en la figura 13» 
quedando espaciada la porción terminal 241 respecto al elec 
troisán 134» de manera que la patilla 242 del selector no — 
entra en contacto con las palancas depresoras do agujas* En 
consecuencia, en esta posición* el selector 240 permanece — 
inactivo*

Sin embargo* ai el electroimán 134 es activado —  
por la luz procedente de la fuente 28 y que pasa a través — 
de. ana abertura del circuito de cinta 24» la porción magne­
tizada 136 atraerá a la punta metálica 241 del selector 2401 
Por consiguiente» la punta 241 se moverá o doblará hacia el 
electroimán 134 y quedará asegurada a la porción magnetiza­
da 136, como se ilustra en la figura 14* Este movimiento de 
termina el movimiento o rotación de la patilla 242 del se­
lector hacia el cilindro 10 y a la trayectoria de las pati­
llas de contacto de las palancas depresoras de agujas* Así, 
las asociadas palancas depresoras, al pasar Junto al selec­
tor 240 en posición de funcionamiento, serán impulsadas ha­
cia dentro por el borde inclinado de la patilla 242 de aquél 
hacia el interior de la muesca 86 de manera similar a la an 
teriormente mencionada, de manera que las agujas asociadas 
a esas palancas impulsadas hacia dentro no realizarán nlngu 
na función tricotadora per las razones antes señaladas. Cuan 
do se desactiva el electroimán 134* ©1 selector 240 volverá 
a su posición inactiva original mostrada en la figura 13*

fin la anterior ilustración de la presente inven­
ción, es de segalar también que cada sección del circuito de 
cinta 24 incluía siete líneas para controlar respectivamente



siete selectores, que a su ves actuaban colare osa asociada 
palanca depresora de cada grupo de siete palancas diferen-— 
tes» como se nuestra en la figura 15# de manera que el fac­
tor común de estos elementos es siete* Bate factor de siete 
se osó solamente a efectos ilustrativos, considerándose ai 
mejor número a utilizar con la máquina tricotsdora KXH antes 
menoiorads, que tiene un particular número de revoluciones 
por minuto para su cilindro 10, si M e a  se entiende que» si 
se desea, puede emplearse un factor de ocho u otros*

Por consiguiente, para máquinas trlcotadoras que 
tienen un cilindro de mayor número de revoluciones por mina 
to, este factor debe incrementarse para proporcionar una ma 
yor precisión selectora. íbr ejemplo, a un determinado ndme 
re de revoluciones por minuto en el cilindro, un selector — 
de un grupo de diez no tiene que ser activado tan rápidsmen 
te como un selector de un grupo de siete» de modo que en —  
una máquina trlcotadora en la que se usen 280 agujas, tos se 
lector de un grupo de diez es activado solamente veintiocho 
veces por revolución del cilindro, frente a las cuarenta ac 
tivacionee requeridas por revolución de un selector de un. — 
grupo de siete* Evidentemente* si se aumenta el número de — 
selecto reo, se aumentará también el número de lincas de cada 
sección, de la cinta 24, Junto coa las asociadas célalas fotoe 
liótricas, amplificadores» adenoides y palancas depresoras 
de agujas do cada grupo* Por lo que antecede, se comprende­
rá igualmente que en una máquina tricotsdora dotada de un —  
cilindro de un bajo número de revoluciones por minuto, pue­
de reducirse el número de selectores y asociados elementos* 

Es de señalar igualmente que cuando se activa el 
embrague 20, como se indica anteriormente con relación al -



•28-

5.

15.

20.

25*

30^

orificio de control 82, ol cilindro 10 continuará girando, - 
adentras el circuito de cinta 24 se ¿a detenido debido al —  
desacoplaraiento de la rueda acCionadora 16* Esto permito a — 
la ym$>iirtng trieotadora continuar funcionando para trieotar —  
convencionales puños, bordes y similares que no requieren —  
ni ngdn diseño especial* El tambor diseñador antes mencionado 
de la técnica anterior puede detenerse también para la misma 
finalidad, siendo bien conocida tal detención en la técnica. 
Bespués de un predeterminado tiempo o número de revoluciones 
del cilindro, se acopla de nuevo la rueda accionadora 16, por 
medios bien conocidos en la técnica, de modo que el circuito 
de cinta 24 continúa moviéndose de nuevo en la dirección con 
tralla a las manecillas del reloj], señalada por la flecha 26, 
repitiéndose el proceso de selección antea explicado»

4' los expertos en la materia les serán sugeridas — 
numerosas alteraciones de la estructura aquí descrita* Sin — 
embargo, se comprenderá que la presente descripción se relacio, 
na eon npa versión preferida de la invención, expuesta sola­
mente a efectos de ilustración, que no deberá considerarse - 
como limitativa de aquélla»

N O T A

La Patente de Invención que se solicita por veinte 
años para España, de acuerdo con la vigente legislación, de­
berá recaer sobres “APARATO SELECTOR PARA LAS AGUJAS BE UNA 
MAQUINA TRICOTADORA", con Prioridad de la demanda de Patente 
en Estados Unidos Serial ns 520.417, de fecha 4 de noviembre 
de 1974, según las características esenciales de las Biguien 
teas

R E I T U B I C A G I  O N E  ,3,
1 3 Aparato selector para las agujas de una máqui



- 29-

5*

10,

15*

20*

25*
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na tricotadora* que tienen, on cilindro rotatorio coa arañaras 
alarededor de su circunferencia para acomodar una aguja trico 
tadora y ana asociada palanca depresora de la misa® «n cato 
ranura, comprendiendo dicho dispositivo una cinta destinada 
a controlar por lo menos un selector de palancas depresoras* 
cuyo selector se dispone adyacentemente al cilindro* siendo 
deoplaaable una porción de tal selector entre una primera po 
alción, alejada del cilindro para impedir el acoplamiento —  
con las palancas depresoras de agujas* que define una posi—  
oidn de funcionamiento de tales palancas» y una segunda posi 
cito próxima al cilindro, para su acoplamiento a asociadas - 
palancas depresoras de agujas» para mover cada una de ellas 
al interior de eu ranura* definiendo una posición de no fun­
cionamiento de dichas palancas, incluyendo la referida cinta 
selectora tur circuito cerrado de la misma y medios detecto­
res estacionarios que actúan conjuntamente coa la referida * 
cinta para determinar las citadas posiciones primera y según 
da de la mencionada porción del selector de palancas depresor 
ras al objeto de proporcionar un diseño o esquema predeternd 
npñn de trieotado» medios acclonadores para mover dicho cir­
cuito de cinta oincronisadaraente con el cilindro y en rela­
ción con los citados medios detectores estacionarios, y medios 
de leva para mover cato una de las palanca» depresoras do agu 
jas en la posición do funcionamiento de estas palancas a lo 
largo to su ranura para su, acoplamiento con su asociada agu­
ja tricotadora* a fin de moverla a una posición activa para 
el trieotado de dicho esquema o diseño* de modo que la» agu­
jas asociadas a cada una do las palancas depresor®» en dicha 
posición de no funcionamiento permanecen en sus respectivas 
ranuras inactivamente durante dicho trieotado*
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15*
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2s„- Aparato selector para las agujas de una máqui 
na tricotadora, según la reivindicación 1* en el que dicho - 
circuito de cinta está provisto de aberturas practicadas a - 
través del mismo, incluyendo los citados medios detectores 
una fuente luminosa y por lo menos una célula foto eléctrica f 
permitiendo tales aberturas que la log de esa fuente lamino­
sa pase a través de ellas para activar la célula fótoeléctri 
ea, de manera que ésta, cuando es activada, afecta al movi­
miento de la citada porción del selector de palancas depreso, 
ras de agujas paira proporcionar el diseño predeterminado de 
tricotado*

3a *— Aparato selector para las agujas de una máqul 
na tricotadora, segón la reivindicación 2, que incide medios 
desacopladores para detener al referido medio aecionador, e£ 
tando asociada por lo menos una de dichas aberturas del cir­
cuito de cinta a tales medios desacopladores para controlar 
la detención de aquel medio aecionador*

46*- Aparato selector para las agujas de una máqul 
na tricotadora, según la reivindicación 2, en el que dicha — 
cinta selectora incluye por lo menos un solenoide provisto - 
de un núcleo móvil que está conectado a la célula fotoelóctrl 
ca, de modo que ésta, cuando es activada, energíaa dicho so­
lenoide para poner en funcionamiento al referido núcleo y mo 
ver asi el selector do palancas depresoras*

§a*- Aparato selector para las agujas de una máqui 
na tricotadora, sogiSn la reivindicación 4, en el que una ba­
rra rígida conecta dicho núcleo al selector de palancas, for 
zan&o el citado solenoide, cuando es energisado, al núcleo ha 
cia el selector de palancas para mover la mencionada porción 
del mismo hacia la segando posición para su, acoplamiento a —
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las palancas depresoras asociadas*
6®*- Aparato selector para las agujas de ana má­

quina tricotadora, según la reivindicación 5# on el que ca­
da ana de dichas palancas depresoras de agujas está provis- 

5, ta da una patilla da contacto para su acoplamiento a la re­
ferida porción del selector de palancas»

7fi*~ Aparato selector para las agujas de una má­
quina tricotadora, según la reivindicación ó* en el que las 
palancas depresoras de agujas se disponen en grupos, tenlen 

10* do cada palanca de cada grupo la patilla de contacto situa­
da en una diferente posición longitudinal para su acopla­
miento a la referida porción de un asociado selector de pa 
lancas*

8®.- Aparato selector pera las agujas de una aé—  
15» quina tricotodors, según la reivindicación 1* en el que ca­

da una de las palancas depresoras de agujas está provista - 
de una patilla de contacto para su acoplamiento a la citada 
porción dol selector de talos palancas*

f#*—  Aparata selector para las agujas de non má—  
20* quina trico tadora» según la reivindicación 8» en el que di­

chas palancas depresores de agujas se disponen en grupos* - 
teniendo cada palomea de cada grupo la patilla de contad» 
situada en ana diferente posición longitudinal para su acó— 
plañiente a la mencionada porción de un asociado selector - 

2S* de palancas, estando situado uno de estos selectores asocia 
dos junto al referido cilindro para su acoplamiento a una - 
patilla do contacto de cada grupo, de manera que «1 número 
de selectores de palancas es igual al número de palancas %  
preseras de agujas de cada grupo*

30* loo*- Aparato selector paisa las agujas de tasa má—
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qaina tricotadora, segte la relvtediencite 1, que incluye - 
medios desacopledores para detener dicho medio aceionador, 
estando asociada la mencionada cinta selectora a tales medios 
tesscopladores para controlar la detención del citado medio 

5# aceionador*
11S.- Aparato selector para las agudas te cana má­

quina tricotadora* segte la reivindicación 2» en el que la 
cinta selectora incluye por lo menos un electroimán dótate 
de una porcite magnetizable, cuyo electroimán está conectado 

to* a la referida célula fotoeléctrica, te manera que ésta dito 
sa, cuando es activada» energiza al electroimán paca magneto 
zar la citada porción magnetizable a fin te mover dicho se­
lector de palancas ¿depresoras#

1 2 9 Aparato selector para las agujas te una má- 
15# quina triootadora» segte la reivindicación 1t, en el que di 

cho selector de paloneas depresoras está provisto de un imán 
permanente dispuesto junto a la citada porción magnetizable, 
teniente tal late permanente un polo magnético orientado ha 
ela dicha porción magnetizable, que es igual al polo magüé 

20# tico de esta porción magnetizable cuando está magaetizada, 
d© manera que el selector de palancas depresoras es repeli­
do cuando se activa dicho electroimán#

13»#- «APASASO SELECTOR PARA LAS AGUJAS S2 UNA %
. QUINA SRIC02A2GRA'»*

Segte queda sustaneialmonte descrito en la presen
*•«

25*
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