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PATERTE DE IRVENCION
por 108

a favor de HALKEL,GmbH,de naclonzlidad Alemans,residenw
te en 44 Iinster/Wesif.,nhlweg 102 (Alemenia), = = -

Pors"DISPOSTITIVO DE HUSO O3CILANTE® .Con Prioridad de la
Patonte Alemans de T.11.1974 (G T4 37 229.5).

¥EHORIA DESCRIPTIVA

Esta Patente de Invencidn que se solicita con
priorided de la Patente Alemana n® (G 74 37 229.5),con-
siste en un dispositivo de huso oscllante,que en 1o que
tiene de esencial se deseribe en dsta memoria y que com-
prende un brazo osecllante,apoyado en forms oebilante;é
un mango de husos,un hugo apoyado sobre dicho brazo os—
cilante fuera de su eje pero con dste paralelo al eje
de sguel,un cubo solidaric con el huso destinado a eate-
blecer contacto tengencial con las correas de acolonam
miento dispusstes de modo que giran alrededor del banco
de husog, elemento de pretensidn pere pretensar el brazo
omcilante on una posicidn de trabajo,en la que el cubo
del huso estd en contacto con las correas de accionsm

iento,y elementoa de freno pora frenar el bragzoe oscillen~

- te en su posicifn de trabajo y en su posicidn de reposo,

en la que el cubo del huso estd despegado de laa corress

de acclonamiento.
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Este dispositivo de huso oscilante,os conocido a través
de la publicecidén DI~GE 6 935 778. En dicho dispositivo
de huso oscilante dnicamente se ha previsto la posibili-
dad de accionamiento menuale.

Ia presente invencién,tiene por objeto conce~
bir un dispositivo de huso oscilante del +ipo indicado,
que permite la oacilacidn auntomdtica en funcidn de deber—
minedos pardmetros de servicio del proceso de toreido.

Para lograr el objetivo de acuerdo con la pre-
sente invencidén, se propone que el brazo oacilante,estd
accionado por al menos un elemento mobtor mandsdo a dige
tancis.El elemento motor puede consistir en un elemento
eloctromdgnético por ejemplo en forma de'un imén de
traccidn o rotativo, o bien puede sziar constitulde por
un servo-elemento neumdtico hidrdulico.

Bs posible disponer del elemento motor de fore
mz tel que el digpositivo de huso oscilante sencqnduzca
a2 la posicién de reposo venciendo la sccidn del elemento
de pretensibn,y quede sujetado en dicha posicién de re-
poso mediante el elemento motor. A esta solucién no ohsw
tante, especiazlmente en caso de elemento motor de tipo
electromagnético hay objeciones que oponer,ya que para
la sujecién del brazo oscilsnte en su posicidn de rapose,
86 precisaria una corriente eléetrica permancnte.

En muchos casog,por lo tanto,se mreconiza ygna
solucién en la que el brago oscilaents sstd unide & un
dispositivo de muelle activo en dos posiciones, el cual al
Pasar de la posicién de trabejo e la de reposo, pasa poOr
un punto muerio tras el cual actiz nuevamente;el olemen~
to motor, en tal cmzso no tiene mds que estar concebido
Pers ger capaz de superar la tensidn de dicho dispositi-

vo de resortes,dsads une posicidn & la otra pasando por
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El elemento motor,puede sstar unido mecdnicaman-
te a un aparato de fijacidn de la tensidn del hilo y/o de
un gpareto de vigilancim,el cuml culda de vigilar el bobi=-
nado de una bobinaz montads gobre un diepositivo de huso og-

55« oilante.

Los elementos de sujscidn,pueden comprender mn aro
de tope sujeto al banco de husos,oon uns vista interna y un
elemento de paradd apoysdo en formm rotativa en el brazo
oscilante, dotedo de el menos una pleze de apoyo contra la

60. pista de deslizamiento.Asi el clemento de parada pueds eo—
tar pretensado entre doam posiciones extremas y ser rotetivoe
alternativamente, para quedsr solicitado en una de dlchas
posiclones extremas a través de un reaorte de doa poalciones,
en donde une posicidn finsl del elemento de parsds, correspon~

65« de » la posicidén de trabajo del brazo osecilante y la otra
posicidn extrema,corresponde a la posicidn de reposo de die-
cho brazo sujetando en éste cmso el elemento de parade el
slemento motor.

De les reivindicaciones 10% g2 182 pueden despran=

Tos derss otras caracteristicmss adicionales de lz presente ine
vencidn,

Para mejor comprenaidn de cuanto antecede y ain
que ello signifique restriceidn alguna a la generalidad de
aplicaciones posibles de la patente que nos coupasen lap

75« Zfipuras adjuntas y en todo lo que sigue,nos vamos & refe-
rir a un ojemplo concreto de reclizacidn prdetics de la
misma.

Ta figurs 1% representa una viats delantera par-
clalmente en seccidn.

80. Ia figura 28 corresponde & la misms disposicidn

en poaleidn de reposmo y precisamente en unzm vista por en~
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cima segin la linea I~I de la anterior figura.
Ta figura 38 corresponde a la misma digposieidn
an posicién desacoplada de la correa de accionamiento.

85. In la figura 42 gs he reprementado un ssquems del
dispositivo de huso oscilante semin la presente invencifn
combinado con una bobina y un mando a dlstancine

En la figura 18,3e ha representado mediante =10-
un banco de husos estgclonario. 3obre dicho banco de husos,

90. exigto el aro de tope -12- que catd concéntricamente sujeto
2 wa quiclonera -l4~. EZn dicha quicloners ~l4-,ze Bpoys en
forma giratoria el vdstego -l6~sel cual en su extremo su~
perior estd unido en forma que no puede girer el brezo os-
cidante ~l8-, El brazo oscilante -18~ lleva en su exiremo

95. libre un casquillo de apoyo —20~,en el cual se apoya um
huso -22-,con su corregpondisnte cubo -24- , de formg libre-
mente giratorizc.El brazo ~185~ oscilante esid solicitado
por un muelles helicoidal de temsidn -26-,61 cusl,por su
otra parte satd sujeto al aro tope fijo ~12-, El resorie _

lo0sde torsifn -26~ detsrnmina gue el cubo del huso ~24~,36 vea
bresionade contra las correasz de accionamiento =28=-,y sea
arrastrado por éstas. En el exiremo inferior librs del
brazo oscilante -18-,existe un apdndice =30~ que engrans
con el slemento de fremado -32-,dlspuesto coneéubricamenie

loS5«en forme giratorism.la limitaeidn axisl inferior del ele—
mento de prrada -32-,queds fijada ¥ agegurads en.vi:n‘tuft
del diseo distenciador ~34= unido a la tuerca ~36~.In la
parte guperior del elemento de parada =32-,existe un vde-
tago de sujecidn ~38~,que engrana con un orificic —62-({ver

1lo.£iz.28) de una pieza de presifn ~4o-.En la parts inferior
del elemento de parada exzisten dos rodillos giratoriom de
guis =42= y =42'=,que entran en contacto con la parte li-
bre deJT aro de tope -l2=-,y que ge apoyan en la pigts in-
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torior ~44- de aquél.le pleza de presidn —4o-,estd sopor-
tada por uns esja 0 carcasa de resortes —46—,formando a la
vez ung tope sxial pera el muelle de presidn de tensado
-48~. IEn su lado opuesto la zona de seoidn del resorte de
presidn —-48-,estd limitads por el fondo de la profundlded
del taladro -50~. in la caje del resorte =46~ se ha provise
to une regats ~64~,capez de recibir el apdndice erticulado
«66= dlspussto en el Brezo oscilante =18«,y que et unida
en forma articulads a travéa de un védstago artioulsdo =54-
con aguél,

En la posieidn de trabajo,reprcsentads en lz fie
gurs 28,6l rodillo de guia -42- estd encajado en un entron-
te ~56~ del anillo de tope =1l2=-,y el elementod teNOOr =50=
de tipo tolesedpico (ver fig.38),tiens por objeto parar
6l brazo oscilente -18- en dicha posicidn.Zsto sucede en
virtud del resorte de presidén -48-,c¢l cual ejerce una fuor—
ze de una parte & trevés de la piesza de mresidn -4o- y del
véatago de sujecidn =38~,mobre el slemento de purada =32
¥y de la otra,z través de la cajm de resorte ~46~ y del vdow
tago artionledo ~54~ sobre el brazo oseilante =18,

A f£in de llaver el huso =22~ g su pozicidn de
reposoyen el elemento de parads =32-,2¢ ha previsto un
nengo -58- que forma un determinadoe brazo de palanca,que
pernite el glro en la direocidn A. Drdo que el véathgo de
sujecidn «38- al girar el elemento de pereda =~32- sufre
una variscidn en su pogsicidn,por date motivo es preciso
preveer en le caja delresorts —46~ una regata —50w.

En la figura 38,3¢ ha representado un huso =22~
en pogicidn ds reposo,es decir desacoplado de le correa
de mocionamiento,en donde el rodillo de guim =42t eatd
encajedo en el entrante -56'~ previato para ello, Tam-

bien aqui el elemento tengsor -52- do tipo tolezedplco,
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tiene por objeto el asegurar en dicha posicidn el paro
BOZUY0,.

De acuerdo con la presenﬁe inveneidn, sobre el
elemento de parada =~32- sotdan dos elementos notorog =7o-

150. y =T2=,segin se indica en lag figuras 28 y 38,

Estos elementos sirven pera llevar el elemento
de parada -32- venciendo el punto muerto,desds wns pogi~
cién segn la figure 28,a ofra posicidn gegin la figura
38 y viceversa. '

155. En la figura 48 se representan por =74~,un huso
de doble efecto,El brago oscilante =18~ estd aqui repre—
sentado dnicamente en forms esquemdtice.los olementos mow
tores ~7o- y -72-,n0 se han representado en aras de 1ls
senclllez. Del husc de doble efscto =34=,parte un hilo

160. =76~ a trevés de un guila-hilos =78- y del rodillo de des-
viacidn ~Bo~ hacia la bobina -82-, HEsta bobing =82- satd so
portada por un eje de bobina ~84~,que & su vez catd uni~
dz al brazo oscilsnte.la bobina -82~ esid en contacte tan—
geacial con el cilindro de acclonamiento =88-,el cual gl

165¢ ra en ol sentido indicedo por la flecha asociade al mismo
¥ que on consecuencia hace girar & la bobina -82- an sen-
tido contrario a las agujas del reloje En ol brazo osci~
lente ~86- me ha dispucsto un brazo interruptor ~Sow,qus
ha enfrentado a un emisor -92-.Sobre el hilo =76- @e ha

- 170« montado un eparato de vigllencia de la tensién ‘del hilc
~34~yque actis a través de una palenca =94 a- on unidn
con otro brazo de palanca =34 b~ enfreatado al otro ol
s0r -96-.50bre el ejo del cilindro de accionsmiento =88,
8¢ ha dispuesto une chapa de separacifn -97~- curvada en

175. formz ge arco dse circulo,capaz de levaniar la bobing =82
separdndola del cilindro de sccionamiento ~8f=y8 cutyo efoo-
to @3 oscilente entre dicho cilindro de acclonamiento —88-
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¥ aquella bobina -82-, Sobre diche plancha de separscién
~9T=yactia un elemento motor =98~.Pera cortar el hilo =76~,

180, tras concluir el bobinado sobre la bobing -82- se ha previs-
%o un aparato cortador ~100-.Los emisores =92~ y =96~y log ele-
rentos motorss ~Jow y ~72= y el elemento motor =98-,asi como
el dispositivo de corte del hilo -100-,estdh unidoa entre si
mediente varillaje representado esquemdticamente en la figa~-

185. ra,mediante ~1088, ~104m; =106~y ] 0BmymllO~y ¥ =112~ EL fune
cicnamiento es como sigue.; Cudndo el emisor =96= e ve ex=
cltedo por el brazo de palanca =34b~ porque se ha Presentam
do una roturs de hilo,en virtud de la introduccidn da la
planche de sepemacidn ~97- entre el cilindro de socionsmiento

190, ~BB= y la bobina -82~, cosa ol aceionemiento de dichs bobile
ne, -82-.5imultancamnente el elemento motor ~72-,actia de mo-
4o que ol dispositivo de huso oscilante pasa de 1z posioién
de trebajo representade en la figura 28 a le posicidn de ro-
pogo repregentada en la figura 3%,y el cubo =24~ go vé do

195. éste forme separado de la corres -28- de scolonamiento.in
cuanto en virtud de un smudado del hilo -76~ &l brezo de pe-
lanca -94b~ deja de estsblecer contacto con el emizor =6
se ponen sutomdticamente de nnevo en funcionamiento el hugo
de doble efecto =T4= y la bobing =f7,

200, Cudndo el brazo interruptor -9o-,entre on contaoc—
%o con el emisor -92-,1a chapa de ssparacifn ~97-,se ve
asimismo forgzada a la posicidn de separncidn,cesande unz vez
mds ol arrastre de la bobina ~82-. Simultdnesmente el ole-
nanto motor ~72-,38 ve excltado de modo gue nusvemente ol

203. disposltivo de huso oscilante pasa de la posicidn ‘de traba~
Jo de le figura 2%,a la posicidn de reposo segin la figure,
3%,colocada una nueva bobina y dispuesto correctaments el
hilo del brazo interruptor -9o-,se separz de muevo del ami-
gor ~492= y el brazo de palanca «94b- del emisor GGy padien~
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do funcionar nuevamsnte sl huso de doble efscto Y bobina.

El slemento de corte de hilo =loo-,actda cudndo
el brazo interruptor -Jo- entre en contacto con el emisor
-2

Ho slterardn la escncialidad de la presente
patente de invencidn todas aquellas modificaciones de ga=
racter secundaric,como pucden ser formas y tamafios,mate-
risles utilizados,detzlles accesorios de construccidn y de
acabado,ni en general cuantas no supongan variacidn profune
da y sustanciel del objeto principsl deserito que se resu~
me en laos slguientea:

REIVIRNDICACIONGES:

12 ~ Dispositivo de huso oscilante,que esencial~
mente ge caracieriza por comprender wn brazo oscilante
unido en forme oscilante a1l banco de husos,un huso D0~
yedo sobre sl brazo oscilante en forma noe coaxisl,pero
con eje paralelo al de agusl,un cubo wnido al huso para
contacto tangencial contre una correa de scoionamiento Do~
cedente del banco de husos,un elemento tensor pars la pre-
tensidn del brazo oseilante on una posicidn de trabajo,en
la que el cubo del huso estd en contacto con la corres de
acclongmiento,y elementos de fijacidn para fijar el brazo
oscilante en su posicifn de trabajo y en su posicidn de
reposo, en la que el cubo de huso estd sapsrado de las
correas de acclonamiento, de modo que sl brazmo ozcilants as—
%6 asociado al menos un slemento motor sccionads & distane
c¢la pare el oscilamiento del huso.

2% - Disposifivo de huso oscilente,sezin retvin-
dicacidn 1%, caracterizado esencialmente por qus el ele-
mento motor puede ssbar constituido por un elemento elec~

tromagnético,

38 - Digpositivo de huso oscilante,segfin reivin-
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dleaclones anteriores,caracterizado esenclalmente porque
el slenento motor electromagnético comprende un indn de
tracelén.

245, 48 - Diapositivo de huso oscilente,segin reivindi~-
caclones 1% y 28 paracterizado esenciajmente porque el
elemento electromegnético puede inclulr imenes rotativos.

58 ~ Dispositivo de huso oscilunte,segin reivin-
dlcacion primera,coracterizade esencislumente porque el ele~

250 pento motor puede eztar concebido a base de servomotores
hidrdulicos o neumdticos.

68 ~ Dispositivo de hmso oscilante,semin reivindi-
ozelbn 1% y cualguiera de las 28 o 5%, caracterizada porgue
el brazo oscildnte es susceptible de ser llevado deade la

255+ pogicién de trebajo,a la posicién de reposo por la aceidn
del elemento motor actuande contra la accidn del elamento
de pretensidn,y es mantenido en data posicidn de reposo
en virtud de 1la aceidn de dicho elemento motor.

78 ~ Dimpositivo de huso oscilante,segin reivin-

2604 gicaciones 18 y cumlquier de lia 2% a 58,parscterizada saen-
cialmente por inecluir un dispositivo de resortes de dos PO
siclones,que al pasar de la posicidn de trabsjo a la posi-
eidn de reposo 0 viceversa,supera un punto muerto y el ele=
mento de fuerze estd concebldo para supersy la solicitacién

265+ ge dicho resorte necesaric para vencer aguel punto mierto.

88 -~ Dispositivo de huso oscilante,segin relvindi-
gacidn 12 y cuslguiern de las 2% g T,paracterizado esencizl-
mente porque el elemento motor estd unido a un dlspositivo
de vigilancia de la tensién del hilo que controla el arro-

270+ 1lamiento del hilo sobre una bobina asociads al dlspositive
de huso osvilanbe.

98 ~ Dispoaitivo de huso oscilante,sezin relvingi-

cacidn 12 y 72 u 88, caracterizado esencialmente porque lom
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elementos de fijacidn comprenden un aro de tope sujeto g1
banco de husos,dotado de una piste interna y de wn elomen-
to de parada,apoyado en forme girastoris sobrs sl brazo o=
cilante dotado de al menos,uns pieza de apoys contras la
rista de deslizamiento,y porque sl clemento de rerada es
giratorio enire dos posiciones extremss en sentide alterng-
tivo, estando tensado en una de Sstas dus posiciones extrem
mgs & través del dimpositivo de resorte de dos posiciones,
correspandieﬁﬁo unz de dichas pomiciones extremas del ole-
mento de parada & la posicién de trabajo del brazo osoi-
lante y la otra a la posicidn de reposo,estando el elemenw—
t0 de parada en contacto con el elemento motor.

108 - Dispositivo de huso oscilante,semin reivine
dicaclones 18 y 98 carwcterizedo esencialmente porgue el
aro de tope rodem al menos par¢ialrents al eje del buaw
Y porque el elemento de parada estd spoyado en forme oo~ .
cilante sobre el brazo oscilante elrededor del eje del husc.

112 — Dispositivo de huso oscilante semin reivin-
dicaclones 12 y 108, caracterizads esencislments porgus ol
elemento de parada estd concebide en forma de palsncs de
parads,la cual estd apoyada mobre un saliente del braszo
oscilante y de modo quebueda girer libremente.

128 ~ Dispositivo de hwso oscilante, segmin reivin-
dicaecidén 12 y 10% u 118,caracterizada esencislmente PO
qgue el elemento de barada dispone de rodillos de guin ro-
tativos.

138 -~ Dispositivo de huso oseilentie segin reivine
dicaciones 12 y cualquiera de la 98 a la 128, caracterizado
porque la pieza de epoyo contra la pista de gole dispone
de 2l menos un entrante en la citeda pista que coOrrsspon~
de & una de las posiciones del elemento de pareda.

142 8 Diaposltivo de huso omcilante,segdin reivin-
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dicacidn 1% y cualquiera de la 9% a la 13#%,caracterisado
porque ol alemonto de contaoto con la pista de deslize~
niento estd concebido en forma que no presenten desgaste
por rozaniento.

31o. 158 - Dispositivo de huso oscilante,segin reivin-
dlcacidn 12 y cualguiers de 1z 9% a 14%,carzcterizada
egencialmente porgue el diapositivo de resorte de dos po-
slclones estd concebldo s bass de wn dispoaitivo telescd-
ploc, pretensado en la posicidn de meyor alargamiento,cuyo

315.miambro teleasedpico estd unido al elemento de parada fuers
de su eje de giro alrededor de un eje de ziro paralelo a
squel,y en forma articulada,y ocuyo otro slemento telescd-
pleo,eatd asoclado con sl brazo oscilante asimisno en Sor-
na oscilante slrsdador de un eje parzlelo al de giro de

3204 gguel elomento de parada, y precisamente en una posicidn
del brazo ogscilente gque suponza una posicidn mngular inter—
nedia, entre las doz posicionesm éxtremaa del elemento de
parada.

168 -~ Dispositivo de huso osoilante segin

325+ peivindicacionss 12 y 158,carmcterizada esencizlmente
porque uno de loz slementoa telesodplcos satd formado por
une caja o caresga de resorte y sl otro elemento telescld~
pleo por uns plezs deo prosidn,guiada en forms desplazable
en el interior de dicha caja, existiendo en uno de los

330 extremos de dicha oaja y en el extremo opussto de 12 pleza
de presiln un resgorte de presién.

172 ~ Ddspositivo do huso oscllante,segin reivin-
dicacionss 1% y 168, caractsrizado esencialmente porgue
en sl extremo de la czja ds resortes axiste wnm horgnilla
335+ artiouleda capez de corresponderse coh uns saliente 0
apendice articulzdo dispuesto en el brazo oacilante &l que

estd unido en virtud de un viéstago oszcilante.
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188 «~ Dispositivo de huso oscilante,segin reivindicsciones
12,168 y 178 carscterizado porque a la plezs de presidn
vd azociado un védstago de sujecidn pzrelelc zl eje del ele— .
mento de parada,que penebre en la caja del resorte & itrd-
vés do uns escotadura paralels sl eje y esteblece la mnidn
articulada entre diche pieza de presidn y ol elemento de pa=
radse

198 - "DISPOSITIVO JE HU3O O3CLIANTE",

Todo tal y como queds descritoyreivindicado y,
reprazentado en los dibujos zdjuntos.,

Consta la presente memoria de doce hojas fow=
liadas escritas a miquina por une sola de sus carad.

¥adrid,a 4 de Octubre de 1.975.
Pulie

Gaxsital i‘%i’_-i&_ :L"’:"“’,é.
B B
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