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f a m p e  peinvención ...'"‘por 2Ú aííóá '
a favor de HAMEL, GmbH, de nacionalidad Aleaana, residen­
te  en 44 Mnstar/Weatf . , lahlweg lo2 (Alemania), -  — -  
por»"DISPOSITIVO DE HUSO 03 CHANTE". Con Prioridad de la  
Patente Alemana de 7*11.1974 (G 74 37 229.5).--------------

MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta Patente de Invención que se solio i ta  con 
prioridad de la  Patente Alemana n2 (G 74 37 229.5),con­
s is te  en un dispositivo de huso oscilante,que en lo  que 
tiene ae esencial se describe en esta memoria y que ooa- 

5.  prende un brazo oscilante,apoyado en forma oscilante,a 
un mango de husos,un huso apoyado sobre dicho brazo os­
cilante fuera de su eje pero con la te  paralelo a l  eje 
de aquel,un cubo solidario oon el huso destinado a esta­
blecer contacto tangencial con las correas de accióna­

lo. miento dispuestas de modo que giran alrededor del banco 
de husos, elemento de pretensión para pretensar e l brazo 
oscilante en una posición de trabajo,en la  que ol cubo 
del huso está en contacto con las correas de acciona­
miento,y elementos de freno para frenar el brazo oscilaa- 

15. te  en su posioión de trabajo y en su posición de reposo, 
en la  que el cubo del huso está despegado de las  carreas 
de accionamiento.
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Este dispositivo de huso oscilante,es conocido a través 
de la  publicación DT-G-M 6 935 7?8» En dicho dispositivo 

2o* de huso oscilante dnicamente se ha previsto la  posib ili­
dad de accionamiento manual*

la  presente invención,tiene por objeto conce­
b ir un dispositivo de huso oscilante del tipo indicado, 
que permita la  oscilación autoaátioa en función de deter- 

25* minados parámetros de servicio del proceso de torcido*
Bara lograr e l objetivo de acuerdo oon la. pre­

sente invención, se propone que e l brazo osolíante,está 
accionado por a l menos un elemento motor mandado a dis­
tancia. El elemento motor puede oonsiatir en un elemento 

3o* electromagnético por ejemplo en forma de un imán de
tracción o rotativo, o bien puede estar constituido por 
un servo-elemento neumático hidráulico*

Es posible disponer del elemento motor de for­
ma ta l  que e l dispositivo de huso oscilante se conduzca 

35* a la  posición de reposo venciendo la  acción del elemento 
de pretensión,y quede sujetado en dioha posición de re ­
poso mediante e l elemento motor* A esta solución no obs­
tante, especialmente en caso de elemento motor de tipo 
eleotromagnltico hay objeciones que oponer,ya que para 

4-0. la  sujeción del brazo oscilante en su posición de reposo, 
se preoisaria una corriente e léctrica  permanente*

En muchos casos,por lo tanto,se preconiza p»» 
solución en la  que e l brazo oscilante está unido a un 
dispositivo de muelle activo en do3 posiciones, e l  cual a l  

45* pasar de la  posición de trabajo a la  de reposo, pasa por 
un punto muerto tras  e l cual actúa nuevamente; e l elemen­
to motor, en ta l  caso no tiene más que e s ta r concebido 
para ser capaz de superar la  tensión de dicho dispositi­
vo de resortes, desde una posición a la  otra pasando por
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5o. e l punto muerto.
EL elemento motor» puede estar anido mecánicamen­

te  a un aparato de fijac ió n  de Xa tensión del hilo  y/o de 
un aparato de vigilancia, e l cual cuida da v ig ila r  ©1 bobi­
nado de una bobina montada sobre un dispositivo de huso os- 

55. olíante.
Los elementos de sujeción,pueden comprender un aro 

de tope sujeto a l  banco de husos,oon una v is ta  interna y un 
elemento de parada apoyado en forma ro ta tiva  en e l  brazo 
oscilante,dotado de a l menos una pieza de apoyo contra la  

6o* p ista  de deslizamiento.Asi ol elemento de parada puede es­
ta r  pretensado entre dos posiciones extremo y ser rotativo 
alternativamente, para quedar solicitado en una de dichas 
posiciones extremas a  través de un resorte de dos posiciones, 
en donde una posición f in a l del elemento de parada, correspoa» 

65. de a la  posición de trabajo del brazo oscilante y la  otra 
posición extrema,corresponde a la  posición de reposo de di­
cho brazo sujetando ©a esta caso e l  elemento de parada a l 
elemento motor.

De las  reivindicaciones 10* a 18® pueden despren- 
7o. derse otras características adicionales de la  presente in­

vención#
Para mejor comprensión de cuanto antecede y sin 

que ello  signifique restricción  alguna a la  generalidad de 
aplicaciones posibles de la  patente que nos ocupa,en la s  

75* figuras adjuntas y en todo lo que sigue,nos vamos a refe­
r i r  a un ejemplo ooncreto de realización práctica de la  
misma.

Jet figura 1® representa una v is ta  delantera par­
cialmente en sección.

8o. la  figura 2® corresponde a la  misma disposición
en posición de reposo y precisamente en una v is ta  por en-



cima según la  linea L-I de la  anterior figura,.
la  figura 3S corresponde a la  misma disposición 

en posición desacoplada de la  correa de accionamiento*
85* En la  figura 4a se tía representado un esquema del

dispositivo de huso oscilante según la  presente invención 
combinado con una bobina y un mando a distancia*

En la  figura 1®,sa ha representado mediante -10— 
un banco de husos estacionario. Sobre dicho banco de husos, 

9o, existo el aro de tope -12- que está concéntricamente sujeto 
a una quicionera —14-, En dicha quicionera —14—, se apoya en 
forma g ira to ria  el vastago -16 -,e l cual en su extremo su­
perior está unido en forma que no pueda g ira r e l brazo os­
cilan te  -18-, El brazo osoilante —18— lleva en su extremo 

95, lib re  un caequillo de apoyo -2o-,en el cual se apoya tai 
huso -22—, con su correspondiente cubo -24-, de forma lib re ­
mente g ira to ria ,S I braso -18- oscilante está solicitado: 
por un muelles helicoidal de tensión -26-,e l  cual,por su 
otra parte está  sujeto a l  aro tope f ijo  -12-, El resorte 

loo*de torsión -26— determina que el cubo del huso -24—, se vea 
presionado contra las  correas do accionamiento -28—, y sea 
arrastrado por éstas. En e l extremo in ferio r lib re  del 
brazo osoilante -18—, existe un apéndice -3o— que engrana 
con e l elemento de frenado -32—, dispuesto concéntricamente 

lo5*en forma giratoria.La limitación axial in ferio r del e le ­
mento da parada -32-,queda fijada y asegurada en v irtud  
del disco distaneiador -34- unido a la  tuerca -36—, En la 
parte superior del elemento de parada -32-,ex iste un vás— 
tago de sujeción -38-,que engrana con un o rific io  -62—{ver 

llo,fig,2® ) de una pieza de presión —4o—*Bti la  parte in ferio r 
del elemento de parada existen dos rodillos giratorios de 
guia -42- y -4 2 '- , que entran en contacto con la  parte l i ­
bre del aro de tope -12-, y que se apoyan en la  p ista  in—
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te rio r -44“ de aquél» la  pieza de presida —4o—,es tá  sopor- 
Ü5« tada por una caja o carcasa de resortes -46—, formando a  la  

vea un# tope ax ial para e l m e lle  de presida de tensado 
—48*“* En su lado opuesto la  sena de acción del resorte de 
presión - 48- ,  está limitada por e l fondo de la  profundidad 
del taladro -5o-* En la  caja del resorte -46- se ha provis- 
to una regata —64—» capaz de rec ib ir  e l apéndice articulado 
-66- dispuesto en e l ¡brazo oscilante -18-,y que está unida 
en forma articulada a través de un vástago articulado -54- 
oon aquél.

En la  posición de trabajo,representada en la  f l -  
125» gura 2a, e l rod illo  de guia -42- está encajado en un entran­

te  —56— del an illo  de tope —12—, y e l elemento tensor —52h* 
de tipo telescópico (ver flg*3®),tiene por objeto parar 
el brazo oscilante -18- en dicha posición.Esto sucede en 
v irtud  del resorte de presión —48—, el cual ejerce upa f  uor— 

13°. sa de una parte a través de la  pieza de presión -4o- y del 
vastago de sujeción - 38—, sobre e l elemento de parada - 32- 
y de la  o tra ,a  través de la  caja de resorte -46- y del vas­
tago articulado ~54— sobre el brazo oscilante —18—*

A fin  de llevar el huso -22- a su posioión de 
I 35* reposo,en e l elemento de parada -3 2 -,se ha previsto un 

mango -58- que forma un determinado brazo de palanca,que 
permite e l giro en la  direoclóa A. Indo que e l vástágo de 
sujeción -38- a l g ira r e l elemento de parada -32- sufre 
una variación en su posición,por éste motivo e3 preciso 

14o. preveer en la  caja dáL resorte - 46-  una regata - 60—*
En la  figura 3a,se  ha representado un huso -22- 

ea posición de reposo,es decir desacoplado do la  correa 
de accionamiento, on donde e l rod illo  de guia -42*- está 
encajado en el entrante -56*- previsto para ello* Eazm- 

3-45* bien aqui e l elemento tensor —52— de tipo telescópico,
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tiene por oblato e l asegurar en dicha posición e l paro 
seguro.

De acuerdo con la  presente invención,sobre e l 
elemento de parada —32— actúan dos elementos motores —7o— 

15o* y —72—, según se indica en la3 figuras 2® y 3®v
iüstos elementos sirven para llevar el elemento 

de parada -32- venciendo el punto muerto, desde nnq posi­
ción según la figura 2s,a  otra posición según la  figura 
3® y viceversa.

155* En la  figura 46 s© representan por -74-»un
de doble efecto,KL brazo oscilante —18— está aquí repre­
sentado únicamente en forma esquemática.Los elementos mo­
tores -7o- y -72-,no se han representado en aras de la  
sencillez . Del huso de doble efecto -34-,parte un hilo 

16o. -76- a través de un guia-hilos -78- y del ro d illa  de des­
viación -8o- hacia la  bobina -82—* Esta bobina - 82-  está so­
portada por un ejo de bobina -84—,que a su vez está uni­
da a l brazo osc ilan te .la  bobina -82- está en contacto tan­
gencial con e l cilindro de accionamiento -8 8 -,e l cual gi~ 

165* ra  en ©1 sentido indicado por la  flecha asociada a l mismo 
y que en consecuencia hace g ira r a la  bobina -82- en sen­
tido contrario a las agujas del re lo j. En el brazo osci­
lan te  -86- se ha dispuesto un brazo interruptor -9o-,que 
ha enfrentado a un emisor -92-. Sobre e l h ilo  -76- se ha 

17o. montado un aparato de vigilancia de la  tensión ’del h ilo  
-94-,que actúa a través de una palanca -94 a¡- en unión 
con otro brazo de palanca -94 b- enfrentado a l otro emi­
sor —96—.Sobre e l eje del cilindro de accionamiento —88—, 
se ha dispuesto una chapa de separación -97- curvada en 

175. forma fia arco de circulo, capaz de levantar la  bobina —82— 
separándola del cilindro de accionamiento —88—,a cuyo efeo— 
to es oscilante entre dicho cilindro do accionamiento -88-
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y aquella bobina —82—* Sobre dicha plancha de separación 
~97~,actáa un elemento motor -98-.Para cortar ol h ilo  -76-, 

18o, tras concluir e l bobinado sobre la  bobina - 82-  se ha previs­
to un aparato cortador -lOG-.Los emisores -92- y -96 -,los ele­
mentos motores -7o- y -72- y e l elemento motor -98-,a s i  como 
e l dispositivo de corte del hilo  —100— ,estáü  unidos entre s i  
mediante v a r illa je  representado esquemáticamente en la  figu- 

185* ra,mediante -lofi?,-lo4~, - lo 6 -,-lo 8 -t- l lo - ,  y -112-. El fun­
cionamiento es como sigue: Cuándo e l emisor -96- se ve ex­
citado por e l brazo de palanca -94b- porque se ha presenta­
do una rotura de hilo ,en virtud de la  introducción dé la  
plancha de separación —97— entre e l cilindro de accionamiento 

19o* -88- y la  bobina -82-, oesa ol accionamiento de dicha bobi­
na - 82-*Simultáneamente e l elemento motor -72-,actúa de mo­
do que ol dispositivo de huso oscilante pasa de la  posición 
de trabajo representada en la  figura 2* a la  posición de re­
poso representada en la  figura 3»,y e l cubo -24- se vé de 

195* ébta forma separado de la  correa —28— de accionamiento* En 
cuanto m  virtud de un anudado del hilo  -76- e l brazo de pa­
lanca -94b- deja do establecer contacto con e l  emisor -ge- 
as ponen automáticamente de nuevo en funcionamiento e l  huso 
de doble efeoto —74— y la  bobina —82—*

Cuándo e l braza interruptor -9o-, entre en contac­
to con el emisor -92 -,la  chapa de separación -97—,se  ve 
asimismo forzada a la  posición de separación, cesando una vez 
más e l a rrastre  de la  bobina -82-, Simultáneamente e l  ele­
mento motor -72 -,as ve excitado de modo que nuevamente e l 

2o5. dispositivo de huso oscilante pasa de la  posición de traba­
jo de la  figura 2s ,a la  posición de reposo segán la  figura 
3$,colocada una nueva bobina y dispuesto correctamente e l 
hilo del brazo interruptor -9o-,se separa de nuevo del «ai- 
sor -92- y e l brazo de palanca -94b- del emisor -9 6 -,púdica-



21o. do funcionar nuevamente el huso de doblo efe oto y bobina.
El elemento de corte de h ilo  -loo-,actúa cuándo 

e l brazo interruptor -9o- entre en contacto con e l  emisor 
-92-.

No alterarán  la  esencial!dad. de la  presente 
215» patente de invención todas aquellas modificaciones de ca­

rác te r secundario, como pueden ser formas y tamaños,mate­
r ia le s  u tilizados,deta lles accesorios de construcción y de 
acabado,ni en general cuantas no supongan variación profun­
da y sustancial del objeto principal descrito que se reau- 

22o. me en las siguientes:
R E I V I N D I C A C I O N E S :
1® -  Dispositivo de huso oscilante,que esencial­

mente se caracteriza por comprender un brazo oscilante 
unido en forma oscilante a l  banco de husos ,un huso apo— 

225* ya do sobre e l brazo oscilante en forma no coaxial,pero
con eje paralelo a l de aquel,un cubo unido a l  huso pare 
contacto tangencial contra una correa de accionamiento pro­
cedente del banco se husos,un elemento tensor para la  pre­
tensión del brazo oscilante en una posición de trabajo,en 

23o. la  que e l cubo del huso está en contacto con la  correa de 
accionamiento,y elementos de fijac ión  para f i j a r  e l brazo 
oscilante en su posición de trabajo y en su posición de 
reposo, en la  que el cubo de huso está separado de las  
correas de accionamiento, de modo que e l brazo oscilante ea- 

235* tó asociada al menos un elemento motor accionado a  distan­
cia para e l oscilamiento del huso.

2S — Dispositivo de huso oscilante,según reivin­
dicación 1s, caracterizado esencialmente por que e l ele­
mento motor puede estar constituido por un elemento elec­
tromagnético.

36 ~ Dispositivo de huso oscilante,según reivin-

-  8 -
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dicacion.es anteriores»caracterizado esencialmente porque 
e l elemento motor electromagnético comprende un imán de 
tracción*

4a -  Dispositivo de huso oscilante,según reivindi­
caciones IB y 2a caracterizado esencialmente porque e l 
elemento electromagnético puede inc lu ir imanes ro tativos,

5a -  Dispositivo de huso oscilante,según reivin­
dicación primera,caracterizada esencialmente porque e l ©le- 

25o» mentó motor puede estar concebido a base do a erv orno toros 
hidráulicos o neumáticos»

6® — Dispositivo de huso oscilante, según reivindi­
cación l ;-s y cualquiera de las 2a a 5a, caracterizada porque 
e l brazo oscil&nte e3 susceptible de ser llevado desde la  

255» posición de trabajo,a la  posición de reposo por la  acción 
del elemento motor actuando contra la  acción del elemento 
de pretensión,y ea mantenido en ésta posición de reposo 
en virtud de la  acción de dicho elemento motor*

7a — Dispositivo de huso oscilante,según reivin- 
26o* aleaciones 1® y cualquier de las 2® a 5a» caracterizada esen­

cialmente por in c lu ir un dispositivo de resortes de dos po­
siciones, que a l pasar de la  posioión de trabajo a la  posi­
ción de reposo o viceversa,supera un punto muerto y e l ele­
mento de fuerza esté concebido para superé» la  so lic itación  

265* ae cüqíio resorte neoesario para vencer aquel punto muerto»
8a — Dispositivo de huso oscilante,según reivindi­

cación 1» y cualquiera de las 2» a 7?»caracterizado esencial­
mente porque e l elemento motor está unido a un dispositivo 
de vigilancia de la  tensión del h ilo  que controla e l arro- 

27°*llamíento del hilo sobre una bobina asociada a l  dispositivo 
de huso oscilante*

9S -  Dispositivo de huso oscilante,según reivindi­
cación ta y 7 § u 8®,caracterizado esencialmente porque loa
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275 .

28o,

285,

29o*

295»-

3oo,

3o5.

elementos de fijación comprenden un aro de tope sujeto a l  
banco de husos, dotado do una p ista interna y de un elemen­
to de parada,apoyado en forma g ira to ria  sobre e l brazo os­
cilante dotado de a l menos,una pieza de apoyo contra la  
p is ta  de deslizamiento,y porque e l elemento de parada es 
g irato rio  entre dos posiciones extremas en sentido alterna­
tivo, estando tensado en una de éstas dos posiciones extrea 
mas a través del dispositivo de resorte de dos posiciones, 
correspondiendo una de dichas posiciones extremas del e le­
mento de parada a la  posición de trabajo del brazo osci­
lante y la  otra a la  posición de reposo,estando e l elemen­
to de parada en contacto con el elemento motor.

10® — Dispositivo de huso oscilante,según reivin­
dicaciones I a y 9S caracterizado esencialmente porque e l 
aro de tope rodea a l menos parcialmente a l  eje del huso 
y porque el elemento de parada está apoyado en forma os­
cilan te sobre e l brazo oscilante alrededor del eje del huso.»

11® — Dispositivo de huso oscilante según reivin­
dicaciones 1® y 10®,caracterizada esencialmente porque e l 
elemento de parada está concebido en forma de palanca de 
parada,la cual está apoyada sobre un saliente del brazo 
oscilante y de modo quq^ueda g ira r libremente*

12® — Dispositivo de huso oscilante,según reivin­
dicación 1® y 10® u 11®, caracterizada esencialmente por— 
que e l elemento de parada dispone de rodillos de guia ro­
ta tivos,

13® — Dispositivo de huso oscilante según reivin­
dicaciones 1® y cualquiera de la  9S a la  12®,caracterizado 
porque la  pieza de apoyo contra la  p ista  de guia dispone 
de a l  menos un entrante en la  citada p ista que correspon­
de a una de las  posiciones del elemento de parada.

14® 9 Dispositivo de huso oscilante,según retvin-
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dicaoión 1® y cualquiera i© la  9® a la  13*,caracterizado 
porque ©1 elemento de eontaato con la  p ista  de deslizar- 
miento está concebido en forma que no presenten desgaste 
por rozamiento*

15* -  Dispositivo de huso oscilante, aagiía reivin­
dicación 1® y cualquiera de la  9a a 14a,caracterizada 
esencialmente porque e l dispositivo de resorte de dos po­
siciones está concebido a base de un dispositivo telescó­
pico, pretensado en la  posición de mayor alargamiento,cuyo 

315«miembro telescópico está unido a l elemento de parada fuera 
de su eje de giro alrededor de un eje de giro paralelo a 
aquel,y en forma articulada,y  cuyo otro elemento telescó­
pico, está asociado con e l brazo oscilante asimismo en fo r­
ma oscilante alrededor de un eje paralelo a l da giro de 

32o, aquel elemento de parada, y precisamente en una posiolón 
del brazo oscilante que suponga una posición angular in ter­
media, entre las dos posiciones extremas del elemento de 
parada.

16* -  Dispositivo de huso oscilante según 
325. reivindicaciones I a y 15a» caracterizada esencialmente

porque uno de loa elementos telescópicos está formado por 
una caja o careasa de resorte y e l otro elemento telescó­
pico por una pieza de presión,guiada en forma desplazable 
en e l in te rio r de dicha caja, existiendo en uno de loa 

33o, extremos de dicha caja y en e l extremo opuesto de la  pieza 
de presión un resorte de presión.

17* -  Dispositivo de huso oscilante,según reivin­
dicaciones 1® y 16®, caracterizado esencialmente porque 
en el extremo de la  caja de resortes existe una horquilla 

335. articulada capaz de corresponderse con una salien te  o
apéndice articulado dispuesto en e l brazo oscilante a l  que 
está unido en v irtud  de un vastago oscilante*
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34o,

345,

35o.

18& -  Dispositivo de huso oscilante, según reivindicaciones 
15,16S y 17s caracterizado porgue a la  pieza de presión 
vá asociado un vastago de sujeción paralelo a l e je  del ele­
mento de parafe,que penetra en la  caja del resorte a tra­
vés de una escotadura paralela a l  eje y establee© 2a unión 
articulada entre dicha pieza de presión y e l elemento de pa­
rada*

198 -  «DI3P03I2I70 DE HUSO OSCHAffiEE",
Todo ta l  y como queda descrito, reivindicado y, 

representado en los dibujos adjuntos.,
Consta la  presente memoria de doce hojas fo­

liadas escritas a máquina por una sola de sus caras*
Madrid,a 4 de Octubre de 1.975 *

P.A.úxñwt r»*a» fe?#
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