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d estitu y o  e l objeta da la  presente imeeaeiáia ea 
sistema para la. deteooián, oen gres praeisíáa,, de la  dífe^ 
reacía de posici^í asgslar de tm árbol g iratorio  respecto a 

3*. otro árbol, también gis^torio poro en sentido w tm rio ^  eg
tmdo este  Último asociado a  medios de progpasmei^ p ^ a  e l 
ooM ieií^asñ^to sánerono de ^mo respecto a l otro en reda-* 
eídn a movimientos progms^áos. <m múqmne^-hersamimta o a i 
H ilaras. S ^  conocidos sistem e aplicados a  d iferentes ss&- 

^0. ^ iaes^erraga im ta para a l om trol del aevis^eate o posioi^
nádente del érg^ao operador respecto' a  m  aatessRaada pro^ 

o p ^ t iw . Dichos sis tsaas m
teres e léctricas llegados pasa a  pase en la s  msnles^ sin  ^  
bargas se tiene per t%a lado que proporciona mos aovimien^ 

^5. tos sem ib le s^ te  m ifos^es y, por e l otro ^asen tan  gmves
carsaoíss por lo  qse se re fie ra  a l por realism o y  la  vale- 
eidnd da ro tnei^ . con #1 par sásimo. Para a te ta r á3.shos is*- 
ecawaniasiw baon. sido progRagatog w w  aáeteaw  d# ooatrsi 
da tipo  s is to . —

23. )3a t&o de éstos el .sotar paso a paso ha sido ee*-
neotado a Ma tomillo de precisión el anal heos aovar isa tg_ 
tda segado a ss ven por árgano oopisdar da aeaién oleo^ 
diablea. eléetríea o sitiar, spto para proporoienar el



centro! Re la potencia.

Seg&t otro tipo canecido* el Motor paso a pase ca 
tá conectado mcdhicoacnte con un motor olaodiaásiea opto 
para amplificar las saSales Beeániciss para la ulterior uti- 
lisaoidn.

dichón sistemas conocidos presentan sin embargo 
ulteriores inconvenientes consistentes en la necesidad de 
tener que ¡aplicar a las mgqpRaaa costosas y delicadas' par­
tas deetr&aieas y* al Mismo tiempo, dotarlas do eompíoá¿is 
ip^talaoionos hidráulicas* — — — —  — —

ü<m el sistema según la invencida es posible aco­
plar un motor paso a peso de paqueas potencia y do gran 
ciaián con un motor de corriente continua de cualesquiera 
aiaaaaioaea, ^pto para proporcionar la potencia necesaria 
para las operaciones previstas. De tal modo es posible 
aprovechar las caractaríaticas ventajosas del motor pema a 
paso acopl&idoic a las de potencia y velocidad propias de 
los accionaaicntos con corriente continua. - - - - - - - -

Sogda la invencidn, el siatom comprende dos &'ba 
loa* pre^ribleoente coaxialoa* uno de loa cuáles oo accio­
nada por un motor pase a paso de poqpaHaa diaonsioaes, apto 
para proporcionar un aw^aisnto angular da precialdn según 
una determinada prograaacidn, y ai otro oatd accionado en 
sentido contrario al precedente, a travds de cualquier aco- 
plasd^to, por el noviaieuto del árgano operador* catando



prevista la íatercgagsíáa de dichos árboles do a¡¡̂  ̂ se 
dgtsots la pasici&í sn^elar relativa lo laa dos partea y sa 

diap^atos en posiei^ gijas ^  ^sna:o sensorias, apto 
gara detestar y medir disha poeaei&t rSela^va. ^staaSe di"* 
sho ^rgtmo aeneoríai^ a sn v$s^ agaeiade a ̂  síst^sm s^al^ 
¡guiara de rsaslgoidn de tipa oonooido. ^ t o  para nsMer el 
Haájp de patencia Meta obtener el ooadiúim^ionto s&mra- 
ne del Revirantes qae previese &sl árbol de potaaaia* roe- 
peete al del iaotor peso a pase. —

K!ge áetnlladasontes el nigtsm aegáa le imrsncidn 
ntílisa el sotar pesa a paso d# la praeiBiáa. resista 
1^ ̂ tilimcidn de la sáq^ia^^ sis s^^scrir del mi^so nin^h 
^sainistre de pótasela a relímente la R^tŝ a. para #1 mevi- 
simta áe iaá ds^^ee cosetadas can dií̂ rn árbol del dispon 
sitive é# dataseis* Diehos gaedm estar ps^istes
teste p@m Mest^ m  dê lss'ssi&te aaĝ áar me y 
otro ázbdlea #ie entren en el siatama^ s w  pss^ dstsetsr 
sa áa^las^r.^ta lineáis' es este e ^ o  ̂  diebeS' #**
x-stoKiaa m  sentido wtrsría están asaoialos aadioa pare 
la trs^foaaaoi^ del mcvimiem&o de ea@^aap €n üaesl* 8a 
a^os oasoss didhaa BsS&ag d^ba& resüsar a M ^ i s a a w ^ s  o 
oa& aist^sa adsossdds la asgas algé^ü^n e^tre dos
isSca^sieaea^ en el eaao an^a 2a gatM&éa del
áŝ oi pswieaa dsl meto? psâ  pasa y la j#a ̂ wiaee 
da la parta {^aradoras &$^ieesdo igMta saasa aS^asüca asr 
'5pmf^om3;la en ̂  w i r ^ t o  o M e a  en m, saotiai^
te lineal* Ciohoa jodies do algébrica de- tipo ̂ sálico 

e a w  s^gti^idoSs- por eges^o# taa per do ongra



iMtggs eáaicaa ceaasinles apuestos# salidnrioa a uno y otro 
árbol# estando dispuestos entro diídíoo engranujes cáíicoc 
uso a varios satdlitoe libros de girar alredodor da lee 
píos ajas y alrededor Ral ojo eoaát da lea dos árboles, 
alenda al aje do dichas aatdlltes establo a realisamia un 
movimiento M s  a monos csapiio# sogh que la diferí
ala., da vdacidad entra dichos das általes del gicEaaa coa 
cara a tenga valeres más a manas clavadas.

Otros ojeólos do medios do tipo cocgaieo ̂ aoo 
psm. detoetnr la sussi adodbrlcs ga jUaforsosienca rotntivna 
opuestas transforâ e en moviniatto lineal# puadai es'^ 
eeastlBBigas por m. par teraillô tuorcu rosnados pardalm̂ , 
te rntra ai# eqya tomillo as acuario de so &̂ bsl y la 
tuerca es solidarla, del osro árbol, poro adíe en rotaoi&i, 
pudiera Remugar esdalnento. la trapea pemsnecard fija o 
se WHN3& linosdaonte oegdn ̂ue los dos movî ontos PctattO- 
rlm sean iguales y o&utmrioa o bien diferentes..

1̂ a&atasa scgdn la invcacldn cĉ woRde# ado&T̂n, 
en drgano sensorial o similar dispuesto en pasiaiái fija, 
apto para detentar y/o mdlr la posícî  o la variación de 
posíciái aleancada par dichas sodios que deteminan la sus.* 
algébrica de isa informeioaos, catando dicho árgana oens-:̂ 
riel.# a su w ,  asociado a medios ¿o control dei pregan 
eat^tlecido y/e de asado de los árganos de potencia. - *- -

Picha ásgan*? seweaügl pueda ser de cualquier
po renacido par ejemplo m^tátioe# e^anoítívo, eicstí'jaieo,



fo toeléctrico , fln ídieo 8 almilas' y paoáo asta? poaicícaado 
sdect&daamte a i rolaeida a- la  aoeceidad del pragrasa. -  -*

Bstas y etEsas carBOtarístieae ^ a A ts s ^ , svidea- 
te s  de le  dssoripciáí detallada w  signe del sietaasa eegáa 

5  ̂ la  insfoae&éa ile tra d o  aa e l  piase tsaese es e l §ns:

m  la  f ig . 1. se ha yepyes^tsdo m  fossa gsQSMga&* 
tis a  e l sistsma se # a  la  ixwmciéa cea medies para la  deHeg,' 
oída da des^lasí^iaato as@3lcr y ^ ^ .̂ -r

^  la íig. 2 se ha representado el sistema ctm,
1^# dios la dctesaiáa de dc^losasi^to liacal. **<*-**-* -

Con rofcr^ccia a  la  fí#.- i t  e l aist:ema sogda la  
inyeao i^  esM  iadioedo geaériees^&te con ? y esté  asociado 
a  na satos* paso a  paso de tipo  a&sonado y  ecaoeid&y iaáica^ 
do c(s 2$ auya árbol 3 e s té  dotado de na wvimieato d e t ^ ^  

?S* sedo ^  base a  taa ^rogr^sa de cm l^á.er tipo y para sual'-
^ i e r w o .  ^ - - * * * - * - , - ^ ^ < * . < * --* ---.-* * * * -* * * -.

(íoss^alísanto a  diehe árbol 3 asad dispuesto na se 
^aado ^ b a l 4 madedo d irea ta t^ tO í o iaelasso aco lada cea 
sodios c^ocidosg pos* e l a ec ^ 3 .w  de sendo psgm lea opers¡¡-- 

20.  cisnes & rs s lis a r  s e ^  pgggHSsag. e í ^  pos* cgós^lo por
na teg u illo  para de^lsaam isato de na sagra w ta ^ p a ^ e n * -  
ta s  de tos^c^ ^  árbol de ra tg a iá i de naa hos^^íicata,. 
de ^  acerato o similc^? ei^& o dicha á^to l 3 nnbstaacial^ 
mente solidario  sa potaoíái sea la  parte c^emdesa de l a  M  

83. ^aiaa w  debe r c a l is ^  e l p ro g ^ ^  y a  la  <gae ostá ^ o c is r



de el coto? a*

3aa condiciáa esencial# segán le inveneián, está 
cenatitaida per el hache de que lee des árboles 3 y 4 sirca 
en- sentido caúsate* cada áxhol 3 y 4 está unido# rospootiv̂  
manto# a m  piada dentado cánico M #  estando dichos pico­
nes# a su vas? oagranadcs e<m les satáliteo *&*8 giratorios 
sobra el miase age 9 solidaría da corana 13* &
dicha corona 10 está dispuesto san árgana sensorial 11# por 
ojomple un detector magnátloo# san oáieákt Rotociáctrlca, 
traasforaadar diferencial# aagnotarresietcncias, cálalas de 
afecta Hall# an medio dectráoaeo# fluídico a sicdlar# el 
anal se halla en poalclái fija a incluso en posicián dot¿.p- 
minoda a regalare según la necesidad a del tipa de detec­
tar. — — — — — — — — — — — — - — —

El ftmaiiaaaaiaata es el oigaieate: - - - - - - -

El atetar pasa a  pasa 3 es mandado m  rotacidíí per 
Medias emocidas en rdocián a na programa cualquiera a hay- 
car rsaáLissr a la máquina en la que al ¡oíatenn está aplica­
do* Dicha actor haca girar, par tanto# al árbol 3 tai tus 
cierta direccián can la velocidad deseada. - - - - - - - -

El motor da potencia da la máquina# por ejomlo 
m  motor da corriente contagia, as c^imontalo p s m  líacor 
bajar la máquina a ana dotam&aada velocidad qno debo cor 
igual a la ordenada por el prô râ a al motor paso a paso 2.

Da dicha, parte do la ad̂ üaa# aaadaáa per dicho



"I- 8 *-

aaotor d# potanelay es detestada a l m ^ is i^ tc  ^ ta tc r io  y 
%33B3EaítMa (áíractamoatc a por ssdic de cencsí^ss m sc^i-. 
cas) e l árbol 4 coaxial con d l^ c  árbol 3 y de a^dc a l 
sentido ée rc^cci&& sea e n tra r lo  a l prcccdm te. ^ ^  ^  ^ ^

g. toa das piSoncs c&iiooa 5 y € son, por tanto?
pnsstcs m  rotación con loa misma á^olss 3 y 4 y ios caté 
litas 7-8 girsréí alfgáader da m  eje %  -

So csmaigaa qac, s í  la  velocidad s&̂ : s r  de los 
dos piñenas 5 y 6 as ig^al y da c u tid o  aunaste, lo s  ssttéli 

30. te s  7-8 # rs n  alrededor do sa  oja 9$ pera este  ^ t i m  y la
aorona. 13 permanecen f i s to s  m  la  paaíeMm slccnsaáa ec- 
rra§^m éím ta a l cero. Ello qaiere decir qse la  velocidad 
da la  parte eporadera de l& es i^asA a  ln  is@M#eta
por e l prágrsasa y e l &^&o s ^ g e ria l 33  ̂ no detectado  n3n 

35* g&a dcsplasamimtc de la  carena lo? ^aite  o no pna re c re a -
c ía  c^aliQ%eya correspondiente a  dicha posigiáa* ^  -  ^

Sí^ en c^sbio? la  w la c iM  sngalsr de los. das %  
bales 3 y % es-aa poco diCrests^. gEüpc áa lea  aa^R ites 
7-8, ao^ e l  ccrrc^sondí^nte e je  9 y corona 39% se ácsplasm 

2-3. an^isasagggta en sentide c m  e l otra re s c a ta  a  la  pesi­
ó l a  de c§rc$ por le  e l  & ^ne saw rágd, 43$ dsCotssado 
dicho dgsp l^w ím tc,. pnede hacer in tervenir lo# -sgidios ad^ 
cM e#  para e l naando del ae te r de hasta
de nuevo 1& posición de cero-. <*-«*.<*.***. ^ ^  ^  ^ ^

25# 3os rafgreagía a  l a  f ig . 2 se tim a  e l sismo aie-*



tcaa R* la fig*  ̂ea el cual loo taedies 33.opuestas pora la 
yes&ímeiéA neoásica. Re lu suau aigdbriea de leo gaviaics- 
tos# Rotoeten usa poaiaiRa de cero o de veyiaeî h con ¿os- 
plasauátíSíMs lineales así ocaa angulares#. - - - - - - - - -

m  esta resddŝ Blái del aistem i se tie­
ne. m  áster paos a pase a del que sale sea ua árbol 3 
veleoiM R^sRáe del psogaasa que smda Rieba áster 2. 
parto do la sí&Rána llosa el dispositivo i el árbol 4 
sentado de rs^ciRa ea cueste al del árbol 3. - - - - -  -

'111 examena étM. 4 psoaeata#, ceHdsrisa&rJo# 
m  fllet̂ Re Ŝ $ táantraB ig&a el €%8SEW del árbol 3 eaaá 
wiRa sen tŝ aangaAta en sentido giratorio,. soaaaato por 
*gesg*le les cbgvetas 22 deslicanto* *:s csrreapesRiestes íâc 
esa 23 y presenta m  fileteM* en tuerca 24# igoeR ni file­
teado aa tomills 2ú Ral árbeí 4* las dos partea jRleteaisa 
están parcialaa&te roscadas la. usa en la otra#- Bu el exte­
rior Ral NaRgaita 2t está prevista un árgana aaaoeriaí 2 ,̂ 
por ejeaplo un tsaasforsaaiar RifermcisR un gedio naguático 
áptlco# eleetr&i** o sigilar de twlqpier tipo acaecida, 
apta para Rete* tur el ooviaicRta axial del manguito 2t. - -

Su las.' ccafsmtaeieacs del sistema deeerite ecn 
scfsrwín a in fie# ̂  *i íbucicaasî -te dsi aistema sogda 
In'flg# 2 Rifles* áaisaasate tst el Swba de que# ets&̂ o -ios 
árboles 1 y 4 giran a 1* taima velocidad y su sentido -̂ nes 
te# el asagaito fileteado 2Í incluso g&Tanda guate sen si 
árbol 3 no realiza niagda mavioionto aodai# por cuanto la



-  te

retací& s ^  ísase rases? la  tnarea 24 sobra s i  te rn illa  2a 
es i ^ s l  a  la  rotaei& i epe h ^ e  desesrassasr s i  te rn illa  20 
Re la  tuerca 24. íRamRc la s  veleeidsRes Rs ro ta e i^  sc^ 
eassM-o R l^r^x tes, e l rnsagaits 2? será' oMága&a a Resg?ls^^ 

3. 8s lisaaiM gate segáa la  flecha & d B y di^se mevimiante as
áeteetade par s i  árgagae e ^ se rís^  25 s i  casal., a  as ps^ 
cede a  re a lis s r  la s  ia terveneí^os necesarias* -  -  -

Se entiende igga sx ^ sre w  variantes pedrés ser 
a^artasRas. a  coaita se ha áeserito  a  tits& s Re egss^le, aiegs 

10. Re posible gallear medies y R ispesitívos Resarrellan
^ ^ icsaes análoga pare Re RireY'ses psAneipies$ s in  s a lir  
per e lle  Rol sarao áe la  invenciéi. *.4-^.^.^-,^^,^.^-*^.

s  ^ ____^ ___ .4

Se declaran Re nwadad y p rep ieM  p M  ^spg^- 
15. sus tex^itorios y piusas Re sebar-saía, lee  $igMd.sntg¡s# -

1. -  Porfooolonsesimtos ^  le s  sísteanss para la  
teoei&  R# l& de w&miaato Res árbolo-s
amBtaAaBi eaM ste ris^w  patxw  Ras R ispn^

20. te s  c e ^ i a l ^ t e  gga e l sistsmn^ es  s^ tiR o s aprestes
y está^ ia to rom eet^os entre s í  por aediea ^ t e s  pura ds^ 
teetas." la  posioián angelar r e l a t a  Re dichos ^  Abeles,, 
estm do dispuesto, posio i^. f i ^  un Rraeao aonserini a^

P 
#-



tg para detectar dicha posición .relativa, y estando d̂ cho 
órgano sensorial, a cu vcx, aoooiado a ua sistom. do tipo 
canecido apta para, mandar al actor do patencia hasta obte­
ner 41 ccndioícnamicntg ahormo del soviaicnto da potencia 
al del ERTiaianto programado.

2^ Pcrfccdcaamicntos segda. la reivindicación *!, 
cateterizados porgas al sistema está asociado n un motor 
paso & paso da cualquier procisî  y ¿o baja potencia, ca­
tando interpuoetes, antro dicho actor paso a paso y el 
bel gas proviene del gov&E&gato do potencia, tta par de ¿i% 
nos o&ü-coc gao engranan ca correcpcadientea aatólitgs ̂ oli, 
dorios da non corana, dando detectado el aoviNicata ̂ gu­
iar da asta dltiaa por un órgano sensorial da cualquier ti­
po Mecánico, aldetriea* electrónico, fluídico, nognótico o 
similar. ̂  ̂  ̂  ^ ̂  ̂  ^ ^ ^ ̂  ^ ̂  ̂  ̂

3. - Perfecciwanientoa aegdn ln reivindicación 1, 
csrueterisadoe porgas el sictcnn está asociado a un motor 
paso a paso de precisión y baga potencia, estando el entro­
no del drb41 gao previene de la potencia fileteado y siendo 
#1 axtreao del árbol del sotar paso a paco solidarle en ro­
tación de un manguito de tuerca, libre de desusar en el 
sentido aatial, siendo dicho temillo y dieá̂  tuerca, esx pn̂, 
te, ̂ roscados entre sf (o viceversa).

4. ^ Perfeccionamientos nogón la reivindicación 3, 
caractcrisados porque dicho Manguito móvil en nítido sKinl 
está asociado a un órgano sensorial que detecta la posición
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í&áa ̂  lineales, estaaSe diches aesdnientee.
en relací&i oíns las vsriaeimeo de TagleeMad ^  árbol
y el 362*0 áal sistgs^. —

$*-* " p i McsiíMnmgag ^  M 8  sissm^s P&R& 5&
3. aBSBCC2(^ ^  && P D ^ M C I A  DE n^SH3HS0 m S M  B9S &MCSES'

GIRAMiKn".

10.

Teda ello oímfostae se aeacyá,be y reiiTlaaiaa ea la 
presóte ms^epia aee ceasm de doce M^aa, felinas y scca-"
nograflsd^ pe? xaa sola de ssa ceras, y de taas; lámina de 
gíbalos o^s la

HABRID, - 4 ¡r*' 1975
j° A M. cuxaí ̂UÑOL
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