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Perfeccionamientos en ruptores para Io—
tores Otto.

Folbsitunde: ROBERT BOSCH GMBH., ontidad alemana, rosidente en
7 Stuttgart 1, Reptiblica Federal Alemana..

La presente invencién se reficre a wn perfec
cionado ruptor para motores Otto, con wia placa sopor
te estacionaria sobre la que a2s5t4d digpucsta glratoria

’ en conﬁra de la fuorza de un muelle una pPalaonca de

5 interruptor con un contacto de palanca, ¥ esta alojado
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rotativo un contacto de sopornte que ejocuta movimientos rela

tivos respecto al contacto de valanca.
" En las superficies de contacto de tales rGptores se

produce bajo la influénciads la chispa de ruptura un trasla-|

do del material del contacto de palanca generalmente pogiti-~
vo, al contacto de yunque negativo., Ademéds de b8sto se produ-

ce sobre las superficies de contacto un recubrimiento de bxd

do que se produce por &vapoOracibn del metal de los contactos|

¥ eleva la resistencia eléctrica en el cirecuito primario,
Ambas vafiaciones de las superficies de contacto influencian
indirectamente la magnitud del dngulo de cierre y con ello
del punto de encendido, y conducen gobretodo a que el ruptor
tenga que recambiarse después de un tiempo do funcionamiento
relativamente corto.

Para impedir las variaciones entre ambos contactos,
es oonocido provocar los movimientos rolativesde tal modo
que ambas superficies de contacto que se tocan se despacen
una hacia otra, En riptores con una rogulacién del'punto de
ancendido, posible a través de un sistema de artioculacién,
@s ya conocido hacer contribuir sl giro en formg de grco de
elreulo del contacto de palanca, para la produceién de los
movimientos relativos., tsta solucién que se ofrece necasita
5or consiguiente el sistema de articulacibn; y el movimiepto
relativo entre ambos contactos sc¢ ofectia allo cuaildo se va=
ria la depresién en el conducto de aamisitn del motopr, Sin
embargo no puéde cmplearse esta disposicidn en raptores oong
trufdos de otro modo.

Es también conocida una ejecucidn dg un ruptor eon
wn contacto de soporte alojado excéntrico an un casquillo

aislante. Ya que entre la place soporte y la placa del raptox
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actuan elementos rodantes, al girar la placa del ruptor se
llega a un movimiento excéntrico del contacto de soporte res
pecto al contacto de pelanca; también aqul los movimientos
relativos se efectuan s0lo cuando =s¢ mueve la placa del xup-
tor., Ademis, del dispositivo de rodadurs y de excéntrica se
necesitan todavia psrtes estructuradas diferentemente; tales
ruptores que condicionan un gran coste no entran ya en consio
deracibén en la fabricacidn masiva actual, por motivos de cos-
tes, ‘

La invencibn se fundamenta en el cometido de desa-
rrollar rGptores para motorcs Otto de la clase ci#ada al prin
¢ipio, de tal manera que el movimienbto rolativo en la placa
de rtptor existente se efectua con piezas sencillas:y de ac-
cibn segura. Ademés de &sto se han de niostrar soluciones pa=-
ra poder efectuar los movimientos relativos también sin la
placa del rGptor. .

Este cometido se soluciona segin la invenqibn porqu
de la placa soporte se destaca un pivote estacionario que re-
cibe a modo de cojinete a un casquillo, y porque el contacto
de soporte estéd fijedo al casquillo. La invencibn descansa
por consiguiente en la fdea de hacer contribuir para la pro- |
duccién de los mov;mientos relativos las vibraciones o bien
las aceleraciones de vibracioén originadas por el metor. La
ventaja conseguida por la invencibn conuiste especialmente en
que desde el comienzo hasta el final de la marcha del motoxr
tiene lugar wn desplazamiento diferentemente grande entre el
contacto de palanca y el contacto de soporte, sin emﬁlearae
ninguna clase de magnitudes caract risticas del motor; siendo
poaibles diferentes limitaciones de recorrido con diferen%ee

vibraciones.
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. direccién de emchufe por un tope del casquille y estando fi-|

. Ger contacto en el pivote en la zona del contacto del s0por-J-

‘placa més proximg y deliuita mediante ello la zona de giro

-4-

Para enlazar el contacto de soporte con la bobina :
de encendido y hacer contribuir para fines ae alojamiento
las propiedades de deslizamiento del material sintético, el
casquillo consta de material aislante, este presenta un escod:
te; preferentemente baralelo al eje de rotacibn dbl pivote -
y al contacto de soporte estd dispuesto sobre una placa qué'
osthd encajada en el escote, estando limitada la placa en su

jaéa en esta siiuacifn enchuiada mediante un seguro. Lsta
estructuracién de la Idea de la invencibn poéibilita‘ademés
de ésto insertar la placa recsptora del contacto dé soporte, |
en el casquillo, con pocas manipulaciones y extraerla de &st
y ademés el conductor aislado se puede £i jar de mOdonaenci—
1lo al lado frontal superior de la placa. -

~ Para deqcartar la holgura inevitable,pero perjudi-
cial ﬁara el contacto, entre el pivote y él taladro de aiojg
mient; del casquilio, se propone segln un ulterior desarro-
110 del objeto de la invencibn, hacer que una fusrza de resoy
te actus sobre el oasquillo de tal modo que éste llegue a ha-

te., De modo ventajoso esta fuerza de resorte se aplica por r
sorte de lémina, wn resorte de horquilla y un muelle helicoll
dal. ‘

Con el fin de que el movimiento de giro o dé rota-
cibn del contacto de soporte entormo al pivote pueda mante-
nerse en limites previstos, se propone en un ulferior desa-
rrollo de la invencién, que del casquillo se destaque aproxi-
madamente radial una palanca que gira entre dos topes de la

del contacto de soporte.
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En general 1os ruptores estén equipados con la placa
dergptor rotativa, ya que ecn la zona de carga parcial del
wotor se efectla una regulacién del punto de encendido median
te la depresién en el conducto de admision del motor. in una
gemejdnte ejecucfbn, segln otra proposicitm, 1l0s movimientos
relativos se provocan adicionalmente porgue esta tensado {m |
muelle de traceidn entre el casquillo y una parte estaciona-
?ig, especialmente la carcasa del distribuidor, estando engaﬂ-
chado el primer gancho del muelle prefvrentemente en una ore-
Jqfé del casquillo dispuesta frente al contacto del soporte.
i el muelle de traccidén presenta en ésto una pequefla cqnstan
té de resorte y el muelle cstéd dimensionado para una teusifn
previa minima de aproximadamente 200 pondios, la influencia
de resorte repercute s61o inesencialmente sobre la reguliacidn
de depresibtn.

Al tratarse de un raptor con una jlaca de ruptor alo-
jada rotativa sobre la placa soporte y preferentemente un
goporte de contacto fijable sobre &sta, el movimiento rela-
tivo puede producirsg s}n wna utilizacibtn de la aceleracibn
de vibracidn del motor, si en la placa soporte estd practi-
cada una rpista de deslizamiento cuya dimensién longitudinal
es divergente respccto al movimiento de rotacibn de la pla-
ca de ruptor y si ante el casquillo hay una pleza de desliza-
miento que actua en cooperacién con la pista de deslizamien—
t0, a modo de coOlisa.

51 segtm otro desarrollo de la invencibn, la -placa |
gque se destaca del casquillo se desarrolla como mass de dnard
cla, prcferentemente de acero gin alear, regulta de ello de

modo ventajoso un aumento del momento de inoercia de masa,Un

semejante aumento asmegura el movimionto de giro del contaocto

e
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?ﬁ lQpQ’pte, necesario para el movimiento relativo.

3 En el dibujo estén representados varios ejemplos de
ejecucigq de Ja invencitn que se describen con detalle segui-
qﬂgante, Lgs figuras estén representadas a escala ampliada,

2y i la, figura 1 mpestra un primer ejemplo de ejecucién
3 gc; &ﬂ qppﬂrte de cohtacto en representacién seccionada pare-
g;ﬂ+m§nﬁg, aegﬁn la seccién I-I de la figura 2.
I ~1& flgura 2 muestra la vista en planta del soporte
‘§§x9§ tﬁgyo da la figura 1. '
}Qg Q?“Z lgg fiaura 3 muestra una variante del ejemplo ae ejecu=|
iﬁp mostrado en las figuras 1 y 2.
o ﬁi " La figura 4 muestra otra variante de las figuras 1 y
_.s'- o ‘ a-‘i‘? S S _
S La figura 5 muestra un segundo ejemplo de eaecucién
15. ‘en vista de planta.

: La figura 6 muegtrg un tercer ejemplo de ejecucién

| §ﬁ~viqyé?1uteral percialmente seccionada, segin la seccibn

' VIVI de'la figura 7,y

La figura 7 muestra la vista en planta perteneciente
20, A la figura 6 ’

De un ruptor para motores Otto estd representado en
las figuras 1l y 2 un soporte de contacto 10 que ‘estd f£ijado
qft#qvég de uy-.taladro rasgado 11, mediante un tornillo no re
presentado con detalle, a la placa de ruptor 0 placa soporte
25 . ;ue se desi nard mis tarde, En el soporte de comtacto 10 esté
| remachada una espiga 12 en %orno a la cual se aloja giratoria
‘una palance de rfiptor 13 que esté4 fijada axialmente mediante
qna argndela de seguridad 14, En la palanca de rtiptor 13 entrA
'una piezn de deslizamiento 15 que actua en cooperacién con

© 30 | lina leva no dibujada, y un muelle con patas 16 presiona con
T "!mmqmwwtmﬂ‘qm Wi N g
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wo de los brazos 17 contra la palanca de rfptor 13, y el otro
brazo 18 estd apretado mediante un tormillo 20 en una brida
19 levantada. £n la seccidn final exterior de la palanca dé
raptor 13 estd remachado preferentemente un contacto de pa=-
Se lanca‘2l.

Segtn lé invencibn, en wna secciém 22 embutida del
soporte de contacto 10 esté remachado un pivove 23, y un cag
quillo 24, denominado también pieza soporte, fabricado de ma}
terial aislante, tiene un taladro 29 que forma con ¢l pivo-
10, te 23 un punto de alojamiento, de mancra que &l casqﬁillo 22
puede ejecutar un movimiento de giro. £l casquillo 22 tiene
paralelamente al eje de ziro 27 un escote 26 que en seccilbn
transversal estd estructurado a modo de colisa, Una placa med
télica 28 1lleva en el lado ancho un contacto de soporte 29
15, y esté encajada en el escote 26 hasta un tope 30. Un terminal
31 recibe al conductor 32 y estd fijado indesmontable en la
seccifn final supurior de la jlaca 28,

En el taladro 25 que sirve como cojinete esté practis
cada frente al escote 26 y paralela al eje de giro 27 una
20, ranura 33 en la que entra un resorte do lémina 34 ondulado
y se apoya con el trozo central doblado hacia afuera en el
pivote 23 asegurado axialumente mediante un anillo de nuelle
35, mientras que sus dos trozos exbrewos Liacen contacto an
el fondo de la ranura 23. Con esta dispogicibn de resorte
25 actua sobre el zasquillo 24 una fuerza de resorte, de tal
modo que éste hace contacto en ol pivote 23 en la zoma del
contacto de soporte 29.

Del casquillo de material sintdhica 24 se destsca

aproximademente radial una palunca 36 quo tione conformada

30. una leva 37. En el soporte de contacto 10 ogté practicada 9
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" del muelle 16, y abre en &sto el circuito primario.--
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davia tna renura 38 en formas de arco, que en su dimensién lo¥‘
gitudinal adopta ‘una forma de arco de circulo, cayendo e; cen
tro del arco de sirculo en el eje de siro 27. S

El raptor descrito funciona como sigue:

En la posicibn dibujada, el muelle de patas 16 presi¢
na & través de la palanca de rGptor 13 al contacto de palan-
ca 21 contra el contacto de soporte 29 desarrollado con una
guperficle de contacto convexa; el circuito primario estd con
este cerrado. Asimismo la leva de réplor no dibujada levaﬁ-
ta del contacto de soporte, a través de la pieza de desliza-

miento 15, a la palanca de rGptor 13, en contra de la fuerza

Condicionado por las aceleraciones de vibracibn prog
vocadas por el motor, el contacto de soporte 29 ejecuta en
tomo ar eje de giro 27 movimientos cuya magnitud depende
de las vibraciones o'bicn golpea del molor, El movimiento de
giro del contacto de soporte 29 se delimita en ésto por la
lonzitud de la ranura 38, _

La figura 3 tiene respecto al c¢jemplo de ejecucibm
mostrado en las figuras 1 y 2, la diferentc de gue en lugar
del resorte de lémina se emplea un resorte de horquilla 40,
éste se apoya con el primer brazo 41 en el pivote 23 y su sew
zundo brazo 42 se apoya en una orasjeta 43 del casquillo 44.
También aqui la fuerga del rosorte de horquilla 40 actusg so-
bre el casquillo 44 de tal modo que éste hace contacto en
el pivote 23 en la.zona del contacto del soporte 29.

La funcibn y la restantc construccibén corresponden ay
ejemplo de ejocuciébn represeniado en lus figuras 1 y 2 des~ i
' |

critoe. ‘

En el ejemplo de ejecucibn de la Tigura 4 la fuerza
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enganchado con el primer gancho 51 en una orejsta %3 quése
destaca del casguillo 54 opuestamente al contacto de soporte
29, E1 sagundo gencho 52 caté eng:anchadb en un yugo 53 que sé
extiende entre las secciones finales de dos paras 55, una de|
cuyaa patas se halla delente del plano del dibujo..
El casquillo 54 fabricado de miterial aislante tiend
asimismo una palanca 26 dispuesta radialmente, en cuyo lado
interior ajusta fija la leva 37. Esta leva 37 estéd fabrica-
da’ por ejemplo de acero sin aleaer - 1o cual es también posi-|.
ble en los eaempﬂos anterzores— de manera que 6sgta actua tanm
bién somo masa d3 inercia en virtud de su elevado peao.AmL
bes patas 55 se destacan en forma de horquilla del soporte de
contacto 10 y formen topes para las levas 37,del modo ya des+’
erito, de manera que se delimitan los movimientos de giro. del.
contacto de soporte 29 en tornoal eje de ziro 27 '
El ejemplo de ejecucién de la figura 5 muestra de
un distribuidor 1la carcasa 60 en la cual esté fijada a tra-
vés de wna tupuladura 61 una membrana de depresibn,'cuyo
movimiento de carrera se transmite a un tirante 63 suspendi-
do, En la carcasa 60 estd £ijada asimismo wna placa soporte
65 sobre la que est& alojada rotativa o bien giratoria una .
flaca dexiptor 66 y de la que se destaca un bulén 67, de ma=
nera que se forma una articulacitn, El goporte de contacto
10 portador del contacto de palanca 21 y del soporte de con=
tacto 29 est4 atornillado fijo mediante un tornillo 68 a la
placa de raptor 66 giratorla, dispuesta debajo, con lo cual
los movimientos de giro iniciados por el tirante 63 se trans-
niten al 30porte de contacto 10,
Segin otra:prOposieibﬂ de un desarrollo de la invenw
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‘eibn, esté alojado y asegurado axialmente, en torno al pivo-

- con 61 sl contacto de soporte 29 fijado en éste, obtienen

i el movimiento de giro en torno al pivoie 23 s0l0 cuando a

70. Ya que el rtptor est4d fijado casi exclusivamente sobre

- 10 -

te 23, 8l casquillo 64, y este tiene respecto a las forma de
ejecucibn anteriorménte descritas, una orejeta 43 dispuesta
casi enfrente-del contacto de soporte 29.
Un muelle de traceitn 70 tiene dos ganchos 71 y 72

el primero de 10s cuales esté enganchadoen la orejeta 43 ¥y
el segundo en una argolla 73 enrogcada en la carcasa 60.E1
muelle de tracoifn 70 esté dimensionado con una pequefia consd
tante de resorte y una tensibn previa minima de aproximada-
mente 200 pondios, de manera que la influencie sobre la ca;A
racteristica de la regulacién de depresibn por repércusidn
de las toleranoias, es subordinada. _ .

El casquillo 64 fabricado de material slntético, y

causa de una variecién de la presién ei la parte de admisién
del motor, el tirante 63 gira a la placa de depresifn 66 y

por consiguiente también al soporte de contacto 10, Este gi-
roy el moviﬁiento relativo que se efectua mediante ello res

recto al contacto de soporte 21, se origina por el muelle

una placa de rtptor 66 giratoria, con el cjemplo de ejecucidn
de la invencibn ex.uesto anteriormente, se muestra una dig-
posicitn senci;la an lg cual se aprovechan de modo ventaaoso
rara los movimientos relativos de ambos contactos 21 y 29
adends de la regulacién de depresibn, también las aceleraci o
nes de vibracidn provocadas por el motors .
El ulterior ejemplo de ejecucién representado en lag
figurns 6 y 7 tiene en relaciém a los anteriormente descrito
la diferencia de que del casquillo 84 fabricado de material 1
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gintético se destaca una pleza de deslizamiento 80 paralela al

eje de giro 27, destacéndose ésta del casquillo 84 aproximada-|

mente diametralmente enfrente del contacto de soporte 29, En

la placa de soporte 65 estd empotrada una pista de deslizamien
to 81 cuya dimensioén longitudinal transcurre divergents respeg
t0 al movimiento de rotacién o bién de giro de la placa de rﬁa‘

tor 66. La plsta de desliazamiento 81l estd diseflada con un re=|

oubrimiento 82 de meterial sintético y tiene un ancho tal que
la pleza de deslizamiento 80 que se destaca del casquillo 84
actua en cooperacién con la pista de deslizamiento 81, a modo
de colisas, El movimiento relativo necesario entre ambos contag
tos 21 y 29 sme provoca en este ejemplo de ejecuciln porque al
girar la placa de rfptor 66 el pivote 23 ejecuta el mismo movi
miento de giro, el casquillo 84 y por consiguiente el ocontacto
de soporte 29, ejeouta todavia forzosamente wn movimiento rela
tivo adicional en torno al pivote 23, Ia regulacibén de depre~
gifn anteriormente descrita lleva asi pubs a un deseado movi-
miento relativo del contacto de soporte 29 respecto al oontao-
to de palanca 2l. La guarnicién de material sintético 82 origi
na en &sto un mejor deslizamiento y un menor desgaste de la pi,
za de deslizamiento 80.

Sin abandonar las ideas de la invencibn, el casquillo
24 se puede desarrollar con dos remaches laterales, ¥y la placs
28 como pieza corrediza en forma de ¢, de menera que por una
parte el contaoto de soporie 29 se puede fijar a esta pieza y
el terminal 31 puede sujetarse por aplastamiento de modo venta

joao, alrmismo tiempo, en la pleza corrediza fabrioada de chaw

pa.

1A
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iggn el nd R 24 51 819,2 de 31 de Octubre de 1974, acogl éndose
‘pnr 16 tanto a 1os beneficios que condeden los Convenios Inte#

- PARA MOTORES OTTO; caracterizéndose por 10 aigulente:

.que estd dispuesta giratoria en contra de la fuerza de un mue+

‘cual recibe a modo de cojinete a un casquillo y porque el cim<

2, caracterizados porgus el contacto de soPOrte y la palanca

ﬂ,".!j'.; RS L B
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NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del iﬁvento
gai como lg mgnera de realizarlo enlla préctica, debe haoerse
GQﬁatar gue las disposiciones anteriormente indicadas son sus |-
nﬁptib}aa de modificaciones de detalle en cuanto no alteren sy

E;inoipio fundamental. También se hace constar que el invento
%fyeaponde a una solicitud de patente prosentada en Alemania|

B

g

naciOnales en vigor, siendo 10 que canstituye la esencia del
refarido invento y por 1o que se sélicita Patente de InvenoiéT

r;r) k)

POr 20 afios en Espafia sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN RUPTORES

- de- Perfeccionamientos en riptores para motores Otto,
del tipo que comprende una placa soporte estacionaria sobre la

lle wna palanea de rﬁptor con un contacto de palanca, estando
alojado rotativo un contacto .de soporte capaz de movimientos

relativos respecto al contactc de palanca, caracterizados por<
que de la placa'abporte se destaca un pivots estacionario, el

tacto de soporte se fija a este casquillo. ,
,2.-‘Perfeccianamientos segln la reivindiecacién 1, ca<4
racterizados porque el contacto de soporte y la palanca de rtip
tor con el cantgcto,de palance, se disponen sobre una placa d¢
réiptor giratoria.
3.~ Perfeccionemientos segin las reivindicaciones 1 4

de rGptor oon el comtacto de palanca, se disponen sobre un sou

‘@"ﬁ.iﬂ(q’kﬁﬁﬁ'é“[ e R L1
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porte de comntacto.

4.~ Perfecciotnanientos seglin una de las reivindicacig
nes anteriores, caracterizados porque el caSquillb es de mate-
rial aislante y presenta un escote preferentemente paralelo al
eje de giro del pivote y porque el contacto de soporte ge dis
pone mobre una placa que esti encajada en el eacote, estando
limitada la placa en su direccién de enchufe, por un tope del
casquillo,

| Se= Porfeccionamientos segin lg reivindicacilim 4, ca-
racterizados porque una fuerzs de resorte gettia sobre el ocas-
quillo de tal modo gue éste llega a hacer contacto en el pivo-
te en la zona del contaoto de soporte. .
6o~ Perfocciongmientos segtin la reivindicacion 5, ca-
racterizados porque la fuerza de resorte es aplicada mediante
un resorte de limina que se inserta en wuna ranura del taladro
de alojamiento del casquillo.

Te= Perfeccionamientos segfn la reivindicacitn 5, ca-
racterizados porgue la fuerza de resorte es aplicada mediante
m resorte de horquilla cuyo primer braz0 se apoya en ol pilvo-
te y ouyo segundo brazo se apoya preferentemente en una oreje-
ta del casquillo. C .

84~ Perfecciongmientos segfin lg reivindicacitn 5, ca-
racterizados porque la fuerza de resorte la aplica un muelle
helicoidal cuyo primer gancho se cngancha en lg orejeta del
easquilio ¥y cuyo segundo brazo se engancha en ol soporie de
contaoto, ‘

Qe- Perfeoccionamientos segim la reivindicacién 8, ca~
racterizados porque preferentemente del soporte de contaocto ae
destacan dos patas cuyas secciones [inales estbén unidas por wa

yugo en el cual se engancha el segundo gancho del muelle holiw
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coidal.

10.,~ Perfeccimamientos segtin una de las reivindica—|
ciones anteriores, caracterizados porque del casquilio es des-
tacado aproﬁmdameﬁte radial una palanca siendo giratoria ent
tre dos tOpes de la placa mis préxima.

i1.- Perfeccionamientos megin wia de las reivindieg=
ciones anteriores, oaracterizados porque la leva esté deasrro-_
1ladg odmo masa de inercia. b

12,~ Perfeccionamientos segfn las reivindicacimes 2
6 3, caracterizados Iiorque un muslle de traccibn eatd tensado|
entre el oasquille y uka parte eatacionaria, especialmente la
@afaaéa, de wn distribuldor, estendo engenchado el primer gan+

ﬁuesta enfrente del contacto de soporte.
13,~ Perfeccionamientos segtl la reivindicacibn 12,

tante de resorte pequefia estando dimensionado parg una "aenéid _

earacterizados porque el muelle de traceién presenta uia om;

provia minime de aproximedamente 200 pondios.

14.~ Poerfeccionamientos segfm la reivindicacién 1, qi
racterizados porque en la placa soporte esté practiocada uma
piste de deslizemiento ouya dimensién lemgitudinal transeurre
éiverggnte, respesto gl movimiento de rotacién o bien de giro |
de la placa de rtptor, y coh una pieza de deslizamiento que se
destaoa del oasquillo, la cual actfia en oooperacibén a modo de)
edlisa eon la pieta de deslizamiento. : .

15.= Perfecclonamientos segéin la reivindicacitn 14,
saracterizados porque la pileza de deslizumiento esta destacads
dol essquillo enfrente del centmcto de soporte en forma diames
tral. ‘

16.~ Perfeccionamientos segtm las reivindieaciones 14



Se

L] 15 L ‘\ . ‘\\

e

6 15, earacterizados porque la pisia de deslizamiento estd rew
vestida con wna guamioién de material sintético.

17.- Perfscoionamientos en ruptores para motores 0tiag,
tal y como queda fustencialmente descrito en la presente Memo-
rig y ern 103 dibujos adjuntos.

Esta Memoria ecomsta de quince hojas esoritas a miqui-

na por uma sola cara.
Madrid,  *0 60T, w975
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