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PATENTE
DE
INVENCION

por "DISPOSITIVO PARA CONSEGUIR CAMBIOS DE TEMFERATURA PRE-
VIAMENTE PROGRAMADOS", a favor de De RAMON FRANQUESA GRANER
de nacionalidad espafiola, con domicilio en BARCELONA

MEMORIA DESCRIPTIVA

La pregent e invencidn se refieng'e a un dlspositivo
con el que se obtilenen, con gran precisidn, Var::moiones de '
temperatura previamente progremadas neceesarias, por ejemplo,
para oxperimentar la_oinétice de los procesos de descomposism
cidn de medicamentos:

. El fundamento de dicho dispositivo es el siguien~
te: Si se hace girar lentamente un mando que acciona el fiel
de un termostado en funcionamiento, ellmismo ya no mantienc
la temperatura constante habitualmente, eino que la aumenta o
disminuye mds o menos rdpidamente segdin el sentide y la velow-
cidad de giro de aquél. El movimiento del mando del 'bermos’oa-;

to se pucde programar a través de un mecanismo de transporte,
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tal oomo de oremallerq, palanca, etc., mediante una excéntri-
ca de perfil adecundo, accionada por un motor sincrdnico y
reductor de Velooidad: La programacidén de la temperatura por
egte mecanisgo es cl fundamento de algunos termorreguladores
ya conocidos, pero el dispositivo objeto de esta patente ofref
ce venbajas opvias gobre los mismos: Tales ventajas comportans
Por una parbe, la presencia de una excéntrica con su perfil
caleulado para una determinada funcidn de tiempo, de forma
que no dcbe construirse empiricamente como en los modelos co-
nooi&osi Por otra parte, la neoesidad‘de uha sola excéntrica
para una funceidn de ticmpo determinada, siex}do que los mode~-
Llos congoidos requieren tantas excéniricas, para una misma
fu.ncidng comno pares de te;mperaturas inicial y final se de-
seen.e Y, en otro aspecto, posibilidad de'ajuste de la velo=
oidad de la’exoéntrica a cualguier wvalor, sin solucidn de
continuidad, dentro de un amplio margens

Para la mejor comprensién de ouanto se indica en
la presente memoria descriptiva, se aoompaﬁan u:ibs dibujos
en los que sc ha representado un caso prdctico de realiza-
oldn que se cita sélo a HItulo do ejemplo:

En dichos dibujoss _

La figura 1 es wna vista frontal dcl disposij;_ivo;

La figura 2 ilustra cl dispositivo en plan“ba:

_ La figura 3 muestra el dispositivo en alzado late-

rale

De acuerdo con los dibujos, dicho dispositivo come—
porta un micromotor sinorénico con reductor de velocidad —L=
que agclona una exeénirica =2- a una velocidad de una welta

en 24 horas cn el gentido de las agujas del recloj, cuya 6x—
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oéntrica_sg puede liberar del cje motor; aflojando dos tore
nillos -3~: Dicha excénbrica en su movimienbto empuja un bra-
zo =4~ torminado en un cojinete de bolas =5~ con el que se
evitan rozamientos, ouyo brazo estd unido a una cromallera
~6- a la gue transmite movimiento de traslacién con dedliza-
miento por una gula ~7~: La cxpresada oremallera engrana con
una rueda dentada =8 que gira y es solidaria del mando dcl
potenoidmetro sclector de temperaturas del termostato: En un
punto «H= de la cremallera «6= se inserta un muelle (no rew
presentado’) para asegurar cl contacto mecdnico permanente
entre la excdntrica —2- y &l cojincte =G

Un programa de temperatura determ}nado debe tota-
lizorse on una vuelta, oomo miximo_(giro de 360%2) de la ex~
cénbricay sea oual sea su duraoidn: Po? ello y con el fin de
dar lo maxima vergatilidad al conjunto, debe pod?rse ajugbar
a voluntad la velocidad de giro de la excéntrica, Lo cual se
conglgue mediante un "flip~flop" clectromecdnioo constituldo
por dos temporizadores: El motor ~L- gue aociona la excéntri-
ca =2= rccibe corriente solamente cuando entra en acecién uno
de los dos temporizadores ¥y buesto que los tiempos de aogién
de ambos son regulables desde 10 scgundo hasta 6 minutos,
resulta que el ticmpo en que la exoéntrica dpscribe'una vucl-
ta completa pdcde regularse desde uno hasta 37 dlas, interwalo
suficicentemente amplio para oubrir sobradamente las necesiw-
dades cxperimentales en el estudio de la cinética de degraF
dacién de medicamentose EL tiempo en que la excéntrica gonclue

ye una welta completa se calcula mcdiante la expresién: -

= segundos de paro . 4 I dias.
Duraclén de una vuelta Soaundos do ok dias

La cxcéntrica =2= quc constituye el clemonto prin-
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clpal del disPOSitivo; debe tener unas dimensioncs relativas
caracteristioas y cepcoificas de la funcidn de tiampo para la
gue sc congtruye y su valor absoluto estd relacionado con las
dimensiones de la rucda dontada . ¥y la cexpansidn de la esén
cala tormométrica ~10~ grabada ch la cardtula dcl termostato:
A titulo de cjomplo se describe a continuacion el cdlouls de}
perfil dc una excéntrica pare programar la funcidn dc ticmpos
1= 1 = aet (1)

T T,
donde T, y Ty representan respeetivamegte las temperoturas
absolutas inicial y final del programa, % cl ficmpo de durn-
cién del mismo y a una cgnstanﬁe de proporoionalidad:

En el cédlculo, en primer lugnr se determind la ro-~
lacidn existente entre desplazamiento de la cromallera y dn-
gulo dc giro del f;el". Sc obtuvo un desplazamiento lineel do
la cremallera de 0,45525 mm por grado de temperatura leida
'en la escrla ~10we Considerando que se deseapa cubrir la gama
de temperaturas comprendida ocntre 20 y 1002, la difcrencia cne
tre los radios mayor y menor de la egnéntrioa debe valer:

(100 = 20) x 0,45525 = 36,42 mn

E1l tamafic de la exoéntrica se detormind procurando
cvitar cxecentricidad cxeisivamente acusada y se hizo el radio
ninimo igual a la diferenc;a'entre Jlosg radios mayor y menor:

Radio minimo = 36!42 on

" médximo = 72,84 mn

A continuacidn sc cstablecid la ccuacidn que rola=
ciona cl radio de la execéntrica on un punto y la temperatura
indicada en la caratula corrospogdientc a este punﬁo; Para

cllo sc tienc que cl radio de 36,42 mm corresponde & la tome
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peratura minima de 202 y que el radlo mayor de %2;84 nm go=
rresponde a la temperatura mdxima de .'LOO0 Puesto que la re-
laoidén es lineal, la funeidn que relaciona el radio con la
temperatura ess

r = 0,45585 . @‘+ 27, 315
donde 1 es el radio de la exoénﬁrioa N iflla temperatura cen—~
tigrada correspondiente (T = (~+273). Sustituyendo en la
ecuaoidn (I) d valor de T por el de Q}f dado por esta rela=
cidn lineal y sustituyendo t por i/ (angulo de giro desorito
por la excéntrica), queda después de simplificar:

100,00 - Cog
V= e = 0 Ea0w ~ 061968

ecuacidén oon la que se caloularon los walores del ¥adio de la
excéntrica para su constmcoidn:

' El manejo del dispositivo completo es el signien—
tey si se supone que se desea ejecubar un programa experipené
tal que, partiendo de 259; alcance losg 802 en unos 5 dlass
19, Se ajusta la exodntrioa sobre su eje de forma que el fiel
del termostbato coinoida oon los 259 2. Se celoula el tiempo
que debera emplear la exoéntrica para describir una ouelta
gompletat

80-25 = 100-20 x = 7,3 dias
> X

3Q Se programa los temporizadorea para que la excéntrioa gire
a egta velooidad. Se eligen, por ejemplot
Tiempo de paro .'3,;5 minutos

" " marchas: 0,5 miguto ,

42 Se oonecta el aparato a la red y, autométioamente; Ird

regulando la temperatura de la estufa, bafio, ¢ ocualquier Tem
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ceptdoulo gobernado por ¢l dispositivo, de acucrdo con todas
las caractertsticas moncionadagi En 5 dlas la temperatura dcl
receptéculo pasard de 25 a 808, giguicndo la funcidn de ticme
poI: . '

La inveneidn, dentro de su csencialidad; puede secr
llevada a la préactica en otras formas deo realizacidg que di-
fieran en dctalle de lo indicado o titulo de ejeuple, a las
que aleanzard ssimismo la proteccidn que se reoaba: Sordn
indepondienbeg del objeto de la inveneién, con igual cfeocto
de protecoidn, ;os nateriales de los diversos'oomponentes
del dispositivo, como también las dimensiones, que podrén
varia? de acuerdo con las nccesidades de cada caso parti;
cular, por quedar todo cello comprendido en el esplritu de
las reivindicaeiones:

=, =
NO f A

Deserito ol objeto del presenbe invento se dew
olaran nuevas y de propia inveneién las siguientes reivin-
dieaoiones;,

l:~ Digpositiw para conscgulr cambios de tempo~
ratura previamente progremado, caracterizado csencielmente
por cl heoho de constar de un micronotor sincrénico con ro-
ductor dc vcloeldad que accionn una excéntrica de perfil
caleculado para una funcién de ticnpo determinada y que actda
sobre un cxtremo de un brazo, con interposicién de un coji-
nete de holas p?evisto en dicho cxtremo ddl brazo para cvi-
tar razomicntos, cuyo bragzo cstd unido a una cremallera dese—
lizente sobre wna gule y que ongrana con une rucda dentada

solidaria del nando de un potenciémetro selector de berpew
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raturas de un termostato:

2:- Dispositivo para conseguir cambios de tempera~
tura previamente progromados, segin la reivindicacidn anbe=
rior, caracterizado por cl heocho de comprender un "flip~flop"
clectromecdnico constituildo por dos tomporizadores con el
que se ajusta la cclocidad dc giro de la excéntrioa:

3;- Dispositivo para conscguir cambiog de te@pora—
tura previamenite programados, segin la reivindicacidn 1, oca-
racterizado por el heoho de comprender un muclle con el que
se asegura el contacto meodnico permanente cntre la exoén~
trica y ol opjinetc:

4:— Dispositivo para conscguir cambios de tem@eraé
fura préviamente programados: .

Segdn sc describe y reivindica en la presente fe—
moxria descriptiva que oonsta'de 7 pdginas foliadas y escritas
a mdquina por uns sola cara, acompafiadas de los dibujos 1o~
giamenmarios;

Madrid, a 30 OCT. 1975
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