
P A T E N T E  

D E
I N V E N C I O N

por "DISPOSITIVO PARA CONSEGUIR CAMBIOS DE TEMPERATURA PRE­
VIAMENTE PROGRAMADOS", a favor de D¡¡ RAMON FRANQUESA GRANER 

de nacionalidad española, con domicilio en BARCELONA

es

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere a un dispositivo 
con el que se obtienen, con gran precisión, variaciones de 
temperatura previamente programadas neoesarias, por ejemplo, 
para experimentar la.oinética de los prooesos de descomposi- 

5* ción de medicamentos*
El fundamento de dicho dispositivo es el siguien­

te: Si se hace girar lentamente un mando que acciona el fiel 
de un termostado en funcionamiento, el mismo ya no mantiene 
la temperatura oonstante habitualmente, sino que la aumenta o 

10. disminuye más o menos rápidamente segdn el sentido y la velo­
cidad de giro de aquél. El movimiento del mando del termosta­
to se puede programar a través de un mecanismo de transporto,



tal oomo de pr email era, palanca, etc., mediante una excéntri­

ca de perfil adecuadot accionada por un motor sincrónico y 
reductor de velocidad. La programación de la temperatura por 
este mecanismo es d  fundamento de algunos termorreguladorcs 
ya conocidos, pero el dispositivo objeto de esta patente ofre­
ce ventajas obvias sobre los mismos. Tales ventajas comportan: 
Por una parte, la presencia de una excéntrica con su perfil, 
calculado para una determinada función de tiempo, de forma 
que no debo construirse empíricamente como en los modelos co­
nocidos. Por otra parte, la necesidad de una sola excéntrioa 
para una función de tiempo determinada, siendo que los mode­
los conocidos requieren tantas excéntricas, para una misma 
función, oomo pares de temperaturas inicial y final se de­
seen. Y, en otro aspecto, posibilidad de ajuste de la velo­
cidad de la exoéntrica a cualquier valor, sin solución do 
continuidad, dentro de un amplio margen.

Para la mejor comprensión de cuanto se indica en 
la presente memoria descriptiva, se aoompaHan unos dibujos 
en los que se ha representado un caso práctico de realiza­
ción quo se cita sólo a titulo de ejemplo.

En dichos dibujos:
La figura 1 es una vista frontal d d  dispositivo.
La figura 2 Ilustra el dispositivo en planta.
La figura 3 muestra d  dispositivo en alzado late­

ral.
De acuerdo con los dibujos, dicho dispositivo com­

porta un micromotor sincrónico con reductor de velooidad -1- 
que acciona una excéntrioa -2- a una velocidad de una vuelta 
en 24 horas en el sentido de las agujas del reloj, cuya ex-
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oéntrioa se puede liberar del eje motor, aflojando dos tor­

nillos -3-. Dicha excéntrica en su movimiento empuja un "bra­
zo -4*- terminado en un cojinete de bolas -5- con el que se 
evitan rozamientos, ouyo brazo está unido a una cremallera 

5. -6- a la que transmito movimiento de traslación con desliza­
miento por una guia -7*** La expresada cremallera engrana con 

una rueda dentada -8- que gira y es solidaria del mando del 
potenciómetro selector de temperaturas del termostato. En un 
punto -9- de la cremallera -6- se inserta un muelle (no rc- 

10. presentado) para asegurar d  contacto mecánico permanente 
entre la excéntrica -2- y el cojinete -5-*

Un programa de temperatura determinado debe tota­
lizarse en una vuelta, oomo máximo,(giro de 3603) &0 la ex­

céntrica, sea oual sea su duración. Por ello y con el fin de 
15. dar la máxima versatilidad al conjunto, debe poderse ajustar 

a voluntad la velocidad de giro de la excéntrica, lo cual se 

consigue mediante un "flip-flop" electromecánico constituido 
por dos temporizadores. El motor *4L- que aociona la excéntri­
ca -2- recibe corriente solamente cuando entra en acción uno 

20. de los dos temporizadores y puesto que los tiempos de acción 
de ambos son regulables desde 10 segundo hasba 6 minutos, 
resulta que el tiempo en que la excéntrica describe una vuel­
ta completa pdede regularse desde uno hasta 37 dias, intervalo 
suficientemente amplio para oabrir sobradamente las necesi- 

25* dados experimentales en el estudio de la oinética do degra­
dación de medicamentos. El tiempo en que la excéntrica conolu- 

ye una vuelta completa se calcula mediante la expresión.
DKraoidn do ana wiolta = ^
La excéntrica -2- que constituye el demonto prin-
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oípal del dispositivo, debo tener unas dimensiones relativas
características y especificas de la funoión de tiempo para la
que se construye y su valor absoluto está relacionado con las
dimensiones do la rueda dentada -8- y la expansión do la es-..

** .**

5* cala tormomótrica -10- grabada en la carátula del termostato.
A titulo de ejemplo so describo a continuación el cálculo del
perfil do una excéntrica para programar la función do tiempo:

1 = 1 - a.t (I)
Tt Tp

10, donde Tp y representan respectivamente las temperaturas
absolutas inicial y final del programa, t el tiempo do dura­
ción del mismo y a una constante do proporcionalidad.

En el cálculo, en primer lugar se determinó la re­
lación existente entre desplazamiento de la cremallera y dn- 

1 $, guio do giro del fiel. So obtuvo un desplazamiento lineal do 
la cremallera de 0,45525 mm por grado de temperatura leída 
en la escala - 1 0 Considerando que se deseaba cubrir la gama 

do temperaturas comprendida ontre 20 y 100^, la diferencia en­
tro los radios mayor y menor do la excéntrica debe valor:

20. (100 - 20) x 0,45525 = 36,42 mm
El tamado de la exoóntrioa se determinó procurando 

ovitar excentricidad cxcisivamentc acusada y se hizo el radio 
minimo igual a la diferencia entre los radios mayor y menor: 

Radio minimo = 36,42 mm 
2$. " máximo - 72,84 mm

A continuación se estableció la ocuaoión que rela­
ciona ol radio de la excéntrica on un punto y la temperatura 
indicada en la cáratula correspondiente a este punto. Para 
ello so tiene que el radio de 36,42 mm oorrespondo a la tcm-
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peratura mínima de 203 y que el radio mayor de 72,84 mm co­
rresponde a la temperatura máxima de 1003. Puesto que la re- 
laoión es lineal, la función que relaciona el radio con la 
temperatura es:

r = 0,45535 27,315
donde r es el radio de la exoéntrioa y ^  la temperatura cen­
tígrada correspondiente (T = ^ +  273). Sustituyendo en la 
eouaoión (I) eL valor de T por el de dado por esta rela­

ción lineal y sustituyendo t por ̂ (ángulo de giro descrito 
por la exoéntrioa), queda después de simplificar:

100.00 -
%9"¡69 - 0,446^00 96,968

ecuación oon la que se calcularon los valores del radio de la 
exoéntrioa para su construcción.

El manejo del dispositivo oompleto es el siguien­
te, si se supone que se desea ejecutar un programa experimen­
tal que, partiendo de 253, alcance los 803 en unos 5 dias:
13. Se ajusta la exoéntrioa sobre su eje de forma que el fiel 
del termostato ooinoida oon los 253. 23 . Se oaloula el tiempo 
que deberá emplear la exoéntrioa para describir una ouelta 

oompleta:
80-25 = 100-20 

5 x x = 7,3 dias

33 Se programa los temporizadores para que la excéntrica gire 
25. a esta velocidad. Se eligen, por ejemplo:

Tiempo de paro : 3,15 minutos 
" " marcha: 0,5 minuto

43 Se oonecta el aparato a la red y, automáticamente, irá 
regulando la temperatura de la estufa, baño, o cualquier re-



ceptáculo gobernado por el dispositivo, de acuerdo con todas 
las características mencionadas. En 5 dias la temperatura del 
receptáculo pasará de 25 a 803, siguiendo la funoión de tiem- 
pol.

La invención, dentro do su esencialidad, puedo sor 
llevada a la práotica en otras formas do realización que di­
fieran en detalle de lo indicado a titulo de ejemplo, a las 
que alcanzará asimismo la protección que se recaba. Serán 
independientes del objeto de la invención, con igual efecto 
de protección, los materiales de los diversos componentes 
del dispositivo, cono tanbiónlas dimensiones, que podrán 
variar de acuerdo oon las necesidades de cada caso parti­
cular, por quedar todo ello comprendido en el espíritu de 
las reivindicaciones.

N 0 3? A
Descrito el objeto del presente invento se de­

claran nuevas y de propia invenoión las siguientes reivin­
dicaciones.

1.- Dispositivo para conseguir cambios de tempe­
ratura previamente programado, caracterizado esencialmente 
por d  hecho de constar de un mioronotor sincrónico con re­
ductor de velocidad que acciona una oxcóntrica de perfil 
calculado para una función de tiempo determinada y que actda 
sobre un extremo de un brazo, con interposición do un coji­
nete de bolas provisto en dicho extremo d d  brazo para evi­
tar razomiontos, cuyo brazo está unido a una cremallera des­
lizante sobre una guia y que engrana con una rueda dentada 
solidaria d d  mando de un potenciómetro sdootor de tempo-
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raturas de un termostato.
2*- Dispositivo para conseguir cambios de tempera­

tura previamente programados, según la reivindicación ante­
rior, caracterizado por el hecho de comprender un "ílip-flop" 

electromecánico constituido por dos tomporizadores con el 
que se ajusta la colocidad do giro de la excéntrica.

3.- Dispositivo para conseguir cambios do tempera- * ?
tura previamente programados, según la reivindicación 1, ca­
racterizado por el heoho do oomprender un muelle con el que 
se asegura el oontaoto mooánioo permanente entro la excén­
trica y el 00jinete.

4*- Dispositivo para conseguir cambios de tempera­
tura próviamente programados.

Según se describe y reivindica en la presento me­
moria descriptLva que consta do 7 páginas foliadas y escritas 
a máquina por una sola cara, acompasadas de los dibujos rc- 
gLamentarios.

Madrid, a ^ 0 OCT. 1975
UAtME )SERN -*

dv.
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